ENGINEERING
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Arkusz Informacyjny

Sitowniki sterowane sygnatem analogowym
AME 13SU, AME 23SU - funkcja bezpieczenstwa (sprezyna do goéry)

Opis
)
«
@ 1*r ‘
o */
]
L]
AME 135U AME 235U
Sitowniki z funkcja bezpieczenstwa gtéwnie « Maty ciezar i solidna konstrukcja.
stosowane sg z zaworami VZ (AME 13 SU) lub + Funkcja bezpieczenstwa (sprezyna do gory).
z zaworami VS, VM lub VB (AME 13 SU, AME 23
SU). Funkcja bezpieczenstwa uruchamiana jest Main data:
automatycznie w przypadku zaniku napiecia, « Zasilanie znamionowe:
odtaczenia zasilania lub zadziatania termostatu - 24 VAC, 50 Hz/60 Hz
bezpieczenstwa. +  Wejsciowy sygnat sterujacy:
-0(4)-20 mA
Sitownik ma kilka funkgji specjalnych: -0(2)-10V
« Zaawansowana konstrukcja zawiera wytacznik  «  Sita: 300 N (13SU); 450 N (23SU)
przecigzeniowy zabezpieczajacy sitownik i +  Skok: 5.5 mm (13SU); 10 mm (23SU)
zawér przed nadmiernym obcigzeniem. +  Predkos¢: 14 s/mm (13SU); 15 s/mm (23SU)
- Posiada diode kontrolng LED, sygnalizator «  Maks. temperatura czynnika 130 °C
pracy oraz funkgji automatycznego « Samodostrajanie skoku.
dostrajania do skoku zaworu.
Zamawianie Typ Zas(i\lgnie NeKat,
AME 135U 082H3044
AME 235U # 082G3042
Dane techniczne Typ AME 135U AME 235U
Zasilanie Vv 24; +10 do =15 %; AC
Zuzycie energii VA 9
Czestotliwos¢ Hz 50/60
o v 0-10 (2-10)
Wejscie Y
mA 0-20 (4-20)
Sygnat wyjsciowy X Vv 0-10 (2-10)
Sita N 300 450
Maks. skok mm 5.5 10
Szybkos¢ s/mm 14 15
Maks. temp. czynnika 130
Temperatura otoczenia °C 0...55
Temp. przech. i transportu -40...70
Stopien ochrony IP 54
Masa kg 0.8 1.45
Dyrektywa niskonapieciowa (LVD) 2006/95/WE: EN 60730-1, EN 60730-2-14
c € - znak zgodnosci z normami Dyrektywa EMC 2004/108/WE (kompatybilnos¢ elektromagnetyczna):
EN 61000-6-2, EN 61000-6-3
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AME 13SU, AME 23SU

Montaz
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Max. 25 Nm

AME 23 SU

Mechaniczny

Sitownik powinien by¢ zamontowany tak, aby
trzpien zaworu byt skierowany do gory lub
poziomo.

Sitownik mocuje sie do zaworu przy pomocy
nakretki i szesciokatnego klucza ampulowego
32mm. Nakretka powinna by¢ przykrecona z sita
nie wieksza niz 25Nm.

Elektryczny
Podtaczenia elektryczne sa dostepne po zdjeciu
pokrywy sitownika.

Dwa przepusty kablowe M16 x 1,5 w zestawie.
Jednak w przypadku potrzeby uzyskania
wiasciwego stopnia ochrony obudowy IP nalezy
zastosowac odpowiednie dtawiki kablowe.

Ztomowanie

Przed ztomowaniem sitownik nalezy roztozy¢ na

czesci i posortowac na rézne grupy materiatowe.
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Arkusz Informacyjny AME 13SU, AME 23SU
Ustawienie przelacznikow
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Pod otwierang pokrywa sitownika znajduja sie
przetaczniki DIP wyboru funkgji. Przykladowo
ustawienie przetacznika SW6 na ON spowoduje,
ze bedzie on pracowat jako standardowy
sitownik sterowany sygnatem 3-punktowym.

Przetaczniki umozliwiajg wybér nastepujacych
funkgji:

+ SW1: U/l - wyb6r rodzaju sygnatu wejsciowego:
Jesli ustawiony jest w pozycji OFF, wybrany jest
sygnat wejsciowy napieciowy. Jesli ustawiony
jest w pozycji ON, wybrany jest sygnat wejsciowy
pradowy.

+ SW2:0/2 - Wybdr zakresu sygnatu
wejsciowego:
Jesli ustawiony jest w pozycji OFF, wybrany jest
sygnat wejsciowy w zakresie 2V do 10V (sygnat
napieciowy) lub w zakresie 4mA do 20mA (sygnat
pradowy). Jesli ustawiony jest w pozycji ON,
wybrany jest sygnat wejsciowy w zakresie OV do
10V (sygnat napieciowy) lub w zakresie OmA do
20mA (sygnat pradowy).

+ SW3: D/I - Wybor kierunku dziatania sitownika
zgodny czy przeciwny:
Jesli ustawiony jest w pozycji OFF, sitownik
pracuje w kierunku zgodnym (trzpien obniza sie
kiedy wzrasta warto$¢ napiecia). Jesli ustawiony
jest w pozycji ON, sitownik pracuje w kierunku
przeciwnym (trzpien podnosi sie do gory kiedy
wzrasta wartos$¢ napiecia).

+ SW4: —/Seq - Wybor pracy w trybie
normalnym lub sekwencyjnym:

Jesli ustawiony jest w pozycji OFF, sitownik

pracuje w zakresie 0(2)-10V lub 0(4)-20 mA. Jedli

ustawiony jest w pozycji ON, sitownik pracuje w

trybie sekwencyjnym w zakresie 0(2)-5(6)V lub

0(4)-10(12)mA albo 5(6)-10V lub 10(12)-20mA).

+ SW5: 0-5 V/5-10 V - IWybor zakresu sygnatu

ejsciowego w trybie pracy sekwencyjnej:
Jesli ustawiony jest w pozycji OFF, sitownik
pracuje sekwencyjnie w zakresach 0(2)-5(6)V
lub 0(4)-10(12)mA. Jesli ustawiony jest w pozycji
ON, sitownik pracuje sekwencyjnie w zakresach
5(6)-10V lub 10(12)-20mA.

+ SW6: Prop./3-pnt - Wybor sygnatu sterujacego
analogowego lub 3-punktowego:

Jesli ustawiony jest w pozycji OFF, sitownik

sterowany jest sygnatem analogowym. Jesli

ustawiony jest w pozycji ON, sitownik sterowany

jest sygnatem 3-punktowym.

+ SW7: LOG/LIN - nie uzywane.

- SW8: 100 % k,/Reduced k, - nie uzywane
+ SW9: Reset:

Zmiana pozycji tego przetacznika spowoduje

uruchomienie cyklu samodostrajania sitownika
do skoku zaworu.
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AME 13SU, AME 23SU

Danifi

Podtaczenia elektryczne
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Funkcja automatycznego dostrajania do
skoku zaworu

Po pierwszym wigczeniu zasilania sitownik
automatycznie dostroi sie do dtugosci skoku
zaworu. P6zniej automatyczne dostrojenie
moze by¢ ponownie uruchomione przez zmiane
pozycji przetacznika SWO.

Diugoéé kabla Zalecany przekrdj
przewodu
0-50 m 0.75 mm?
>50m 1.5 mm?
SP 24 VaC.isricserinn Zasilanie
SN OV i Wspdlny
Y 0-10V oo Sygnat wejsciowy
(2-10V)
0-20 mA
(4-20 mA)
X 0-10V oo Sygnat wyjsciowy
(2-10V)

Dioda kontrolna LED

Czerwona dioda kontrolna LED znajduje sie

na ptytce drukowanej pod pokrywa. Dioda
sygnalizuje trzy rézne stany pracy sitownika:
Praca prawidtowa ($wieci bez przerwy), Samo-
dostrajanie (miga, co sekunde), Bfad dziatania
(miga 3 razy na sekunde - znajdz przyczyne lub
szukaj pomocy technicznej).

Uruchomienie

Po zakonczeniu montazu mechanicznego i
elektrycznego sprawdz poprawnos¢ podtaczen i
wykonaj nastepujace czynnosci:

® (Odizoluj oddziatywanie regulowanego
czynnika (np. uruchomienie samo-dostrajania
w aplikacjach parowych bez zastosowania
odpowiedniej mechanicznej izolacji moze by¢
przyczyna wypadku).

* Wiacz zasilanie. W tym momencie uruchomi
sie funkcja samo-dostrajania.

* Wprowadz odpowiednig wartos¢ sygnatu i
sprawdz czy kierunek ruchu trzpienia zaworu
jest zgodny z zatozonym.

* Upewnij sie sprawdzajac odpowiedni sygnat
kontrolny czy sitownik porusza trzpieniem
w catym zakresie skoku zaworu. Czynno$¢ ta
ustala wielkos¢ skoku zaworu.

Urzadzenie jest teraz sprawdzone i gotowe do

pracy.

Uruchomienie / sprawdzanie

Aby wymusic¢ sitownikiem petne otwarcie lub
zamkniecie zaworu (w zaleznosci od rodzaju
zaworu) nalezy podac¢ na zacisk 1 lub 3 potencjat
z zacisku SN.
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Arkusz Informacyjny AME 13SU, AME 23SU
Sterowanie reczne
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W sitownikach ze sprezyna powrotna reczne
sterowanie jest osiggane po odtaczeniu zasilania,
zdjeciu pokrywy i umieszczeniu na korcu osi
trzpienia szesciokatnego klucza ampulowego
6mm w AME 13 SU lub 5mm w AME 23 SU

(klucz nie nalezy do wyposazenia) a nastepnie
obracania go w kierunku przeciwnym do
dziatania sprezyny. Obserwuj kierunek zmian
potozenia. W celu utrzymania ustawienia pozycji
otwarcia klucz musi zosta¢ zablokowany.

Po recznym sterowaniu otwarcia zaworu
sygnaly Xi Y sg niezgodne z pozycja aktualna

do momentu osiagniecia pozycji krarncowych.

W takim przypadku wykonaj reset sitownika.

Funkcja bezpieczenstwa

Odtaczenie zasilania powoduje, ze sprezyna
catkowicie otwiera lub zamyka zawér w
zaleznosci od wybranego trybu dziatania
sprezyny. Typ zaworu w potaczeniu z

typem sitownika decyduje o sposobie
(kierunku) dziatania sprezyny. Zesp6t funkgji
bezpieczenstwa jest wbudowany w tylnej czesci
sitownika.

Jezeli aktywna jest funkcja
Typ zaworu bezpieczenstwa wéwczas przelot
A - AB bedzie
\4 ZAMKNIETY
'S OTWARTY
VM OTWARTY
VB OTWARTY

V-002.2/01
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Arkusz Informacyjny AME 13SU, AME 23SU
Wymiar
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Kombinacje zawér - sitownik

- (dla ktérych przelot A-AB
jest zamkniety gdy zadziata
funkcja bezpieczenstwa)

MV.K.141.1/02

SIBC

-
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AME 13 SU +
VZ (DN 15-20)

- (dlaktorych przelot A-AB
jest otwarty gdy zadziata
funkcja bezpieczenstwa)
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MV.K.028.1/02

SIBC

AME 135U + AME 13 SU+ AME 23 SU + AME 23 SU +
VM2 (DN 15-25) VB2 (DN 15-20) VM2 (DN 15-25) VB2 (DN 15-20)
VS2 (DN 15-25) VS2 (DN 15-25)

6| VD.AB.U4.49 © Danfoss | 2014.03



Arkusz Informacyjny AME 13SU, AME 23SU

© Danfoss | 2014.03 VD.AB.U4.49 |7



ENGINEERING
TOMORROW

Arkusz Informacyjny AME 13SU, AME 23SU

Danfoss Poland Sp. z o.0.

ul. Chrzanowska 5

PL 05-825 Grodzisk Mazowiecki
Adres Tuchom:

Tuchom, ul. Teczowa 46

PL 80-209 Chwaszczyno

Tel. +48 58 512 91 00

Fax: +48 58 512 91 05

e-mail: info.den@danfoss.com
www.danfoss.pl

Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za mozliwe btedy drukarskie w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Dane techniczne zawarte w broszurze moga ulec zmianie bez
wczesniejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszer i modyfikacji naszych urzadzen. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale sa wtasnoscia odpowiednich spétek. Danfoss, logotyp Danfoss sg
znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.
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