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Controlador de superaquecimento eletronico
Tipo EKE 1C

Introducao

O controlador de superaquecimento EKE 1C é para uso onde o superaquecimento deve
ser controlado com precisdo, geralmente em ar-condicionado comercial, bombas de calor,
refrigeracao comercial, distribuicao de alimentos e aplicagdes industriais.

Compativel com as valvulas: Valvulas Danfoss ETS 6/ETS/ETS Colibri®, KVS/KVS Colibri®

e CCM/CCMT/CTR. .
Referéncia: Para mais detalhes, consulte a ficha técnica do EKE. Mais informacées

Aplicacoes
. Comunicagéo
1. Controlador de superaquecimento: o

independente/em rede

E olibri®
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-
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2. Driver da vdlvula

E

R64-3041.10

- Danfoss
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Dimensées EKE 1C

120 mm
110 mm
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Peso: 190 gramas
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ESPECIFICACOES TECNICAS

FONTE DE ALIMENTAC[\O
O EKE tem isolamento galvanico por fonte de alimentagao com modo de comutagao.
24V CA £ 20 %, 50/60 Hz. Consumo de energia méaximo: 18 VA.

Entrada de voltagem nominal (CC): 24V CC + 20%, 15 W.

E/S

TIPO

NUMERO

ESPECIFICACAO

Entrs analdg.

Max. voltagem de entrada 15V

Néo ligue fontes de tensdo a unidades desenergizadas sem limitar a corrente
para entradas analdgicas (80 mA em geral).

Diagnostico de hardware de circuito aberto disponivel para entrada de tenséo
em: Al3 e Al4

Tenséo

Corrente

AI3, Al4
0-5V,0-5Vratiométrico,0- 10V

AlI3, Al4
0-20mA

NTC

Pt 1000

Al (53/54), Al2 (S2), Al5 (S3/54)
Sondas de temperatura NTC, 10 kQ a 25 °C

Al (53/54), Al2 (S2)
Precisdo: < 0,5K
Resolucao: 0,1 K.
Faixa: 7230 a 1684 Q

Alimentacoes
auxiliares

5V+
Alimentacdo do sensor: 5V CC/50 mA, protecdo de sobrecarga aproximada-
mente 150 mA

15V+
Alimenta¢do do sensor: 15V CC/30 mA, protegéo de sobrecarga aproximada-
mente 200 mA

Entrs digitais

Contatos
sem tensao

DI1, DI2

Corrente continua minima TmA
Corrente de limpeza 100mA a 15V CC
Ligado: RIL < =300 Q

Desligado: RIH > =35k Q

Saida digital

Relé

C1-NO1

Normalmente aberta: Para fins gerais de 3 A, 250V CA, ciclo de 100 k
Normalmente aberta: Indutiva de 3 A (CA-15), 250V CA, ciclo de 100 k
Normalmente fechada: Para fins gerais de 2 A, 250V CA, ciclo de 100 k

Motor
de passo

Bipolar/
unipolar

Valvulas de passo: A1, A2, A3, A4
Saida do motor de passo bipolar e unipolar:
- Vélvulas Danfoss ETS/KVS/ETS C/KVS C/CCMT 2 - CCMT 42/CTR
(verde, vermelha, preta, branca)
- ETS6/CCMT 0/CCMT 1 (preta, vermelha, amarela, laranja)
Outras Vélvulas:
- velocidade 10 - 400 pps
- modo de acionamento 1/8 micropasso
- corrente em fase de pico max.: 1,2 A (848 mA RMS)
- tensdo mdx. de acionamento 40V
- poténcia max. de saida 12W

Reserva
de bateria

VBATT: 18 — 24V CC (24 V CC recomendados):
- Corrente max. de bateria: 850 mAa 18V
- oalarme de bateria serd ativado abaixo de 16V CC e acima de 27V CC

Comunicagao

RS-485 RTU

RS485
Isolamento galvanico.
Sem terminacdo embutida.

CAN

CAN-RJ
Conector RJ para conectar diretamente e fornecer uma MMI.
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Dot

CARACTERISTICAS GERAIS E AVISOS

CARACTERISTICAS DA CARCAGA DE PLASTICO
- Montagem em trilho DIN em conformidade com a norma EN 50022
- V0 autoextinguivel de acordo com a IEC 60695-11-10 e teste de fio quente/incandescente a 960 °C de acordo com a IEC 60695-2-12
- Teste de esfera: 125 °C de acordo com a norma IEC 60730-1. Corrente de fuga: > 250V de acordo com a IEC 60112

OUTRAS CARACTERISTICAS
- Condigdes de operacao CE: -20T60, 90% de umidade relativa nao condensavel
- Condigdes de armazenagem: -30T80, 90% de umidade relativa ndo condensavel
- Para ser integrado a aparelhos de Classe | e/ou Classe Il
- Indice de protecao: IP 20 sobre o produto e IP40 apenas na cobertura frontal
- Perfodo de stress elétrico em pegas de isolamento: longo
- Adequado para a utilizagdo em um ambiente com polui¢ao normal
- Categoria de resisténcia ao calor e fogo: D
-Imunidade contra surtos de tens&o: categoria |l
- Classe e estrutura do software: classe A

CONFORMIDADE CE
Este produto foi concebido para estar em conformidade com as seguintes normas da UE:
- Orientacdo de baixa tenséo: 2014/35/EU
- Compatibilidade Eletromagnética EMC: 2014/30/EU e com as seguintes normas:
-EN61000-6-1, EN61000-6-3 (protecao para ambientes residenciais, comerciais e de industrias leves)
-EN61000-6-2, EN61000-6-4 (protecdo e norma de emissao para os ambientes industriais)
- EN60730 (controles autométicos de comando eléctrico para uso doméstico e semelhante)

AVISOS GERAIS

-Toda utilizagdo ndo descrita neste manual é considerada incorreta e ndo autorizada pelo fabricante

- Verifique se a instalagdo e as condigoes de operagdo do dispositivo respeitam aquelas especificadas no manual,
especialmente no que diz respeito a tenséo de alimentacao e condi¢des ambientais

- Este dispositivo contém componentes elétricos sob tenséo. Todos os servicos e operagdes de manutengao devem,
portanto, ser executados por pessoal qualificado

- O dispositivo ndo deve ser utilizado como um dispositivo de seguranca

- A responsabilidade por lesdes ou danos causados pelo uso incorreto do dispositivo recai totalmente sobre o usuério

AVISOS DE INSTALAGAO

- Posi¢ao de montagem recomendada: vertical

- Ainstalagao deve estar em conformidade com as normas locais e a legislagao

- Antes de trabalhar nas conexdes elétricas, desligue o dispositivo da fonte de alimentagao principal

- Antes de executar quaisquer operagoes de manutencéao no dispositivo, desligue todas as conexdes elétricas

- Por razées de seguranca, o aparelho deve ser montado dentro de um painel elétrico sem pegas sob tensao acessiveis

-N&o exponha o dispositivo a pulverizagdo continua de dgua ou a uma umidade relativa superior a 90%.

- Evite exposicéo a gases corrosivos ou poluentes, elementos naturais, ambientes com presenca de gases explosivos ou
misturas de gases inflaméveis, poeira, vibragdes ou choques fortes, flutuagdes grandes e rapidas na temperatura ambiente
que possam causar condensagao em combinagdo com alta umidade, interferéncia magnética ou radio-interferéncia forte
(por ex., antena de transmissao)

- Quando conectar as cargas, tenha em atengao a corrente maxima para cada relé e conector

- Use extremidades de cabos adequadas aos conectores correspondentes. Depois de apertar os parafusos dos conectores,
prenda os cabos com cuidado para verificar o aperto

- Utilize cabos de comunicagdo de dados apropriados. Consulte a ficha técnica do EKE para o tipo de cabo a ser usado
e as recomendagoes de configuragao

- Minimize o comprimento da sonda e dos cabos de entrada digital o maximo possivel, e evite rotas espirais perto de
controladores de energia. Separe de cargas indutivas e cabos de alimentacao para evitar possiveis ruidos eletromagnéticos

- Evite tocar ou quase tocar nos componentes eletrénicos montados na placa para evitar descargas eletrostaticas

AVISOS DO PRODUTO

-+ Utilize um transformador de categoria Classe Il para a fonte de alimentagao de 24 V CA.

- Conectar qualquer entrada EKE a tensao de alimentagao danificard permanentemente o controlador.

«  Os terminais da bateria reserva ndo geram energia para carregar um dispositivo conectado.

- Bateria reserva - a tensdo ird fechar as vélvulas do motor de passo se o controlador perder sua tensdo de alimentagao.
«  N&o conecte uma fonte de alimentag&o externa nos terminais DI de entrada digital para evitar danificar o controlador.
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Montagem/desmontagem de trilho DIN
A unidade pode ser montada em um trilho DIN de 35 mm simplesmente encaixando-a no lugar e prendendo com

um fixador para evitar que deslize. Desmonta-se puxando com cuidado o gancho localizado na base da carcaca.

®
\

Visao geral da conexao: EKE 1C ENTRADA ANALOGICA 1-5 ENTRADA ANALOGICA 1-2

Néo usado

Conexdesda  (LLLLILTITIITITITTITTIT] Conexdes da
placa traseira placa frontal Bos 505223

Controlador Controlador
de superaquecimento de superaquecimento
EKE 1C-080G5400 EKE 1C-080G5400
=] =] =] =]
88
|
l = -
3 ¥ o]
' CANRJ S 2
(D (DD
[ I 1 L
PWR24V  Vbat VALVULA SAIDA DIGITAL CAN CANR RS485 201
DEPASSO Nao usado
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EKE 1C - Visao geral da Controlador Master
conexao da placa frontal e e

]

c]ele]
elele]

al)

< —_ -
F5 = 8 z
a S %) 9 “Nota: Se o interruptor DI1
U8 = S8 s & 8 s (Liga/Desliga) nao for utilizado,
Eo< 288 S 2 g S deve ser colocado em curto
. < -3 g
Transmissor de pressao SEC s
ratiométrico 0,5-4,5V Conexao com EY 8
cabo AKS =

iy 060G1034
HEM
T o

por ex. AKS 32R

E ]
Controlador

de superaquecimento
EKE 1C - 080G5400

Danfoss
80G315.10

MODBus RTU RS485

Rede local CANbus

080G0075 (opcional)

Rede de
Controlador ;
EKE / master stpervisor
Conexao para4 -20 mA .
. - Display MMIGRS Gateway Ferramenta
Transmissor de Pressao 080G0294 (opcional) MMIMYK  KoolProg para PC

=

Il >:
ER
o]

2

Entrada analdgica EKE 1C no terminal 1-5
Para outros tipos de transmissor,
verifique a ficha técnica do EKE.

por ex. AKS 33

Danfoss
80G298.10

© Danfoss | DCS (rm) | 2020.02 DKRCC.PI.RS0.A8.28 | 5



EKE 1C - Visao geral da
conexao da placa traseira

fonte de alimentagao
-

_

24V CA +20%

_—
24VCC+
20%

Controlador

de superaquecimento

EKE 1C-080G5400

—=

Danfoss
80G316.10

Fusivel T bateria
25A reserva
(opcional)  (opcional) . ¢
§ £ £ &
Valvulas 7~ ¢ %
ETS6
(AR
S s £ o
5 ¢ ¢ 3
Vdlvulas ¥ = = § *
ETS/KVS
Colibri®
eCCMT

<

Relé de alarmes
normalmente aberto
ou normalmente
fechado (opcional)

N/
FAN
Vélvula Alarmes
solenoide
LIG/DESL

C1 NO1

Power

C1 NC1

Power
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Montagem de Sensores: Sensor de temperatura

Danfoss
60G496.11

Pasta
condutiva

A

Nota importante
+ Monte o sensor em uma

superficie limpa sem pintura.

Lembre-se de utilizar pasta

de conducéo térmica e isolar

0 sensor.

« Para obter medicdes precisas,
monte 0 sensor no max.
a5 cm da saida do evaporador.

Transmissor de pressao

Saida do evaporador

Danfoss
84N365.11

'2-5lgin.
12-16 mm

3/a-"lgin.
18-22mm

1-1%/gin.
25-35mm

13/sin. e superior
35 mm e superior

1 T
_'*I h_' L
C —
aaor10 N D !
Ej D
I
L y |
C = =
Evaporador Préoximo ao
evaporador

+ Ainstalacao do transmissor de pressao é menos critica. No entanto, o transmissor de pressao deve estar mais
préximo do sensor de temperatura, logo ap6s o evaporador e montado na vertical. E uma boa pratica selecionar

um transmissor de pressdo com uma carga média de 40 - 60% da escala total.

+ Osvalores do transmissor de pressao podem ser compartilhados com varios EKE 1C via CANbus.

Fonte de alimentagao

« E permitido compartilhamento de poténcia no controlador EKE.
. Euma boa prética ndo inverter a polaridade dos cabos de conexio elétrica. A selecdo da fonte de alimentaciao
depende do numero total de compartilhamentos e da valvula em uso.

EKE

Danfoss
80G295.10

T

Controlador
de superaguecimento
EKE 1x - 080G5xxx

Controlador
de superaquecimento
EKE 1x - 080G5xxx

Fonte de alimentagédo

00

E . o

LY

3 g Copore:

Controlador
de superaquecimento
EKE 1x- 080G5xxx

[oollooo

=5
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Saidas derelé
O EKE 1C possui 1 saida de relé:
« Tipo relé SPDT. A saida digital pode ser utilizada para conectar a vélvula solenoide ou um alarme.
+ Os relés ndo podem ser utilizados para a conexao direta de cargas capacitivas tais como LEDs e controles
ON/OFF (liga/desliga) de motores EC. Todas as cargas com uma fonte de alimentacao elétrica de modo
de comutagdo devem ser conectadas com um contator adequado ou semelhante.

Comprimento do cabo
O controlador EKE suporta o seguinte comprimento méx. do cabo

Comprimento do cabo Tamanho do fio min./max.
[m] [mm?]
Entradas analdgicas (Voltagem) max. 10 0,14/1,5
Sensor de temperatura max. 10 *) -
Conexao da vélvula de passo max. 30 0,14/1,5
Fonte de alimentagao méx. 5 0,2/2,5
Entr. digital max. 10 0,14/1,5
Saida digital = 0,2/2,5
MMI Digital max. 3 sobre CANRJ -
Barramento de comunicagao max. 1000 0,14/1,5

Cabo e fiagao *)
« Adistancia max. de cabos entre o controlador e a vélvula depende de muitos fatores, como cabo blindado/
de par trangado, tamanho do fio utilizado no cabo, poténcia de saida para o controlador e EMC.
« Mantenha a fiacdo do controlador e do sensor bem separada da fiagao da rede elétrica.
« Conectar os sensores com fios maiores do que o comprimento especificado pode reduzir
a precisao dos valores medidos.

Aviso

A Separe o sensor e cabos de entrada digital o méximo possivel (pelo menos 10 cm) dos cabos de alimentagdo
para evitar possiveis interferéncias eletromagnéticas devido as cargas. Nunca coloque cabos de alimentagao
e cabos de sonda dentro dos mesmos conduites (inclusive aqueles nos painéis elétricos).

Conectando o Modbus

« Para o cabo do MODbus, é melhor utilizar um cabo de par trangado blindado de 24 AWG com capacitancia
de derivacdo de 16 pF/pé e impedancia de 100Q.

« O controlador fornece uma interface de comunicagao RS485 isolada que é conectada aos terminais RS485
(consulte a visao geral de conexdes).

« O nimero max. admissivel de controladores conectados simultaneamente a saida do cabo R5485 é 32.

« O cabo RS485 é de impedancia 120 Q com comprimento maximo de 1.000 m.

« Resistores de terminal de 120 Q para controladores de terminal sdo recomendados nas duas extremidades.

« Afrequéncia de comunica¢ao do EKE (taxa baud) pode ser uma das seguintes: 9600, 19200 ou 38400 baud,
padrdo 192008 E 1.

« O endereco da unidade padréo é 1, que pode ser alterado utilizando o parametro “G001 End. do controlador”.

Modbus

Fora de uso
Gnd

Danfoss
84N404.10

Para obter uma explicacdo detalhada da instalacdo do Modbus e parametros de software de ajuste, consulte:
ficha técnica para “Controlador de superaquecimento EKE” e “Comunicagao de dados EKD EIM Modbus RTU R5485".
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Saida do motor de passo
» Todas as valvulas sao acionadas em um modo bipolar com uma alimentagao de 24 V limitada para controlar
a corrente (acionador de corrente).
» O motor de passo é conectado aos terminais da “Valvula de passo” (consulte a designacao de terminais) com
um cabo de conexdo M12 padrao.
« Para configurar valvulas de motor de passo que nao sdo da Danfoss, os pardmetros corretos da vélvula devem
ser ajustados conforme descrito na secdo Configuracao da valvula (consulte o manual para obter detalhes).

+ O ajuste padrdo da vélvula no EKE 1C é: nenhum.

+ Avalvula correta deve ser definida em “Configuragao da valvula”, ou seja, no parametro 1067. Uma viséo geral
dos tipos de valvulas é dada na secao “Identificacdo do parametro”.

Conexao com cabo da valvula

ETS Colibri/KVS Colibri/ETS/KVS/CCM/CCMT/CTR

Cabo M12 Danfoss Branco Preto Vermelho Verde
Pinos ETS/KVS/CCM 3 4 1 2

Pinos ETS Colibri/KVS Colibri®/CCMT/CTR Al A2 B1 B2
Terminais EKE Al A2 B1 B2

As designagdes dos pinos utilizados na tabela acima sdo apresentadas na ficha técnica do produto.
ETS6

Cor do fio Laranja Amarelo Vermelho Preto Cinza
Terminais EKE Al A2 B1 B2 N&o conectado

Orientacao para os cabos longos M12 nas valvulas de motor de passo da Danfoss
« Cabos longos causardo degradacao no desempenho.
« Vocé pode superar esta degradacéo alterando os ajustes para o driver da valvula. Esta diretiva assume o tipo de

cabos como sendo o mesmo tipo do cabo de motor de passo da Danfoss.

Tamanho do fio e distancia do cabo recomendados entre o controlador EKE e a valvula do motor de passo

Comprimento do cabo Tm-15m 15m-30m 30m-50m
Didmetro do fio 0,52/0,33 mm? 0,33 mm? 0,82 mm?
(20/22 AWG) (20 AWG) (18 AWG)

Ajuste de parametros para cabo M12 longo

Produto

Cabo entreOm-15m

Cabo entre 15m-30m

Cabo entre 30 m - 50 m

Atualizagédo do parametro abaixo

ETS 12C-ETS 100C
KVS 2C - KVS 5C

Usar os valores padréo

1028 Corrente de acionamento
da vélvula =925 mA de pico

1028 Corrente de acionamento
da vélvula = 1000 mA de pico
1065 Ciclo util da valvula = 90%

ETS 12.5, ETS 400
KVS 15 - KVS 42
CTR 20

CCMT 2-CCMT 8
CCM 10 - CCMT 40

Usar os valores padrao

1028 Corrente de acionamento
da valvula =200 mA de pico

1028 Corrente de acionamento
da vélvula =300 mA de pico

1028 Corrente de acionamento

1028 Corrente de acionamento

da valvula =400 mA de pico

ETS6 Usar os valores padrao da valvula =270 mA de pico da vélvula = 350 mA de pico

CCMT 0 Usar os valores padrio 1028 Corrente de acionamento | 1028 Corrente de acionamento
P da valvula =270 mA de pico da vélvula = 350 mA de pico

CCMT 1 Usar os valores padrio 1028 Corrente de acionamento | 1028 Corrente de acionamento

da vélvula =500 mA de pico

CCMT 16 - CCMT 42

Usar os valores padrdao

1028 Corrente de acionamento
da vélvula =450 mA de pico

1028 Corrente de acionamento
da valvula = 500 mA de pico
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Indicagdo LED

«+ Verde fixo = alimentagdo LIGADA

com a vélvula

(A) Dois LEDs de status para indicar o status operacional

+ Verde intermitente = transmissao de dados/inicializacdo
« Vermelho intermitente = alarme/condi¢do de erro

(B) Dois LEDs de status para indicar operacgao da valvula
« Vermelho intermitente = fechamento da valvula

«  Vermelho fixo = valvula totalmente fechada

+ Verde intermitente = abertura da valvula

+ Verde fixo = vélvula totalmente aberta

« Verde e vermelha intermitentes = alarme relacionado

INTERFACE COM O USUARIO

EKE 1C pode ser configurada usando uma das seguintes interfaces de usuério:
1. Software KoolProg da Danfoss

2. Display externo MMIGRS Danfoss.

3. Barramento de comunicagdo: Modbus RTU RS485

KoolProg

KoolProg é uma ferramenta de software para configurar controladores EKE de forma rapida e facil.
Permite realizar alteracées on-line a configuracdo do parametro, copiar ajustes para multiplos con-
troladores, monitorar o status ao vivo de entradas/saidas e analisar rapidamente o comportamento
do controlador e padrdes do programa com uma ferramenta de grafico de tendéncias.

O software KoolProg esta disponivel para download gratuito em http://koolprog.danfoss.com.

KoolProg requer um Gateway (céddigo 080G9711) para se conectar ao computador.

¥oolProd

Fonte de alimentagao

Danfoss
80G296B.10

Gateway

Nota importante!
+ Feche os terminais R e H na porta MMIMYK CAN usando um fio de terminacéo.

+ Mantenha o comprimento do cabo USB < 1 m.

+ Coloque um prendedor de cabo perto do MMIMYK para manter o conector USB bem preso no lugar.

Para garantir uma conexdo USB confidvel com um dispositivo host (por exemplo, PC industrial), vocé deve:

+ Coloque o MMIMYK e estenda o cabo USB para longe de fontes de ruido (inversor, motores, contatores etc.)
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Display MMIGRS2 Danfoss

Conectar o display externo MMIGRS2

O display MMIGRS2 pode ser usado para configurar
o EKE 1C. O display pode ser utilizado ndo s6 para
configurar os parametros necessarios, mas também = =
como um display externo durante a operagao para
mostrar parametros importantes, por exemplo,
grau de abertura da vélvula, superaquecimento etc.

Danfoss
80G317.10

Notas importantes
o ET " . Controlador
+ Adistancia max. entre o controlador e o display de superaguecimento
éde 3 msobre CANRJ. EKE 1C- 080G5400

« O CANbus requer terminagédo nas duas extremidades [ T—
. . ©0

do cabo por um resistor de 120 Ohm para garantir 00
uma comunicagao estavel. g5z 8 - 00

+ No EKE 1C e na MM, a terminacao deve ser incluida
colocando CAN R e CAN H em curto com um fio. A u

+ Nenhuma fonte de alimentacdo externa para I ACCCBIOS0G0075
MMIGRS?2 é necesséria utilizando o conector CAN RJ.

MMIGRS2

MMIGRS2 (vista traseira)

Para cabo < 3 metros
Conector RJ CAN

Jumper de terminagéo
entreReH

Para cabos > 3 metros (apenas EKE 1C)
Conector de tela de 2 vias para fonte de alimentacao

Danfoss
34G306.10

Conector com filtro de 4 vias para rede CANbus

MMIGRS2 (vista frontal) Para cima

Escape / cancelar

Direita
Esquerda
Enter

Para baixo

Ajuda para Navegagao

Nome do controlador —> E:NN Y <«— |Indicador de alarme

Ponto de referéncia
Leitura primaria

Status de operagao ¢ -
Temperatura de evap. " —— S2-54
p <¢—— Temperatura

Diametro externo da vélvula ——3» |_|E| <—— média

Nota: A configuragdo e o menu de assisténcia requerem o login com a senha 100 (uso diario), 200 (uso de assisténcia)
ou 300 (uso de comissionamento). Manter apertada a tecla Enter para acessar o menu de login.
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Assistente de configuracao via display MMIGRS2

Quando todas as conexdes com o controlador estiverem concluidas, depois de ligar a energia, o logotipo da Danfoss
sera exibido por 5 segundos, em seguida, a tela Inicio sera exibida.

Para acessar o Assistente: pressione e segure Enter para acessar a tela de Login, a senha de comissionamento é 300,
role o menu Configuragéo e servico e selecione “Assistente de configuragdo”.

O fluxo de trabalho do Assistente é: a. Selecao de idioma; b. Selegao da aplicagao; c. Configuragao de entrada; e d.

Configuragéo de saida.

Quando estiver usando o Assistente de Configuracdo, repita a seguinte sequéncia para todos os ajustes de pardmetros:

a. No Assistente de configuragdo, selecione parametros relevantes.

b. Aperte ENTER para destacar a 12 opgao

c. Role para CIMA/BAIXO para sua opgao pretendida

d. Se o valor padrdo selecionado é aceitavel, aperte PARA BAIXO para obter os ajustes seguintes.
Caso contrério, aperte ENTER para definir a sua escolha

e. Role com o botdo PARA BAIXO até o parametro seguinte (repetir a sequénciadea.ae.)

Nota:

+ Se nao tiver informacéo suficiente para concluir o Assistente, deixe os ajustes em seus valores padrao. Para gerar
a informagdo solicitada, vocé pode usar o software Danfoss Coolselector2 para calcular as condi¢des de operagao
e a valvula OD para o mesmo ponto de operagéo.

+ O Assistente de Configuracdo abrange apenas os parametros mais importantes. Se for necessario ativar outras
funcionalidades (por ex. Ajustes de Alarme, MOP/LOP etc.), eles devem ser configurados separadamente apds
concluir o Assistente de configuragao.

O Assistente de Configuracdo também esté disponivel na ferramenta de PC KoolProg.

O processo de fluxo de trabalho é o mesmo que o descrito acima para o display MMIGRS2.

Para obter detalhes, consulte a ficha técnica do EKE.

®

Energizado

Login PW:

@ Comissionamento 300
/ Servigo 200

Diariamente 100
Mantenha o enter

apertado

/ Esc

Menu de status Configuracgao e assisténcia
Referéncia

Informagéo do controlador
Estado detalhado

Tendéncia SH 25 min.

Configuragao de alarmes
Configde E/S

Comunicagao

Menu Inicio Assistente de configuragao

Nome do Controlador

Danfoss
80G294.20
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Dot

Guia de consulta rapida para a selecao de parametro

Além do assistente de configuracéo, os usuarios também podem utilizar a se¢do seguinte,
que descreve os ajustes de parametros rapidos para aplicagdes gerais.

Inicio: Interruptor A

Certifique-se de que o interruptor principal esta

Principal = Desligado /

(
}

desligado antes de alterar os ajustes. O ajuste
dependera da necessidade do sistema.
Parametro: R012 Interruptor Principal

(Selecione otipode va’lvula)—

Selecione um tipo de valvula da Danfoss predefinida
ETS, ETS C, KVS, KVS C, CCM, CCMT, CTR, ou definida
pelo usuario.

Parametro: 1067 Configuracdo da vélvula

Modo de Aplicagao
Driver - Controlador

v

v
( S

Selecione como vocé deseja utilizar o EKE:
controlador de acionador ou superaquecimento.
Parametro: R102 Modo de operagao

Tipo de sinal analdgico, ( Selecionar refrigerante A Selecione o refrigerante predefinido .
por ex. 1-5V/0-20 mA J Parametro: 0030 Refrigerante
EKE1C Parametros | d d
anci - Selecionar tipo de sensor de temperatura:
Ref
di :;ec?r%ador Eu033 ( S;éetgr%naerrzzr:?:.r )— EKS, ACCPBT, MBT,Sensata 112CP, Barramento
configuragao p - compartilhado, AKS
Tensao.ref.ext, 1034 Parametro: 1040 - sensor S2.
baixa Consulte a lista de parametros para outros sensores.
Tensao.ref.ext, 1035
alta : B
Comenteref, Selecionar transmissor - - - -
ext, baixa 1036 de pressdo Selecione o tipo de transmissor de pressao - AKS 32R,
Corrente.ref. Sensata 112CP, Relagcdo OEM, NSK, AKS321-5V,
ext, alta 1037 Tensdo OEM, Barramento compartilhado,

AKS321-6V,AKS320-10V,

AKS 33, XSK, corrente ACCPBP, corrente OEM
Parametro: 1043 - Configuragao do transmissor de Pe.
Consulte a lista de parametros para outros sensores.

( Definir pressdo Min/Max )—

Define a presséo min. e max. no transmissor em bar(g).
Parametro: 0020 - Pe min., 0021 Pe max., Verifique
alista de parametros para outros sensores.

v
)_

Selecione o controle de aplicagdo como sendo do tipo
controle SH. 1: MSS, 2: LoadAp, 3: Fixo, 4: Delta SH.
Parametro: N021 Modo de referéncia SH.

Selecione controle

Min. /Méx.

Ajuste o valor para a referéncia de superaquecimento
min/méx do controle selecionado.
Parametro NOO9 SH max., NO10 - SH min.

v

Selecionar outras
caracteristicas

de superaquecimento

Opcional - Inicializagao forcada, MOP, LOP, alarme.
Funcgao do termostato. Consulte a lista de parametros
para obter mais detalhes.

( Concluir: interruptor )

Lembre-se de ligar o interruptor principal para iniciar
“LIGA". Parametro R012 Interruptor Principal.

principal = LIGA
v

DIl = LIGADO

Definir valor de ref.

“LIGA” = Iniciar regulagao

Parametro 0002: 0 = Barramento —> Partida/Parada 1
= Interruptor Principal

Se DI1 nao for utilizada para realizar um curto-circuito
com um fio entre DI1 e COM.
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Dt

EKE 1C - Identificagdo dos parametros comumente utilizados
PNU - equivalente ao n° de registro do Modbus (endereco do Modbus +1).
O valor real é lido/escrito como 16-bit inteiro sem valores decimais. Este é o valor predefinido conforme leitura no Modbus.

Parametro PNU |Padrao|Descrigao
R012 Interruptor Principal 3001 0 0 =regulagem desligada | 1 = regulagem ligada
R102 Modo de operacao 3002 0 |0=Controle de superaquecimento | 1 = Driver da vélvula
0002 Configuragao do DI1 3101 1 0 = Barramento->Inicio/Parar | 1 = Interruptor Principal
1033 Configuracao de referéncia 3131 0 |0=Tensao para o diametro externo |
do acionador 1 =Modbus para o diametro externo | 2 = Modbus para passos |
3 = Corrente para o diametro externo
1034 Tensao de ref. ext. baixa 3130 0 Faixa 0 — 10 V. Para ser utilizada com 1033
1035 Tensao de ref. ext. alta 3129| 10 |Faixa 0-10V.Para ser utilizada com 1033
1036 Corrente de ref. ext. baixa 3128 4 Faixa 0 — 20 mA. Para ser utilizada com 1033
1037 Corrente de ref. ext. alta 3127| 20 |Faixa4-20 mA. Para ser utilizada com 1033
0 = nenhuma valvula, 1 = UserDef
2=ETS12C,3 =ETS 24C,4 =ETS 25C, 5 =ETS 50C, 6 = ETC 100C
7=ETS6,8=ETS12,5,9=ETS 25,10 =ETS 50, 11 =ETS 100
12 =ETS 250, 13 = ETS 400
14 =KVS 2C, 15 =KVS 3C, 16 = KVS 5C
1067 Configuracédo da vélvula 3132 0 17 =KVS 15, 18 =KVS 42
19=CCMTO0,20=CCMT 1
21 =CCMT 2,22 = CCMT 4, 23 = CCMT 8, 24 = CCMT 16, 25 = CCMT 24
26 = CCMT 30, 27 = CCMT 42
28=CCM 10,29 =CCM 20,30 =CCM 30,31 =CCM 40
32=CTR20
0=Indef |10=R503 20 =R407C |30=R417A |40 =448A
1=R12 11=R114 21 =R407A |31 =R422A |41 =449A
2=R22 12 =R142b 22 =R407B |32=R413A |42 =452A
3=R134A |13 = Usudrio R |23 = R410A |33 =R422D |43 =R450A
. 4=R502 [14=R32 24=R170 [34=427A 44 =R452B
0030 Refrigerante 3017) 0 1[5 R717 [15=R227 _ [25=R290 |35=R438A |45=R454B
6=R13 16 = R401A 26 =R600 [36=R513A |46 =R1233zdE
7 =R13b1 |17 =R507 27 =R600a |37 =R407F |47 =R1234zeZ
8=R23 18 = R402A 28=R744 |38=R1234ze |48 =R449B
9=R500 |19 =R404A 29 =R1270 |39 = R1234yf |49 = R407H
- 0= Na&o definido | 1 = EKS 221 | 2= ACCPBT NTC10K | 3 = MBT 153 10K
D CaRigREED o SaTEer 2 SEB| ¢ 4=112CP|5= Balrramento corlnpartilhado | 6=AKS| |
- 0 = Né&o definido | 1 = EKS 221 | 2 = ACCPBT NTC10K | 3 = MBT 153 10K
(05 e EEE Elo SamEer 52 3106 0 4=112CP|5= Balrramento cor!npartilhado | 6=AKS| |
- 0= Na&o definido | 1 = EKS 221 | 2= ACCPBT NTC10K | 3 = MBT 153 10K
[P Cemi R o Samser 54 e I 4=112CP|5= Balrramento corlnpartilhado | 6=AKS| |
0 =Nao definido | 1 = AKS 32R | 2 = Relagao ACCPBP | 3 = 112CP |
A . 4 =Relagao OEM | 5=NSK |6 =AKS321-5V |7 =tensdo OEM
1043 Configurado dotransmissordePe 3108 | 0 o= 200 ccl)mpartilhlado|9:AKS 321 —|6V| 10=AKS 32(|)- 10V|
11 = AKS 33| 12 = XSK | 13 = corrente ACCPBP | 14 = corrente OEM
0020 Transmissor de Pe min. (em bar g) 3115 -1 Definir a faixa de pressdo no manémetro
0021 Transmissor de Pe max. (em bar g) 3116 | 12 |Definir a faixa de pressdo no manémetro
0=Nao definido | 1 = AKS 32R | 2 = Relagao ACCPBP | 3 =112CP |
- . 4 =Relacdo OEM | 5=NSK|6=AKS321-5V|7 =tensdo OEM
lisentciiacaeldelanapisadeld 3117 0 8=Barrzfmentocclmpartilhlado|9=AK5321 -|6V| 10=AKS32(|)—10V|
11 = AKS 33| 12 = XSK | 13 = corrente ACCPBP | 14 = corrente OEM
0047 Transmissor de Pc min. (em bar g) 3124 -1 Definir a faixa de pressdao no manémetro
0048 Transmissor de Pc méax. (em bar g) 3125 34 |Definir a faixa de pressao no manémetro
NO021 Modo de referéncia de SH 3027| 2 |0=FixoSH|1=Loadap|2=MSS |3 =Temp delta
N107 Setpoint fixo de SH (K) 3028 7 Faixa2 K-40K
NO009 Max. de SH (K) 3029 9 Faixa4 K-40K
NO010 Min. de SH (K) 3030| 4 |Faixa2K-9K
N116 Fator de temp. delta deref.de SH (%) |3035| 65 |Faixa20-100

Para obter uma lista de parametros e explicagées detalhadas, por favor verifique a ficha técnica do EKE.
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Produtos relacionados

Dot

Display MMIGRS2

Fonte de alimentacao

Gateway MMIMYK

I:i l

Display MMIGRS2 do médulo
de interface do usuario

AK-PS

Entrada: 100 — 240V CA, 45 - 65 Hz
Saida: 24 V CC: disponivel com 18 VA,
36VA e 60 VA

ACCTRD

Entrada: 230V CA, 50 - 60 Hz

Saida: 24 V CA, disponivel com 12 VA,
22VAe35VA

O dispositivo MMIMYK é utilizado
como um gateway para conectar
os EKEs e a ferramenta para PC,
isto &, o software KoolProg para

o ajuste de parametros ou para

o registro de dados.

Transdutor de pressao

Sensor de Temperatura

R

P

o

Transdutor de Pressdao AKS
Disponivel com ratiométrico e 4 — 20 mA.

NSK
Sonda de pressdo raciométrica

XSK
Sonda de pressao 4 - 20 mA

PT 1000

AKS é um sensor de temp. de alta precisao
AKS 11 (de preferéncia), AKS 12, AKS 21
ACCPBT PT1000

Sensores NTC

EKS 221 (NTC-10 Kohm) MBT 153
ACCPBT

Sonda de temp NTC (IP 67 /68)

Cabo ACCCBI

Valvulas de motor de passo

Cabo M12

© Wi,

Cabos ACCCBI para gateway e display MMI.

O EKE é compativel com as valvulas
de motor de passo da Danfoss, ou seja,
com as valvulas ETS 6, ETS, KVS, ETS
Colibri®, colibri®, KVS, CCMT da Danfoss

Cabo M12 em angulo para conectar
a valvula de motor de passo Danfoss
e o controlador EKE
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