ENGINEERING

Inteligentni elektricky pohon
AMEi 6 iNET

Popis Vlastnosti:

- Elektrické ru¢ni ovladani
Indikace polohy, LED signalizace
Nastaveni min./max. Ap koncovym
spina¢em (nastavitelné omezeni zdvihu
tlakové ovladaného pohonu)
Tepelna ochrana a ochrana proti pretizeni
Externi tlacitko resetovéni
Snadnd montéz, predbézné upevnéni
pomoci draténé pojistky
Antirota¢ni popruh brani otaceni
servopohonu
Automaticka kalibrace zdvihu tlakové
ovlddaného pohonu - zkraceni doby
uvedeni do provozu
Bezudrzbovy provoz
Napétovy nebo proudovy vstupni/vystupni
signal Y/X
Modbus RS485
Galvanické oddéleni Y, X
Vybaven kabelovymi hrdly

virtus.danfoss.com

Servopohon AMEi 6 iNET pro inteligentni
vyvazovani sité umoznuje délkové nastaveni
diferen¢niho tlaku (Ap) na regulatorech AFA 2,
AFD 2, AFP 2, AFPA 2, AFPB 2, AFPQ 2 a
AFQMP 2 pouzivané v systémech dalkového
vytdpéni/chlazeni.

Technické udaje:

- Jmenovité napéti:
- 24V AC/DC, 50/60 Hz
- 230V AC, 50/60 Hz
Ridici vstupni signal: modula¢ni
Moment: 7 Nm
Rychlost 36 s/ot. (18 s/mm)
Doba pIného zdvihu ~30 min

Zména spotieby tepla vyzaduje zmény v
distribuci tepla. Proto je potfeba optimalizovat
Ap v kazdé vétvi. Pomoci pohonu iNET Ize Ap
nastavit dalkové. Vstup pro optimalizaci ¢erpadla.

Objednavani Napajeci napéti
Typ P j(V) P Obj. ¢.
AMEi 6 iINET 230 AC 082G4302
AMEi 6 iNET 24 AC/DC 082G4303
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Danifi

Datovy list AMEi 6 iNET
Technické udaje Typ pohonu AMEi 6 iNET
Napdjeni \ 24V AC/DC nebo 230V AC; +10az-15 %
Spotieba energie VA 15 gg:\)/)
Frekvence Hz 50/60
P¥ed pFipojenim si ovéite Ridici vstup Y v 0-10(2-10) [R1 =40 kel
pFivod elektrické energie mA 0-20(4-20) [R_i =5000]
a spotiebu energie! Ridici vystup X \ 0-10 (2-10) [R{: 10 kQ]
mA 0-20 (4-20) [Ri=510Q]
Moment Nm 7
Rychlost s/ot. 36
Doba pIného zdvihu min. 30
Max. teplota média Zavisi na typu ventilu. Bez omezeni pro 150 °C
Okolni teplota °C 0az+55
Skladovaci a prepravni teplota -40 az +70 (ulozeni v délce 3 dny)
Vihkost 5-95 % (bez kondenzace)
TFida ochrany zziovv—_t;ifcijiao?::;i;yl |I|I
Trida kryti IP54
Hmotnost kg 2,5
Ru¢ni ovladani Elektrickd instalace
Reakce na prerudeni napajeni Pohon zustane v posledni poloze
Smérnice o nizkém napéti (LVD) 2014/35/EU: EN 60730-1, EN 60730-2-14
 €- oznaceniv souladu s normami émggigg c()j egektromagnetické kompatibilité (EMC) 2014/30/EU: EN 61000-6-2,

Konstrukce

1. Servisni kryt

2. Funk¢ni tlacitka

3. Draténd pojistka

4. Kabelové hrdlo

5. Koncovy spina¢

6. LED signalizace pro provozni
rezimy servopohonu

7. LED signalizace pro stav
komunikace Modbus

Instalace

Pohony musi byt namontovéany

v suchém prostiedi.

V ptipadé venkovni instalace musi byt
pohon chranén vhodnymi opatfenimi
proti klimatickym vliviim. Pfesné pokyny
k instalaci pfislusného tlakové ovladaného
pohonu naleznete v pfislusném navodu.

Mechanicka

Ovérte si povolené instala¢ni polohy ventilu
a pohonu v soustavé. Pohon mize byt
instalovan ve viech pozicich(viz schéma niZe).
Pro ucely udrzby ponechte kolem dostatek
volného mista (viz ¢dst Rozméry).

Elektrické pfipojeni
Prvky elektroinstalace se nachazeji
pod servisnim krytem.
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Datovy list

AMEi 6 iNET

Princip pouziti

Priklad:

Dalkové vyvazovani vétve
instalaci na vétev. Montaz
do vratného potrubi.

00000000000
O0oo0ooOoo00
00000000000
00000000000

Ridici systém (SCADA..)
nebo jiné vzdalené HMI*

*Human machine interface

Ridici jednotka/brana

Analogovy signal

| |O 0(2)-10V/0(4)-20 mA
nebo

Modbus RS485

AMEi 6 iNET
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Datovy list

Danifi

AMEi 6 iNET

Provoznirezimy
servopohonu

LED indikator provozniho rezimu
Ttibarevné (zelend/zlutad/Cervend) LED indikatory funkce jsou umistény na pfedni strané horniho krytu
pohonu. Signalizuji rizné provozni rezimy.

Tla¢itko RESET

Servopohony AMEi 6 iNET/iSET maji externi tlacitko RESET, které se nachazi na hornim krytu
servopohonu. Toto tlacitko slouzi k aktivaci nebo ukonceni pohotovostniho rezimu (jedno stisknuti)
nebo rezimu automatického nastaveni polohy na zdkladé prednastavené polohy koncovych spinact
(stisknéte a podrzte 5 sekund). Podrobnosti jsou uvedeny v dalsim odstavci.

LED indikator provozniho rezimu
Ttibarevné (zelena/zlutd/cervenad) LED indikatory funkce jsou umistény na predni strané horniho
krytu pohonu. Signalizuji rlizné provozni rezimy.

Provoznirezimy

« Rezim kalibrace

Pro kalibraci na pozadovany zdvih tlakové ovladaného pohonu (min.-max. nastaveni pruziny).
Chcete-li spustit proces automatické kalibrace, stisknéte a podrzte tlacitko RESET na 5 sekund,
dokud nezacne blikat zelend kontrolka. Koncové polohy pohonu jsou automaticky prevzaty na
zakladé prednastavenych poloh kolikd koncovych spinacud. Servopohon piejde do stacionarniho
rezimu a za¢ne reagovat na ridici signal.

« Pohotovostni rezim pro manualni provoz

Stisknutim tlac¢itka RESET na 1 s pfepnete servopohon do pohotovostniho rezimu. Servopohon
se zastavi v aktudlni poloze a nebude reagovat na zadny fidici signal. Bude svitit ¢ervend LED
kontrolka. Servopohon m{iZzete ovladat ru¢né stisknutim a podrzenim tlacitka SQUEEZE
SPRING nebo STRETCH SPRING na déle nez 10 s. Pohon se za¢ne automaticky pohybovat

v pozadovaném sméru. Chcete-li ho zastavit v pozadované poloze, znovu stisknéte tlacitko
SQUEEZE SPRING nebo STRETCH SPRING.

Pro jemné nastaveni stisknéte tlacitko SQUEEZE SPRING nebo STRETCH SPRING na méné
nez 10 s. Pohon se bude pohybovat v pozadovaném sméru po dobu stisknuti tlacitka, ale ne

déle nez 10s.

Pohotovostni rezim mize byt velmi uzite¢ny béhem uvadéni do provozu nebo pro servisni tcely.
Pohotovostni rezim ukoncite dalsim stiskem tlac¢itka RESET.

« Rezim polohovani

Servopohon pracuje automaticky podle fidiciho signalu. Po dokonceni polohovani se servopohon
pfepne do stacionarniho rezimu.

« Stacionarnirezim

Servopohon funguje bezchybné.

« Chybovy rezim

Provozni teplota je pfilis vysoka — zkontrolujte okolni teplotu.
Servopohon neni spravné mechanicky pfipojen — zkontrolujte pfipojeni. Tlakové ovladany pohon
je zablokovan.
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AMEi 6 iNET

Darifi

Signalizace LED

Typ indikace

Provoznirezim

Servopohon stlacuje pruzinu

Normaélni rezim

Je piitomen signal Y, servopohon
doséhl nastavené hodnoty

o -
Sviti . 5
o Servopohon stlacuje pruzinu
© - Normalni rezim
Sviti . 5
(0] Servopohon natahuje pruzinu
Servopohon natahuje pruzinu
Servopohon stlacuje pruzinu
*’ Blika Rezim kalibrace
o (cyklus 1s) Servopohon stlacuje pruzinu
(e} s o .
Blika Rezim kalibrace
fo3 (cyklus 1s) Servopohon natahuje pruzinu
Servopohon natahuje pruzinu
Servopohon doséhl horni koncové
polohy (stlacena pruzina) .
ol | Sviti Normalni rezim
o Servopohon se zastavi v horni koncové poloze
o b z . e
- Normalni rezim
O Sviti . . .
— Servopohon se zastavi v dolni koncové poloze
Servopohon dosahl doIni koncové
polohy (napnuté pruzina)
0 0 0N n Normalni rezim
&th oo n Blika Servopohon se zastavil v poloze odpovidajici

nastavené hodnoté Y

Normalni rezim

1t 2 rychla bliknuti | Neni ptipojen signal Y - (pfetrzeny vodic)
LE 0 00 0o oo po 1s pauze Motor se zastavil v poloze, kdy byl naposledy

Neni pfipojen signal Y pfitomen signal Y

- (pretrzeny vodi¢)

Sviti Pohotovostni rezim
Pohotovostni rezim
joomppnomg
TIRIRIRY) Blika Chybovy rezim
Chybovy rezim

Servopohon stla¢uje pruzinu

Blikd (cyklus 1s)

Sviti

Ru¢ni rezim
Tlacitko ,SQUEEZE SPRING” > 10's
Servopohon stlacuje pruzinu

O | O% | k| 00

—

Servopohon natahuje pruzinu

Sviti

Blikd (cyklus 1s)

Ru¢ni rezim
Tlacitko ,STRETCH SPRING “>10's
Servopohon natahuje pruzinu

Servopohon stlacuje pruzinu

®»O®OBEG®H ®MW® B ™

“®00BVeBRe v OO -EHew

(0] Ruénirezim
Sviti Tlacitko ,SQUEEZE SPRING" < 105
(0] Servopohon stlacuje pruzinu
(0] Ruéni rezim
® Sviti Tlacitko ,STRETCH SPRING" < 10's
— Servopohon natahuje pruzinu
Servopohon natahuje pruzinu
Motor se'zqs(avil vrezimu
polohovani,SQUEEZE SPRING” Ruéni rezim
o Sviti Motor se zastavil v ,SQUEEZE SPRING”
(@) rezim polohovani
° Rucni rezim
e} Sviti Motor se zastavil v ,STRETCH SPRING”
Motor se zastavil v rezimu rezim pOIOhOVéni
polohovani ,STRETCH SPRING”
Typ indikace Stav komunikace Modbus
Napéjeni odpojeno
@) _I:| O Zhasnuté Zadna komunikace
Telegram RX je pro mé
o femam Aktivita RX na sbérnici BUS
Lpnnonng Blika
A TTTENT TN ‘

Chyba v interpretaci zpravy
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AMEi 6 iNET

Nastaveni DIP prepinace

S1/DIP 1

Volba typu vstupniho signalu:

OFF: Vstupni signdl Y je nastaven na napéti (V)
ON: Vstupni signal Y je nastaven na proud (mA)

S1/DIP 2

Volba typu vystupniho signalu:

OFF: Vystupni signél X je nastaven na napéti (V)
ON: Vystupni signdl X je nastaven na proud (mA)

S1/DIP 3

Volba pfimého nebo inverzniho

pusobeni (Obr. 2):

OFF: Servopohon je v rezimu pfimého pusobeni
podle vstupniho signélu

ON: Pohon pusobi inverzné (vzad) na fidici signdl
(pouze pro AMEI 6 iNET v kombinaci s AFA 2)

S1/DIP 4

Volba normalniho nebo sekvenéniho rezimu:
OFF: Pohon pracuje v rozsahu 0(2)-10 V

nebo 0(4)-20 mA

ON: Pohon pracuje v sekvenc¢nim rozsahu; 0-5 V
nebo (0-10 mA) nebo (5-10 V) nebo (10-20 mA)
Voli¢ rozsahu signalu S1/DIP 6 nastavuje
sekvenc¢ni rozsah.

S1/DIP 5

0-10 V/2-10 V - vstup/vystup:

OFF: 0-10 V; vstupni signal je v rozsahu 0-10 V
(napétovy vstup) nebo 0-20 mA (proudovy vstup)
ON: 2-10 V; vstupni signdl je v rozsahu 2-10 V
(napétovy vstup) nebo 0-20 mA (proudovy vstup)
Voli¢ rozsahu signalu S1/DIP 1 a DIP 2 nastavuje
signdl YaX.

S1/DIP 6

Voli¢ sekvenéniho rozsahu:
OFF: 0-5V nebo (0-10 mA)
ON:5-10 V nebo (10-20 mA)
[S1/DIP 4 = ON!]

S1/DIP 7
Nepouzito

S1/DIP 8
Nepouzito

S
> |
X N \
QA
S |
ov(2Vv) 0V
0 mA (4 mA) 20 mA
|
777777 ]
9 |
G \
V>
IN |
|
Ly
ov@2V) 10V
0 mA (4 mA) 20 mA
Obr.2
S2/DIP 1
Nepouzito
S2/DIP 2
Nepouzito
S2/DIP 3
Nepouzito
S2/DIP 4%

OFF: Analogovy signal (V/mA)

Pohon pracuje v analogovém rezimu
ON: MOD BUS

Pohon pracuje v digitalnim rezimu

*V analogovém rezimu S2/DIP 4 = OFF,
DIP piepinace S1/DIP 1-7 funguji jako
aktivni funkce.

V digitalnim rezimu S2/DIP 4 = ON,

DIP piepinace S1/DIP 1-7 funguji jako
digitaIni adresy.

V digitalnim reZimu Ize Modbus R5485
pouzit bud pro ucely monitorovani,

nebo pro polohovani servopohont AMEi 6.

6| AI305455457771¢s-000203
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Datovy list AMEi 6 iNET
Zapojeni
1*
. »— MODBUS
24V AC Ridici jednotka | ———¢—1—
1 230VAC 2
< <
£ > £ >
24V AC/DC 85 |85
Nikdy se nedotykejte zddné soucdsti na ! BEO|BRB
desce plosnych spojii! Nesunddvejte kryt, 230VAC
dokud neni napdjeni zcela vypnuto. [sn[se[v 1 [3]3] [enol Y[v2] x] T[A]B]onD|

Doporuceny priifez vodiéii
kabeldze je 1,5 mm?

1%~ pouze analogovy signdl
2% pouze signdl Modbus
1%+ 2*— analogovy signdl + nastaveni a monitorovdni Modbus

*Viz Nastaveni DIP pfepinact

SN ov Nulovy vodi¢
SP 24V AC/DC, 230V AC Napajeni
0(2)-10V
Y Vstup
0(4)-20 mA
0(2)-10V
X Vystup
0(4)-20 mA
A D-
B D+ Modbus
GND | Uzemnéni
Registry Modbus - Konfigurace
Virtualni | Virtualni
adresa adresa Cteni/ | Funkce Typ dat a Nazev objektu/ A Pocet e A a
MODBUS | MODBUS | zépis | Modbus | Modbus Kategorie parametru Popis Trvale | Textstavu S Vychozi nastaveni
[hex] [dec]
. Pfimy nebo inverzni Zde muzete zvolit mezi pfimym 0 - Pfimy o
0x8000 32768 R/w 3,426 WORD Konfigurace provozni rezim ainverznim provoznim rezimem N 1 —inverzni 2 Primy
1:0-5VDC
2:0-10VDC
Typ arozsah Pouziva se pro volbu typu a rozsahu 431 gjg\\;gg
0x8001 | 32769 R/W [3,4a6 [WORD Konfigurace | analogového | ,ph Htlicich ypual N : A 8 0-10V DC
Fidiciho signalu analogovych fidicich vstupt 5:2-6V D!
6:6-10V DC
7:0-20 mA
8:4-20 mA
1-Analogové
0x8002 32770 R/W 3,4a6 WORD Konfigurace | Typ regulace Volba aplika¢niho rezimu pohonu Ano gz—elg:gita’lm’ 2 Analogové fizeni
fizeni
0x8010 | 32784 RW [3,4a6 |WORD |Konfigurace | TypformatuEndian | Pofadibajtd protypy LONGaFLOAT | Ano |9~ BigEndian 0- Big Endian
1: Automaticka
detekce
prenosové
rychlosti
. . Pfenosova rychlost pouzita 2:9600b/s Automaticka detekce
0x8011 32785 R/W 3,4a6 WORD Konfigurace | Rychlost pfenosu dat pro komunikaci Modbus Ano 3:19200 b/s 7 prenosové rychlosti
4:38400b/s
5:57 600 b/s
6:76 800 b/s
7:115200 b/s
1:1-8-N-2
2:1-8-0-1
0x8012 32786 R/W |3,4a6 WORD Konfigurace | Parita UART Vybér parity UART Ano i 1:2:5_2 5 Automaticka parita
5: Automaticka
parita
0x8020 32800 R/W 3,4a6 WORD Konfigurace | Varianta zafizeni Vybér varianty pohonu Ano 1 {NET 2 Vychozi h'odn,otaJe
2:iSET nastaveni z vyroby
0x8021 | 32801 R/W [3,426 |WORD |Konfigurace | Varianta MCV Vybér varianty MCV Ano | 0AME 2 Vychozinastaveni
1: AMV je AME
Virtualni | Virtualni
adresa adresa Cteni/ | Funkce Typ dat q Nazev objektu/ P ; a " -
MODBUS | MODBUS | zpis | Modbus | Modbus Kategorie parametru Popis Trvale | Min. | Max. | Jednotka | Vychozinastaveni
[hex] [dec]
0x8013 32787 R 34 WORD Konfigurace | MAC adresa MAC ad_resg pouZita pro N 1 127 | Netykdse | Netykase
komunikaci Modbus
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AlI305455457771cs-000203 | 7




Datovy

list AMEi 6 iNET

Registry Modbus - Informace
Virtualni | Virtualni
adresa adresa Cteni/ | Funkce Typ dat . | Nazev objektu/ : -
MODBUS | MODBUS | zapis | Modbus | Modbus Kategorie parametru Popis Trvale | Spolehlivost Jednotka
[hex] [dec]
Naméfend Uroven napéti,
g « ahi tj. 0,000 az 10,000 odpovida
Napéti nebo proud na Uroveni nape’tl (V) nebo proudu (mA) 0,002z 10,00V nebovmA,
0x8100 33024 R 3a4 FLOAT Informace . na analogovém vstupu Y1, N N 5 A V/mA
analogovém vstupu Y1 méfeno pohonem tj. 0,000 az 20,000 odpovida
P 0,000 a 20,000 mA;
-2 oznacuje pretrzeny vodic
Uroven napéti (V) nebo proudu (mA)
0x8102 33026 R 3a4 FLOAT Informace | Analogovy vstupY1v% | naanalogovém vstupu Y1, N 0-100 % %
méfeno pohonem v %
Nameérend Uroven napéti,
g . aor tj. 0,000 az 10,000 odpovida
- Uroven napéti (V) nebo proudu (mA) .
Napéti nebo proud na . 0,002z 10,00V nebovmA,
0x8104 33028 R 3a4 FLOAT Informace analogovém vstupu Y2 nmaézfizra‘l)oggr\:‘e;?e\:rs\tupu Y2, N 1. 0,000 a2 20,000 odpovida V/mA
P 0,000 a2 20,000 mA;
-2 oznacuje pretrzeny vodi¢
Uroven napéti (V) nebo proudu (mA)
0x8106 33030 R 3a4 FLOAT Informace | Analogovy vstupY2v% | naanalogovém vstupu Y2, N 0-100 % %
méfeno servopohonem v %
Registry Modbus - Informace (pokracovdni)
Virtualni | Virtualni
adresa adresa Cteni/ | Funkce Typ dat . | Nazev objektu/ q A Vychozi
MODBUS | MODBUS | zépis | Modbus | Modbus Kategoue parametru bopis fLiualely ((incy [Maxc Sednotka nastaveni
[hex] [dec]
Pocet pfipojenych P e "
0x8108 33032 R 3a4 WORD Informace ventila MCV Pocet piipojenych ventild MCV N 0 2 Netykase |0
0x810A 33034 R 3a4 WORD Informace | Verze SW Verze softwaru pohonu N 0 OxFFFF Netykase |0
0x810B 33035 R 3a4 WORD Informace | Verze HW Verze hardwaru pohonu N 0 OxFFFF Netykase | O
0x810C 33036 R 3a4 LONG Informace | VyrobniID Sériové Cislo pohonu N 0 OXFFFFFFFF | Netykdse |0
0x8120 33056 R/W 3a4 STRING Informace | Nazev zafizeni STRING v kédu Ascii Ano
0x8140 33088 R 3a4 STRING Informace | Nazev modelu AMEi 6, iSET nebo iNET, 24V nebo 230V | N
0x8160 33120 R 3a4 STRING Informace | Nazev dodavatele Danfoss A/S N
0x8180 33152 R/W 3,4a16 STRING Informace | Nazev umisténi STRING v kédu Ascii Ano -
Popis tohoto objektu obsahuje sériové
0x81A0 33184 R 3a4 STRING Informace | Sériové cislo ¢islo pohonu - naprogramované N
v dobé vyroby
Registry Modbus - Provoz
Virtudlni | Virtualni
adresa adresa Cteni/ | Funkce Typ dat . | Nazev objektu/ . . Vychozi
MODBUS | MODBUS | zapis | Modbus | Modbus Kategouis parametru LB Trvale | |Spolehlivost Jednotka nastaveni
[hex] [dec]
Nastavena Nastavena hodnota :\.lagtaaiv?gg :ggg\?l'tdaép(?:;?glé %.
0x8200 33280 R/W 3,4a16 FLOAT Provozni hodnota N - IR , . % 0
servopohonu v % Tento registr je platny pouze tehdy,
servopohonu . SR A
kdyz je zvolen digitalni rezim
Indikace polohy pohonu v procentech,
0x8202 33282 R 3a4 FLOAT Provozni Zpétna vazba Indikace polohy N tj.0az 109 od'powda 0 az 100 %. % 0
servopohonu pohonuv % Tento registr je platny pouze tehdy,
kdyz je zvolen digitalni rezim
Virtudlni | Virtualni
adresa adresa Cteni/ | Funkce Typ dat Kategorie Nazev objektu/ Popis Trvale | Textstavu Pocet Vychozi
MODBUS | MODBUS | zapis | Modbus | Modbus 9 parametru P stava nastaveni
[hex] [dec]
1 - Z&dny inicia¢ni rezim,
Rezim pohonu Ukazuje souéasny § B ’F\il:iriTnaII(ra‘llirt?é?e' Zadny
0x8204 33284 R/W 3,4a6 WORD Provozni a specialni rezim pohonu. Zde N A 6 inicia¢ni
P . " - 4 - Alarmovy rezim, o
charakteristiky Ize spustit kalibraci RS rezim
5 - Servisni rezim,
6 — Rezim spanku
0 - X signal (napéti)
0x8205 | 33285 R/W |3,4a6 |WORD | Provozni | 1yPanalogového |Vybeértypu N 1-Xsigndl (proud) » 4 0—Xsignal
vystupu analogového vystupu 2 - Vzdaleny analogovy vystup (napéti) (napéti)
3 - Vzdaleny analogovy vystup (proud)
Virtudlni | Virtualni
adresa adresa Cteni/ | Funkce Typ dat . | Nazev objektu/ q B Vychozi
MODBUS | MODBUS | zapis | Modbus | Modbus Kategouis parametru Zopl= Trvale | Spolehlivost Jednotka nastaveni
[hex] [dec]
Napétovy (V) nebo .
Napéti nebo proud | proudovy (mA) Urover napéti, tj. 0,000 az 10 000 odpovida
0x8206 33286 R/W 3,4a16 FLOAT Provozni na analogovém analogovy vystup N 0,000 az 10 000 V, tj. aktualni droven V/mA 0
vystupu (zpétnovazebni signal 0,000 az 20,000 odpovidad 0 mA az 20 mA
nebo vzdaleny 1/0)
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Registry Modbus - Alarmy a vystrahy

Virtudlni | Virtualni
adresa adresa Cteni/ | Funkce Typ dat - < s 5 : Vychozi
MODBUS | MODBUS | zapis | Modbus | Modbus Kategorie Nazev objektu/parametru | Popis Trvale | Min. | Max. | Jednotka i
[hex] [dec]
0x8300 | 33536 R 3a4 WORD | Alarmyavystrahy | Alarm: Chybabéhem Behem kalibrace pohonu N ON | OFF |Netykdse |Bit0:—
kalibrace doslo k chybé
. Alarm: Chyba kalibrace, Doslo k chybé v kalibraci, . ——
0x8300 33536 R 3a4 WORD Alarmy a vystrahy pilig vysoky zdvih pHli§ vysoky zdvih N ON OFF | Netykdse |Bit1:
0x8300 | 33536 R 3a4 WORD | Alarmyavystrahy | Alarm: Chyba kalibrace, Doslo k chybé v kalibraci, N ON | OFF |Netykése |Bit2:-
pilis nizky zdvih piilis nizky zdvih
. Alarm: Teplota pohonu Teplota uvniti pohonu _ ——
0x8300 33536 R 3a4 WORD Alarmy a vystrahy je piilig vysoka je pfili vysoka N ON OFF | Netykdse |Bit3:
0x8300 | 33536 R 3a4 WORD | Alarmyavystrahy | Alarm: Napajecinapéti Bylo namefeno pfli3 nizké N ON | OFF |Netykése |Bit4:—
je pfilis nizké napéjeci napéti
Alarm: Neocekavany Prepinac je aktivni mimo
0x8300 33536 R 3a4 WORD Alarmy a vystrahy M Y definované parametry N ON OFF | Netykése | Bit5:—
stav pfepinace PN
(v nespravném stavu)
0x8300 | 33536 R 3a4 LONG Alarmy avystrahy | Alarm: Interni chyba, Interni chyba, kterou nelze N ON | OFF |Netykase |Bit15:—
vymeénte pohon opravit. Vyménte pohon
0x8301 | 33537 R 3a4 WORD | Alarmyavystrahy | Y2rovani:Napajecinapéti | Bylo naméfeno pfilis vysoké | ON |OFF |Netykdse |Bito:—
je prilis vysoké napéjeci napéti
0x8301 33537 R 3a4 WORD | Alarmya vystrahy | Yarovani: Napajecinapéti | Bylo naméfeno pflis nizké N ON | OFF |Netykése |Bit1:-
je pilis nizké napéjeci napéti
0x8301 33537 R 3a4 WORD | Alarmyavystrahy | Yarovani: Neocekavané Pohon detekoval neocekdvané | ON | OFF |Netykdse |Bit2:-
zastaveni zastaveni
0x8301 | 33537 R 3a4 WORD | Alarmya vystrahy | Varovani: PFilis nizké Motor pohonu nedosahuje N ON | OFF |Netykése |Bit3:-
otacky motoru pozadovanych otacek
0x8301 33537 R 3a4 WORD | Alarmyavystrahy | Varovéni: Zadny fidici signal | Fonon detekoval, ze nepfichazi | ON | OFF |Netykése |Bit4:-
Zadny fidici signal
Varovani: Poloha Poloha servopohonu piekrocila
0x8301 33537 R 3a4 WORD Alarmy a vystrahy servopohonu prekrocila P pref N ON OFF | Netykdse |[Bit5:—
o rozsah ve sméru natazeni
rozsah natazeni
Varovéni: Poloha . L
0x8301 33537 R 3a4 WORD Alarmy a vystrahy servopohonu prekrocila Poloha servopohonuv prgkroala N ON OFF | Netykdse |Bit6:—
o T rozsah ve sméru stlaceni.
rozsah pfi stlaceni
Ptifazeni MAC adresy bylo
0x8301 | 33537 R 3a4 WORD | Alarmyavystrahy | Varovani:Neplatné nastavenopomociDIP N ON | OFF |Netykase |Bit7:-
nastaveni prepinace DIP prepinacd, ale je nespravné
nastaveno na 0
Registry Modbus - ReSeni potizi a servis
Virtudlni | Virtualni
adresa adresa Cteni/ | Funkce Typ dat q a q P p Vychozi
MODBUS | MODBUS | zépis | Modbus | Modbus Kategorie Nézev objektu/parametru | Popis Trvale | Min. | Max. | Jednotka i
[hex] [dec]
0x8400 33792 R 3a4 LONG Reseni potizia servis | Pocet kalibraci Pocet kalibraci pohonu Ano 0 MAX. | Netykéd se | Netyka se
0x8402 33794 R 3a4 LONG Reseni potizia servis | Pocet Gplnych natazeni ?Ocef p”pa.du’,kdy byl pohon Ano 0 MAX. | Netykéd se | Netyka se
uplné natazeny
0x8404 33796 R 3a4 LONG Redeni potizi a servis | Pocet Uplnych stlaceni E:IC:GE.- E{::;:nu’ kdy byl pohon Ano 0 MAX. | Netykédse | Netyka se
P . | Celkovy pocet hodin Celkovy pocet hodin provozu . L
0x8406 33798 R 3a4 LONG Reseni potizi a servis provozu pohonu Ano 0 MAX. | Hodiny Netyka se
P N Celkovy pocet krokt
P . | Celkovy pocet krokd . s L
0x8408 33800 R 3a4 LONG Reseni potizi a servis provedenych aktuatorem provedelnych poho,nem Ano 0 MAX. | Netykése | Netyka se
od prvniho zapnuti
P ._ | Doba od posledniho Doba od posledniho zapnuti . L
0x840A 33802 R 3a4 LONG Reseni potizi a servis Zzapnuti v minutéch pohonu v minutéch N 0 MAX. | Minuty Netyka se
0x840C 33804 R 3a4 LONG Regeni potizi a servis | Pocet zapnuti Pocet zapnuti pohonu Ano 0 MAX. | Netykdse | Netyka se
0x840E | 33806 R 3a4 LONG Regeni potizia servis | TOCet vysokého napéti Pocet udalosti vysokého Ano |0 MAX. | Netykase | Netyka se
zdroje napéti zdroje
3 Doba vysokého napéti Pocet minut, kdy byl aktuator
0x8410 33808 R 3a4 LONG Reseni potizi a servis a vysokeho nap pfipojen k vysokému Ano 0 MAX. | Minuty Netyka se
zdroje v minutach PEA P
napajecimu napéti
0x8412 33810 R 3a4 LONG Reseni potizi a servis | Pocet nizkého napéti zdroje Poce} }Jdalqstl nizkého Ano 0 MAX. | Netykdse | Netyka se
napéti zdroje
) Doba nizkého napéti zdroje Pocet minut, kdy byl aktuator
0x8414 33812 R 3a4 LONG Reseni potizi a servis v minutéch P ) pfipojen k nizkému napajecimu | Ano 0 MAX. | Minuty Netyka se
napéti
0x8416 33814 R 3a4 LONG Reseni potizia servis | Pocet detekci iSET Pocet detekci oscilaci Ano 0 MAX. | Netykéd se | Netyka se
Registry Modbus - Konfigurace
Virtudlni | Virtualni
adresa adresa Cteni/ | Funkce Typ dat Kateaors Nazev objektu/ Popis Trvale | Textstavu Pocet Vychozi
MODBUS | MODBUS | zapis | Modbus | Modbus 9 parametru P stavi stav
[hex] [dec]
0x8500 | 34048 w 6 WORD | Specialni Reset Teply nebo - 0x5741 - Teply, 0x434F - Studeny | 2
studeny reset
1-Vychozi
2 - Priprava -
0x8501 | 34049 R/W [3,4a6 |WORD | Specialni Stav aktualizace | - N i:gﬂ%ﬁ"en 6
5 - Prijato
6 - Provedeni aktualizace
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ENGINEERING
TOMORROW

Datovy list AMEi 6 iNET

Rozméry

Inteligentni pohon
AMEi 6 iNET je treba
objednat samostatné
A,
i 7
b
-
3
R 3 N
(o] o~ =
= < €
1S IS ‘
o r ’

AFP 2, AFD 2, AFA 2,
AFPB 2, AFPA 2 AFPQ2 AFQMP 2

Tlakové ovladané pohony

] AFP 2, AFD 2 AFA 2 AFPB 2 AFPA 2 AFPQ2 AFQMP 2
Ve(l'n':?)“ oA H H H H oA, | H, | @A, | H,
mm mm mm
80 175 602 558 515 612 - - - -
160 228 622 578 605 612 28 | 727 | 295 | 622
320 295 622 578 605 612 300 | 727 | 295 | 622
630 300 747 703 730 735 - - - -

Danfoss s.r.o.
Climate Solutions - danfoss.cz « +420 22 888 76 66 « zakaznickyservis@danfoss.com

Veskeré informace, mimo jiné informace o vybéru produktu, jeho pouziti, designu, hmotnosti, rozmérech, kapacité nebo jakychkoli jinych technickych tdajich v pfiruckach k produktéim, popisech v
katalozich, reklamach atd., bez ohledu na to, zda byly poskytnuty pisemné, istné, elektronicky, online nebo prostfednictvim stahovani, budou povazovany za informativni a jsou zavazné pouze za
podminky a v rozsahu, v némz na né byl uveden vyslovny odkaz v nabidce nebo v potvrzeni objednavky. Danfoss neprejiméa odpovédnost za pripadné chyby v katalozich, brozurach, videich a dal$ich
materialech.

Danfoss si vyhrazuje pravo zménit své vyrobky bez predchoziho upozornéni. To plati také pro objednané, avsak nedodané vyrobky za pfedpokladu, Ze takové zmény Ize provadét bez zmén podoby,
vhodnosti nebo funkce vyrobku.

Viechny ochranné znamky uvedené v tomto materialu jsou majetkem spole¢nosti Danfoss A/S nebo spole¢nosti skupiny Danfoss. Nazev Danfoss a logo Danfoss jsou ochranné znamky spole¢nosti
Danfoss A/S. V3echna prava vyhrazena.
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