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AME 685 operating as modulating version
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AME 685

AUTO

b

3.5-4.5mm x 0.7mm T10

e 0

Indication type

Operating mode

Green LED:
Gron LED:
Griine LEl
Diode verte :

Constantly lit
Lyser konstant
Leuchtet dauerhaft
Allumée en permanence
Folyamatosan vilagit
Swieci $wiatlem stalym
MocTonHHO ropuT
Permanent aprins

Kli yaniyor

b

Positioning mode - Actuator is retracting the stem
Positioneringsprocedure - motor traekker spindien ind
i i ieb fahrt die Antri ein
Mode de positionnement. L'actionneur rétracte la tige
Pozicionalasi méd - a 6 visszahtzza a
Tryb ustalania potozenia — sitownik wsuwa trzpier:
PeXVIM yCTaHOBKY LUTOKa B 33AaHHOE NONIOXKEHME — IPUBOA BHINOMHACT BTArMBaHUE WTOKA
Mod de pozitionare - Servomotorul retrage tija
Konumlama modu - Motor mili geri cekiliyor

R - INEH 2R 4EEIEAT

Constantly lit

Lyser konstant

Leuchtet dauerhaft
Allumée en permanence
Folyamatosan vilagit
Swieci $wiatlem stalym
MocTostHo roput
Permanent aprins

Positioning mode - Actuator is extending the stem
Positioneringsprocedure - motor traekker spindlen ud
fahrt die Antri aus
Mode de positionnement. L'actionneur extrait la tige
Pozicionalasi méd - a szelepmozgaté kiemeli a szelepszérat
Tryb ustalania pofozenia — sitownik wysuwa trzpien
PEX1M yCTaHOBKY WITOK B 3ajaHHOE npuson wroka
Mod de pozitionare - Servomotorul extrage tija

Zold LED: Sirekli yaniyor Konumlama modu - Motor mili disani itiliyor
Zielona 3 AU - Wah B (R R
3enewsiii Flashing (1 s cycle) Self stroking mode - Actuator is retracting the stem
CBETOAMOAHbIN Blinker (cyklus pa 1s) Selvjusteringstilstand - motor traekker spindlen ind
wHAKaTOP: Blinkt (1-s-Takt) fahrt die ein
LED verde: Clignote (cycle de 1) Mode d'autorégulation de la course. L'actionneur rétracte la tige
Yesil LED: Villog (1 mp-es ciklusban) Onbedllo mod - a szelepmozgatd visszahtzza a szelepszarat
BB LED: Miga (cykl 1) Tryb samodostrajania skoku — sitownik wsuwa trzpier
Muraer (kaxayio cekyHay) PeX/M HACTPOIKIL KPAVIHVIX MONOXEHWI! XOAa LITOKA ~ MPUBOA BbIMOMHAET BTATMBAHNE WTOKA
Clipire (ciclude 15) Mod de autoreglare - Servomotorul retrage tija
Yanip soniiyor (1 sn.araliklarla) | Otomatik strok modu - Motor mili geri cekiliyor
W%‘f(w s fiE¥f) TREARE - WahaR4EEIRT
Flashing (1 s cycle) Self stroking mode - Actuator is extending the stem
Blinker (cyklus pa 1) Selvjusteringstilstand - motor traekker spindien ud
Blinkt (1-s-Takt) Hubei ieb fahrt die Antri aus
Clignote (cycle de 1s) Mode d'autorégulation de la course. L'actionneur extrait la tige
Villog (1 mp-es ciklusban) Onbedllo mod -a szelepmozgatd kiemeli a szelepszarat
Miga (cykl T5) Tryb samodostrajania skoku — sitownik wysuwa trzpiers
Muraer (Kaxayio cekyHay) PeXIIM HACTPOMK KPAVHVIX MONOXEHWIE XOA1A WTOKa ~ PUBOA BLIMOAHAET BLIABIXEHME LITOKA
Clipire (ciclude 1) Mod de autoreglare - Servomotorul extrage tija
Yanip séniiyor (1 sn. araliklarla) | Otomatik strok modu - Motor mili disan itiliyor
R (1 s &) FREaRRN - Wah R iR
Constantly lit Stationary mode - Actuator has reached upper end position (retracted stem)
Lyser konstant Stilstand ~ motor har naet overste slutposition (spindel helt inde)
Leuchtet dauerhaft Stationarer Betrieb: Stellantrieb hat obere Endlage erreicht (Antriebsstange vollsténdig eingefahren)
Allumée en permanence Mode stationnaire. L'actionneur a atteint la position haute de fin de course (tige rétractée)
Folyamatosan vilagit 6sult méd - a 6 elérte afels vé pszér visszaht
Swieci $wiatlem stalym Tryb ustalony — sitownik osiagnat gérne polozenie graniczne (trzpier wsuniety)
MOCTOAHHO ropuT CTaLMOHapHBIl PEXWM ~ IPUBOA YCTaHOBIN TOK B KpaiiHee BepXHee NONoKeHMe (BTAHYTbIi WTOK)
Permanent aprins Mod de stationare - Servomotorul a atins pozitia de la capatul superior (tija retrasa)
Siirekli yaniyor Sabit mod - Motor iist son konuma ulasti (geri cekilmis mil)
Vellow LED: BE TETIEE - Rahse e i
Gul LED: Constantly lit Stationary mode - Actuator has reached bottom end position (extended stem)
LED: Lyser konstant Stilstand — motor har ndet nederste slutposition (spindel helt ude)
jaune: Leuchtet dauerhaft Stationérer Betrieb: Stellantrieb hat untere Endlage erreicht (Antriebsstange vollsténdig ausgefahren)
Sérga LED: Allumée en permanence Mode stationnaire. L'actionneur a atteint la position basse de fin de course (tige extraite)
Zéha Folyamatosan vilagit 6sult méd - a 6 elérte az also vé pszar ki
Kenrbiii Swieci $wiatlem stalym Tryb ustalony — sitownik osiagnaf dolne pofozenie graniczne (trzpier wysuniety)
cBeTopMOAHbIiA MocTonHHO ropuT CTauMOHapHBIil PEXMM — IPUBOA YCTAHOBIN WTOK B KPAIHEE HUKHEE NONIOKEHME (BbIABUHYTHIN WITOK)
wHAvKaTop: Permanent aprins Mod de stationare - Servomotorul a atins pozitia de la capatul inferior (tija extrasa)
LED galben: Sirekli yaniyor Sabit mod - Motor alt son konuma ulasti (disan gikanmis mil)
Sari LED: R EB TR - Wahsdite
LED: Flashing Stationary mode - Single blink when Y signal is presents and double blinks when Y signal is not connected)
Blinker Stilstand - Et blink, nar Y-signalet er til stede, og dobbelt blink, nar Y-signalet ikke er tilsluttet)
Blinkt Stationérer Betrieb: Einzelnes Blinken bedeutet, dass das Eingangssignal anliegt; doppeltes Blinken bedeutet, dass das Eingangssignal nicht anliegt
Clignote Mode stationnaire : clignotement simple lorsque le signal Y est présent et clignotement double lorsque le signal Y n'est pas branché)
Villogas Allandésult méd - Egy villands, amikor az Y jel jelen van, és dupla villanas ha az Y jel nincs csatlawkoztatva)
Miga Tryb stacjonarny — pojedyncze migniecie, gdy obecny jest sygnat Y, i podwdjne migniecia, gdy sygnat Y nie jest podfaczony)
Muraet ustalony pexvm — OBHO MUraHve, eCA cUrHan Y NPUCYTCTBYET, N ABa MIATAHWS, €CTIN CUrHan Y He MOAKIoueH
Clipire Mod de stationare - O singura clipire cand semnalul Y este prezent si doud clipiri cand semnalul Y nu este conectat)
Yanip séniyor Sabit modu - Y sinyali mevcut oldugunda tek yanip sénme ve Y sinyali bagli olmadiginda cift yanip sénme)
AR ERTIERR - v ESHIMERNR, Y ESRHIIRA
Constantly lit Stand-By mode
Lyser konstant Standbytilstand
Leuchtet dauerhaft Stand-by-Betrieb
Allumée en permanence Mode d'arrét
Red LED: Folyamatosan vilagit Készenléti mod
Rod LED: Swieci $wiattem statym Tryb gotowosci
Rote LED: MocrostHo roput PexiM OXNAaHNA
Diode rouge : Permanent aprins Regim de stand-by
Voros LED: Siirekli yaniyor Bekleme modu
Czerwona B il
Kpachbin Flashing Error Mode
CBETOANOAHDIN DA: Blinker Fejltilstand
wHAVKaTop: Blinkt Fehleranzeige
LED rosu: Clignote Mode d'erreur
Kirmizi LED: Villogas Hibamod
416 LED: Miga Tryb bledu
Muraer PexitM OGHaPyXeHIA OWHGKY (HeNCpasHoCTH)
Clipire Mod de eroare
Yanip séniiyor Hata Modu
R Rzl

Red/ Yellow LED
Rod/gul LED
Rot-gelbe LED:
Diode rouge/ jaune
Véros/Sérga LED

C o

Flashing (15 cycle)

Blinker (cyklus pa 15)

Blinkt (1-s-Takt)

Clignote (cycle de 1)

Villog (1 mp-es ciklusban)
Miga (cykl 15)

Muraer (kaxayto cexynay)
Clipire (ciclude 15)

Yanip soniiyor (1 sn. araliklarla)
R (1 s )

Setup stroke limitation (retracted stem)
Opszt spindelvandringsbegransning (spindel helt inde)
Einrichten der il
Configuration de la limitation de la course (tige rétractée)
L tozas beallitasa (visszah 4
Ustawié ograniczenie skoku (trzpier wsuniety)
HacTpoiika OrpaHyiueHia Xona WTOKa (BTAHY Tifi WTOK)
Configurare limitare cursé (tija retrasa)

Strok sinirlamasini ayarlama (geri gekilmis mil)

IR BEITIZIRE] (4ERIE)

KpacHbiin / kenToiit
CBETOAMOAHbITE
wHpuKaTOp:

LED rosu/ galben
Kirmizy/ Sari LED

Flashing (1 5 cycle)
Blinker (cyklus pa 15)
Blinkt (1-s-Takt)

Clignote (cycle de 1)
Villog (1 mp-es ciklusban)

Setup stroke limitation (extended stem)

Opszt spindelvandringsbegransning (spindel helt ude)
Einrichten il
Configuration de la limitation de la course (tige extraite)
Loketkorlatozas bedllitasa (kiemelt szelepszar)

I&/EELED [e) Miga (cykl 1) Ustawic ograniczenie skoku (trzpiei wysuniety)
Muraer (kaxzyio cekynzy) HacTpoiika orpaneHIs Xona WITOKa (BLIABUHY ThiiA LITOK)
Clipire (ciclu de 15) Configurare limitare cursé (tija extrasa)
Yanip soniiyor (1sn. araliklarla) | Strok sinirlamasini ayarlama (disari cikarilmis mil)
\‘A‘Jﬂr},’(w s @5F) IR EITIZRE] (IR

Dark No indication No power suppl;

Mork Ingen indikation Ingen forsyningsspzending

Aus Keine Anzeige Keine Spannungsversorgung

Eteinte Aucune indication Pas d'alimentation

Sotét Nincs jelzés Nincs energiaellatas

Ciemna Brak wskazania Brak zasilania elektrycznego

He roput OrcyTcTave uHANKauMm OrcyTcTame nuTakms

Tntunecat Fara indicatie Fara alimentare cu energie

Karanlik Gosterge yok Besleme gerilimi yok

A= ST TR
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Danifi

AME 685
SW5: 100 %/95 % - Stroke limitation & once) or self-stroking mode (press and hold for 5
Adjustable stroke limitation of retracted or seconds). See next paragraph for more details.
Safety Notes extended actuator stem position.

To avoid personal injury and damage
& to devices, it is absolutely essential for

these instructions and safety notes to
be read carefully and reviewed prior to
assembly and use.

Do not dismantle actuator with the safety spring
function! There is risk of injury and death in the
event of improper handling!

The actuator is heavy. Handle with care to avoid
injury or product damage.

Wiring

Do nottouch anything on the PCB!
Do notremove the cover before the
power supply is fully switched off.

A

éq NOTE: Only basic function as SW1 (Fast/Slow) and
SW2 (INV/DIR) are active when is no power supply
on terminal SP and AME actuator operated as AMV.

Actuator mounting to valve @
Stem connections @

Electrical connection @

DIP switch setting @

SW1: FAST/SLOW - Speed selection (D
- FAST; 2.7 s/mm
- SLOW; 6 s/mm

SW2: DIR/INV - Direct or inverse acting
selector 2
- DIR; the actuator is directly reacting to input
signal
- INV; the actuator is inversely reacting to
input signal

SW3: 2-10V/0-10V - Input/output 3@

- 2-10V; the input signal ranges from 2-10 V
(voltage input) or 4-20 mA (current input)

- 0-10V; the input signal ranges from 0-10 V
(voltage input) or 0-20 mA (current input)

Signal range selector sets Y & X signals.

SW4: LIN/MDF - Characteristic modification
function @®

- LIN; linear correlation between Y signal and
stem position

- MDF (Modified); enables modified
correlation between Y signal and stem
position. Degree of modification depends on
setting of potentiometer CM.

The function enables to change MCV (Motorised

Control Valve) characteristic (for example linear

to logarithmic and logarithmic to linear) and

works with all combinations of DIP switch

settings.

DIP switch 5 needs to be reset prior to
procedure (5.2) to 100 % (5.1) and set to 95 %
(5.3) until the self-stroking procedure has
concluded (5.4). Retracted icon (5.5) on actuator
will blink red-yellow when actuator stops at
max. retracted stem position (5.5) and will

blink as long as it is not set to a new retracted
position (5.6) by pressing buttons fE=1} 42>}

to set the required position (observe flow on
flow meter). Press and hold reset button for 5
seconds (5.7) and then set new extended stem
position by pressing buttons >
Extended icon (5.8) will blink red-yellow as long
as itis not set to new extended position by
pressing and holding reset button for 5 seconds.

SW6: C/P - Output signal mode selector (&)

@ An output signal is present on terminal 4
when the position of the actuator is equal
to or lower than the S4 set point. An output
signal is present on terminal 5 when the
position of the actuator is equal to or higher
than the S5 set point.

SW6: C; provides a constant output signal on
terminals 4 & 5, regardless of the input
signal.

SW6: P; provides a pulse signal through
parallel or cascade electrical wiring
input 1 & 3 dependents from the
controller to output terminals 4 & 5.

SW7: Smart function selector: 7)

- OFF; the actuator does not try to detect
oscillations in the system

- ON; the actuator enables special anti-
oscillation algorithm - In case control signal
Y on certain point oscillates looking from
time perspective, algorithm starts to lower
the amplification of the output to the valve.
Instead of having static characteristics
actuator changes to dynamic characteristics.
After the control signal does not oscillate
anymore, output to the valve slowly returns
back to static characteristics.

SW8: Uy/ly - Input signal type selector:

- Uy; input signal Y is set to voltage (V)

- ly;input signal Y is set to current (mA)

NOTE: If DIP3 and DIP8 are both set to ON position
Y detection is disabled.

SW9: Ux/Ix - Output signal type selector: (9
- Ux; output signal X is set to voltage (V)
Ix; output signal X is set to current (mA)

Functions accessible from cover

RESET button

The actuator has an external RESET button,
which is located on the top cover of the actuator
next to the LED indicators. With this button

you can enable or disable standby mode (press

Final step of electrical connection @
LED signalisation @

Self-stroking mode @

Self-stroking mode begins automatically the
first time the actuator is powered on. To start
the self-stroking procedure, press and hold the
RESET button for 5 seconds (1) until the green
light starts flashing. End positions of the valve
are automatically set and the actuator goes into
stationary mode (2) and starts responding to the
control signal.

Manual Operation

Mechanical and electrical operation
mustnot beused at thesame time!

JAAN

The actuator can be manually positioned when
in standby mode or when there is no power
supply (mechanically).

A Mechanical Electrical

ctuator type . h
operation operation

AME 685 v 4

Stand-By mode @

Press the RESET button for 1 second to enter
standby mode. The actuator stops in the
current position and stops responding to any
control signal. Ared light remains constantly
lit. You can now manually operate the
actuator.

Mechanical manual operation @

The actuator has a knob & crank on the top of
the housing which enables manual positioning
of the actuator.

Use Mechanical manual operation

only when the power is disconnected.

Mechanical and electrical operation

arenotallowedto beused atthe
sametime!

Electrical manual operation ®

The actuator has two buttons on the top of the
housing that are used for electrical manual
positioning (up or down), if the actuator is in
Stand-By mode. First press the RESET button
until the actuator goes to Stand-By mode (red
LED is lit). By pressing the button ﬂE:& the stem
will be extended and by pressing the button
the stem will be retracted.

Dimensions @

Hazardous Substances Table
PartName Lead (Pb) Mercury (Hg) Cadmium (Cd) Hexavalent Chromium (Cr(VI)) Polybrominated biphenyls (PBB) Polybrominated diphenyl ethers (PBDE)
Housing X (o] o [¢] o [e]
Guide insert X [0} (o] (0] [¢] o
Ball bearing X o (o} [e] [0} o

O: Indicates that this hazardous substance contained in all of the homogeneous material for this part is below the limit requirement in GB/T 26572;

X: Indicates that this hazardous substance contained in at least one of the homogeneous material for this part is above the limit requirement in GB/T 26572;

10 | © Danfoss | 2023.04
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AME 685

Danfi

Sikkerhedsbestemmelser
A beskadigelse af udstyr er det helt
afgerende, at denne vejledning og

sikkerhedsnoterne laeses omhyggeligt og
gennemgas forud for montering og brug.

For at undga personskade og

Motorer med sikkerhedsfjederfunktion ma ikke
afmonteres! Der er risiko for personskade og
ded ved forkert handtering!

Motoren er tung. Veer forsigtig ved handtering
for at undga personskade og beskadigelse af
produktet.

El-tilslutning
Ror ikke ved noget pa
& printkortet! Daekslet md ikke
fijernes, for stremforsyningen er
fjernet fra stikkontakten.
Det maksimalttilladte stromforbrug pa
terminal4og5er4A.Min. effekter3 W.

éq BEMARK: Kun grundlaeggende funktioner som SW1
(hurtig/langsom) og SW2 (INV/DIR) er aktive, nar
der ikke er nogen stramforsyning pa klemme SP og
AME-motoren drives som AMV.

Montering af motoren pa ventilen @
Spindeltilslutninger @

Elektriske forbindelser @

* AME 685 kgrer som modulerende version
(AME 685 operating as modulating version)
* Neutral (Neutral)
** Forsyningsspaending (Power supply)
***  SP-udgang (SP output)
**¥*  |ndgang (Input)
****% Neutral (Neutral)
*xxxx% Udgang(Output)
* AME 685 karer som 3-punktsversion
(AME 685 operating as 3 point version)

Indstilling af DIP-switch @

SW1:HURTIG/LANGSOM - valg af
hastighed (O

- HURTIG position; 2,7 s/mm

- LANGSOM position; 6 s/mm

SW2:DIR/INV - valg af direkte eller omvendt
funktion ®
- DIR-position: Motoren reagerer direkte pa
indgangssignal
- INV-position: Motoren reagerer omvendt pa
indgangssignal

SW3:2-10 V/0-10 V - indgang/udgang (3

- 2-10 V-position: Indgangssignalet er i
omradet 2-10 V (spaendingsindgang) eller
4-20 mA (stremindgang)

- 0-10 V-position: Indgangssignalet er i
omradet 0-10 V (spaendingsindgang) eller
0-20 mA (stremindgang)

Signalomradevaelgeren indstiller Y- og
X-signalet.

SW4:LIN/MDF - funktion til eendring af

karakteristik @

- LIN-position: Linezer sammenhaeng mellem
Y-signalet og spindelpositionen.

- MDF-position: Logaritmisk sammenhang
mellem Y-signalet og spindelpositionen.
Dette forhold er justerbart ved indstilling af
potentiometer CM.

Funktionen muligger eendring af MCV-

karakteristikker (ventil og motor) (for eksempel
lineeer til logaritmisk og logaritmisk til linezer) og

fungerer med alle kombinationer af DIP-switch
indstillinger.

* vandring (stroke)

SW5: 100 %/95 % -
spindelvandringsbegransning ®
Justerbar spindelvandringsbegraensning, sa
spindlen er trukket ind eller ud.
SW 5 skal nulstilles til 100 % (5.1) inden
fremgangsmaden (5.2) og indstilles til 95 % (5.3),
indtil selvjusteringen er afsluttet (5.4). Ikonet for
trukket ind (5.5) pa motoren blinker redt-gult,
nar motoren stopper med spindlen trukket
heltind (5.5), og bliver ved med at blinke, indtil
motoren indstilles til en ny tilbagetrukket
position (5.6) ved at trykke pa knapperne
ﬁ@ (hold gje med flowet pa flowmaleren).
Tryk pé nulstillingsknappen, og hold den nede
i 5 sekunder (5.7), og indstil derefter den nye
position for spindlen trukket ud ved at trykke pa
knapperne &=} E=1.
Ikonet for trukket ud (5.8) blinker rgdt-gult,
indtil spindlen indstilles til en ny udtrukket
position ved at trykke pa nulstillingsknappen og
holde den nede i 5 sekunder.
* Red (Red)
** Gul (Yellow)
*** Blinker (1 sek.)(Flashing (1 sec.))
* NULSTIL (RESET)
** Blinker grent (1 sek.)(Flashing Green (1 sec.))

**%  Maks. tilbagetrukket (Max. retracted)
Maks. udtrukket (Max. extended)

* Indstil ny tilbagetrukket (Set new retract)

* Indstil ny udtrukket (Set new extended)

SW6:C/P - funktionsveelger for
udgangssignal (®

@ Etudgangssignal er til stede pa terminal 4,
nar motorens position svarer til eller er lavere
end saetpunktet for S4. Et udgangssignal er
til stede pa terminal 5, nar motorens position
svarer til eller er lavere end saetpunktet for
S5.

SW6-position C giver et konstant
udgangssignal pa terminal 4 eller 5, uanset
indgangssignalet.

SW6-position P afsender et impulssignal
via parallelle eller kaskadekoblede el-
tilslutninger 1 og 3, afhaengige kilder fra
regulatoren til udgangsterminal 4 og 5.

* Y-signal (Y signal)

SW7: Valg af smart-funktion: 7

- OFF: Motoren forsgger ikke at registrere
pendlinger i systemet

- ON: Motoren aktiverer en saerlig
antipendling-algoritme - se afsnittet om
antipendling-algoritmen

* Funktion deaktiveret (Function OFF)
** Funktion aktiveret (Function ON)

SW8: Uy/ly - veelger for
indgangssignaltype (®
- Position Uy: Indgangssignal Y er indstillet til
spaending (V)
- Position ly: Indgangssignal Y er indstillet til
strgm (mA)

&q BEMARK: Hvis DIP3 og DIP8 begge er indstillet til
ON (til), er Y-detektering deaktiveret.

SW9: Ux/Ix - veelger for
udgangssignaltype (9
- Position Ux: Udgangssignal X er indstillet til
spaending (V)
- Position ly: Udgangssignal X er indstillet til
strom (mA)

Funktioner, der er tilgeengelige fra
daekslet

Knap til NULSTILLING

Motor AME 685 har en ekstern knap til
NULSTILLING, som er placeret pa motorens
overste daeksel ved siden af LED-indikatorerne.
Med denne knap kan du ga i eller forlade
standbytilstanden (tryk én gang) eller
selvjusteringstilstanden (tryk, og hold den inde
i 5 sekunder). Du kan finde flere oplysninger i
naeste afsnit.

Sidste trin i den elektriske forbindelse @
LED-signalering @

Selvjusteringstilstand @
Selvjusteringstilstanden starter automatisk,
forste gang motoren startes. Du kan starte
selvjusteringsproceduren ved at trykke pa
knappen til NULSTILLING og holde den
inde i 5 sekunder (1), indtil den grgnne lampe
begynder at blinke. Ventilens endepositioner
indstilles automatisk, og motoren stér stille (2
og begynder at reagere pa styresignalet.

* Blinkende (cyklus pa 1 s) (Flashing (1 s cycle))
** |LED: Gul (LED: Yellow)

Manuel betjening

Mekanisk og elektrisk betjening er
ikke tilladt pGd samme tid!

N

Motor AME 685 kan positioneres manuelt i
standbytilstand, eller nar der ikke er nogen
stremforsyning (mekanisk).

Motortype Mekanisk Elektrisk
i betjening betjening
AME 685 v v

Standbytilstand @

Tryk pa knappen for NULSTILLING i 1 sek. for
at gd i standbytilstand. Motoren stopper i den
aktuelle position og stopper med at svare pa
styresignalet. En rod lampe lyser konstant. Du
kan nu betjene motoren manuelt.

* Lyser konstant (Constantly lit)
** LED:Red (LED : Red)

Mekanisk manuel betjening @

Motor AME 685 har en knap til manuel betjening
pa toppen af huset, hvilket muligger manuel
positionering af motoren.

Mekanisk manuel betjening ma
kun ske uden stremforsyning.

N

Elektrisk manuel betjening ®

Motor AME 685 har to knapper oven pa huset,
der bruges til elektrisk manuel positionering
(op eller ned), hvis motoren er i standbytilstand.
Tryk forst pa knappen til NULSTILLING, og hold
den nede, til motoren gar i standbytilstand

(red LED er teendt). Ved tryk pa knappen dE=)
treekkes spindlen ud, og ved tryk pa knap 4>}
traekkes spindlen ind.

Dimensioner @
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DEUTSCH

Sicherheitshinweise
vermeiden, ist es zwingend

& erforderlich, die beigefligten

Anweisungen und Sicherheitshinweise vor der
Montage und Inbetriebnahme sorgfaltig zu
lesen und zu beachten.

Um Personen- und Sachschaden zu

Stellantriebe mit Sicherheitsfunktion nicht
demontieren! Bei unsachgemaBer Handhabung
besteht Lebens- oder Verletzungsgefahr!

Der Stellantrieb ist schwer. Bei der Handhabung
des Stellantriebs ist Vorsicht geboten, um
Verletzungen und eine Beschddigung des
Produkts zu vermeiden.

Verdrahtung

Keine Bauteile aufder Leiterplatte

beriihren!

Die Abdeckung erst entfernen, wenn
die Spannungsversorgung komplett
ausgeschaltetist.

Dermaximalzuldssige Ausgangsstrom der
Klemmen 4 und 5 betrdgt 4 A. Die minimale
Leistung betrdgt3 W.

éq HINWEIS: Nur Grundfunktionen wie SW 1 (Fast/
Slow) und SW 2 (INV/DIR) sind aktiv, wenn keine
Spannungsversorgung an Klemme SP anliegt und
der AME-Stellantrieb als AMV betrieben wird.

Montieren des Stellantriebs auf das Ventil @
Antriebsstangenverbindungen @

Elektrischer Anschluss @

* AME 685 arbeitet als modulierende Ausfiihrung
(AME 685 operating as modulating version)
* Neutralleiter (Neutral)
** Spannungsversorgung (Power supply)
***  SP-Ausgang (SP output)
**¥%  Eingang (Input)
***%%  Neutralleiter (Neutral)
*xxxxx Ausgang (Output)
* AME 685 arbeitet als 3-Punkt-Ausfihrung
(AME 685 operating as 3 point version)

DIP-Schaltereinstellungen @

SW1: FAST/SLOW - Wahl der Stellzeit ()
- Position ,FAST" 2,7 s/mm
- Position ,SLOW”; 6 s/mm

SW2: DIR/INV - Direkt oder invers wirkende
Funktion )
- Position ,DIR" Stellantrieb reagiert direkt auf
das Eingangssignal
- Position ,INV“: Stellantrieb reagiert invers auf
das Eingangssignal

SW3:2-10 V/0-10V - Eingang/Ausgang 3

- Position ,2-10 V*: Eingangssignal liegt im
Bereich von 2 bis 10 V (Spannungssignal)
bzw. von 4 bis 20 mA (Stromsignal)

- Position ,0-10 V*: Eingangssignal liegt im
Bereich von 0 bis 10 V (Spannungssignal)
bzw. von 0 bis 20 mA (Stromsignal)

Mit der Signalbereichsauswahl werden die

Eingangs- und Ausgangssignale (Y und X)

eingestellt.

SW4: LIN/MDF - Funktion zur Anderung der
Charakteristik @

- Position ,LIN": linearer Zusammenhang
zwischen dem Eingangssignal und der
Antriebsstangenposition

- Position ,MDF": ermdglicht eine
Verédnderung des Zusammenhanges
zwischen dem Eingangssignal und der
Antriebsstangenposition Das Ausmaf3 der

Veranderung hdangt von der Einstellung am
Potentiometer CM ab.

Diese Funktion ermdglicht die Veranderung
der Charakteristik vom MCV (Ventil und
Stellantrieb) (z. B. von linear auf logarithmisch
und umgekehrt) und lasst sich mit samtlichen
Einstellungen der DIP-Schalter kombinieren.

* Ventilhub (stroke)

SW5: 100 %/95 % - Ventilhubbegrenzung &
Verstellbare Ventilhubbegrenzung der
eingefahrenen oder ausgefahrenen
Stellantriebsstangenposition
Der DIP-Schalter 5 muss vor dem Vorgang
(5.2) auf 100 % (5.1) zurlickgesetzt und
dann auf 95 % gesetzt werden (5.3), bis die
automatische Hubanpassung abgeschlossen
ist (5.4). Das Eingefahren-Symbol (5.5) am
Stellantrieb blinkt rot und gelb, wenn der
Stellantrieb die maximale eingefahrene
Antriebsstangenposition erreicht hat
(5.5). Es blinkt solange, bis eine neue
Einfuhrposition (5.6) eingestellt wird. Um die
gewlinschte Position einzustellen, dricken
Sie die entsprechenden Tasten
(Achten Sie dabei auf den Durchfluss beim
Durchflussmesser). Driicken Sie die Reset-Taste
funf Sekunden (5.7) und stellen Sie dann mithilfe
der Tasten die neue ausgefahrene
Antriebsstangenposition ein.
Das Ausgefahren-Symbol (5.8) blinkt solange
rot und gelb, bis eine neue Ausfuhrposition
eingestellt wird. Driicken Sie dazu finf
Sekunden die Reset-Taste.
* Rot (Red)
** Gelb (Yellow)
**% Blinkt (1 s) (Flashing (1 sec.))

* Grlne LED blinkt (1 s) (Flashing Green (1 sec.))
**  Max. eingefahren (Max. retracted)
***  Max. ausgefahren (Max. extended)
* Einstellen neuer Einfuhrposition
(Set new retract)
* Einstellen neuer Ausfuhrposition
(Set new extended)

SW6: C/P - Auswahl des Ausgangssignals (&)
(@ Das Ausgangssignal liegt an Klemme 4
an, wenn die Position der Antriebsstange
dem Sollwert S4 (oder geringer) entspricht.
Das Ausgangssignal liegt an Klemme 5 an,
wenn die Position der Antriebsstange dem
Sollwert S5 (oder geringer) entspricht.

Die Position des DIP6-Schalters C sendet ein
dauerhaftes Ausgangssignal an die Klemmen 4
oder 5, unabhangig vom Eingangssignal.

Die Position des DIP6-Schalters P sendet

ein Impulssignal durch die parallel

oder kaskadenformig geschalteten
Verdrahtungseingdnge 1 und 3 vom Regler zu
den Ausgangsklemmen 4 und 5.

* Eingangssignal (Y signal)

SW7: Auswahl des Funktionsschalters (7)

- Position ,OFF": Stellantrieb versucht nicht,
Schwingungen im System zu ermitteln

- Position ,ON": Stellantrieb aktiviert einen
besonderen Anti-Oszillations-Algorithmus
- siehe Abschnitt Gber Anti-Oszillations-
Algorithmus

* Funktion deaktiviert (Function OFF)
** Funktion aktiviert (Function ON)

SW8: Uy/ly - Auswahl des
Eingangssignaltyps
- Position ,Uy": als Eingangssignal Y wird eine
Spannung (in V) gewdhlt
- Position ,ly“: als Eingangssignal Y wird ein
Strom
(in mA) gewahlt

&q HINWEIS: -Wenn die DIP-Schalter 3 und 8 auf die
Position,,ON” gesetzt sind, ist die Y-Erkennung
deaktiviert.

SW9: Ux/Ix - Auswahl des

Ausgangssignaltyps 9
- Position ,Ux": als Ausgangssignal X wird eine
Spannung (in V) gewahlt
- Position ,ly“: als Ausgangssignal X wird ein
Strom (in mA) ausgewahlt

Verstellbare Funktionen auf der
Abdeckung

RESET-Taste

Die Stellantriebe AME 685 verfligen liber eine
externe RESET-Taste, die sich oben auf der
Abdeckung neben den LED-Anzeigen befindet.
Durch einmaliges Driicken dieser Taste kdnnen
Sie den Stand-by-Betrieb aktivieren oder
deaktivieren. Wenn Sie die RESET-Taste flinf
Sekunden gedriickt halten, aktivieren Sie die
automatische Hubanpassung. Im nachsten
Abschnitt erfahren Sie weitere Einzelheiten.

Letzter Schritt des elektrischen
Anschlusses @

LED-Anzeige @

Automatische Hubanpassung @

Die automatische Hubanpassung setzt
automatisch ein, sobald der Stellantrieb

zum ersten Mal eingeschaltet wird. Um die
automatische Hubanpassung zu aktivieren,
miissen Sie die RESET-Taste fiinf Sekunden
gedriickt halten, () bis die griine LED zu
blinken beginnt. Die Endlagen des Ventils
werden automatisch eingestellt. Der Stellantrieb
wechselt in den stationaren Betrieb (2) und

reagiert ab sofort auf Regelsignale.
*  Blinkt (1-s-Takt) (Flashing (1 s cycle))
** |ED: Gelb (LED : Yellow)

Handbetrieb

Die gleichzeitige Betdtigung der
mechanischen und elektrischen
Handverstellung ist nicht
zuldssig!

Die Stellantriebe AME 685 konnen von Hand
(mechanisch) verstellt werden, wenn sie sich
im Stand-by-Betrieb befinden oder wenn keine
Spannungsversorgung vorhanden ist.

Elektrische
Handverstellung

Mechanische

Stellantriebstyp Handverstellung

AME 685 v v

Stand-by-Betrieb @

Driicken Sie die RESET-Taste eine Sekunde
lang, um in den Stand-by-Betrieb zu schalten.
Der Stellantrieb bleibt in der aktuellen
Position und reagiert nicht mehr auf
Regelsignale. Die LED leuchtet dauerhaft rot.
Jetzt konnen Sie den Stellantrieb von Hand

betdtigen.
* Leuchtet dauerhaft (Constantly lit)
** |LED:Rot (LED : Red)

Mechanische Handverstellung ®
Auf der Abdeckung der Stellantriebe

AME 685 befindet sich ein Drehknopf fur die
mechanische Handverstellung.

12 | © Danfoss | 2023.04
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Die mechanische
Handverstellung darf nur
ausgefiihrt werden, wenn die

Spannungsversorgung unterbrochen ist.

Elektrische Handverstellung ®

Auf der Abdeckung der Stellantriebe AME 685
befinden sich zwei Tasten fiir die elektrische
Handverstellung (einfahren oder ausfahren).
Diese Option ist nur im Stand-by-Betrieb
verfligbar. Driicken Sie zunachst die RESET-
Taste, bis der Stellantrieb in den Stand-by-
Betrieb schaltet (die rote LED leuchtet). Durch
Driicken der Taste 4=} wird die Antriebsstange
ausgefahren. Durch Driicken der Taste dE>} wird
die Antriebsstange eingefahren.

Abmessungen @

Sécurité

Afin d’éviter des accidents corporels ou
A d’endommager les appareils, il est

absolument essentiel de lire et
d’étudier attentivement ces instructions et ces
consignes de sécurité avant I'assemblage et
I'utilisation.
Ne pas démonter les actionneurs qui possedent
une fonction de ressort de sécurité ! Une
manipulation incorrecte peut entrainer des
blessures mortelles !

L'actionneur est lourd. Le manipuler avec
précaution afin d'éviter des dommages
physiques ou matériels.

Raccordement

Ne pas toucher la carte de circuit

imprimé ! Ne pas retirer le capot avant

d‘avoir totalement coupé I'alimentation.
Courant de sortie max. autorisé sur les bornes 4
et5:4A.Puissancemin.:3 W.

éq REMARQUE : Seules les fonctions de base telles que
SWT1 (Rapide/Lent) et SW2 (INV/DIR) sont actives
lorsque la borne SP n'est pas alimentée en courant
et que l'actionneur AME fonctionne comme AMV.

Montage de I'actionneur sur la vanne @
Connexions de la tige @

Branchement électrique @

* Utilisation de 'AME 685 comme
version modulante (AME 685
operating as modulating version)

* Neutre (Neutral)

** Alimentation (Power supply)
***  Sortie SP (SP output)
**%%  Entrée (Input)
***x% Neutre (Neutral)
**%x%% Sortie (Output)

* Utilisation de 'AME 685 comme version 3 points

(AME 685 operating as 3 point version)

Sélecteur de fonction par micro-switch
(4]

SW1 : RAPIDE/LENT - Sélection de la vitesse

@
- Position RAPIDE ; 2,7 s/mm
- Position LENT ; 6 s/mm

SW2 :DIR/INV - Sélecteur d’action directe ou
inverse
- Position DIR : I'actionneur tourne en marche
avant lorsqu'il recoit le signal d’entrée
- Position INV : I'actionneur tourne en marche
arriére lorsqu'il recoit le signal d’entrée

SW3:2-10 V/0-10 V - Entrée/sortie ®

- Position 2-10 V: le signal d’entrée se situe
dans une plage de 2a 10 V (tension d’entrée)
ou de 4a 20 mA (courant d’entrée)

- Position 0-10 V: le signal d’entrée se situe
dans une plage de 0 a 10 V (tension d’entrée)
ou de 0a 20 mA (courant d’entrée)

Le sélecteur de plage de signaux définit les
signaux Y et X.

SW4 : LIN/MDF - Fonction de modification
des caractéristiques @)

- Position LIN : corrélation linéaire entre le
signal Y et la position de la tige

- Position MDF : active la modification de la
corrélation entre le signal Y et la position de
la tige. Le degré de modification dépend du
réglage du potentiometre CM.

Cette fonction permet de modifier les
caractéristiques MCV (vanne et actionneur),
par exemple de linéaire a logarithmique ou
inversement ; elle est compatible avec toutes
les combinaisons de sélecteurs de fonction par
micro-switch.

* course (stroke)

SW5 : 100 %/95 % - Limitation de la course 5
Limitation de course réglable de la position de
la tige de I'actionneur, rétractée ou extraite.
Le sélecteur DIP5 doit étre réinitialisé avant
la procédure (5.2) sur 100 % (5.1) et réglé
sur 95 % (5.3) jusqu’a ce que la procédure
d‘autorégulation de la course soit terminée (5.4).
L'icéne rétractée (5.5) de I'actionneur clignote en
rouge et jaune lorsque l'actionneur s'arréte a la
position de tige rétractée max. (5.5 ) et continue
de clignoter tant qu’elle n'est pas réglée sur une
nouvelle position rétractée (5.6 ) au moyen des
boutons jusqu'a la position requise
(observez le débit sur le débitmeétre). Appuyez
sur le bouton de réinitialisation et maintenez-le
enfoncé pendant 5 secondes (5.7) puis réglez la
nouvelle positio@gﬁ s]%extraite en appuyant
sur les boutons .
L'icone extraite (5.8) clignote en rouge-jaune
tant qu’elle n'est pas réglée sur une nouvelle
position extraite, au moyen du bouton de
réinitialisation maintenu enfoncé pendant 5
secondes.
* Rouge (Red)
**Jaune (Yellow)
***  Clignotante (1 s) (Flashing (1 sec.))
* REINITIALISATION (RESET)
** Verte clignotante (1 s) (Flashing Green (1 sec.))
**%  Rétraction max. (Max. retracted)

Extraction max. (Max. extended)
* Définition d'une nouvelle

rétraction (Set new retract)

* Réglage nouvelle extraction (Set new extended)

SW6 : C/P - Signal de sortie sélecteur de
mode ®

@ Un signal de sortie est présent sur la borne
4 lorsque la position de I'actionneur est
inférieure ou égale a la valeur de consigne
S4.Un signal de sortie est présent sur la
borne 5 lorsque la position de I'actionneur
est inférieure ou égale a la valeur de
consigne S5.

La position C du DIP6 fournit un signal de sortie
constant sur la borne 4 ou 5, quel que soit le
signal d’entrée.

La position P du DIP6 émet un signal
aimpulsions aux entrées 1 et 3 de
raccordement électrique en paralléle ou en
cascade, qui dépendent du régulateur vers
les bornes de sortie 4 et 5.

* Signal Y (Y signal)

SW7 : Sélecteur de fonction intelligente : 7)
- Position ARRET ; I'actionneur n'essaie pas de
détecter des oscillations dans le systeme
- Position MARCHE ; I'actionneur autorise un

algorithme spécial antioscillation — voir la
section Algorithme antioscillation

* Fonction ARRET (Function OFF)
** Fonction MARCHE (Function ON)

SW8 : Uy/ly - Sélection du type du signal
d’entrée: (®)
- Position Uy ; le signal d’entrée Y est réglé sur
la tension (V)
- Position ly; le signal d’entrée Y est réglé sur
le courant (mA)

&q REMARQUE : Si DIP3 et DIP8 sont tous les deux
réglés sur la position MARCHE, la détection Y est
désactivée.

SW9 : Ux/Ix - Sélection du type du signal de
sortie: (9
- Position Ux; le signal de sortie X est réglé sur
la tension (V)
- Position ly; le signal de sortie X est réglé sur
le courant (mA)

Fonctions accessibles depuis le capot

Bouton REINITIALISATION

Les actionneurs AME 685 sont munis d’'un
bouton REINITIALISATION externe, situé au
sommet du capot de I'actionneur, en regard
des diodes lumineuses. Ce bouton vous permet
d’activer ou de désactiver le mode d'arrét
(appuyez une fois) ou le mode d'autorégulation
de la course (appuyez et maintenez enfoncé
pendant 5 secondes). Reportez-vous au
paragraphe suivant pour plus de détails.

Derniére étape de raccordement électrique

(5]
Signalisation des diodes @

Mode d’autorégulation de la course @

Le mode d'autorégulation de la course
commence automatiquement la premiere

fois que I'actionneur est placé sous tension.
Pour démarrer la procédure d’autorégulation
de la course, appuyez sur le bouton
REINITIALISATION et maintenez-le enfoncé
pendant 5 secondes (1), jusqu’a ce que la diode
verte commence a clignoter. Les fins de course
de la vanne sont réglées automatiquement ;
I'actionneur passe en mode stationnaire (2) et
commence a répondre au signal de commande.

* Clignote (cycle de 1 s) (Flashing (1 s cycle))
** Diode :Jaune (LED : Yellow)

Utilisation manuelle

L'utilisation mécanique et
l'utilisation électrique ne sont pas

compatibles simultanément !

Les actionneurs AME 685 peuvent étre
positionnés manuellement en mode d'arrét ou
en l'absence d’alimentation (mécaniquement).

Type Utilisation Utilisation
d’actionneur mécanique électrique
AME 685 v v
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© Danfoss | 2023.04| 13



AME 685

Danifi

Mode d’arrét @

Appuyez sur le bouton REINITIALISATION
pendant une seconde pour passer en mode
arrét. L'actionneur s’arréte dans la position ol
il se trouve et ne répond plus a aucun signal de
commande. Une diode rouge reste allumée en
permanence. Vous pouvez maintenant faire
fonctionner I'actionneur manuellement.

* Allumée en permanence (Constantly lit)
** Diode : Rouge (LED : Red)

Opération manuelle mécanique @

Les actionneurs AME 685 sont munis d'un
bouton d'opération manuelle, situé au
sommet du carter, qui permet de positionner
I'actionneur a la main.

L'opération manuelle mécanique
doit étre utilisée uniquement en

I'absence d’alimentation.

Opération manuelle électrique @

Les actionneurs AME 685 comportent deux
boutons, situés au sommet du carter, qui
permettent un positionnement manuel
électrique (vers le haut ou le bas) si l'actionneur
se trouve en mode d'arrét. Appuyez tout
d’abord sur le bouton REINITIALISATION

et maintenez-le enfoncé jusqu’a ce que
I'actionneur passe en mode d’arrét (diode rouge
allumée). Pour extraire la tige, appuyez sur le
bouton §E=}. Pour rétracter la tige, appuyez sur

le bouton {E=}.

Dimensions @

MAGYAR
Biztonsagi megjegyzések:

A személyi sériilés és a berendezések
& karosodasanak megelézése érdekében

feltétlenll be kell tartani ezeket az
utasitasokat és figyelmesen elolvasni a

biztonsagi megjegyzéseket, valamint szerelés és
hasznalat el6tt Ujra attekinteni azokat.

Ne szerelje szét a biztonsagi rugés funkcioval
ellatott szelepmozgatdkat! Személyi sériilés
vagy haldl is bekdvetkezhet helytelen hasznalat
esetén!

A szelepmozgatd sulyos készilék. Kezelje
figyelmesen, hogy elkeriilje a személyi sériilést
és a termék kdrosodasat!

Elektromos bekotés

Semmit sem szabad megérintenia
nyomtatott panelen! Netdvolitsaela
burkolatot azenergiaelldtds teljes

lekapcsoldsael6tt!
A4-esés5-6ssorkapcsokon amegengedett max.
kimenédram 4 A. Amin. teljesitmény 3 W.

FIGYELEM! Csak az SW1 (Gyors/Lassu) és az SW2
(INV/DIR) alapfunkcié aktiv, ha nincs energiaelldtds
az SP csatlakozdn, és az AME dllitomi AMV-ként
mukédik.

A szelepmozgato felszerelése a szelepre @
Szelepszar csatlakozasok @
Elektromos csatlakozéas @
* Az AME 685 aranyos véltozatként mkodik
(AME 685 operating as modulating version)
* Nulla (Neutral)
**  Tapfesziltség (Power supply)
***  SP kimenet (SP output)
**¥% Bemenetijel (Input)
***¥%% Nulla (Neutral)
**xxx% Kimeneti jel (Output)
* Az AME 685 3-pontos valtozatként miikodik
(AME 685 operating as 3 point version)

DIP kapcsolok bedllitasa @

SW1: GYORS/LASSU - Sebességvalaszté (1D
- FAST (GYORS) pozici6; 2,7 s/mm

- SLOW (LASSU) pozicio; 6 s/mm

SW2: DIR/INV - Direkt vagy forditott
miikédés valaszté 2
- DIR pozicié; a szelepmozgaté direkt médon
reagél a bemeneti jelre
- INV pozicio; a szelepmozgaté forditott
modon reagél a bemeneti jelre.

SW3:2-10 V/0-10 V - Bemenet/kimenet (3

- 2-10V pozicié; a bemenetijel a 2-10 V
(feszlltségbemenet), vagy a 4-20 mA
(drambemenet) kozotti tartomanyba esik

- 0-10V pozicio; a bemenetijel a 0-10 V
(fesziiltségbemenet), vagy a 0-20 mA
(drambemenet) kozotti tartomanyba esik

A jeltartomany valaszté bedllitjia az Y és az X
jeleket.

SW4: LIN/MDF - Jelleggorbe médosité
funkcié @

- LIN pozici6; linearis korrelacio az Y jel és a
szelepszar pozicio kozott

- MDF pozicio; mddositott korrelaciot tesz
lehet6vé az Y jel és a szelepszar pozicié
kozott. A médositas mértéke a CM
potenciométer beallitasatol fligg.

A funkcid lehet6vé teszi az MCV (szelep és
szelepmozgato) jelleggdrbéjének atvaltasat
(linearisbol logaritmikusba és logaritmikusbdl
lineérisba) és barmilyen DIP kapcsolo beallitas
kombinéaciéban mdkodik.

* |oket (stroke)

SW5: 100 %/95 % - Loketkorlatozas 5
A visszahuzott vagy a kiemelt szelepmozgatd
Az 5-6s DIP kapcsolot alaphelyzetre, 100 %-ra
(5.1) kell &llitani az (5.2) eljaras el6tt, majd 95
%-ra kell allitani (5.3) az 6nbeallasi folyamat
(5.4) befejez6déséig. A szelepmozgaton a
visszahuzva ikon (5.5) voros-sarga szinben
villog, amikor a szelepmozgaté megdll a
maximalis visszahuzott szelepszér pozicidban
(5.5), és mindaddig villog, amig nem allitjdk
be egy Uj visszahuzott pozicidba (5.6) a
gombok megnyomasaval, hogy a kivant
pozicidba keriljon (figyelje a vizatfolyast az
aramlasmérén). Nyomja le és tartsa lenyomva
5 masodpercig (5.7) az alaphelyzet beallitd
gombot, majd utdna %a be az uj, kiemelt
szelepszar poziciot a gombok
megnyomasaval.
A kiemelve ikon (5.8) voros-sarga szinben villog
mindaddig, amig be nem allitjdk egy uj, kiemelt
szelepszar pozicidba az alapbeallité gomb 5
masodpercig tarté lenyomva tartasaval.
* Voros (Red)
** Sérga (Yellow)
*** Villogas (1 s) (Flashing (1 sec.)
*  Visszaallitas (RESET)
**  Zo6lden villog (1 s) (Flashing Green (1 sec.))
***  Max. visszahuzva (Max. retracted)

***%  Max. kiemelve (Max. extended)

* Uj visszahuzott helyzet bellitésa
(Set new retract)

*Uj kiemelt helyzet bedllitasa (Set new extended)

SW6: C/P - Kimeneti jel médvalaszté (6

@ A 4-es sorkapcson megjelenik a kimeneti jel,
amikor a szelepmozgato helyzete az S4-ben
megadott poziciéval megegyezé vagy annal
alacsonyabb. Az 5-6s sorkapcson megjelenik
a kimeneti jel, amikor a szelepmozgatd
helyzete az S5-ben megadott poziciéval
megegyezd vagy annal alacsonyabb.

Ha a DIP6 a C pozicidéban van, akkor édllando
kimeneti jel van jelen a 4-es vagy az 5-6s
sorkapcson, a bemeneti jeltél fliggetlendl.

Ha a DIP6 a P poziciéban van, akkor
impulzusjelet kild soros vagy parhuzamos
elektromos kapcsoldson keresztiil az 1-es
vagy 3-as bemenetre a szabalyozétél
fuggden a 4-es és 5-0s sorkapcsokra.

* Y jel diktal (Y signal)

SW7: "Okos” funkciévalaszté: @)

- OFF allds; a szelepmozgaté nem prébal
meg semmilyen oszcillaciot sem érzékelni a
rendszerben

- ON allas; a szelepmozgaté aktival egy
speciélis, oszcillaciogatloé algoritmust — lasd
az oszcillacidgatld algoritmusrél sz616 részt

* Funkci6 Kl (OFF) (Function OFF)
**  Funkcio BE (ON) (Function ON)

SW8: Uy/ly -Bemeneti jel tipusvalaszto:
- Uy pozicié; az Y bementi jel fesziltségre (V)
beallitva
- ly pozicid; az Y bementi jel aramra (mA)
beallitva
$q FIGYELEM! Ha a DIP3 és a DIP8 is ON (BE)
poziciéban van, akkor az Y érzékelés kivan
kapcsolva.

SW9: Ux/Ix - Kimeneti jel tipusvalaszté: (9

- Ux pozicio; az X kimenti jel fesziiltségre (V)
beallitva

- ly pozicid; az X kimeneti jel aramra (mA)
beallitva

A fedélrél elérheto funkciok

RESET gomb

Az AME 685 szelepmozgato kiils6 RESET
gombbal van elldtva, amely a szelepmozgatd
fedelének tetején talalhatd, a LED kijelz6k
mellett. Ezzel a gombbal bekapcsolhatja,
vagy kikapcsolhatja a készenléti modot
(egyszeri megnyomads) vagy az dnbealld
modot (lenyomva tartva 5 masodpercig). Errél
részletesebben a kovetkezd bekezdésben
olvashat.

Az elektromos csatlakozas utolsé lépése @
LED jelzések @
Onbeallé méd @
Az 6nbedllé mdéd automatikusan elkezdédik a
szelepmozgaté elsé bedllitdsakor. Az 6nbedllési
folyamat meginditdsdhoz nyomja le és tartsa
lenyomva a RESET gombot 5 masodpercig(D),
amig a zold fény villogni nem kezd. Lezajlik a
szelep véghelyzetek automatikus beéllitasa, a
szelepmozgato pedig allandosult médra ) valt
at, és kész reagalni a vezérlgjelre.

* Villog (1 mp-es ciklusban) (Flashing (1 s cycle))

** LED: Sérga (LED : Yellow)

Kézi miikodtetés

Tilos az egyidejiimechanikus és
elektromos miikodtetés!

Az AME 685 szelepmozgatdk helyzete
manudlisan is beallithatoé (mechanikusan),
ha készenléti médban vannak, vagy ha nincs
energiaellatas.

A Mechanikus Elektromos
szelepmozgaté allitasi allitasi
tipusa lehetéség lehetéség
AME 685 v v
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Készenléti méd @

A RESET gomb 1 mdsodpercig tarto
megnyomdsdval Iépjen be a Készenléti
modba. A szelepmozgatoé megadll az aktudlis
helyzetben, és nem reagdl semmilyen
vezérlé jelre. Egy voros fény folyamatosan
vildgit. A szelepmozgaté most manudlisan
miikodtethetd.

* Folyamatosan vilagit (Constantly lit)
** LED: VOros (LED : Red)

Mechanikus kézi miikédtetés @

Az AME 685 szelepmozgatdn egy kézi
mUkodteté gomb talalhatd a haz tetején, amely
lehet6vé teszi a szelepmozgatd kézi beallitasat.

Mechanikus kézi miikodtetést
csak akkor szabad alkalmazni,

ha nincs energiaelldtds.

Elektromos kézi miikodtetés B

Az AME 685 szelepmozgaton a haz tetején

két gomb talalhatd, amelyek elektromos kézi
beallitasra (fel vagy le) hasznalhaték, amikor

a szelepmozgato készenléti moédban van.
El6sz6r nyomja meg a RESET gombot és tartsa
lenyomva, hogy a szelepmozgaté készenléti
modba keriljon (a vorés LED vilagit). A dE=)
gomb megnyomadséra a szelepszar kiemelkedik
a fiZ>) gomb megnyomasara pedig a szelepszar
visszahuzodik.

Méretek @

Warunki bezpieczenstwa

Aby nie dopusci¢ do obrazen ciata lub
& uszkodzenia urzadzen, nalezy przed
montazem i uruchomieniem

urzadzenia bezwzglednie zapoznac sie z
niniejszymi instrukcjami i przestrzegac
zawartych w nich zalecen.

Nie demontowac sitownikéw wyposazonych
w funkcje sprezyny bezpieczenstwal
Niebezpieczenstwo odniesienia obrazen ciata i
zagrozenie zycia w przypadku nieprawidtowe;j
obstugi!

Sitownik jest ciezki. Postepowac ostroznie, aby
zapobiec obrazeniom ciata lub uszkodzeniu
produktu.

Podlaczenia elektryczne

Nie dotykac niczego na ptytce obwodu
drukowanego!
Nie zdejmowac¢ pokrywy przed

catkowitym odtqczeniem zasilania.
Maksymalny dopuszczalny prqd na zaciskach
wyjsciowych 4i 5 wynosi 4 A. Minimalna moc
wynosi3 W.

&q UWAGA: Kiedy na zacisku SP nie ma zasilania oraz
sitownik AME dziata jako AMV aktywne sq tylko
podstawowe funkcje takie, jak SW1 (Szybki/Wolny) i
SW2 (INV/DIR).

Zamocowanie sitownika do zaworu @
Polaczenia trzpienia @

Podtaczenie elektryczne @

* Sitownik AME 685 podtaczony jako wersja
sterowania sygnatem analogowym (AME
685 operating as modulating version)

* Neutralny (Neutral)

* Zasilanie (Power supply)
***  Wyjscie SP (SP output)
**xx - Wejscie (Input)

**xx% Neutralny (Neutral)

*xxxxx Wyjscie (Output)

* Sitownik AME 685 podtgczony jako wersja
sterowania sygnatem 3-pkt-owym (AME
685 operating as 3 point version)

5

Ustawienie przetacznika DIP @

SW1: FAST/SLOW — wybér predkosci 1
- Potozenie FAST: 2,7 s/mm
- Potozenie SLOW: 6 s/mm

SW2: DIR/INV - wybér kierunku dziatania
zgodny/przeciwny (2
- Potozenie DIR: sitownik dziata w kierunku
zgodnym z sygnatem wejsciowym
- Potozenie INV: sitownik dziata w kierunku
przeciwnym do sygnatu wejsciowego

SW3:2-10 V/0-10 V — wejscie/wyjscie ®

- Pozycja 2-10 V: sygnat wejsciowy znajduje
sie w zakresie 2-10 V (wejscie napieciowe)
lub w zakresie 4-20 mA (wejscie pradowe)

- Pozycja 0-10 V: sygnat wejsciowy znajduje
sie w zakresie 0-10 V (wejscie napieciowe)
lub w zakresie 0-20 mA (wejscie pradowe)

Selektor zakresu sygnatu ustala sygnaty Yi X.

SW4: LIN/MDF — funkcja modyfikacji
charakterystyki @
- Pozycja LIN: korelacja liniowa miedzy
sygnatem
Y a pozycja trzpienia
- Pozycja MDF: umozliwia uzyskanie
zmodyfikowanej korelacji miedzy sygnatem
Y a pozycja trzpienia. Stopien modyfikacji
zalezy od ustawienia potencjometru CM.
Funkcja umozliwia zmiane charakterystyki MCV
(zawor i sitownik) (na przyktad z liniowej na
logarytmiczna i z logarytmicznej na liniowa) i
dziata ze wszystkimi kombinacjami ustawien
przetacznikéw DIP.

* skok (stroke)

SW5: 100 % / 95 % — ograniczenie skoku (5
Regulowane ograniczenie skoku trzpienia
sitownika w potozeniu wsunietym lub
wysunietym.

Przed procedura RESET(5.2) przetacznik DIP 5
przestawic do potozenia 100 % (5.1) nastepnie
ustawi¢ w potozeniu 95 % (5.3) do czasu
zakonczenia procedury samodostrajania skoku
(5.4). Wskaznik wsuniecia (5.5) na sitowniku
bedzie migat w kolorze czerwonym i z6ttym,
gdy sitownik zatrzyma sie w potozeniu
maksymalnego wsuniecia trzpienia (5.5) oraz
bedzie migat do czasu, az sitownik zostanie
przestawiony do nowego potozenia wsﬁ%cia
(5.6) przez naciskanie przyciskow
umozliwiajgcych ustawienie wymaganego
potozenia (obserwowac wskazanie
przeptywomierza). Nacisnac i przytrzymac przez
5 sekund przycisk resetowania (5.7), a nastepnie
ustawi¢ nowe potozenie wysuniecia trzpienia
przez naciskanie przyciskéw R}
Wskaznik wysuniecia (5.8) bedzie migat
kolorze czerwonym i z6ttym do czasu, az

sitownik zostanie przestawiony do nowego
potozenia wysuniecia poprzez nacisniecie
i przytrzymanie przez 5 sekund przycisku
resetowania.
* Czerwona (Red)
**  Zotta (Yellow)
***  Miga (1s) (Flashing (1 sec.))
* Miga nazielono (1 s) (Flashing Green (1 sec.))
** Maks. potozenie po wsunieciu (Max. retracted)
***  Maks. potozenie po wysunieciu (Max. extended)
* Ustawic¢ nowe potozenie po wsunieciu
(Set new retract)
* Ustawi¢ nowe potozenie po wysunigciu
(Set new extended)

SW6: C/P — selektor trybu sygnatu
wyjéciowego (6

@ Sygnat wyjsciowy jest obecny na zacisku 4,
gdy potozenie sitownika jest rbwne nastawie
S4 lub nizsze. Sygnat wyjsciowy jest obecny
na zacisku 5, gdy potozenie sitownika jest
réwne nastawie S5 lub nizsze.

Potozenie C przetacznika DIP6 zapewnia staty
sygnat wyjsciowy na zaciskach 4 lub 5,
niezaleznie od sygnatu wejsciowego.

Potozenie P przetacznika DIP6 zapewnia sygnat
impulsowy przez wejscia 1i 3 réwnolegtego
lub kaskadowego potaczenia elektrycznego
z regulatora do zaciskéw wyjsciowych 4 5.

* sygnatY (Y signal)

SW7: Wybér funkgji inteligentnej (SMART) @)
- Pozycja OFF: sitownik nie wykrywa oscylacji
w uktadzie
- Pozycja ON: sitownik wtacza specjalny
algorytm przeciwoscylacyjny — patrz sekcja
Algorytm przeciwoscylacyjny
* Funkcja wytaczona (Function OFF)
** Funkcja wigczona Function ON)

SW8: Uy/ly — wybor typu sygnatu
wejsciowego:
- Pozycja Uy: sygnat wejsciowy Y jest
ustawiony na napiecie (V)
- Pozycja ly: sygnat wejsciowy Y jest ustawiony
na prad (mA)
é[l UWAGA: Wykrywanie sygnatu Y jest wytqczone,
jesli oba przetqczniki DIP3 oraz DIP8 znajdujq sie w
pozycji ON (Wt.).

SW9: Ux/Ix — wybér typu sygnatu
wyjsciowego: (9
- Pozycja Ux: sygnat wyjsciowy X jest
ustawiony na napiegcie (V)
- Pozycja Ix; sygnat wyjsciowy X jest ustawiony
na prad (mA)

Funkcje dostepne na pokrywie

Przycisk RESET

Sitowniki AME 685 sa wyposazone w
zewnetrzny przycisk RESET, ktory znajduje sie
w gornej pokrywie sitownika obok wskaznikow
diodowych. Tym przyciskiem mozna wiaczy¢
lub wytaczy¢ tryb gotowosci (wcisna¢ jeden
raz) albo tryb samodostrajania skoku (nacisna¢
i przytrzymac przez 5 sekund). Szczegétowe
informacje podano w nastepnym akapicie.

AQ19558647231501-010203
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Ostatni etap podtaczenia elektrycznego @
Sygnalizacja za pomoca diod LED @

Tryb samodostrajania skoku @
Tryb samodostrajania skoku rozpoczyna sie
automatycznie po pierwszym wigczeniu
zasilania sitownika. Aby rozpocza¢ procedure
samodostrajania skoku, nacisnaci przytrzymac
przycisk RESET przez 5 sekund(?), az zacznie
migac zielona dioda. Pozycje krancowe
zaworu s3 ustawiane automatycznie, sitownik
przechodzi do trybu ustalonego (2) i zaczyna
reagowac na sygnat sterujacy.
* Miga (cykl 15) (Flashing (1 s cycle))
** Dioda: Zotta (LED : Yellow)

Sterowanie reczne

Jednoczesne uzywanie
sterowaniamechanicznego i
elektrycznego jest niedozwolone!

ROMANA

Instructiuni privind siguranta in

functionare
A deteriorarea dispozitivelor, este absolut
esential sa cititi cu atentie si sa
aprofundati aceste instructiuni si note de
siguranta inainte de montare si utilizare.

Pentru a evita ranirea persoanelor si

Nu demontati servomotoarele cu functie de
arc de siguranta! Exista risc de ranire si deces in
cazul manevrarii necorespunzatoare!

Servomotorul este greu. Manevrati-l cu
grija pentru a evita rdnirea persoanelor sau
deteriorarea produsului.

Cablarea

Nu atingeti nicio componentd de pe
! placa de circuitimprimat! Nu

indepdrtati capacul pand cand

Potozenie sitownikéw AME 685 moze by¢
ustalane recznie: elektrycznie w trybie
gotowosci lub mechanicznie w przypadku braku
zasilania elektrycznego.

Typ sitownika Sterowanie Sterowanie
yp mechaniczne elektryczne
AME 685 v v

Tryb gotowosci @
Aby przejsc do trybu gotowosci, przez 1
sekunde naciska¢ przycisk RESET. Sitownik
zatrzymuje sie w biezgcym potozeniu i
przestaje odpowiadac na wszelkie sygnaty
sterujqgce. Czerwona dioda swieci Swiattem
statym. Mozna teraz sterowac sitownikiem
recznie.

* Swieci $wiattem statym (Constantly lit)

** Dioda: Czerwona (LED : Red)

Reczne sterowanie mechaniczne @

Na gérze obudowy sitownikéw AME 685
znajduje sie pokretto recznego sterowania
umozliwiajace reczne ustalanie potozenia
sitownika.

Reczne sterowanie mechaniczne
mozna wykorzystywac wytqcznie w
przypadku braku zasilania

elektrycznego.

Reczne sterowanie elektryczne @

Na goérze pokrywy sitownikéw AME 685 znajduja
sie dwa przyciski, ktdre stuza do recznego
elektrycznego ustalania potozenia (w gére

lub w doét), gdy sitownik znajduje sie w trybie
gotowosci. Najpierw nacisnac i przytrzymywac
przycisk RESET, az sitownik przejdzie do trybu
gotowosci (czerwona dioda $wieci wéwczas
$wiattem statym). Nacisnac przycisk 8=}, aby
trzpien zostat wysuniety; nacisnac przycisk 42>},
aby trzpien zostat wsuniety.

Wymiary @

alimentarea cu electricitate nu este complet
deconectatad.

Curentul max. permis deiesirelabornele 4
si5estede4A. Putereamin.este3W.

NOTA: Numai functiile de bazd, precum SW1
(Rapid/Lent) si SW2 (INV/DIR), sunt active atunci
cdnd nu existd alimentare cu energie la borna SP si
servomotorul AME este utilizat ca AMV.

Prinderea servomotoruluila vana @
Conexiunile tijei @
Conexiunea electrica @
* AME 685 opereaza ca versiune de modulatie
* Neutru (Neutral)
** Alimentare cu energie (Power supply)
**%  |esire SP (SP output)
*¥*% Intrare (Input)
**xx% Neutru (Neutral)
*xEXXX Jesire (Output)
* AME 685 opereaza ca versiune in 3 puncte
(AME 685 operating as 3 point version)

Setarea comutatorului DIP @

SW1: REPEDE/INCET - Selectare viteza ()
- Pozitia REPEDE; 2,7 s/mm
- Pozitia INCET; 6 s/mm

SW2: DIR/INV - Selector pentru actionare
directa sau inversa 2
- Pozitia DIR; servomotorul reactioneaza direct
in raport cu semnalul de intrare
- Pozitia INV; servomotorul reactioneaza invers
in raport cu semnalul de intrare

SW3:2-10 V/0-10 V - Intrare/iesire ®
Pozitia 2-10 V; semnalul de intrare se situeaza
in domeniul 2-10 V (semnal de tensiune) sau
4-20 mA (semnal de curent)

- Pozitia 0-10 V; semnalul de intrare se situeaza
in domeniul 0-10 V (semnal de tensiune) sau
0-20 mA (semnal de curent)

Selectorul de domeniu al semnalelor seteaza
semnalele Y si X.

SW4: LIN/MDF - Functie de modificare a
caracteristicii @

- Pozitia LIN; corelatie liniara intre semnalul Y
si pozitia tijei

- Pozitia MDF; activeaza corelarea modificata
dintre semnalul Y si pozitia tijei. Gradul
de modificare depinde de setarea CM de
potentiometru.

Functia activeaza modificarile de efectuat la
caracteristicile MCV (vand si servomotor) (de
exempluy, liniar la logaritmic si logaritmic la
liniar) si functioneaza cu toate combinatiile de
setdri ale comutatorului DIP.

*  Cursa (stroke)

SW5: 100 %/95 % - Limitare cursa 5
Limitare reglabila a cursei pentru pozitia retrasa
sau extrasa a tijei servomotorului.
Comutatorul DIP 5 trebuie resetat inainte de
procedura (5.2) la 100 % (5.1) si setat la 95 % (5.3)
pana cand procedura de autoreglare se incheie
(5.4). Pictograma retras (5.5) de pe servomotor
va clipi in rosu-galben cand servomotorul se
opreste la pozitia de retragere max. a tijei (5.5)
si va clipi atat timp cat nu este setat la o noua
pozitie retrasa (5.6) prin apasarea butoanelor
pentru setarea pozitiei necesare
(urmariti debitul pe contorul de debit). Apasati si
mentineti apasat butonul de resetare timp de 5
secunde (5.7), apoi setati noua éﬁ}xtrasé a
tijei prin apdsarea butoanelor {E= .
Pictograma extras (5.8) va clipi in rosu-galben
atat timp cat servomotorul nu este setat la noua
pozitie extrasa prin apasarea si mentinerea
apdsata a butonului de resetare timp de 5
secunde.
* Rosu (Red)
**  Galben (Yellow)
***  Clipeste (1 sec.) (Flashing (1 sec.))

* RESETARE (RESET)
** Verde intermitent (1 sec.)
(Flashing Green (1 sec.)
***  Max. retras (Max. retracted)
Max. extras (Max. extended)

* Setare retras nou (Set new retract)
* Setare extras nou (Set new extended)

SW6: C/P - Selector mod semnal iesire (&

@ Un semnal de iesire este prezent pe borna 4
daca pozitia servomotorului este egala sau
mai mica decat punctul de referinta S4. Un
semnal de iesire este prezent la borna 5 daca
pozitia servomotorului este egald sau mai
mica decat punctul de referinta S5.

Pozitia DIP6 C furnizeaza un semnal de iesire
constant la bornele 4 sau 5, indiferent de
semnalul de intrare.

Pozitia DIP6 P furnizeaza un semnal de impuls
prin intermediul intrdrilor 1 si 3 paralele sau
in cascada ale cablajului electric in functie de
regulator, la bornele de iesire 4 si 5.

* Semnal Y (Y signal)

SW7: Selector functie inteligent: )

- Pozitia OFF (dezactivat); servomotorul nu
incearca sa detecteze oscilatiile din sistem

- Pozitia ON (activat); servomotorul activeaza
algoritmul special antioscilatii - vezi
sectiunea despre algoritmul antioscilatii
* Functie OFF (Function OFF)

* * Functie ON (Function ON)

SW8: Uy/ly - Selector pentru tipul semnalului
de intrare: (®
- Pozitia Uy; semnalul de intrare Y este de tip
tensiune (V)
- Pozitia ly; semnalul de intrare Y este de tip
curent (mA)

§q NOTA: Dacd DIP3 si DIP8 sunt ambele setate in
pozitia ON (Activat), detectia Y este dezactivatd.

SW9: Ux/Ix - Selector pentru tipul
semnalului de iesire: (9
- Pozitia Ux; semnalul de iesire X este de tip
tensiune (V)
- Pozitia Ix; semnalul de iesire X este de tip
curent (mA)
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Danfi

Functii accesibile de pe capac

Butonul RESETARE

Servomotoarele AME 685 sunt prevazute cu

un buton RESETARE exterior, amplasat pe
capacul superior al servomotorului, alaturi de
indicatoarele LED. Cu ajutorul acestui buton
puteti activa sau dezactiva modul stand-by
(apasati o datd) sau modul de autoreglare
(apasati si mentineti apasat timp de 5 secunde).
Consultati paragraful urmator pentru mai multe
informatii.

Etapa finala a conectarii electrice @
Semnalizare LED @
Mod de autoreglare @
Modul de autoreglare se activeaza automat la
prima pornire a servomotorului. Pentru a lansa
procedura de autoreglare, apasati si mentineti
apasat butonul RESETARE timp de 5 secunde
@ péana cand semnalul luminos verde se
aprinde intermitent. Pozitiile de capat ale vanei
sunt setate automat, servomotorul intra in
modul de stationare (2) si incepe sa raspunda la
semnalul de comanda.

*Clipire (ciclu 1 s) (Flashing (1 s cycle))
* * LED: Galben (LED: Yellow)

Functionare manuala

Functionarea mecanica si electrica
nu trebuie utilizate in acelasi timp!

Servomotoarele AME 685 pot fi pozitionate
manual cand sunt in modul stand-by sau cand
nu exista alimentare cu energie (mecanic).

Tip Functionare Functionare
servomotor mecanica electrica
AME 685 v v

Regimul stand-by @

Apadsati butonul RESETARE timp de 1
secunda pentru a intra in modul stand-by.
Servomotorul se opreste in pozitia curentad
sinumairdspunde la niciun semnal de
comanda. O lumind rosie ramdne permanent
aprinsd. Acum puteti actiona manual
servomotorul.

* Permanent aprins (Constantly lit)
** LED:Rosu (LED : Red)

Functionare manuala mecanica @
Servomotoarele AME 685 sunt prevazute cu

un buton de functionare manuald in partea
superioard a carcasei, care permite pozitionarea
manuald a servomotorului.

Functionarea manuald mecanica
trebuie utilizatd numai atunci cand
nu existd alimentare cu energie.

Functionare manuala electrica ®
Servomotoarele AME 685 sunt prevazute cu
doud butoane in partea superioara a carcasei,
care sunt utilizate pentru pozitionare manuala
electrica (sus sau jos) dacd servomotorul

este in modul stand-by. Mai intai, apasati si
tineti apdsat butonul RESETARE pana cand
servomotorul intrd in modul stand-by (LED-ul
rosu este aprins). Prin apasarea butonului
tija va fi extrasa, iar prin apasarea butonului

E>1 vafiretrasa.

Dimensiuni @

TURKCE

Giivenlik notlarinin

Kisisel yaralanmayi ve cihazlarin hasar
gormesini onlemek i¢in, montaj ve
kullanimdan 6nce bu talimatlarin ve

glivenlik notlarinin dikkatlice okunmasi ve
go6zden gecirilmesi dnemlidir.

Emniyet yayi fonksiyonlu motorlari sékmeyiniz!
Yanlis tasima durumunda yaralanma ve 6lim
riski bulunmaktadir!

Motor agirdir. Yaralanma veya Uriin hasarini
onlemek icin dikkatlice tasiyiniz.

Kablo baglantisi

Elektronik karta temas etmeyiniz! Gli¢
kaynagini tamamen kapatmadan
énce kapagi s6kmeyiniz.

Terminal 4 ve 5’te izin verilen maksimum
akim cikis 4 A’dir. Min. gii¢ 3W'tir.

é[l NOT: SP terminalinde gli¢ beslemesi olmadiginda
ve AME aktiiatér AMV olarak ¢alistiginda yalnizca
SW1 (Hizli/Yavas) ve SW2 (INV/DIR) olarak temel
fonksiyonlar etkindir.

Vanaya motor montaji @
Mil baglantilan @

Elektrik baglantisi @

* Modiulasyonlu versiyon olarak ¢alisan AME 685
(AME 685 operating as modulating version)
*  Notr (Neutral)
**  Gli¢ kaynagi (Power supply)
**%  SP cikis (SP output)
**¥% - Giris (Input)
**xx% Notr (Neutral)
#xxxxt Crkig (Output)
* 3 noktali versiyon olarak ¢calisan AME 685
(AME 685 operating as 3 point version)

DIP sivi¢c ayar1 @

SW1: HIZLI/YAVAS - Hiz sec¢imi ()
- HIZLI konumu; 2,7 sn./mm
- YAVAS konumu; 6 sn./mm

SW2: DOGRU/TERS - Dogrudan veya ters
etkili segici 2
- DOGRU konumu; motor giris sinyaline gére
dogrudan etki eder.
- TERS konumu: Motor, giris sinyalinin tersine
gore hareket etmektedir.

SW3: 2-10V/0-10V - Giris/cikis 3@

- 2-10V konumu; giris sinyali 2-10 V (voltaj
girisi) araligindadir veya 4-20 mA (akim girisi)
aralhigindadir.

- 0-10V konumu; giris sinyali 0-10 V (voltaj
girisi) araligindadir veya 0-20 mA (akim girisi)
araligindadir.

Sinyal araligi secimi ile giris ve cikis sinyallerinin
(Y ve X) calisma araligi ayarlanmaktadir.

SW4: LIN/MDF - Karakteristik degisiklik
fonksiyonu @)

- LIN konumu; Y sinyali ile mil konumu
arasinda dogrusal korelasyon

- MDF konumu; Y sinyali ile mil konumu
arasinda degistirilmis korelasyonu
etkinlestirir. Degisiklik derecesi CM
potansiyometre ayarina baghdir.

Fonksiyon, MCV (vana ve vana motoru)
karakteristiginin degistirilmesine imkan tanir
(6rnegin lineerden logaritmige ve logaritmikten
lineere) ve DIP anahtar ayarlarinin biitiin
kombinasyonlariyla calisir.

* strok (stroke)

SW5: %100/%95 - Strok sinirlama ®
Geri ¢ekilmis veya disari ¢cikmis vana mili
konumunun ayarlanabilir strok sinirlamasi.
Otomatik strok proseduirii tamamlanana (5.4)
kadar DIP anahtar 5'in prosediirden 6nce
(5.2) %100 (5.1) ve %95’ (5.3) ayarlanmasi
gerekir. Motordaki geri cekilmis simgesi (5.5)
motor maks. geri ¢cekilmis mil konumunda
(5.5) durdugunda kirmizi-sari yanip séner ve
gereken konumu ayarlamak igin bES)
digmelerine basarak yeni geri ¢ekilmis konuma
(5.6) ayarlanmadigi stirece yanip séner (debi-
metredeki debiyi kontrol edin). Resetleme
diigmesini 5 saniye basili tutun (5.7) ve ardindan
{E= ) fE> ) digmelerine basarak yeni disari
cikarilmis mili ayarlayin.
5 saniye sureyle resetleme diigmesi basili
tutularak yeni disari ¢ikarilmig konuma
ayarlanmadigi stirece geri cekilmis simgesi (5.8)
kirmizi-sari yanip séner.

*Kirmizi (Red)

**Sari (Yellow)
**% Yanip sontyor (Flashing (1 sec.))

* RESETLEME (RESET)
** Yanip sonen yesil (1 sn.) (Flashing Green (1 sec.))
***  Maks. geri cekilmis (Max. retracted)
**%%  Maks. disari ¢ctkarilmis (Max. extended)
* Yeni geri cekilmis ayarlama (Set new retract)

* Yeni disan ¢ikariimis ayarlama
(Set new extended)

SWé6: C/P - Cikis sinyali modu segici ®

@ Vana motoru konumu, S4 ayar noktasina
esit veya daha dustik oldugunda terminal
4'te bir ¢ikis sinyali mevcuttur. Vana motoru
konumu, S5 ayar noktasina esit veya daha
disiik oldugunda terminal 5'te bir ¢ikis
sinyali mevcuttur.

SW6 konumu C, giris sinyalinden bagimsiz olarak
terminal 4 veya 5'te surekli cikis sinyali saglar.

SW6 konumu P, kontrolérden ¢ikis terminalleri
4 ve 5'e paralel veya kaskat elektrik kablosu
girisi 1 ve 3'ten bir pulse sinyali (kesintili)
Uretir.

*Y sinyali (Y signal)

SW7: Akilli fonksiyon segici: 7)

- KAPALI konumu; motor sistemdeki
salinimlari tespit etmeye calismaz.

- AGIK konumu; motor 6zel salinim énleme
algoritmasini etkinlestirir; Salinim 6nleme
algoritmasi bolimune bakiniz.

* Fonksiyon Kapali (Function OFF)
** Fonksiyon Agik (Function ON)

SW8: Uy/ly - Giris sinyali tiirii segici:
- Uy konumu; giris sinyali Y, voltaja (V) ayarli
ly konumu; giris sinyali Y, akima (mA) ayarh

NOT: DIP3 ve DIP8'in ikisi de ACIK konumdaysa Y
algilama devre disi birakilir.
- Mil kavramasi

SW9: Ux/Ix - Giris sinyali tiirii secici: 9
- Ux konumu; cikis sinyali X, voltaja (V) ayarli
- ly konumu; cikis sinyali X, akima (mA) ayarh

Kapaktan erisilebilen fonksiyonlar

RESETLEME diigmesi

AME 685 motorlarda, motorun Ust kapaginda
LED go6stergelerinin yaninda bir harici
RESETLEME diigmesi bulunur. Bu diigmeyle
Bekleme moduna (bir kez basin) veya Otomatik
strok moduna (5 saniye basili tutun) girebilir
veya cikabilirsiniz. Daha fazla bilgi icin asagidaki
paragrafa bakiniz.

AQ19558647231501-010203
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Elektrik baglantisi son adimi @
LED sinyali @

Otomatik strok modu @
Otomatik strok modu, motora ilk gui¢
verildiginde otomatik olarak baslar. Otomatik
strok prosedirini baslatmak icin, yesil 1stk
yanip sonene kadar RESETLEME diigmesini
5 saniye (D) basili tutun. Vananin son konumlari
otomatik olarak ayarlanir ve motor sabit moda
gecerek (2 kontrol sinyaline yanit vermeye
baslar.

* Yanip sonuyor (1 sn. araliklarla)

(Flashing (1 s cycle)
** LED:Sari (LED: Yellow)

Manuel Kullanim

Mekanik ve elektrikli calistirma
ayni anda kullanilmamalidir!

AME 685 tip vana motorlari, Bekleme
modundayken veya gti¢ kaynagi

olmadiginda (mekanik olarak) manuel sekilde
konumlandirilabilir.

Vana motoru Mekanik Elektrikli
tipi calisma calisma
AME 685 v v

Bekleme modu @

Bekleme moduna girmek i¢in RESETLEME
diigmesine 1 saniye basiniz. Motor mevcut
konumda durur ve artik herhangi bir
kontrol sinyaline yanit vermez. Kirmizi isik
stirekli yanar. Simdi motoru manuel olarak
kullanabilirsiniz.

*  Surekli yaniyor (Constantly lit)
** LED : Kirmizi (LED : Red)

Mekanik manuel kullanim @

AME 685 tipi motorlarda, gévde tzerinde
motorun elle konumlandiriimasina imkan
taniyan bir manuel kullanim digmesi bulunur.

Mekanik manuel kullanim sadece
gii¢ beslemesi olmadiginda

miimkiindiir.

Elektrikli manuel kullanim ®

AME 685 tipi motorlarda, motor bekleme
modundaysa govde tizerinde elektrikli manuel
konumlandirma (yukari veya asagy) icin
kullanilan iki digme bulunur. Motor bekleme
moduna gegene kadar (kirmizi LED yanar)
oncelikle RESETLEME digmesine basiniz. {lz=}
dugmesine basildiginda mil disari ¢ikar ve 4z}
digmesine basildiginda mil geri cekilir.

Boyutlar @

REFEEM
TR AR RAIRE RN, FAR
FEAZE, BSIAEFISEH %
BFARBNR SRR,
BDIFE TR EITRERI TSR, ARV
FRIRESBmENASHE,
REpEBRE BN B/IVMELE, LR ARZH

i m=E e

35
HI/DAAREENRERRE AR (PCB) AT
RIS R MR IR Z A,
DINIEF g S,

LR IR 40 5 R AIFRIFIRIH 79 4A, B
ININER T 3Wo

&q AR LG T SP EXERIRE AME IREN2RF(E
AMV BY, SBEEZAINEE SW1 (HIR/18F)
SW2 (INV/DIR) &,

ElET) EREEHE Q

RTEE @

BREZO

* AME 685 1 S 2= HI 28 AR
(AME 685 operating as modulating version)
* 2B4% (Neutral)
**  E3JE (Power supply)
**x Sp At (SP output)

*exx G (Input)

*xxxx A4 (Neutral)

HHXKKK Eﬁaj (Output)

* AME 685 9 3 mARZASIZIT (AME
685 operating as 3 point version)

DIP FRIZTE O

SW1: FAST/SLOW - iEEi%iZ D
- R (FAST) ; 2,7 s/mm
12 (SLOW) ; 6 s/mm

SW2: DIR/INV - IE[EE R AEI{EERE @
- IEFA (DIR) ; EEEHBIEABANGES
- RMAE ANV ; BEnsERABNES

SW3: 2-10V/0-10V - BN\ /HitE ®
- 2-10V i ERY, MAESTEEA 210V (BE
HIN) ®E 420 mA (BBIREIN)
- 0-10V i ERY, WAESEEN 010V (BE
HIN) ®E 0-20 mA (BBIREIN)
ESEEEEFAXREY M XES,
SW4: LIN/MDF - $${E{& IEThEE
- gg (LIN) : YESHIETFAIE Z B
- SREMEIE (MDF) : Y EEMIEFAIE AN
BIEXREERERUAT BT CM AR
ZINBERIZE MCV (i@ IFN3RENER) 4351E (151
WL MR T A SN, R 2 7RFR) , FEA]
BAFEM DIP FXRIEEHLE,
* 1772 (stroke)

SW5: 100 %/95 % - {T12MR& &
AATITIEMRS, 4802kt IR s 28 i@ AT L

o

E1TI2EFFIAR(.2), DIP FFX 5 FIREH
100 % (5.1), TEITIEBIOLE R, HIRE 95%
(5.3)o HIXEhERIFMBEIFIRAMERG.5), K
shes £ H4EEIERRG.S) = HINL BN, £X
B I EFBIZE R E(5.6)5R
BEMBRME (B REITMEBRE) 241,
IR —BE R, RESMIRE 5 #(6.7), RE
pEbuErEi] % REMNRAFREAIE,
ERBIS IR R s RIS EMNBHUEZ
7, R EARG.8) R E IR,
* 218 (Red)
** EE (Yellow)
*** AR (1 sec.) (Flashing (1 sec.))
* &{i (RESET)
** AMRLZRE (1sec.) (Flashing Green (1 sec.)
**x B KA (Max. retracted)
*xxx FR KM (Max. extended)
* IS TEHMBVLEE I E (Set new retract)

* IREFBEHAIE (Set new extended)

swe: C/P-EHiESHEEEHAX @

O ZREBHMUEEFFHIRTIRE R 54 0,
RS S LI EL 40 HIRRNRAINL
BEFTHRTIRER S5 0, BHESHEH
IIEHELNS

50

T NS S, SW6 (I E C JiEskin 4 5
5IRMEEENREES.

SWe (i & P i iT I S3Flim iR 4 f1 5 2
[BIRYFH XS BB B IZ LRI 1§ 3 SRIZ Ak
HES,

* Y55 (Y signal)

SW7: iRHEERF X @
- OFF i E; R A=IRMAFZHIRT
- ON{UE; R FHITHRHRMIIREE -
BERNIRIEERIR
* IjAE OFF (Function OFF)
** IfBE ON (Function ON)

SW8: Uy/ly -5 N5 S 2 BEIFHX:
- Uy fuE; BAES YIRENBE (V)
- Iy fIE; MAES YIRENER (mA)

AR & DIP3 M DIP 8 FIRYIZTE S ON i E, N
Y 1 MFE K.

SW9: Ux/Ix - S SHEERFX: ©

- Ux{IE; WHES XIRENEE (V)

- Iy fiIE; MEES XIRENBR (mA)

s ERThEEsZ

bRk gl

IXEhas AME 685 RYSMIBE 3z F I T IRshE3 T
%= I LED $57R2852ih, @itizigdl, A UE
BARZASFER (87— S TiEa &
X (RE5H) . BITEANIEAE2IBESIEL
TEE,

BREERESE O

LED {55&%1 @

FiRENEXQ
YIRnpERENIZIERIEN, TEEEREKE
MAE. BEFRITERN, RESIRE s T
OB ZIRITHIENIF. B IRBABEEBNIE
%% FRY IR T 2% N EE RO H FFiamm =

l %‘%o

* (A% (1 #2iEIRR) (Flashing (1 s cycle)
** | ED: # 1 (LED: Yellow)

SR _ BEYREER

A (Pb) 7K (Hg) A (Cd) NN (Crvi)) ZIREXZ (PBB) %R B (PBDE)
SheT X o) o) o) [ o
BEAHSE X o o o] 0 o)
TRERHA X ¢} 0 o] 0 )

O: RN HA BVRE R FrE M R & BI97EGB/T 26572 I B R EBER LT,

X: RNZAEBWREDEZE IR SIEAME RS BB HGE/T 26572 ENREER,
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FahiR(F

A MR B SIEER I EEER!

LT RN B S RIEEBR @) 5,
IXTH28 AME 685 ] FEEHTE (Lo

BEpREES MR BSIEE
AME 685 v v
HNELO

SR R, #H N ET . IREheRE
WHESFIMIE, FHELEmMEIEFIES, 4
ITER. MAERTUFhREIRENES.

* H (Constantly lit)

** |LED: £If8 (LED : Red)

MWFIRIE®
IXTNES AME 685 HIINEINERE /Mg, A1H
FIXEHEEFEHEL

UM FhiR(ER AETE R R IRE A
#H1To

BSFIZEG

IXEhas AME 685 RYSNTTRER B M NMEH, AT
FEFINEXTESFHENM (M LEFET)
o B IR BN IR, BEIREIESHE NFIR
I (L1658 LED =ifT) o FRaB= IR, AT E;
e R, IRFF4EEL

RYeo

PYCCKUU
TexHnKa 6e3onacHocTu
& NnepcoHaJsioM, a TaKXKe HaHeceHune
yu.l,ep6a oﬁopy,qosaHvuo, BHMMaATENIbHO

npoyTuTe cnejywuwine npaswusia rno
6e30MnacHOCTN nepej Tem, Kak nposoAnUTb
MOHTaX 1 BBOL o6opyp|03aH|/|;| B 3KCNNnyaTauyuto.

Bo nsbexaHne nosly4yeHnAa TpaBm

He pa3bupaliiTe nprBoAa ¢ ycTpOnNCcTBOM
3aLWnThl, U3-3a HeMpaBWIbHOro obpalye-HKA ¢
YCTPOICTBOM BeNNKa BEPOATHOCTb MOJSTyYeHNA
Tpasm!

dneKTponpuBog ouyeHb Taxenblil. Cobnto-
faliTe OCTOPOXXHOCTb NPV TPAHCMOPTN-POBKe
BO n36exaHune TpaB 1 HaHeceHNsA yulepba
ob6opynoBaHuio.

Cxema 3neKTpuYecKnx coeguHeHun

He npukacaiitecb pykamm K anemeHTam
neuyatHou nnatbl! He cHumatime KpblwKy
00 NOJIHO20 OMK/TK0YEHUsA
3/1eKmpONUMAHU3.

MakcumansHo donycmumoe 3Ha4yeHue 8bIX00H020

moka Ha knemmax 4 u 5 cocmaensem 4 A.
MuHumaneHas mowHocme cocmasnsem 3 Bm.

&q TMPUMEYAHUE. Tonbko 0cHOBHbIE hyHKYUU,
makue kak SW1 (Fast/Slow) u SW2 (INV/DIR),
aKkmueHel, K020a Ha Knemme SP omcymcmeayem
numanue u npusod AME delicmeyem kak AMV.

YcTaHOBKa NnpnBoAa Ha KnanaH @
CoepuHeHuA WToKa @

dnekTpuyeckoe nogknoueHne @
* AME 685 pa6oTaeT Kak NprBOA C aHaNOroBbIM
yNpaBnAoLWmmM CUrHanom
(AME 685 operating as modulating version)
* Hewtpanb (Neutral)
** UcTtouHnK nutanua (Power supply)
***  BbixogHon curHan (SP output)
*¥*¥  BxopHow curHan (Input)
**xx* Hentpanb (Neutral)
*¥EXXX BpixogHOM curHan (Output)
* AME 685 paboTaeT Kak NPUBOA C UMMYSIbCHBIM
yNpaBnsfoWnM CUTHaNOM
(AME 685 operating as 3 point version)

Hactpouka DIP-nepekniouatenen @

SW1: BbI6GOp CKOPOCTU NepemeLleHNs WToKa
FAST (6bicTpo) / SLOW (megnenHo) (1)

- FAST (6bicTpO); 2,7 ¢/MM

- SLOW (megneHHo); 6 c/Mm

SW2: DIR/INV - npamoe/o6paTHoe
HanpasfieHne gBUXKeHUs WToKa 2)

- NpuYyCTaHOBKe nepeknoyatens B
nosioXeHue
DIR nprBoa ABMXeTCA B NPAMOM
HanpasneHum
(Npwv yBENUYEHUN CMrHana LWToK
NoJAHNMAETCSA)

- NpuYyCTaHOBKe nepeknoyatens B
nonoxeHue INV npusog aBmKeTCA B
06paTHOM HanpaBneHnmn
(Npw yBENMYEHNN CMrHaNa LTOK OMyCKaeTcs)

SW3: anana3oHa 3HaueHUli BXOAHbIX/
BbIXOAHbIX CUTHANIOB C NONIOXKEeHNAMN
2-10B/0-10B(®

- nonoxeHwue 2-10 B; 3HaueHunAa BogHoro/
BbIXO[HOTO CrHana HaxoAATCA B fMana3oHe
2-10 B (BxofHOe HanpseHune) unu 4-20 mA
(BXOAHOW TOK)

- nonoxeHwue 0-10 B; 3HaueHNss BXOAHOro
CUrHana HaxopATca B AnanasoHe 0-10 B
(BxoAHOe HanpsxeHune) nnm 0-20 mA
(BXOAHOW TOK)

[Mana3oHOB CUTHANOB NpefHa3HauyeH ans
HacTponku curHanoB Y u X.

SW4: pyHKLNA N3MEHEeHNSA XapaKTepucTuKkn
perynupoBaHusa @

- nonoxeHue LIN; pacxon perynupyemon
cpefibl MeHAeTCA MO IMHENHOMY 3aKOHY

- nonoxeHve MDF; pacxop perynupyemon
cpefibl MeHAeTCA MO PaBHOMPOLIEHTHOMY
(norapudmmnyeckomy) 3akoHy. CreneHb
VN3MeHEHMA 3aBUCNT OT HacTpoekK
noteHymometpa CM

OyHKUMA NO3BONAET U3MEHATb XapaKTepUCTUKy
MCV (knanaHa n npuBopga) (Hanpumep,
NINHEHYI0 Ha Norapuemmnyeckyio n
norapndMUYECKYI0 Ha NNHENHYIO) 1
NoAfepPK1BaET BCE KOMOVHALMUN HAaCTPOEK
nepekntoyatenen DIP.

* xop (stroke)

SW5: orpaHu4eHnA 4NNHbI X0Aa LUTOKA C

nonoxeHuamn 100 % / 95 % (5
Perynupyemoe orpaHuuyeHue xoga BTAHYTOro
VSN BbIABUHYTOMO MOSIOXKEHNA WTOKA MpuBoAa.
DIP5 Heobxoanmo cbpocuTb Nepep npoLeaypon
(5.2) Ha 100 % (5.1) n ycTaHOBUTb Ha 95 % (5.3) po
Tex nop, Moka He GyAleT 3aBeplUeHa npoLeaypa
HACTPOWKUN KpalHUX MONOXKEHNI XoAa WToKa
(5.4). 3Ha4okK BTAHYTOrO WTOKa (5.5) Ha NnpuBoAae
MUraeT KPacHbIM-KeNTbIM LIBETOM, KOrga
NPUBOA OCTaHABNMBAETCA B MaKCMManbHO
BTAHYTOM NONOXKEHUN WTOKa (5.5), n muraer,
roKa He byfeT yCTaHOBJIEHO HOBOE BTAHYTOE
nonoxexue (5.6) nyTem HaxkaTua KHOMOK

qﬂ@ C Lienblo YCTaHOBKYM Tpebyemoro
nonoXeHna (KOHTPONMPYNTe pacxop no
pacxopomepy). HaxxmuTe 1 ygepxumsante
KHOMKY c6poca B TeueHune 5 cekyHp (5.7),
a 3aTeM YCTaHOBUTE HOBOE BbIABUHYTOE _
NONOXKEHME LTOKa NyTeM HaXKaThsA KHOMOK

3HayoK BbIABUHYTOrO WTOKa (5.8) muraet
KpacHbIM-KeNTbIM LiBETOM, MOKa LUTOK He byfeT
YCTaHOBJ1EH B HOBOE BblABNHYTOE MONIOXEeHNE
nyTem HaXkaTuaA 1 yAepP>KMBaHUA KHOMKM copoca
B TeyeHune 5 ceKyHa.
* KpacHbii (Red)
#* Mentbiin (Yellow)
**% - Muraert (kaxayto cekyHay) (Flashing (1 sec.))
* CBPOC (RESET)
**  Muraet 3eneHbIM LiBETOM (Kax<ayto CeKyHAY)
(Flashing Green (1 sec.))
***  Makc. BTAHYTbIV (Max. retracted)
Makc. BbiABMHY TbIN (Max. extended)
* YCTaHOBUTb HOBbIE MapamMeTpbl
BTArMBaHMA WTOKa (Set new retract)
* YCTaHOBUTb HOBbIE MapaMeTpbl
BbIABMXKEHUA WTOKa (Set new extended)

SW6: BbIXOAHDbIX CUFTHAJNIOB C NOJIOXKEeHNAMM
Cc/P®

(D BbIXOAHOM CTHanM NOCTYMaeT Ha Knemmy 4,
Koraa 3HaueHmne NoNoXeHns WTOoKa Npusoaa
PaBHO UK MeHbLLE 3HaYeHNA yCTaBKM Ha S4.
BbIxofHOW cMrHan nocTynaet Ha Knemmy 5,
KOrAa 3HauyeHune NonoXeHs LWTOoKa Npnesoaa
PaBHO UM MeHbLLE 3HaYeHNA YCTaBKM Ha S5.

MonoxeHue C Ha DIP6 obecneunBaeT nogauy
NOCTOAHHOIO BbIXOAHOIO CUrHana Ha
KnemMMbl 4 Unn 5 He3aBNCMMO OT BXOAHOTO
curHana.

MonoxeHue P Ha DIP6 obecneyurBaet nogauy
VIMMYSIbCHOTO CUTHanNa Yepes napasnesibHble
N1 nocnegoBaTenbHble Bxoabl 11 3
3/1eKTPUYECKON CXeMbl B 3aBUCUMOCTY OT
perynAaTopa Ha BbIXOAHble KnemMbl 4 1 5.

* curHan'Y (Y signal)
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SW7: akTuBaumna GyHKLUM rawieHus

kone6avun )

- B BbIK/IloYeHHOM nonoxeHuu (OFF) npusopa
He OTCIeXMBaET KoNnebaHNaA perynvpyemMoro
napameTpa B cucteme

- BO BKJloueHHOM nonoxeHun (ON)
BKJ/1I0YAETCA CneunanbHbIi anroputm
raweHua konebaHun (cm. pasgen,
NMOCBALEHHDbIV aNrOPUTMY ralleHns
KonebaHunin)

* OyHkuma OFF (BbIKJT) (Function OFF)
** @yHkuma ON (BKJT) (Function ON)

SW8: Tna BXoA4HbIX CUTHANOB C
nonoxenuamu Uy/ly ®
- nonoxeHwue Uy; BxogHon curHan Y no
HanpsxeHuto (B)
- nosoxeHwe ly; TOKOBbI BXoAHOM curHan Y
(mA)

éq MPUMEYAHUE. [TPUMEYAHUE. Bo 8kntouyeHHOM
nonoxeHuu nepekntodamens DIP8 u e
8bIKJTIOYEHHOM NOJI0XeHuUU nepekatoyamens DIP3
hyHKYUA 06HAPYKeHUA cueHana Y omkioyaemcs.

SW9: Tna BbIXO4HbIX CUTHANOB C
nonoxenuamm Ux/Ix @
- nonoxeHue Ux; BbIXOAHOW curHan X no
HanpsxeHuto (B)
- MonoxeHwe ly; TOKOBbI BbIXOAHOMN curHan Y
(MA)

QyHKUUM, AOCTYMHDbIE C NaHeNn Ha
KpbllWKe Kopnyca

KHonka c6poca RESET

B koHcTpyKumun npusogos AME 685
npefycMoTpeHa BHelHAsA KHoMKa cbpoca
RESET, pacnono»keHHas Ha BepXHeit KpbllKe
Kopnyca npuBofa PAAOM CO CBETOANOLHbIMM
nHAanKatopamu. Mpy nomoLm 3Ton KHOMKMN
MO>KHO OCYLLECTBAATb NepeKsyeHne npusoaa
B PEXVM OXKMNAaHNA 1 06paTHO (OAHOKPATHBIM
Ha)kaTnem) UNu akTUBUPOBaHUE pexXnma
HaCTPOWKN KPaHUX MNONOXKEHNI X0a LTOKA
(HakaTnem 1 yaep>KmBaHNeM KHOMKY B TeueHne
5 cekyHp). MogpobHoe onvcaHve pexxnuma
npriBefieHO B Ciefylollem nofpasaene.

MocneaHNiA 3Tan aNeKTPNUYECKOro
nogknioyeHna@

CeetoguopHasa nuankauna @

PeXXnm aBTOHaCTPOIMKN X0oAa WITOKa
npueopa @
PeXXnm HaCcTPOMKN KpaHUX NONOXKEHNIA
3anycKaeTcsa aBTOMaTUYeCKM Nocsie nepBoro
BKJIIOYeHMA npuBofda. [Ina akTusmposaHua
pexnma HaCTPOMKM KPaHUX MONOXKEHNIA
XOAa WTOKa HaxXMmmnTe KHonkKy RESET n
yAepKnBaiTe ee B HAXKaTOM NONOXKeHUn
B TeueHue 5 cekyHg (D [0 Havana MyuraHus
3e/1eHoro CBeTOANOAHOro NHANKartopa. Mo
OKOHYaHMM HaCTPONKM KPaMHUX NMOSTIOXKEH NI
X0pa LWTOKa NPUBOJ NepeKknioyaeTca B
HOPMaJbHbIN PeXxnum paboTbl (2) v ynpasnsertcs
NocTynaoLWyMmM CUrHanamm ynpasneHus.

* Muraet (kaxxayto cekyHay) (Flashing (1 s cycle))

**  CBeTOANOAHbIN NHANKATOP:
Mentbinn (LED : Yellow)

Danfoss A/S
Climate Solutions - danfoss.com « +45 7488 2222

PyuyHoe ynpaBneHue
00Ho8p Koeu
3/1eKmpuyYecKkoeynpassneHueHe
donyckaemca!

[Ina npneogos AME 685 npegycmoTpeHa
BO3MOXHOCTb PYYHOTO NMO3ULMOHNPOBaHNA
npwv paboTe B peXknme OXMAAHWA NN B
YCNOBUAX OTCYTCTBUA NUTaHUA (MexaHnyecKas

perynMposBka).
PyuHoe PyuHoe
Tunnpusoga | MexaHMYecKoe | aneKTpuyeckoe
ynpasneHune ynpasneHue
AME 685 v v

Pexum oxunpanus @

Haxxmume kHonky RESET u yoepueatime
ee 8 meyeHue 1 ceKyHObl 0215 nepeksloYeHuA
npueooa 8 pexum oxxudaHus. [fpueod
ocmaxasiueaemcs 6 meKyujem nosioXKeHuu
u nepecmaem peazupoeams HA KaKue-
nu6o ynpasnsaiowue cuznanel. Kpachoiii
c8emo0duodHbIli UHOUKamop 3azopaemcs
nocmosAHHbIM céemom. Tenepb MOXHO
npucmyname K py4HOMY ynpaesieHuio
npusodom.

* ToctoaHHo roput (Constantly lit)
** CBeTOAMOAHbIN nHAMKaTop: KpacHbii (LED : Red)

MexaHuueckoe pyuHoe ynpasnetue @
Ha BepxHel KpbliLKe Kopnyca NpnBoAoB
AME 685 nmeeTca pykoAaTKa Ana pyyHoro
No3NLMOHMPOBaHNA, KOTOPas No3BonaeT
BPYUHYI0 HACTPOUTb MOJIOXKEHNE WTOKa
npveopa.

Py4Hoe mexaHu4yeckoe

ynpaesieHue 00/IXHO

ucnosIb306aMbCsA MOJIbKO 6
yc/nosuaxomcymcmeus numaHus.

dnekTpuyeckoe py4Hoe ynpaenenne ®

Ha BepxHen Kpbliwke Kopnyca npusofos AME
685 nmetoTca ABe KHOMKM ANA dNeKTPUYeCKoro
PYYHOrO NO3ULMOHNPOBAHMA NPY HAXOXKAEHNN
npusopa B pexuvme oxngaHma. CHauyana
HaXXMuTe 1 yaepxmsanTte kHonky RESET B
HaXXaTOM MONOXKEeHUN [0 NepeKoYeHns
NPVIBOAA B PEXMM OXMAAHNA (3aropaetca
KpacHbIN CBETOANOAHbIN NHAMKaTop). Mpn
HaXKaTUM KHOMKW dE= | NPUBO/J BbINONHAET
BbIBVXEHME WTOKA, @ MPY HaXaThm KHOMKM
{E>] NPVBOJ BLINONHAET BTArMBaHME LWITOKA.

Fa6apuTHble N yCTaHOBOYHbIE
pasmepbl @
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