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P¥irutka programétora VLT® HVAC Drive M

1. Programovani

1.1. Ovladaci panel

1. Programovani

1.1.1. Prace s grafickym ovladacim panelem LCP (GLCP)

Nasledujici pokyny plati pro graficky ovladaci panel GLCP (LCP 102).

Ovladaci panel GLCP je rozdélen na Ctyfi funkéni skupiny:

1. Graficky displej se stavovymi radky.

2. Tladitka nabidek a kontrolky slouzici k vybéru reZimu, ke zméné parametr( a k prepinani

funkci displeje.
Navigacni tlacitka a kontrolky (LED diody).
4.  Ovladaci tlacitka a kontrolky (LED diody).

Graficky displej:

LCD displej je podsviceny a obsahuje celkem 6 alfanumerickych fadkd. Veskera data zobrazena
na ovladacim panelu LCP mohou v rezimu [Status] zobrazit az pét polozek provoznich Gdajt.

Radky displeje:

7 v

a.  Stavovy Fadek: Stavové zpravy zo-

150BA018.13
brazené pomoci ikon a grafiky.1
b. Radky 1-2: Radky s provoznimi o
7 . 7 7 7 - v r Status f\ a
uda!y zobr?zuyu udaje ,a ;v).romenne T ||
definované nebo zvolené uzivatelem. 4
Stisknutim tladitka [Status] Ize pFidat 1 3,5 b
dalsi fadek.1 L
s v Run OK _C

c.  Stavovy radek: Stavové zpravy zo-

brazované pomoci textu.1 2

—
Qu

N
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1. Programovani M Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive

Displej je rozdélen do tfi ¢asti:

Horni ¢ast(a) zobrazuje ve stavovém rezimu stav nebo az 2 proménné, pokud displej neni ve
stavovém rezimu a ve stavu poplachu/vystrahy.

Zobrazeno je Cislo aktivni sady parametrd (vybrano jako Aktivni sada v par. 0-10). Pokud progra-
mujete jinou nez aktivni sadu parametr{, zobrazi se vpravo v zavorce Cislo programované sady
parametrQ.

7 v

Ve stfedni casti(b) se zobrazuje az 5 proménnych s odpovidajicimi jednotkami bez ohledu na
stav. V pfipadé poplachu nebo vystrahy se misto proménnych zobrazi vystraha.

Stisknutim tlacitka [Status] Ize prepinat mezi tremi stavovymi Udaji na displeii.
Na jednotlivych stavovych obrazovkach jsou zobrazeny provozni proménné v rliznych formatech
- viz nize.

S jednotlivymi provoznimi proménnymi Ize spojit nékolik hodnot nebo méfeni. Zobrazované hod-
noty nebo méfeni Ize definovat v parametrech 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 a 0-24, které jsou pristupné
pomoci tlacitka [QUICK MENU], , Q3 Nastaveni funkci®, ,,Q3-1 Obecna nastaveni™, ,,Q3-13 Nasta-
veni zobrazeni*.

Kazda hodnota nebo méfeni zobrazené na displeji, vybrané v parametrech 0-20 az 0-24, ma vlastni
méfitko a pocet desetinnych mist v pfipadé pouziti desetinné carky. Velké Ciselné hodnoty se
zobrazuji s méné desetinnymi misty.

Pf.: Zobrazeni proudu

5,25 A; 15,2 A 105 A.

Stavovy displej I:

Tento rezim zobrazeni je standardni po spu-
Sténi nebo po inicializaci.

Pomoci tlacitka [INFO] ziskate informace o
hodnotach nebo mérenich spojenych se zo-
brazenymi provoznimi proménnymi (1.1, 1.2,
1.3,2a3).

Podivejte se na provozni proménné zobrazené
na displeji na tomto obrazku. 1.1, 1.2 a 1.3
jsou zobrazeny malym pismem. 2 a 3 jsou zo-
brazeny stfednim pismem.

Stavovy displej II:
Podivejte se na provozni proménné (1.1, 1.2,
1.3 a 2) zobrazené na displeji na tomto ob-

LILH]
Z07RFM 225A 24.4kW

130BP062.10

razku. , o _ B_QHZ @
V prvnich dvou radcich jsou v tomto prikladu @

vybrany proménné Otacky, Proud motoru, Vy- futa Rermote Running @
kon motoru a Kmitocet. @

1.1, 1.2 a 1.3 jsou zobrazeny malym pismem.
2 je zobrazena velkym pismem.

4 MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive M 1. Programovani

Stavovy displej III:

Tento stavovy displej zobrazuje udalost a akci
inteligentniho regulatoru provozu. Dalsi infor-
mace naleznete v Casti Inteligentni reguldtor
provozu.

V dolni &asti je vzdy zobrazen stav ménice
kmitoctu v rezimu Stav.

Nastaveni kontrastu displeje

Stisknutim [status] a [ A] displej ztmavite
Stisknutim [status] a [ W] displej zesvétlite

130BP074.10

Kontrolky (LED diody):

Pokud dojde k prekroceni urcitych prahovych hodnot, rozsviti se kontrolka poplachu nebo vystra-
hy. Na ovladacim panelu se zobrazi text stavu a poplachu.

Kontrolka On se rozsviti, kdyZ je do ménice kmitoctu privedeno sitové napéti, nebo kdyz je napajen
prostfednictvim svorky stejnosmérné sbérnice, nebo externiho 24voltového zdroje. Displej je
pfitom podsvicen.

. Zelena LED dioda/On: Ovladaci se-
kce je v provozu.

On

e Zlutd LED dioda/Warn.: Oznacuje vy-

strahu. Warn.

. Blikajici Cervena LED dioda/Alarm:
Oznacuje poplach.

Alarm
130BP040.10

Tlacditka ovladaciho panelu GLCP

Tlacitka nabidek

Tlacitka nabidek jsou rozdélena podle funkci.
Tlacitka a kontrolky pod displejem se pouzivaji - g eny e
k nastaveni parametrd a také k volbé zobra- 13082045 1¢
zeni na displeji béhem normalniho provozu.

[Status]

oznacuje stav ménice kmitoctu nebo motoru. Stisknutim tlacitka [Status] Ize zvolit 3 rdizna zobra-
zeni Udajd na displeji:

5radkové zobrazeni Udajd, 4radkové zobrazeni Gdajd nebo Inteligentni reguldtor provozu.
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1. Programovani M Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive

Pomoci tladitka [Status] mdzZete vybirat reZimy displeje nebo se vratit do rezimu zobrazeni bud’
z rezimu rychlého menu, nebo z rezimu hlavniho menu, nebo z rezimu poplachu. Tlacitko [Status]
Ize také pouZit k prepinani jednoduchého a dvojitého rezimu Udajt na displeji.

[Quick Menu]
umoziuje rychlé nastaveni ménic¢e kmitoctu. Lze tu naprogramovat nejbéznéjsi funkce mé-
nice.

Tlacitkem [Quick Menu] Ize vyvolat polozky:

- Vlastni nabidka

- Rychlé nastaveni

- Nastaveni funkci

- Provedené zmény

- Prihlaseni
Nastaveni funkci poskytuje rychly a snadny pfistup ke vdem parametréim pozadovanym pro vétSinu
aplikaci topeni, ventilace a klimatizace véetné vétsiny ventilatorli s proménnym nebo stalym pro-
udénim vzduchu, chladicich véZovych ventilatorl, sekundarnich a kondenzatorovych vodnich
Cerpadel a jinych aplikaci zahrnujicich Cerpadla, ventildtory a kompresory. Dalsi funkce zahrnuji
rovnéz parametry pro vybér proménnych, které budou zobrazovany na displeji ovladaciho panelu

LCP, pevné digitalni otacky, méfitko analogovych zadanych hodnot, aplikace se zpétnou vazbou
s jednou ¢i vice zdnami a specifické funkce souvisejici s ventilatory, erpadly a kompresory.

Parametry rychlé nabidky jsou pfistupné ihned po vytvoreni hesla prostfednictvim par. 0-60, 0-61,
0-65 nebo 0-66.
Mezi rezimem rychlého menu a rezimem hlavniho menu je mozné pfimo prepinat.

[Main Menu]

se pouziva k programovani vsech parametrl. Parametry hlavni nabidky jsou pfistupné ihned po
vytvoreni hesla prosttednictvim par. 0-60, 0-61, 0-65 nebo 0-66. Pro vétsinu aplikaci topeni, ve-
ntilace a klimatizace neni tfeba pouzivat parametry hlavni nabidky, ale misto toho poskytuji
nejjednodussi a nejrychlejsi pristup k obvyklym poZzadovanym parametrlim rychlé menu, rychlé
nastaveni a nastaveni funkci.

Mezi rezimem hlavniho menu a rezimem rychlého menu je mozné pfimo prepinat.

Zkratku k parametru vyvolate stisknutim tlacitka [Main Menu] na 3 sekundy. Zkratka umozni
primy pristup k libovolnému parametru.

[Alarm Log]

zobrazi seznam péti poslednich poplachl (ocislovanych Al az A5). Chcete-li ziskat dalsi podrob-
nosti o nékterém poplachu, prejdéte pomoci tlacitek se Sipkami na Cislo prisluSného poplachu a
stisknéte tlacitko [OK]. Zobrazi se informace o stavu ménice kmitoctu pred vstupem do rezimu
poplachu.

Tlacitko Alarm log na ovladacim panelu LCP umoziuje pfistup jak k Paméti poplach(, tak k Za-
znamdm o Udrzbé.

6 MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive M 1. Programovani

[Back] [Info]

vas vrati k predchozimu kroku nebo vrstvé v zobrazi informace o prikazu, parametru nebo

navigacni strukture. funkci v libovolném okné displeje. [Info] po-
skytne podrobné informace, kdykoli potrebu-

[Cancel] jete pomoc.

zru§i posledni zménu nebo piikaz pokud ne- Informacni rezim ukoncite stisknutim tlacitka

doslo ke zm&né zobrazeni. [Info], [Back] nebo [Cancel].

Navigacni tlacitka

Ctyfi navigaéni Sipky se pouZivaji k navigaci
mezi rlznymi  volbami  dostupnymi
prostfednictvim tlacitek [Quick Menu],
[Main Menu] a [Alarm Log]. Pomoci tlaci-
tek pohybujte kurzorem.

130BT117.10

[OK] se pouziva ke zvoleni parametru ozna-
¢eného kurzorem a k povoleni zmény para-
metru.

Tlacitka pro mistni ovladani jsou umisténa
v dolni ¢asti ovlddaciho panelu.

130BP046.10

[Hand On]

umoziuje ovladat méni¢ kmitoctu pomoci ovladaciho panelu GLCP. Tlacitkem [Hand on] také na-
startujete motor a nyni Ize pomoci tlacitek se Sipkami zadat Gdaje o otackach motoru. Prostfednic-
tvim parametru 0-40 Tiacitko [Hand on] na LCP lze zvolit stav tladitka Zapnuto [1] nebo
VWpnuto [0].

PFi stisknuti tlacitka [Hand on] zlstanou nasleduijici fidici signaly stale aktivni:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

J Reset

D Zastaveni volnym dobéhem, inverzni

3 Reverzace

e Volba sady parametrd, LSB - Volba sady parametrdi, MSB

. Prikaz stop prosttednictvim sériové komunikace

MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss 7



1. Programovani M Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive

. Rychlé zastaveni

. Stejnosmérna brzda

Upozornéni
Externi signaly zastaveni aktivované pomoci Fidicich signald nebo sériové sbérnice
potladi ptikaz ,start" zadany prostrednictvim ovladaciho panelu LCP.

[Off]

zastavi pripojeny motor. Prostfednictvim parametru 0-41 Tlacitko [Off] na LCP Ize zvolit stav tla-
Citka Zapnuto [1] nebo Vypnuto [0]. Pokud neni vybrana zadna funkce externiho zastaveni a
tlacitko [Off] neni aktivni, Ize motor zastavit pouze odpojenim sitového napajeni.

[Auto On]

umoznuje fidit méni¢ kmitoctu pomoci fidicich svorek nebo sériové komunikace. Kdyz je na fidici
svorky nebo na sbérnici pfiveden signal startu, méni¢ kmitoctu se uvede do cinnosti. Prostfednic-
tvim parametru 0-42 Tlacitko [Auto on] na oviddacim panelu LCP Ize zvolit stav tlacitka Zapnuto
[1] nebo Vypnuto [0].

Upozornéni
Aktivni signal HAND-OFF-AUTO pres digitalni vstupy ma vyssi prioritu nez ovladaci
tlacitka [Hand on] - [Auto on].

[Reset]
se pouziva k vynulovani ménice kmito¢tu po spusténi poplachu (vypnuti). Prostiednictvim para-
metru 0-43 Tlacitko [Reset] na LCP1ze zvolit stav tlaCitka Zapnuto [1] nebo Vypnuto [0].

Zkratku k parametru vyvolate stisknutim tlacitka [Main Menu] na 3 sekundy. Zkratka umozni
pfimy pristup k libovolnému parametru.

8 MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive M 1. Programovani

1.1.2. Prace s numerickym ovladacim panelem LCP (NLCP)

Nasledujici pokyny plati pro numericky ovla-
daci panel NLCP (LCP 101).

Ovladaci panel je rozdélen na cCtyfi funkéni
skupiny: [ e

130BA191.10

1. Numericky displej.

2.  Tladitko Menu a kontrolky slouzici ke 2
zméné parametrd a k pfepinani funk-
ci displeje. é

3. Navigacni tlacitka a kontrolky (LED ’ L& D
diody).

4.  Ovladaci tlacitka a kontrolky (LED
diody).

:

Obrdzek 1.1: Numericky ovladaci panel LCP
(NLCP)

Upozornéni

U numerického ovladaciho pan-
elu (LCP 101) nelze kopirovat T
parametry. .cch =35

Vyberte jeden z nasledujicich rezimi:
Stav: Zobrazuje stav méni¢e kmitoCtu nebo
motoru. Obrézek 1.2: Pfiklad stavového displeje
Pokud nastane poplach, ovladaci panel NLCP
se automaticky prepne do zobrazeni stavu.
Lze zobrazit Cisla poplachd.

1308P078.10

Rychlé nastaveni nebo hlavni nabidka:
Zobrazeni parametr(l a nastaveni parametr.

Obrézek 1.3: Priklad zobrazeni poplachu

Kontrolky (LED diody): Tlacitko Menu
. Zelené LED dioda/On: Oznatuje, e [Menu] Vyberte jeden z nasledujicich rezimd:
je zapnuta ovladaci sekce. . Stav
. Zlutd LED dioda/Wrn.: Oznacuje vy- . Rychlé nastaveni
strahu.

. Hlavni nabidka
. Blikajici Cervend LED dioda/Alarm:
Oznacuje poplach.

Hlavni nabidka se pouziva k programovani véech parametrd.
Parametry jsou pristupné ihned po vytvoreni hesla prostrednictvim par. 0-60, 0-61, 0-65 nebo

0-66.
Rychlé nastaveni se pouziva k nastaveni ménic¢e kmitoctu pouze pomoci nejdileZitéjsich para-
metrd.

Hodnoty parametrd Ize zménit pomoci Sipek nahoru/doll v okamziku, kdy hodnota blika.
Vyberte hlavni nabidku. Stisknéte opakované tlacitko [Menu], dokud se nerozsviti kontrolka hlavni
nabidky.

Vyberte skupinu parametr{ [xx-__] a stisknéte tlacitko [OK].

Vyberte parametr [__-xx] a stisknéte tlacitko [OK].

Je-li parametr parametrem pole, vyberte Cislo pole a stisknéte tlacitko [OK].

Vyberte pozadovanou datovou hodnotu a stisknéte tlacitko [OK].

MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss 9



1. Programovani M Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive

Navigacni tlacitka [Back] pro krokovani zpét

Tlacitka se Sipkami [ V] [ A] se pouzivaji k prechazeni mezi skupinami parametr(l, parametry a
v ramci parametrd.

[OK] se pouziva ke zvoleni parametru oznaceného kurzorem a k povoleni zmény parametru.

o
-
g
N
S
4
)
o
o
—

Obrazek 1.4: Priklad zobrazeni na displeji

Ovladaci tlacitka
Tlacitka pro mistni ovladani jsou umisténa
v dolni ¢asti ovladaciho panelu.

130BP046.10

Obrazek 1.5: Ovladaci tlacitka numerického ovla-
daciho panelu LCP (NLCP)

[Hand On] umoznuje ovladat méni¢ kmitoCtu pomoci ovlddaciho panelu LCP. Tlacitkem [Hand
on] také nastartujete motor a nyni Ize pomoci tlacitek se Sipkami zadat Udaje o otackach motoru.
Prostrednictvim parametru 0-40 7/acitko [Hand on] na LCPze zvolit stav tlacitka Zapnuto[1] nebo
Vypnuto [0].

Externi signaly zastaveni aktivované pomoci Fidicich signalli nebo sériové sbérnice potladi pfikaz
Jstart" zadany prostfednictvim ovladaciho panelu LCP.
PFi stisknuti tlacitka [Hand on] zlstanou nasledujici Fidici signdly stale aktivni:

. [Hand on] - [Off] - [Auto on]

. Vynulovani

. Volny dobéh, inverzni

. Reverzace

e  Volba sady parametr, LSB - Volba sady parametrd, MSB
. Prikaz stop prostiednictvim sériové komunikace

. Rychlé zastaveni

. Stejnosmérna brzda

[Off] zastavi pripojeny motor. Prostrednictvim parametru 0-41 7lacitko [Off] na LCP Ize zvolit
stav tlacitka Zapnuto [1] nebo Vypnuto [0].

Pokud neni vybrana zadna funkce externiho zastaveni a tlacitko [Off] neni aktivni, Ize motor za-
stavit odpojenim sit'ového napajeni.

[Auto on] umoznuje Fidit méni¢ kmitoctu pomoci Fidicich svorek nebo sériové komunikace. Kdyz
je na fidici svorky nebo na sbérnici priveden signal startu, méni¢ kmitoctu se uvede do ¢innosti.
Prostrednictvim parametru 0-42 T7lacitko [Auto on] na LCPIze zvolit stav tlacitka Zapnuto[1] nebo
Wpnuto [0].

10 MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive M 1. Programovani

Upozornéni
Aktivni signal Ru¢né - Vyp - Auto pres digitalni vstupy ma vyssi prioritu nez ovladaci
tlacitka [Hand on] [Auto on].

[Reset] se pouziva k vynulovani ménice kmitoCtu po spusténi poplachu (vypnuti). Prostiednictvim
parametru 0-43 Tlacitko [Reset] na LCPlze zvolit stav tlacitka Zapnuto [1] nebo Vypnuto [0].

1.1.3. EVChW prenos nastaveni parametrti mezi vice ménici kmitoc-
u

Po dokonceni nastaveni ménice kmitoCtu do-
porucujeme uloZit data v ovladacim panelu

e
LCP nebo do pocitace prostiednictvim softwa-
.

ru pro nastavovani MCT 10.

150BA027.10

Ulozeni dat v ovladacim panelu LCP:

1.
2.
3.
4.

Prejdéte k par. 0-50 Kopirovani pres LCP
Stisknéte tlacitko [OK]
Vyberte ,Vse do LCP"
Stisknéte tlacitko [OK]

VSechna nastaveni parametrd se nyni uloZi do ovlddaciho panelu LCP, coz je indikovano ukazate-
lem priibéhu. Kdyz je zkopirovano 100 % dat, stisknéte tladitko [OK].

Nyni mézete pfipojit ovladaci panel LCP k jinému ménici kmitoctu a zkopirovat nastaveni para-
metrl do tohoto ménice.

Prenos dat z ovladaciho panelu LCP do ménice kmitoctu:

1.
2.
3.
4.

Prejdéte k par. 0-50 Kopirovani pres LCP
Stisknéte tlacitko [OK]

Vyberte ,Vse z LCP"

Stisknéte tlacitko [OK]

Nastaveni parametrd ulozena v ovladacim panelu LCP se nyni prenesou do ménice kmitoctu, coz
je indikovano ukazatelem priibéhu. KdyZ je zkopirovano 100 % dat, stisknéte tlacitko [OK].

MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spolecnosti Danfoss
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1. Programovani Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive

1.1.4. Nastaveni parametri

Ménic¢ kmitoctu Ize vyuzit prakticky ke vSem moznym cinnostem a proto je vybaven fadou para-
metr{. Tato fada nabizi také moznost volby mezi dvéma programovacimi rezimy — rezimem Rychla
nabidka a rezimem Hlavni nabidka.

Druhy rezim poskytuje pfistup ke vsem parametrim. Prvni provede uZivatele nékolika parametry
a umozni naprogramovat vétsinu aplikaci topeni, ventilace a klimatizace.

Bez ohledu na rezim programovani mézete zménit parametr v rezimu hlavni nabidky i v reZimu
rychlé nabidky.

1.1.5. Rezim rychlé nabidky

Hodnoty parametrii

Graficky displej (GLCP) poskytuje pristup ke
véem parametrm uvedenym v rychlych na-
bidkach. Numericky displej (NLCP) poskytuje
pristup pouze k parametr@m rychlého nasta-
veni. Chcete-li nastavit parametry pomoci tla-

Priklad zmény Gdaje parametru

Predpokladejme, Ze parametr 22-60, Funkce
DFi pretrZeni pasu je nastaven na hodnotu [Vy-
pnuto]. Nicméné vy chcete sledovat stav pasu
ventilatoru - at’ nepretrzeného nebo pretrze-
ného - a nastavite funkci pomoci nasledujiciho

Citka [Quick Menu], zadejte nebo zménte data postupu:
nebo nastaveni parametrd nasledujicim po- 1

Stisknéte tlacitko Quick Menu.
stupem:

2. Tlactitkem [v] zvolte Nastaveni funk-
ci.

Stisknéte tlacitko [OK].

Tlacitkem [v] zvolte Aplikacni nasta-
veni.

5.  Stisknéte tlacitko [OK].

1.  Stisknéte tlacitko Quick Menu.

2. Pomoci tlacitek [4] a [v] vyhledejte
parametr, ktery chcete zménit. 4.
Stisknéte tlacitko [OK].

4, Pomoci tladitek [4] a [¥] vyberte
spravné nastaveni parametru. 6.

5.  Stisknéte tlacitko [OK].

6.  Chcete-li se v ramci nastaveni para-
metru posunout na jinou Cislici, pou-
Zijte tlacitka [«] a [*]. 8.
7.  Zvyraznénd oblast oznacuje dislici,
kterou ménite

DalSim stisknutim tlacitka [OK] zvol-
te polozku Funkce ventilatoru.

7.  Stisknutim tlacitka [OK] zvolte poloz-
ku Funkce pfi pretrzeni pasu.

Pomoci tladitka [¥] zvolte moZnost
[2] Vypnuti.

Pfi detekci pretrzeného pasu nyni ménic¢ kmi-

8. Stisknutim tlacitka [Cancel] zméenu toltu vypne.

zrusite a stisknutim tlacitka [OK] po-
tvrdite zménu a zadate nové nasta-
veni.

Vyberete-li moznost [Vlastni nabidka], zobrazite pouze parametry, které byly vybrany predem a
naprogramovany jako vlastni parametry. Napriklad vyrobce OEM Cerpadla nebo jednotky pro kon-
dicionovani vzduchu mohl tyto parametry pfedem naprogramovat do Vlastni nabidky béhem
uvedeni do provozu pfi vyrobé, aby zjednodusil uvedeni do provozu nebo jemné doladéni v misté
instalace. Tyto parametry jsou vybrany v par. 0-25 Viastni nabidka. V této nabidce Ize naprogra-
movat az 20 rliznych parametrd.

Pokud je v par. Svorka 27, Digitaini vstup vybrana hodnota [Bez funkce], neni ke spusténi tieba
pripojovat ke svorce 27 +24 V.

Pokud je v par. Svorka 27, Digitaini vstup vybréna hodnota [Dobeéh, inv.] (vychozi tovarni hod-
nota), je ke spusténi tfeba pfipojit +24 V.

Po zvoleni polozky [Provedené zmény] ziskate informace o:
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Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive 1. Programovani

. poslednich 10 zménach. Pomoci navigacnich tlacitek Sipka nahoru/dol& mizete prochazet
poslednich 10 zménénych parametrd.

e zménach provedenych od vychoziho nastaveni.

Zvolite-li polozku [Zaznamy], ziskate informace o Udajich na fadcich displeje. Informace se zo-
brazuji ve formé grafi.
Zobrazit Ize pouze parametry displeje vybrané v par. 0-20 a 0-24. Do paméti Ize uloZit az 120

vzork{l pro pozdéjsi pouZiti.

Uéinné nastaveni parametré pro aplika-
ce topeni, ventilace a klimatizace

Pomoci volby [Rychlé nastaveni] Ize snadno nastavit parametry pro vétSinu aplikaci topeni,

ventilace a klimatizace.

Po stisknuti tladitka [Quick Menu] se zobrazi riizné oblasti rychlé nabidky. Dalsi informace najdete
také na obrazku 6.1 nize a v tabulkach Q3-1 az Q3-4 v nasledujici Casti Nastaveni funkci.

Priklad pouziti volby Rychlé nastaveni
Predpokladejme, Ze chcete nastavit dobu do-
béhu na 100 sekund.

1. Zvolte polozku [Rychlé nastaveni].
Zobrazi se prvni polozka rychlého na-
staveni par. 0-01 Jazyk.

2.  Opakované stisknéte tlacitko [v], do-
kud se nezobrazi par. 3-42 Rampa 1,
doba dobéhu s vychozim nastavenim
20 sekund.

Stisknéte tlacitko [OK].

4.  Pomoci tladitka [«] zvyraznéte 3. Ci-
slici pred ¢arkou.

5. Pomoci tlacitka [4] zménte hodnotu

8.0

E!.-! nck Menus
E01 My Personal Mery
02 Ouick Setup |
003 Function Setups

0S5 Changes Made

353h :a_,|

130BPOG4.11

Obrdzek 1.6: Zobrazeni rychlé nabidky.

Nabidka Rychlé nastaveni poskytuje pfistup ke

0nal. 12 nejddleZitéjsim parametrdim ménice. Po je-
6.  Pomoci tlacitka [>] zvyraznéte Cislici jich naprogramovani je ménic kmitoctu ve vé-
2. tSiné pripadd pfipraven k provozu. Dvanact
7. Pomod tlatitka [v] zmé&fite hodnotu (viz poznédmka pod Carou) parelivmetfﬂ ry,chlého
2nao. menu je uvedeno v tabulce nize. Uplny popis

8.  Stisknéte tlacitko [OK].

Nova doba dobéhu je ted’ nastavena na 100
sekund.
Doporucujeme provést nastaveni v uvedeném
poradi.

Upozornéni

Uplny popis funkce je uveden v
Casti parametrd tohoto navodu
k pouzivani.

funkce je uveden v Casti parametrl této
prirucky.

MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss
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Par. Oznaceni [Jed- vedenych v
notky]
0-01 Jazyk
1-20 Vykon motoru [kW]
1-21 Vykon motoru* [HP]
1-22 Napéti motoru vl
1-23 Kmitocet motoru [Hz]
1-24 Proud motoru [A]
1-25 Jmenovité otacky motoru [ot./
min.]
3-41 Rampa 1, doba rozbéhu  [s]
3-42 Rampa 1, doba dobéhu [s]
4-11 Minimalni otacky motoru  [ot./
min.]
4-12 Minimalni otacky motoru* [Hz]
4-13 Maximalni otacky motoru  [ot./
min.]
4-14 Maximalni otacky motoru* [Hz]
3-11 Konstantni otacky* [Hz]
5-12 Svorka 27, Digitalni vstup
5-40 Funkce relé

Tabulka 1.1: Parametry rychlého nastaveni

Parametry funkce rychlého nastaveni:

0-01 Jazyk

Moznost:

[0] *  Anglicky

[1] Némecky
[2] Francouzsky
[3] Dansky

[4] Spanélsky
[5] Italsky

[6]  Svédsky

[7] Holandsky
[10] Cinsky

[20] Finsky

[22]  Anglicky (USA)
[27] Recky

[28] Portugalsky
[36] Slovinsky

Funkce:

Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive

*Zobrazeni na displeji zavisi na volbach pro-

par. 0-02 a 0-03. Vychozi nasta-

veni parametrl 0-02 a 0-03 zavisi na tom, do
které oblasti svéta je ménic kmitoctu dodavan,
ale midZe byt preprogramovano dle potreby.

Definuje jazyk pouzity na displeji.

Méni¢ kmitoCtu Ize dodat se 4

rliznymi jazykovymi sadami. Ang-

lictina a némcina jsou zahrnuty ve vSech sadach. Anglictinu

nelze vymazat ani zménit.
Soucast jazykovych balickd 1
Soucast jazykovych balickd 1
Soucast jazykového balicku 1
Soucast jazykového balicku 1
Soucast jazykového balicku 1
Soucast jazykového balicku 1
Soucast jazykového balicku 1
Soucast jazykového balicku 1
Jazykovy balicek 2

Soucast jazykového balicku 1
Soucast jazykového balicku 4
Soucast jazykového balicku 4
Soucast jazykového balicku 4

Soucast jazykového balicku 3

-4
-4
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Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive

[39]
[40]
[41]
[42]
[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
(48]
[49]
[50]
[51]

Korejsky
Japonsky
Turecky

Cinsky (tradi¢ni)
Bulharsky
Srbsky
Rumunsky
Mad‘arsky
Cesky

Polsky

Rusky
Thajsky

Indonésky (Bahasa)

Danfiss

Soucast jazykového balicku 2
Soucast jazykového balicku 2
Soucast jazykového balicku 4
Soucast jazykového balicku 2
Soucast jazykového balicku 3
Soucast jazykového balicku 3
Soucast jazykového balicku 3
Soucast jazykového balicku 3
Soucast jazykového balicku 3
Soucast jazykového balicku 4
Soucast jazykového balicku 3
Soucast jazykového balicku 2

Soucast jazykového balicku 2

1-20 Vykon motoru [kW]

Rozsah:

Spojeno
s vel-
ikosti*

1-21 Vykon motoru [HP]

[0,09 - 500 kW]

Funkce:

Zadejte jmenovity vykon motoru v kW podle tdajti na typovém
Stitku motoru. Vychozi hodnota odpovida jmenovitému vystupu
jednotky.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru. V zavislosti
na nastaveni par. 0-03 Regiondaini nastavens neni zobrazen bud’
par. 1-20, nebo par. 1-21 Vykon motoru.

Rozsah:

Spojeno
s vel-
ikosti*

[0,09 - 500 HP]

1-22 Napéti motoru

Funkce:

Zadejte jmenovity vykon motoru v HP podle Udajt na typovém
Stitku motoru. Vychozi hodnota odpovida jmenovitému vystupu
jednotky.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

V zavislosti na nastaveni par. 0-03 Regionadini nastaveni neni
zobrazen bud’ par. 1-20, nebo par. 1-21 Vykon motoru.

Rozsah:

Spojeno
s vel-
ikosti*

[10 - 1000 V]

Funkce:

Zadejte jmenovity vykon motoru v KW podle tdajt na typovém
Stitku motoru. Vychozi hodnota odpovida jmenovitému vystupu
jednotky.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss
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1. Programovani M Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive

1-23 Kmitocet motoru

Rozsah: Funkce:

Spojeno [20 - 1000 Hz] Vyberte z (dajd na typovém Stitku motoru hodnotu kmitoctu
s vel- motoru. Pro provoz pfi 87 Hz nastavte u motord 230/400 V Uda-
ikosti* je z typového stitku pro 230 V/50 Hz. Upravte par. 4-13 Maxi-

malni otacky motoru [ot/min.) a par. 3-03 Max. Zddand
hodnota na aplikaci s kmitoCtem 87 Hz.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

1-24 Proud motoru

Rozsah: Funkce:

Spojeno [0,1 - 10 000 A] Zadejte hodnotu jmenovitého proudu motoru podle Udajd na
s vel typovém stitku motoru. Tyto Udaje se pouZzivaji k vypoctu mo-
ikosti* mentu motoru, tepelné ochrany motoru a podobné.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

1-25 Jmenovité otacky motoru

Rozsah: Funkce:

Spojeno [100 - 60 000 ot./ Zadejte hodnotu jmenovitych ota¢ek motoru podle tidajd na ty-
s  vel-min.] povém Stitku motoru. Data se pouzivaji k vypoctu automatic-
ikosti* kych kompenzaci motoru.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

Rozsah: Funkce:

Spojeno [0 - 1000 Hz] Konstantni otacky predstavuji pevné vystupni otacky, které me-
s vel ni¢ kmito¢tu udrzuje pfi aktivaci funkce konstantnich otacek.
ikosti* Viz také par. 3-80.

3-41 Rampa 1, doba rozbéhu

Rozsah: Funkce:

3s* [1-3600 s] Zadejte dobu rozbéhu, tedy dobu zrychleni z 0 ot./min. na jme-
novité otacky motoru nm,n (par. 1-25). Zvolte dobu rozbéhu tak,
aby vystupni proud neprekrocil béhem rozbéhu mezni hodnotu
proudu v par. 4-18. Viz doba dobéhu nastavena v par. 3-42.

tacc X nnorml par.1 — 25] [s]
Areflot./min.]

par.3 —41 =
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ot./min.g 130BA169.11
P4-13
Horni mez
Zadand | _ — A -
hodnota /| |
P 1-25 | }
Otacky i i
motoru L : |
P4-11 [l -
Dolni meZ 1 i |
|1 [
[ [l
|1 |
1 1 ! 1 \
+— T I,
P 3-%1 |1 I | p3x2 |Cas
Doba 1 | | Doba
rozbéhu [ | | dobéhu |
ey | |
!d—tdec — - tdec

3-42 Rampa 1, doba dobéhu

Rozsah: Funkce:

3g* [1-3600 s] Zadejte dobu dobéhu, tedy dobu zpomaleni ze jmenovitych ot-
acek motoru nmN (par. 1-25). Zvolte dobu dobéhu tak, aby
v invertoru nedochazelo k prepéti zpdsobenému generatorovym
provozem motoru a aby generovany proud neprekrodil limit sta-
noveny v par. 4-18. Viz doba rozbéhu v parametru 3-41.

tdec X nnorm [ par.1 — 25].
Areflot./min.] -

par.3 —42 = s]

4-11 Minimalni otacky motoru [ot./min.]

Rozsah: Funkce:

Spojeno [0 - 60 000 ot./min.] Zadejte minimalni hodnotu ota¢ek motoru. Minimalni otacky
s vel motoru Ize nastavit tak, aby odpovidaly doporuceni vyrobce mo-
ikosti* toru. Minimalni otacky motoru nesmi pfesahnout nastaveni par.

4-13 Maximaini otacky motoru [ot./min.].

4-12 Minimalni otacky motoru [Hz]

Rozsah: Funkce:

Spojeno [0 - 1000 Hz] Zadejte minimalni hodnotu otacek motoru. Minimalni otacky
s vel- motoru Ize nastavit tak, aby odpovidaly minimalnimu vystupni-
ikosti* mu kmitoctu hfidele motoru. Minimalni otacky motoru nesmi

presahnout nastaveni par. 4-14 Maximaini otacky motoru [Hz].

4-13 Maximalni otacky motoru [ot./min.]

Rozsah: Funkce:

Spojeno [0 - 60 000 ot./min.] Zadejte maximalni hodnotu otacek motoru. Maximalni otacky
s vel- motoru Ize nastavit tak, aby odpovidaly doporuceni vyrobce pro
ikosti* maximalni jmenovité otacky motoru. Maximalni otacky motoru

nesmi pfesahnout nastaveni par. 4-11 Minimaini otacky motoru
[ot./min.]. Zobrazen bude pouze parametr 4-11 nebo 4-12. Za-
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visi to na dalSich nastavenich parametr(l v hlavni nabidce a na
vychozich nastavenich podle geografického umisténi.

Upozornéni
Vystupni kmitoCet ménice kmitoctu nesmi nikdy presahnout hodnotu vyssi nez 1/10
spinaciho kmitoctu.

4-14 Maximalni otacky motoru [Hz]

Rozsah: Funkce:

Spojeno [0 - 1000 Hz] Zadejte maximalni hodnotu otacek motoru. Maximalni otacky
s vel- motoru Ize nastavit tak, aby odpovidaly doporuceni vyrobce
ikosti* ohledné maximalniho kmitoctu hridele motoru. Maximalni otac-

ky motoru nesmi presahnout nastaveni par. 4-12 Minimaini
otacky motoru [Hz]. Zobrazen bude pouze parametr 4-11 nebo
4-12. Zavisi to na dalsich nastavenich parametrl v hlavni na-
bidce a na vychozich nastavenich podle geografického umisténi.

Upozornéni
Max. vystupni kmitocet nesmi prekrocit 10 % spinaciho kmitoCtu invertoru (par.
14-01).

1.1.6. Nastaveni funkci

Nastaveni funkci poskytuje rychly a snadny pfistup ke véem parametrlim pozadovanym pro vétsinu
aplikaci topeni, ventilace a klimatizace véetné vétsiny ventilatord s proménnym nebo stalym pro-
udénim vzduchu, chladicich véZovych ventilator(l, sekundarnich a kondenzatorovych vodnich
Cerpadel a jinych aplikaci zahrnujicich Cerpadla, ventilatory a kompresory.
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PFistup do Nastaveni funkci - priklad

3 %

& &

] ]
Obrazek 1.7: Krok 1: Zapnéte méni¢ kmitoCtu Obrazek 1.11: Krok 5: Pomoci navigacnich tlacitek
(rozsviti se Zluta kontrolka). nahoru a dold pfejdéte doll napf. na moZnost

03-11 Analogové vystupy. Stisknéte tlacitko [OK].

130BT111.10

130BT115.10

Obrazek 1.8: Krok 2: Stisknéte tlacitko [Quick Me-
nus] (zobrazi se volby rychlych menu). Obréazek 1.12: Krok 6: Zvolte parametr 6-50 Svor-
ka 42, vystup. Stisknéte tlacitko [OK].

130BT112.10

130BT116.10

Obrazek 1.9: Krok 3: Pomoci navigacnich tlacitek

nahoru a dolli prejdéte na Nastaveni funkci. Stis- Obrazek 1.13: Krok 7: Pomoci navigacnich tlacitek

knéte tlacitko [OK]. se Sipkou nahoru/dold vyberte nékterou z mo-
Znosti. Stisknéte tlacitko [OK].

130BT113.10

Obrazek 1.10: Krok 4: Zobrazi se moznosti menu
Nastaveni funkci. Zvolte polozku 03-1 Obecnd na-
staveni. Stisknéte tlacitko [OK].
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Parametry menu Nastaveni funkci jsou seskupeny nasledujicim zplisobem:

Q3-1 Obecna nastaveni

Q3-10 Podrob. nast. mo-
toru

1-90 Tepelna ochrana moto-
ru
1-93 Zdroj termistoru

1-29 Automatické prizpQiso-
beni k motoru
14-01 Spinaci kmitocet

Q3-11 Analogovy vystup

6-50 Svorka 42, Vystup

6-51 Svorka 42, Vystup,
max. méfitko

6-52 Svorka 42, Vystup, min.
méfitko

Q3-12 Nastaveni hodin

0-70 Nastaveni data a Casu
0-71 Format data

0-72 Format Casu

0-74 DST/Letni ¢as

0-76 DST/Letni ¢as - zalatek

0-77 DST/Letni Cas - konec

Q3-13 Nastaveni displeje

0-20 Rédek displeje 1.1 - ma-
Ié pismo

0-21 Radek displeje 1.2 - ma-
lé pismo

0-22 Radek displeje 1.3 - ma-
Ié pismo

0-23 Radek displeje 2 - velké
pismo,

0-24 Radek displeje 3 - velké
pismo

0-37 Zobrazovany text 1
0-38 Zobrazovany text 2
0-39 Zobrazovany text 3

Q3-2 Nastaveni rezimu bez zp. vazby

Q3-20 Digitalni Zadana hodnota

3-02 Minimalni zadana hodnota
3-02 Maximalni Zadana hodnota

3-10 Pevna zadana hodnota

Q3-21 Analogova zadana hodnota

3-02 Minimalni zadana hodnota
3-02 Maximalni Zadana hodnota

6-10 Svorka 53, nizké napéti

5-13 Svorka 29, digitalni vstup
5-14 Svorka 32, digitalni vstup
5-15 Svorka 33, digitalni vstup

6-11 Svorka 53, vysoké napéti
6-14 Svorka 53, nizka Zadana hodnota/zpétna vazba
6-15 Svorka 53, vys. Z. h./zpétna vazba

3-3 Nastaveni rezimu se zp. vazbou

20

Q3-30 Jedna z6na, int. Z. h.
1-00 Rezim konfigurace
20-12 Jednotka z. h./zpétné vazby

3-02 Minimalni zadana hodnota

3-02 Maximalni zadana hodnota

6-24 Svorka 54, nizka zadana hodnota/
zpétna vazba

6-25 Svorka 54, vys. Z. h./zpétna vazba
6-26 Svorka 54, Casova konstanta filtru

6-27 Svorka 54, detekce pracovni nuly
6-00 Doba casové prodlevy pracovni
nuly

6-01 Funkce Casové prodlevy pracovni
nuly

20-81 PID, normalni nebo inverzni fize-
ni

20-82 PID, aktivacni otacky [ot./min.]

20-21 Z4dana hodnota 1
20-93 PID, proporcionalni zesileni

20-94 PID, integracni Casova konstanta

Q3-31 Jedna zéna, ext. Z. h.
1-00 Rezim konfigurace
20-12 Zadana hodnota/zpétna vazba

3-02 Minimalni zadana hodnota
3-02 Maximalni Zadana hodnota
6-10 Svorka 53, nizké napéti

6-11 Svorka 53, vysoké napéti

6-14 Svorka 53, nizka zadana hodnota/
zpétna vazba

6-15 Svorka 53, vys. Z. h./zpétna vazba
6-24 Svorka 54, nizka zadana hodnota/
zpétna vazba

6-25 Svorka 54, vys. z. h./zpétna vazba

6-26 Svorka 54, ¢asova konstanta filtru

6-27 Svorka 54, detekce pracovni nuly

6-00 Doba casové prodlevy pracovni

gu(l)yi Funkce casové prodlevy pracovni
;ghél PID, normalni nebo inverzni fize-
;IO-BZ PID, aktivaéni otacky [ot./min.]

Q3-32 Vice z6n/rozs.
1-00 ReZim konfigurace
20-12 Jednotka z. h./zpétné vazby

3-02 Minimalni zadana hodnota
3-02 Maximalni Zadana hodnota
3-15 Zdroj 1 Zaddané hodnoty

3-16 Zdroj 2 zadané hodnoty
20-00 Zdroj zpétné vazby 1

20-01 Konverze zpétné vazby 1
20-03 Zdroj zpétné vazby 1

20-04 Konverze zpétné vazby 2
20-06 Zdroj zpétné vazby 3

20-07 Konverze zpétné vazby 3

6-10 Svorka 53, nizké napéti
6-11 Svorka 53, vysoké napéti

6-14 Svorka 53, nizka Zadana hodnota/
zpétna vazba

20-93 PID, proporcionalni zesileni
20-94 PID, integracni ¢asova konstanta
4-56 Vystraha: Nizka zpétna vazba
4-57 Vystraha: Vysoka zpétna vazba

20-20 Funkce zpétné vazby
20-21 Zadana hodnota 1
20-22 Zadana hodnota 2
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Q3-4 Aplikacni nastaveni

Q3-40 Funkce ventilatoru
22-60 Funkce pfi pretrzeném pasu

22-61 Moment pfi pretrzeném pasu

22-62 Zpozdéni pfi pretrzeném pasu
4-64 Nastaveni poloautomatického
obchazeni

1-03 Momentova charakteristika
22-22 Detekce nizkych otacek
22-23 Funkce pfi nulovém pritoku
22-24 Zpozdéni pfi nulovém priitoku
22-40 Min. doba béhu

22-41 Min. doba spanku

22-42 Otacky probuzeni

2-10 Funkce brzdy

2-17 Rizeni prepéti

1-73 Letmy start

1-71 Zpozdéni startu

1-80 Funkce pti zastaveni

2-00 PFidrzny DC proud/proud
predehf.

4-10 Aktudlni smér otaceni motoru

Q3-41 Funkce cerpadla

22-20 Automatické nastaveni nizkého vy-

konu
22-21 Detekce nizkého vykonu

22-22 Detekce nizkych otacek
22-23 Funkce pfi nulovém priitoku

22-24 Zpozdéni pfi nulovém pritoku
22-40 Min. doba béhu

22-41 Min. doba spanku

22-42 Otacky probuzeni

22-26 Funkce pfi chodu nasucho
22-27 Zpozdéni pri chodu nasucho
1-03 Momentova charakteristika
1-73 Letmy start

Q3-42 Funkce kompresoru
1-03 Momentova charakteristika

1-71 Zpozdéni startu

22-75 Ochrana proti kratkému cyklu
22-76 Interval mezi starty

22-77 Min. doba béhu

5-01 Svorka 27, Rezim

5-02 Svorka 29, Rezim

5-12 Svorka 27, digitalni vstup
5-13 Svorka 29, digitalni vstup
5-40 Funkce relé

1-73 Letmy start

Podrobny popis skupin parametrd Nastaveni funkci naleznete také v Prirucce programatora ménice

VLT® HVAC Drive.
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1.1.7. Rezim hlavni nabidky

Rezim hlavni nabidky zvolite stisknutim tlacit-
ka [Main Menu]. Na displeji se zobrazi nize
uvedené Udaje.

Ve stredni a spodni Casti displeje je zobrazen
seznam skupin parametrd, které Ize volit po-
moci tlacitek se Sipkou nahoru a dold.

130BP066.10

Kazdy parametr ma sv(j nazev a Cislo, které z{stavaji stejné bez ohledu na programovaci rezim.
V rezimu hlavni nabidky jsou parametry rozdéleny do skupin. Prvni Cislice Cisla parametru (zleva)
oznacuje Cislo skupiny parametrd.

V hlavni nabidce Ize ménit vSechny parametry. Nicméné v zavislosti na vybéru konfigurace (par.
1-00) mohou byt nékteré parametry skryty.

1.1.8. Vybér parametri

V rezimu hlavni nabidky jsou parametry roz-

. C. skupiny Skupina parametr{:
déleny do skupin. Vyberte skupinu parametr{ 0 Provoz/displej
pomoci navigacnich tlacitek. ! E?Ztﬁi’ motor
PFistupné jsou nasledujici skupiny parametrd: 3 74d. hodn./Rampy

4 Omezeni/Vystrahy

5 Dig. vstup/vystup

6 Anal. vstup/vyst.

8 Kom. a dopliiky

9 Profibus

10 CAN Fieldbus

11 LonWorks

13 Smart Logic

14 Specialni funkce

15 Informace o menici

16 Udaje na displeji

18 Udaje na displeji 2

20 Zpétna vazba ménice

21 Ext. se zpétnou vazbou

22 Aplikacni funkce

23 Funkce zaloZené na Case

25 Regulator kaskady

26 Doplnék - analogové vstupy/vystupy
MCB 109

Po zvoleni skupiny parametrli vyberte para-
metr pomoci navigacnich tlacitek.

V prostredni ¢asti displeje je zobrazeno Cislo a
nazev parametru a také vybrana hodnota pa-
rametru.

130BP067.10

1.1.9. Zména udajt

Postup pfi zméné Udajl je stejny, at’ vyberete parametr v rezimu rychlé nabidky, nebo hlavni
nabidky. Stisknutim tlacitka [OK] zménite vybrany parametr.

Postup zmén (dajll zavisi na tom, zda vybrany parametr predstavuje Ciselnou nebo textovou hod-
notu.
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1.1.10.

1.1.11.

1.1.12.

1.1.13.

Zmeéna textovych hodnot

Ma-li vybrany parametr textovou hodnotu, je-
ho hodnota se méni pomoci navigacnich tlaci-
tek [2] [*].

Tlacitko Sipka nahoru hodnotu zvysuje a tla-
Citko Sipka dol@ ji snizuje. Umistéte kurzor na
hodnotu, kterou chcete uloZit a stisknéte tla-
&itko [OK].

130BP068.10

Zmeéna skupiny cCiselnych datovych hodnot

Ma-li zvoleny parametr numerickou hodnotu,
jeho hodnota se méni pomoci navigacnich tla-
Citek [«] [»] a [4] [*]. K posunu kurzoru ve
vodorovném sméru pouzijte navigacni tlacitka

[«10*].

130BP069.10

Ke zméné hodnoty pouzijte navigacni tlacitka
[4] [*]. Tladitko Sipka nahoru datovou hod-
notu zvétsuje a tlacitko Sipka dold ji zmensuje.
Umistéte kurzor na hodnotu, kterou chcete
ulozit a stisknéte tlacitko [OK].

Zména datové hodnoty, krokové

Nékteré parametry Ize ménit po skocich i plynule. Plati to pro Vkon motoru (par. 1-20), Napéti
motoru (par. 1-22) a Kmitocet motoru (par. 1-23).

Tyto parametry mlZete ménit jako skupinu &iselnych hodnot Gdajti i plynule jako Ciselné hodnoty
Udaija.

Udaje na displeji a programovani indexovanych parametr

Parametry jsou pfi vlozeni do cyklického zasobniku ocislovany.

Parametry 15-30 az 15-33 obsahuji pamét’ poruch, kterou lIze zobrazit na displeji. Vyberte para-
metr, stisknéte tlacitko [OK] a pomoci navigacnich tlacitek se Sipkou nahoru/dold mézete pro-
chazet seznamem hodnot.

Vezméme jako dalsi priklad parametr 3-10:

Vyberte parametr, stisknéte tlacitko [OK] a pomoci navigacnich tlacitek se Sipkou nahoru/dold
mdZete prochazet indexované hodnoty. Chcete-li zménit hodnotu parametru, vyberte indexovanou
hodnotu a stisknéte tlacitko [OK]. Zménte hodnotu pomoci tlacitek se Sipkou nahoru/dold. Stis-
knutim tlacitka [OK] potvrdite nové nastaveni. Stisknutim tlacitka [CANCEL] akci zrusite. Stisknu-
tim tlacitka [Back] opustite parametr.
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M Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive

1.1.14. Inicializace na vychozi nastaveni

Meénic¢ kmitoCtu mdZete inicializovat na vychozi nastaveni dvéma zplsoby:

Doporucena inicializace (pres par. 14-22)

Vyberte par. 14-22.

i A W=

Stisknéte tlacitko [OK].
Vyberte hodnotu ,Inicializace™.
Stisknéte tlacitko [OK].

Odpojte sitové napajeni a pockejte,

dokud displej nezhasne.

Znovu pripojte sitové napajeni. Mé-
ni¢ kmitoctu je nyni vynulovan.
Zménte par. 14-22 zpét na Normaini
provoz.

Upozornéni

Udrzuje parametry vybrané ve viastni nabidce na vychozim tovarnim nastaveni.

Par. 14-22 inicializuje vSe s vyjimkou:

14-50 RFI 1

8-30 Protokol

8-31 Adresa

8-32 Prenosova rychlost

8-35 Minimalni zpoZdéni odezvy
8-36 Max. zpoZdeni odezvy
8-37 Max. zpozZdéni mezi znaky
15-00 az 15-05 Provozni udaje

15-20 az 15-22 Historie zaznam{

15-30 az 15-32 Pamét’ poruch

Manualni inicializace

1.

2a.

2b.

P

Odpojte sit'ové napajeni a pockeijte,
dokud displej nezhasne.

V pripadé grafického ovladaciho pan-
elu LCP 102 stisknéte soucasné pri
zapnuti tlacitka [Status] - [Main Me-
nu] - [OK].

V pripadé numerického ovladaciho
panelu stisknéte pfi zapnuti tlacitko
[Menu].

Po péti sekundach tlacitka uvolnéte.
Ménic¢ kmitoctu je nyni naprogramo-
van podle vychozich nastaveni.

Tento postup inicializuje vSechny hodnoty s vyjimkou
nasledujicich:

15-00 Pocet hodin provozu

15-03 Pocet zapnuti

15-04 Pocet prehrati

15-05 Pocet prepéti

Upozornéni

Pfi provadéni rucni inicializace jsou vynulovana nastaveni sériové komunikace, RFI
filtru (par. 14-50) a paméti poruch.
Jsou odebrany parametry vybrané ve viastni nabidce.

Upozornéni

Po inicializaci a vypnuti a zapnuti se na displeji nékolik minut nezobrazi Zadné infor-

mace.
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Danfiss

2. Popis parametr(

sarametru

2.1. Vybér parametrti

Parametry pro méni¢ VLT HVAC Drive FC 102 jsou seskupeny do rdznych skupin kvili snadném
vybéru spravnych parametr{l pro optimalni provoz ménice kmitoctu.

Valnou vétsinu aplikaci topeni, ventilace a klimatizace Ize naprogramovat pomoci tlacitka Quick
Menu a zvolenim parametr prostfednictvim funkci Rychlé nastaveni a Nastaveni funkci.

Popisy a vychozi nastaveni parametr(l naleznete v ¢asti Seznamy parametr{l na konci této pirucky.

0-xx Provoz/Displej

1-xx Z&téz/motor

2-xx Brzdy

3-xx Zadané hodnoty/Rampy
4-xx Omezeni/Vystrahy

5-xx Digitalni vstup/vystup
6-xx Analogovy vstup/vystup
8-xx Komunikace a dopliiky

9-xx Profibus

10-xx CAN Fieldbus

11-xx LonWorks

13-xx Smart Logic

14-xx Specialni funkce

15-xx Informace o ménici kmitoctu
16-xx Udaje na displeji

18-xx Udaje na displeji 2

20-xx Méni¢ kmitoctu se zpétnou vazbou
21-xx Ext. Se zpétnou vazbou
22-xx Aplikacni funkce

23-xx Nacasované akce

24-xx Pozarni rezim

25-xx Regulator kaskady

26-xx Doplnék - analogové vstupy/vystupy
MCB 109
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Danfiss

Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive

2.2. Hlavni nabidka - Provoz a displej - Skupina 0

2.2.1. 0-0* Provoz/Displej

Parametry souvisejici se zakladnimi funkcemi ménice kmitoctu, funkce tlacitek ovladaciho panelu
LCP a konfigurace displeje panelu LCP.

2.2.2. 0-0* Zakladni nastaveni

26

Skupina parametr( pro zakladni nastaveni ménice kmitoctu.

Moznost:

[0] *  Anglicky

[1] Némecky
[2] Francouzsky
[3] Dansky

[4] Spanélsky
[5] Italsky

[6] Svédsky

[7] Holandsky
[10] Cinsky

[20] Finsky

[22] Anglicky (USA)
[271  Recky

[28] Portugalsky
[36] Slovinsky
[39] Korejsky
[40] Japonsky
[41] Turecky
[42] Cinsky (tradi¢ni)
[43]  Bulharsky
[44] Srbsky

[45] Rumunsky
[46] Mad‘arsky

Funkce:

Definuje jazyk pouzity na displeji.

Ménic kmitoCtu Ize dodat se 4

rliznymi jazykovymi sadami. Ang-

lictina a némcina jsou zahrnuty ve vSech sadach. Anglictinu

nelze vymazat ani zménit.
Soucast jazykovych balickd 1
Soucast jazykovych balickd 1
Soucast jazykového balicku 1
Soucast jazykového balicku 1
Soucast jazykového balicku 1
Soucast jazykového balicku 1
Soucast jazykového balicku 1
Soucast jazykového balicku 1
Jazykovy balicek 2

Soucast jazykového balicku 1
Soucast jazykového balicku 4
Soucast jazykového balicku 4
Soucast jazykového balicku 4
Soucast jazykového balicku 3
Soucast jazykového balicku 2
Soucast jazykového balicku 2
Soucast jazykového balicku 4
Soucast jazykového balicku 2
Soucast jazykového balicku 3
Soucast jazykového balicku 3
Soucast jazykového balicku 3

Soucast jazykového balicku 3

-4
-4
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[47]  Cesky Soudast jazykového balicku 3
[48] Polsky Soucast jazykového balicku 4
[49] Rusky Soucast jazykového balicku 3
[50] Thajsky Soucast jazykového balicku 2

[51] Indonésky (Bahasa)  Soucast jazykového balicku 2

0-02 Jednotka otacek motoru
Moznost: Funkce:

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

Zobrazeni na displeji zavisi na nastavenich v par. 0-02 a 0-03.
Vychozi nastaveni parametr(l 0-02 a 0-03 zavisi na tom, do které
oblasti svéta je ménic¢ kmitoctu dodavan, ale mlze byt prepro-
gramovano dle potreby.

Upozornéni

Zmeénou jednotky otdcek motoru se obnovi poca-
te¢ni hodnoty nékterych parametrd. Doporucuje-
me nejprve vybrat jednotku otacek motoru a
potom ménit ostatni parametry.

[0] * ot./min. Viybira zplsob zobrazeni proménnych a parametrd otacek mo-
toru (tj. zadanych hodnot, zpétnych vazeb a mezi) pomoci ot-
acek motoru (ot./min.).

[1] Hz Vybira zplsob zobrazeni proménnych a parametr otacek mo-
toru (tj. zadanych hodnot, zpétnych vazeb a mezi) pomoci vy-
stupniho kmito¢tu do motoru (Hz).

0-03 Regionalni nastaveni
MozZnost: Funkce:

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

Zobrazeni na displeji zavisi na nastavenich v par. 0-02 a 0-03.
Vychozi nastaveni parametrd 0-02 a 0-03 zavisi na tom, do které
oblasti svéta je ménic¢ kmitoctu dodavan, ale mlze byt prepro-
gramovano dle potteby.

[0] *  Mezinarodni Nastavi jednotky par. 1-20 Vykon motoruna [KW] a nastavi vy-
chozi hodnotu parametru 1-23 Kmitocet motoru [50 Hz].

[1] Severni Amerika Nastavi jednotky par. 1-21 Vykon motoru na HP a nastavi vy-
chozi hodnotu parametru 1-23 Kmitocet motoru na 60 Hz.

Nepouzité nastaveni nebude zobrazeno.

0-04 Provozni stav pfi zapnuti (ruc¢nim)

Moznost: Funkce:
Zvolte provozni rezim po opétovném pripojeni ménice kmitoctu
k sitovému napéti po vypnuti napajeni v provoznim rezimu Ruc-
né (mistni).
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[0] *  Pokracovat Pokracuje v provozu ménice kmitoctu pri zachovani stejné mist-
ni zadané hodnoty a stejné podminky startu i zastaveni (vyvo-
lané tlacitky [Hand On]/[Off] na ovladacim panelu LCP nebo
ru¢nim startem prostfednictvim digitalniho vstupu) jako pred
vypnutim ménice kmitoctu.

[1] Nuc. zas., plv. Z.h.  PouZije uloZzenou zadanou hodnotu [1] k zastaveni ménice kmi-
toctu, ale zaroven zachova v paméti mistni zadanou hodnotu
otacek pred vypnutim. Po opétovném pripojeni sitového napéti
a prijeti prikazu Start (pomoci tlacitka [Hand On] na panelu LCP
nebo prikazu Rucni start prostfednictvim digitalniho vstupu) se
méni¢ kmitoctu restartuje s bude pracovat na uchované zadané
hodnoté otacek.

2.2.3. 0-1* Prace se sadami parametri

Definice a ovladani jednotlivych sad parametr(.

Méni¢ kmitoctu ma Ctyfi sady parametr(, které se mohou programovat nezavisle na sobé. Diky
tomu je méni¢ kmitoctu velmi flexibilni a vyhovuje pozadavkim mnoha riznych Fidicich schémat
systémd topeni, ventilace a klimatizace, ¢asto za cenu Uspory naklad( za externi fidici zafizeni.
Naptiklad je pomoci téchto sad mozné naprogramovat méni¢ kmitoctu pro provoz podle jednoho
ovladaciho schématu v jedné sadé (napf. denni provoz) a podle jiného schématu ovladani v jiné
sadé (napft. nocni provoz). Nebo je mohou vyuzit OEM vyrobci klimatizacnich jednotek nebo kom-
pletovanych jednotek k identickému naprogramovani vdech méni¢é kmitoctu instalovanych v to-
varné pro rlzné typy zafizeni vyrobni fady a potom béhem vyroby nebo uvedeni do provozu
jednoduse vyberou specifickou sadu v zavislosti na tom, na ktery model bude méni¢ kmitoctu
nainstalovan.

Aktivni sadu (tj. sadu, kterou méni¢ kmitoctu aktualné pouziva) Ize vybrat v parametru 0-10 a je
zobrazena na displeji panelu LCP. Pomoci Externi volby je mozné prostrednictvim digitalniho vstu-
pu nebo piikazl sériové komunikace prepinat mezi sadami parametrd at’ ménic¢ bézi, nebo stoji
(napf. na nocni provoz). Pokud je zapotfebi zménit sady parametrd za chodu, zkontrolujte, zda je
spravné naprogramovan parametr 0-12. U vétsSiny aplikaci topeni, ventilace a klimatizace nebude
nutné programovat parametr 0-12 ani v pripad€, Ze bude vyZadovana zména sady za provozu, ale
u velmi komplexnich aplikaci mdZe byt zapotfebi vyuzit plnou flexibilitu vice sad parametr(l. Pomoci
parametru 0-11 Ize upravovat parametry v libovolné sadé za chodu ménice. Ménic pritom pouziva
aktivni sadu, kterd mlze byt jina, neZ je sada upravovana. Pomoci parametru 0-51 Ize kopirovat
nastaveni parametrd mezi sadami a tim urychlit uvedeni do provozu, jestlize jsou v rlznych sadach
pozadovana podobna nastaveni parametrd.

0-10 Aktivni sada

Moznost: Funkce:

Vyberte sadu pro provoz ménice kmitoctu.

Pomoci par. 0-51 Kopirovani sad mizete kopirovat sadu do jed-
né ¢i do vsech ostatnich sad parametr. Abyste zabranili konf-
liktnimu nastaveni stejného parametru ve dvou rliznych sadach,
propojte sady dohromady pomoci par. 0-12 Tato sada propoje-
na s. Pfed prepinanim mezi sadami obsahujicimi parametry,
které se za provozu neméni a maji rlizné hodnoty, zastavte mé-
nic.

Parametry, které se nebudou za provozu ménit, jsou oznaceny
v seznamu parametr( v Casti Seznamy parametri pomoci FAL-
SE.
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[0] Tovarni nastaveni Nelze zménit. Obsahuje sadu parametr(i spolecnosti Danfoss, a
Ize ho pouZit jako zdroj dat pfi navratu ostatnich sad do zna-
mého stavu.

[11* Sada1l Sada 1[1] az Sada 4 [4] jsou Ctyfi sady parametrd, ve kterych
Ize programovat vSechny parametry.

[2] Sada 2

[3] Sada 3

[4] Sada 4

[9] Externi volba Pouziva se pro dalkovy vybér sad pomoci digitalnich vstupd a

sériového komunikacniho portu. Tato sada pouZiva nastaveni
z parametru 0-12 Tato sada propojena s.

0-11 Programovana sada

Moznost: Funkce:

Zvolte sadu parametr(, kterou chcete upravit (tj. naprogramo-
vat) béhem provozu; bud’ aktivni sadu nebo nékterou z neak-
tivnich sad parametrd. Cislo upravované sady se zobrazi na
displeji panelu LCP v (zavorkach).

[0] Tovarni nastaveni nelze upravit, ale Ize ho pouZit jako zdroj dat pro navrat ostat-
nich sad do znamého stavu.

[1] Sada 1 Sadu 1[1] az Sadu 4[4] Ize béhem provozu libovolné upravovat
nezavisle na aktivni sadé.

[2] Sada 2
[3] Sada 3
[4] Sada 4
[9]1 *  Aktivni sada (tj. sada, se kterou ménic¢ kmitoCtu pracuje) se také mdze upra-

vit béhem provozu. Parametry zvolené sady se normalné upra-
vuji pomoci ovladaciho panelu LCP, ale Ize to provést také
pomoci sériovych komunikacnich port.

0-12 Tato sada propojena s

Moznost: Funkce:

Tento parametr je tfeba naprogramovat pouze tehdy, pokud
potfebujete ménit sady pfi spusténém motoru. Zajistuje, ze pa-
rametry, které se za provozu nemaji ménit, maji ve vSech
prislusnych sadach stejné nastaveni.

Chcete-li zajistit bezkonfliktni zmény sad parametrd za provozu
ménice kmitoctu, propojte sady obsahujici parametry, které se
nebudou ménit. Propojeni zajisti synchronizaci hodnot parame-
tr, které se za provozu neméni, pti prechodu od jedné sady
k jiné béhem provozu. Parametry, které se nebudou ménit, Ize
oznacit pomoci FALSE v seznamu parametrl v Casti Seznamy
parametrd.

Funkce propojeni sady parametru 0-12 se pouziva, kdyz je vy-
brdna moznost Externi volba v parametru 0-10 Aktivn/ sada.
Externi volbu Ize pouZit k pfechodu od jedné sady k jiné za pro-
vozu (tj. kdyZ motor bézi).
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Priklad:

Pouzijte Externi volbu k prechodu od sady 1 k sadé 2 pfi spu-
$téném motoru. Nejprve naprogramujte parametry sady 1 a
potom zkontrolujte, zda jsou sady 1 a 2 synchronizovany (nebo
~propojeny"). Synchronizaci Ize provést dvéma zpUsoby:

1. Zménte programovanou sadu na Saga 2[2] v par. 0-11 Pro-
gramovana sada a nastavte par. 0-12 7ato sada propojena sna
Sadu 1[1]. Tim spustite proces propojeni (synchronizace).

130BP075.10

NEBO

2. Ze sady 1 zkopirujte sadu 1 do sady 2 pomoci parametru
0-50. Potom nastavte parametr 0-12 na hodnotu Sada 2 [2].
Tim spustite proces propojeni.

130BP076.10

Po dokonceni propojeni par. 0-13 Odecteny udaj: Propojené sa-
dy nacte {1,2} a oznadi, ze vSechny parametry, které se nebu-
dou za provozu ménit, jsou nyni v sadach 1 a 2 stejné. Pokud
dojde ke zméné parametru, ktery se ménit nema, napf. par.
1-30 Odpor statoru (rs), v sadé 2, zméni se automaticky i v sadé
1. Nyni Ize prepinat sady 1 a 2 za provozu.

[11* Sada1l
[2] Sada 2
[3] Sada 3
[4] Sada 4

0-13 Udaje na displeji: Propojené sady

Pole [5]

0%* [0 - 255] Zobrazeni seznamu vSech sad parametrd spojenych pomoci pa-
rametru 0-12 7ato sada propojena s. Parametr ma jeden index
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M 2. Popis parametrd

pro kazdou sadu parametr{i. Zobrazena hodnota parametru pro
jednotlivé indexy oznacuje, které sady parametr{i jsou propoje-
ny s danou sadou parametrd.

Index Hodnota na ovladacim panelu LCP
0 {0}

1 {1,2}

2 {1,2}

3 {3}

4 {4}

Tabulka 2.1: PFiklad: Sada 1 a Sada 2 jsou propojeny

0-14 Odecteny udaj: Editovana sada/kanal
Funkce:

Rozsah:

AAAAA [0 - FFF.FFF.FFF]
A AAAX

2.2.4. 0-2* Displej LCP

Zobrazeni nastaveni parametru 0-11 Programovana sada pro
Ctyfi rzné komunikacni kandly. KdyzZ je Cislo zobrazeno v he-
xadecimalnim kodu jako na ovladacim panelu LCP, kazdé Cislo
predstavuje jeden kanal.

Cisla 1-4 reprezentuji ¢islo sady; ‘F’ znamena tovarni nastaveni
a ‘A’ oznacuje aktivni sadu parametr(l. Kanaly zprava doleva:
LCP, sbérnice FC, USB, HPFB1.5.

Priklad: Cislo AAAAAA21h znamend, Ze pro sbérnici FC byla vy-
brana v parametru 0-11 Sada 2, pro ovladaci panel LCP Sada 1
vSechny ostatni pouZivaji aktivni sadu parametrd.

Definujte proménné zobrazené na grafickém ovladacim panelu LCP.

Upozornéni

Informace o psani textd na displeji naleznete v popisu parametr(i 0-37, 0-38 a 0-39.

0-20 Radek displeje 1.1 - malé pismo

Moznost:

[0] Z4dna
[37] Zobrazovany text 1
[38] Zobrazovany text 2

[39] Zobrazovany text 3

Funkce:

Vyberte proménnou, ktera bude zobrazena v prvnim radku vie-
vO.

Neni vybrana zadna hodnota pro zobrazeni
Aktuadlini fidici slovo

Umoznuje napsat textovy fetézec pro zobrazeni na panelu LCP
nebo pro Cteni prostrednictvim sériové komunikace.

UmoZznuje napsat textovy fetézec pro zobrazeni na panelu LCP
nebo pro Cteni prostfednictvim sériové komunikace.

[89] Zobrazeni data a Casu Zobrazuje aktualni datum a cas.

[953] Varovné slovo Profi- Zobrazi varovani tykajici se komunikace sbérnice Profibus.

bus
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[1005] Pocitadlo chyb preno- Zobrazeni poctu chyb prenosu fizeného protokolem CAN od po-
su sledniho zapnuti.

[1006] Pocitadlo chyb pfijmu Zobrazeni poCtu chyb pfijmu Ffizeného protokolem CAN od po-
sledniho zapnuti.

[1007] Pocitadlo vypnuti Zobrazeni poctu udalosti vypnuti sbérnice od posledniho zapnu-
sbérnice ti.

[1013] Parametr vystrahy Zobrazeni vystrazného slova specifického pro DeviceNet. Kazdé
vystraze je pfifazen jeden samostatny bit.

[1115] Vystrazné slovo LON Zobrazuje vystrahy specifické pro LON.

[1117] Verze XIF Zobrazuje verzi souboru externiho rozhrani v Cipu Neuron C do-
plfiku LON.
[1118] Verze LON Works Zobrazuje softwarovou verzi aplikacniho programu v Cipu Neu-

ron C dopliiku LON.

[1501] Hodin v béhu Zobrazuje pocet hodin béhu motoru.

[1502] Pocitadlo kWh Zobrazuje spotrebu energie v kWh.

[1600] Ridici slovo Zobrazeni fFidiciho slova zaslaného z méni¢e kmitoctu
prostrednictvim sériového komunikacniho portu v hexadecimal-
nim kédu.

[1601] Z&dana hodnota [jed- Celkova Z&dana hodnota (soucet digitalni/analogové/pevné/
notky] sbérnicové/ulozené zad. h./korekce kmitoctu nahoru a dold) ve
vybranych jednotkach.

[1602] * Zadana hodnota v % Celkovad Z4dand hodnota (soudet digitalni/analogové/pevné/
sbérnicové/uloZené Zad. h./korekce kmitoCtu nahoru a dolll) v
procentech.

[1603] Stavové slovo Aktualni stavové slovo

[1605] Skutecna hodnota ot. Jedna nebo vice vystrah v hexadecimalnim kdédu

[%]
[1609] Vlastni Udaje na dis- Zobrazeni uZzivatelem definovanych (dajd z parametrd 0-30,
pleji 0-31 a 0-32.
[1610] Vykon [kW] Skutecny vykon spotfebovany motorem v kW.
[1611] Vykon [HP] Skutecny vykon spotifebovany motorem v HP.
[1612] Napéti motoru Napéti pfivadéné do motoru.
[1613] Kmitocet motoru Kmitocet motoru, tj. vystupni kmitocet ménice kmitoctu v Hz.
[1614] Proud motoru Fazovy proud motoru méreny jako efektivni hodnota.
[1615] Kmitocet [%] Kmitocet motoru, tj. vystupni kmitoCet ménice kmitoctu v pro-
centech.
[1616] Moment [Nm] Aktudlni zatizeni motoru jako procento jmenovitého momentu
motoru.
[1617] Otacky [ot./min.] Otacky v ot./min., tj. otacky hridele motoru v rezimu se zpétnou

vazbou zaloZené na udajich zadanych z typového stitku motoru,
vystupnim kmitoctu a zatizeni ménice kmitoctu.
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[1618]

[1622]
[1630]
[1632]

[1633]

[1634]

[1635]

[1636]

[1637]
[1638]
[1639]
[1650]

[1652]

[1653]

[1654]

[1655]

[1656]

[1660]

[1661]

[1662]

[1663]

[1664]

[1665]

Teplota motoru

Moment [%]
Napéti meziobvodu

Brzdna energie/s

Brzdna energie/2 min.

Teplota chladice

Tepelné zatizeni mé-
nice
Jmenovity
stfidace

proud

Max. proud stridace
Stav SL regulatoru
Teplota fidici karty

Externi zadana hod-
nota

Zpétna vazba [jednot-
ky]
Z4d. hodn. dig. pot.

Zpétna vazba 1 [jed-
notky]
Zpétna vazba 2 [jed-
notky]

Zpétna vazba 3 [jed-
notky]
Digitalni vstup

Svorka 53, nastaveni
prepinace
Analogovy vstup 53

Svorka 54, nastaveni
prepinace
Analogovy vstup 54

Analogovy vystup 42
[mA]
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Tepelné zatizeni motoru vypocitané funkci ETR. Viz také skupina
parametr( 1-9* Teplota motoru.

Zobrazuje skutecny generovany moment v procentech.

Napéti meziobvodu ménice kmitoctu.

Aktuaini brzdny vykon prenaseny na externi brzdny rezistor.
Uvadéna je okamzita hodnota.

Brzdny vykon prenaseny na externi brzdny rezistor. Stredni vy-
kon je nepretrzité vypocitavan za poslednich 120 sekund.

AktudIni teplota chladice ménice kmitoctu. Limit samocinného
vypnuti je 95 £ 5 °C, ke zpétnému pripojeni dojde pri teploté
70 £ 5 °C.

Procentualni zatizeni invertor(
Jmenovity proud ménice kmitoctu

Maximalni proud ménice kmitoctu
Stav udalosti spusténé regulatorem
Teplota fidici karty.

Soucet externich zadanych hodnot v procentech, tj. soucet ana-
logové/pulsni/sbérnicové hodnoty.

Z4dana hodnota z naprogramovanych digitalnich vstupd.
Zobrazeni prispévku digitalniho potenciometru ke zpétné vazbé
aktualni zadané hodnoty.

Zobrazeni hodnoty zpétné vazby 1 - viz také par. 20-0*.
Zobrazeni hodnoty zpétné vazby 2 - viz také par. 20-0*.
Zobrazeni hodnoty zpétné vazby 3 - viz také par. 20-0*.

Zobrazuje stav digitalnich vstupl. Nizky signal = 0; vysoky sig-
nal = 1.

Informace o poradi naleznete u parametru 16-60. Bit 0 je bit
Uplné napravo.

Nastaveni vstupni svorky 53. Proud = 0; napéti = 1.

Skutecna hodnota na vstupu 53 jako zadana hodnota, nebo jako
chranéna hodnota.

Nastaveni vstupni svorky 54. Proud = 0; napéti = 1.

Skutecna hodnota na vstupu 54 jako Zadana hodnota, nebo jako
chranéna hodnota.

Skute¢na hodnota na vystupu 42 v mA. Proménnou reprezen-
tovanou na vystupu 42 vyberte pomoci parametru 6-50.
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[1666]

[1667]

[1668]

[1669]

[1670]

[1671]

[1672]
[1673]
[1675]

[1676]

[1677]

[1680]

[1682]

[1684]
[1685]
[1686]
[1690]

[1691]

[1692]

[1693]

[1694]

[1695]

[1696]

Digitalni vystup [bi-
narni]

Kmit. vstup, svorka 29
[Hz]

Kmit. vstup, svorka 33
[Hz]

Pulsni vystup, svorka
27 [Hz]

Pulsni vystup, svorka
29 [Hz]

Reléovy vystup [bi-
narni]

Cita¢ A

Citac B

Anal. vstup X30/11

Anal. vstup X30/12

Analogovy vystup

X30/8 [mA]
Fieldbus, CTW 1
Fieldbus, Z. H. 1

Kom. doplnék STW
FC port, CTW 1
FC port, Z.H. 1

Poplachové slovo
Poplachové slovo 2
Vystrazné slovo
Vystrazné slovo 2
Rozsit. stavové slovo
Rozsif. stavové slovo

2

Slovo udrzby

Danfiti

Binarni hodnota vSech digitalnich vystupl.
Skutecna hodnota kmitoCtu pouzitého na svorce 29 jako pulsni
vstup.

Skutecna hodnota kmitoc¢tu pouzitého na svorce 33 jako pulsni
vstup.

Skutecna hodnota pulsti pfivedenych na svorku 27 v rezimu di-
gitalniho vystupu.

Skutec¢na hodnota puls@l privedenych na svorku 29 v rezimu di-
gitalniho vystupu.

Zobrazeni nastaveni vsech relé.

Zobrazeni aktualni hodnoty citace A.
Zobrazeni aktualni hodnoty citaCe A.

Skute¢na hodnota signalu na vstupu X30/11 (obecna karta se
vstupy a vystupy - doplnék)

Skutecnda hodnota signalu na vstupu X30/12 (obecna karta se
vstupy a vystupy - doplnék)

Skutec¢na hodnota na vystupu X30/8 (obecna karta se vstupy a
vystupy - doplnék). Zobrazenou proménnou vyberte v par. 6-60.

Ridici slovo pfijaté ze sbérnice Master.

Hlavni zadana hodnota odeslana prostrednictvim fidiciho slova
pres sériovou komunikacni sit’ napf. ze systému fizeni budovy,
programovatelného automatu nebo jiného regulatoru Master.

Rozsifené stavové slovo volitelné komunikacni karty Fieldbus.
Ridici slovo pijaté ze sbérnice Master.
Stavové slovo zaslané na sbérnici Master.

Jeden nebo vice poplachll v hexadecimalnim kodu (pouzito pro
sériovou komunikaci)

Jeden nebo vice poplachll v hexadecimalnim kédu (pouZito pro
sériovou komunikaci)

Jedna nebo vice vystrah v hexadecimalnim kodu (pouZito pro
sériovou komunikaci)

Jedna nebo vice vystrah v hexadecimalnim kodu (pouZito pro
sériovou komunikaci)

Jeden nebo nékolik stavll v Sestnactkovém kodu (pouzito pro
sériovou komunikaci)

Jeden nebo nékolik stavd v Sestnactkovém kdodu (pouZito pro
sériovou komunikaci)

Bity odrazeji stav naprogramovanych udalosti preventivni
Udrzby ve skupiné parametrl 23-1%.
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[1830]

[1831]

[1832]

[1833]

[1834]

[1835]

[2117]

[2118]

[2119]
[2137]

[2138]

[2139]
[2157]

[2158]

[2159]
[2230]

[2580]
[2581]

Analogovy vstup
X42/1

Analogovy vstup
X42/3

Analogovy vstup
X42/5

Analogovy vystup
X42/7 [V]

Analogovy vystup
X42/9 [V]

Analogovy vystup
X42/11 [V]

Ext. 1 Zadana hodno-
ta [jednotky]

Ext. 1 Zpétna vazba
[jednotky]

Ext. 1 Vystup [%]

Ext. 2 Zadana hodno-
ta [jednotky]

Ext. 2 Zpétna vazba
[jednotky]

Ext. 2 Vystup [%]

Ext. 3 Zadana hodno-
ta [jednotky]

Ext. 3 Zpétna vazba
[jednotky]

Ext. Vystup [%]

Vykon pfi nulovém

pritoku
Stav kaskady

Stav Cerpadla

Danfiss

Zobrazuje hodnotu signalu pfivedeného na svorku X42/1 na
analogové vstupné-vystupni karté.

Zobrazuje hodnotu signalu privedeného na svorku X42/3 na
analogové vstupné-vystupni karte.

Zobrazuje hodnotu signalu pfivedeného na svorku X42/5 na
analogové vstupné-vystupni karté.

Zobrazuje hodnotu signalu privedeného na svorku X42/7 na
analogové vstupné-vystupni karte.

Zobrazuje hodnotu signalu pfivedeného na svorku X42/9 na
analogové vstupné-vystupni karté.

Zobrazuje hodnotu signalu privedeného na svorku X42/11 na
analogové vstupné-vystupni karte.

Z4dana hodnota pro rozéiteny regulator zpétné vazby 1.
Hodnota signalu zpétné vazby pro rozsireny regulator zpétné
vazby 1.

Hodnota vystupu z rozsifeného regulatoru zpétné vazby 1.
Zadana hodnota pro rozsiteny regulator zpétné vazby 2.
Hodnota signalu zpétné vazby pro rozsiteny regulator zpétné
vazby 2.

Hodnota vystupu z rozsifeného regulatoru zpétné vazby 2.
Z4dana hodnota pro rozéiteny regulator zpétné vazby 3.
Hodnota signalu zpétné vazby pro rozsifeny reguldtor zpétné
vazby 3.

Hodnota vystupu z rozsifeného regulatoru zpétné vazby 3.

Vypocitany vykon pri nulovém priitoku pro aktualni provozni ot-
acky
Stav pro provoz regulatoru kaskady

Stav pro provoz jednotlivych Cerpadel fizenych regulatorem ka-
skady

Upozornéni

Podrobné informace naleznete v Prirucce programatora ménice VLT® HVAC Drive,

MG.11.Cx.py.

0-21 Radek displeje 1.2 - malé pismo
Moznost:

[1614] * Proud motoru [A]

Funkce:

Vyberte proménnou, ktera bude zobrazena v prvnim fadku
uprostred.
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Moznosti jsou stejné jako u par. 0-20 Rédek displeje 1.1 - malé
pismo.

0-22 Radek displeje 1.3 - malé pismo
Moznost: Funkce:

Vyberte proménnou, ktera bude zobrazena v prvnim radku vpra-
vo.

[1610] * Vykon [KW]

Moznosti jsou stejné jako u par. 0-20 Radek displeje 1.1 - malé
pismo.

0-23 Radek displeje 2 - velké pismo

Moznost: Funkce:
Vyberte proménnou, ktera bude zobrazena v druhém radku.

[1613] * Kmitocet [Hz]

Moznosti jsou stejné jako u par. 0-20 Radek displeje 1.1 - malé
pismo.

0-24 Radek displeje 3 - velké pismo

Moznost: Funkce:
Vyberte proménnou, ktera bude zobrazena v drunhém radku.

[1502] * Potitadlo [KWh]

Moznosti jsou stejné jako u par. 0-20 Rédek displeje 1.1 - malé
pismo.

0-25 Vlastni nabidka

Pole [20]

[0 - 9999] Definujte az 50 parametrd, které budou zahrnuty do nabidky Q1
Vlastni nabidka, a budou dostupné prostrednictvim tlacitka
[Quick Menu] na ovladacim panelu LCP. Parametry budou zo-
brazeny ve vlastni nabidce v poradi, v jakém byly do tohoto
parametru pole naprogramovany. Parametry odstranite nasta-
venim hodnoty na ‘0000’
Napriklad to Ize vyuzit k rychlému a snadnému pristupu k jed-
nomu nebo az 20 parametriim, které je tfeba pravidelné ménit
(napf. z diivodd Udrzby tovarny) nebo to mohou vyuzit vyrobci
OEM ke snadnému uvedeni jejich zafizeni do provozu.
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2.2.5. Vlastni adaje, par. 0-3*

MUzete upravit zobrazované prvky k rliznym Gceldm: *Vlastni Udaje na displeji. Hodnota imérna
otackam (linedrni, kvadraticka nebo kubicka podle jednotky vybrané v par. 0-30Jednotka pro uZiv.
def. velicinu) *Zobrazovany text. Textovy fetézec uloZzeny v parametru.

Vlastni Udaje na displeiji

Vypocitana zobrazena hodnota je zaloZzena na nastaveni v par. 0-30 Jednotka pro uZiv. def. vel-
icinu, par. 0-31Min. hodn. veliciny def. uZiv., (pouze linedrni), par. 0-32, Max. hod. vel. def.
uziv., par. 4-13/4-14, Maximaini otacky motoru a skutenych otackach.

Vlastn Gdaje na displeji (hodnota)
P 16-09

Viostaf Gdaje na displefi =
jednotky P 0-30
Max. hodnota
P 0-32

1308T105.11

Min. hodnota

Pouze lineérnf
jednotky
P 0-31 0t&tky motoru
Max. oté&el
° Motord oY
P 4-13 Eof.{mln.)
P 4-14 (Hz

Vztah zavisi na typu jednotky vybrané v parametru 0-30 Jednotka pro uZziv. def. veli€inu:

Typ jednotky Vztah k otackam
Bezrozmérné Linearni
Otacky

Pritok, objem
Pritok, hmotnost

Rychlost

Délka

Teplota

Tlak Kvadratické
Vykon Kubické

0-30 Jednotka pro uziv. def. veli¢inu

Moznost: Funkce:

Naprogramuijte hodnotu, ktera se zobrazi na displeji ovladaciho
panelu LCP. Hodnota mlize mit k otackam vztah linedrni, kvad-
raticky nebo kubicky. Tento vztah zavisi na vybrané jednotce
(viz tabulka vyse). Skutecnou vypocitanou hodnotu Ize zobrazit
v parametru 16-09 Viastn/ udaje na displeji nebo na displeji
zvolenim moznosti Vlastni Gdaje na displeji [16-09] v par. 0-20
— 0-24, Radek displeje X.X - malé (velké) pismo.

Bezrozmérné:
[0] Zadna
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[5] pulsy/min.

[10] 1/min.

[12] pulsy/s

[20] I/s

[22]  I/hod.

[24] m3/min.

Pritok, hmotnost:

[31] kg/min.

[33] tun/min.

Rychlost:

[41] m/min.

[45] m

[60] °C

[70] mbar

[72] Pa

[74] mWG

[80] kw

[120] GPM

[122] gal./min.

[124] CFM

[126]  stopy3/min.

Pritok, hmotnost:
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[131] Ib/min.
[132] Ib/hod.
Rychlost:

[140] stopy/s
[141] stopy/min.

Délka:
[145] stopy

Teplota:
[160] °F

Tlak:
[170] psi
[171]  Ib/palec?
[172] inWG
[173] stopy WG

Vykon:
[180] HP

0-31 Min. hodn. veliciny def. uziv.
Rozsah: Funkce:

0.00% [0 - par. 32] Tento parametr umoznuje zvolit minimalni hodnotu uZivatelem
definované veliCiny (zobrazuje se pfi nulovych otackach). Na-
stavit hodnotu réiznou od 0 je mozné pouze u linearnich jedno-
tek vybranych v parametru 0-30 Jednotka pro uZiv. der.
velicinu. U kvadratickych a kubickych jednotek bude minimalni
hodnota 0.

0-32 Max. hod. vel. def. uziv.

Rozsah: Funkce:
100.00* [Par. 0-31 - 999 Tento parametr nastavuje maximalni zobrazenou hodnotu, kdyz
999,99 ] otacky motoru dosahnou hodnoty nastavené pro Maximaini ot-

acky motoru (par.4-13/4-14).

0-37 Zobrazovany text 1

Moznost: Funkce:

Do tohoto parametru Ize zapsat samostatny textovy retézec,
ktery se zobrazi na displeji panelu LCP nebo bude piecten po-
moci sériové komunikace. Pokud ma byt trvale zobrazen, zvolte
hodnotu Zobrazovany text 1 v par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 nebo
0-24, Radek displeje XXX. Ke zméné znak{ pouZijte tlacitko
nebo v na ovladacim panelu LCP. K posunu kurzoru poufZijte
tladitka < a ». Znak, na kterém je umistén kurzor, mizete zmé-
nit. Ke zméné znak( pouzijte tlaCitko 4 nebo v na ovladacim
panelu LCP. Znak mdZzete vlozit umisténim kurzoru mezi dva
znaky a stisknutim tlacitka 4 nebo v.
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0-38 Zobrazovany text 2
Moznost: Funkce:

Do tohoto parametru Ize zapsat samostatny textovy retézec,
ktery se zobrazi na displeji panelu LCP nebo bude precten po-
moci sériové komunikace. Pokud ma byt trvale zobrazen, zvolte
hodnotu Zobrazovany text 2 v par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 nebo
0-24, Radek displeje XXX. Ke zméné znak{l pouZijte tladitko
nebo v na ovladacim panelu LCP. K posunu kurzoru pouZzijte
tlacitka < a ». Znak, na kterém je umistén kurzor, mizete zmé-
nit. Znak mdZete vlozit umisténim kurzoru mezi dva znaky a
stisknutim tlaCitka 4 nebo v.

0-39 Zobrazovany text 3
Moznost: Funkce:

Do tohoto parametru Ize zapsat samostatny textovy retézec,
ktery se zobrazi na displeji panelu LCP nebo bude precten po-
moci sériové komunikace. Pokud ma byt trvale zobrazen, zvolte
hodnotu Zobrazovany text 3 v par. 0-20, 0-21, 0-22, 0-23 nebo
0-24, Radek displeje XXX. Ke zméné znak{ pouZijte tladitko &
nebo v na ovlddacim panelu LCP. K posunu kurzoru pouZzijte
tlacitka <« a ». Znak, na kterém je umistén kurzor, mizete zmé-
nit. Znak mdzete vloZit umisténim kurzoru mezi dva znaky a
stisknutim tlacitka 4 nebo v.

2.2.6. Klavesnice LCP 0-4*

Zapnuti a vypnuti jednotlivych tlacitek na klavesnici ovladaciho panelu LCP a jejich ochrana he-
slem.

0-40 Tlacitko [Hand on] na LCP

Moznost: Funkce:

[0] Vypnuto Bez funkce

[1]1*  Zapnuto Tlacitko [Hand on] je zapnuto

[2] Heslo Zabranite neopravnénému startu v ru¢nim rezimu. Pokud je par.

0-40 zahrnut v rychlé nabidce, definujte heslo v par. 0-65 Heslo
rychlé nabidky. Jinak definujte heslo v parametru 0-60 Heslo
hlavni nabidky.

0-41 Tlaéitko [Off] na LCP

Moznost: Funkce:

[0] Vypnuto Bez funkce

[1]1*  Zapnuto Tlacitko [Off] je zapnuto

[2] Heslo Zabranite neopravnénému zastaveni. Pokud je par. 0-41 zahrnut

v rychlé nabidce, definujte heslo v par. 0-65 Heslo rychlé na-
bidky. Jinak definujte heslo v parametru 0-60 Heslo hlavni na-
bidky.
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0-42 Tlacitko [Auto on] na LCP

Moznost: Funkce:

[0] Vypnuto Bez funkce

[1]* Zapnuto Tlacitko [Auto on] je zapnuto

[2] Heslo Zabraiite neopravnénému startu v automatickém rezimu. Pokud

je par. 0-42 zahrnut v rychlé nabidce, definujte heslo v par. 0-65
Heslo rychlé nabidky. Jinak definujte heslo v parametru 0-60
Heslo hlavni nabidky.

0-43 Tladitko [Reset] na LCP

Moznost: Funkce:

[0] Vypnuto Bez funkce

[1]*  Zapnuto Tlacitko [Reset] je zapnuto

[2] Heslo Zabraiite neopravnénému vynulovani. Pokud je par. 0-43 za-

hrnut v rychlé nabidce, definujte heslo v par. 0-65 Heslo rychlé
nabidky. Jinak definujte heslo v parametru 0-60 Heslo hlavni
nabidky.

2.2.7. 0-5* Kopirovat/Ulozit

Kopirovani nastaveni parametr{l mezi sadami parametrd a do nebo z ovladaciho panelu LCP.

0-50 Kopirovani pres LCP

Moznost: Funkce:
[0]*  Nekopirovat Bez funkce
[1] Vse do LCP Zkopiruje vsechny parametry ve vSech sadach z paméti ménice

kmito¢tu do paméti ovladaciho panelu LCP. Pro servisni Ucely je
doporucovano zkopirovat po uvedeni do provozu vsechny para-
metry do panelu LCP.

[2] Vse z LCP Zkopiruje vSechny parametry ve vSech sadach z paméti ovlada-
ciho panelu LCP do paméti ménice kmitoctu.

[3] Vykonové nez.;z LCP  Zkopiruje pouze parametry, které jsou nezavislé na velikosti
motoru. Posledni vybér Ize pouZit k programovani nékolika mé-
ni¢d kmitoctu se stejnou funkci bez naruseni jiz nastavenych
Udajd o motoru.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

0-51 Kopirovani sad

Moznost: Funkce:
[0]*  Nekopirovat Bez funkce
[1] Kopirovat do sady 1  Zkopiruje vSechny parametry aktualné upravované sady (defi-

nované v par. 0-11 Programovanda sada) do sady 1.
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[2] Kopirovat do sady 2 Zkopiruje vSechny parametry aktualné upravované sady (defi-

nované v par. 0-11 Programovana sada) do sady 2.

[3] Kopirovat do sady 3 ~ Zkopiruje vSechny parametry aktualné upravované sady (defi-

nované v par. 0-11 Programovanda sada) do sady 3.

[4] Kopirovat do sady 4  Zkopiruje vSechny parametry aktualné upravované sady (defi-

nované v par. 0-11 Programovanda sada) do sady 4.

[9] Kopirovat do vSech  Zkopiruje parametry v aktualni sadé parametr(l do sad 1 az 4.

2.2.8. 0-6* Heslo

Definice pristupu k nabidkam s pouzitim hesla.

0-60 Heslo hlavni nabidky

Moznost:

Funkce:

[100] * -9999 - 9999 Nastavte heslo pro pfistup do hlavni nabidky prostfednictvim

tlacitka [Main Menu]. Pokud je parametr 0-61 Pristup k hlavni
nabidce bez hesla nastaven na hodnotu Upiny pristup [0], bude
tento parametr ignorovan.

0-61 Pristup k hlavni nabidce bez hesla

Moznost: Funkce:

[0] * Uplny pfistup Vypne heslo definované v parametru 0-60 Heslo hlavni nabid-
Ky.

[1] Pouze ke Cteni Zabrani neopravnénym Upravam parametr(l hlavni nabidky.

[2] Zadny pfistup Zabrani neopravnénému zobrazeni a Upravam parametr{ hlavni
nabidky.

[3] Sbérnice:
Cteni

[4] Sbérnice:

Pouze ke Parametry na sbérnici Fieldbus nebo standardni sbérnici FC jsou
pouze pro cteni.

Zadny Neni povolen Zadny pistup k parametr@m prostfednictvim sbér-

pristup nice Fieldbus nebo standardni sbérnice FC.

[5] VSe: Pouze ke Cteni  Parametry na ovladacim panelu LCP, sbérnici Fieldbus nebo
standardni sbérnici FC jsou pouze pro cteni.

[6] Vée: Zadny piistup  Neni povolen zadny pfistup z ovladaciho panelu LCP, sbérnice

Fieldbus nebo standardni sbérnice FC.

Zvolite-li moznost Upiny pristup [0], budou
parametry 0-60, 0-65 a 0-66 ignorovany.

0-65 Heslo vlastni nabidky

Rozsah:
200*  [0-999]

42

Funkce:

Definujte heslo pro pfistup k rychlé nabidce prostfednictvim tla-
Citka [Quick Menu]. Pokud je parametr 0-66 Pristup k viastni/
nabidce bez hesla nastaven na hodnotu Uplny pristup [0], bude
tento parametr ignorovan.
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0-66 Pristup k vlastni nabidce bez hesla

Moznost: Funkce:

[0] * Uplny pfistup Vypne heslo definované v parametru 0-65 Heslo viastni nabid-
Ky.

[1] Pouze ke cteni Zabrani neopravnénym Upravam parametr{ rychlé nabidky.

[2] Zadny pristup Zabrani neopravnénému zobrazeni a Gpravam parametr( rychlé
nabidky.

Pokud je parametr 0-61 Pristup k hlavni nabidce bez heslanastaven na hodnotu Upiny pristup [0],
bude tento parametr ignorovan.

2.2.9. Nastaveni hodin, 0-7*

Nastavuje datum a Cas internich hodin. Interni hodiny se pouzivaji napfiklad pro naCasované akce,
historii spotfeby, analyzu trendd, (daje o datu a ¢asu u poplachll, zaznamenana data a preventivni
Udrzbu.

Hodiny je mozné naprogramovat na letni ¢as, pracovni dny v tydnu vcetné 20 vyjimek (svatky a
podobné). Prestoze Ize hodiny nastavit pomoci ovladaciho panelu LCP, je také mozné je nastavit
spolecné s nacasovanymi akcemi a funkcemi preventivni Udrzby pomoci softwarového nastroje
MCT10.

Upozornéni

Méni¢ kmitoCtu neni vybaven zalohovanim funkce hodin a po vypnuti napajeni se
obnovi vychozi nastaveni data a ¢asu (2000-01-01 00:00), pokud neni nainstalovan
modul hodin realného ¢asu se zalohovanim. Neni-li nainstalovan zadny modul s funk-
ci zalohovani, doporucujeme pouzit funkci hodin pouze tehdy, kdyz je méni¢ kmi-
toCtu integrovan do Fidiciho systému budovy pomoci sériové komunikace a fidici
systém budovy zajistuje synchronizaci Casi hodin Fidiciho zafizeni. V parametru
0-79, Chyba hodin, Ize naprogramovat vystrahu pro pfipad, Zze hodiny nebyly na-
staveny spravng, tedy napf. po vypnuti.

Upozornéni
Pokud montujete volitelnou kartu MCB 109 s analogovymi vstupy a vystupy, je na
ni zahrnuta funkce zalohovani data a ¢asu pomoci baterie.

0-70 Nastaveni data a casu

Rozsah: Funkce:

2000-01 [2000-01-01 00:00 — Nastavuje datum a Cas internich hodin. PouZity format se na-
-01 2099-12-01 23:59 ] stavuje v par. 0-71 a 0-72.
00:00*

0-71 Format data
Moznost: Funkce:
Nastavuje format data pouZity v ovladacim panelu LCP.

[0] RRRR-MM-DD
[1]*  DD-MM-RRRR
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[2] MM/DD/RRRR

0-72 Format casu
Moznost: Funkce:
Nastavuje format Casu pouzity v ovladacim panelu LCP.

[0]* 24H
[1] 12H

0-73 Posunuti casové zony
Rozsah: Funkce:

0.00* [ -12.00 - 13.00] Nastavi posunuti ¢asové zény na univerzalni ¢as (UTC), coz je
zapottebi pro automatické nastaveni letniho Casu.

0-74 DST/Letni cas
Moznost: Funkce:
Zvolte zplisob prace s letnim ¢asem. Chcete-li nastavit letni ¢as
rucné, zadejte poCatecni a kone¢né datum v par. 0-76 a 0-77.
[0]*  VYPNUTO
[2] Rucné

0-76 DST/Letni cas - zacatek
Rozsah: Funkce:

2000-01 [2000-01-01 00:00 — Nastavte pocatecni datum a Cas letniho ¢asu. Datum se progra-
-01 2099-12-3123:59] muje ve formatu vybraném v par. 0-71.
00:00*

0-77 DST/Letni cas - konec
Rozsah: Funkce:

2000-01 [2000-01-01 00:00 — Nastavte konecné datum a Cas letniho ¢asu. Datum se progra-
-01 2099-12-31 23:59 ]  muje ve formatu vybraném v par. 0-71.
00:00*

0-79 Chyba hodin
Moznost: Funkce:

Zapina ¢i vypina vystrahu hodin, pokud nebyly hodiny nastaveny
nebo pokud byly vynulovany kvli vypadku napajeni (a nebyla
nainstalovana zadna zaloha).

[0] *  Vypnuto
[1] Zapnuto
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0-81 Pracovni dny

Pole o 7 prvcich [0]-[6] zobrazenych na displeji pod Cislem parametru. Stisknéte tlacitko OK
a mezi prvky midzZete prochazet pomoci tlacitek 4 a v na ovladacim panelu LCP.

Nastavte pro kazdy vSedni den, zda se jedna o pracovni nebo
nepracovni den. Prvnim prvkem pole je Pondéli. Pracovni dny se
pouzivaji pro nacasované akce.

[0] Ne
[1]1* Ano

0-82 Dalsi pracovni dny

Pole o 5 prvcich [0]-[4] zobrazenych na displeji pod Cislem parametru. Stisknéte tlacitko OK
a mezi prvky mlzete prochazet pomoci tladitek 4 a v na ovladacim panelu LCP.

0* [0-4] Definujte data pro dalsi pracovni dny, které by normalné byly
podle par. 0-81 Pracovni dny nepracovni.

0-83 Dalsi nepracovni dny

Pole o 15 prvcich [0]-[14] zobrazenych na displeji pod Cislem parametru. Stisknéte tlacitko
OK a mezi prvky mizete prochazet pomoci tlacitek 4 a v na ovladacim panelu LCP.

0* [0-14] Definujte data pro dalSi nepracovni dny, které by normalné byly
podle par. 0-81 Pracovni dny pracovni.

0-89 Zobrazeni data a casu

Moznost: Funkce:
Zobrazuje aktualni datum a Cas. Datum a cas jsou nepretrzité
aktualizovany.
Hodiny neza¢nou béZet, dokud nevyberete v parametru 0-70
nastaveni odlisné od vychoziho.
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2.3. Hlavni nabidka - Zatéz a motor - Skupina 1

2.3.1. Obecna nastaveni, 1-0*

Definujte, zda ménic¢ kmitoCtu pracuje v rezimu bez zpétné vazby nebo se zpétnou vazbou.

1-00 Rezim konfigurace

Moznost: Funkce:

[0] *  Bez zpétné vazby Otacky motoru jsou ureny pomoci Zadané hodnoty otacek nebo
nastavenim poZadovanych otacek v ru¢nim rezimu.
Rezim Bez zpétné vazby se pouziva rovnéz tehdy, kdyz je ménic
kmitoctu soudasti Fidiciho systému se zpétnou vazbou zaloZe-
ného na externim PID regulatoru, ktery poskytuje signal zadané
hodnoty otacek jako vystup.

[3] Se zpétnou vazbou  Otacky motoru budou uréeny Zadanou hodnotou z vestavéného
PID regulatoru a budou se ménit v ramci fidiciho procesu se
zpétnou vazbou (napf. udrzovani konstantniho tlaku nebo prd-
toku). PID regulator je tfeba nakonfigurovat v parametrech 20-
** Zpétna vazba ménice nebo prostrednictvim Nastaveni funkci
po stisknuti tlacitka [Quick Menus].

Tento parametr nelze ménit, pokud motor bézi.

Upozornéni
Pokud je nastaven rezim se zpétnou vazbou, prikazy Reverzace a Start, reverzace
nezméni smér otaceni motoru.

1-03 Momentova charakteristika

Moznost: Funkce:
[0] Kompresor
[1] Kvadraticky moment

[2] Automaticka optimali-
zace spotieby, kom-
presor
[3] * Automatickd optimali- Kompresor[0]: Slouzi k fizeni otacek Sroubovych a spiralovych
zace spotfeby kvadr. kompresorl. Poskytuje napéti optimalizované pro zatézovou
mom. charakteristiku motoru s konstantnim momentem v celém roz-
sahu az do 15 Hz.

Kvadraticky moment [1]: Slouzi k fizeni otacek odstredivych
Cerpadel a ventilator. Tuto volbu Ize rovnéz pouzit pfi fizeni
vice motor{ jednim méni¢em kmitoCtu (napf. vice ventilatord
pro chladi¢e nebo pro chladici véze). Poskytuje napéti optima-
lizované pro pravouhlou charakteristiku zatéze momentem mo-
toru.

Automatickd optimalizace spotreby, kompresor [2]: Slouzi
k Fizeni otacek Sroubovych a spiralovych kompresord s optimalni
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energetickou Ucinnosti. Poskytuje napéti optimalizované pro za-
tézovou charakteristiku motoru s konstantnim momentem v ce-
Iém rozsahu az do 15 Hz, ale funkce AEO navic upravi napéti
presné podle aktualniho zatiZeni a tim redukuje spotfebu ener-
gie a hlu¢nost motoru. K dosazeni optimalniho vykonu je treba
spravné nastavit cos ¢ Uciniku motoru. Tato hodnota se nasta-
vuje v parametru 14-43, Cos @ motoru. Vychozi hodnota para-
metru se nastavi automaticky pfi programovani Udaj& o motoru.
Tato nastaveni obvykle zajisti optimalni napéti motoru, ale po-
kud je treba cos ¢ uciniku motoru vyladit, mdzete pomoci
parametru 1-29, Automatické prizplisobeni k motoru, AMA, spu-
stit test AMA. Jen velmi zfidka je nutno nastavit parametr Gci-
niku motoru rucné.

Automatickd optimalizace spotreby kvadr. mom. [3]: Slouzi
k fizeni otacek odstfedivych ¢erpadel a ventilatort s optimalni
energetickou Ucinnosti. Poskytuje napéti optimalizované pro za-
téZovou charakteristiku motoru s kvadratickym momentem, ale
funkce AEO navic upravi napéti presné podle aktualniho zatizeni
a tim redukuje spotfebu energie a hlu¢nost motoru. K dosazeni
optimalniho vykonu je tfeba spravné nastavit cos @ Gciniku mo-
toru. Tato hodnota se nastavuje v parametru 14-43, Cos @
motoru. Vychozi hodnota parametru se nastavi automaticky pri
programovani (dajé o motoru. Tato nastaveni obvykle zajisti
optimalni napéti motoru, ale pokud je tfeba cos ¢ Gciniku mo-
toru vyladit, mizete pomoci parametru 1-29, Automatické
prizplsobeni k motoru, AMA, spustit test AMA. Jen velmi zfidka
je nutno nastavit parametr Uciniku motoru rucné.

2.3.2. 1-2* Data motoru

Skupina parametr(l 1-2* obsahuje vstupni Udaje z typového Stitku na pripojeném motoru.
Parametry ve skupiné 1-2* nelze upravit béhem chodu motoru.

Upozornéni
Zména hodnot téchto parametrd ovlivni nastaveni ostatnich parametrd.

1-20 Vykon motoru [kW]

Rozsah: Funkce:
Spojeno [0,09 - 500 kW] Zadejte jmenovity vykon motoru v KW podle tdajt na typovém
s vel- Stitku motoru. Vychozi hodnota odpovida jmenovitému vystupu
ikosti* jednotky.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru. V zavislosti
na nastaveni par. 0-03 Regionaini nastavenineni zobrazen bud’
par. 1-20, nebo par. 1-21 Vykon motoru.
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1-21 Vykon motoru [HP]

Rozsah: Funkce:
Spojeno [0,09 - 500 HP] Zadejte jmenovity vykon motoru v HP podle Gdajd na typovém
s vel- Stitku motoru. Vychozi hodnota odpovida jmenovitému vystupu
ikosti* jednotky.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.
V zavislosti na nastaveni par. 0-03 Regionaini nastaveni neni
zobrazen bud’ par. 1-20, nebo par. 1-21 Vykon motoru.

1-22 Napéti motoru

Rozsah: Funkce:
Spojeno [10 - 1000 V] Zadejte jmenovity vykon motoru v kW podle Gdajd na typovém
s vel Stitku motoru. Vychozi hodnota odpovida jmenovitému vystupu
ikosti* jednotky.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

1-23 Kmitocet motoru

Rozsah: Funkce:

Spojeno [20 - 1000 Hz] Vyberte z Udajd na typovém stitku motoru hodnotu kmitoctu
s vel motoru. Pro provoz pfi 87 Hz nastavte u motor( 230/400 V uda-
ikosti* je z typového Stitku pro 230 V/50 Hz. Upravte par. 4-13 Maxi-

maini otacky motoru [ot/min.) a par. 3-03 Max. Zddana
hodnota na aplikaci s kmitoCtem 87 Hz.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

1-24 Proud motoru

Rozsah: Funkce:

Spojeno [0,1 - 10 000 A] Zadejte hodnotu jmenovitého proudu motoru podle (dajt na
s vel- typovém Stitku motoru. Tyto Udaje se pouZzivaji k vypoctu mo-
ikosti* mentu motoru, tepelné ochrany motoru a podobné.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

1-25 Imenovité otacky motoru

Rozsah: Funkce:

Spojeno [100 - 60 000 ot./ Zadejte hodnotu jmenovitych otacek motoru podle Gdajd na ty-
s  vel-min.] povém Stitku motoru. Data se pouzivaji k vypoCtu automatic-
ikosti* kych kompenzaci motoru.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

1-28 Kontrola rotace motoru

Moznost: Funkce:
Tato funkce umoziiuje po instalaci a pfipojeni motoru ovéfit
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spravny smér otaceni motoru. Zapnuti této funkce potlaci ve-
Skeré prikazy sbérnice nebo digitalni vstupy s vyjimkou externi-
ho zablokovani a bezpecného zastaveni (jsou-li pritomny).

[0]* Vypnuto Kontrola rotace motoru neni aktivni.

[1] Zapnuto Kontrola rotace motoru je zapnuta. Po zapnuti se na displeji zo-
brazi zprava:

+Pozor! Motor se mozna otaci Spatnym smérem."

Stisknutim tlacitka [OK], [Back] nebo [Cancel] zpravu vymaZete a zobrazi se nova zprava: ,Stis-
knutim tlacitka [Hand On] nastartujte motor. Stisknutim tlacitka [Cancel] akci zrusite." Stisknutim
tlaCitka [Hand On] nastartujete motor s kmitoctem 5 Hz smérem dopredu a na displeji se zobrazi
zprava: ,Motor je spustén. Zkontrolujte, zda se otaci spravnym smérem. Motor zastavte stisknutim
[Off]." Stisknutim tlacitka [Off] zastavite motor a vynulujete parametr Kontrola rotace motoru.
Pokud se motor otaci nespravnym smérem, mohou byt prohozeny dva kabely fazi motoru. Ddle-
Zité:

I Pred odpojenim fazovych kabel& motoru je tfeba odpojit napajeni ze sité.

1-29 Automatické p¥izplisobeni k motoru (AMA)

Moznost: Funkce:

Funkce AMA optimalizuje dynamicky vykon motoru automatic-
kou optimalizaci rozsifenych parametrd motoru (par. 1-30 az
1-35) v klidovém stavu.

[0]*  VYPNUTO Bez funkce
[1] Zapnout  kompletni provede test AMA odporu statoru Rs, odporu rotoru Ry, rozpty-
test AMA lové reaktance statoru xi, rozptylové reaktance rotoru Xz a

hlavni reaktance Xh.

[2] Zapnout omezeny bude proveden pouze omezeny test AMA odporu statoru Rs v
test AMA systému. Vyberte tuto moznost, jestlize je mezi ménicem kmi-
toctu a motorem vlozen LC filtr.

Po zvoleni hodnoty [1] nebo [2] aktivujte funkci AMA stisknutim tlacitka [Hand on]. Viz také Cast
Automatické pfizpisobeni k motoru. Po probéhnuti normalni sekvence se na displeji zobrazi text:
~Dokoncete AMA stisknutim [OK]". Po stisknuti tlacitka [OK] bude méni¢ kmitoCtu pFipraven k pro-
vozu.

Poznamka:

. Pro nejlepsi prizpsobeni ménice kmitoctu provadéjte AMA u studeného motoru.

. Test AMA nelze provést pfi otacejicim se motoru.

Upozornéni

Je dileZité, abyste spravné nastavili par. motoru 1-2* Data motoru, protoze se vy-
uzivaji v algoritmu AMA. Text AMA musi byt proveden proto, aby bylo dosazeno
optimalniho dynamického vykonu motoru. Test m{ze trvat v zavislosti na vykonové
zatizitelnosti motoru az 10 minut.
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Upozornéni
Vyhnéte se externimu generovani momentu béhem testu AMA.

Upozornéni

Pokud se zméni nastaveni nékterého z par. 1-2* Data motoru, rozsitené parametry
motoru par. 1-30 aZ 1-39 se vrati k vychozimu nastaveni.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

Viz Cast Automatické prizpisobeni k motoru - priklad pouziti.

2.3.3. 1-3* Podr. idaje o mot.

Parametry pro podrobné tidaje o motoru. Udaje o motoru v parametrech 1-30 aZ 1-39 musi od-
povidat pfislusnému motoru, aby motor pracoval optimalné. Vychozi nastaveni jsou zaloZena na
béZznych hodnotach parametrli motoru pro bézné, standardni motory. Pokud nebudou parametry
motoru spravné nastaveny, m(ize dojit k poruse ménice kmitoctu. Pokud neznate Gidaje o motoru,
doporucujeme spustit test AMA. Viz Cast Automatické prizpidsobeni k motoru. Test AMA nastavi
vSechny parametry motoru kromé momentu setrvacnosti rotoru a ztrat v zeleze (par. 1-36).
Parametry 1-3* a 1-4* nelze upravit béhem chodu motoru.

130BA375.10

Obrazek 2.1: Diagram ekvivalentniho motoru pro asynchronni motor

1-30 Odpor statoru (Rs)

Rozsah: Funkce:

Zavisi  [ohmy] Nastavte hodnotu odporu statoru. Zadejte hodnotu z technic-
na Uda- kych Gdajli o motoru nebo provedte test AMA na studeném
jich o motoru. Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.
motoru!

1-35 Hlavni reaktance (Xh)

Rozsah: Funkce:

Zavisi  [ohmy] Nastavte hlavni reaktanci motoru pomoci jedné z téchto metod:
na uda- 1.  Spustte test AMA na studeném motoru. Méni¢ kmitoc-
jich o tu zméfi hodnotu z motoru.

motoru.

2. Zadejte hodnotu Xh rucné. Hodnotu ziskate od doda-
vatele motoru.

3. Pouzijte vychozi nastaveni Xn. Ménic¢ kmitoctu provede
nastaveni na zakladé Udaj z typového Stitku motoru.
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Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

1-36 Ztraty v zeleze (Rfe)

Rozsah: Funkce:
M-TY- [1-10,000 Q] Zadejte hodnotu ekvivalentni ztratam v Zeleze (Rre) jako kom-
PE* penzaci ztrat v Zeleze v motoru.

Hodnotu Rre nelze stanovit pomoci AMA.

Hodnota Rre je zvlasté dileZita u aplikaci fizenych momentem.
Pokud hodnotu Rre neznate, ponechejte vychozi nastaveni par.
1-36.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

1-39 Poly motoru

Rozsah: Funkce:
4pdlovy [Hodnota 2 - 100 p6- Zadejte pocet pdll motoru.
motor* 18]
PoCet ~nnpii 50 Hz ~nnpfi 60 Hz
pold
2 2700 - 2880 3250 - 3460
4 1350 - 1450 1625 - 1730
6 700 - 960 840 - 1153

V tabulce jsou uvedeny pocty pdll pro normalni rozsahy otacek
pro rlzné typy motorll. Motory navrzené pro jiné kmitoCty de-
finujte zvIast. Hodnota poctu polt motoru je vzdy sudé dislo,
protoze odkazuje na celkovy pocet pdlli a ne na jejich pary. Mé-
ni¢ kmitoctu vytvori pocatecni nastaveni par. 1-39 na zakladé
par. 1-23 Kmitocet motoru a par. 1-25 Jmenovité otacky moto-
.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

2.3.4. 1-5* Nast. nez. na zat.

Parametry nastaveni motoru nezavislych na zatiZeni.

1-50 Magnetizace motoru - nulové ot.

Rozsah: Funkce:

100% [0 - 300 %] Pouzijte tento parametr s parametrem 1-51 Min. ot. - nor. m.
[ot./min.], abyste ziskali rlizné tepelné zatizeni motoru béZziciho
v nizkych otackach.
Zadejte hodnotu vyjadfenou jako procento jmenovitého mag-
netizacniho proudu. Pokud je nastavena pfili§ nizkéa hodnota,
moment na hfideli motoru se midZze snizit.
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Magn. proud

100%

|
Par.1 —5o~/lr
|
l

Par.1-51 Hz
1308A045.11 Par.1-52 RPM

1-51 Min. ot. - nor. m. [ot./min.]

Rozsah: Funkce:
15 ot./[10 - 300 ot./min.] Nastavte pozadované otacky pro normalni magnetizacni proud.
min.* Pokud jsou nastavené otacky nizsi nez jsou otacky skluzu mo-

toru, nemaji par. 1-50 Magnetizace motoru - nulové ot, a par.
1-51 zadny vyznam.

Pouzijte tento parametr spolecné s parametrem 1-50. Viz nakres
pro parametr 1-50.

1-52 Min. ot. pro norm. magn. [Hz]

Rozsah: Funkce:

0,5 Hz* [0,3 - 10 Hz] Nastavte poZadovany kmitoCet pro normalni magnetizacni pro-
ud. Pokud je nastaveny kmitoCet nizsi nez jsou otacky skluzu
motoru, nejsou par. 1-50 Magnetizace motoru - nulové ot. a par.
1-51 Min. ot. - nor. m. [ot./min.] aktivni.

Pouzijte tento parametr spole¢né s parametrem 1-50. Viz nakres
pro parametr 1-50.

2.3.5. 1-6* Nast. zav. na zat.

Parametry nastaveni motoru zavislych na zatizeni.

1-60 Kompenzace zatizeni pri nizkych ot.
Rozsah: Funkce:

100%* [0 - 300%] Zadejte hodnotu v % pro kompenzaci napéti v relaci k zatiZeni,
jestlize motor bézi v nizkych otackach a dosahne optimalni U/f
charakteristiky. Velikost motoru urcuje kmitoCtovy rozsah, ve
kterém je tento parametr aktivni.

Velikost motoru Prepnuti
0,25 kW - 7,5 kW <10 Hz
11 kW -45 kW <5Hz
55 kW -550 kW < 3-4 Hz
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100%- Par.1-60 Par.1-61

1308A046.11

60%-

0%

fout

1-61 Kompenzace zatéze pri vysokych ot.

Rozsah: Funkce:

100%* [0 - 300%] Zadejte hodnotu v % pro kompenzaci napéti v relaci k zatiZeni,
jestlize motor bézi ve vysokych otackach a dosahne optimalni
U/f charakteristiky. Velikost motoru urcuje kmitoCtovy rozsah,
ve kterém je tento parametr aktivni.

Velikost motoru Prepnuti
0,25 kW - 7,5 kW >10 Hz
11 kW -45 kW <5Hz
55 kW -550 kW <3-4Hz

1-62 Kompenzace skluzu
Rozsah: Funkce:

0%* [-500 - 500 %] Zadejte procentualni hodnotu kompenzace skluzu pro kompen-
zaci toleranci hodnoty nm,n. Kompenzace skluzu se vypocitava
automaticky, tj. na zakladé jmenovitych otacek motoru nm,n.

1-63 Casova konstanta kompenzace skluzu
Rozsah: Funkce:

0,10 s* [0,05 - 5,00 s] Zadejte rychlost reakce kompenzace skluzu. Vysoka hodnota
znamena pomalou reakci a nizka hodnota rychlou reakci. Pokud
nastanou potize s rezonanci pfi nizkych kmitoctech, nastavte
delsi dobu.

1-64 Tlumeni rezonance
Rozsah: Funkce:

100% * [0 - 500 %] Zadejte hodnotu tlumeni rezonance. Nastavte parametry 1-64 a
1-65 Casova konstanta tlumeni rezonance, které vam pomohou
eliminovat problémy s rezonanci pfi vysokych kmitoctech. Chce-
te-li snizit rezonancni oscilace, zvyste hodnotu parametru 1-64.
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1-65 Casova konstanta tlumeni rezonance

Rozsah: Funkce:

5ms* [5-50 ms] Nastavte parametr 1-64 Tlumeni rezonance a parametr 1-65,
které vam pomohou eliminovat problémy s rezonanci pfi vyso-
kych kmitoctech. Zadejte Casovou konstantu, ktera zajisti nej-
lepSi tlumeni.

2.3.6. 1-7* Nastaveni startu

Parametry pro nastaveni specialnich funkci startu motoru.

1-71 Zpozdéni startu

Rozsah: Funkce:
0,0 s* [0,0-120,0s] Béhem doby zpozdéni je aktivni funkce vybrana v par. 1-80
Funkce pri zastaveni.

Zadejte pozadované zpozdéni pied zahajenim zrychleni.

1-73 Letmy start

Moznost: Funkce:
[0]*  Vypnuto
[1] Zapnuto Tato funkce umoznuje ,dohnat kmitocet" motoru, ktery se volné

otaci po vypadku napajeni.
Pokud tuto funkci nepotrebujete, zvolte polozku Vypnuto [0].
Moznost Zapnuto [1] vyberte, chcete-li, aby ménic kmitoctu do-

kazal ,dohnat kmitocet" otacejiciho motoru a zacit ho fidit.
Je-li zapnut par. 1-73, par. 1-71 ZpoZdeni startu je bez funkce.

Smeér vyhledavani pti letmém startu je spojen s nastavenim pa-
rametru 4-10 Smér otaceni motoru.

Ve sméru hod. ruc. [0]: Letmy start vyhledava ve sméru chodu
hodinovych rucicek. Neni-li Uspésny, zapne se stejnosmeérna
brzda.

Oba sméry [2]: Letmy start nejprve vyhledava ve sméru urce-
ném posledni Zadanou hodnotou (smérem). Pokud nenalezne
prislusné otacky, hleda v opacném sméru. V pfipadé neuspéchu
se po dobé nastavené v parametru 2-02 Doba brzdéni aktivuje
stejnosmérna brzda. Start potom probéhne z kmitoctu 0 Hz.

2.3.7. 1-8* Nast. zastaveni

Parametry pro nastaveni specialnich funkci zastaveni motoru.

1-80 Funkce pri zastaveni

Moznost: Funkce:

Vyberte funkci ménice kmitoctu po pfikazu k zastaveni nebo po-
té, co otacky poklesnou na hodnotu nastavenou v par. 1-81 Min.
ot. pro fci pri zast. [ot./min.].

[0] *  Volny dobéh Necha motor volné bézet.
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[1]1*  Pfidrzny DC proud/ Vybudi motor pfidrznym DC proudem (viz par. 2-00).
predehfivani

1-81 Min. ot. pro fci pFi zast. [ot./min.]

Rozsah: Funkce:
3 ot./[0- 600 ot./min.] Nastavte otacky, pfi kterych bude aktivovan parametr 1-80
min.* Funkce pri zastaveni,

1-82 Min. otacky pro funkci pFi zas. [Hz]

Rozsah: Funkce:

0,0 Hz* [0,0 - 500 Hz] Nastavte vystupni kmitocCet, pfi kterém bude aktivovan parame-
tr 1-80 Funkce pri zastaveni.

2.3.8. 1-9* Teplota motoru

Parametry pro nastaveni funkci tepelné ochrany motoru.

1-90 Tepelna ochrana motoru

Moznost: Funkce:

Méni¢ kmitoctu urCuje teplotu motoru kvlli ochrané motoru
dvéma zplsoby:

D Prostfednictvim Cidla termistoru pfipojeného k jedno-
mu z analogovych nebo digitalnich vstup@ (par. 1-93
Zdroj termistoru).

D Prostfednictvim vypoctu (ETR = elektronicka tepelna
ochrana) tepelného zatizeni zaloZzeného na skutecném
zatiZeni a Case. Vypoctené tepelné zatiZzeni se srovna
se jmenovitym proudem motoru Im,N @ jmenovitym
kmitoctem motoru fun. Podle vypoctl se odhadne
potfeba snizeni zatéze pfi nizSich otackach vzhledem
k mensimu chlazeni z ventildtoru zabudovaného v mo-
toru.

[0] Bez ochrany Chcete-li motor trvale pretézovat a neni tfeba zobrazit vystrahu
ani vypnout ménic kmitoctu.

[1] Vystraha termistoru  Aktivuje vystrahu, jestlize pfipojeny termistor v motoru zarea-
guje na prekroceni teploty motoru.

[2] Vypnuti termistorem  Zastavi (vypne) méni¢ kmitoCtu, pokud pfipojeny termistor
v motoru zaznamena prekroceni teploty v motoru.
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Vypinaci hodnota termistoru je > 3 kQ.
Integrujte termistor (PTC Cidlo) do motoru pro ochranu vinuti.

Ochranu motoru Ize realizovat pomoci fady metod: cCidla PTC ve
vinuti motoru; mechanického tepelného vypinace (typu Klixon);
nebo pomoci elektronické tepelné ochrany (ETR).

Pouziti digitalniho vstupu a 24 V jako zdroje napajeni:

Priklad: Ménic¢ kmitoctu vypne, pokud je teplota v motoru prilis
vysoka.

Nastaveni parametrd:

Nastavte parametr 1-90 7epeina ochrana motoru na Vypnuti
termistorem [2]

Nastavte parametr 1-93 Zdroj termistoru na Digitaln/ vstup 33

(6]

130BA151.10

O O3] +24v
o
I
°
N
~
N
4]

O OlS|GND

O OUB|A

Juv

PTC / Thermistor
<6.6 kQ >10.8 kQ

Pouziti digitalniho vstupu a 10 V jako zdroje napajeni:

Priklad: Méni¢ kmitoctu vypne, pokud je teplota v motoru prilis
vysoka.

Nastaveni parametrd:

Nastavte parametr 1-90 7epeina ochrana motoru na Vypnuti
termistorem [2]

Nastavte parametr 1-93 Zdroj termistoru na Digitain/ vstup 33

(6]
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(3]

[4] *

(5]
(6]
(7]

Vystraha ETR 1

Vypnuti ETR 1

Varovani ETR 2
Vypnuti ETR 2
Varovani ETR 3

HO O[|3|+ 10V

130BA152.1C

©)
©)
0O
(@)
©)

% on -

PTC / Thermistor <800 0 >2.7 kQ

Pouziti analogového vstupu a 10 V jako zdroje napajeni:
Priklad: Méni¢ kmitoCtu vypne, pokud je teplota v motoru prilis
vysoka.

Nastaveni parametrd:

Nastavte parametr 1-90 7epelna ochrana motoru na Vypnuti
termistorem [2]

Nastavte parametr 1-93 Zdroj termistoru na Analogovy vstup
54[2]

Nevolte zdroj zadané hodnoty.

PTC / Termistor B
/ a0k

Vstup Napajeci napé- | Prahova hodnota
Digitalni/analo- |ti Vypinaci hodnoty
govy V

Digitalni 24V < 6,6 kQ-> 10,8 kQ
Digitalni 10V <800Q->2,7kQ
Analogovy 10V <3,0kQ - > 3,0kQ

Upozornéni
Zkontrolujte, zda zvolené napajeci napéti odpovi-
da specifikaci pouzitého termistoru.

Wstraha ETR 1-4 aktivuje pfi pretizeni motoru na displeji vy-
strahu.

Vypnuti ETR 1-4 pri pretizeni motoru ménic kmitoctu vypne.
Naprogramujte signal vystrahy prostrednictvim jednoho z digi-
talnich vystupd. Signal se zobrazi v pfipadé vystrahy a kdyz se
méni¢ kmitoCtu vypne (tepelna vystraha).

Viz [3]
Viz [4]
Viz [3]
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[8] Vypnuti ETR 3 Viz [4]
[9] Varovani ETR 4 Viz [3]
[10]  Vypnuti ETR 4 Viz [4]

Funkce ETR (elektronicka tepelna ochrana) 1-4 vypocita zatizeni, je-li aktivni sada, ve které byla
funkce vybrana. ETR napiiklad zahaji vypocet, je-li vybrana sada 3. Pro severoamericky trh: Funk-
ce ETR poskytuji ochranu pred pretizenim tfidy 20 podle standardu NEC.

t [s] i
n
2000 : §
! =
1000 !
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100 \\‘E“E/'fwli 12 x :M.N
60 = — our= 2 X fun
50 IOUT= 0.2 x 'uN
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1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 M

1-91 Externi ventilator motoru

Moznost: Funkce:
[0]* Ne Neni vyZzadovan zadny externi ventilator, tj. motor je pfi nizkych
otackach odlehcen.

[1] Ano Pouzije se externi ventilator motoru (externi vétrani), takze pri
nizkych otackach neni vyzadovano zadné odlehceni motoru. Po-
kud je proud motoru nizsi nez jmenovity proud motoru (viz par.
1-24), chova se zarfizeni dle nize uvedeného grafu. Pokud proud
motoru presahne jmenovity proud, provozni ¢as se bude zkra-
covat, jako kdyby nebyl instalovan zadny ventilator.

2000

1000

~ | txPar 1-23

e D

53 & N wrva
A

10

20

10
1.0 1.2 1.4 1.6 1.8 2.0 T wow

1-93 Zdroj termistoru

Moznost: Funkce:

Zadejte vstup pro pripojeni termistoru (Cidla PTC). Analogovy
vstup, tedy moznost [1] nebo [2], nelze vybrat, pokud je vstup
jiz pouzivan jako zdroj Zadané hodnoty (vybrany v par. 3-15
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Zdroj Zadané hodnoty 1, 3-16 Zdroj Zadané hodnoty 2 nebo
3-17 Zdroj zadané hodnoty 3).

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

[0]* Z&dna

[1] Analogovy vstup 53

[2] Analogovy vstup 54

[3] Digitalni vstup 18

[4] Digitalni vstup 19

[5] Digitalni vstup 32

[6] Digitalni vstup 33
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2.4. Hlavni nabidka - Brzdy - Skupina 2

2.4.1. 2-0* DC brzdy

Skupina parametr( pro konfiguraci funkci DC brzdy a pfidrzného DC proudu.

2-00 Pridrzny DC proud/proud predehr.

Rozsah: Funkce:

50 %* [0 - 100%] Zadejte hodnotu pridrzného proudu jako procento jmenovitého
proudu motoru Imn nastaveného v par. 1-24 Proud motoru.
100% pridrzny DC proud odpovida hodnoté Im,n.
Tento parametr pridrzi funkci motoru (pfidrzny moment) nebo
motor predehreje.
Tento parametr je aktivni, pokud je v parametru 1-80 Funkce
pri zastaveni'vybrana hodnota PridrZny DC proud.

Upozornéni

Maximalni hodnota zavisi na jmenovitém proudu motoru.

Upozornéni

Vyhnéte se pouziti 100% proudu po pfilis dlouhou dobu - mdze dojit k poskozeni
motoru.

2-01 DC brzdny proud

Rozsah: Funkce:

50%* [0 - 100 %] Zadejte hodnotu proudu jako procento jmenovitého proudu mo-
toru Imn nastaveného v par. 1-24 Proud motoru. 100% DC
brzdny proud odpovida Im,.
DC brzdny proud se aplikuje na pfikaz stop, kdyz jsou otacky
nizsi nez limit nastaveny v par. 2-03 Spinac/ otacky DC brzdy,
kdyz je aktivni funkce DC brzda, inv.; nebo pres sériovy komu-
nikacni port. Brzdny proud je aktivni béhem doby nastavené v
par. 2-02 Doba DC brzdéni,

Upozornéni
Maximalni hodnota zavisi na jmenovitém proudu motoru.
Upozornéni
Vyhnéte se pouziti 100% proudu po prilis dlouhou dobu - mize dojit k poskozeni
motoru.
2-02 Doba DC brzdéni
Rozsah: Funkce:
10,0 s.* [0,0 - 60,0 s.] Nastavte dobu trvani aktivovaného DC brzdného proudu nasta-

veného v parametru 2-01.
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2-03 Spinaci otacky DC brzdy
Rozsah: Funkce:

0 ot/[0 - par. 4-13 ot./ Nastavte otacky zapnuti stejnosmérné brzdy pro aktivaci DC
min.*  min.] brzdného proudu nastaveného v parametru 2-01 pii prikazu
k zastaveni.

2.4.2. 2-1* Energ. fce brzdy

Skupina parametrd pro vybér parametrl dynamického brzdéni.

2-10 Funkce brzdy

Moznost: Funkce:
[0]*  Vypnuto Brzdny rezistor neni nainstalovan.
[1] Rezistorova brzda Do systému je zakomponovan brzdny rezistor slouzici k odvodu

nadbytecné brzdné energie ve forme tepla. Pripojeni brzdného
rezistoru umoznuje vyuziti vyssiho napéti v meziobvodu béhem
brzdéni (generovani). Funkce rezistorové brzdy je aktivni pouze
u ménict kmitoctu s integrovanou dynamickou brzdou.

2-11 Brzdny rezistor (ohmy)

Rozsah: Funkce:

Spojeno [ohmy] Nastavte hodnotu brzdného rezistoru v ohmech. Tato hodnota

s vel- se pouziva ke sledovani vykonu predavaného brzdnému rezi-

ikosti storu v par. 2-13 Sledovani vykonu brzdy. Tento parametr je
aktivni pouze u méni¢d kmitoctu s integrovanou dynamickou
brzdou.

2-12 Mezni hodnota vykonu brzdy (kW)

Rozsah: Funkce:

kw*  [0,001 - proménna Nastavte mezni hodnotu brzdného vykonu pfenaseného na re-
mez v kW] zistor.
Mezni hodnota sledovani je nasobek maximalni doby zatiZeni
(120 s) a maximalniho vykonu brzdného rezistoru béhem dané
doby zatizeni. Viz vzorec nize.

Pro jednotky 200 - 240 V:

p _ 3902 x doba zatizeni
rezistor — R x 120

Pro jednotky 380 -480 V:

p _ 7782 x_doba zatizeni
rezistor — R x 120

Pro jednotky 525 -600 V:

p _ 9432 x doba zatizeni
rezistor — R x 120

Tento parametr je aktivni pouze u ménicl kmitoctu s integrovanou dynamickou brzdou.
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2-13 Sledovani vykonu brzdy

Moznost: Funkce:

Tento parametr je aktivni pouze u ménicl kmitoCtu s integro-
vanou dynamickou brzdou.

Tento parametr umoziuje sledovani vykonu dodavaného
brzdnému rezistoru. Vykon se pocitd na zakladé odporu (par.
2-11 Brzdny rezistor (ohmy)), napéti meziobvodu a doby zati-
Zeni rezistoru.

[0] *  Vypnuto Neni pozadovano zadné sledovani brzdného vykonu.

[1] Vystraha Aktivuje na displeji vystrahu, pokud vykon pfenaseny béhem
120 s prekroci 100 % meze sledovani (par. 2-12 Mezni brzdny
vykon (kW)).

Vystraha zmizi, pokud pfenaseny vykon poklesne pod 80 % me-
zniho vykonu.

[2] Vypnuti Vypne ménic¢ kmitoctu a zobrazi poplach, jestlize vypocteny vy-
kon presahne 100 % sledované meze.

[3] Vystraha a vypnuti  Aktivuje obé vySe uvedené akce vcetné vystrahy, vypnuti a po-
plachu.

Je-li sledovani vykonu nastaveno na Vypnuto [0] nebo Vystraha [1], funkce brzdy zdstava aktivni
i pfi prekroCeni sledované meze. To mze vést k tepelnému pretizeni rezistoru. Vystrahu je také
mozné generovat prostrednictvim reléovych/digitalnich vystupl. Pfesnost méfeni sledovani vyko-
nu zavisi na presnosti rezistance rezistoru (lepsi nez + 20 %).

2-15 Kontrola brzdy

Moznost: Funkce:

Vyberte typ funkce testovani a sledovani pro kontrolu pfipojeni
brzdného rezistoru nebo pfitomnosti brzdného rezistoru a na-
sledné zobrazeni vystrahy nebo poplachu v pripadé chyby.
Funkce odpojeni brzdného rezistoru je testovana béhem zapnu-
ti. Nicméné test brzdy IGBT se provadi mimo operaci brzdéni.
Vystraha nebo vypnuti ménice odpoji funkci brzdy.
Posloupnost testovani je nasleduijici:

1. Amplituda zvinéni meziobvodu se méfi po dobu 300 ms
bez brzdéni.

2. Amplituda zvinéni meziobvodu se méfi po dobu 300 ms
se zapnutou brzdou.

3. Amplituda zvinéni meziobvodu béhem brzdéni je nizsi
nez amplituda pfed brzdénim + 1 %. Kontrola brzdy
byla nelispésna a zobrazi se vystraha nebo poplach.

4.  Amplituda zvinéni meziobvodu béhem brzdéni je vyssi
nez amplituda pfed brzdénim + 1 %. Kontrola brzdy
probéhla v poradku.

[0] *  Vypnuto Sleduje béhem provozu brzdny rezistor a brzdu IGBT kvdli vy-
skytu zkratu. Pfi zkratu se zobrazi vystraha.

[1] Vystraha Sleduje brzdny rezistor a brzdu IGBT kv(li vyskytu zkratu a bé-
hem zapnuti spusti test odpojeni brzdného rezistoru.
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[2] Vypnuti Sleduje vyskyt zkratu nebo odpojeni brzdného rezistoru nebo
zkrat brzdy IGBT. Pokud dojde k chyb&, méni¢ kmitoctu vypne
a zobrazi poplach (vypnuti, zablokovano).

[3] Stop a vypnuti Sleduje vyskyt zkratu nebo odpojeni brzdného rezistoru nebo
zkrat brzdy IGBT. Pokud dojde k chyb&, méni¢ kmitoCtu provede
dobéh a vypne. Zobrazi se poplach zablokovani.

Upozornéni

Poznamka: Odstraiite vystrahu souvisejici s moznosti Vypnuto[0] nebo Vystraha[1]
vypnutim a zapnutim sitového napajeni. Nejdfive je tfeba odstranit chybu. V pfipadé
moznosti Vypnuto [0] nebo Vystraha [1] méni¢ kmitoCtu pokracuje v Cinnosti i pfi
lokalizaci chyby.

Moznost: Funkce:
Rizeni prepéti snizuje riziko vypnuti ménice kmitoctu kvali
prepéti v meziobvodu zplisobenému vykonem generovanym za-

tézi.
[0] Vypnuto Rizeni prepéti neni vyzadovano.
[2]1 * Zapnuto Aktivuje Fizeni prepéti.
Upozornéni
Doba rozbéhu/dobéhu je automaticky upravena tak, aby nedoslo k vypnuti ménice
kmitoctu.
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2.5. Hlavni nabidka - Zadané hodnoty/Rampy - Skupina
3

2.5.1. 3-0* Mezni zadané hod.

Parametry pro nastaveni jednotek zadané hodnoty, meznich hodnot a rozsahd.

3-02 Minimalni zadana hodnota

Rozsah: Funkce:
0 jedno-[-100 000,000 — par. Zadejte minimalni Zadanou hodnotu. Minimalni Zzadana hodnota
tek*  3-03] je nejnizsi hodnota dosaZzena souctem vSech zadanych hodnot.

3-03 Maximalni Zadana hodnota

Moznost: Funkce:

[0 jed-Par. 3-02 - 100 Zadejte maximalni Zadanou hodnotu. Maximalni zadana hodno-

notek] * 000,000 ta je nejvyssi hodnota dosaZzena souctem vSech Zadanych hod-
not.

3-04 Funkce zadané hodnoty

Moznost: Funkce:
[0]*  Soucet Secte zdroje externi a pevné zadané hodnoty.
[1] Externi/pevna z. h.  Je moZné pouzit zdroj pevné nebo externi Zadané hodnoty.

Prepinat mezi externi a pevnou zadanou hodnotou Ize pomoci pfikazu na digitalnim vstupu.

2.5.2. 3-1* Zadané hodnoty

Parametry pro nastaveni zdroji Zadané hodnoty.
Vyberte pevné zadané hodnoty. Vyberte hodnotu Pevna Z. h., bit 0/ 1 / 2[16], [17] nebo [18]
pro pfislusné digitalni vstupy ve skupiné parametrl 5.1% Digitaini vstupy.

3-10 Pevna zadana hodnota

Pole [8]

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] V tomto parametru méZete pomoci indext zadat az 8 rliznych
pevnych zadanych hodnot (0-7). Pevna zZadana hodnota je urce-
na jako procento hodnoty Refvax (par. 3-03 Maximaini Zadana
hodnota) nebo jako procento jinych externich Zadanych hodnot.
Pokud je naprogramovana hodnota Refuin nerovna 0 (par. 3-02
Minimalni Zadana hodnota), vypoCita se pevna zadana hodnota
jako procento plného rozsahu zadané hodnoty, tedy na zakladé
rozdilu mezi Refuax a Refuin. Poté se hodnota pfipocitd k
Refmin. Pouzivate-li pevné zadané hodnoty, vyberte hodnotu
Pevna z. h., bit 0 / 1 / 2 [16], [17] nebo [18] pro pfislusné di-
gitalni vstupy ve skupiné parametrd 5.1* DigitaIni vstupy.
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1OUBAT4Y.10

12 (+24V)

Preset 76543210

$——— —10101010 —@29 [P 5-13=Preset ref. bit 0]

¢—— —11001100 —32 [P 5-14=Preset ref. bit 1]

L———11110000 —@33 [P 5-15=Preset ref. bit 2]

Rozsah: Funkce:

Spojeno [0 - 1000 Hz] Konstantni otacky predstavuji pevné vystupni otacky, které mé-
s vel- ni¢ kmitoCtu udrZuje pfi aktivaci funkce konstantnich otacek.
ikosti* Viz také par. 3-80.

3-13 Misto zadané hodnoty
Moznost: Funkce:
Zvolte, které misto Zzadané hodnoty chcete aktivovat.

[0] * Podle r. Ruéné/Auto  PouZijte mistni Zddanou hodnotu v ru¢nim rezimu. PouZijte dal-
kovou Zzadanou hodnotu v automatickém rezimu.

[1] Dalkova PouZzijte dalkovou zadanou hodnotu v ru¢nim i v automatickém
rezimu.

[2] Mistni Pouzijte mistni zadanou hodnotu v ru¢nim i v automatickém re-
Zimu.

7 v

3-14 Pevna relativni Zad. hodnota

Rozsah: Funkce:

0.00%* [-200.00 - 200.00 %] Skutecna zZadana hodnota, X, se zvysuje nebo snizuje o procen-
to Y, nastavené v par.3-14. Vysledkem je skute¢na zadana
hodnota Z. Skutec¢na zadana hodnota (X) je soucet vstupl z par.
3-15, Zdroj zadané hodnoty 1, par. 3-16, Zdroj zadané hodnoty
2, par. 3-17, Zdroj Zadané hodnoty 3 a par. 8-02 Zdroj fidiciho
slova.

Vysledna
skutec¢na
zadana
hodnota

Relativni
Z=X+X*Y/100

130BA059.12
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3-15 Zdroj 1 zadané hodnoty

Moznost:

[0] Bez funkce

[1]1*  Analogovy vstup 53

[2] Analogovy vstup 54

[7] Pulzni vstup 29

[8] Pulzni vstup 33

[20] Digit. potenciometr

[21] Anal. vstup X30-11

[22] Anal. vstup X30-12

[23] Analogovy vstup
X42/1

[24]  Analogovy vstup
X42/3

[25] Analogovy vstup
X42/5

[30] Ext. rez. se zpétnou
vazbou 1

[31] Ext. rez. se zpétnou
vazbou 2

[32] Ext. rez. se zpétnou

vazbou 3

Funkce:

Vyberte vstup zadané hodnoty, ktery bude pouzit jako prvni
signal Zzadané hodnoty. Parametry 3-15, 3-16 a 3-17 definuji az
tfi rlizné signaly zadané hodnoty. Soucet téchto signall Zzadané
hodnoty definuje skute¢nou Zadanou hodnotu.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

3-16 Zdroj 2 zadané hodnoty

Moznost:

(0]

66

Bez funkce

Funkce:

Vyberte vstup Zadané hodnoty, ktery bude pouZit jako druhy
signal Zadané hodnoty. Parametry 3-15, 3-16 a 3-17 definuji az
tfi rlizné signaly Zadané hodnoty. Soucet téchto signald Zzadané
hodnoty definuje skute¢nou Zadanou hodnotu.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.
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(1]
(2]
[7]

(8]
[20] *
[21]
[22]
[23]

[24]
[25]
[30]
[31]

[32]

Analogovy vstup 53
Analogovy vstup 54
Pulzni vstup 29

Pulzni vstup 33

Digit. potenciometr
Anal. vstup X30-11
Anal. vstup X30-12

Analogovy vstup
X42/1
Analogovy vstup
X42/3

Analogovy vstup
X42/5

Ext. rez. se zpétnou
vazbou 1

Ext. rez. se zpétnou
vazbou 2

Ext. rez. se zpétnou
vazbou 3

M 2. Popis parametrd

3-17 Zdroj 3 zadané hodnoty

Moznost:

[0] * Bezfunkce

[1] Analogovy vstup 53

[2] Analogovy vstup 54

[7]1 Kmitoctovy vstup 29

[8] Kmitoctovy vstup 33

[20] Digit. potenciometr

[21] Anal. vstup X30-11

[22] Anal. vstup X30-12

[23] Analogovy vstup
X42/1

[24]  Analogovy vstup
X42/3

[25] Analogovy vstup
X42/5

[30] Ext. rez. se zpétnou
vazbou 1

[31] Ext. rez. se zpétnou
vazbou 2

[32] Ext. rez. se zpétnou

vazbou 3

Funkce:

Vyberte vstup Zzadané hodnoty, ktery bude pouzit jako treti sig-
nal Zadané hodnoty. Parametry 3-15, 3-16 a 3-17 definuji az t¥i
rlizné signaly Zadané hodnoty. Soucet téchto signald zadané
hodnoty definuje skutecnou zadanou hodnotu.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.
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3-19 Konst. ot. [ot./min.]

Rozsah: Funkce:
300 ot./[0 - 60 000 ot./min.] Zadejte hodnotu konstantnich otacek njos, oz jsou pevné vy-
min.* stupni otacky. PFi aktivaci funkce konstantnich otacek ménic

kmitoCtu pracuje v téchto otackach. Maximalni mezni hodnota
je definovana v parametru 4-13 Maximain/ otacky motoru [ot./
min.] .

Viz také par. 3-80.

2.5.3. 3-4* Rampa 1

Konfigurace parametru rampy, doby rozbéhu a dobéhu, pro jednotlivé rampy (par. 3-4* a 3-5*).

ot./min.
/ A 130BA169.11
P 4-13
Horni mez
Z&dand | _ _ ] _
hodnota /| |
P 1-25 | .
Otacky L1 ! i
motoru L : |
P4-11 1 | L1
Dolni med |1 i |
[ 1
|1 |1
|1 |
L ! | !
— — >
P 3-%1 I I | p3-x2 |Cas
|Doba | | | Doba I
rozb&hu | | | dob&hu |
| |
I-d—tdec —] lt—— tdec —

3-41 Rampa 1, doba rozbéhu

Rozsah: Funkce:

3% [1 - 3600 s] Zadejte dobu rozbéhu, tedy dobu zrychleni z 0 ot./min. na jme-
novité otacky motoru nm,n (par. 1-25). Zvolte dobu rozbéhu tak,
aby vystupni proud neprekrocil béhem rozbéhu mezni hodnotu
proudu v par. 4-18. Viz doba dobéhu nastavena v par. 3-42.

tacc X nnorml par.1 — 25] [s]

par.3 —41 = ;
Areflot./min.]
ot./min. | 130BA169.11
P 4-13
Horni me
Zadana ____$__ | -
hodnota /| |
P 1-25 ] 1
Otacky i i
motoru I I : I
P 4-11 [l -
Dolni meZ 1 1|
[ [l
| : [
| |1
{
I - —t T
[P 3-+1 ([l | | p3-x2 |Cas
Doba 1 | | Doba
rozbé&hu [ | | dobéhu |
e | |
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3-42 Rampa 1, doba dobéhu

Rozsah: Funkce:

3 ¥ [1 - 3600 s] Zadejte dobu dobéhu, tedy dobu zpomaleni ze jmenovitych ot-
acek motoru nmn (par. 1-25). Zvolte dobu dobéhu tak, aby
v invertoru nedochazelo k prepéti zpdsobenému generatorovym
provozem motoru a aby generovany proud neprekrodil limit sta-
noveny v par. 4-18. Viz doba rozbéhu v parametru 3-41.

tdec X nnorm [ par.1 — 25] [s]
Areflot./min.] -

par.3 —42 =

2.5.4. 3-5* Rampa 2

Vybér parametr{ rampy, viz skupina 3-4*.

3-51 Rampa 2, doba rozbéhu

Rozsah: Funkce:

3g* [1-3600 s] Zadejte dobu rozbéhu, tedy dobu zrychleni z 0 ot./min. na jme-
novité otacky motoru (nm,n) (par. 1-25). Zvolte dobu rozbéhu
tak, aby vystupni proud neprekrocil béhem rozbéhu mezni hod-
notu proudu v par. 4-18. Viz doba dobéhu nastavena v par.
3-52.
tacc x nnorm [ par. 1 —25] ]
A ref [ot./min.]

par. 3—-51 =

3-52 Rampa 2, doba dobéhu

Rozsah: Funkce:

3s* [1-3600 s] Zadejte dobu dobéhu, tedy dobu zpomaleni ze jmenovitych ot-
acek motoru (nmn) (par. 1-25) na 0 ot./min.. Zvolte dobu do-
béhu tak, aby v invertoru nedochazelo k prepéti zplsobenému
generatorovym provozem motoru a aby generovany proud
neprekroCil limit stanoveny v par. 4-18. Viz doba rozbéhu v pa-
rametru 3-51.

tdec x nnorml| par. 1 — 25] [s]

par.3 =52 = A ref [ot./min.]

2.5.5. 3-8* Dalsi rampy

Konfigurace parametr(l pro specialni rampy, napf. Konstantni otacky nebo Rychlé zastaveni.

3-80 Doba rozbéhu/dobéhu pFi konst. ot.

Rozsah: Funkce:

20s* [1-3600s] Zadejte dobu rozbéhu/dobéhu pfi konstantnich otackach, tedy
dobu zrychleni nebo zpomaleni mezi 0 ot./min. a jmenovitymi
otackami motoru (nm,n) (nastavenymi v par. 1-25 Jmenovité ot-
dcky motoru). Zajistéte, aby vysledny vystupni proud pozado-
vany pro danou dobu rozbéhu/dobéhu pfi konstantnich otac-
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kach nepresahl proudové omezeni z parametru 4-18. Doba
rozbéhu/dobéhu pfi konstantnich otackach zacina aktivaci sig-
nalu konstantnich otacek pfes ovladaci panel, vybrany digitalni
vstup nebo sériovy komunikacni port.

RPM

P 4-13 RPM
high limit + - — ¢ — - — o —

P 1-25
Motor speed

P 3-19
Jog speed

P 4-11 RPM
low limit

IRamp down
\(dec) !

130BA070.10 i

tjog x nnorm [ par. 1 —25] [s]
A jog otdcky [ par. 3 —19]

par. 3—-80 =

2.5.6. 3-9* Dig. potenciometr

Funkce digitalniho potenciometru umoziuje uZivateli zvysit nebo snizit skute¢nou zZadanou hod-
notu nastavenim digitalnich vstupd pomoci funkci ZVYSIT, SNIZIT nebo VYNULOVAT. Chcete-li
funkci aktivovat, musite nastavit alespor jeden digitalni vstup na hodnotu ZVYSENI nebo SNIZENI.

3-90 Velikost kroku

Rozsah: Funkce:

0.10%* [0.01 - 200.00%] Zadejte prirGistek velikosti pozadovany pro ZVYSENI/SNIZENI
jako procento jmenovitych otacek nastavenych v par. 1-25. P¥i
aktivaci ZVYSENI/SNIZENI bude vysledna zadané hodnota zvy-
Sena nebo snizena o mnozstvi nastavené v tomto parametru.

3-91 Doba rozbéhu/dobéhu

Rozsah: Funkce:

1,00 s* [0,00 - 3600,00 s] Zadejte dobu rozbéhu/dobéhu, tj. ¢as pro Upravu zadané hod-
noty z 0 na 100 % zadané funkce digitalniho potenciometru.
Je-li ZVYSENI/SNIZENI aktivovano déle, neZ je zpozdéni rampy
definované v parametru 3-95, skute¢na zadana hodnota bude
podle této velikosti kroku zvySena nebo sniZzena. Doba rozbéhu/
dobéhu je definovana jako doba potfebna k Upravé Zadané hod-
noty pomoci krok{l o velikosti zadané v par. 3-90 Velikost kro-

3-92 Obnoveni napajeni

Moznost: Funkce:

[0]1*  Vypnuto Vynuluje po zapnuti Zadanou hodnotu digitalniho potenciometru
na 0 %.

[1] Zapnuto Obnovi po zapnuti posledni Zadanou hodnotu digitalniho poten-
ciometru.
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3-93 Maximalni mez
Rozsah: Funkce:

100%* [-200 - 200 %] Nastavte maximalni pfipustnou hodnotu vysledné zadané hod-
noty. Je to vhodné, pokud je pro jemné doladéni zadané hod-
noty pouzit digitalni potenciometr.

3-94 Minimalni mez

Rozsah: Funkce:

0%*  [-200 - 200 %] Nastavte minimalni pfipustnou hodnotu vysledné zadané hod-
noty. Je to vhodné, pokud je pro jemné doladéni zadané hod-
noty pouZit digitalni potenciometr.

3-95 Zpozdéni rampy

Rozsah: Funkce:

1,000 s* [0 - 3600,00 s] Zadejte potfebné zpozdéni od aktivace funkce digitalniho po-
tenciometru do okamziku, nez méni¢ zacne rozbéh k zadané
hodnoté. Pfi zadaném zpozdéni 0 ms zacne rozbéh k zadané
hodnoté jakmile je aktivovano ZVYSENI nebo SNIZENI. Viz také
par. 3-91 Doba rozbéhu/dobéhu.

Speed

A

130BA158.11

P 3-95

»
o

Time (s)

Inc

Speed 1308A159.11

P 3-95 >

o

Time (s)

Dec -

Inc |
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2.6. Hlavni nabidka - Omezeni/Vystrahy - Skupina 4

2.6.1. 4-** Omezeni a vystrahy

Skupina parametrl pro konfiguraci omezeni a vystrah.

2.6.2. 4-1* Omezeni motoru

72

MdZete definovat omezeni momentu, proudu a otacek pro motor a reakci ménice pfi prekroceni
omezeni.

Mezni hodnota mize na displeji vygenerovat zpravu. Vystraha vzdy vygeneruje zpravu na displeji
nebo sbérnici Fieldbus. Funkce sledovani mdZze iniciovat vystrahu nebo vypnuti, pfi kterych se
ménic zastavi a vyda poplachovou zpravu.

4-10 Smeér otaceni motoru

Moznost: Funkce:
[0] Ve sméru hod. ruc.
[21*  Obasméry
Vybira pozadovany smér otaceni motoru.

4-11 Minimalni otacky motoru [ot./min.]

Rozsah: Funkce:

Spojeno [0 - 60 000 ot./min.] Zadejte minimalni hodnotu otacek motoru. Minimalni otacky
s vel- motoru Ize nastavit tak, aby odpovidaly doporuceni vyrobce mo-
ikosti* toru. Minimalni otacky motoru nesmi pfesahnout nastaveni par.

4-13 Maximalini otacky motoru [ot./min.].

4-12 Minimalni otacky motoru [Hz]

Rozsah: Funkce:

Spojeno [0 - 1000 Hz] Zadejte minimalni hodnotu otacek motoru. Minimalni otacky
s vel- motoru Ize nastavit tak, aby odpovidaly minimalnimu vystupni-
ikosti* mu kmitoCtu hfidele motoru. Minimalni otacky motoru nesmi

pfesahnout nastaveni par. 4-14 Maximalini otacky motoru [Hz].

4-13 Maximalni otacky motoru [ot./min.]

Rozsah: Funkce:

Spojeno [0 - 60 000 ot./min.] Zadejte maximalni hodnotu otacek motoru. Maximalni otacky
s vel motoru Ize nastavit tak, aby odpovidaly doporuceni vyrobce pro
ikosti* maximalni jmenovité otacky motoru. Maximalni otacky motoru

nesmi presahnout nastaveni par. 4-11 Minimaini otacky motoru
[ot./min. ]. Zobrazen bude pouze parametr 4-11 nebo 4-12. Za-
visi to na dalSich nastavenich parametr(l v hlavni nabidce a na
vychozich nastavenich podle geografického umisténi.
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Upozornéni

spinaciho kmitoctu.

Vystupni kmitocet ménice kmitoctu nesmi nikdy presahnout hodnotu vyssi nez 1/10

4-14 Maximalni otacky motoru [Hz]

Rozsah: Funkce:

Spojeno [0 - 1000 Hz] Zadejte maximalni hodnotu ota¢ek motoru. Maximalni otacky

s vel- motoru Ize nastavit tak, aby odpovidaly doporuceni vyrobce

ikosti* ohledné maximalniho kmitoctu hfidele motoru. Maximalni otac-
ky motoru nesmi presahnout nastaveni par. 4-12 Minimain/
otacky motoru [Hz]. Zobrazen bude pouze parametr 4-11 nebo
4-12. Zavisi to na dalSich nastavenich parametr( v hlavni na-
bidce a na vychozich nastavenich podle geografického umisténi.

Upozornéni

14-01).

Max. vystupni kmitoCet nesmi piekrocit 10 % spinaciho kmitoctu invertoru (par.

4-16 Mez momentu pro motoricky rezim

Rozsah:

110.0 %[0,0 - proménna mez
* vV %]

Funkce:

Zadejte maximalni hodnotu momentu pro motoricky rezim. Mez
momentu je aktivni v rozsahu otacek do a vcetné jmenovitych
otacek motoru nastavenych v parametru 1-25 Jmenovité otacky
motoru. Aby motor nedosahl momentu zvratu, je vychozi na-
staveni rovno 1,1nasobku jmenovitého momentu motoru (vy-
pocitana hodnota). Dal$i podrobnosti naleznete také u par.
14-25 ZpoZdeni vypnuti pfi meznim momentu.

Pokud dojde ke zméné nastaveni parametru 1-00 az 1-26, ne-
bude automaticky obnoveno vychozi nastaveni par. 4-16.

4-17 Mez momentu pro generatoricky rezim

Rozsah:
100 %* [0 - 1000 %]

Funkce:

Zadejte maximalni hodnotu momentu pro generatoricky rezim.
Mez momentu je aktivni v rozsahu otacek do a vcetné jmeno-
vitych otacek motoru (parametr 1-25). DalSi podrobnosti nale-
znete také u par. 14-25 ZpoZdeni vypnuti pfi meznim momen-
tu.

Pokud dojde ke zméné nastaveni parametru 1-00 az 1-26, ne-
bude automaticky obnoveno vychozi nastaveni par. 4-17.

4-18 Proudové omezeni

Rozsah:
160 %* [1 - 1000 %]

Funkce:

Zadejte proudové omezeni pro motoricky a generatoricky rezim.
Aby motor nedosahl momentu zvratu, je vychozi nastaveni rov-
no 1,1nasobku jmenovitého momentu motoru (vypocitana hod-
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nota). Pokud dojde ke zméné nastaveni parametru 1-00 aZ 1-26,
nebude automaticky obnoveno vychozi nastaveni par. 4-18.

4-19 Max. vystupni kmitocet
Rozsah: Funkce:

0 Hz* [1-1000 Hz] Zadejte hodnotu maximalniho vystupniho kmitoCtu. Parametr
4-19 udava absolutni vystupni kmitocet ménice kmitoCtu pro
zlepSeni bezpecnosti v aplikacich, kde je tfeba se vyhnout na-
hodnému prekroceni otacek. Tento absolutni limit plati pro vse-
chny konfigurace a je nezavisly na nastaveni parametru 1-00.
Tento parametr nelze ménit za béhu motoru.

2.6.3. 4-5*% Nast. vystrahy

Definice nastavitelnych vystraznych meznich hodnot proudu, otacek, Zadané hodnoty a zpétné
vazby.

Upozornéni
Neni zobrazeno na displeji, pouze v softwaru VLT Motion Control Tool, MCT 10.

Vystrahy se zobrazuji na displeji, naprogramovaném vystupu nebo sériové sbérnici.

Imotor A g
8
| - ro —
LM ____ [ oNREF_ | L
(P 4-18) H J| % f v
N | N
lHiGH 4+ = = = d = —— — |- %——L——-L—
(P 4-51) ! | % : !
i ! i
! .
P IN RANG/ -
I ] | 1
N e
low - | -%——L——-L—
(P 4-50) ! I % : ;
' ! '
] ] | 1
i | % | i nmoioL[RPM]
T 1 [ T bl
NMIN  NLow REF n{igH N MAX
(P 4-11) (P 4-52) (P 4-53) (P 4-13)

4-50 Vystraha: maly proud

Rozsah: Funkce:

0,00 A* [0,00 - par. 4-51 A]  Zadejte hodnotu I.ow. Pokud proud motoru poklesne pod tuto
mez (I.ow), na displeji se zobrazi zpréva MALY PROUD. Signalini
vystupy lze naprogramovat tak, aby produkovaly stavovy signal
na svorce 27 nebo 29 a na reléovém vystupu 01 nebo 02. Viz
nakres v této Casti.
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4-51 Vystraha: velky proud

Rozsah: Funkce:

par. [Par. 4-50 - par. Zadejte hodnotu Inigh. Pokud proud motoru piesahne tuto mez
16-37 16-37 A] (Inigh), na displeji se zobrazi zprava VELKY PROUD. Signalni vy-
A* stupy Ize naprogramovat tak, aby produkovaly stavovy signal na

svorce 27 nebo 29 a na reléovém vystupu 01 nebo 02. Viz nakres
v této Casti.

4-52 Vystraha: nizké otacky
Rozsah: Funkce:

0 ot/[0 - par. 4-53 ot./ Zadejte hodnotu niow. Pokud otacky motoru poklesnou pod tuto
min.*¥  min.] mez (nLow), na displeji se zobrazi zprava NIZKE OTACKY. Sig-
nalni vystupy Ize naprogramovat tak, aby produkovaly stavovy
signal na svorce 27 nebo 29 a na reléovém vystupu 01 nebo 02.
Naprogramuijte dolni mez signalu otacek motoru niow v normal-
nim pracovnim rozsahu ménice kmitoctu. Viz nakres v této Casti.

4-53 Vystraha: vysoké otacky

Rozsah: Funkce:

par. [Par. 4-52 - par. 4-13 Zadejte hodnotu nuicH. Pokud otacky motoru presahnou tuto
4-13 ot./ ot./min.] mez (nwicH), na displeji se zobrazi zprava VYSOKE OTACKY. Sig-
min.* nalni vystupy Ize naprogramovat tak, aby produkovaly stavovy

signal na svorce 27 nebo 29 a na reléovém vystupu 01 nebo 02.
Naprogramuijte horni mez otacek motoru, nxigH, v normalnim
pracovnim rozsahu ménice kmitoctu. Viz nakres v této Casti.

s v

4-54 Vystraha: Nizka Zzadana hodnota

Rozsah: Funkce:
-999999 [-999999.999 - Zadejte minimalni zadanou hodnotu. Pokud skute¢na Zadana
.999*  999999.999] hodnota poklesne pod tuto mez, na displeji se zobrazi zprava

Nizka Zadana hodnota. Signalni vystupy Ize naprogramovat tak,
aby produkovaly stavovy signal na svorce 27 nebo 29 a na re-
Iéovém vystupu 01 nebo 02.

4-55 Vystraha: Vysoka Zzadana hodnota

Rozsah: Funkce:
999999. [-999999.999 - Zadejte maximalni Zadanou hodnotu. Pokud skutecnad zadana
999%  999999,999] hodnota presahne tuto mez, na displeji se zobrazi zprava Vysoka

zadana hodnota. Signalni vystupy Ize naprogramovat tak, aby
produkovaly stavovy signal na svorce 27 nebo 29 a na reléovém
vystupu 01 nebo 02.

4-56 Vystraha: Nizka zpétna vazba

Moznost: Funkce:
[-99999 -999999.999 - Zadejte hodnotu nizké zpétné vazby. Pokud zpétna vazba po-
9.999] *999999.999 klesne pod tuto mez, na displeji se zobrazi zprava Nizka zpétna
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vazba. Signalni vystupy Ize naprogramovat tak, aby produkovaly
stavovy signal na svorce 27 nebo 29 a na reléovém vystupu 01
nebo 02.

4-57 Vystraha: Vysoka zpétna vazba

Rozsah: Funkce:
999999, [Par. 4-56 Zadejte hodnotu vysoké zpétné vazby. Pokud zpétna vazba
999*  -999999,999] presahne tuto mez, na displeji se zobrazi zprava Vysoka zpétna

vazba. Signalni vystupy Ize naprogramovat tak, aby produkovaly
stavovy signal na svorce 27 nebo 29 a na reléovém vystupu 01
nebo 02.

var s

4-58 Funkce p¥i chybéjici fazi motoru

Moznost: Funkce:
[0] Vypnuto V piipadé chybéjici faze motoru zobrazi poplach.
[1]1*  Zapnuto V pripadé chybéjici faze motoru nezobrazi poplach. Nicménée

pokud motor pracuje pouze na dveé faze, mlize se poskodit kv(ili
prehfati. Proto dfirazné doporucujeme ponechat nastavenou
hodnotu Zapnuto.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

2.6.4. 4-6* Zakazané otacky

Definujte oblast vynechanych otacek pro rampy.
U nékterych systémd je potreba se kvdli problémim s rezonanci v systému vyhnout urcitym vy-
stupnim kmitoc¢tdim nebo otackam. Vynechat Ize maximalné Ctyfi rozsahy kmitoCtd nebo otacek.

4-60 Zakazané otacky od [ot./min.]

Pole [4]

0 ot/[0 - par. 4-13 ot./ U nékterych systémd je potieba se kvdli problémdm s rezonanci
min.*  min.] v systému vyhnout urcitym vystupnim otackam. Zadejte spodni
mezni hodnoty otacek, které maji byt vynechany.

4-61 Zakazané otacky od [Hz]

Pole [4]

0 Hz* [0 - par. 4-14 Hz] U nékterych systém je potieba se kvdli problémtm s rezonanci
v systému vyhnout urcitym vystupnim otackam. Zadejte spodni
mezni hodnoty otacek, které maji byt vynechany.
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4-62 Zakazané otacky do [ot./min.]

Pole [4]

0 ot/[0 - par. 4-13 ot/ U nékterych systémd je potieba se kvdli problémim s rezonanci
min.*  min.] v systému vyhnout urcitym vystupnim otackam. Zadejte horni
mezni hodnoty otacek, které maji byt vynechany.

4-63 Zakazané otacky do [Hz]

Pole [4]

0 Hz* [0 - par. 4-14 Hz] U nékterych systém je potreba se kvdli problémtm s rezonanci
v systému vyhnout urcitym vystupnim otackam. Zadejte horni
mezni hodnoty otacek, které maji byt vynechany.

2.6.5. Poloautomatické nastaveni vynechanych otacek

Poloautomatické nastaveni vynechanych otacek lIze pouzit k naprogramovani kmitoctl, které je
tfeba vynechat kvdli rezonancim v systému.

Postup je nasleduijici:
1. Zastavte motor.
2.V par. 4-64, Funkce poloautomatického obchazeni, vyberte moznost Zapnuto.

3.  Stisknutim tlacitka Hand On na ovladacim panelu LCP zacnéte vyhledavat kmitoctova
pasma, ktera zplsobuji rezonance. Motor se rozbéhne podle nastavené rampy.

4.  Pfi opousténi kmitoctového pasma vyvolavajiciho rezonance stisknéte tlacitko OK na
ovladacim panelu LCP. Aktudlni kmitocet bude ulozZen jako prvni prvek v par. 4-62, Za-
kdzané otacky do [ot./min.], nebo par. 4-63, Zakdzané otdcky do [Hz] (pole). Tento
postup zopakujte pro vSechna rezonancni pasma zjisténa béhem rozbéhu (nastavit Ize
maximalné Ctyfi hodnoty).

5. PodosaZeni maximalnich otacek zatne motor automaticky dobihat. Vyse uvedeny postup
zopakujte v okamziku, kdy budou otacky opoustét rezonancni pasma béhem zpomalo-
vani. Zjisténé skuteCné kmitoCty budou stisknutim tlacitka OK uloZeny do par. 4-60,
Zakdzané otacky od [ot./min.], nebo par. 4-61, Zakdzané otacky od [Hz].

6.  Po zastaveni motoru stisknéte tlacitko OK. Parametr 4-64, Funkce poloautomatického
obchdzeni, se automaticky nastavi na Vypnuto. Méni¢ kmitoc¢tu zdstane v rezimu Hand
On, dokud nestisknete na ovladacim panelu LCP tlacitko Off nebo Auto On.

Pokud nebudou kmitocty nékterého rezonancniho pasma ulozeny ve spravném poradi (hodnoty
kmitoctl ulozené v parametru Zakdzané otacky do jsou vyssi nez hodnoty uloZené v parametru
Zakazané otacky od) nebo pokud nebudou ulozeny v parametrech Zakazané otacky oda Zakazané
otacky do pod stejnymi Cisly, budou vSechny uloZzené hodnoty zruSeny a zobrazi se nasledujici
zprava: Zadané oblasti otacek se prekryvaji nebo nebyly upiné urceny. Stisknutim tlacitka [Cancel]
akci zrusite.
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4-64 Funkce poloautomatického obchazeni

Moznost: Funkce:
[0] *  Vypnuto Bez funkce
[1] Zapnuto Spusti nastaveni poloautomatického obchazeni a méizete pokra-

Covat vySe popsanym postupem.
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2.7. Hlavni nabidka - Digitalni vstup/vystup - Skupina 5

2.7.1. 5-** Digitalni vstup/vystup

Skupina parametrd pro konfiguraci digitalniho vstupu a vystupu.

2.7.2. 5-0* Rezim digital. V/V

Parametry pro konfiguraci V/V rezimu. NPN/PNP a nastaveni V/V pro vstup nebo vystup.

5-00 Rezim digitalnich V/V

Moznost: Funkce:
Digitalni vstupy a naprogramované digitalni vystupy jsou
pfedem naprogramovany pro provoz bud’ v systémech PNP, ne-
bo NPN.

[0] *  PNP - aktivni pfi 24 V Akce na pulsech v kladném sméru [0]. Systémy PNP jsou vzta-
zeny vUci zemi (GND).

[1] NPN - aktivni pfi 0 V  Akce na pulsech v zaporném sméru [1]. NPN systémy jsou pfita-
hovany uvnitf ménice kmitoctu k + 24 V.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

5-01 Svorka 27, Rezim

Moznost: Funkce:
[0]*  Vstup Definuje svorku 27 jako digitalni vstup.
[1] Vystup Definuje svorku 27 jako digitalni vystup.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu
motoru.

5-02 Svorka 29, Rezim

Moznost: Funkce:
[0]*  Vstup Definuje svorku 29 jako digitalni vstup.
[1] Vystup Definuje svorku 29 jako digitalni vystup.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.
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2.7.3. 5-1* Digitalni vstupy

Parametry pro konfiguraci vstupnich funkci vstupnich svorek.
Digitalni vstupy se pouzivaji k vybéru rliznych funkci v ménici. VSechny digitalni vstupy Ize nastavit
na nasledujici funkce:

Funkce digitalniho vstupu Volba Svorka

Bez funkce [0] Vsechny *svorka 32, 33
Vynulovani [1] Vsechny
Dobéh, inv. [2] Vsechny
Volny dobéh a vynulovani, inverzni [3] Vsechny

DC brzdéni, inverzni [5] Vsechny
Stop - inverzni [6] Vsechny
Externi zablokovani [71 Vsechny
Start [8] Vsechny *svorka 18
Blokovany start [9] Vsechny
Reverzace [10] Vsechny *svorka 19
Start, reverzace [11] Vsechny
Konstantni otacky [14] Vsechny *svorka 29
Pevna z. h. zapnuta [15] Vsechny
Pevna Z. h., bit 0 [16] Vsechny
Pevna z. h., bit 1 [17] Vsechny
Pevna Z. h., bit 2 [18] Vsechny
UloZeni zadané hodnoty [19] Vsechny
UloZeni vystupu [20] Vsechny
Zrychleni [21] Vsechny
Zpomaleni [22] Vsechny
Volba sady p., bit 0 [23] Vsechny
Volba sady p., bit 1 [24] Vsechny
Pulzni vstup [32] svorka 29, 33
Rampa, bit 0 [34] Vsechny
Porucha napdj., inv. [36] Vsechny
Povoleni béhu [52]

Rucni start [53]

Automaticky start [54]

Zvyseni DigiPot [55] Vsechny
SniZeni DigiPot [56] Vsechny
Vynulovani DigiPot [57] Vsechny
Citac A (nahoru) [60] 29, 33

Citac A (dolt) [61] 29, 33
Vynulovat Citac A [62] Vsechny
CitaC B (nahoru) [63] 29, 33

Cita¢ B (dol&) [64] 29, 33
Vynulovat ¢éitac B [65] Vsechny
ReZim spanku [66]

Vynulovat slovo udrzby [78]

Start vedouciho Cerpadla [120]

St¥idani vedouciho cerpadla [121]

Blokovani Cerpadla 1 [130]

Blokovani ¢erpadla 2 [131]

Blokovani Cerpadla 3 [132]

VSechny = Svorky 18, 19, 27, 29, 32, X30/2, X30/3, X30/4. X30/ jsou svorky na doplriku MCB 101.
Funkce vyhrazené pouze jednomu digitalnimu vstupu jsou uvedeny u pfislusného parametru.

VSechny digitalni vstupy Ize naprogramovat na nasledujici funkce:

[0] Bez funkce Z4dné reakce na signaly prenasené na svorku.

[1] Vynulovani Vynulovani ménice kmitoCtu po vypnuti/poplachu. Ne vSechny
poplachy Ize vynulovat.

[2] Dobeéh, inv. Necha motor volné béZet. Logicka 0 => volny dobéh do zasta-
veni.

(Vychozi digitalni vstup 27): Zastaveni volnym dobéhem, inver-
tovany vstup (normalné sepnuto).
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[3] Volny dobéh a vynu- Vynulovani a zastaveni volnym dobéhem, invertovany vstup
lovani, inverzni (normalné sepnuto).

Necha motor volné béZet a vynuluje ménic kmitoctu. Logicka 0
=> volny dobéh do zastaveni a vynulovani.

[5] DC brzdéni, inverzni  Invertovany vstup pro DC brzdéni (normalné sepnuto).

Zastavi motor buzenim DC proudem po urcitou dobu. Viz par.
2-01 az 2-03. Funkce je aktivni pouze kdyZ se hodnota parame-
tru 2-02 lisi od 0. Logicka 0 => DC brzdéni.

[6] Stop - inverzni Invertovana funkce Stop. Generuje funkci zastaveni, kdyz vy-
brana svorka zméni logicky stav z 1 na 0. Zastaveni probiha
podle vybrané doby dobéhu (par. 3-42, par. 3-52, par. 3-62,
par. 3-72).

Upozornéni

Kdyz je méni¢ kmitoCtu na mezni hodnoté mo-
mentu a obdrZi ptikaz k zastaveni, nemusi sam
zastavit. Abyste zajistili, Ze méni¢ kmitoCtu zasta-
vi, nakonfigurujte dig. vystup na Mez momentu a
zastaveni[27] a pripojte digitalni vystup k digital-
nimu vstupu nakonfigurovanému na volny dobéh.

[7] Externi zablokovani  Ma stejnou funkci jako Volny dobéh do zastaveni, inverzni, ale
Externi zablokovani generuje na displeji poplachovou zpravu
‘externi chyba’, jestlize ma svorka naprogramovana na Dobéh,
inv., logickou hodnotu 0. Poplachova zprava bude rovnéz sig-
nalizovana prosttednictvim digitalnich a reléovych vystupt, po-
kud jsou naprogramovany na Externi zablokovani. Po odstranéni
priciny externiho zablokovani Ize poplach vynulovat pomoci di-
gitalniho vstupu nebo tlacitka [RESET]. Zpozdéni Ize naprogra-
movat v par. 22-00, Doba externiho zablokovani. Po privedeni
signalu na vstup bude vySe popsana reakce zpozdéna o dobu
nastavenou v par. 22-00.

[8] Start Vlyberte start pro ptikaz startu nebo zastaveni. Logicka 1 = start,
logicka 0 = zastaveni.

(Vychozi digitaini vstup 18)

[9] Blokovany start Motor nastartuje, pokud puls trva minimalné 2 sekundy. Motor
zastavi pfi aktivaci prikazu Stop, inverzni.

[10] Reverzace Zméni smér otaceni hridele motoru. Pro reverzaci zvolte logic-
kou 1. Signal reverzace zméni pouze smér otaceni. Neaktivuje
funkci startu. V parametru 4-10 Smér otaceni motoru vyberte
oba sméry.

(Vychozi digitalni vstup 19).

[11] Start, reverzace Pouziva se pro start/zastaveni a pro reverzaci na stejném vodici.
Soucasné signaly startu nejsou povoleny.

[14] Konstantni otacky Pouziva se k aktivaci konstantnich otacek. Viz par. 3-11.
(Vychozi digitalni vstup 29)

[15] Pevna z. h. zapnuta  Pouziva se k prepinani mezi externi a pevnou zZadanou hodno-
tou. Predpoklada se, ze v parametru 3-04 byla vybrana hodnota
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Externj/pevna [1]. Logicka 0 = externi Zadana hodnota je ak-
tivni; logicka 1 = je aktivni jedna z osmi pevnych zadanych
hodnot.

[16] Pevna Z. h., bit 0 Umozniuje volit mezi jednou z osmi pevnych zadanych hodnot
podle nize uvedené tabulky.

[17] Pevna z. h., bit 1 Umoziuje volit mezi jednou z osmi pevnych Zadanych hodnot
podle nize uvedené tabulky.

[18] Pevna Z. h., bit 2 Umozniuje volit mezi jednou z osmi pevnych zadanych hodnot
podle nize uvedené tabulky.

Pevna Zadana hodnota, bit
Pevna Z. h.
Pevna z. h
Pevna z. h
Pevna z. h
Pevna Z. h.
h
h
h

Pevna Z.
Pevna Z.
Pevna Z.

NoOouUulh~hWNH~O
HHE,OOKFFEOO|I—
HOMHOFORO|O

[19] UloZeni zadané hod- UloZi zadanou hodnotu. Ulozena Zadana hodnota je nyni vycho-
noty diskem pro zapnuti funkci Zvysit otacky a Snizit otacky. Je-li
pouzito zvyseni/snizeni otacek, zména otacek vzdy sleduje ram-
pu 2 (par. 3-51 a 3-52) v rozsahu 0 - par. 3-03 Maximalni Zadana
hodnota.

[20] Ulozeni vystupu Ulozi aktudlni kmitoCet motoru (Hz). Ulozeny kmitocet motoru
je nyni vychodiskem pro zapnuti funkci Zvysit otacky a Snizit
otacky. Je-li pouzito zvysSeni/snizeni otacek, zména otacek vzdy
sleduje rampu 2 (par. 3-51 a 3-52) v rozsahu 0 - par. 1-23
Kmitocet motoru.

Upozornéni

Je-li aktivni funkce Ulozeni vystupu, méni¢ kmi-
toctu nelze zastavit pomoci nizkého signalu ‘startu
[13]". Méni¢ kmitoctu zastavte svorkou naprogra-
movanou na Dobéh, inv. [2] nebo Vynul. a dobéh,
inv. [3].

[21] Zrychleni Vyzadovano pro digitalni fizeni zvySeni Ci snizeni otacek (poten-
ciometr motoru). Funkci aktivujte zvolenim funkce Ulozeni za-
dané hodnoty nebo Ulozeni vystupu. Pokud je funkce Zrychleni
aktivni po dobu kratsi nez 400 ms, vysledna zadana hodnota se
zvysi 0 0,1 %. Pokud je funkce Zrychleni aktivni po dobu delsi
nez 400 ms, vysledna Zadana hodnota se zvysi podle linearni
rampy, par. 3-41.

[22] Zpomaleni Plati totéZ co pro Zrychleni [21].

[23] Volba sady p., bit 0  Voli jednu ze Ctyf sad parametr(i. Nastavte par. 0-10 Aktivni sa-
da na hodnotu Externi volba.

[24] Volba sady p., bit 1  Plati totéZ co v pripadé moznosti Volba sady p., bit 0 [23].
(Vychozi digitalni vstup 32)
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[32]

[34]

[36]

[37]

[52]

[53]

[54]

[55]

[56]

[57]

Pulzni vstup

Rampa, bit 0

Porucha napdj., inv.

Pozarni rezim

Povoleni béhu

Rucni start

Automaticky start

Zvyseni DigiPot

Snizeni DigiPot

Vynulovani DigiPot

M 2. Popis parametrd

Pulsni vstup vyberte, pouzivate-li posloupnost pulst jako Zada-
nou hodnotu nebo zpétnou vazbu. Méfitko se nastavuje ve
skupiné parametrd 5-5%.

Zvolte, kterou rampu chcete pouzit. Logickou 0 zvolite rampu 1
a logickou 1 zvolite rampu 2.

Provede aktivaci zvolené v par. 14-10 Porucha napdjeni, inv..
Porucha napajeni, inverzni, je aktivni ve stavu logické 0.

Privedeny signal uvede ménic¢ kmito¢tu do poZarniho rezimu a
vSechny ostatni pfikazy budou ignorovany. Viz parametr 24-0*
PoZarni reZim.

Vstupni svorka, ktera byla naprogramovana na hodnotu Povo-
leni béhu, musi mit pred prijetim prikazu startu hodnotu logické
1. Povoleni béhu ma logickou funkci AND spojenou se svorkou
naprogramovanou na S7ART [8], Konstantni otacky [14] nebo
UloZeni vystupu[20], coz znamena, Ze ke spusténi motoru musi
byt spinény obé podminky. Pokud je funkce Povoleni béhu na-
programovana u nékolika svorek, musi mit signal Povoleni béhu
hodnotu logické 1 pouze na jedné svorce, aby byla funkce pro-
vedena. Signal digitalniho vystupu pro Pozadavek na spusténi
(Start [8], Konstantni otacky [14] nebo UloZeni vystupu [20])
naprogramovany v par. 5-3* Digitalni vystupy, nebo par. 5-4*
Relé, nebude funkci Povoleni béhu ovlivnén.

Privedeny signal uvede ménic¢ kmitoCtu do ru¢niho rezimu, jako
kdyby bylo stisknuto tlacitko Hand On na ovladacim panelu LCP,
a normalni pfikaz zastaveni bude potlacen. Po odpojeni signalu
se motor zastavi. Chcete-li, aby byl platny jakykoli jiny ptikaz
startu, musi byt jiny digitalni vystup nastaven na hodnotu Au-
tomaticky start a musi byt na ného priveden signal. Tlacitka
Hand Ona Auto On na ovladacim panelu LCP nemaji zadny vliv.
Tlacitko Off na panelu LCP potladi stisknuti tlacitek Hand Start
a Auto Start. Stisknutim tlaCitka Hand On nebo Auto On opét
aktivuje Rucni start a Automaticky start. Pokud neni pfitomen
zadny signal na svorce s rezimem Rucni start ani Automaticky
start, motor se zastavi, i kdyZ je pouzit normalni pfikaz Start. Je-
li signal pfiveden na svorku s reZimem Rucni starti Automaticky
start, bude provedena funkce Automaticky start. Stisknete-li na
ovladacim panelu LCP tlacitko Off; motor se zastavi bez ohledu
na signaly na svorkach s reZzimem Rucni start a Automaticky
start

Privedeny signal uvede méni¢ kmitoctu do automatického rezi-
mu, jako kdyby bylo na ovladacim panelu LCP stisknuto tlacitko
Auto On. Viz také Rucni start [53]

Vstup Ize pouzit ke zvySeni signdlu pro funkci digitalniho poten-
ciometru popsanou ve skupiné parametrl 3-9%*.

Vstup Ize pouzit ke snizeni signalu pro funkci digitalniho poten-
ciometru popsanou ve skupiné parametrd 3-9*

Vstup Ize pouzit k vynulovani zadané hodnoty digitalniho po-
tenciometru popsané ve skupiné parametrd 3-9%*
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[60] Cita¢ A (nahoru) (pouze svorka 29 nebo 33) Vstup pro inkrementalni nacitani
v Citaci SL regulatoru.

[61] Citat A (dol@) (pouze svorka 29 nebo 33) Vstup pro odecitani v ¢itadi SL re-
gulatoru.

[62] Vynulovat citac¢ A Vstup pro vynulovani Citace A.

[63] Cita¢ B (nahoru) (pouze svorka 29 a 33) Vstup pro inkrementalni nacitani v cCitaci
SL regulatoru.

[64] Cita¢ B (dold) (pouze svorka 29 a 33) Vstup pro inkrementalni odecitani v citaci
SL regulatoru.

[65] Vynulovat citaC B Vstup pro vynulovani Citace B.

[66] Rezim spanku Uvede ménic kmitoc¢tu do rezimu spanku (viz par. 22-4*, Rezim

spanku). Reaguje na nabéznou hranu privedeného signalu!

[78] Vynulovat slovo pre- Vynuluje vSechny Udaje v parametru 16-96, Slovo preventivni
ventivni udrzby Udrzby.

VSechny nize uvedené moznosti se vztahuji k reguldtoru kaskady. DalSi podrobnosti, schémata
zapojeni a nastaveni parametru, naleznete ve skupiné 25-**,

[120] Start vedouciho Cer- Spusti nebo zastavi vedouci cerpadlo (fizené ménicem kmitoc-
padla tu). Ke startu je zapotiebi, aby byl rovnéz priveden signal startu
systému, napfiklad na jeden z digitalnich vstupl nastavenych

na Start [8]!

[121] Stfidani  vedouciho Vynuti stfidani vedouciho Cerpadla v regulatoru kaskady. Strida-
Cerpadla ni vedouciho Cerpadla, par. 25-50, musi byt nastaveno na Pri
prikazu [2] nebo Pri pripojeni nebo prikazu [3). Uddlost strida-

nij, par. 25-51, Ize nastavit na libovolnou ze ¢tyf moznosti.

[130 -Blokovani Cerpadla 1 - Pro vySe uvedenych 9 moznosti musi byt par. 25-10, Blokovani

138] Blokovani Cerpadla 9 cerpadla, nastaven na Zapnuto[1]. Funkce rovnéz zavisi na na-
staveni parametru 25-06, Pevné vedouci Cerpadlo. Pokud je
nastavena hodnota Ne [0], pak Cerpadlo 1 odpovida Cerpadiu
fizenému pomoci relé 1 atd. Je-li nastavena hodnota Ano [1],
Cerpadlo 1 odpovida Cerpadlu fizenému pouze ménicem kmi-
toctu (bez jakychkoli signal@l v relé) a cerpadlo 2 cerpadlu
¥izenému pomoci relé 1. Cerpadlo s promé&nnymi otackami (ve-
douci) nelze zablokovat.
Viz tabulka nize:

84 MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive M 2. Popis parametrl

Nastaveni v par.|Nastaveni v par. 25-06

5-1% [0] Ne [1] Ano

[130]  Blokovani|Rizeno RELE 1 Rizeno méni¢em

Cerpadla 1 (pouze neni-li ve-|kmitoctu
douci Cerpadlo)  |(nelze zablokovat)

[131]  Blokovani|Rizeno RELE 2 Rizeno RELE 1

Cerpadla 2

[132] Blokovani|Rizeno RELE 3 Rizeno RELE 2

Cerpadla 3

[133]  Blokovani|Rizeno RELE 4 Rizeno RELE 3

Cerpadla 4

[134] Blokovani|Rizeno RELE 5 Rizeno RELE 4

Cerpadla 5

[135]  Blokovani|Rizeno RELE 6 Rizeno RELE 5

Cerpadla 6

[136] Blokovani|Rizeno RELE 7 Rizeno RELE 6

Cerpadla 7

[137]  Blokovani|Rizeno RELE 8 Rizeno RELE 7

Cerpadla 8

[138]  Blokovani|Rizeno RELE 9 Rizeno RELE 8

Cerpadla 9

5-10 Svorka 18, Digitalni vstup

Moznost: Funkce:

[8] *  Start Stejné moznosti a funkce jako u parametru 5-1* Djgitaini vstu-
py s vyjimkou Pulsniho vstupu.

5-11 Svorka 19, Digitalni vstup

Moznost: Funkce:

[10] * Reverzace Stejné moznosti a funkce jako u parametru 5-1* Digitain/ vstu-
py s vyjimkou Pulsniho vstupu.

5-12 Svorka 27, Digitalni vstup
Moznost: Funkce:

[2]1*  Dobéh, inv. Stejné moznosti a funkce jako u parametru 5-1* Djgitain/ vstu-
py s vyjimkou Pulsniho vstupu.

5-13 Svorka 29, Digitalni vstup

Moznost: Funkce:
[14] * Konstantni otacky Stejné moznosti a funkce jako u parametru 5-1* Djgitain/ vstu-
pY.
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5-14 Svorka 32, Digitalni vstup

Moznost: Funkce:

[0] *  Bez funkce Stejné moznosti a funkce jako u parametru 5-1* Digitaini vstu-
py s vyjimkou Pulsniho vstupu.

5-15 Svorka 33, Digitalni vstup

Moznost: Funkce:

[0] *  Bez funkce Stejné moznosti a funkce jako u parametru 5-1* Digitaini vstu-
Y.

Moznost: Funkce:

[0]*  Bez funkce Tento parametr je aktivni, kdyZ je v ménici kmitoctu nainstalo-

van dopliikovy modul MCB 101.

Ma stejné moznosti a funkce jako parametr 5-1 Digitaini vstu-
py s vyjimkou Pulsniho vstupu.

5-17 Svorka X30/3, Digitalni vstup

Moznost: Funkce:
[0]1*  Bez funkce Tento parametr je aktivni, kdyz je v ménici kmitoctu nainstalo-
van dopliikovy modul MCB 101.

Ma stejné moznosti a funkce jako parametr 5-1 Digitaini vstu-
py s vyjimkou Pulsniho vstupu.

5-18 Svorka X30/4, Digitalni vstup

Moznost: Funkce:
[0]1*  Bez funkce Tento parametr je aktivni, kdyz je v ménici kmitoctu nainstalo-
van dopliikovy modul MCB 101.

Ma stejné moznosti a funkce jako parametr 5-1 Digitaini vstu-
py s vyjimkou Pulsniho vstupu.

2.7.4. 5-3* Digitalni vystupy

Parametry pro konfiguraci vystupnich funkci vystupnich svorek. 2 polovodicové digitalni vystupy
jsou spolecné pro svorky 27 a 29. Nastavte V/V funkci pro svorku 27 v par. 5-01 Svorka 27,
ReZim a V/V funkci pro svorku 29 v par. 5-02 Svorka 29, ReZim. Tyto parametry nelze upravit
béhem chodu motoru.

Digitalni vystupy Ize naprogramovat na tyto funkce:

[0] Bez funkce Wchozi nastaveni pro vSechny digitalni vystupy a reléové vy-
stupy
[1] Rizeni pripraveno Na fidici desku prichazi napajeci napéti.
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(2]

(3]
(4]

(5]
(6]

(8]
(9]
[10]

[11]

[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]

[19]

[20]

[21]

[25]

[26]

[27]

[28]
[29]

Ménic pripraven

Ménic pripr./dalkové

Pripraveno/bez  vy-
strahy

Béh

Béh / zadna vystraha

Z4d. h./bez vyst.
Poplach

Poplach nebo vystra-
ha

Na momentovém om.

Mimo proud. rozsah
Pod proudem, nizky
Nad proudem, vysoky
Mimo rozsah otacek
Pod otackami, nizké
Nad otackami, vys.

Mimo rozsah zpétné
vazby

Pod nizkou zpétnou
vazbou

Nad vysokou zpétnou
vazbou

Tepelna vystraha

Reverzace

Sbérnice v poradku

Mezni hodnota mo-
mentu a zastaveni

Brzda, zadna vystraha

Brzda pripravena, ne-
doslo k zadné chybé

Danfiti

Méni¢ kmitoctu je pfipraven k provozu a privadi na fidici desku
napajeci signal.

Ménic kmitoctu je pfipraven k provozu a je v rezimu Auto.

Méni¢ kmitoctu je pripraven k provozu. Nebyl zaddn zadny
prikaz startu nebo zastaveni (zakaz startu). Nejsou hlaseny za-
dné vystrahy.

Motor je spustén.

Vystupni kmitoCet je vySsi nez otacky nastavené v par. 1-81 Min.
ot. pro fci pfi zast. [ot,/min. . Motor béZi a nejsou hlaseny zadné
vystrahy.

Motor bézi v otackach zadané hodnoty.

Poplach aktivuje vystup. Nejsou hlaseny zadné vystrahy.
Vystup je aktivovan poplachem nebo vystrahou.

Mez momentu nastavena v parametru 4-16 nebo 4-17 byla
prekrocena.

Proud motoru je mimo rozsah nastaveny v par. 4-18.

Proud motoru je nizsi nez hodnota nastavena v par. 4-50.
Proud motoru je vyssi nez hodnota nastavena v par. 4-51.
Vystupni otacky jsou mimo rozsah nastaveny v par. 4-52 a 4-53.
Vystupni otacky jsou nizsi nez je nastaveno v parametru 4-52.
Vystupni otacky jsou vyssi nez je nastaveno v parametru 4-53.
Zpétna vazba je mimo rozsah nastaveny v par. 4-56 a 4-57.
Zpétna vazba je pod limitem nastavenym v par. 4-56 Vystraha:
Nizka zpétna vazba.

Zpétna vazba je nad limitem nastavenym v par. 4-57 Vystraha:
Vysoka zpétna vazba.

Tepelna vystraha se zapne, jestlize dojde k prekroceni mezni
hodnoty teploty v motoru, ménici kmitoctu, brzdném rezistoru
nebo termistoru.

Reverzace. Logicka 1 = relé aktivovano, 24 V DC pri rotaci mo-
toru ve sméru hodinovych rucicek. Logicka 0 = relé deaktivo-
vano, bez signalu, pfi rotaci motoru proti sméru hodinovych
rucicek.

Probiha aktivni komunikace (bez ¢asové prodlevy) prostiednic-
tvim sériového komunikacniho portu.

PouZziti pfi provadéni zastaveni volnym dobéhem za podminky
meze momentu. Pokud méni¢ kmitoctu obdrzi signal zastaveni
a je na mezni hodnoté momentu, signal bude logicka 0.

Brzda je aktivni a nejsou hlaseny zadné vystrahy.

Brzda je pripravena k provozu a nedoslo k zadné chybé.
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[30]

[35]

[40]
[41]
[42]
[45]
[46]
[47]
[55]
[60]

[61]

[62]

[63]

[64]

[65]

[70]

[71]

[72]

[73]

[74]

Chyba brzdy (IGBT)

Externi zablokovani

Mimo rozsah z. h.
Pod nizkou z. h.
Nad vys. Z. h.
Rizeni sbérnici

Riz. sb., ¢as. limit 1
Riz. sb., &as. limit 0
Pulsni vystup
Komparator 0

Komparator 1

Komparator 2

Komparator 3

Komparator 4

Komparator 5

Logické pravidlo 0

Logické pravidlo 1

Logické pravidlo 2

Logické pravidlo 3

Logické pravidlo 4

Danfiti

Pri zkratu brzdy IGBT je vystupem logickéd 1. Tato funkce se
pouzivd k ochrané ménic¢e kmitoctu pfi chybé na modulech
brzdy. Pouzijte vystup nebo relé k odpojeni napajeciho napéti
v ménici kmitoctu.

Funkce Externiho zablokovani byla aktivovana prostfednictvim
jednoho z digitalnich vstupd.

Viz skupina par. 13-1*. Je-li komparator 0 vyhodnocen jako
PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota ni-
zka.

Viz skupina par. 13-1*, Je-li komparator 2 vyhodnocen jako
PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota ni-
zka.

Viz skupina par. 13-1*. Je-li komparator 2 vyhodnocen jako
PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota ni-
zka.

Viz skupina par. 13-1*, Je-li komparator 3 vyhodnocen jako
PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota ni-
zka.

Viz skupina par. 13-1*. Je-li komparator 4 vyhodnocen jako
PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota ni-
zka.

Viz skupina par. 13-1*. Je-li komparator 4 vyhodnocen jako
PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota ni-
zka.

Viz skupina par. 13-4*. Je-li logické pravidlo 0 vyhodnoceno jako
PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota ni-
zka.

Viz skupina par. 13-4*. Je-li logické pravidlo 1 vyhodnoceno jako
PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota ni-
zka.

Viz skupina par. 13-4*. Je-li logické pravidlo 2 vyhodnoceno jako
PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota ni-
zka.

Viz skupina par. 13-4*. Je-li logické pravidlo 3 vyhodnoceno jako
PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota ni-
zka.

Viz skupina par. 13-4*. Je-li logické pravidlo 4 vyhodnoceno jako
PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota ni-
zka.
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[75] Logické pravidlo 5 Viz skupina par. 13-4*. Je-li logické pravidlo 5 vyhodnoceno jako
PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude hodnota ni-
zka.

[80] Digitalni vystup SL A Viz par. 13-52 Akce SL reguldtoru. Vstup bude vysoka hodnota
vzdy, kdyz bude provedena akce [38] Dig. vystup A vysoky.
Vstup bude nizka hodnota vzdy, kdyz bude provedena akce [32]
Dig. vystup A nizky.

[81] Digitalni vystup SL B Viz par. 13-52 Akce SL reguldtoru. Vstup bude vysoka hodnota
vzdy, kdyz bude provedena akce [39] Dig. vystup A vysoky.
Vstup bude nizka hodnota vzdy, kdyz bude provedena akce [33]
Dig. vystup A nizky.

[82] Digitalni vystup SL C  Viz par. 13-52 Akce SL reguldtoru. Vstup bude vysoka hodnota
vzdy, kdyz bude provedena akce [40] Dig. vystup A vysoky.
Vstup bude nizka hodnota vzdy, kdyz bude provedena akce [34]
Dig. vystup A nizky.

[83] Digitalni vystup SL D  Viz par. 13-52 Akce SL reguldtoru. Vstup bude vysoka hodnota
vzdy, kdyz bude provedena akce [41] Dig. vystup A vysoky.
Vstup bude nizka hodnota vzdy, kdyz bude provedena akce [35]
Dig. vystup A nizky.

[84] Digitalni vystup SL E  Viz par. 13-52 Akce SL reguldtoru. Vstup bude vysoka hodnota
vzdy, kdyz bude provedena akce [42] Dig. vystup A vysoky.
Vstup bude nizka hodnota vzdy, kdyz bude provedena akce [36]
Dig. vystup A nizky.

[85] Digitalni vystup SL F  Viz par. 13-52 Akce SL reguldtoru. Vstup bude vysoka hodnota
vzdy, kdyz bude provedena akce [43] Dig. vystup A vysoky.
Vstup bude nizka hodnota vzdy, kdyz bude provedena akce [37]
Dig. vystup A nizky.

[160] Zadny poplach Neni-li hlasen poplach, je vystupni hodnota vysoka.

[161] Béh, reverzace Vystup ma vysokou hodnotu, kdyz méni¢ kmitoCtu bézi proti
sméru hodinovych rucicek (logicky soucin stavovych bitd ,béh"
AND ,reverzace").

[165] Lokalni zadana hod- Vystup bude vysoka hodnota, kdyz se par. 3-13 Misto Zadané
nota aktivni hodnoty = [2] Mistni nebo kdyZ se par. 3-13 Misto Zadané hod-
noty = [0] Podle r. Rucné/Auto souCasné s ruc¢nim rezimem

ovladaciho panelu LCP.

[166] Dalkova Zadana hod- Vystup bude vysoka hodnota, kdyZ se par. 3-13 Misto Zadané
nota aktivni hodnoty = Dalkova [1] nebo Podle r. Rucné/Auto [0] a panel
LCP je v rezimu [Auto on].

[167] Prikaz Start aktivni  Vystupni hodnota je vysoka, pokud je aktivni prikaz Start (tj.
prostrednictvim pripojeni sbérnice pres digitalni vstup nebo
[Hand on] nebo [Auto on]) a neni aktivni pfikaz Stop nebo Start.

[168] Méni¢ v ruénim rez.  Vystup ma vysokou hodnotu, kdyZ je ménic¢ kmitoCtu v rucnim
rezimu (oznaceno kontrolkou nad tlacitkem [Hand on]).

[169] Ménic v autom. rez.  Vystup ma vysokou hodnotu, kdyz je méni¢ kmitoctu v ru¢nim
rezimu (oznaceno kontrolkou nad tlacitkem [Auto on]).

[180] Chyba hodin Funkce hodin byla vracena na vychozi hodnotu (2000-01-01)
kvli vypadku napajeni.
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[181]

[190]

[191]

[193]

[194]

[195]

[196]

[197]

[198]

Preventivni Gdrzba

Nulovy priitok

Suché cerpadlo

Rezim spanku

Pretrzeny pas

Rizeni obtokového ve-
ntilu

Pozarni rezim

Pozarni rezim byl ak-
tivni

Bypass ménice

M Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive

Vyprsel Cas pro jednu nebo vice udalosti preventivni udrzby na-
programovanych v par. 23-10, Polozka preventivni udrzby, pro
specifickou akci v par. 23-11, Akce udrzby.

Byl zjistén nulovy pritok nebo minimalni otacky, pokud byla de-
tekce povolena v par. 22-21 Detekce minimainich otacek nebo
Vv par. 22-22 Detekce nulového pritoku.

Byl zjistén chod nasucho. Tato funkce musi byt zapnuta v par.
22-26, Funkce pfi chodu nasucho.

Méni¢ kmitoCtu/systém preSel do rezimu spanku. Viz Rezim
spanku, par. 22-4*,

Byl zjiStén pretrzeny pas. Tato funkce musi byt zapnuta v par.
22-60, Detekce pretrzeného pasu.

Rizeni obtokového ventilu (digitalni/reléovy vystup ménice kmi-
toctu) se pouziva u kompresorovych systémé k odlehceni zati-
Zeni kompresoru pomoci obtokového ventilu béhem spousténi.
Po zadani prikazu startu se obtokovy ventil otevie a zlstane
otevieny, dokud méni¢ kmitoctu nedosadhne hodnoty Minimaini
otacky motoru, par. 4 -11. Po dosaZzeni mezni hodnoty se obto-
kovy ventil zavie a kompresor miize normalné pracovat. Tento
postup bude znovu aktivovan az po iniciovani nového startu a
pokud béhem pfijmu signalu startu byly otacky ménice nulové..
Ke zpozdéni startu motoru je mozné pouzit parametr 1-71 ZpoZz-
deni startu. Princip fizeni obtokového ventilu:

Otaeky TavEAZ I

Ménic¢ kmitoCtu pracuje v pozarnim rezimu. Viz parametr 24-0%*
PoZarmi reZim.

Méni¢ kmitoCtu pracoval v pozarnim rezimu, ale nyni pracuje
opét v normalnim rezimu.

Pouziva se jako signal pro aktivaci externiho elektromechanic-
kého bypassu pro prepnuti motoru pfimo na sit. Viz 24-1*
Bypass ménice.

Pokud zapnete funkci bypassu ménice, ménic kmi-
toctu jiz nebude certifikovan z hlediska bezpec-
. nosti (k pouziti bezpeCného zastaveni u verzi,

které tuto funkci obsahuij).

Vsechny nize uvedené moznosti se vztahuji k reguldtoru kaskady.
Dalsi podrobnosti, schémata zapojeni a nastaveni parametru, naleznete ve skupiné 25-**,

MG.11.C3.48 -

VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive M 2. Popis parametrl

[200] PIna kapacita Vsechna Cerpadla pracuji v plnych otackach.

[201] Cerpadio 1 spusténo Je spudténo jedno nebo vice erpadel fizenych regulatorem ka-
skady. Funkce bude zaviset také na nastaveni par. 25-06 Pevné
vedouci Cerpadlo. Pokud bude nastaven na hodnotu NVe[0], Cer-
padlo 1 oznacuje Cerpadlo fizené pomoci relé 1 atd. Pokud bude
nastaven na hodnotu Ano [1], Cerpadlo 1 oznacCuje Cerpadlo
fizené pouze ménitem kmitoCtu (bez pouziti vestavénych relé)
a Cerpadlo 2 oznacuje Cerpadlo fizené pomoci relé 1. Viz tabulka
nize:

[202] Cerpadlo 2 spusténo  Viz [201]
[203] Cerpadio 3 spusténo  Viz [201]

Nastaveni v par. 5-3% Nastaveni v par. 25-06
[0] Ne [1] Ano
[200] Cerpadio 1 sputéno Rizeno RELE 1 Rizeno méni¢em kmitoctu
[201] Cerpadlo 2 spuéténo  |Rizeno RELE 2 Rizeno RELE 1
[203] Cerpadio 3 spudténo  |Rizeno RELE 3 Rizeno RELE 2

5-30 Svorka 27, digitalni vystup

Moznost: Funkce:

[0]*  Bez funkce Stejné moznosti a funkce jako u parametrll 5-3* Digitalni vy-
stupy.

Moznost: Funkce:

[0]* Bez funkce Stejné moznosti a funkce jako u parametrll 5-3* Digitalni vy-
stupy.

5-32 Svorka X30/6, digitalni vystup (MCB 101)
Moznost: Funkce:

[0]* Bez funkce Tento parametr je aktivni, kdyz je v ménici kmitoCtu nainstalo-
van doplrikovy modul MCB 101.

5-33 Svorka X30/7, digitalni vystup (MCB 101)
Moznost: Funkce:

[0]* Bez funkce Tento parametr je aktivni, kdyz je v ménici kmitoCtu nainstalo-
van doplrikovy modul MCB 101.

2.7.5. 5-4* Relé

Parametry pro konfiguraci nacasovani a vystupnich funkci relé.
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5-40 Funkce relé

Pole [8] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

[0] Bez funkce

[1] Rizeni pripraveno

[2] Ménic pripraven

[3] Méni¢ pripraven/dal-
kové

[4] Pripraveno/bez  vy-
strahy

[5]*  Béh

[6] Béh/bez vystrahy

[8] Z4d. h./bez vyst.

[9] Poplach

[10] Poplach nebo vystra-
ha

[11] Na momentovém om.

[12] Mimo proud. rozsah

[13] Pod proudem, nizky

[14] Nad proudem, vysoky

[15] Mimo rozsah otacek

[16] Pod otackami, nizké

[17] Nad otackami, vysoké

[18] Mimo rozsah zp. v.

[19] Pod nizk. zp. vazbou

[20] Nad vys. zp. vazbou

[21] Tepelna vystraha

[25] Reverzace

[26] Sbérnice v poradku

[27] Mom. om. a zast.

[28] Brzda, Zadna vystr.

[29] Brzda pfipravena

[30] Chyba brzdy (IGBT)

[35] Externi zablokovani

[36] Bit ridiciho slova 11

[37] Bit Fidiciho slova 12

[40] Mimo rozsah z. h.

[41] Pod nizkou Z. h.

[42] Nad vys. Z. h.

[45]  Rizeni sbérnici

[46]  Riz. sb., Cas. limit 1

[47]  Riz sb., ¢as. limit 0

[60] Komparator 0

[61] Komparator 1

92
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[62]
[63]
[64]
[65]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]
[75]
[80]
[81]
[82]
[83]
[84]
[85]
[160]
[161]
[165]
[166]
[167]
[168]
[169]
[180]
[181]
[190]
[191]
[192]
[193]
[194]
[195]

[211]
[212]
[213]
[220]

[221]
[222]

[223]
[224]

Komparator 2
Komparator 3
Komparator 4
Komparator 5
Logické pravidlo 0
Logické pravidlo 1
Logické pravidlo 2
Logické pravidlo 3
Logické pravidlo 4
Logické pravidlo 5
Digitalni vystup SL A
DigitaIni vystup SL B
Digitalni vystup SL C
Digitalni vystup SL D
Digitalni vystup SL E
Digitalni vystup SL F
Zadny poplach

Béh, reverzace
Lokalni z.h. aktivni
Délkova z.h. aktivni
Prikaz Start aktivni
Ménic v rucnim rez.
Ménic v autom. rez.
Chyba hodin

Prev. Udrzba

Nulovy prétok

Suché cerpadlo
Konec kfivky

Rezim spanku
Pretrzeny pas

Rizeni obtokového ve-
ntilu

Cerpadlo kaskady 1
Cerpadlo kaskady 2
Cerpadlo kaskady 3
PoZarni rezim je aktiv-
ni

Pozarni rezim - dobéh
Pozarni rezim byl ak-
tivni

Poplach, zablokovani
Rezim obchazeni je
aktivni

Danfiti

Vybérem moznosti definujete funkci relé.

2. Popis parametr(

Vybér jednotlivych mechanickych relé se provadi v parametru

pole.
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5-41 Zpozdéni zapnuti, Relé

Pole [8] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

0,01 s* [0,01 - 600,00 s ] Zadejte zpozdéni sepnuti relé. Vyberte jedno z dostupnych me-
chanickych relé a doplnék MCO 105 ve funkci pole. Viz par. 5-40.

1308A171.10
Selected |
Event
Relay H
output ! |
e b
On Dela Off Delay
P 5-41 P 5-42

1
Selected |
Event

Relay
output

—
On Delay
P 5-41

5-42 Zpozdéni vypnuti, Relé

Pole [8] (Relé 1 [0], Relé 2 [1], Relé 7 [6], Relé 8 [7], Relé 9 [8])

0,01 s* [0,01 - 600,00 s.] Zadejte zpozdéni rozepnuti relé. Vyberte jedno z dostupnych
mechanickych relé a doplnék MCO 105 ve funkci pole. Viz par.
5-40.

130BA172.10

Selected
Event

Relay
output

—»! >
On Delay Off Delay
P 5-41 P 5-42

Pokud se zméni stav vybrané podminky pred vyprsenim caso-
vace zpozdéni zapnuti ¢i vypnuti, nebude reléovy vystup nijak
dotcen.

2.7.6. 5-5% Pulsni vstup

94

Parametry pulsniho vstupu se pouzivaji k definici vhodného okna pro oblast pulsni zadané hodnoty
konfiguraci méfitka a nastaveni filtru pro pulsni vstupy. Vstupni svorky 29 nebo 33 se chovaiji jako
vstupy Zadané hodnoty. Nastavte svorku 29 (par. 5-13) nebo svorku 33 (par. 5-15) na Pulsni
vstup [32]. Je-li svorka 29 pouzita jako vstup, nastavte par. 5-02 na Vstup [0].
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Ref. 130BA076.1C
[RPM]A
High ref.
value
P 5-53/
P 5-58 |
|
|
Low ref. I
value I
P 5-52/ |
P 5-57 T | -
Low freg. High freq. Input
P 5-50/ P 5-51/ [Hz]
P 5-55 P 5-56
5-50 Svorka 29, nizky kmitocet
Rozsah: Funkce:
100 Hz* [0 - 110 000 Hz] Zadejte minimalni kmitoCet odpovidajici nizkym otackam htidele

motoru (tj. nizké Zadané hodnoté) v parametru 5-52. Podivejte
se na diagram v této Casti.

5-51 Svorka 29, vysoky kmitocet

Moznost: Funkce:
[100 Hz]0 - 110 000 Hz Zadejte maximalni kmitocet odpovidajici maximalnim otackam
b3

hfidele motoru (tj. vysoké Zadané hodnoté) v parametru 5-53.

5-52 Svorka 29, nizka zad. hodn./zp. vazba

Rozsah: Funkce:
0.000 * [-999999.999 - Zadejte minimalni Zzadanou hodnotu otacek htidele motoru [ot./
999999.999] min.]. To je rovnéz minimalni zpétna vazba - viz také parametr
5-57.

5-53 Svorka 29, vys. zad. hodn./zp. vazba

Rozsah: Funkce:
100.000 [Par. 5-52 - 1 000 Zadejte vysokou zadanou hodnotu [ot./min.] otacek h¥idele mo-
* 000,000] toru a vysokou zpétnou vazbu - viz také par. 5-58.

5-54 Casova konstanta impuls. filtru & 29

Rozsah: Funkce:

100 ms*[1 - 1000 ms] Zadejte ¢asovou konstantu pulsniho filtru. Pulsni filtr tlumi osci-
lace signalu zpétné vazby, coZ je vyhodné pfi vysoké hlucnosti
systému. Vysoka hodnota ¢asové konstanty zpisobi lepsi tlu-
meni, ale také zvysuje ¢asové zpozdéni ve filtru.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.
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5-55 Svorka 33, nizky kmitocet

Rozsah: Funkce:

100 Hz* [0 - 110 000 Hz] Zadejte nizky kmitoCet odpovidajici nizkym otackam hridele mo-
toru (tj. nizké zadané hodnot€) v parametru 5-57. Podivejte se
na diagram v této casti.

5-56 Svorka 33, vysoky kmitocet

Rozsah: Funkce:

100 Hz* [0 - 110 000 Hz] Zadejte maximalni kmitoCet odpovidajici maximalnim otackam
hfidele motoru (tj. vysoké zadané hodnoté) v parametru 5-58.

5-57 Svorka 33, nizka zad. hodn./zp. vazba

Rozsah: Funkce:
0.000 * [-100 000,000 — par. Zadejte nizkou zadanou hodnotu [ot./min.] otaCek hidele mo-
5-58] toru. To je rovnéz nizka zpétna vazba - viz také parametr 5-52.

5-58 Svorka 33, vys. Zad. hodn./zp. vazba

Rozsah: Funkce:

100.000 [Par. 5-57 - 100 Zadejte maximalni zadanou hodnotu [ot./min.] otacek hridele

* 000,000] motoru. Viz také par. 5-53 Svorka 29, vys. Zad. hodn./zp. vaz-
ba.

5-59 Casova konstanta impuls. filtru &. 33

Rozsah: Funkce:

100 ms [1 - 1000 ms] Zadejte Casovou konstantu pulsniho filtru. Dolnopropustni filtr
snizuje vliv na a tlumi oscilace signalu zpétné vazby z Fidici jed-
notky.

To je vyhodné napfiklad pokud je v systému hodné Sumi. Tento
parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

2.7.7. 5-6* Pulsni vystupy

Parametry pro konfiguraci méfitka a vystupnich funkci pulsnich vystupd. Jako pulsni vystup je
urena svorka 27 nebo 29. Vyberte vystup na svorce 27 v par. 5-01 a vystup na svorce 29 v par.
5-02.
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Qutput value 130BA089.11

High output

value -+ ———————
P 5-60(term27)
P 5-63(term29)

-
High freq. Output
P 5-62(term27) [Hz]

P 5-65(term29)

Moznosti pro vystupni proménné zobrazené na displeji:

[0] * Bez funkce

[45] Rizeni sb.

[48]  Rizeni sb., ¢as. limit
[100]  Vystupni kmitocet
[101] ZAdana hodnota
[102] Zpétna vazba

[103] Proud motoru

[104] Moment rel. k omez.
[105] Moment rel. k jmen.
[106] Vykon

[107] Otatky

[108] Moment

[113] Ext. se zpétnou vaz-

bou

[114] Ext. se zpétnou vaz-
bou

[115] Ext. se zpétnou vaz-
bou

5-60 Svorka 27, proménna impuls. vystupu

MozZnost: Funkce:

[0] *  Bez funkce Stejné moznosti a funkce jako u parametru 5-6* Pulsn/ vystu-
py.
Vyberte provozni proménnou pfifazenou zobrazovanym udajiim
svorky 27.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

5-62 Maximalni kmitocet pulsniho vystupu ¢. 27

Rozsah: Funkce:
5000 [0-32000 Hz] Nastavte maximalni kmitoCet pro svorku 27, odpovidajici vy-
Hz* stupni proménné zvolené v parametru 5-60.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.
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5-63 Svorka 29, proménna impuls. vystupu
Moznost: Funkce:

[0] *  Bezfunkce Zvolte proménnou pro zobrazeni na svorce 29.
Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

5-65 Maximalni kmitocet pulsniho vystupu ¢. 29

Moznost: Funkce:
[5000 0 - 32000 Hz Nastavte maximalni kmitoCet pro svorku 29, odpovidajici vy-
Hz] * stupni proménné nastavené v parametru 5-63.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

5-66 Svorka X30/6, prom. pul. vyst.

Moznost: Funkce:

[0] *  Bez funkce Vyberte proménnou odecitanou na svorce X30/6. Tento para-
metr nelze ménit za chodu motoru.
Tento parametr je aktivni, kdyz je v ménici kmitoCtu nainstalo-
van dopliikovy modul MCB 101.

5-68 Maximalni kmitocet pulsniho vystupu, sv. X30/6

Rozsah: Funkce:
5000 [0 - 32000 Hz] Zvolte maximalni kmitoCet na svorce X30/6 odkazujici na vy-
Hz* stupni proménnou v par. 5-66. Tento parametr nelze ménit za

chodu motoru.
Tento parametr je aktivni, kdyz je v ménic¢i kmitoCtu nainstalo-
van dopliikovy modul MCB 101.

2.7.8. 5-9* Rizeni sbérnici

98

Tato skupina parametr{ vybira digitalni a reléové vystupy pomoci nastaveni sbérnice Fieldbus.

5-90 Dig. a reléové vyst., Fizeni sbérnici

Rozsah: Funkce:
[0 - FFFFFFFF] Tento parametr udrZuje stav digitalnich vystupl a relé Fizenych
sbérnici.
Logicka 1 znamena, Ze vystup je vysoky nebo aktivni.
Logicka 0 znamena, Ze vystup je nizky nebo neaktivni.
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Bit 0 CC Digitalni vystup, svorka 27

Bit 1 CC Digitalni vystup, svorka 29

Bit 2 GPIO Digitalni vystup, svorka X 30/6
Bit 3 GPIO Digitalni vystup, svorka X 30/7
Bit 4 CC Relé 1, vystupni svorka

Bit 5 CC Relé 2, vystupni svorka

Bit 6 Doplnék B, relé 1, vystupni svorka
Bit 7 Doplnék B, relé 2, vystupni svorka
Bit 8 Doplnék B, relé 3, vystupni svorka
Bity 9-15 Rezervovano pro budouci svorky

Bit 16 Doplnék C, relé 1, vystupni svorka
Bit 17 Doplnék C, relé 2, vystupni svorka
Bit 18 Doplnék C, relé 3, vystupni svorka
Bit 19 Doplnék C, relé 4, vystupni svorka
Bit 20 Doplnék C, relé 5, vystupni svorka
Bit 21 Doplnék C, relé 6, vystupni svorka
Bit 22 Doplnék C, relé 7, vystupni svorka
Bit 23 Doplnék C, relé 8, vystupni svorka
Bity 24-31 Rezervovano pro budouci svorky

5-93 Pulsni vystup, sv. 27, fizeni sbérnici

Rozsah: Funkce:

160 %* [1 - 1000 %] Obsahuje kmitocet, ktery bude pfiveden na svorku digitdlniho
vystupu ¢. 27, pokud bude nakonfigurovana jako [Rizeni sbér-
nici].

5-94 Pulsni vystup, sv. 27, predv. cas. limit
Rozsah: Funkce:

0%* [0-100 %] Obsahuje kmitocet, ktery bude pfiveden na svorku digitdlniho
vystupu €. 27, pokud bude nakonfigurovana jako [Casovy limit

Vs v

fizeny sbérnici] a vyprsi ¢asovy limit.

5-95 Pulsni vystup, sv. 29, fFizeni sbérnici

Rozsah: Funkce:

0%* [1-100 %] Obsahuje kmitocet, ktery bude pFiveden na svorku digitalniho
vystupu €. 29, pokud bude nakonfigurovana jako [Rizeni sbér-
nici].

5-96 Pulsni vystup, sv. 29, predv. cas. limit

Rozsah: Funkce:

0%* [1-100 %] Obsahuje kmitoCet, ktery bude priveden na svorku digitalniho
vystupu ¢. 29, pokud bude nakonfigurovana jako [Casovy limit
fizeny sbérnici] a vyprsi ¢asovy limit.
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5-97 Pulzni vystup, sv. X30/6, Fizeni sbérnici

Rozsah: Funkce:

0%* [1-100 %] Obsahuje kmitoCet, ktery bude pfiveden na svorku digitalniho
vystupu €. 27, pokud bude nakonfigurovana jako [Rizeni sbér-
nici].

5-98 Pulzni vystup, sv. X30/6, predv. cas. limit

Rozsah: Funkce:

0 %* [1-100 %] Obsahuje kmitocet, ktery bude pfiveden na svorku digitalniho
vystupu €. 6, pokud bude nakonfigurovana jako [Casovy limit
fizeny sbérnici] a vyprsi ¢asovy limit.
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2.8. Hlavni nabidka - Analogovy vstup/vystup - Skupina
6

2.8.1. 6-** Analogovy vstup/vystup

Skupina parametrd pro konfiguraci analogového vstupu a vystupu.

2.8.2. 6-0* Rezim analog. V/V

Skupina parametrd pro nastaveni konfigurace analogovych vstupd a vystupd.
Méni¢ kmitoctu je vybaven dvéma analogovymi vstupy: svorkami 53 a 54. Analogové vstupy Ize
volné pridélit bud’ napétovému (0 V - +10 V), nebo proudovému vstupu (0/4 - 20 mA).

Upozornéni
Termistory Ize pfipojovat k analogovym nebo digitalnim vstupdm.

6-00 Doba casové prodlevy pracovni nuly

Rozsah: Funkce:

10s* [1-995s] Zadejte dobu ¢asové prodlevy pracovni nuly. Doba ¢asové pro-
dlevy pracovni nuly je aktivni pro analogové vstupy, tj. pro
svorku 53 nebo 54, je pfifazena proudu a pouziva se jako zdroj
zadané hodnoty nebo zpétné vazby. Pokud hodnota signalu za-
dané hodnoty spojena s vybranym proudovym vstupem pokles-
ne pod 50 % hodnoty nastavené v par. 6-10, 6-12, 6-20 nebo
6-22 po dobu delsi nez je doba nastavena v par. 6-00, aktivuje
se funkce vybrana v par. 6-01.

6-01 Funkce casové prodlevy pracovni nuly

Moznost: Funkce:

Vyberte funkci ¢asové prodlevy. Funkce nastavena v par. 6-01
bude aktivovana, jestlize vstupni signal na svorce 53 nebo 54
poklesne pod 50 % hodnoty v par. 6-10, par. 6-12, par. 6-20
nebo par. 6-22 po dobu definovanou v par. 6-00. Pokud nastane
nékolik ¢asovych prodlev soucasné, méni¢ kmitoCtu sefadi pri-
ority funkci pfi Casové prodlevé nasledujicim zpdsobem:

1. Par. 6-01 Funkce casové prodlevy pracovni nuly
2. Par. 8-04 Funkce casové prodlevy fidiciho slova

Vystupni kmitocet ménice kmitoc¢tu mdze byt:
. [1] uloZen na aktualni hodnoté

D [2] pfeveden na zastaveni
. [3] preveden na konstantni otacky
. [4] preveden na max. otacky

. [5] zménén na zastaveni s naslednym vypnutim
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(01 *
(1]
(2]
(3]
(4]
(5]

Vypnuto

UloZeni vystupu
Stop

Konstantni otacky
Max. otacky

Stop a vypnuti

Danfiss

Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive

Pokud vyberete sadu 1-4, par. 0-10, Aktivn/ sada, musi byt na-
staven na hodnotu Extern/ volba, [9].

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

6-02 Funkce casového limitu pracovni nuly pFi pozarnim rezimu

Moznost:

[0] Vypnuto

[1] UloZeni vystupu
[2] Stop

[3] Konstantni otacky

(4]

Max. otacky

Funkce:

Funkce nastavena v par. 6-01 bude aktivovana, kdyz vstupni
signal na analogovych vstupech poklesne pod 50 % hodnoty
par. ,Svorka xx, maly proud/nizké napéti" po dobu definovanou
v par. 6-00.

2.8.3. 6-1* Analogovy vstup 1

Parametry pro konfiguraci nastaveni méfitka a meznich hodnot pro analogovy vstup 1 (svorka 53).

Par 6-xx

Z&8dan& hodnota/zpétn& vazba

[ot./min.] A

Vys. 26d. hodn./ 1500
zpétn& vazba 1200

130BA03R.12

900
600

zpétnG vazba

1tV 5v 10V V]
Par 6-—xx Anal vst
’N1zké napéti’ nebo nalogovy vstup
‘mal§ proud’

Par 6—xx
'NTzké nap#it’ nebo
'maly proud’

6-10 Svorka 53, nizké napéti

Rozsah:

0,07 v*

102

[0,00 - par. 6-11]

Funkce:

Zadejte hodnotu nizkého napéti. Tato hodnota méfitka analo-
gového vstupu by méla odpovidat hodnoté nizké zadané hod-
noty nebo zpétné vazby nastavené v par. 6-14.
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6-11 Svorka 53, vysoké napéti
Rozsah: Funkce:

10,0 Vv* [Par. 6-10 az 10,0 V] Zadejte hodnotu vysokého napéti. Tato hodnota méfitka analo-
gového vstupu by méla odpovidat hodnoté vysoké zadané hod-
noty nebo zpétné vazby nastavené v par. 6-15.

6-12 Svorka 53, maly proud
Rozsah: Funkce:

4 mA* [0,0 az par. 6-13 mA] Zadejte hodnotu malého proudu. Signal Zadané hodnoty by mél
odpovidat nizké Zadané hodnoté nebo zpétné vazbé nastavené
v par. 6-14. Hodnota musi byt >2 mA, aby doslo k aktivaci funk-
ce Casové prodlevy pracovni nuly v par. 6-01.

6-13 Svorka 53, velky proud

Rozsah: Funkce:
20,0 [ Par. 6-12 az 20,0 Zadejte hodnotu velkého proudu odpovidajici vysoké Zadané
mA*  mA] hodnoté/zpétné vazbé nastavené v par. 6-15.

6-14 Svorka 53, nizka z. h./zpétna vazba

Rozsah: Funkce:
0 jedno-[-1 000 000,000 az Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici hod-
tek* par. 6-15] noté nizkého napéti nebo proudu nastavené v par. 6-10 a 6-12.

6-15 Svorka 53, vys. Z. h./zpétna vazba Hodnota

Rozsah: Funkce:

100,000 [Par. 6-14 az 1 000 Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici hod-
jedno- 000,000] noté vysokého napéti nebo proudu nastavené v par. 6-11/6-13.
tek*

6-16 Svorka 53, Casova konstanta filtru
Rozsah: Funkce:

0,001 s*[0,001 - 10 000 s] Zadejte Casovou konstantu. Jednd se o Casovou konstantu
prvniho fadu digitalniho dolnopropustniho filtru pro potlaceni
elektrického Sumu na svorce 53. Vysoka hodnota ¢asové kon-
stanty zlepsuje tlumeni, ale rovnéZ prodluzuje zpozdéni zplso-
bené filtrem.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

6-17 Svorka 53, pracovni nula
MozZnost: Funkce:

Tento parametr umoZiuje vypnout sledovani pracovni nuly. Lze
ho tedy pouzit napfiklad kdyz jsou analogové vystupy pouzity
jako soucast distribuovaného vstupné-vystupniho systému
(napt. kdyz nejsou soucasti zadné Fidici funkce spojené s méni-
¢em kmitoCtu, ale dodavaji Gdaje pro fidici systém budov).

[0] Vypnuto
[1]*  Zapnuto
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2.8.4. 6-2* Analogovy vstup 2

Parametry pro konfiguraci nastaveni méfitka a meznich hodnot pro analogovy vstup 2 (svorka 54).

6-20 Svorka 54, nizké napéti
Rozsah: Funkce:

0,07 v* [0,00 — par. 6-21] Zadejte hodnotu nizkého napéti. Tato hodnota méfitka analo-
gového vstupu by méla odpovidat hodnoté nizké zZadané hod-
noty nebo zpétné vazby nastavené v par. 6-24.

6-21 Svorka 54, vysoké napéti
Rozsah: Funkce:

10,0 V* [Par. 6-20 az 10,0 V] Zadejte hodnotu vysokého napéti. Tato hodnota méfitka analo-
gového vstupu by méla odpovidat hodnoté vysoké Zadané hod-
noty nebo zpétné vazby nastavené v par. 6-25.

6-22 Svorka 54, maly proud
Rozsah: Funkce:

4 mA* [0,0 az par. 6-23 mA] Zadejte hodnotu malého proudu. Signdl Zadané hodnoty by mél
odpovidat nizké zadané hodnoté nebo zpétné vazbé nastavené
v par. 6-24. Hodnota musi byt >2 mA, aby doslo k aktivaci funk-
ce Casové prodlevy pracovni nuly v par. 6-01.

6-23 Svorka 54, velky proud

Rozsah: Funkce:
20,0 [Par. 6-22 az 20,0 Zadejte hodnotu velkého proudu odpovidajici vysoké zadané
mA*  mA] hodnoté/zpétné vazbé nastavené v par. 6-25.

6-24 Svorka 54, nizka z. h./zpétna vazba

Rozsah: Funkce:
0 jedno-[-1 000 000,000 az Zadejte hodnotu meéfitka analogového vstupu odpovidajici hod-
tek* par. 6-25] noté nizkého napéti nebo proudu nastavené v par. 6-20/6-22.

7 v

6-25 Svorka 54, vysoka zad. hodn./zpétna vazba

Rozsah: Funkce:

100,000 [Par. 6-24 az 1 000 Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici hod-
jedno-  000,000] noté vysokého napéti nebo proudu nastavené v par. 6-21/6-23.
tek*

6-26 Svorka 54, casova konstanta filtru
Rozsah: Funkce:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Zadejte Casovou konstantu. Jednad se o Casovou konstantu
prvniho Fadu digitalniho dolnopropustniho filtru pro potlaceni
elektrického Sumu na svorce 54. Vysoka hodnota ¢asové kon-
stanty zlepSuje tlumeni, ale rovnéz prodluzuje zpozdéni zpliso-
bené filtrem.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.
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6-27 Svorka 54, pracovni nula

Moznost: Funkce:
[0] Vypnuto
[1]*  Zapnuto Tento parametr umoZziuje vypnout sledovani pracovni nuly. Lze

ho tedy pouzit napriklad kdyz jsou analogové vystupy pouzity
jako soucast distribuovaného vstupné-vystupniho systému
(napt. kdyz nejsou soucasti zadné fidici funkce spojené s meéni-
¢em kmitocCtu, ale dodavaji Gdaje pro fidici systém budov).

2.8.5. 6-3* Analogovy vstup 3 (MCB 101)

Skupina parametr( pro konfiguraci méfitka a mezi pro analogovy vstup 3 (X30/11) umistény na
dopliikovém modulu MCB 101.

6-30 Svorka X30/11, nizké napéti

Rozsah: Funkce:

0,07 v* [0 - par. 6-31] Nastavuje hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici
hodnoté nizké Zadané hodnoty nebo zpétné vazby nastavené
Vv par. 6-34.

6-31 Svorka X30/11, vysoké napéti
Rozsah: Funkce:

10,0 V* [Par. 6-30 az 10,0 V] Nastavuje hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici
hodnoté vysoké zadané hodnoty nebo zpétné vazby nastavené
v par. 6-35.

6-34 Svorka X30/11, nizka z. h./zp. v.

Rozsah: Funkce:
0 jedno-[1 000 000,000 az Nastavuje hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici
tek* par. 6-35] hodnoté nizkého napéti nastavené v par. 6-30.

6-35 Svorka X30/11, vys. Z. h./zp. v.

Rozsah: Funkce:

1500,00 [Par. 6-34 az 1 000 Nastavuje hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici
0 jedno-000,000] hodnoté vysokého napéti nastavené v par. 6-31.

tek

6-36 Svorka X30/11, cas. kon. filtru
Rozsah: Funkce:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Casové konstanta digitalniho filtru typu dolni propust prvniho
fadu pro potlaceni elektrického Sumu na svorce X30/11.
Par. 6-36 nelze ménit béhem chodu motoru.

6-37 Svorka X30/11, pracovni nula
Moznost: Funkce:

Tento parametr umoZziiuje vypnout sledovani pracovni nuly. Lze
ho tedy pouzit napfiklad kdyZ jsou analogové vystupy pouzity
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jako souCast distribuovaného vstupné-vystupniho systému
(napf. kdyz nejsou soucasti zadné fidici funkce spojené s méni-
¢em kmitoctu, ale dodavaiji Udaje pro Fidici systém budov).

[0] *  Vypnuto

[1] Zapnuto

2.8.6. 6-4* Analogovy vstup 4 (MCB 101)

Skupina parametrd pro konfiguraci méfitka a mezi pro analogovy vstup 4 (X30/12) umistény na
dopliikovém modulu MCB 101.

6-40 Svorka X30/12, nizké napéti

Rozsah: Funkce:

0,7 V¥ [0 aZ par. 6-41] Nastavuje hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici
hodnoté nizké zadané hodnoty nebo zpétné vazby nastavené
Vv par. 6-44.

6-41 Svorka X30/12, vysoké napéti
Rozsah: Funkce:

10,0 V* [Par. 6-40 az 10,0 V] Nastavuje hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici
hodnoté vysoké Zadané hodnoty nebo zpétné vazby nastavené
Vv par. 6-45.

6-44 Svorka X30/12, nizka z. h./zp. v.

Rozsah: Funkce:
0 jedno-[-1 000 000,000 az Nastavuje hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici
tek* par. 6-45] hodnoté nizkého napéti nastavené v par. 6-44.

6-45 Svorka X30/12, vys. Z. h./zp. v.

Rozsah: Funkce:

1500,00 [Par. 6-44 az 1 000 Nastavuje hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici
0 jedno-000,000] hodnoté vysokého napéti nastavené v par. 6-41.

tek*

6-46 Svorka X30/12, cas. kon. filtru
Rozsah: Funkce:

0,001 s*[0,001 - 10,000 s] Casové konstanta digitalniho filtru typu dolni propust prvniho
fadu pro potlaceni elektrického Sumu na svorce X30/12.
Par. 6-46 nelze ménit béhem chodu motoru.

6-47 Svorka X30/12, pracovni nula
Moznost: Funkce:

Tento parametr umozfiuje vypnout sledovani pracovni nuly. Lze
ho tedy pouZit napfiklad kdyz jsou analogové vystupy pouzity
jako soucast distribuovaného vstupné-vystupniho systému
(napf. kdyz nejsou soucasti zadné fidici funkce spojené s méni-
¢em kmitoctu, ale dodavaiji Udaje pro Fidici systém budov).

106 MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive M 2. Popis parametr{

[0]*  Vypnuto
[1] Zapnuto

2.8.7. 6-5*% Analogovy vystup 1

Parametry pro konfiguraci nastaveni méfitka a meznich hodnot pro analogovy vystup 1, tj. na
svorce 42. Analogové vystupy jsou proudové vystupy: 0/4 -20 mA. Spolecna svorka (svorka 39)
je stejna svorka a ma stejny elektricky potencial pro spole¢né analogové i digitalni pripojeni. Roz-
liseni analogového vystupu je 12 bitd.

6-50 Svorka 42, Vystup

Moznost: Funkce:
[0] Bez funkce

[100] * Vystupni kmitocet
[101] Zadana hodnota
[102] Zpétna vazba

[103]  Proud motoru

[104] Moment rel. k omez.
[105] Moment rel. k jmen.
[106] Vykon

[107] Otacky

[108] Moment

[113] Ext. se zpétnou vaz-

bou 1

[114] Ext. se zpétnou vaz-
bou 2

[115] Ext. se zpétnou vaz-
bou 3

[130]  Vyst. kmit. 4-20 mA
[131]  Z&d. hodn. 4-20 mA
[132] Zp. vazba 4-20 mA
[133] Pr. mot. 4-20 mA

[134] Mom.;% om.; 4-20
mA

[135]  Mom.;% jm.;4-20 mA
[136]  Vykon 4-20 mA

[137] Otacky 4-20 mA
[138] Moment 4-20 mA
[139] Rizeni sb. 0-20 mA
[140] Rizeni sb. 4-20 mA
[141]  Lim. fiz. sb., 0-20 mA
[142] Lim. fiz. sb., 4-20 mA

[143] Ext. se zpétnou vaz-
bou 1, 4-20 mA

[144] Ext. se zpétnou vaz-
bou 2, 4-20 mA
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[145] Ext. se zpétnou vaz- Vyberte funkci svorky 42 jako analogového proudového vystu-
bou 3, 4-20 mA pu.

Vv,

6-51 Svorka 42, Vystup, min. méfitko
Rozsah: Funkce:

0%* [0 —200 %] Zadejte minimalni vystupni hodnotu vybraného analogového
signalu na svorce 42 jako procento maximalni hodnoty signalu.
Napf. pokud je pozadovana hodnota 0 mA (nebo 0 Hz) pfi 25 %
maximalni hodnoty vystupu, naprogramuijte hodnotu 25 %. Na-
staveni méfitka hodnot az do 100 % nesmi presahnout odpovi-
dajici nastaveni v par. 6-52.

Proud
[mA] “

130BA075.1C

20

-

0/4

-
-

[

ot - - — — —

.
0% Analogovy

-

T T
0% Analogovy  Analogovy

vystup, min. vystup, max. vystupni
méFitko méfitko signal
P 6-51 P 6-52 pt.:otacky
[ot./min.]
6-52 Svorka 42, Vystup, max. méritko
Rozsah: Funkce:
100%* [0,00 — 200 %] Stanovte méfitko maximalniho vystupu vybraného analogového

signalu na svorce 42. Nastavte hodnotu na maximalni hodnotu
signalu proudového vystupu. Méfitko vystupu nastavte tak, aby
pfi piném rozsahu byl proud mensi nez 20 mA nebo aby byl 20
mA pfi vystupu mensim nez 100 % maximalni hodnoty signalu.
Je-li pozadovan vystupni proud 20 mA jako hodnota odpovidajici
0 - 100 % plného méfitka, naprogramujte v parametru tuto
procentudlni hodnotu, tj. 50 % = 20 mA. Pokud je pozadovan
pfi maximalnim vystupu (100 %) proud mezi 4 a 20 mA, vypo-
Citejte procentudlni hodnotu nasledujicim zpsobem:

20 mA| poZadovdno maximadlni proud x 100 %
20 mA

i.e. 10mA: 10 mA

x 100 9% =200 %
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130BA075.1C

-

-
J/ |

0/4 |
T 1 1 Lol
0% Analogovy  Analogovy 100% Analogovy
vystup, min. vystup, max. vystupni
méfitko méfitko signal
P 6-51 P 6-52 pf.:otacky
[ot./min.]

6-53 Svorka 42, fizeni vystupu sbérnici
Rozsah: Funkce:
0.00%* [0,00 — 100,00 %] PFi fizeni sbérnici podrzi Uroven vystupu 42.

6-54 Svorka 42, Cas. limit vystupu

Rozsah: Funkce:

0.00%* [0,00 — 100,00 %] PodrZi prednastavenou Uroven vystupu 42.
Je-li v parametru 6-50 vybran Casovy limit sbérnice a funkce
Casového limitu, vystup bude nastaven na tuto Groven.

2.8.8. 6-6* Analogovy vystup 2 (MCB 101)

Analogové vystupy jsou proudoveé vystupy: 0/4 - 20 mA. Spolecna svorka (svorka X30/7) je stejna
svorka a ma stejny elektricky potencial pro spoletné analogové pripojeni. RozliSeni analogového
vystupu je 12 bitd.

6-60 Svorka X30/8, vystup

Moznost: Funkce:
[0] * Bezfunkce

[100]  Vystupni kmitocet
[101] ZAdana hodnota
[102] Zpétna vazba

[103] Proud motoru

[104] Moment rel. k omez.
[105] Moment rel. k jmen.
[106] Vykon

[107] Otacky

[108] Moment

[113] Ext. rez. se zpétnou
vazbou 1

[114] Ext. rez. se zpétnou
vazbou 2

[115] Ext. rez. se zpétnou
vazbou 3

[130] Vyst. kmit. 4-20 mA
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[131]
[132]

[133]
[134]

[135]

[136]
[137]
[138]
[139]
[140]
[141]
[142]
[143]

[144]

[145]

Zadana hodnota 4-20
mA

Zpétna vazba 4-20
mA

Pr. mot. 4-20 mA

Mom.; % om.;4-20
mA

Mom.;
mA

Vykon 4-20 mA
Otacky 4-20 mA
Moment 4-20 mA
Rizeni sb. 0-20 mA
Rizeni sb. 4-20 mA
Lim. fiz. sb, 0-20 mA
Lim. fiz. sb, 4-20 mA
Ext. se zpétnou vaz-
bou 1, 4-20 mA

Ext. se zpétnou vaz-
bou 2, 4-20 mA

Ext. se zpétnou vaz-
bou 3, 4-20 mA

% jm.;4-20

Danfiss

6-61 Svorka X30/8, Vystup, min. méritko

Rozsah:

0%*

[0.00 - 200 %]

Funkce:

Nastavi minimalni vystupni hodnotu vybraného analogového
signalu na svorce X30/8. Nastavi minimalni hodnotu jako pro-
cento maximalni hodnoty signalu. Napf. pokud je pozadovana
hodnota 0 mA (nebo 0 Hz) pfi 25 % maximalni hodnoty vystupu,
naprogramujte hodnotu 25%. Hodnota nesmi byt nikdy vyssi
nez odpovidajici nastaveni par. 6-62, je-li hodnota pod 100 %.
Tento parametr je aktivni, kdyZ je v ménici kmito¢tu nainstalo-
van dopliikovy modul MCB 101.

6-62 Svorka X30/8, Vystup, max. méritko
Funkce:

Rozsah:

100%*

110

[0.00 - 200 %]

Nastavi maximalni vystup vybraného analogového signalu na
svorce X30/8. Nastavte hodnotu méfitka na maximalini pozado-
vanou hodnotu signalu proudového vystupu. Méfitko vystupu
nastavte tak, aby pti plném rozsahu byl proud mensi nez 20 mA
nebo aby byl 20 mA pfi vystupu mensim nez 100 % maximalni
hodnoty signalu. Je-li pozadovan vystupni proud 20 mA jako
hodnota odpovidajici 0 - 100 % pIného méfitka, naprogramujte
v parametru tuto procentualni hodnotu, tj. 50 % = 20 mA. Po-
kud je pozadovan pfi maximalnim vystupu (100 %) proud mezi
4 a 20 mA, vypocitejte procentualni hodnotu nasledujicim zpd-
sobem:

20 mA/ pozZadovdno maximdlni proud x 100 %
e 10 mA: 22 M4 100% - 200%
10 mA
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6-63 Svorka X30/8, Fizeni vystupu sbérnici
Rozsah: Funkce:

0 %* [0-100 %] Obsahuje hodnotu, ktera bude pfivedena na svorku vystupu,
pokud bude nakonfigurovana jako [Rizeni sbérnici].

6-64 Svorka X30/8, cas. limit vystupu

Rozsah: Funkce:

0 %* [0-100 %] Obsahuje hodnotu, ktera bude pFivedena na svorku vystupu,
pokud bude nakonfigurovana jako [Casovy limit Fizeny sbérnici]
a vyprsi Casovy limit.
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2.9. Hlavni nabidka - Komunikace a doplnky - Skupina 8

2.9.1. 8-** Kom. a doplnky

Skupina parametrd pro konfiguraci komunikace a doplrikad.

2.9.2. 8-0* Obecna nastaveni

Obecna nastaveni komunikace a doplrikd.

8-01 Zpiisob ovladani
Moznost: Funkce:
[0] * Digitdln& a Fid. slovo  Rizeni pomoci digitalniho vstupu i fidiciho slova.

[1] Pouze digitalné Rizeni pouze pomodi digitalnich vstupd.
[2] Pouze fidici slovo Rizeni pouze pomoci fidiciho slova.

Tento parametr potlaci nastaveni v parametrech 8-50 az 8-56.

8-02 Zdroj ridiciho slova

Moznost: Funkce:
[0] Zadny
[1] FC port

[2] USB port

[3] Doplnék A

[4] Doplnék B

[5] DoplInék CO

[6] Doplnék C1
Vyberte zdroj fidiciho slova: jedno ze dvou sériovych rozhrani
nebo ¢ty nainstalovanych dopliikd. Béhem Gvodniho zapnuti
ménic¢ kmitoctu automaticky nastavi tento parametr na hodnotu
Dopinék A [3], jestlize nalezne ve slotu A platné komunikacni
prislusenstvi Fieldbus. Pokud dopInék odstranite, ménic kmitoc-
tu rozpozna zménu konfigurace a nastavi parametr 8-02 zpét na
vychozi nastaveni FC port a vypne se. Jestlize nainstalujete do-
plnék po Gvodnim zapnuti, nastaveni parametru 8-02 zlstane
beze zmény, ale ménic¢ kmitoctu se vypne a zobrazi zpravu: Po-
plach 67 Zména doplriku.
Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

8-03 Doba casové prodlevy Fizeni

Rozsah: Funkce:

0 s* [0,1 - 18 000 s] Zadejte maximalni predpokladanou dobu mezi pfijmem dvou po
sobé nasledujicich telegrami. Pokud dojde k pfekroceni této
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doby, znamena to, Ze sériova komunikace byla zastavena. Po-
tom se provede funkce zvolend v par. 8-04 Funkce casové
prodlevy rizeni.

V pfipadé LonWorks spousti parametr Doba Casové prodlevy
fizeni nasledujici proménné:

nviStartStop

nviReset Fault

nviControlWord

nviDrvSpeedStpt

nviRefPcnt

nviRefHz

8-04 Funkce Casové prodlevy Fizeni

Moznost:

[0]*  Vypnuto

[1] UloZeni vystupu
[2] Stop

[3] Konstantni otacky
[4] Max. otacky

[5] Stop a vypnuti
[7] Vybrat sadu 1

[8] Vybrat sadu 2

[9] Vybrat sadu 3
[10] Vybrat sadu 4
[20] N2  Uvolnéni  pfi

vyrazeni

Funkce:

Vyberte funkci ¢asové prodlevy. Funkce casové prodlevy se ak-
tivuje, kdyZz nedojde béhem doby zadané v par. 8-03 Doba
casove prodlevy rizeni'k aktualizaci fidiciho slova.

Volba [20] se zobrazi pouze po nastaveni protokolu N2.

V pripadé LonWorks se funkce casové prodlevy aktivuje také
tehdy, kdyz nedojde béhem doby zadané v par. 8-03 Doba ca-
sové prodlevy rizeni'k aktualizaci nasledujicich proménnych.

nviStartStop
nviReset Fault
nviControlWord
nviDrvSpeedStpt
nviRefPcnt
nviRefHz

8-05 Funkce po Casové prodlevé

Moznost:

(0]

[1]*

Ponechat nast.

Obnovit plv.

Funkce:

Ponecha sadu zvolenou v parametru 8-04 a zobrazi vystrahu,
dokud neprepne parametr 8-06. Potom se méni¢ kmitoCtu vrati
k plvodni sadé parametrd.

Obnovi sadu parametrl, ktera byla aktivni pfed ¢asovou pro-
dlevou.
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Vyberte akci, ktera bude provedena po prijeti platného Fidiciho
slova po Casové prodlevé. Tento parametr je aktivni pouze teh-
dy, kdyzZ je par. 8-04 nastaven na hodnotu [Sada 1-4].

8-06 Vynulovat casovou prodlevu Fizeni
MozZnost: Funkce:

[0]*  Nevynulovat Po uplynuti ¢asové prodlevy fizeni zachova sadu parametr( za-
danou v par. 8-04 [Vybrat sadu 1-4].

[1] Vynulovat Po uplynuti ¢asové prodlevy Fizeni obnovi plvodni sadu pouzi-
vanou ménicem kmitoctu. Pokud je nastavena hodnota Vynulo-
vat [1], méni¢ kmitoCtu provede vynulovani a okamZité obnovi
nastaveni Nevynulovat [0].

Tento parametr je aktivni pouze tehdy, kdyz je v parametru 8-05
Funkce po casové prodlevé vybrana moznost Ponechat nast.

[0].

8-07 Spoustéc diagnostiky

Moznost: Funkce:
[0]*  Vypnuto
[1] Spustit pri poplachu
[2] Spustit pfi pop./vyst.
U sbérnice LonWorks nema tento parametr Zadnou funkci.

2.9.3. 8-1* Nast. rid. slova

Parametry pro konfiguraci profilu Fidiciho slova doplrikd.

8-10 Profil Fidiciho slova
Moznost: Funkce:
[0]*  FC profil

Vyberte interpretaci fidiciho a stavového slova odpovidajici na-
instalované sbérnici Fieldbus. Na displeji ovladaciho panelu LCP
se zobrazi pouze volby platné pro sbérnici Fieldbus instalovanou
ve slotu A.

8-13 Konfigurovatelné stavové slovo

Moznost: Funkce:
Parametr umoziuje konfigurovat bity 12 az 15 stavového slova.

[0] Bez funkce
[1]1*  Vychozi profil Funkce odpovida vychozimu profilu vybranému v par. 8-10.

[2] Pouze poplach 68 Nastaveno pouze v piipadé poplachu 68.
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Vyp. kromé popl. 68 Nastaveno v pripadé vypnuti, pokud nejde o vypnuti poplachem

Stav sv. 37, dig. vs.

68.

Bit oznacuje stav svorky 37.
0 znamena, ze signal na svorce 37 je nizky (bezpecné zastaveni)
1 znamena, ze signal na svorce 37 je vysoky (normalni)

2.9.4. 8-3* Nastaveni FC portu

Parametry pro konfiguraci FC portu.

8-30 Protokol

Moznost:

[0]* FC

[1] FC MC

[2] Modbus RTU
[3] Metasys N2
[9] FC option

Funkce:

Protokol zvoleny pro integrovany port FC (standardné) (RS485)
na fidici karté.

Komunikace podle protokolu FC je popsana v Prirucce projek-
tanta ménice VLT® HVAC Drive, kapitola 7, RS-485 Instalace a
nastaveny.

Totéz jako FC[0], ale pouziva se pti stahovani softwaru do mé-
ni¢e kmitoCtu nebo pfi ukladani souboru DLL (obsahuiici infor-
mace o parametrech dostupnych v méni¢i kmitoctu a jejich
vzajemnych souvislostech) do nastroje Motion Control Tool
MCT10.

Komunikace podle protokolu Modbus RTU je popsana v Prirucce
projektanta menice VLT® HVAC Drive, kapitola 7, RS-485 In-
stalace a nastaveni.

Komunikacni protokol. Softwarovy protokol N2 je obecny, tak
aby se prizplsobil pfipadnym jedinecnym vlastnostem jednotli-
vych zarfizeni. Dalsi informace naleznete v samostatné prirucce
VLT® HVAC Drive Metasys, MG.11.Gx.yy.

Pouzije se, kdyz je k integrovanému portu RS-485 pripojena
brana, napf. brana BACnet.

Probéhnou nasledujici zmény:

-Adresa FC portu bude nastavena na hodnotu 1 a par. 8-31 Ad-
resa bude pouzit k nastaveni adresy brany v siti, napf. BACnet.
Dalsi informace naleznete v samostatné pfirucce VLT® HVAC
Drive BACnet, MG.11.Dx.yy.

-Prenosova rychlost FC portu bude nastavena na pevnou hod-
notu (115 200 baud() a par. 8-32 Prenosova rychlost bude
pouZit k nastaveni prenosové rychlosti sitového portu (napfr.
BACnet).

Upozornéni

Dalsi podrobnosti naleznete v pfiruckach k protokoldm Modbus RTU, BACnet a Me-

tasys.
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8-31 Adresa

Rozsah: Funkce:

1% [1-126] Zadejte adresu FC (standardniho) portu.
Platny rozsah: 1 - 126.

8-32 Pren. rychlost FC portu

Moznost: Funkce:
Vybér pfenosové rychlosti zavisi na volbé protokolu v par. 8-30.

[0] 2400 baudd
[1] 4800 baudd
[2]* 9600 baudd
[3] 19 200 baudd
[4] 38 400 baudt
[5] 57 600 baud?i
[6] 76 800 baudt
(7] 115 200 baud®

Vychozi hodnota se tyka FC protokolu

8-33 Parita/stopbity

Moznost: Funkce:
Parita a stopbity pro protokol (par. 8-30, Protokol) pouZzivajici
FC port. U nékterych protokol& nejsou zobrazeny vsechny mo-
Znosti. Vychozi nastaveni zavisi na vybraném protokolu.

[0] Suda parita, 1 stopbit

[1] Licha parita, 1 stopbit

[2] Bez parity, 1 stopbit

[3] Bez parity, 2 stopbity

8-35 Minimalni zpozdéni odezvy

Rozsah: Funkce:

10 ms* [5 - 500 ms] Zadejte minimalni pfipustné zpozdéni mezi pfijetim pozadavku
a odeslanim odpoveédi. Pouziva se k prekonani zpozdéni mode-
mu.

Rozsah: Funkce:

5000 [5- 10000 ms] Zadejte maximalni pfipustné zpozdéni mezi vyslanim pozadavku

ms* a prijetim odpovédi. PrekroCeni tohoto zpozdéni vyvola Casovou

prodlevu fidiciho slova.
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8-37 Max. zpozdéni mezi znaky

Rozsah: Funkce:

25 ms* [0 - 35 ms] Zadejte maximalni povoleny interval mezi pfijetim dvou baijtd.
Pokud dojde k preruseni prenosu, tento parametr aktivuje Ca-
sovou prodlevu.

Tento parametr je aktivni pouze tehdy, kdyZ je par. 8-30 nasta-
ven na FC MC[1].

2.9.5. Vybér telegramu, 8-40

Moznost: Funkce:

Zapina poufiti volné konfigurovatelnych telegram{ nebo stan-
dardnich telegram( pro FC port.

[1]1* Standardni telegram

1
[101] PPO 1
[102] PPO 2
[103] PPO 3
[104] PPO 4
[105] PPO 5
[106] PPO 6
[107] PPO7
[108] PPO 8

[200] Vlastni telegram 1

2.9.6. 8-5* Dig./Sbérnice

Parametry pro konfiguraci spojeni digitalniho Fidiciho slova a fidiciho slova sbérnice.

8-50 Vybér volného dobéhu

Moznost: Funkce:
[0] Digitalni vstup

[1] Sbérnice

[2] Logické AND

[3] * Logické OR

Zvolte zpisob fizeni funkce dobéhu prostiednictvim svorek (di-
gitalni vstup) nebo sbérnice.

Upozornéni
Tento parametr je aktivni pouze tehdy, kdyzZ je par. 8-01 Zpdsob oviddani nastaven
na hodnotu [0] Digitainé a fid. slovo.
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8-52 Vybér DC brzdy

Moznost: Funkce:
[0] Digitalni vstup

[1] Sbérnice

[2] Logické AND

[3] * Logické OR

Zvolte zplsob Fizeni stejnosmérné brzdy prostrednictvim svorek
(digitalni vstup) nebo sbérnice Fieldbus.

Upozornéni
Tento parametr je aktivni pouze tehdy, kdyZ je par. 8-01 Zpdsob oviddani nastaven
na hodnotu [0] Digitainé a fid. slovo.

8-53 Vybér startu

Moznost: Funkce:

[0] Digitalni vstup

[1] Sbérnice Aktivuje prikaz Start prostrednictvim sériového komunikacniho
portu nebo komunikacniho prislusenstvi Fieldbus.

[2] Logické AND Aktivuje prikaz Start prostrednictvim komunikacniho pfislusen-
stvi Fieldbus nebo sériového komunikacniho portu A navic jed-
noho z digitalnich vstupd.

[31* Logické OR Aktivuje prikaz Start prostrednictvim komunikacniho pfislusen-
stvi Fieldbus nebo sériového komunikac¢niho portu NEBO
prostrednictvim jednoho z digitalnich vstupd.

Zvolte zplsob Fizeni funkce startu ménice kmitoCtu prostfednic-
tvim svorek (digitalni vstup) nebo sbérnice Fieldbus.

Upozornéni
Tento parametr je aktivni pouze tehdy, kdyZ je par. 8-01 Zpdsob oviddani nastaven
na hodnotu [0] Digitainé a fid. slovo.

8-54 Vybér reverzace

Moznost: Funkce:

[0] *  Digitalni vstup

[1] Sbérnice Aktivuje prikaz Reverzace prostrednictvim sériového komuni-
kacniho portu nebo komunikacniho prislusenstvi Fieldbus.

[2] Logické AND Aktivuje pfikaz Reverzace prostrednictvim komunikacniho
prislusenstvi Fieldbus nebo sériového komunikacniho portu A
navic jednoho z digitalnich vstupd.

[3] Logické OR Aktivuje prikaz Reverzace prostrednictvim komunikacniho
prislusenstvi Fieldbus nebo sériového komunikacniho portu NE-
BO prostrednictvim jednoho z digitalnich vstupd.
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Zvolte zplsob fizeni funkce reverzace méniCe kmitoctu
prostrednictvim svorek (digitalni vstup) nebo sbérnice Fieldbus.

Upozornéni
Tento parametr je aktivni pouze tehdy, kdyz je par. 8-01 Zpdsob oviddani nastaven
na hodnotu [0] Digitainé a fid. slovo.

8-55 Vybér sady

Moznost: Funkce:

[0] Digitalni vstup

[1] Sbérnice Aktivuje vybér sady prostrednictvim sériového komunikacniho
portu nebo komunikacniho prislusenstvi Fieldbus.

[2] Logické AND Aktivuje vybér sady prostrednictvim komunikacniho pfislusen-
stvi Fieldbus nebo sériového komunikacniho portu A navic jed-
noho z digitalnich vstupd.

[3] % Logické OR Aktivuje vybér sady prostrednictvim komunikacniho pfislusen-
stvi Fieldbus nebo sériového komunikacniho portu NEBO
prostrednictvim jednoho z digitalnich vstup(.

Zvolte zplsob fizeni vybéru sady parametr(i ménice prostfednic-
tvim svorek (digitalni vstup) nebo sbérnice Fieldbus.

Upozornéni
Tento parametr je aktivni pouze tehdy, kdyz je par. 8-01 Zpdsob oviddani nastaven
na hodnotu [0] Digitainé a fid. slovo.

8-56 Vybér pevné zad. hodnoty

Moznost: Funkce:
[0] Digitalni vstup

[1] Sbérnice Aktivuje vybér pevné zadané hodnoty prostrednictvim sériového
komunikacniho portu nebo komunikacniho prislusenstvi Field-
bus.

[2] Logické AND Aktivuje vybér pevné zadané hodnoty prostrednictvim komuni-

kacniho prislusenstvi Fieldbus nebo sériového komunikacniho
portu A navic jednoho z digitalnich vstupd.

[3] % Logické OR Aktivuje vybér pevné zadané hodnoty prostfednictvim komuni-
kacniho prislusenstvi Fieldbus nebo sériového komunikacniho
portu NEBO prostfednictvim jednoho z digitalnich vstupd.

Zvolte zplsob Ffizeni vybéru pevné Zadané hodnoty ménice
prostiednictvim svorek (digitalni vstup) nebo sbérnice Fieldbus.

Upozornéni
Tento parametr je aktivni pouze tehdy, kdyz je par. 8-01 Zpdsob oviddani nastaven
na hodnotu [0] Digitainé a fid. slovo.
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2.9.7. 8-8* Diagnostika FC portu

Tyto parametry se pouzivaji ke sledovani sbérnicové komunikace prostfednictvim FC portu.

8-80 Pocet zprav sbérnice
Moznost: Funkce:

Tento parametr zobrazuje pocet platnych telegram( zjisténych
na sbérnici.

8-81 Pocet chyb sbérnice
Moznost: Funkce:

Tento parametr zobrazuje poCet telegramid s chybami (napf. s
chybou kontrolniho souctu) zjisténych na sbérnici.

8-82 Pocet zprav slave
Moznost: Funkce:

Tento parametr zobrazuje pocet platnych telegramd adresova-
nych jednotce slave odeslanych méni¢em kmitoctu.

8-83 Pocet chyb slave
Moznost: Funkce:

Tento parametr zobrazuje pocet chybovych telegramd, které
nelze méni¢em kmitoCtu zpracovat.

2.9.8. 8-9* Konstantni otacky pres sbérnici

Parametry pro konfiguraci konstantnich otacek pres sbérnici.

8-90 Konst. ot. pres sbérnici 1
Rozsah: Funkce:

100 ot./[0 - par. 4-13 ot./ Zadejte hodnotu konstantnich otacek. Jedna se o pevné otacky
min.*  min.] aktivované prostrednictvim sériového portu nebo komunikacni-
ho pfislusenstvi Fieldbus.

8-91 Konst. ot. pres sbérnici 2

Rozsah: Funkce:
200 ot./[0 - par. 4-13 ot./ Zadejte hodnotu konstantnich otacek. Jedna se o pevné otacky
min.*  min.] aktivované prostrednictvim sériového portu nebo komunikacni-

ho pfislusenstvi Fieldbus.
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8-94 Sbérnicova zpétna vazba 1

Rozsah: Funkce:

0* [-200 - 200] Do tohoto parametru se zapiSe zpétna vazba prostfednictvim
sériového komunikacniho portu nebo dopliiku Fieldbus. Tento
parametr musi byt vybran jako zdroj zpétné vazby v par. 20-00,
20-03 nebo 20-06.

8-95 Sbérnicova zpétna vazba 2

Rozsah: Funkce:
0* [-200 - 200] Dalsi podrobnosti - viz parametr 8-94 Sbérnicova zpétna vazba
1

8-96 Sbérnicova zpétna vazba 3

Rozsah: Funkce:
0* [-200 - 200] Dalsi podrobnosti - viz parametr 8-94 Sbérnicové zpétnd vazba
1.
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2.10. Hlavni nabidka - Profibus - Skupina 9

2.10.1. 9-** Profibus

Skupina vsech parametrd specifickych pro Profibus.

9-15 Konfigurace zapisovani PCD

Pole [10]
Vyberte parametry, které budou pridéleny PCD 3 az 10 v tele-
gramu. Pocet dostupnych PCD zavisi na typu telegramu. Hod-
noty v PCD 3 az 10 budou zapsany do vybranych parametr{ jako
datové hodnoty. Nebo mdzete v parametru 9-22 zadat stan-
dardni telegram Profibus.
Zadna
[3-02] Minimalni Zadana
hodnota
[3-03] Maximalni Zadana
hodnota
[3-41] Rampa 1, doba rozbé-

[3-42]

[3-51]

[3-52]

[3-80]

[3-81]

[4-11]

[4-13]

[4-16]

[4-17]

[5-90 ]

[5-93]

[5-95]

[6-53]

122

hu

Rampa 1, doba dobé-
hu

Rampa 2, doba rozbé-
hu

Rampa 2, doba dobé-
hu

Doba rozbéhu/dobé-
hu pri konst. ot.

Doba dobéhu pfi ry-
chlém zastaveni

Minimalni otacky mo-
toru [ot./min.]
Maximalni otacky mo-
toru [ot./min.]

Mez momentu pro
motoricky rezim

Mez momentu pro ge-
neratoricky rezim

Dig. a reléové vyst.,
fizeni sbérnici

Pulsni vystup, sv. 27,
fizeni sbérnici

Pulsni vystup, sv. 29,
fizeni sbérnici

Svorka 42, fizeni vy-
stupu sbérnici
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[7-28] Minimalni zpétna vaz-
ba

[7-29] Maximalni zpétna vaz-
ba

[8-90] Konst. ot. pfes sbérni-
cil

[8-91] Konst. ot. pfes sbérni-
ci2

[16-80] Fieldbus, CTW 1

[16-82] Fieldbus, Z. H. 1

9-16 Konfigurace cteni PCD

Pole [10]
Vyberte parametry, které budou pridéleny PCD 3 az 10 v tele-
gramu. Pocet dostupnych PCD zavisi na typu telegramu. PCD 3
az 10 obsahuji skute¢né hodnoty dat vybranych parametr{. In-
formace o standardnich telegramech Profibus naleznete v popi-
su parametru 9-22.
Zadna

[16-00] Ridici slovo

[16-01] Z&dana hodnota [jed-
notky]

[16-02] Zadana hodnota v %

[16-03] Stavové slovo

[16-05] Skutecna hodnota ot.
[%]

[16-09] Vlastni udaje na dis-
pleji

[16-10] Vykon [KW]

[16-11] Vykon [HP]

[16-12] Napéti motoru

[16-13] Kmitocet

[16-14] Proud motoru

[16-15] Kmitoet [%]

[16-16] Moment

[16-17] Otacky [ot./min.]

[16-18] Tepelné zatizeni mo-
toru

[16-22] Moment [%]

[16-30] Napéti meziobvodu

[16-32] Brzdna energie /s

[16-33] Brzdna energie/2 min.

[16-34] Teplota chladice

[16-35] Tepelné zatizeni me-
nice
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[16-38]
[16-39]
[16-50]

[16-52]

[16-53]
[16-54]

[16-55]
[16-56]

[16-60]
[16-61]

[16-62]
[16-63]

[16-64]
[16-65]

[16-66]
[16-67]
[16-68]
[16-69]
[16-70]
[16-71]
[16-72]
[16-73]
[16-75]
[16-76]
[16-77]
[16-84]
[16-85]
[16-90]
[16-91]

[16-92]
[16-93]

124

Stav regulatoru SL
Teplota fidici karty
Externi zadana hod-
nota

Zpétna vazba [jednot-
ky]

Z&d. hodn. dig. pot.
Zpétna vazba 1 [jed-
notky]

Zpétna vazba 2 [jed-
notky]

Zpétna vazba 3 [jed-
notky]

Digitalni vstup

Svorka 53, nastaveni
prepinace

Analogovy vstup 53
Svorka 54, nastaveni
prepinace

Analogovy vstup 54
Analogovy vystup 42
[mA]

Digitalni vystup [bi-
narni]

Kmit. vstup, svorka 29
[Hz]

Kmit. vstup, svorka 33
[Hz]

Pulsni vystup, svorka
27 [Hz]

Pulsni vystup, svorka
29 [Hz]

Pulsni vystup [binar-
ni]

Cita¢ A

Cita¢ B

Analogovy vstup

X30/11

Analogovy vstup
X30/12

Analogovy vstup
X30/8 [mA]

Kom. doplnék STW
FC port, CTW 1
Poplachové slovo
Poplachové slovo 2
Vystrazné slovo
Vystrazné slovo 2

Danfiti
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[16-94] Rozsifené  stavové
slovo

[16-95] Rozsifené  stavové
slovo 2

[16-96] Slovo prev. udrzby

9-18 Adresa uzlu

Rozsah: Funkce:

126*% [0 - 126] Zadejte adresu stanice v tomto parametru nebo v hardwarovém
prepinaci. Chcete-li nastavit adresu stanice v par. 9-18, musi byt
hardwarovy prepinac nastaven na hodnotu 126 nebo 127 (tedy
vSechny prepinace ‘zapnuty’). Jinak tento parametr zobrazi ak-
tudlni nastaveni prepinace.

9-22 Vybér telegramu

Moznost: Funkce:

Vyberte standardni konfiguraci telegramu Profibus pro ménic
kmitoctu jako alternativu k pouziti volné konfigurovatelnych te-
legram@ v parametrech 9-15 a 9-16.

[1] Standardni telegram

1
[101] PPO1
[102] PPO2
[103] PPO3
[104] PPO 4
[105] PPOS
[106] PPO6
[107] PPO7

[108] * PPO 8

9-23 Parametry signali

Pole [1000]
Tento parametr obsahuje seznam signalli, ze kterych Ize vybirat
v parametrech 9-15 a 9-16.
Z4dna
[3-02] Minimalni zadana
hodnota
[3-03] Maximalni  Zadana
hodnota
[3-41] Rampa 1, doba rozbé-
hu
[3-42] Rampa 1, doba dobeé-
hu
[3-51] Rampa 2, doba rozbe-
hu
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[3-52]
[3-80]
[3-81]
[4-11]
[4-13]
[4-16]
[4-17]
[5-90]
[5-93]
[5-95]
[6-53]
[8-90]
[8-91]
[8-94]
[8-95]
[8-96]

[16-00]
[16-01]

[16-02]
[16-03]
[16-05]

[16-09]

[16-10]
[16-11]
[16-12]
[16-13]
[16-14]
[16-15]
[16-16]
[16-17]

126

Rampa 2, doba dobé-
hu

Doba rozbéhu/dobé-
hu pfi konst. ot.

Doba dobéhu pfi ry-
chlém zastaveni
Minimalni otacky mo-
toru [ot./min.]
Maximalni otacky mo-
toru [ot./min.]

Mez momentu pro
motoricky rezim

Mez momentu pro ge-
neratoricky rezim

Dig. a reléové vyst.,
fizeni sbérnici

Pulsni vystup, sv. 27,
fizeni sbérnici

Pulsni vystup, sv. 29,
fizeni sbérnici

Svorka 42, fizeni vy-
stupu sbérnici

Konst. ot. pres sbérni-
cil

Konst. ot. pies sbérni-
ci2

Sbérnicova  zpétna
vazba 1
Sbérnicova  zpétna
vazba 2
Sbérnicova  zpétna
vazba 3

Ridici slovo

Zadana hodnota [jed-
notky]

Z4dana hodnota v %
Stavové slovo
Skutec¢na hodnota ot.
[%]

Vlastni Udaje na dis-
pleji

Vykon [kW]

Vykon [HP]

Napéti motoru
Kmitocet

Proud motoru
Kmitocet [%]
Moment [Nm]

Otacky [ot./min.]

Danfiti
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[16-18] Tepelné zatizeni mo-
toru

[16-30] Napéti meziobvodu

[16-32] Brzdna energie /s

[16-33] Brzdna energie /2
min.

[16-34] Teplota chladice

[16-35] Tepelné zatizeni meé-
nice

[16-38] Stav regulatoru SL

[16-39] Teplota fidici karty

[16-50] Externi Zadana hod-
nota

[16-52] Zpétna vazba [jednot-
ky]

[16-53] Zad. hodn. dig. pot.

[16-54 ] Zpétna vazba 1 [jed-
notky]

[16-55 ] Zpétna vazba 2 [jed-
notky]

[16-56 ] Zpétna vazba 3 [jed-
notky]

[16-60 ] Digitalni vstup

[16-61 ] Svorka 53, nastaveni
prepinace

[16-62 ] Analogovy vstup 53

[16-63 ] Svorka 54, nastaveni
prepinace

[16-64 ] Analogovy vstup 54

[16-65 ] Analogovy vystup 42

[mA]

[16-66 ] Digitalni vystup [bi-
narni]

[16-67 ] Kmit. vstup, svorka 29
[Hz]

[16-68 ] Kmit. vstup, svorka 33
[Hz]

[16-69 ] Pulsni vystup, svorka
27 [Hz]

[16-70 ] Pulsni vystup, svorka
29 [Hz]

[16-71 ] Reléové vystupy [bi-
narni]

[16-72 ] Citad A

[16-73 ] Citat B

[16-75 ] Analogovy vstup
X30/11

[16-76 ] Analogovy vstup
X30/12
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[16-77 ] Anal. vystup X30/8
[16-80 ] Fieldbus, CTW 1
[16-82 ] Fieldbus, Z. H. 1
[16-84 ] Kom. doplnék STW
[16-85 ] FC port, CTW 1
[16-90 ] Poplachové slovo
[16-91 ] Poplachové slovo 2
[16-92 ] Vystrazné slovo
[16-93 ] Vystrazné slovo 2

[16-94 ] RozSitené  stavové
slovo

[16-95] RozSitené  stavové
slovo 2

[16-96 ] Slovo prev. Gdrzby

Danfiss

9-27 Upravy parametrii

Moznost:

[0] Vypnuto
[1]*  Zapnuto

9-28 Rizeni procesti

Funkce:

Parametry Ize upravit prostfednictvim sbérnice Profibus, stan-
dardniho rozhrani RS485 nebo pomoci ovladaciho panelu LCP.

Vypne Upravy prostrednictvim sbérnice Profibus.

Zapne Upravy prostfednictvim sbérnice Profibus.

Moznost:

[0] Vypnuto

[1]1*  Povoleno cykl. stf.

Funkce:

Rizeni procest (nastaveni Fidiciho slova, Zadané hodnoty otacek
a procesnich dat) je mozné bud’ prostfednictvim sbérnice Pro-
fibus, nebo standardni sbérnice Fieldbus, ale nikoli pomoci obou
soucasné. Mistni Fizeni je vZdy mozné prostrednictvim ovlada-
ciho panelu LCP. Rizeni pomoci fizeni procest je mozné bud’
pomoci svorek, nebo sbérnice Fieldbus, v zavislosti na nastaveni
parametrd 8-50 az 8-56.

Vypne fizeni procestl prostrednictvim sbérnice Profibus a zapne
fizeni proces@ prostfednictvim standardni sbérnice Fieldbus ne-
bo zarizenim Profibus Master class 2.

Zapne fizeni procesd prostrednictvim sbérnice Profibus Master
tfidy 1 a vypne fizeni procesl prostfednictvim standardni sbér-
nice Fieldbus nebo zafizenim Profibus Master class 2.

9-53 Varovné slovo Profibus

Moznost:

Pouze ke ¢teni

Funkce:
Tento parametr zobrazuje vystrahy komunikacni sbérnice Pro-
fibus. Dalsi informace naleznete v Navodu k pouzivéni sbérnice
Profibus.
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Bit: Vyznam:

0 Pripojeni k DP-master neni v poradku

1 Nepouzito

2 Vrstva FDL (Field-bus Data link Layer) neni v poradku
3 Prijat prikaz ke smazani dat

4 Aktudlni hodnota neni aktualizovana

5 Hledani prenosové rychlosti

6 PROFIBUS ASIC neprenasi data

7 Inicializace sbérnice PROFIBUS neni v poradku
8 Ménic je vypnut

9 Vnitfni chyba CAN

10 Spatna konfiguracni data z PLC

11 PLC zaslal chybné ID

12 Vnitini chyba

13 Nekonfigurovano

14 Je aktivni Casova prodleva

15 Je aktivni vystraha 34

9-63 Aktualni prenosova rychlost

Moznost: Funkce:

Tento parametr zobrazuje aktualni pfenosovou rychlost sbérni-
ce Profibus. Jednotka Profibus Master nastavuje prenosovou
rychlost automaticky.

Pouze ke cteni
[0] 9,6 kb/s
[1] 19,2 kb/s
[2] 93,75 kb/s
[3] 187,5 kb/s
[4] 500 kb/s
[6] 1500 kb/s
[7] 3000 kb/s
[8] 6000 kb/s
[9] 12 000 kb/s
[10] 31,25 kb/s
[11] 45,45 kb/s
[255]  Zadné kom. rychlost

9-65 Cislo profilu
Rozsah: Funkce:
Pouze ke c¢teni

0* [0-0] Tento parametr obsahuje identifikaci profilu. Bajt 1 obsahuje
Cislo profilu a baijt 2 Cislo verze profilu.

Upozornéni
Tento parametr nelze zobrazit na ovladacim panelu LCP.

9-70 Programovana sada
Moznost: Funkce:
Vyberte sadu, kterou chcete upravit.

[0] Tovarni nastaveni Pouzijte vychozi data. Tuto moznost Ize pouzit jako zdroj dat pro
navrat ostatnich sad do znamého stavu.
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[11*
(2]
(3]
(4]
(9]

M P¥irutka programétora VLT® HVAC Drive

Sada 1 Upravy sady 1.
Sada 2 Upravy sady 2.
Sada 3 Upravy sady 3.
Sada 4 Upravy sady 4.

Aktivni sada parame- Pouzije aktivni sadu vybranou v par. 0-10.
tré

Tento parametr je jedinecny pro ovladaci panel LCP a sbérnice Fieldbus. Viz také par. 0-11 Pro-

gramovana sada.

9-71 Ulozeni hodnot

Moznost: Funkce:
Hodnoty parametr zménéné prostfednictvim sbérnice Profibus
nejsou automaticky ukladany do trvalé paméti. Pomoci tohoto
parametru aktivujete funkci, ktera uklada hodnoty parametr(i do
trvalé paméti EEPROM, takze zménéné hodnoty parametr( bu-
dou pfi vypnuti napajeni zachovany.

[0] *  Vypnuto Deaktivuje funkci trvalé paméti.

[1] UloZit editov. sadu Ulozi vSechny hodnoty parametr sady vybrané v par. 9-70 do

(2]

trvalé paméti. Po ulozeni vSech hodnot se zvolena hodnota vrati
na Vypnuto [0].

UloZit vSechna nast.  UloZi vSechny hodnoty parametrli vSech sad do trvalé paméti.
Po uloZeni vSech hodnot parametr( se zvolena hodnota vrati na
Vypnuto [0].

9-72 Vynulovani ménice

Moznost: Funkce:

[0] *  Z&dnd akce

[1] Vynulovani pfi zapn.  Vynuluje méni¢ kmito¢tu po zapnuti jako u cyklu vypnuti a za-
pnuti.

[3] Vynulovani kom. dop. Vynuluje pouze doplnék Profibus, coZ je uzitecné po zméné urci-

tych nastaveni ve skupiné parametrd 9-**, napr. par. 9-18.

Po vynulovani mdze ménic¢ zmizet z komunikac¢niho pfislusenstvi
Fieldbus, coz mlze vyvolat chybu komunikace na jednotce ma-
ster.

9-80 Definované parametry (1)

Pole [11

6]

Bez pristupu k LCP

Pouze ke Cteni

0*

130

[0-115] Tento parametr zobrazi seznam vSech definovanych parametr(
meénice kmitoctu dostupnych pro sbérnici Profibus.
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9-81 Definované parametry (2)

Pole [116]

Bez pristupu k LCP

Pouze ke cteni

0* [0 - 115] Tento parametr zobrazi seznam vsech definovanych parametr(
meénice kmitoctu dostupnych pro sbérnici Profibus.

9-82 Definované parametry (3)

Pole [116]

Bez pristupu k LCP

Pouze ke cteni

0* [0 - 115] Tento parametr zobrazi seznam vsech definovanych parametrd
meénice kmitoctu dostupnych pro sbérnici Profibus.

9-83 Definované parametry (4)

Pole [116]

Bez pristupu k LCP

Pouze ke cteni

0* [0 - 115] Tento parametr zobrazi seznam vsech definovanych parametrd
meénice kmitoctu dostupnych pro sbérnici Profibus.

9-90 Zménéné parametry (1)

Pole [116]

Bez pristupu k LCP

Pouze ke c¢teni

0* [0 - 115] Tento parametr zobrazi seznam vsech definovanych parametrd
ménice kmitoctu, jejichz hodnota byla zménéna z vychoziho na-
staveni.
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9-91 Zménéné parametry (2)

Pole [116]

Bez pristupu k LCP

Pouze ke Cteni

0* [0 - 115] Tento parametr zobrazi seznam vsech definovanych parametrd
ménice kmitoctu, jejichz hodnota byla zménéna z vychoziho na-
staveni.

9-92 Zménéné parametry (3)

Pole [116]

Bez pristupu k LCP

Pouze ke Cteni

0* [0 - 115] Tento parametr zobrazi seznam vsech definovanych parametrd
ménice kmitoctu, jejichz hodnota byla zménéna z vychoziho na-
staveni.

9-94 Zménéné parametry (5)

Pole [116]

Bez pristupu k LCP

Pouze ke Cteni

0* [0 - 115] Tento parametr zobrazi seznam vsech definovanych parametrd
ménice kmitoctu, jejichz hodnota byla zménéna z vychoziho na-
staveni.
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2.11. Hlavni nabidka - CAN Fieldbus - Skupina 10

2.11.1. 10-** DeviceNet a CAN Fieldbus

Skupina parametr{i sbérnice DeviceNet CAN Fieldbus.

2.11.2. 10-0* Spolecna nastaveni

Skupina parametrd pro konfiguraci spolecnych nastaveni pro dopliiky CAN Fieldbus.

10-00 Protokol CAN
Moznost: Funkce:
[1]1*  DeviceNet Zobrazeni aktivniho protokolu CAN.

Upozornéni
Moznosti zavisi na nainstalovaném dopliku.

10-01 Vybér kom. rychlosti

Moznost: Funkce:
Vyberte prenosovou rychlost sbérnice Fieldbus. Vybér musi od-
povidat pfenosové rychlosti uzlu master a ostatnich uzll Field-
bus.

[16] 10 kb/s

[17]  20kb/s

[18]  50Kkb/s

[19] 100 kb/s

[20] * 125 kb/s

[21] 250 kb/s

[22] 500 kb/s

[23] 800 kb/s

[24] 1000 kb/s

10-02 Identifikator MAC

Rozsah: Funkce:

63* [0-127] Vybér adresy stanice. Kazda stanice pfipojena k jedné siti De-
viceNet musi mit jedinecnou adresu.

10-05 Pocitadlo chyb pirenosu
Rozsah: Funkce:

0* [0 - 255] Zobrazeni poCtu chyb prenosu fizeného protokolem CAN od po-
sledniho zapnuti.
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10-06 Pocitadlo chyb prijmu

Moznost: Funkce:

[0] 0-255 Zobrazeni poctu chyb pfijmu Fizeného protokolem CAN od po-
sledniho zapnuti.

10-07 Pocitadlo vypnuti sbérnice

Rozsah: Funkce:
0* [0 - 255] Zobrazeni poctu udalosti vypnuti sbérnice od posledniho zapnu-
ti.

2.11.3. 10-1* DeviceNet

Parametry specifické pro sbérnici DeviceNet.

10-10 Vybér typu procesnich dat

Moznost: Funkce:

Vyberte instanci (telegram) pro prenos dat. Dostupné instance
zavisi na nastaveni par. 8-10 Profil ridiciho slova.

Pokud je parametr 8-10 nastaven na [0] FC profil, k dispozici
jsou moznosti parametru 10-10 [0] a [1].

Pokud je parametr 8-10 nastaven na [5] ODVA, k dispozici jsou
moznosti parametru 10-10 [2] a [3].

Instance 100/150 a 101/151 jsou specifické instance spole¢nosti
Danfoss. Instance 20/70 a 21/71 jsou profily AC méni¢d speci-
fikované asociaci ODVA.

Pravidla pro vybér telegram( naleznete v navodu k pouzivani
DeviceNet.

Zmény tohoto parametru budou provedeny okamzité.

[0] Instance 100/150
[1] Instance 101/151
[2] Instance 20/70
[3] Instance 21/71

10-11 Procesni data, zapis konfigurace

Moznost: Funkce:

Vyberte zapis procesnich dat pro instance sestavy V/V 101/151.
Prvky [2] a [3] tohoto pole mizete vybrat. Prvky [0] a [1] jsou
pevné dané.

[0]* Z&dna

[3-02 1 Minimalni Zadana
hodnota

[3-03] Maximalni  zadana
hodnota

[3-41] Rampa 1, doba rozbé-
hu

[3-42] Rampa 1, doba dobeé-
hu

[3-51 ] Rampa 2, doba rozbé-
hu
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[3-52]

[3-80 ]

[3-81]

[4-11]

[4-13 ]

[4-16 ]

[4-17 ]

[5-90 ]

[5-93 ]

[5-95]

[6-53 ]

[8-90 ]

[8-91]

[16-80]

Rampa 2, doba dobé-
hu

Doba rozbéhu/dobé-
hu pfi konst. otackach
Doba dobéhu pfi ry-
chlém zastaveni
Minimalni otacky mo-
toru [ot./min.]
Maximalni otacky mo-
toru [ot./min.]

Mezni hodnota mo-
mentu pro motorovy
rezim

Mezni hodnota mo-
mentu pro generato-
rovy rezim

Dig. a reléové vyst.,
fizeni sbérnici

Pulsni vystup, sv. 27,
fizeni sbérnici

Pulsni vystup, sv. 29,
fizeni sbérnici

Svorka 42, fizeni vy-
stupu sbérnici

Konst. ot. pres sbérni-
cl

Konst. ot. pres sbérni-
Ci2

Fieldbus, CTW 1 (pev-
né)

[16-82 ] Fieldbus, Z. H. 1 (pev-

ne)

M 2. Popis parametrd

10-12 Procesni data, cteni konfigurace
Moznost:

Zadna

[16-00 ] Ridici slovo
[16-01 ] Zadana hodnota [jed-

notky]

[16-02 ] Zadana hodnota v %
[16-03 ] Stavové slovo (pevné)
[16-05 ] Skute¢na hodnota ot.

[%](pevné)

[16-10 ] Vykon [KW]
[16-11 ] Vykon [HP]

Funkce:

Vyberte Cteni procesnich dat pro instance sestavy V/V 101/151.
Prvky [2] a [3] tohoto pole mizete vybrat. Prvky [0] a [1] jsou
pevné dané.
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[16-12 ] Napéti motoru
[16-13 ] KmitoCet

[16-14 ] Proud motoru
[16-15 ] Kmitocet [%]
[16-16 ] Moment

[16-17 ] Otacky [ot./min.]
[16-18 ] Teplota motoru
[16-22 ] Moment [%]
[16-30 ] Napéti meziobvodu
[16-32 ] Brzdna energie/s
[16-33 ] Brzdna energie/2 min.
[16-34 ] Teplota chladice
[16-35 ] Teplota stridace
[16-38 ] Stav SL regulatoru
[16-39] Teplota Fidici karty

[16-50 ] Externi zadana hod-
nota

[16-52 ] Zpétna vazba [jednot-
ky]

[16-53 ] Z&d. hodn. dig. pot.

[16-54] Zpétna vazba 1 [jed-
notky]

[16-55 ] Zpétna vazba 2 [jed-
notky]

[16-56 ] Zpétna vazba 3 [jed-
notky]

[16-60 ] Digitalni vstup

[16-61 ] Svorka 53, nastaveni
prepinace

[16-62 ] Analogovy vstup 53

[16-63 ] Svorka 54, nastaveni
prepinace

[16-64 ] Analogovy vstup 54

[16-65 ] Analogovy vystup 42
[mA]

[16-66 ] Digitalni vystup [bi-
narni]

[16-67 ] Kmit. vstup, svorka 29
[Hz]

[16-68 ] Kmit. vstup, svorka 33
[Hz]

[16-69 ] Pulsni vystup, svorka
27 [Hz]

[16-70 ] Pulsni vystup, svorka
29 [Hz]

[16-71 ] Reléovy vystup [bi-
narni]

Danfiti

Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive
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[16-75 ] Analogovy vstup

X30/11

[16-76 ] Analogovy vstup
X30/12

[16-77 ] Analogovy vystup
X30/8 [mA]

[16-84 ] Kom. doplnék STW
[16-85 ] FC port, CTW 1
[16-90] Poplachové slovo
[16-91 ] Poplachové slovo 2
[16-92 ] Vystrazné slovo
[16-93 ] Vystrazné slovo 2

[16-94 ] RozSitené  stavové
slovo

[16-95 ] Rozsitené stavové
slovo 2

[16-96 ] Slovo prev. udrzby

10-13 Parametr vystrahy

Rozsah: Funkce:

0* [0 - 65535] Zobrazeni vystrazného slova specifického pro DeviceNet. Kazdé
vystraze je pfifazen jeden bit. Dalsi informace naleznete v na-
vodu k pouzivani sbérnice DeviceNet (MG.33.DX.YY).

&

Vyznam:

Sbérnice neni aktivni

Casovy limit explicitniho pfipojeni
V/V pripojeni

Dosazen limit opakovani

Aktudini hodnota neni aktualizovana
Sbérnice CAN vypnuta

Chyba odeslani V/V

Chyba inicializace

Sbérnice neni napajena

Sbérnice vypnuta

10 Chyba, pasivni

11 Chyba, vystraha

12 Duplicitni MAC ID - chyba

13 Preplnéni fronty pfichozich dat
14 Preplnéni fronty odchozich dat

15 Preplnéni sbérnice CAN

LCoONOOUTAWNH+~OT

10-14 Zad. hodn. Net

Pouze Cist z panelu LCP.

Vlyberte zdroj Zadané hodnoty v instancich 21/71 a 20/70.

[0]*  Vypnuto Zapne Cteni zadané hodnoty prostfednictvim analogovych/digi-
talnich vstupd.

[1] Zapnuto Zapne Cteni Zadané hodnoty prostrednictvim sbérnice Fieldbus.
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10-15 Rizeni Net

Pouze Cist z panelu LCP.

Vyberte zdroj Fizeni v instancich 21/71 a 20-70.
[0]1*  Vypnuto Zapne Fizeni prostfednictvim analogovych/digitalnich vstupd.

[1] Zapnuto Zapne fizeni prostrednictvim sbérnice Fieldbus.

2.11.4. 10-2* COS filtry

Parametry pro konfiguraci nastaveni COS filtru.

10-20 Filtr COS 1

Rozsah: Funkce:

FFFF* [0 - FFFF] Zadejte hodnotu Filtr COS 1 a nastavte masku filtru pro stavové
slovo. Pfi provozu v rezimu COS (Change-Of-State) tato funkce
odfiltruje bity ve stavovém slové, které by v ptipadé zmény ne-
mély byt odeslany.

Rozsah: Funkce:

FFFF* [0 - FFFF] Zadejte hodnotu Filtr COS 2 a nastavte masku filtru pro hlavni
aktualni hodnotu. Pfi provozu v rezimu COS (Change-Of-State)
tato funkce odfiltruje bity v hlavni aktualni hodnoté, které by
v pfipadé zmény nemély byt odeslany.

Rozsah: Funkce:

FFFF* [0 - FFFF] Zadejte hodnotu Filtr COS 3 a nastavte masku filtru pro PCD 3.
Pfi provozu v rezimu COS (Change-Of-State) tato funkce odfil-
truje bity v PCD 3, které by v pfipadé zmény nemély byt ode-

slany.
10-23 Filtr COS 4
Rozsah: Funkce:
FFFF* [0 - FFFF] Zadejte hodnotu Filtr COS 4 a nastavte masku filtru pro PCD 4.

Pfi provozu v rezimu COS (Change-Of-State) tato funkce odfil-
truje bity v PCD 4, které by v pfipadé zmény nemély byt ode-
slany.

2.11.5. 10-3* Pristup k parametriim

Skupina parametrl zajist'ujicich pfistup k indexovanym parametriim a definujicich jednotlivé sady
parametrd.
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10-30 Index pole
Rozsah: Funkce:

0% [0 - 255] Zobrazeni parametr{ poli. Tento parametr je platny pouze teh-
dy, kdyZ je nainstalovana sbérnice DeviceNet.

10-31 Ulozit datové hodnoty
MozZnost: Funkce:

Hodnoty parametrl zménéné prostfednictvim sbérnice Device-
Net nejsou automaticky ukladany do trvalé paméti. Pomoci to-
hoto parametru aktivujete funkci, kterd uklada hodnoty para-
metrd do trvalé paméti EEPROM, takZe zménéné hodnoty
parametr( budou pfi vypnuti napajeni zachovany.

[0]* Vypnuto Deaktivuje funkci trvalé paméti.

[1] Ulozit editov. sadu Ulozi vSechny hodnoty parametr( aktivni sady do trvalé paméti.
Po ulozeni vSech hodnot se zvolena hodnota vrati na Vypnuto

(0].

[2] UloZit vSechna nast.  UloZi vSechny hodnoty parametrd vSech sad do trvalé paméti.
Po uloZeni vSech hodnot parametrli se zvolena hodnota vrati na
Wpnuto [0].

10-32 Verze DeviceNet
Rozsah: Funkce:

0* [0 - 65535] Zobrazeni Cisla verze sbérnice DeviceNet. Tento parametr se
pouziva k vytvoreni souboru EDS.

10-33 Vzdy ulozit

Moznost: Funkce:
[0]* Vypnuto Deaktivuje ukladani dat do trvalé paméti.
[1] Zapnuto Uklada ve vychozim nastaveni data parametrl Dpfijata

prostrednictvim sbérnice DeviceNet do trvalé paméti EEPROM.

10-39 Parametry F Devicenet

Pole [1000]

Bez piistupu k LCP

0* [0-0] Tento parametr se pouziva ke konfiguraci méniCe kmitoctu
prostrednictvim sbérnice DeviceNet a vestavéného souboru
EDS.
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2.12. Hlavni nabidka - LonWorks - Skupina 11

2.12.1. LonWorks, 11*

Skupina vsech parametrd specifickych pro LonWorks.
Parametry souvisejici s LonWorks ID.

11-00 Neuron ID

Moznost: Funkce:
Zobrazeni jedinecného identifikacniho Cisla neuronového Cipu.

11-10 Profil ménice

Moznost: Funkce:
[0]*  Profil VSD

Tento parametr umozriuje vybér z funkénich profili LONMARK.
Profil Danfoss a objekt uzel jsou spolecné pro vsechny profily.

11-15 Vystrazné slovo LON
Rozsah: Funkce:
0* [0 - FFFF ] Tento parametr obsahuje vystrahy specifické pro dopinék LON.

Bit Stav

Vnitfni zavada

Vnitfni zavada

Vnitfni zavada

Vnitfni zavada

Vnitfni zavada

Neplatna zména typu pro nvoAnIni
Neplatna zména typu pro nvoAnIn2
Neplatna zména typu pro nvo109AnIni
Neplatna zména typu pro nvo109AnIn2
Neplatna zména typu pro nvo109AnIn3
Chyba inicializace

Vnitfni chyba komunikace

Neshoda verzi softwaru

Sbérnice neni aktivni

Doplnék neni pritomen

Vstup LON (nvi/nci) prekrocil mezni hodnotu

ONOOULT DA WN - O

= = = O
u DN wWwNE+—~ O

0* [0-0]
Pouze ke c¢teni.
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Tento parametr obsahuje verzi souboru externiho rozhrani v ¢i-
pu Neuron C doplriku LON.

11-18 Verze LonWorks

0* [0-0]
Pouze ke cteni.

Tento parametr obsahuje verzi softwaru aplikacniho programu
v Cipu Neuron C doplitku LON.

11-21 Ulozit datové hodnoty

Moznost: Funkce:

[0]*  Vypnuto Funkce uloZeni neni aktivni.

[2] Ulozit vSechna nasta- Ulozi vsechny hodnoty parametr{i do paméti EZPROM. Po ulozeni
veni vsech hodnot parametrll se hodnota vrati na Vypnuto.

Tento parametr se pouziva k aktivaci ukladani dat do perma-
nentni paméti.
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2.13. Hlavni nabidka - Smart Logic - Skupina 13

2.13.1. 13-** Programovaci funkce

SL regulator (SLC) je v podstaté posloupnost uzivatelem definovanych akci (viz par. 13-52 [x]),
provadénych reguldtorem v okamziku, kdy je uzivatelem definovana wdafost (viz par. 13-51 [x])
vyhodnocena regulatorem jako PRAVDA. Udalosti a akce jsou Cislovany a spojeny do pard. To
znamena, ze kdyz dojde k uddlosti[0] (pfipojena hodnota PRAVDA), vykona se akce [0]. Poté se
vyhodnoti stavy uddlosti[1] a pokud bude vyhodnoceni PRAVDA, provede se akce [1] a tak dale.
V jednom okamziku Ize vyhodnotit pouze jednu uddlost. Pokud je wdalost vyhodnocena jako NE-
PRAVDA, v regulatoru se po aktualni dobu sledovani nic nedéje a nebudou vyhodnoceny zadné
dalsi uddlosti. To znamena, Ze po svém spusténi SL regulator vyhodnoti udd/ost[0] (a pouze jednu
udalost [0]) v kazdém intervalu sledovani. Pouze kdyz je uddlost [0] vyhodnocena jako PRAVDA,
vykona SL regulator akc/[0] a zacne vyhodnocovat uddlost[1]. Je mozné naprogramovat 1 az 20
udalostia akci,

Po provedeni posledni uddlosti | akce zacne posloupnost znovu od zacatku od wddlosti[0] / ak-
ce [0]. Na obrazku je uveden priklad se tfemi udalostmi/akcemi:

Udalost pro 130BA062.13

spusténi P13-01

Stav 1

Udalost 1/
Akce 1

Stav 2

Udalost 2/
Akce 2

Udalost pro
zastaveni P13-02
-~

~
\\ Udalost pro
\ zastaveni P13-02
\

Stav 4

Udalost 4/
Akce 4

Stav 3

Udalost 3/
Akce 3

/
/
o
~"Udalost pro

(/ zastaveni P13-02

Spusténi a zastaveni SL regulatoru:

SL regulator Ize spustit a zastavit zvolenim moznosti Zapnuto [1] nebo Vypnuto [0] v par. 13-00.
SL regulator vzdy zacina od stavu 0 (kde vyhodnocuje uddlost [0]). SL regulator se spusti, je-li
Udalost pro spusténi (definovana v par. 13-01 Uddlost pro spusteni) vyhodnocena jako PRAVDA
(pokud je v parametru 13-00 vybrana moznost Zapnuto [1]). SL regulator se zastavi, je-li jako
PRAVDA vyhodnocena Udalost pro zastaveni (par. 13-02). Par. 13-03 vynuluje vSechny parametry
SL regulatoru a zacne programovani od zacatku.

2.13.2. 13-0* Nast. regul. SLC

142

MdZete pouzit nastaveni SL reguldtoru k aktivaci, deaktivaci a resetu SL regulatoru.

13-00 Rezim SL regulatoru

Moznost: Funkce:
[0]*  Vypnuto Vypne regulator SL.
[1] Zapnuto Zapne regulator SL.
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13-01 Udalost pro spusténi

Moznost: Funkce:
K aktivaci SL regulatoru vyberte booleovsky vstup (True nebo
False).
[0] * Nepravda Zada do logického pravidla pevnou hodnotu FALSE.
[1] Pravda Zada do logického pravidla pevnou hodnotu TRUE.
[2] Béh Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3%*.
[3] V rozsahu Dalsi popis naleznete u skupiny parametrl 5-3*.
[4] Na zad. hodn. Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3%*.
[5] Momentové omezeni  Dalsi popis naleznete u skupiny parametrl 5-3*.
[6] Proudové omezeni Dalsi popis naleznete u skupiny parametr{ 5-3*.
[71 Mimo proud. rozsah  DalSi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.
[8] Pod Iow Dalsi popis naleznete u skupiny parametréi 5-3*.
[9] Nad IniH Dalsi popis naleznete u skupiny parametrl 5-3*.
[10] Mimo rozsah otacek
[11] Pod nizkymi ot. Dal3i popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.
[12] Nad vys. ot. Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3%*.
[13] Mimo rozsah zp. v.
[14] Pod nizk. zp. vazbou
[15] Nad vys. zp. vazbou
[16] Tepelna vystraha Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3%*.

[17] Napajeni mimo rozs. Dalsi popis naleznete u skupiny parametrl 5-3*.
[18] Reverzace Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3%*.
[19] Vystraha Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3%*.
[20] Poplach (Vypnuti) Dalsi popis naleznete u skupiny parametrl 5-3*.
[21] Poplach (Vypn. zabl.) Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.

[22] Komparator 0 Pouzije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 0.
[23] Komparator 1 PouZzije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 1.
[24] Komparator 2 Pouzije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 2.
[25] Komparator 3 PouZije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 3.

[26] Logické pravidlo 0 Pouzije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 0.
[27] Logické pravidlo 1 PouZije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 1.
[28] Logické pravidlo 2 Pouzije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 2.
[29] Logické pravidlo 3 Pouzije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 3.

[33] Digitalni vstup DI18  Pouzije v logickém pravidlu hodnotu vstupu DI18 (Vys. =
TRUE).
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[34] Digitalni vstup DI19  Pouzije v logickém pravidlu hodnotu vstupu DI19 (Vys. =

TRUE).

[35] Digitalni vstup DI27  Pouzije v logickém pravidlu hodnotu vstupu DI27 (Vys. =
TRUE).

[36] Digitalni vstup DI29  Pouzije v logickém pravidlu hodnotu vstupu DI29 (Vys. =
TRUE).

[37] Digitalni vstup DI32  Pouzije v logickém pravidlu hodnotu vstupu DI32 (Vys. =
TRUE).

[38] Digitalni vstup DI33  PouZije v logickém pravidlu hodnotu vstupu DI33 (Vys. =
TRUE).

[39] Prikaz Start Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize je méni¢ kmitoctu libo-

volné spustén (pomaoci digitalniho vstupu, sbérnice nebo jinak).

[40] Ménic zastaven Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize je méni¢ kmitoctu libo-
volné zastaven nebo dobiha (pomoci digitalniho vstupu, sbérni-
ce nebo jinak).

[41] Reset. vypnuti Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize je ménic¢ kmitoctu vy-
pnut (ale nikoli zablokovan) a stisknete tlacitko Reset.

[42] Autom. reset. vypnuti Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize je méni¢ kmitoCtu vy-
pnut (ale nikoli zablokovan) a je vydan piikaz k automatickému

resetovani.

[43] Tlacitko OK Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tlacitko OK na
panelu LCP.

[44] Reset Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tlacitko Reset
na panelu LCP.

[45] Tlacitko Doleva Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tlacitko Doleva
na panelu LCP.

[46] Tlacitko Doprava Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tlacitko Do-
prava na panelu LCP.

[47] Tlacitko Nahoru Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tlacitko Na-
horu na panelu LCP.

[48] Tlacitko Dol& Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tlacitko Dol
na panelu LCP.

[50] Komparator 4 Pouzije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 4.

[51] Komparator 5 Pouzije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 5.

[60] Logické pravidlo 4 Pouzije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 4.

[61] Logické pravidlo 5 Pouzije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 5.

13-02 Udalost pro zastaveni

MozZnost: Funkce:
K deaktivaci SL regulatoru vyberte booleovsky vstup (True nebo
False).

[0] * Nepravda Zada do logického pravidla pevnou hodnotu FALSE.
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(1]

(2]

(3]

(4]

(5]

(6]

[7]

(8]

[9]

[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
[18]
[19]
[20]
[21]
[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[30]
[31]
[32]
[33]

[34]

Pravda

Béh

V rozsahu

Na Zad. hodn.
Momentové omezeni
Proudové omezeni
Mimo proud. rozsah
Pod ILow

Nad IniGH

Mimo rozsah otacek
Pod nizkymi ot.

Nad vys. ot.

Mimo rozsah zp. v.
Pod nizk. zp. vazbou
Nad vys. zp. vazbou
Tepelna vystraha
Napajeni mimo rozs.
Reverzace

Vystraha

Poplach (Vypnuti)
Poplach (Vypn. zabl.)
Komparator 0
Komparator 1
Komparator 2
Komparator 3
Logické pravidlo 0
Logické pravidlo 1
Logické pravidlo 2
Logické pravidlo 3
Vyprseni Cas. SL 0
Vyprseni ¢as. SL 1
Vyprseni Cas. SL 2
Digitalni vstup DI18

Digitalni vstup DI19

M 2. Popis parametrd

Zada do logického pravidla pevnou hodnotu TRUE.
Dal3i popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.
Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.
Dalsi popis naleznete u skupiny parametré 5-3*.
Dalsi popis naleznete u skupiny parametr 5-3%,
Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.
Dalsi popis naleznete u skupiny parametrl 5-3%*,
Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.

Dal3i popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.

Dalsi popis naleznete u skupiny parametrl 5-3*.

Dal3i popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.

Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.

Dalsi popis naleznete u skupiny parametrt 5-3%*,

Dalsi popis naleznete u skupiny parametr 5-3%*,

Dalsi popis naleznete u skupiny parametrt 5-3%*,

Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.

Dalsi popis naleznete u skupiny parametré 5-3*.

Dalsi popis naleznete u skupiny parametr 5-3%,

Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.

Dalsi popis naleznete u skupiny parametrl 5-3%,

Pouzije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 0.
Pouzije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 1.
PouZije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 2.
Pouzije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 3.
PouZije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 0.
PouZzije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 1.
PouZije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 2.
PouZzije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 3.
Pouzije v logickém pravidlu vysledek ¢asovace 0.

PouZzije v logickém pravidlu vysledek ¢asovace 1.

Pouzije v logickém pravidlu vysledek Casovace 2.

PouZije v logickém pravidlu hodnotu vstupu DI18 (Vys.
TRUE).

Pouzije v logickém pravidlu hodnotu vstupu DI19 (Vys.
TRUE).
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[35]
[36]
[37]
[38]
[39]

[40]

[41]

[42]

[43]
[44]
[45]
[46]
[47]
[48]

(50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]

146

Digitalni vstup DI27

Digitalni vstup DI29

Digitalni vstup DI32

Digitalni vstup DI33

Prikaz Start

Ménic zastaven

Reset. vypnuti

Autom. reset. vypnuti

Tlacitko OK

Tlacitko Reset

Tlacitko Doleva

Tlacitko Doprava

Tlacitko Nahoru

Tlacitko Dol

Komparator 4

Komparator 5

Logické pravidlo 4
Logické pravidlo 5
Vyprseni Cas. SL 3
Vyprseni Cas. SL 4
Vyprseni Cas. SL 5
Vyprseni cas. SL 6

VyprSeni Cas. SL 7

Danfiti

Pouzije v logickém
TRUE).

pravidlu hodnotu vstupu DI27 (Vys.

Pouzije v logickém
TRUE).

pravidlu hodnotu vstupu DI29 (Vys.

Pouzije v logickém
TRUE).

pravidlu hodnotu vstupu DI32 (Vys.

Pouzije v logickém
TRUE).

pravidlu hodnotu vstupu DI33 (Vys.

Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize je méni¢ kmitoctu libo-
volné spustén (pomoci digitalniho vstupu, sbérnice nebo jinak).

Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize je ménic¢ kmitoctu libo-
volné zastaven nebo dobiha (pomoci digitalniho vstupu, sbérni-
ce nebo jinak).

Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize je méni¢ kmitoctu vy-
pnut (ale nikoli zablokovan) a stisknete tlacitko Reset.

Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize je ménic¢ kmitoctu vy-
pnut (ale nikoli zablokovan) a je vydan prikaz k automatickému
resetovani.

Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tlacitko OK na
panelu LCP.

Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tlacitko Reset
na panelu LCP.

Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tlacitko Doleva
na panelu LCP.

Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tlacitko Do-
prava na panelu LCP.

Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tlacitko Na-
horu na panelu LCP.

Tato udalost ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tlacitko Dol
na panelu LCP.

Pouzije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 4.
Pouzije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 5.
Pouzije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 4.
Pouzije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 5.
Pouzije v logickém pravidlu vysledek Casovace 3.

Pouzije v logickém pravidlu vysledek casovace 4.

Pouzije v logickém pravidlu vysledek Casovace 5.

Pouzije v logickém pravidlu vysledek ¢asovace 6.

Pouzije v logickém pravidlu vysledek Casovace 7.
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13-03 Vynulovat regulator SLC

Moznost: Funkce:

[0]* Nenulovat reg. SLC  Zachova nastaveni naprogramovand ve viech parametrech sku-
piny 13 (13-%).

[1] Vynulovat regulator Obnovi vychozi nastaveni vSech parametrd skupiny 13 (13-%).
SLC

2.13.3. 13-1* Komparatory

Komparatory se pouzivaji k porovnavani trvalych proménnych (napf. vystupniho kmitoctu, vy-
stupniho proudu, analogového vstupu atd.) s pevnymi, pfedvolenymi hodnotami. Navic se porov-
navaji digitalni hodnoty s hodnotami pevnymi v Case. Vysvétleni je uvedeno u parametru 13-10.
Komparatory se vyhodnocuiji vzdy jednou béhem intervalu sledovani. Vysledek (PRAVDA nebo
NEPRAVDA) se pouZije pfimo. VSechny parametry v této skupiné jsou parametry pole s indexem
0 az 5. Index 0 slouzi k programovani komparatoru 0, index 1 slouzi k programovani komparatoru
1 a tak dale.

13-10 Operand komparatoru

Pole [4]

Vyberte proménnou, ktera bude sledovana komparatorem.

[0]*  VYPNUTO

[1] Zadana hodnota
[2] Zpétna vazba
[3] Otacky motoru
[4] Proud motoru
[5] Moment motoru
[6] Vykon motoru
[7] Napéti motoru

[8] Napéti stejnosmeérné-
ho meziobvodu
[9] Teplota motoru

[10] Teplota ménice

[11] Teplota chladice

[12] Analogovy vstup AI53
[13] Analogovy vstup AI54
[14] Analogovy vstup

AIFB10

[15] Analogovy vstup
AIS24V

[17] Analogovy vstup
AICCT

[18] Pulsni vstup FI29
[19] Pulsni vstup FI33
(201  Cislo poplachu
[30] Citat A
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[31] Cita¢B

13-11 Operator komparatoru

Pole [6]

Pro parametr 13-10 obsahujici hodnoty od [0] do [31] plati na-
sledujici:
Vyberte operator, ktery bude pouzit pti srovnani.

[0] < Zvolte moznost < [0], ma-li byt vysledek vyhodnoceni PRAVDA,
pokud je proménna vybrana v par. 13-10 mensi nez pevna hod-
nota nastavena v par. 13-12. Vysledek bude NEPRAVDA, pokud
je proménna vybrana v par. 13-10 vétSi nez pevna hodnota
Z parametru 13-12.

[11* = Zvolte moznost # [1], ma-li byt vysledek vyhodnoceni PRAVDA,
kdyz se proménna vybrana v par. 13-10 priblizné rovna pevné
hodnoté v par. 13-12.

[2] > Zvolte moznost > [2] pro inverzni logiku moznosti < [0].

13-12 Hodnota komparatoru

Pole [6]

0.000 * [-100000.000 - Zadejte 'aktivacni Uroven' pro proménnou, ktera je sledovana

100000.000] timto komparatorem. Jedna se o parametr pole obsahujici hod-

noty komparatoru 0 az 5.

2.13.4. 13-2* Casovace

Tato skupina parametr(l obsahuje parametry ¢asovaci.

Vysledek (PRAVDA nebo NEPRAVDA) z casovacij pouzijte pfimo k definovani udalosti (viz par.
13-51) nebo jako booleovsky vstup pro /ogické pravidlo (viz par. 13-40, 13-42 nebo 13-44). Ca-
sova¢ ma pouze hodnotu Nepravda, pokud je spustén akci jako je napf. Spustit ¢asovac 1 [29],
az do doby vyprseni hodnoty ¢asovace zadané v tomto parametru. Potom se jeho hodnota opét
zméni na Pravda.

Vsechny parametry v této skupiné jsou parametry pole s indexem 0 az 2. Index 0 slouZi k pro-
gramovani Casovace 0, index 1 slouzi k programovani ¢asovace 1 a tak dale.

13-20 Casovac SL regulatoru

Pole [3]

0,00 s* [0,00 - 360 000,00 s] Zadejte hodnotu definujici dobu trvani vystupu Nepravda z na-
programovaného Casovace. Casovaé ma pouze hodnotu NE-
PRAVDA, pokud je spustén udalosti jako je napt. Spustit casovac
1[29], az do doby vyprseni hodnoty Casovace.
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2.13.5. 13-4* Logicka pravidla

MUzete zkombinovat az tfi booleovské vstupy (vstupy Pravda/Nepravda) z ¢asovacd, komparatord,
digitalnich vstupd, stavovych bitd a udalosti pomoci logickych operatord AND, OR a NOT. Zvolte
booleovské vstupy pro vypocty v parametrech 13-40, 13-42 a 13-44. Definujte operatory pouzi-
vané k logickému kombinovani vybranych vstupll v par. 13-41 a 13-43.

Priorita vypoctd

Nejprve se pocitaji vysledky parametrl 13-40, 13-41 a 13-42. Vysledek (PRAVDA / NEPRAVDA)
tohoto vypoctu se zkombinuje s nastavenim par. 13-43 a 13-44 a dostanete konecny vysledek
(PRAVDA / NEPRAVDA) logického pravidla.

13-40 Booleovské pravidio 1

Pole [6]

Vyberte prvni booleovsky (True nebo False) vstup pro zvolené

logické pravidlo.
[0]* Nepravda Zada do logického pravidla pevnou hodnotu FALSE.
[1] Pravda Zada do logického pravidla pevnou hodnotu TRUE.
[2] Béh Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.
[3] V rozsahu Dalsi popis naleznete u skupiny parametréi 5-3*.
[4] Na zad. hodn. Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.
[5] Momentové omezeni  Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3%*.
[6] Proudové omezeni DalSi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.
[7] Mimo proud. rozsah  Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3%*.
[8] Pod ILow Dalsi popis naleznete u skupiny parametrl 5-3*.
[9] Nad InicH Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3%*.

[10] Mimo rozsah otacek
[11] Pod nizkymi ot. Dalsi popis naleznete u skupiny parametré 5-3*.

[12] Nad vys. ot. Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.
[13] Mimo rozsah zp. v.  Dalsi popis naleznete u skupiny parametr(i 5-3*.
[14] Pod nizk. zp. vazbou Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.
[15] Nad vys. zp. vazbou Dalsi popis naleznete u skupiny parametré 5-3*.
[16] Tepelna vystraha Dalsi popis naleznete u skupiny parametr 5-3%,
[17] Napajeni mimo rozs. Dalsi popis naleznete u skupiny parametré 5-3*.
[18] Reverzace DalSi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.
[19] Vystraha Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3%*.
[20] Poplach (Vypnuti) Dal3i popis naleznete u skupiny parametrd 5-3*.
[21] Poplach (Vypn. zabl.) Dalsi popis naleznete u skupiny parametrd 5-3%*.
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[22]
[23]
[24]
[25]
[26]
[27]
[28]
[29]
[30]
[31]
[32]
[33]

[34]

[35]

[36]

[37]

[38]

[39]

[40]

[41]

[42]

[43]

[44]

[45]

Komparator 0
Komparator 1
Komparator 2
Komparator 3
Logické pravidlo 0
Logické pravidlo 1
Logické pravidlo 2
Logické pravidlo 3
Casové prodleva 0
Casové prodleva 1
Casova prodleva 2

Digitalni vstup DI18
Digitalni vstup DI19
Digitalni vstup DI27
Digitalni vstup DI29
Digitalni vstup DI32
Digitalni vstup DI33

Prikaz Start

Ménic zastaven

Reset. vypnuti

Autom. reset. vypnuti

Tlacitko OK
Tlacitko Reset

Tlacitko Doleva

M Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive

Pouzije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 0.
Pouzije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 1.
Pouzije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 2.
Pouzije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 3.
PouZzije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 0.
Pouzije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 1.
Pouzije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 2.
Pouzije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 3.
Pouzije v logickém pravidlu vysledek Casovace 0.

Pouzije v logickém pravidlu vysledek ¢asovace 1.

Pouzije v logickém pravidlu vysledek Casovace 2.

Pouzije v logickém pravidlu hodnotu vstupu DI18 (Vys. =
TRUE).

PouzZije v logickém pravidlu hodnotu vstupu DI19 (Vys. =
TRUE).

Pouzije v logickém pravidlu hodnotu vstupu DI27 (Vys. =
TRUE).

PouzZije v logickém pravidlu hodnotu vstupu DI29 (Vys. =
TRUE).

Pouzije v logickém pravidlu hodnotu vstupu DI32 (Vys. =
TRUE).

Pouzije v logickém pravidlu hodnotu vstupu DI33 (Vys.
TRUE).

Toto logické pravidlo ma hodnotu TRUE, jestlize je ménic kmi-
toctu libovolné spustén (pomoci digitalniho vstupu, sbérnice
nebo jinak).

Toto logické pravidlo ma hodnotu TRUE, jestlize je méni¢ kmi-
toctu libovolné zastaven nebo dobiha (pomoci digitalniho vstu-
pu, sbérnice nebo jinak).

Toto logické pravidlo ma hodnotu TRUE, jestlize je méni¢ kmi-
toctu vypnut (ale nikoli zablokovan) a stisknete tlacitko Reset.

Toto logické pravidlo ma hodnotu TRUE, jestlize je méni¢ kmi-
toctu vypnut (ale nikoli zablokovan) a je vydan piikaz k auto-
matickému resetovani.

Toto logické pravidlo ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tla-
Citko OK na panelu LCP.

Toto logické pravidlo ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tla-
Citko Reset na panelu LCP.

Toto logické pravidlo ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tla-
Citko Doleva na panelu LCP.
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[46]

[47]

(48]

[50]
[51]
[60]
[61]
[70]
[71]
[72]
(73]
[74]

Tlacitko Doprava

Tlacitko Nahoru

Tlacitko Dol(

Komparator 4

Komparator 5

Logické pravidlo 4
Logické pravidlo 5
Vyprseni ¢as. SL 3
Vyprseni Cas. SL 4
Vyprseni ¢as. SL 5
Vyprseni Cas. SL 6
Vyprseni cas. SL 7

Danfiss

2. Popis parametr(

Toto logické pravidlo ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tla-
Citko Doprava na panelu LCP.

Toto logické pravidlo ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tla-
Citko Nahoru na panelu LCP.

Toto logické pravidlo ma hodnotu TRUE, jestlize stisknete tla-
Citko Dolll na panelu LCP.

Pouzije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 4.
PouZije v logickém pravidlu vysledek komparatoru 5.
Pouzije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 4.
PouZije v logickém pravidlu vysledek logického pravidla 5.
Pouzije v logickém pravidlu vysledek Casovace 3.

Pouzije v logickém pravidlu vysledek Casovace 4.

Pouzije v logickém pravidlu vysledek Casovace 5.

Pouzije v logickém pravidlu vysledek Casovace 6.

Pouzije v logickém pravidlu vysledek ¢asovace 7.

13-41 Logicky operator 1

Pole [6]
Vyberte prvni logicky operator, ktery bude pouzit pro booleov-
ské vstupy z par. 13-40 a 13-42.
[13-XX] oznacuje booleovsky vstup z par. 13-*.
[0] * DISABLED Ignoruje par. 13-42, 13-43 a 13-44.
[1] AND Vyhodnocuje vyraz [13-40] AND [13-42].
[2] OR Vyhodnocuje vyraz [13-40] OR [13-42].
[3] AND NOT Vyhodnocuje vyraz [13-40] AND NOT [13-42].
[4] OR NOT Vyhodnocuje vyraz [13-40] OR NOT [13-42].
[5] NOT AND Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40] AND [13-42].
[6] Not or Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40] OR [13-42].
[7] Not and not Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40] AND NOT [13-42].
[8] Not or not Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40] OR NOT [13-42].

13-42 Booleovské pravidio 2

Pole [6]
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Dalsi popisy voleb a jejich funkci naleznete u parametru 13-40.

13-43 Logicky operator 2

Pole [6]

Vyberte druhy logicky operator, ktery bude pouZit pro booleov-
ské vstupy vypocitané v parametrech 13-40, 13-41 a 13-42 a
booleovsky vstup pochazejici z par. 13-42.

[13-44] oznacuje booleovsky vstup z par. 13-44.
[13-40/13-42] oznacuje booleovsky vstup vypocitany v par.
13-40, 13-41 a 13-42. DISABLED [0] (tovarni nastaveni). Vybe-
rete-li tuto moznost, bude ignorovan par. 13-44.

[0]*  DISABLED

[1] AND Viyhodnocuje vyraz [13-40/13-42] AND [13-44].

[2] OR Viyhodnocuje vyraz [13-40/13-42] OR [13-44].

[3] AND NOT Vyhodnocuje vyraz [13-40/13-42] AND NOT [13-44].

[4] OR NOT Viyhodnocuje vyraz [13-40/13-42] OR NOT [13-44].

[5] NOT AND Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40/13-42] AND [13-44].

[6] NOT OR Viyhodnocuje vyraz NOT [13-40/13-42] OR [13-44].

[7] NOT AND NOT Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40/13-42] a vyraz AND NOT
[13-44].

[8] NOT OR NOT Viyhodnocuje vyraz NOT [13-40/13-42] OR NOT [13-44].

Pole [6]

Vyberte teti booleovsky (True nebo False) vstup pro zvolené
logické pravidlo.

Dalsi popisy voleb a jejich funkci naleznete u parametru 13-40.

2.13.6. 13-5* Stavy

Parametry pro programovani SL regulatoru.

13-51 Udalost SL regulatoru

Pole [20]

K definici udalosti SL regulatoru vyberte booleovsky vstup (Prav-
da nebo Nepravda).

Dalsi popisy voleb a jejich funkci naleznete u parametru 13-02.

152 MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive

M 2. Popis parametrd

13-52 Akce SL regulatoru

Pole [20]

Vyberte akci odpovidajici udalosti inteligentniho reg. provozu.
Akce jsou provadény, pokud je odpovidajici udalost (definovana
v par. 13-51) vyhodnocena jako Pravda. Mdzete vybirat z na-
sleduijicich akci:

[0] *  Vypnuto

[1] Z4dnéa akce

[2] Vybrat sadu 1 Zméni aktivni sadu (par. 0-10) na 1.

[3] Vybrat sadu 2 Zméni aktivni sadu (par. 0-10) na 2.

[4] Vybrat sadu 3 Zméni aktivni sadu (par. 0-10) na 3.

[5] Vybrat sadu 4 Zméni aktivni sadu (par. 0-10) na 4. Pokud dojde ke zméné sa-
dy, slouci se akce s dalSimi prikazy pro sady prichazejicimi
z digitalnich vstup(, nebo ze sbérnice Fieldbus.

[10] Zvolit pevnou z. h. 0 Vybere pevnou zadanou hodnotu 0.

[11] Zvolit pevnou Z. h. 1 Vybere pevnou Zadanou hodnotu 1.

[12] Zvolit pevnou Z. h. 2 Vybere pevnou Zadanou hodnotu 2.

[13] Zvolit pevnou Z. h. 3 Vybere pevnou Zadanou hodnotu 3.

[14] Zvolit pevnou Z. h. 4  Vybere pevnou Zadanou hodnotu 4.

[15] Zvolit pevnou Z. h. 5 Vybere pevnou Zadanou hodnotu 5.

[16] Zvolit pevnou Z. h. 6  Vybere pevnou Zadanou hodnotu 6.

[17] Zvolit pevnou z. h. 7 Vybere pevnou zadanou hodnotu 7. Pokud dojde ke zméné ak-
tivni pevné zadané hodnoty, slouci se s dalsimi prikazy pro
pevné Zadané hodnoty pfichazejicimi z digitalnich vstupd, nebo
ze sbérnice Fieldbus.

[18] Zvolit rampu 1 Zvoli rampu 1.

[19] Zvolit rampu 2 Zvoli rampu 2.

[22] Béh Vyda ménici kmitoCtu pfikaz Start.

[23] Zpétny chod Vyda ménici kmitoctu prikaz Reverzace.

[24] Stop Vyda ménici kmitoCtu prikaz Stop.

[26] DC stop Vyda ménici kmitoctu prikaz DC stop.

[27] Volny dobéh Ménic kmitoCtu zacne okamzité volné dobihat. VSechny prikazy
k zastaveni vcetné prikazu k volnému dobéhu zastavi SL regu-
lator.

[28] UloZeni vystupu Ulozi vystupni kmitocet ménice kmitoctu.

[29] Spustit ¢asovac 0 Spusti ¢asovac 0. DalSi popis naleznete u parametru 13-20.

[30] Spustit ¢asovac 1 Spusti ¢asovac 1. Dalsi popis naleznete u parametru 13-20.

[31] Spustit ¢asovac 2 Spusti ¢asovac 2. Dalsi popis naleznete u parametru 13-20.
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[32] Dig. vystup A nizky  Libovolny vystup s vybranou hodnotou ‘digitalni vystup 1’ ma
nizkou hodnotu (vyp.).

[33] Dig. vystup B nizky  Libovolny vystup s vybranou hodnotou ‘digitalni vystup 2’ ma
nizkou hodnotu (vyp.).

[34] Dig. vystup C nizky  Libovolny vystup s vybranou hodnotou ‘digitalni vystup 3’ ma
nizkou hodnotu (vyp.).

[35] Dig. vystup D nizky  Libovolny vystup s vybranou hodnotou ‘digitalni vystup 4’ ma
nizkou hodnotu (vyp.).

[36] Dig. vystup E nizky  Libovolny vystup s vybranou hodnotou ‘digitalni vystup 5’ ma
nizkou hodnotu (vyp.).

[37] Dig. vystup F nizky  Libovolny vystup s vybranou hodnotou ‘digitalni vystup 6’ ma
nizkou hodnotu (vyp.).

[38] Dig. vystup A vysoky Libovolny vystup s vybranou hodnotou ‘digitalni vystup 1’ ma
vysokou hodnotu (sepnuto).

[39] Dig. vystup B vysoky Libovolny vystup s vybranou hodnotou ‘digitalni vystup 2’ ma
vysokou hodnotu (sepnuto).

[40] Dig. vystup C vysoky Libovolny vystup s vybranou hodnotou ‘digitalni vystup 3’ ma
vysokou hodnotu (sepnuto).

[41] Dig. vystup D vysoky Libovolny vystup s vybranou hodnotou ‘digitalni vystup 4’ ma
vysokou hodnotu (sepnuto).

[42] Dig. vystup E vysoky Libovolny vystup s vybranou hodnotou ‘digitalni vystup 5’ ma
vysokou hodnotu (sepnuto).

[43] Dig. vystup F vysoky Libovolny vystup s vybranou hodnotou ‘digitalni vystup 6’ ma
vysokou hodnotu (sepnuto).

[60] Vynulovat citac A Vynuluje citac A.

[61] Vynulovat cita¢ B Vynuluje citac B.

[70] Spustit casovac 3 Spusti ¢asovac 3. Dalsi popis naleznete u parametru 13-20.
[71] Spustit ¢asovac 4 Spusti ¢asovac 4. Dalsi popis naleznete u parametru 13-20.
[72] Spustit ¢asovac 5 Spusti ¢asovac 5. Dalsi popis naleznete u parametru 13-20.
[73] Spustit ¢asovac 6 Spusti ¢asovac 6. Dalsi popis naleznete u parametru 13-20.
[74] Spustit ¢asovac 7 Spusti ¢asovac 7. Dalsi popis naleznete u parametru 13-20.
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2.14. Hlavni nabidka - Specialni funkce - Skupina 14

2.14.1. 14-** Specialni funkce

Skupina parametr{l pro konfiguraci specialnich funkci ménic¢e kmitoctu.
2.14.2, Spinani stridace, 14-0%*

Parametry pro konfiguraci prepinani invertoru.

14-00 Typ spinani

Moznost: Funkce:
[0]* 60AVM
[1] SFAVM Vyberte typ spinani: 60° AVM nebo SFAVM.

14-01 Spinaci kmitocet

Moznost: Funkce:
[0] 1,0 kHz
[1] 1,5 kHz
[2] 2,0 kHz
[3] 2,5 kHz
[4] 3,0 kHz
[5] 3,5 kHz
[6] 4,0 kHz
[7] 5,0 kHz
[8] 6,0 kHz
[9] 7,0 kHz

[10] 8,0 kHz
[11] 10,0 kHz
[12] 12,0 kHz
[13] 14,0 kHz
[14] 16,0 kHz

Vyberte spinaci kmitocet stridace. Zménou spinaciho kmitoctu
mdZete snizit akusticky hluk z motoru.

Upozornéni

Vystupni kmitocet ménice kmitoctu nesmi nikdy
presahnout 1/10 spinaciho kmitoctu. Pfi spusté-
ném motoru upravujte spinaci kmitocet v para-

vvr

také parametr 14-00 a Cast Odlehceni.
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Upozornéni

Spinaci kmitocCty vyssi nez 5,0 kHz automaticky
vedou ke snizeni maximalniho vystupu meénice
kmitoctu.

14-03 Premodulovani

Moznost:
[0] Vypnuto
[1]1*  Zapnuto

Funkce:

Zvolte moznost Zapnuto [1], chcete-li pFipojit funkci premodu-
lovani pro vystupni napéti a ziskat vystupni napéti az o 15 %
VEtSi nez sitové napéti.

Zvolte Vypnuto [0], nechcete-li provést premodulovani vystup-
niho napéti, aby nedoslo na hideli motoru ke zvinéni momentu.

14-04 Nahodna pulsné sirkova modulace

Moznost:
[0]*  Vypnuto
[1] Zapnuto

Funkce:

Zvolte Zapnuto [1], chcete-li transformovat akusticky hluk spi-
nani motoru z jasného zvonéni na méné rozpoznatelny bily Sum.
Toho dosahnete jemnou a nahodnou synchronizaci pulsu mo-
dulaci vystupnich fazi.

Vyberte moznost Vypnuto [0], nechcete-li provést zadnou zmé-
nu akustického hluku spinani motoru.

2.14.3. Sit'ové napajeni, 14-1%*

156

Parametry pro konfiguraci sledovani a zpracovani poruch napajeni.

14-10 Porucha napaj.

Moznost:
[0] Bez funkce
[31* Volny dobéh

Funkce:

[4] Kinetické zalohovani

Vyberte funkci, kterou méni¢ kmitoctu vykona pfi dosazeni pra-
hové hodnoty nastavené v parametru 14-11 nebo kdyz je akti-
vovan prikaz Porucha napdj., inv. prostfednictvim jednoho z
digitalnich vstupl (par. 5-1%).

Kinetické zalohovani:

[0]: Bez funkce. Energie zachycena v kondenzatorové
baterii bude vyuzita k ,pohanéni* motoru, ale dojde
k vybiti baterie.

[3]: Volny dobéh motoru. Invertor se vypne a konden-
zatorova baterie bude zalohovat fidici kartu. Tudiz bu-
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de zajisténo rychlejsi restartovani po opétovném
pripojeni napajeni (pfi kratkych vypadcich napajeni).
[4]: Kinetické zalohovani. Méni¢ kmitoctu prekona po-
ruchu fizenim otacek v generatorickém provozu moto-
ru vyuzitim momentu setrvacnosti systému.

Kinetické zalohovani [4]: Ménic¢ kmitoctu bude pokracCovat na
stejnych otackach, dokud bude k dispozici energie z momentu
setrvacnosti zatéze.

= — = DC napétt
— Vgstupni ot&&ky v of./min.

13namnn

Orove? tfzenf prepsif

Par 14-11 =

S1?

= == = DC napétf
Vgstupn? otG&ky v ot./min.

I Orove? PMzenT prepstt
Par 14-11 M ——

S1? ]

14-11 Sit'ové napéti pFi poruse napajeni
Rozsah: Funkce:

342 v* [150-600 V] Tento parametr definuje prahové napéti, pti kterém se aktivuje
funkce vybrana v parametru 14-10.

14-12 Funkce pfi nesymetrii napajeni

Moznost: Funkce:
[0]*  Vypnuti
[1] Vystraha
[2] Vypnuto
[3] Odlehceni Pokud dojde k vyrazné nesymetrii napajeni:
Zvolenim Vypnuti[0] vypnéte ménic kmitoctu;
zvolenim Vystraha [1] zobrazte vystrahu;
zvolenim Vypnuto [2] neprovedete Zadnou akci nebo
Zvolenim Odlehceni[3] odlehcite méni¢ kmitoctu.
Provoz za podminek vyznamné nesymetrie sitového napéti zkra-
cuje dobu Zivotnosti motoru. Podminky jsou povaZzovany za
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nevhodné, jestlize motor pracuje trvale v okoli jmenovité zatéze
(napf. Cerpadlo nebo ventilator pracujici témeér na plné otacky).

2.14.4. Vypnout, Reset, 14-2%*

158

Parametry pro konfiguraci zpracovani automatického resetu, specialniho vypnuti a samokontroly
nebo inicializace Fidici karty.

14-20 Zpiisob resetu

Moznost:

[0]1*  Ruéni vynulovani

[1] Automaticky reset x 1

[2] Automaticky reset x 2

[3] Automaticky reset x 3

[4] Automaticky reset x 4

[5] Automaticky reset x 5

[6] Automaticky reset x 6

[7] Automaticky reset x 7

[8] Automaticky reset x 8

[9] Automaticky reset x 9

[10] Automaticky reset x
10

[11] Automaticky reset x
15

[12] Automaticky reset x
20

[13] Nekon. pocet resetll

Funkce:

Vyberte funkci resetu po vypnuti. Po vynulovani Ize ménic re-
startovat.

Vyberete-li moznost Rucni reset [0], mUzete provést reset po-
moci tlacitka [RESET] nebo pomocdi digitalnich vstupd.
Vyberete-li moznost Automaticky reset x 1...x20 [1]-[12], m{-
Zete po vypnuti provést jeden az dvacet automatickych resetd.
Vyberete-li moznost Nekon. pocet resetid [13], mlzete po vy-
pnuti provést nekonecny pocet resetd.

Upozornéni

Motor se mlize spustit bez varovani. Pokud je bé-
hem 10 minut proveden zadany pocet AUTOMA-
TICKYCH RESETU, méni¢ kmitottu prejde do
rezimu Rucni reset [0]. Po provedeni rucniho re-
setu se obnovi pdvodni nastaveni parametru
14-20. Jestlize béhem 10 minut nedojde k prove-
deni zadaného poctu automatickych resetdl nebo
je proveden rucni reset, vnitfni poCitadlo AUTO-
MATICKYCH RESETU se vynuluje.
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Upozornéni
Automaticky reset rovnéz ve verzi firmwaru < 4.3x
provadi reset funkce bezpecného zastaveni.

14-21 Doba automatického restartu

Rozsah: Funkce:

10 s* [0-600 s] Zadejte Casovy interval od vypnuti do startu u funkce automa-
tického resetu. Tento parametr je aktivni, pokud je par. 14-20
nastaven na hodnotu Automaticky reset[1] - [13].

14-22 Provozni rezim

Moznost: Funkce:

[0]*  Normalni provoz

[1] Zkouska fidici karty

[2] Inicializace Pomoci tohoto parametru mlizete specifikovat normalni provoz,
provadét testy. Nebo mizete inicializovat vsechny parametry
s vyjimkou parametr(l 15-03, 15-04 a 15-05. Tato funkce je ak-
tivni pouze tehdy, kdyz provedete vypnuti a zapnuti ménice
kmitoctu.
Zvolte moznost Normalni provoz[0] pro normalni provoz ménice
kmito¢tu s motorem ve vybrané aplikaci.
Vyberte moznost Zkouska fidici karty [1], chcete-li vyzkouset
analogové a digitalni vstupy a vystupy a Fidici napéti +10 V. Ke
zkousce je zapottebi testovaci konektor s internimi pfipojenimi.
Pfi provadéni zkousky Fidici karty pouZzijte nasledujici postup:

1. Vyberte hodnotu Zkouska ridici karty [1].

2. Odpojte napajeci napéti a vyckejte, az zhasne osvétle-

ni displeje.

3.  Nastavte piepinace S201 (A53) a S202 (A54) = ‘ON’/
I

4.  VloZte testovaci konektor (viz nize).

5.  Pfipojte sitové napajeni.

6.  Provedte rlzné testy.

7.  Vysledky se zobrazi na ovladacim panelu LCP a ménic
kmitoctu piejde do nekonecné smycky.

8.  Parametr 14-22 je automaticky nastaven na hodnotu

Normalni provoz. Po zkousce fidici karty nastartujte
normalni provoz vypnutim a zapnutim ménice.

Pokud test probéhl v poFadku:

Zprava na displeji ovladaciho panelu LCP: Ridici karta je v porad-
ku.

Odpoijte napajeci napéti a vyjméte testovaci zastrcku. Na Fidici
karté se rozsviti zelena kontrolka.

Pokud test neprobéhl v poradku:
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Zprava na displeji ovladaciho panelu LCP: Doslo k chybé vstupl/
vystupl Fidici karty.

Vyménte méni¢ kmitoctu nebo Fidici kartu. Na fidici karté se
rozsviti Cervena kontrolka. Testovaci konektory (nasledujici
svorky vzajemné propojte): 18 - 27 - 32; 19 - 29 - 33; 42 - 53
-54
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Zvolte moznost Inicializace [2], chcete-li obnovit vychozi nasta-
veni vSech hodnot parametrd s vyjimkou parametrd 15-03,
15-04 a 15-05. PFi nasledujicim zapnuti provede méni¢ kmitoctu
reset.

Obnovi se rovnéz vychozi nastaveni parametru 14-22 Normalini
provoz [0].

14-25 Zpozdéni vypnuti pfi meznim momentu
Rozsah: Funkce:

60s* [0-60s=VYP] Zadejte zpozdéni vypnuti pfi dosazeni meze momentu v sekun-
dach. Kdyz vystupni moment dosahne meznich hodnot (par.
4-16 a 4-17), zobrazi se vystraha. Pokud bude po dobu zadanou
v tomto parametru nepretrzité pfitomna vystraha kvili dosazeni
meze momentu, dojde k vypnuti ménice. Zpozdéni vypnuti vy-
pnete nastavenim parametru na hodnotu 60 s = VYPNUTO.
Sledovani teploty ménice kmitoctu zlistane nadale aktivni.

14-26 Zpozdéni vypnuti pFi poruse stridace

Rozsah: Funkce:
5s* [0-355] Kdyz méni¢ kmitoCtu zjisti pfepéti béhem nastavené doby, po
uplynuti této doby vypne.

14-29 Servisni kod

Rozsah: Funkce:

X [-2147483647 az Pouze pro servisni pouZziti.
+2147483647  (bez
jednotky)]
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2.14.5. Regulator proudového omezeni, 14-3*

Méni¢ kmitoCtu ma vestavény regulator proudu, ktery se aktivuje, kdyZ proud motoru, a tedy
moment, je vySsi neZ mezni hodnoty momentu nastavené v parametrech 4-16 a 4-17.

Kdyz méni¢ kmitoctu dosahne béhem motorového nebo generatorového provozu mezni hodnoty
proudu, pokusi se co nejrychleji dostat pod pevné mezni hodnoty momentu, aniz by ztratil kontrolu
nad motorem.

Kdyz je aktivni Fizeni proudu, Ize méni¢ kmitoctu zastavit pouze nastavenim digitalniho vstupu na
Dobéh, inv. [2] nebo Vynul. a dobéh, inv. [3]. Na svorkach 18 az 33 nebude aktivni zadny signal,
dokud se ménic¢ kmitoctu nevzdali od meznich hodnot proudu.

PFi nastaveni digitalniho vstupu na hodnotu Dobéh, inv. [2] nebo Vynul. a dobéeh, inv. [3] motor
nevyuzije dobu dobéhu, protoze méni¢ dobiha volné.

14-30 Regulator proud. omezeni, prop. zes.

Rozsah: Funkce:

100 %* [0 - 500 %] Zadejte hodnotu proporcionalniho zesileni pro regulator pro-
udového omezeni. Zvolite-li vysokou hodnotu, bude regulator
reagovat rychleji. PFilis vysoké nastaveni povede k nestabilité
regulatoru.

14-31 Regulator proud. omez., int. casova k.

Rozsah: Funkce:

0,020 s*[0,002 -2 000 s] Ridi integracni ¢asovou konstantu regulatoru proudového ome-
zeni. Nastavenim nizSi hodnoty zajistite rychlejsi reakci. PFilis
nizka nastavena hodnota vede k nestabilité fizeni.

2.14.6. Optimalizace spotreby, 14-4*

Parametry pro nastaveni optimalizace spotfeby v reZimech VT (kvadratického momentu) i AEO
(automatické optimalizace spotieby).

Automaticka optimalizace spotfeby je aktivni pouze tehdy, kdyZ je parametr 1-03 Momentova
charakteristika nastaven na Kompresor /2] nebo Automaticka optimalizace spotteby, kvadr. mom.

[3].

14-40 Uroven kvadr. momentu

Rozsah: Funkce:

66%* [40 - 90%] Zadejte Uroven magnetizace motoru pfi nizkych otackach. Zvo-
lenim nizké hodnoty snizite energetické ztraty v motoru, ale také
snizite mozné zatizeni.

Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.
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14-41 Minimalni magnetizace AEO
Rozsah: Funkce:

40%* [40 - 75%] Zadejte minimalni povolenou magnetizaci pro AEO. Zvolenim
nizké hodnoty sniZite energetické ztraty v motoru, ale mizete
tim také snizit odolnost vc¢i nahlym zménam zatizeni.

14-42 Minimalni kmitocet AEO
Rozsah: Funkce:

10 Hz* [5 - 40 Hz] Zadejte minimalni kmitocet, pfi kterém ma byt aktivni automa-
ticka optimalizace spotfeby (AEO).

14-43 Cos ¢p motoru

Rozsah: Funkce:

0.66* [0.40 - 0.95] Zadana hodnota cos(¢) je béhem AMA automaticky nastavena
pro optimalni vykon funkce AEQ. Tento parametr by se normal-
né nemél ménit. Nicméné v nékterych situacich mize byt
zapotfebi zadat kvili jemnému doladéni novou hodnotu.

2.14.7. Prostredi, 14-5*

Tyto parametry pomahaji provozovat méni¢ kmitoCtu za specialnich okolnich podminek.

Moznost: Funkce:
[0] Vypnuto
[1]1*  Zapnuto Zvolte Zapnuto[1], abyste zajistili, ze méni¢ kmitoctu vyhovuje

normam EMC.

Vypnuto [0] vyberte pouze v piipade, ze ménic je napajen z izo-
lovaného sit'ového zdroje, tj. sité IT. V tomto rezimu jsou interni
vysokofrekvencni kapacity (filtracni kondenzatory) mezi Sasi a
obvodem RFI filtru odpojeny, aby se zabranilo poskozeni stej-
nosmérného meziobvodu a omezily se zemni kapacitni proudy
(podle IEC 61800-3).

14-52 Rizeni ventilatoru

Moznost: Funkce:

[0]*  Auto

[1] Zap. pFi 50%

[2] Zap. pti 75 %

[3] Zap. pti 100%
Vyberte minimalni otacky interniho ventilatoru.
Zvolte moznost Auto [0], pokud se ma ventilator toCit pouze
kdyz je vnitfni teplota ménice v rozsahu +35 °C az priblizné
+55°C. Ventilator se pfi 35 °C toci v nizkych otackach a pri
priblizné +55°C v plnych otackach.
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14-53 Sledovani ventilatoru

Moznost: Funkce:
[0] Vypnuto

[1]1*  Vystraha

[2] Vypnuti

Vyberte reakci ménice kmitoctu v pripadeé zjisténi chyby venti-
latoru.

14-55 Vystupni filtr
Moznost: Funkce:
[0]* Bezfiltru

[1] Sinusovy filtr Vyberte typ pfipojeného vystupniho filtru. Tento parametr nelze
upravit béhem chodu motoru.

2.14.8. Automatické odlehceni, 14-6*

Tato skupina obsahuje parametry pro odlehéeni ménice kmitoCtu v pfipadé vysoké teploty.

14-60 Funkce pri prekroceni teploty

Moznost: Funkce:
[0]*  Vypnuti
[1] Odlehceni Jestlize teplota chladice nebo Fidici karty prekroci mezni teplotu

naprogramovanou z vyroby, ohlasi méni¢ vystrahu. Pokud se
teplota dale zvysuje, mizete zvolit, zda ma méni¢ kmitoctu vy-
pnout (zablokovat) nebo snizit vystupni proud.

Vypnuti[0]: Méni¢ kmitoctu vypne (zablokuje) a ohlasi poplach.
K vynulovani poplachu je tfeba méni¢ vypnout a zapnout, ale
restartovani motoru je mozné az poté, co teplota chladice po-
klesne pod mezni hodnotu poplachu.

OdllehceniT1]: Je-li prekrocena kriticka teplota, vystupni proud
bude snizovan, dokud nedosahne teploty umozniujici provoz.

2.14.9. Bez vypnuti pri pretiZzeni stridace

V nékterych Cerpadlovych systémech nebyla velikost ménice kmitoCtu spravné vybrana tak, aby
poskytoval proud potfebny ve vSech bodech provozni pritokové charakteristiky. V téchto bodech
bude Cerpadlo potfebovat vétsi proud, nez je jmenovity proud ménice kmitoctu. Ménic¢ kmitoctu
je schopen dodavat spojité po dobu 60 sekund 110 % jmenovitého proudu. Pokud bude i nadéle
pretizen, méni¢ kmito¢tu normalné vypne (a Cerpadlo se zastavi volnym dobéhem) a ohlasi po-
plach.
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oroud 1308AZ80.1C

Pokud nem(ize méni¢ kmitocCtu trvale dodavat poZzadovanou kapacitu, mize byt vyhodnéjsi, aby
Cerpadlo pracovalo v nizsich otackach.

Pokud nastavite par. 14-61 Funkce pfi pretiZeni invertoru, budou otacky Cerpadla automaticky
snizovany, dokud vystupni proud nepoklesne pod 100 % jmenovitého proudu (nastaveno v par.
14-62 Uroveri odlehcens).

Funkce pri pretizeni invertoru je alternativni moznost k vypnuti ménic¢e kmitoctu.

Ménic¢ kmitoctu odhaduje zatiZzeni vykonové Casti pomoci pocitadla zatizeni invertoru, které vyda
vystrahu pti 98 procentech a vystrahu vynuluje pfi 90 procentech. Pfi hodnoté 100 % ménic kmi-
toctu vypne a ohlasi poplach.

Stav pocitadla Ize odecist v par. 16-35, Teplota stridace.

Pokud je par. 14-61, Funkce pri pretiZzeni invertoru, nastaven na hodnotu Odlehceni, budou otacky
Cerpadla pfi dosazeni 98 procent snizovany, dokud hodnota nepoklesne pod 90,7 %.

Pokud je par. 14-62 Uroveri odlehceni nastaven napf. na 95 %, trvalé pretizeni zpsobi kolisani
otacek Cerpadla mezi 95 a 110 % jmenovitého vystupniho proudu ménice kmitoctu.

14-61 Funkce pf¥i pretizeni invertoru

Moznost: Funkce:
[0]1*  Vypnuti
[1] Odlehceni Pouziva se v pripadé trvalého pretizeni za mezni hodnotou te-

ploty (110 % po dobu 60 sekund).

Zvolte hodnotu Vypnuti [0], ma-li méni¢ kmitoctu vypnout a
ohlasit poplach, nebo Odlehceni[1], jestlize se maji otacky cer-
padla snizit, aby se snizilo zatizeni vykonové casti a doSlo k je-
jimu ochlazeni.

14-62 Uroven odlehéeni

Rozsah: Funkce:

95%* [75% - 95%] Definuje poZadovanou uroven proudu (v % jmenovitého vy-
stupniho proudu ménice kmitoCtu) pfi snizenych otackach cer-
padla poté, co zatizeni ménice kmitoctu presahlo povolenou mez
(110 % po dobu 60 sekund).
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2.15. Hlavni nabidka - Informace o meénici kmitoctu -
Skupina 15

2.15.1. 15-** Informace o ménici

Skupina parametrll obsahujici informace o ménici kmitoCtu, napriklad provozni udaje, hardwaro-
vou konfiguraci a verze softwaru.

2.15.2. 15-0* Provozni udaje

Skupina parametrd obsahujici provozni data, napf. provozni hodiny, pocitadla kWh, poctu zapnuti
a podobné.

15-00 Pocet hodin provozu

Rozsah: Funkce:
0 hod.* [0 - 2147483647 Zobrazeni poctu hodin provozu ménice kmitoCtu. Hodnota je pfi
hod.] vypnuti ménice kmitoCtu uloZena.

15-01 Hodin v béhu

Rozsah: Funkce:
0 hod.* [0 - 2147483647 Zobrazeni poctu hodin béhu motoru. Pocitadlo Ize vynulovat v
hod.] par. 15-07. Hodnota se ulozi pfi vypnuti ménice kmitoctu.

15-02 Pocitadlo kWh

Rozsah: Funkce:
0 kwh* [0 - 2147483647 Zaznamenava spotiebu motoru jako stfedni hodnotu v priibéhu
kwh] jedné hodiny. Vynulujte pocitadlo v par. 15-06.

15-03 Pocet zapnuti
Rozsah: Funkce:
0* [0 - 2147483647] Zobrazeni pocCtu zapnuti ménice kmitoctu.

15-04 Pocet prehrati
Rozsah: Funkce:
0* [0 - 65535] Zobrazeni poctu teplotnich chyb ménice kmitoctu.

15-05 Pocet prepéti
Rozsah: Funkce:
0* [0 - 65535] Zobrazeni poctu prepéti ménice kmitoctu.
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15-06 Vynulovani pocitadla kWh

Moznost: Funkce:

[0] *  Nevynulovat

[1] Vynulovat pocitadlo  Chcete-li vynulovat pocitadlo kWh (viz par. 15-02), zvolte mo-
Znost Wynulovat[1] a stisknéte tlacitko [OK].

Zvolte moznost Nevynulovat [0], pokud nepozadujete vynulo-
vani pocitadla kWh.

Upozornéni
Vynulovani se provede stisknutim tlacitka [OK].

15-07 Nulovani pocitadla provoznich hodin
Moznost: Funkce:
[0] *  Nevynulovat

[1] Vynulovat pocitadlo  Zvolte VWynulovat [1] a stisknéte tlacitko [OK] pro vynulovani
pocitadla Hodin v béhu (par. 15-01) a par. 15-08, Pocet startij
(viz par. 15-01).
Zvolte moznost Nevynulovat [0], pokud nepozadujete vynulo-
vani pocitadla provoznich hodin.

15-08 Pocet starti
Rozsah: Funkce:

[0 - 2147483647] Toto je parametr pouze pro zobrazeni na displeji. Cita¢ obrazuje
pocet startll a zastaveni vyvolanych normalnim pfikazem Start/
Stop nebo prechodem do/z rezimu spanku.

2.15.3. Nast. paméti dat 15-1*

166

Pamét’ dat umoziuje nepretrzité zaznamenavani az 4 zdrojl dat (par. 15-10) pfi individudlnich
rychlostech (par. 15-11). Spoustéci udalost (par. 15-12) a okno (par. 15-14) jsou pouzity ke startu
a zastaveni podminéného zaznamenavani udajd.

15-10 Zdroj zaznamti

Pole [4]

Zadna
[1600] Ridici slovo
[1601] Z&dana hodnota [jed-
notky]
[1602] Z&dana hodnota v %
[1603] Stavové slovo
[1610] Vykon [kW]
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[1611] Vykon [HP]

[1612] Napéti motoru

[1613] Kmitocet

[1614] Proud motoru

[1616] Moment [Nm]

[1617] Otatky [ot./min.]

[1618] Tepelné zatizeni mo-
toru

[1622] Moment [%]

[1630] Napéti meziobvodu

[1632] Brzdna energie /s

[1633] Brzdna energie/2 min.

[1634] Teplota chladice

[1635] Tepelné zatizeni me-
nice

[1650] Externi Zadana hod-
nota

[1652] Zpétna vazba [jednot-
ky]

[1654] Zpétna vazba 1 [jed-
notky]

[1655] Zpétna vazba 2 [jed-
notky]

[1656] Zpétna vazba 3 [jed-
notky]

[1660] Digitalni vstup

[1662] Analogovy vstup 53

[1664] Analogovy vstup 54

[1665] Analogovy vystup 42
[mA]

[1666] Digitalni vystup [bi-
narni]

[1675] Analogovy vstup
X30/11

[1676] Analogovy vstup
X30/12

[1677] Analogovy vystup
X30/8 [mA]

[1690] Poplachové slovo
[1691] Poplachové slovo 2
[1692] Vystrazné slovo
[1693] Vystrazné slovo 2
[1694] Rozsit. stavové slovo

[1695] Rozsit. stavové slovo
2

[1820] Analogovy vstup
X42/1
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[1821]

[1822]

[1823]

[1824]

[1825]

Analogovy vstup
X42/3

Analogovy vstup
X42/5

Analogovy vystup
X42/7 [mA]
Analogovy vystup
X42/9 [mA]

Danfiss

Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive

Analogovy vystup Vyberte, které proménné maji byt zaznamenavany.

X42/11 [mA]

15-11 Interval zaznam

Rozsah:

1 ms*

[1 - 86400 000 ms]

15-12 Udalost pro aktivaci

Zadejte interval v ms mezi jednotlivymi vzorky zaznamenava-
nych proménnych.

Moznost:

[0] * Nepravda

[1] Pravda

[2] Béh

[3] V rozsahu

[4] Na Zad. hodn.

[5] Momentové omezeni
[6] Proudové omezeni
[7] Mimo proud. rozsah
[8] Pod min. proudem
[9] Nad vys. proudem
[10] Mimo rozsah otacek
[11] Pod nizkymi ot.

[12] Nad vys. ot.

[13] Mimo rozsah zp. v.
[14] Pod nizk. zp. vazbou
[15] Nad vys. zp. vazbou
[16] Tepelnd vystraha
[17] Sit’ mimo rozsah
[18] Reverzace

[19] Vystraha

[20] Poplach (Vypnuti)
[21] Poplach (Vypn. zabl.)
[22] Komparator 0

[23] Komparator 1

[24] Komparator 2

[25] Komparator 3

[26] Logické pravidlo 0
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[27] Logické pravidlo 1
[28] Logické pravidlo 2
[29] Logické pravidlo 3
[33] Digitalni vstup DI18
[34] Digitalni vstup DI19
[35] DigitaIni vstup DI27
[36] Digitalni vstup D129
[37] Digitalni vstup DI32
[38] Digitalni vstup DI33
[50] Komparator 4

[51] Komparator 5

[60] Logické pravidlo 4

[61] Logické pravidlo 5 Zvolte udalost aktivace. Kdyz dojde k udalosti aktivace, pouZzije
se okno k uloZeni zaznamd. V zaznamech se potom uchova za-
dané procento vzorkd pred udalosti aktivace (par. 15-14).

15-13 Rezim zaznamu

Moznost: Funkce:
[0]*  Zaznamy vzdy

[1] Jednou pri aktivaci  Vyberte moznost Zaznamy vZdy [0], chcete-li zaznamenavat
hodnoty nepretrzite.
Vyberte moznost Jednou pri aktivaci [1], chcete-li zaznamena-
vani startovat a zastavovat podminéné pomoci parametrt 15-12
a 15-14.

15-14 Vzorki pred aktivaci

Rozsah: Funkce:

50%* [0 - 100] Zadejte procento vSech vzork( pred udalosti aktivace, které maiji
byt uchovany. Viz téz parametry 15-12 a 15-13.

2.15.4. Historie zaznami, 15-2%*

V této skupiné parametrl Ize pomoci parametrl pole zobrazit az 50 zaznamenanych datovych
polozek. Pro vSechny parametry ve skupiné plati, Ze [0] jsou nejnovéjsi a [49] nejstarsi data. Data
se zaznamenavaji pfi kazdé wuddlosti (nezaménovat s udalostmi SL regulatoru). Udadlosti jsou
v tomto kontextu definovany jako zména v nékteré z nasledujicich oblasti:

1. Digitalni vstup

Digitalni vystupy (v této verzi SW nejsou sledovany)
Vystrazné slovo

Poplachové slovo

Stavové slovo

Ridici slovo

N ook W DN

Rozsitené stavové slovo
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Udélosti se zaznamenavaiji s hodnotou a ¢asovym tdajem v ms. Casovy interval mezi dvéma uda-
lostmi zavisi na tom, jak Casto k wdalostem dochazi (max. jednou za sledované obdobi). Data se
zaznamenavaji nepretrzité, ale kdyz je hlasen poplach, historie se uloZi a hodnoty Ize zobrazit na
displeji. Tato funkce je uziteCna napriklad tehdy, kdyz provadite servis po vypnuti. Historii zaznam{
obsaZenou v tomto parametru miZete zobrazit prostfednictvim sériového komunikacniho portu
nebo na displeji.

15-20 Historie zaznami: Udalost

Pole [50]

o* [0 - 255] Zobrazeni typu zaznamenanych udalosti.

15-21 Historie zaznami: Hodnota

Pole [50]
o* [0 - 2147483647] Zobrazeni hodnoty zaznamenané udalosti. Interpretace hodnot
udalosti - viz nasleduijici tabulka:
Digitalni vstup Dekadicka hodnota. Popis po pfevodu na binarni
hodnotu - viz parametr 16-60.
Digitalni vystup (v této ve- Dekadickd hodnota. Popis po prevodu na binarni
rzi SW neni sledovan) hodnotu - viz parametr 16-66.
Vlystrazné slovo Dekadicka hodnota. Popis naleznete u parame-
tru 16-92.
Poplachové slovo Dekadicka hodnota. Popis naleznete u parame-
tru 16-90.
Stavové slovo Dekadicka hodnota. Popis po pfevodu na binarni
. hodnotu - viz parametr 16-03.
Ridici slovo Dekadicka hodnota. Popis naleznete u parame-
tru 16-00.
Rozsifené stavové slovo  Dekadicka hodnota. Popis naleznete u parame-
tru 16-94.

15-22 Historie zaznami: Cas

Pole [50]

0%* [0 - 2147483647] Zobrazeni ¢asu, kdy doslo k zaznamenané udalosti. Cas se méfi
v ms od spuSténi ménice kmitoctu. Max. hodnota odpovida
priblizné 24 dndim, to znamena, Ze po této dobé zacne pocitani
znovu od nuly.

2.15.5. Pamét’ poruch, 15-3*

Parametry v této skupiné jsou parametry pole, ve kterém Ize zobrazit az 10 paméti poruch. [0]
jsou posledni zaznamenana data a [9] nejstarsi. Pro vSechna zaznamenana data Ize zobrazit chy-
bové kédy, hodnoty a ¢asové Udaje.
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15-30 Pamét’ chyb: Kod chyby

Pole [10]

o* [0 - 255] Prohlédnéte si kdd chyby a vyhledejte vyznam v kapitole Od-
strariovani problémd.

15-31 Pamét’' chyb: Hodnota

Pole [10]

o* [-32767 - 32767] Zobrazeni dalSiho popisu chyby. Tento parametr se nejvice vy-
uziva v kombinaci s poplachem 38 'vnittni chyba'.

15-32 Pamét’ chyb: Cas

Pole [10]

o* [0 - 2147483647] Podivejte se na ¢as, kdy doslo k zaznamenané udalosti. Cas se
méfi v sekundach od spusténi ménice kmitoctu.

2.15.6. Identifikace ménice, 15-4*

Parametry obsahuijici informace o hardwarové a softwarové konfiguraci ménice kmitoctu urcené
pouze pro cteni.

15-40 Typ ménice

Moznost: Funkce:

Zobrazeni typu ménice FC. Udaje na displeji jsou identické s vy-
konovym polem ménic¢d fady VLT HVAC Drive Series v definici
typového kddu, znaky 1-6.

15-41 Vykonova cast
MozZnost: Funkce:

Zobrazeni typu ménice FC. Udaje na displeji jsou identické s vy-
konovym polem ménicd fady VLT HVAC Drive Series v definici
typového kddu, znaky 7-10.
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15-42 Napéti

Moznost: Funkce:

Zobrazeni typu ménice FC. Udaje na displeji jsou identické s vy-
konovym polem méni¢d Fady VLT HVAC Drive Series v definici
typového kodu, znaky 11-12.

15-43 Softwarova verze

Moznost: Funkce:

Zobrazeni verze kombinovaného SW (neboli balicku) sestavaji-
ciho z vykonového SW a fidiciho SW.

15-44 Objednané typové oznaceni

Moznost: Funkce:

Zobrazeni typového kddu pouZivaného pro nové objednani mé-
ni¢e kmitoCtu v pdvodni konfiguraci.

15-45 Aktualni typové oznaceni

Moznost: Funkce:
Zobrazeni skutecného typového kddu.

15-46 Objednaci ¢islo ménice kmitoctu

Moznost: Funkce:

Zobrazeni 8mistného objednaciho Cisla pouZivaného pro nové
objednani ménice kmitoctu v plvodni konfiguraci.

s wr

15-47 Objednaci Cislo vykonové karty
Moznost: Funkce:
Zobrazeni objednaciho Cisla vykonové karty.

15-48 Id. cislo LCP
Moznost: Funkce:
Zobrazeni identifikacniho cisla ovladaciho panelu LCP.

15-49 ID SW ridici karty

Moznost: Funkce:
Zobrazeni Cisla verze softwaru fidici karty.

172 MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive M 2. Popis parametrl

15-50 ID SW vykonové karty

Moznost: Funkce:
Zobrazeni Cisla verze softwaru vykonové karty.

15-51 Vyrobni cislo ménice kmitoctu

MozZnost: Funkce:
Zobrazeni vyrobniho Cisla ménice kmitoctu.

7 wvr

15-53 Sériové cislo vykonové karty

Moznost: Funkce:
Zobrazeni vyrobniho Cisla vykonové karty.

2.15.7. Identifikace doplikl 15-6%*

Skupina parametr{ uréenych jen pro ¢teni obsahuje informace o hardwarové a softwarové konfi-
guraci doplrikd instalovanych ve slotech A, B C0 a C1.

15-60 Doplnék namontovan
Moznost: Funkce:
Zobrazeni typu nainstalovaného doplnku.

15-61 SW verze dopliku
Moznost: Funkce:
Zobrazeni softwarové verze nainstalovaného dopliiku.

15-62 Objednaci Cislo doplnku
Moznost: Funkce:
Zobrazi objednaci Cisla nainstalovanych doplnkd.

15-63 Vyrobni cislo doplnku
Moznost: Funkce:
Zobrazeni vyrobniho Cisla nainstalovaného doplriku.

2.15.8. Informace o parametrech, 15-9*

Seznamy parametr{
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15-92 Definované parametry

Pole [1000]

o* [0 - 9999] Zobrazeni seznamu vSech definovanych parametrd ménice kmi-
toctu. Seznam je zakoncen 0.

15-93 Modifikované parametry

Pole [1000]

o* [0 - 9999] Zobrazeni seznamu parametrd, jejichZ vychozi nastaveni bylo
zménéno. Seznam kondi 0. Zmény mozna nebudou viditelné
drive nez 30 sekund po implementaci.

15-99 Metadata parametru

Pole [23]

0* [0 - 9999] Tento parametr obsahuje data pouzita softwarovym nastrojem
MCT10.
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2.16. Hlavni nabidka - Udaje na displeji - Skupina 16

2.16.1. 16-** Udaje na displeji

vvvvvv

chova, vystrazna a stavova slova.

2.16.2. 16-0* Obecny stav

Parametry pro zobrazeni obecného stavu, napf. vypocitané zadané hodnoty, aktivniho Fidiciho
slova, stavu.

16-00 Ridici slovo
Rozsah: Funkce:

0% [0 - FFFF] Zobrazeni Fidiciho slova zaslaného z ménice prostfednictvim sé-
riového komunikacniho portu v hexadecimalnim kédu.

16-01 Zadana hodnota [jednotky]

Rozsah: Funkce:
0.000* [-999999.000 - Zobrazeni aktudlni Zadané hodnoty pouzité na pulsnim nebo
999999.000] analogovém zakladé v jednotkach, které jsou vysledkem konfi-

gurace vybrané v par. 1-00 (Hz, Nm nebo ot./min.).

16-02 -200.0 - 200.0 %
Rozsah: Funkce:

0.0%* T[] Zobrazeni celkové zadané hodnoty. Celkova zadana hodnota je
soucet digitalni, analogové, pevné, sbérnicové a uloZzené zadané
hodnoty plus korekce kmito¢tu nahoru nebo dold.

16-03 Stavové slovo

Rozsah: Funkce:

0* [0 - FFFF] Zobrazeni stavového slova zaslaného z méni¢e kmitoCtu
prostrednictvim sériového komunikacniho portu v hexadecimal-
nim kodu.

16-05 Skutecna hodnota ot. [%]
Rozsah: Funkce:

0%*  [-100 az +100 %] Zobrazeni dvoubajtového slova zaslaného se stavovym slovem
na sbérnici Master s ohlasenim hlavni aktualni hodnoty.

16-09 Vlastni idaje na displeji

Rozsah: Funkce:

0,00 Cu-[-999 999,99 - 999 Zobrazeni uZivatelem definovanych (dajd z parametrl 0-30,
stom- 999,99 CustomRea- 0-31 a 0-32.

Readou- doutUnit]

tUnit*
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2.16.3. 16-1* Stav motoru

Parametry pro zobrazeni stavovych hodnot motoru.

16-10 Vykon [kW]

Rozsah: Funkce:

0,0 kw* [0,0-1000,0 kW] Zobrazeni vykonu motoru v kW. Zobrazend hodnota je vypoci-
tana na zakladé aktualniho napéti a proudu motoru. Hodnota je
filtrovana. To znamena, Ze od zmény vstupni hodnoty do zmény
hodnoty Udaje na displeji mdze uplynout priblizné 30 ms.

16-11 Vykon [HP]

Rozsah: Funkce:
0,00 [0,00 - 1000,00 hp]  Zobrazeni vykonu motoru v HP. Zobrazena hodnota je vypoci-
hp* tana na zakladé aktualniho napéti a proudu motoru. Hodnota je

filtrovana. To znamena, Ze od zmény vstupni hodnoty do zmény
hodnoty Udaje na displeji mlize uplynout pfiblizné 30 ms.

16-12 Napéti motoru

Rozsah: Funkce:
0,0 v* [0,0 - 6000,0 V] Zobrazeni napéti motoru, vypoctené hodnoty pouzité k Fizeni
motoru.

16-13 Kmitocet motoru
Rozsah: Funkce:
0,0 Hz* [0,0 - 6500,0 Hz] Zobrazeni kmito¢tu motoru bez tlumeni rezonance.

16-14 Proud motoru

Rozsah: Funkce:

0,00 A* [0,00 - 0,00 A] Zobrazeni proudu motoru méfeného jako stfedni hodnota,
IRMS. Hodnota je filtrovana. To znamena, Zze od zmény vstupni
hodnoty do zmény hodnoty Udaje na displeji mlize uplynout
priblizné 30 ms.

16-15 Kmitocet [%]

Rozsah: Funkce:

0.00%* [-100.00 - 100.00 %] Zobrazeni dvoubajtového slova ohlasujiciho skutecny kmitocet
motoru (bez tlumeni rezonance) jako procento (méfitko
0000-4000 Hex) par. 4-19 Max. vystupni kmitocet. Nastavte par.
9-16 index 1 pro odeslani se stavovym slovem misto MAV.

16-16 Moment [Nm]
Rozsah: Funkce:

0,0 Nm* [-3000,0-3000,0 Nm] Zobrazeni hodnoty momentu se znaménkem, pdsobici na hrideli
motoru. Mezi 110% proudem motoru a momentem ve vztahu
ke jmenovitému momentu neni piesné linearni vztah. Nékteré
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motory dodavaii vice nez 160% moment. V disledku toho zavisi
min. a max. hodnota na max. proudu motoru a na pouzitém
motoru. Hodnota je filtrovana. To znamena, Ze od zmény vstup-
ni hodnoty do zmény hodnoty Udaje na displeji mdze uplynout
priblizné 1,3 sekundy.

16-17 Otacky [ot./min.]
Rozsah: Funkce:

0 ot./[-30 000 - 30 000 ot./ Zobrazeni skutecnych otacek motoru za minutu.
min.*  min.]

16-18 Teplota motoru
Rozsah: Funkce:

0 %* [0-100 %] Zobrazeni vypocteného tepelného zatizeni na motoru. Limitem
pro samocinné vypnuti je 100 %. Zakladem vypoctu je funkce
ETR vybrana v par. 1-90.

Rozsah: Funkce:

[-200% - 200%] Toto je parametr pouze pro zobrazeni na displeji.
Zobrazuje aktualni moment v procentech jmenovitého momen-
tu na zakladé nastaveni velikosti motoru a jmenovitych otacek
v parametrech 1-20 Wkon motoru [kW], 1-21 Vykon motoru
[HP] nebo 1-25 Jmenovité otacky motoru.
Toto je hodnota sledovana Funkcr pri pretrZzeném pésu nasta-
venou v par. 22-6*.

2.16.4. 16-3* Stav ménice

Parametry pro hlaseni stavu ménice kmitoctu.

16-30 Napéti meziobvodu
Rozsah: Funkce:

ov*  [0-10 000 V] Zobrazeni mérené hodnoty. Hodnota je filtrovana. To znamena,
Ze od zmény vstupni hodnoty do zmény hodnoty Udaje na dis-
pleji mdZe uplynout priblizné 30 ms.

16-32 Brzdna energie /s

Rozsah: Funkce:
0,000 [0,000 - 0,000 kW]  Zobrazeni brzdného vykonu pfenaseného na externi brzdny re-
kw* zistor uvedeného jako okamZitéa hodnota.

16-33 Brzdna energie/2 min.

Rozsah: Funkce:

0,000 [0-500 000 kW] Zobrazeni brzdného vykonu prenaseného na externi brzdny re-

kW* zistor. Stfedni vykon je pocitan jako pr@imér za poslednich 120
sekund.
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16-34 Teplota chladice

Rozsah: Funkce:

0°c* [0 - 255 °C] Zobrazeni teploty chladiCe ménice kmitoctu. Mezni hodnota pro
vypnuti je 90 + 5 °C; nasledné zapnuti motoru probéhne pfi 60
+5°C.

16-35 Teplota stridace
Rozsah: Funkce:
0 %* [0-100 %] Zobrazeni procentualniho zatizeni stfidace.

16-36 Jmenovity proud stfidace
Rozsah: Funkce:

A* [0,01 - 10 000 A] Zobrazeni jmenovitého proudu stfidace, ktery by se mél rovnat
Udajlim z typového Stitku na pripojeném motoru. Data se pou-
Zivaji k vypoctu momentu, ochrany motoru a podobné.

16-37 Max. proud stfidace
Rozsah: Funkce:

A* [0,01 - 10 000 A] Zobrazeni maximalniho proudu invertoru, ktery by mél odpovi-
dat Udajdm z typového Stitku na pfipojeném motoru. Data se
pouzivaiji k vypo¢tu momentu, ochrany motoru a podobné.

16-38 Stav regulatoru SL
Rozsah: Funkce:
0* [0-0] Zobrazeni stavu udalosti provadéné SL regulatorem.

16-39 Teplota ridici karty
Rozsah: Funkce:
0°c*  [0-100 °C] Zobrazeni teploty fidici karty ve °C.

16-40 PIna vyrovnavaci pamét’ zaznami

Moznost: Funkce:
[01* Ne
[1] Ano Zobrazi, zda je plnd vyrovnavaci pamét’ zaznamd (viz par.

15-1%). Vyrovnavaci pamét’ zaznam& nebude nikdy pIna v pfipa-
dé, ze par. 15-13 ReZim zdznamij je nastaven na hodnotu
Zaznamy vzdy [0].

2.16.5. 16-5* Zad. h. & zp. vazba

Parametry pro ohlasovani vstupu zadané hodnoty a zpétné vazby.
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16-50 Externi zadana hodnota

Rozsah: Funkce:

0.0* [0.0-0.0] Zobrazeni celkové Zadané hodnoty, souctu digitalni, analogové,
pevné, sbérnicové a ulozené zadané hodnoty plus korekce kmi-
toCtu nahoru nebo dold.

16-52 Zpétna vazba [jednotky]

Rozsah: Funkce:

0.0*  [0.0-0.0] Zobrazeni vysledné hodnoty zpétné vazby po zpracovani zpétné
vazby 1-3 (viz par. 16-54, 16-55 a 16-56) spravcem zpétné vaz-
by.

Viz par. 20-0* Zpétnad vazba.

Hodnota je omezena nastavenim parametr 3-02 a 3-03. Jed-
notky jsou nastaveny v par. 20-12.

16-53 Zad. hodn. dig. pot.
Rozsah: Funkce:

0.0 [0.0 - 0.0] Zobrazeni prispévku digitalniho potenciometru k aktualni zada-
né hodnote.

16-54 Zpétna vazba 1 [jednotky]
Rozsah: Funkce:

[0.0 - 0.0] Zobrazeni zpétné vazby 1 - viz par. 20-0* Zpétnd vazba.

Hodnota je omezena nastavenim parametrl 3-02 a 3-03. Jed-
notky jsou nastaveny v par. 20-12.

16-55 Zpétna vazba 2 [jednotky]
Rozsah: Funkce:
[0.0 - 0.0] Zobrazeni zpétné vazby 2 - viz par. 20-0*% Zpétnd vazba.

Hodnota je omezena nastavenim parametrl 3-02 a 3-03. Jed-
notky jsou nastaveny v par. 20-12.

16-56 Zpétna vazba 3 [jednotky]
Rozsah: Funkce:
[0.0 - 0.0] Zobrazeni zpétné vazby 3 - viz par. 20-0*% Zpétnd vazba.

Hodnota je omezena nastavenim parametrl 3-02 a 3-03. Jed-
notky jsou nastaveny v par. 20-12.

2.16.6. 16-6* Vstupy a vystupy

Parametry pro ohlaSovani digitalnich a analogovych V/V portd.

16-60 Digitalni vstup
Rozsah: Funkce:
0* [0 - 63] Zobrazeni stav{ signall z aktivnich digitalnich vstupd. Priklad:
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Vstup 18 odpovida bitu ¢. 5. 0 = bez signalu, 1 = pfipojeny sig-

nal.

Bit 0 Digitalni vstup, svorka 33

Bit 1 Digitalni vstup, svorka 32

Bit 2 Digitalni vstup, svorka 29

Bit 3 Digitalni vstup, svorka 27

Bit 4 Digitalni vstup, svorka 19

Bit 5 Digitalni vstup, svorka 18

Bit 6 Digitalni vstup, svorka 37

Bit 7 Digitalni vstup GP V/V, svorka X30/4
Bit 8 Digitalni vstup GP V/V, svorka X30/3
Bit 9 Digitalni vstup GP V/V, svorka X30/2
Bity 10-63 Rezervovano pro budouci svorky

16-61 Svorka 53, nastaveni prepinace

Moznost: Funkce:

[0]* Proud

[1] Napéti Zobrazeni nastaveni vstupni svorky 53. Proud = 0; napéti = 1.
Rozsah: Funkce:

0.000* [0.000 - 0.000] Zobrazeni skute¢né hodnoty na vstupu 53.

7 v re v

16-63 Svorka 54, nastaveni prepinace

Moznost: Funkce:

[0]*  Proud

[1] Napéti Zobrazeni nastaveni vstupni svorky 54. Proud = 0; napéti = 1.
Rozsah: Funkce:

0.000* [0.000 - 0.000] Zobrazeni skutecné hodnoty na vstupu 54.

” ”

16-65 Analogovy vystup 42 [mA]
Rozsah: Funkce:

0.000* [0.000 - 0.000] Zobrazeni skute¢né hodnoty na vystupu 42 v mA. Zobrazena
hodnota odrazi volbu v parametru 06-50.

16-66 Digitalni vystup [binarni]

Rozsah: Funkce:
0* [0-3] Zobrazeni binarni hodnoty vSech digitalnich vystup(.
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16-67 Kmit. vstup, svorka 29 [Hz]
Rozsah: Funkce:
0* [0-0] Zobrazeni aktualniho kmitoctu na svorce 29.

16-68 Kmit. vstup, svorka 33 [Hz]
Rozsah: Funkce:

0% [0-0] Zobrazeni skute¢né hodnoty kmitoc¢tu pouzitého na svorce 33
jako pulsni vstup.

16-69 Pulsni vystup, svorka 27 [Hz]
Rozsah: Funkce:

0* [0-0] Zobrazeni skute¢né hodnoty impulst aplikovanych na svorku 27
v rezimu digitalniho vystupu.

16-70 Pulsni vystup, svorka 29 [Hz]
Rozsah: Funkce:

0* [0-0] Zobrazeni skute¢né hodnoty pulst aplikovanych na svorku 29
v rezimu digitalniho vystupu.

16-71 Reléovy vystup [binarni]

Rozsah: Funkce:
0* [0-31] Zobrazeni nastaveni vsech relé.

Readout choice [P16-71]:
Relay output [bin]: 00000 bin

OptionB card relay 08

OptionB card relay 08

OptionB card relay 07

Power card relay 02

Power card relay 01
130BA195.10

16-72 Citac A

Rozsah: Funkce:

0* [0-0] Zobrazeni aktudlni hodnoty ¢itace A. Citace jsou uZitetné jako
operandy komparatoru (viz par. 13-10).
Hodnotu Ize vynulovat nebo zménit bud’ prostrednictvim digi-
talnich vstupl (skupina parametrd 5-1*), nebo pomoci akce SL
reguldtoru (par. 13-52).

16-73 Cita¢ B
Rozsah: Funkce:

0* [0-0] Zobrazeni aktudlni hodnoty ¢itace B. Citace jsou uZite¢né jako
operandy komparatoru (par. 13-10).
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Hodnotu Ize vynulovat nebo zménit bud’ prostfednictvim digi-
talnich vstupl (skupina parametrd 5-1*), nebo pomoci akce SL
regulatoru (par. 13-52).

16-74 Pocitadlo presného zastaveni
Rozsah: Funkce:

o* [-2147483648 - Vraci aktualni hodnotu pocitadla presného zastaveni (par. 1-84).
2147483648]

16-75 Analogovy vstup X30/11

Rozsah: Funkce:
0.000* [0.000 - 0.000] Zobrazeni skutecné hodnoty na vstupu X30/11 dopliku MCB
101.

16-76 Analogovy vstup X30/12

Rozsah: Funkce:
0.000* [0.000 - 0.000] Zobrazeni skutecné hodnoty na vstupu X30/12 dopliiku MCB
101.

16-77 Analogovy vystup X30/8 16-77 [mA]
Rozsah: Funkce:
0.000* [0.000 - 0.000] Zobrazeni skute¢né hodnoty na vstupu X30/8 v mA.

2.16.7. 16-8* Fieldbus a FC port

Parametry pro ohlaSovani zadanych hodnot sbérnice a Fidicich slov.

16-80 Fieldbus, CTW 1
Rozsah: Funkce:

0* [0 - 65535] Zobrazeni dvoubajtového fidiciho slova pfijatého ze sbérnice
Master. Interpretace fidiciho slova zavisi na instalovaném ko-
munikacnim pfisluSenstvi Fieldbus a na profilu fidiciho slova
vybraném v par. 8-10.

Dalsi informace naleznete v pfislusné pfiru¢ce komunikacniho
prislusenstvi Fieldbus.

16-82 Fieldbus, Z. H. 1
Rozsah: Funkce:

0* [-200 - 200] Zobrazeni dvoubajtového slova zaslaného s fidicim slovem ze
sbérnice Master pro nastaveni Zzadané hodnoty.
Dalsi informace naleznete v piislusné pfiruce komunikacniho
prislusenstvi Fieldbus.

16-84 Kom. doplnék STW
Rozsah: Funkce:

0* [0 - 65535] Zobrazeni rozsifeného stavového slova komunikac¢niho pfislu-
Senstvi Fieldbus.
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Dalsi informace naleznete v piislusné pfirucce komunikacniho
prislusenstvi Fieldbus.

16-85 FC port, CTW 1

Rozsah: Funkce:

0* [0 - 65535] Zobrazeni dvoubajtového Fidiciho slova pfijatého ze sbérnice
Master. Interpretace fidiciho slova zavisi na instalovaném ko-
munikacnim pfislusenstvi Fieldbus a na profilu fidiciho slova
vybraném v par. 8-10.

16-86 FCport, Z. H. 1
Rozsah: Funkce:

0% [0-0] Zobrazeni dvoubajtového stavového slova zaslaného na sbérnici
Master. Interpretace stavového slova zavisi na instalovaném
komunikacnim pfisluSenstvi Fieldbus a na profilu fidiciho slova
vybraném v par. 8-10.

2.16.8. 16-9* Diagnostické udaje

Parametry zobrazujici poplachova, vystrazna a rozsifena stavova slova.

16-90 Poplachové slovo
Rozsah: Funkce:

0* [0 - FFFFFFFF] Zobrazeni poplachového slova zaslaného prostfednictvim sério-
vého komunikacniho portu v hexadecimalnim kddu.

16-91 Poplachové slovo 2
Rozsah: Funkce:

0* [0 - FFFFFFFF] Zobrazeni poplachového slova 2 zaslaného prostiednictvim sé-
riového komunikacniho portu v hexadecimalnim kddu.

16-92 Vystrazné slovo
Rozsah: Funkce:

0* [0 - FFFFFFFF] Zobrazeni vystrazného slova zaslaného prostfednictvim sério-
vého komunikacniho portu v hexadecimalnim kodu.

16-93 Vystrazné slovo 2
Rozsah: Funkce:

0* [0 - FFFFFFFF] Zobrazeni vystrazného slova 2 zaslaného prostfednictvim sério-
vého komunikacniho portu v hexadecimalnim kodu.
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16-94 Rozsif. stavové slovo

Rozsah: Funkce:

0* [0 - FFFFFFFF] Vraci rozsifené stavové slovo zaslané prostrednictvim sériového
komunikacniho portu v hexadecimalnim kodu.

vrv

16-95 Rozsif. stavové slovo 2

Rozsah: Funkce:

0* [0 - FFFFFFFF] Vraci rozsifené vystrazné slovo 2 zaslané prostfednictvim sério-
vého komunikacniho portu v hexadecimalnim kédu.

16-96 Slovo preventivni idrzby
Rozsah: Funkce:

0* [Ohex - 1FFFhex] Zobrazeni slova preventivni Udrzby. Bity odraZzeji stav naprogra-
movanych udalosti preventivni Udrzby ve skupiné parametr{
23-1*, 13 bitl pfedstavuje kombinaci véech moznych poloZek:

. Bit 0: Loziska motoru

. Bit 1: LoZiska Cerpadla

. Bit 2: LoZiska ventilatoru

. Bit 3: Ventil

o Bit 4: Cidlo tlaku

«  Bit 5: Cidlo prétoku

o  Bit 6: Cidlo teploty

. Bit 7: Tésnéni Cerpadla

e Bit 8: Remen ventilatoru

o Bit 9: Filtr

. Bit 10: Chladici ventilator ménice
. Bit 11: Kontrola funk¢nosti systému ménice
. Bit 12: Zaruka

184 MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive M 2. Popis parametr{

Pozice 4= Ventil |Loziskave-| LoZiska Loziska
ntildtoru | Cerpadla | motoru
Pozice 3> | Tésnéni | Cidlo te- | Cidlo pré- | Cidlo tlaku
Cerpadla ploty toku
Pozice 2= | Kontrola | Chladici Filtr ~ |Remen ve-
funkcnosti | ventilator ntilatoru
systému | meénice
ménice
Pozice 1= Zaruka
Ohex - - - -
lhex - = - +
2hex - - + -
3hex - = ar +
4hex - + - -
Shex - + - +
6hex - + + -
7hex - + + +
8hex + - - -
Ohex + - - +
Anex + - + -
Bhex + = + +
Chex + + - -
Dhex + + - +
Ehex + + + -
Fhex + + ar +
Priklad:
Slovo preventivni Udrzby zobrazuje hodnotu 040Ahex.
Pozice 1 2 3 4
hex. hodnota 0 4 0 A

Prvni cifra 0 oznaCuje, ze zadné polozky ze Ctvrté fady
nepotrebuji Udrzbu.

Druha cifra 4 se vztahuje ke tfeti fadé a oznacuje, Ze chladici
ventilator ménice potfebuje Udrzbu.

Treti cifra 0 oznaCuje, Ze zadné polozky ze druhé fady
nepotrebuji Gdrzbu.

Ctvrty znak A se vztahuje k horni fadé a oznacuje, Ze ventil a
loZiska Cerpadla vyzaduji Gdrzbu.
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2.17. Hlavni nabidka - Udaje na displeji 2 - Skupina 18

2.17.1. 18-0* Zaznamy o udrzbé

Tato skupina obsahuje poslednich 10 zaznam@ o preventivni (drzbé. Poslednim zaznamem je Cislo
0 a nejstarsim zaznam Cislo 9.
Zvolenim jednoho ze zaznam( a stisknutim tlacitka OK Ize zobrazit polozku Udrzby, akci a Cas
v parametrech 18-00 — 18-03.

Tlacitko Alarm log na ovladacim panelu LCP umoziuje pfistup jak k Paméti poplach(, tak k Za-
znamdm o Udrzbé.

18-00 Zaznamy o udrzbé: Polozka

Pole [10]

o* [0-17] Vyhledejte vyznam polozky Udrzby v popisu parametru 23-10
PoloZka preventivni udrzby.

18-01 Zaznamy o udrzbé: Akce

Pole [10]

o* [0-7] Vyhledejte vyznam polozky Udrzby v popisu parametru 23-11
Akce udrzby.

18-02 Zaznamy o udrzbé: Cas

Pole [10]

0 s* [0-2147483647 s] Zobrazuje ¢as zaznamenané udalosti. Cas se méfi v sekundach
od posledniho spusténi.

18-03 Zaznamy o udrzbé: Datum a cas

Pole [10]

2000-01 [2000-01-01 00:00 — Zobrazuje Cas zaznamenané udalosti.

-01 2099-12-01 23:59 ]

00:00%* Upozornéni
Datum a ¢as musi byt naprogramovany v para-
metru 0-70.
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Format data zavisi na nastaveni par. 0-71 Format data a format
Casu na nastaveni par. 0-72 Format ¢asu.

Upozornéni

Ménic kmitoCtu neni vybaven zalohovanim funkce
hodin a po vypnuti napajeni se obnovi vychozi na-
staveni data a ¢asu (2000-01-01 00:00), pokud
neni nainstalovan modul hodin realného casu se
zalohovanim. V parametru 0-79, Chyba hodin, |ze
naprogramovat vystrahu pro pripad, Ze hodiny ne-
byly nastaveny spravné, tedy napf. po vypnuti.
Nespravné nastaveni hodin ovlivni ¢asovy Udaje
pro udalosti Gdrzby.

2.17.2. 18-3* Analogové vstupy a vystupy

18-30 Analogovy vstup X42/1

Rozsah: Funkce:

00.0* [-20,000 — +20,000] Zobrazeni hodnoty signalu pfivedeného na svorku X42/1 na
analogové vstupné-vystupni karte.
Jednotky hodnoty zobrazené na displeji panelu LCP odpovidaji
reZimu vybranému v parametru 26-00, Svorka X/42-1, rezim.

18-31 Analogovy vstup X42/3

Rozsah: Funkce:

00.0* [-20,000 — +20,000] Zobrazeni hodnoty signalu pfivedeného na svorku X42/3 na
analogové vstupné-vystupni karté.
Jednotky hodnoty zobrazené na displeji panelu LCP odpovidaiji
rezimu vybranému v parametru 26-01, Svorka X42/3, rezim.

18-32 Analogovy vstup X42/5

Rozsah: Funkce:

00.0* [-20,000 — +20,000] Zobrazeni hodnoty signalu pfivedeného na svorku X42/5 na
analogové vstupné-vystupni karte.
Jednotky hodnoty zobrazené na displeji panelu LCP odpovidaiji
rezimu vybranému v parametru 26-02, Svorka X42/5, rezim.

18-33 Analogovy vystup X42/7
Rozsah: Funkce:

00.0* [0 -30,000] Zobrazeni hodnoty signalu pfivedeného na svorku X42/7 na
analogové vstupné-vystupni karte.
Zobrazena hodnota odpovida moznosti vybrané v parametru
26-40.
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18-34 Analogovy vystup X42/9

Rozsah: Funkce:

00.0* [0 -30,000] Zobrazeni hodnoty signalu pfivedeného na svorku X42/9 na
analogové vstupné-vystupni karté.
Zobrazena hodnota odpovida moznosti vybrané v parametru
26-50.

18-35 Analogovy vystup X42/11

Rozsah: Funkce:

00.0* [0 -30,000] Zobrazeni hodnoty signalu pfivedeného na svorku X42/11 na
analogové vstupné-vystupni karté.
Zobrazena hodnota odpovida moznosti vybrané v parametru
26-60.
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2.18. Hlavni nabidka - Zpétna vazba meénice - Skupina 20

2.18.1. 20-** Zpétna vazba ménice kmitoctu

Tato skupina parametr{l se pouziva ke konfiguraci zpétné vazby PID reguldtoru, ktery fidi vystupni
kmitocet ménice kmitoctu.

2.18.2. 20-0* Zpétna vazba

Tato skupina parametr(l se pouziva ke konfiguraci signalu zpétné vazby pro zpétnou vazbu PID
regulatoru ménice kmitoctu. At' pracuje méni¢ kmitoCtu v rezimu se zpétnou vazbou nebo bez
zpétné vazby, signaly zpétné vazby je mozné zobrazit na displeji ménic¢e kmitoctu, pouzivat k Fizeni
analogového vystupu ménice kmitoCtu a prenaset pomoci riiznych sériovych komunikacnich pro-

o
tokold.
Z4dana
Zadana hodnota 1 ! hodnota
P 20-21 [ |
Zadana hodnota 2 :
P 20-22
] | Vicenasobna zédana |
Zadana hodnota 3 hodnota - min. :
P 20-23 Vicenasobna zadana
—H  nodnota - max.
— |
|
] Zpétna
Zpéna : vazba
Zdroj zpétné vazby 1 _ vazba 1 rr:ouze zp?tné vazga ; |
P 20-00 ouze zpétna vazba
Jostns Pouze zpétna vazba 3 :
P pEtnd Soucet (1+2+3
Zdroj zpétné vazby 2 vazba 2 Rs;;ﬁ((l_;) 3 \ow [
P 20-03 Primér (1+2+3) \
o, Zpétna Minimum (1/2]3)
Zdroj zpétné vazby 3 vazba 3 Maximum (1]2|3) ]’
P 20-06
Funkce zpétné vazby
P 20-20

20-00 Zdroj zpétné vazby 1

Moznost: Funkce:
[0] Bez funkce

[1] Analogovy vstup 53

[2]1*  Analogovy vstup 54

[3] Pulzni vstup 29

[4] Pulzni vstup 33

[7] Anal. vstup X30/11

[8] Anal. vstup X30/12

[9] Analogovy vstup

X42/1

[10] Analogovy vstup
X42/3

[100] Sbérnicova  zpétna
vazba 1

[101] Sbérnicova  zpétna
vazba 2
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[102] Sbérnicova  zpétna Signal zpétné vazby pro PID regulator méni¢e kmitoctu je mo-
vazba 3 Zné zajistit pomoci az tfi rliznych signall zpétné vazby.
Tento parametr definuje, ktery vstup bude pouzit jako prvni
signal zpétné vazby.
Analogové vstupy X30/11 a X30/12 oznacuiji vstupy na volitelné,
univerzalni vstupné-vystupni karté.

Upozornéni
Pokud neni zpétna vazba pouZita, musi se jeji zdroj nastavit na hodnotu Bez funk-
ce [0]. Parametr 20-10 urcuje, jak PID regulator vyuzije tfi mozné zpétné vazby.

20-01 Konverze zpétné vazby 1

Moznost: Funkce:
[0]*  Linearni
[1] Odmocnina

[2] Tlak vs. teplota Tento parametr umoziiuje provést konverzi zpétné vazby 1.
Lineamn/T0] nema na zpétnou vazbu zadny vliv.
Odmocnina [1] se bé&zné pouziva, kdyz je k zajisténi pritokové
zpétné vazby pouzit snimac tlaku ( (pritok o vtlak)).
Tlak vs. teplota 24] se pouziva v kompresorovych aplikacich
k zajisténi teplotni zpétné vazby pomoci snimace tlaku. Teplota

chladiva se pocitd pomoci nasledujiciho vzorce:

A2 .
UnPe+ 1) = AD — A3 , kde A1, A2 a A3 jsou

konstanty specifické pro chladivo. Chladivo je tfeba vybrat v pa-
rametru 20-20. Parametry 20-21 az 20-23 umoZziuji zadat pro
chladivo hodnoty A1, A2 a A3, které nejsou uvedeny v parame-
tru 20-20.

Teplota =

20-02 Zdrojova jednotka zpétné vazby 1

Moznost: Funkce:
[0] Zadna
[1* %

[5] pulsy/min.
[10] 1/min.
[11] ot./min.
[12] pulsy/s
[20] I/s

[21] I/min.

[22]  I/hod.
[23] m3/s

[24] m3/min.
[25] m3/hod.
[30]  ka/s

[31] kg/min.

[32]  kg/hod.
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[33] t/min.
[34] t/hod.
[40] m/s
[41] m/min.
[45] m
[60] °C
[70] mbar
[71] bar
[72] Pa
[73] kPa
[74] m WG
[80] kw
[120] GPM
[121] gal./s

[122] gal./min.
[123] gal./hod.
[124] CFM

[125]  stopy3/s
[126] stopy3/min.
[127]  stopy3/hod.
[130] Ib/s

[131] Ib/min.
[132] Ib/hod.
[140] stopy/s
[141] stopy/min.
[145] stopy

[160] °F

[170] psi

[171]  Ib/palec?

[172] in WG

[173] stopy WG

[180] HP Tento parametr urcuje jednotku pouzitou pro zdroj zpétné vaz-

by pfed provedenim konverze zpétné vazby v par. 20-01,
Konverze zpéetné vazby 1. PID regulator tuto jednotku nepouzi-
va. SlouZi pouze pro Ucely zobrazeni a sledovani.

Upozornéni
Tento parametr je k dispozici pouze pfi pouZziti
konverze zpétné vazby z tlaku na teplotu.

20-03 Zdroj zpétné vazby 2

Moznost: Funkce:

Podrobné informace naleznete u par. 20-00 Zdroj zpétné vazby
1.
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20-04 Konverze zpétné vazby 2

Moznost:

Funkce:

Podrobné informace naleznete u par. 20-01 Konverze zpétné
vazby 1.

20-05 Zdrojova jednotka zpétné vazby 2

Moznost:

Funkce:

Podrobné informace naleznete u par. 20-02 Zdrojova jednotka
Zpétné vazby 1.

20-06 Zdroj zpétné vazby 3

Moznost:

Funkce:
Podrobné informace naleznete u par. 20-00 Zdroj zpétné vazby

20-07 Konverze zpétné vazby 3

Moznost:

Funkce:

Podrobné informace naleznete u par. 20-01 Konverze zpétné
vazby 1.

20-08 Zdrojova jednotka zpétné vazby 3

Moznost:

Funkce:

Podrobné informace naleznete u par. 20-02 Zdrojové jednotka
Zpétné vazby 1.

20-12 Jednotka Z. h./zpétné vazby

Moznost:

[0] Zadna
[* %

[5] pulsy/min.
[10] 1/min.
[11] ot./min.
[12] pulsy/s
[20] I/s

[21] I/min.
[22] I/hod.
[23] m3/s
[24] m3/min.
[25] m?3/hod.
[30]  ka/s

Funkce:

MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive M 2. Popis parametr{

[31] kg/min.
[32] kg/hod.
[33] t/min.
[34] t/hod.
[40] m/s
[41] m/min.
[45] m

[60] °C

[70] mbar
[71] bar
[72] Pa

[73] kPa
[74] m WG
[80] kw
[120] GPM
[121] gal./s

[122] gal./min.
[123] gal./hod.
[124] CFM

[125] stopy3/s
[126] stopy3/min.
[127]  stopy3/hod.
[130] Ib/s

[131] Ib/min.
[132] Ib/hod.
[140] stopy/s
[141] stopy/min.
[145] stopy

[160] °F

[170] psi

[171]  Ib/palec?

[172] in WG

[173] stopy WG

[180] HP Tento parametr urCuje jednotky pouzité pro zadanou hodnotu a

zpétnou vazbu, které PID regulator pouziva k fizeni vystupniho
kmitoctu ménice kmitoCtu.

2.18.3. 20-2* Zpétna vazba a zadana hodnota

Tato skupina parametr( se pouZiva k uréeni zpdsobu, jakym PID reguldtor ménic¢e kmitoctu pouzije
tfi mozné signaly zpétné vazby k fizeni vystupniho kmito¢tu ménice kmitoCtu. Tato skupina se
rovnéz pouziva k uloZeni tfi internich zadanych hodnot.
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20-20 Funkce zpétné vazby

Moznost: Funkce:

[0] Soucet

[1] Rozdil

[2] Primér

[3]*  Minimum

[4] Maximalni

[5] Min. vicenasobna z. h.

[6] Max. vicendsobna Zz. Tento parametr urcuje, jakym zplisobem budou tfi mozné zpét-
h. né vazby poufZity k fizeni vystupniho kmitoctu ménice kmitoctu.

Upozornéni

NepouZzité zpétné vazby je tfeba nastavit na hod-
notu Bez funkce v pfislusném parametru Zdroj
zpétné vazby: 20-00, 20-03 nebo 20-06.

Zpétna vazba, ktera je vysledkem funkce vybrané v par. 20-20,
bude PID reguldtorem pouzita k fizeni vystupniho kmitoctu mé-
ni¢e kmitoctu. Tuto zpétnou vazbu je mozné zobrazit na displeji
meénice kmitoctu, pouzivat k fizeni analogového vystupu ménice
kmitoctu a prendset pomoci rliznych sériovych komunikacnich
protokold.

Ménic kmitoctu Ize nakonfigurovat pro aplikace s vice zénami.
Podporovany jsou dva rizné druhy aplikaci s vice zonami:

e Vice zon, jedna Zadana hodnota
. Vice zdn, vice Zadanych hodnot
Rozdil mezi obéma druhy je ilustrovan nasledujicimi priklady:

Priklad 1 - Vice zdn, jedna Zzadana hodnota

V kancelarské budové musi systém topeni, ventilace a klimati-
zace s proménnym mnozstvim vzduchu zajistit ve vybranych
oblastech s proménnym mnozstvim vzduchu minimalni tlak.
Vzhledem k rozdilnym tlakovym ztratam v jednotlivych potru-
bich nelze povazovat tlak v jednotlivych oblastech s proménnym
mnozstvim vzduchu za totozny. Minimalni poZadovany tlak je
pro vSechny tyto oblasti stejny. Tuto metodu fizeni Ize nastavit
vybérem hodnoty [3] Minimalni parametru 20-20 Funkce zpétné
vazby, a zadanim poZadovaného tlaku v parametru 20-21. PID
regulator zvysi otacky ventilatoru, jestlize libovolna zpétna vaz-
ba poklesne pod Zadanou hodnotu, a snizi je, jestlize budou
vSechny zpétné vazby nad Zadanou hodnotou.
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Priklad 2 - Vice zdn, vice Zadanych hodnot

Predchozi priklad Ize pouzit k ilustraci pouZiti typu Fizeni vice zon
a vice zadanych hodnot. Pokud zdny vyzaduiji v jednotlivych ob-
lastech s proménnym mnozstvim vzduchu rlizné tlaky, Ize jed-
notlivé Zadané hodnoty zadat v parametrech 20-21, 20-22 a
20-23. Pokud zvolite v parametru 20-20 Funkce zpétné vazby
hodnotu Min. vicendsobna Z. h., PID reguldtor zvysi otacky ve-
ntilatoru, jestlize libovolna zpétna vazba poklesne pod zadanou
hodnotu, a snizi je, jestlize budou vSechny zpétné vazby nad
odpovidajicimi Zadanymi hodnotami.

Soucet [0] nastavi PID regulator tak, aby pouzil jako zpétnou
vazbu soucet zpétné vazby 1, 2 a 3.

Upozornéni

VSechny nepouzité zpétné vazby musi byt nasta-
veny v par. 20-00, 20-03 nebo 20-06 na hodnotu
Bez funkce.

Jako zadana hodnota PID reguldtoru bude pouzit soucet zadané
hodnoty 1 a vSech dalSich zapnutych zadanych hodnot (viz sku-
pina parametr(l 3-1%).

Rozdil [1] nastavi PID reguldtor tak, aby poufZil jako zpétnou
vazbu rozdil zpétné vazby 1 a 2. Zpétna vazba 3 neni u této
moznosti pouzita. PouZzita je pouze zadana hodnota 1. Jako Za-
dana hodnota PID regulatoru bude pouzit soucet Zadané hod-
noty 1 a vSech dalSich zapnutych Zadanych hodnot (viz skupina
parametr 3-1%).

Prdmér [2] nastavi PID regulator tak, aby pouzil jako zpétnou
vazbu prdmér zpétné vazby 1, 2 a 3.

Upozornéni

V8echny nepouzité zpétné vazby musi byt nasta-
veny v par. 20-00, 20-03 nebo 20-06 na hodnotu
Bez funkce. Jako zadana hodnota PID regulatoru
bude pouzit soucet zadané hodnoty 1 a vSech dal-
Sich zapnutych zadanych hodnot (viz skupina pa-
rametrd 3-1%).

Prdmér [3] nastavi PID regulator tak, aby pouZil jako zpétnou

vvr
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Upozornéni

Vsechny nepouzité zpétné vazby musi byt nasta-
veny v par. 20-00, 20-03 nebo 20-06 na hodnotu
Bez funkce. Bude pouzita pouze zadana hodnota
1. Jako Zadana hodnota PID reguldtoru bude pou-
Zit soucet zadané hodnoty 1 a vSech dalSich za-
pnutych zadanych hodnot (viz skupina parametrd

3-1%).

Maximain/T4] nastavi PID regulator tak, aby pouzil jako zpétnou
vazbu nejvyssi hodnotu ze zpétnych vazeb 1, 2 a 3.

Upozornéni

Vsechny nepouZité zpétné vazby musi byt nasta-
veny v par. 20-00, 20-03 nebo 20-06 na hodnotu
Bez funkce.

Pouzita bude pouze zadana hodnota 1. Jako zadana hodnota
PID reguldtoru bude pouzit soucet Zzadané hodnoty 1 a vSech
dalSich zapnutych Zadanych hodnot (viz skupina parametrd
3-1%).

Minimalni vicendsobnd Zadand hodnota [5] nastavi PID regula-
tor tak, aby vypodital rozdil zpétné vazby 1 a zadané hodnoty 1,
Zpétné vazby 2 a zadané hodnoty 2 a zpétné vazby 3 a Zadané
hodnoty 3. Potom pouZije tu dvojici zpétné vazby a zadané hod-
noty, u niz bude rozdil zpétné vazby a zadané hodnoty nejvétsi
(a zpétna vazba je mensi nez zadana hodnota). Budou-li vse-
chny zpétné vazby vyssi nez odpovidajici zadané hodnoty, PID
regulator pouzije tu dvojici, u niZ je rozdil nejmensi.

Upozornéni

Jsou-li pouzity pouze dva signdly zpétné vazby,
nepouZitou zpétnou vazbu je tfeba nastavit v par.
20-00, 20-03 nebo 20-06 na hodnotu Bez funkce.
Nezapomerite, Ze kazda zadana hodnota je sou-
Ctem prislusné hodnoty parametru (20-11, 20-12
a 20-13) a vSech dalSich zapnutych Zadanych hod-
not (viz skupina parametr( 3-1%*).

Maximaini vicendsobnd Zadana hodnota [6] nastavi PID regula-
tor tak, aby vypocital rozdil zpétné vazby 1 a Zadané hodnoty 1,
zpétné vazby 2 a zadané hodnoty 2 a zpétné vazby 3 a zadané
hodnoty 3. Potom pouZije tu dvojici zpétné vazby a Zadané hod-
noty, u niz bude rozdil zpétné vazby a Zadané hodnoty nejvétsi
(a zpétna vazba je vétsi nez zadana hodnota). Budou-li vSechny
zpétné vazby nizsi nez odpovidajici zadané hodnoty, PID regu-
lator pouzije tu dvojici, u niz je rozdil nejmensi.
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Upozornéni

Jsou-li pouzity pouze dva signaly zpétné vazby,
nepouzitou zpétnou vazbu je tfeba nastavit v par.
20-00, 20-03 nebo 20-06 na hodnotu Bez funkce.
Nezapomerite, Ze kazda Zadana hodnota je sou-
¢tem prislusné hodnoty parametru (20-21, 20-22
a 20-23) a vSech dalSich zapnutych Zadanych hod-
not (viz skupina parametr(i 3-1%).

20-21 Zadana hodnota 1
Rozsah: Funkce:
0.000*% [Refwn par.3-02 - Zadana hodnota 1 se v reZimu se zpétnou vazbou pouzivé k za-

Refwax par. 3-03 JED- dani zadané hodnoty, kterou pouZivd PID reguldtor ménice
NOTKY  (z  par. kmitoCtu. Viz popis parametru 20-20 Funkce zpétné vazby.

20-12)]

Upozornéni

Zde zadana zadana hodnota se pfida k libovolnym
dalSim zapnutym Zadanym hodnotam (viz skupina
parametr( 3-1%).

20-22 Zadana hodnota 2
Rozsah: Funkce:

0.000% [Refumv - Refwax JED- Zadana hodnota 2 se v rezimu se zpétnou vazbou pouziva k za-
NOTKY (z  par. danizadané hodnoty, kterou mliZe pouZit PID regulator ménice
20-12)] kmitoCtu. Viz popis parametru 20-20 Funkce zpétné vazby.

Upozornéni

Zde zadana zadana hodnota se pfida k libovolnym
dalSim zapnutym Zadanym hodnotam (viz skupina
parametr( 3-1%).

20-23 Zadana hodnota 3
Rozsah: Funkce:

0.000% [Refvmv - Refuax JED- Zadana hodnota 3 se v reZimu se zpétnou vazbou pouzivé k za-
NOTKY (z  par. daniZadané hodnoty, kterou mliZe pouZit PID regulator ménice
20-12)] kmitoCtu. Viz popis parametru 20-20 Funkce zpétné vazby.

Upozornéni
Zde zadana zadana hodnota se pfida k libovolnym
dalsim zapnutym Zadanym hodnotam (viz skupina

parametrd 3-1%).
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2.18.4. 20-3* Rozs. konv. zp. v.

V aplikacich s kompresory klimatizaci je ¢asto uZite¢né fidit systém na zakladé teploty chladiva.
Nicméné obecné je vhodnéjsi méfit pfimo tlak. Tato skupina parametrli umozriuje PID regulatoru
meénice kmitoCtu provést konverzi méreni tlaku chladiva na hodnoty teploty.

20-30 Chladivo

Moznost: Funkce:

[0]* R22

[1] R134a

[2] R404a

[3] R407¢

[4] R410a

[5] R502

[6] R744

[7] Definovano uzivate- Zvolte chladivo pouzité v kompresorové aplikaci. Aby byla kon-
lem verze tlaku na teplotu presna, musi byt tento parametr zadan

spravné. Neni-li pouzité chladivo uvedeno mezi volbami [0] az
[6], zvolte moznost Definovadno uZivatelem [7]. Potom zadejte
pomoci parametr{ 20-31, 20-32 a 20-33 proménné A1, A2 a A3
pro nize uvedenou rovnici:

A2
(/n(Pe + 1) — A1)

Teplota = — A3

20-31 Uzivatelem definované chladivo Al

Rozsah: Funkce:

10%* [8-12] Je-li parametr 20-30 nastaven na hodnotu Definovano uZivate-
lem [7], zadejte pomoci tohoto parametru hodnotu koeficientu
Al.

20-32 Uzivatelem definované chladivo A2

Rozsah: Funkce:

-2250% [-3000 - -1500] Je-li parametr 20-30 nastaven na hodnotu Definovano uZivate-
lem [7], zadejte pomoci tohoto parametru hodnotu koeficientu
A2.

20-33 Uzivatelem definované chladivo A3

Rozsah: Funkce:

250%  [200 - 300] Je-li parametr 20-30 nastaven na hodnotu Definovano uZivate-
lem [7], zadejte pomoci tohoto parametru hodnotu koeficientu
A3.
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2.18.5. 20-7* PID, automatické ladéni

PID regulator zpétné vazby ménice kmitoctu (parametry 20-**, Zpétna vazba ménice) Ize auto-
maticky naladit, coz zjednodusuje praci a Setti Cas pri uvadéni do provozu a také zajistuje presné
nastaveni PID regulatoru. Chcete-li pouzit automatické ladéni, musi byt méni¢ kmitoctu nakonfi-
gurovan v parametru 1-00 Rezim konfigurace na hodnotu Se zpétnou vazbou.

Musi byt pouzit graficky ovlddaci panel (LCP), aby bylo mozné béhem posloupnosti automatického
ladéni reagovat na zpravy.

Zapnutim parametru 20-75 Automatické ladéniuvedete ménic¢ kmitoctu do rezimu automatického
ladéni. UzZivatele potom provedou ladénim pokyny na displeji panelu LCP.

Ventilator nebo Cerpadlo se spusti stisknutim tlacitka [Auto On] na ovladacim panelu LCP a pfive-
denim signalu Start. Otacky se méni rucné stisknutim navigacniho tlacitka [A] nebo [¥] na
ovladacim panelu LCP na uroven, kdy je zpétna vazba pfiblizné rovna Zadané hodnoté systému.

Upozornéni

Pfi runim nastavovani otacek motoru nemdze motor bézet na maximalnich nebo
minimalnich otackach, protoze béhem automatického ladéni je tfeba ménit otacky
motoru skokové.

Automatické ladéni PID regulatoru funguje tak, ze se provadi béhem prace ve stabilnim stavu
skokové zmény a sleduje se zpétna vazba. Ze zpétné vazby se vypocitaji hodnoty parametr(i 20-93
PID, proporcionalni zesileni a 20-94 PID, integracni ¢asova konstanta. Parametr 20-95 PID, deri-
vacni Casova konstanta se nastavi na 0 (nulu). Parametr 20-81 PID, normalni nebo inverzni fizeni
se urci béhem procesu ladéni.

Vypocitané hodnoty se zobrazi na displeji panelu LCP a uzivatel se rozhodne, zda je odsouhlasi
nebo odmitne. Pokud jsou potvrzeny, zapiSou se hodnoty do pFislusnych parametr(l a rezim au-
tomatického ladéni se v parametru 20-75 vypne. Podle Fizeného systému miize automatické ladéni
trvat nékolik minut.

20-70 Typ se zpétnou vazbou

Moznost: Funkce:

[0]* Auto

[1] Rychle tlak

[2] Pomalu tlak

[3] Rychle teplota

[4] Pomalu teplota Tento parametr definuje odezvu aplikace. Vychozi rezim by mél
byt dostacuijici pro vétsinu aplikaci. Je-li znama rychlost odezvy
aplikace, mlZete ji zde vybrat. Nicméné je lepsi zvolit spiSe po-
malejsi nez rychlejsi nastaveni, protoze pri rychlém nastaveni
nemusi automatické ladéni vyckat pred shromazdénim dat na
stabilni stav a nastaveni tak bude chybné. Nastaveni nema za-
dny vliv na hodnotu ladénych parametr a pouziva se pouze pro
sekvenci automatického ladéni.
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[0] *  Normalni Nastaveni [0] Normalni tohoto parametru je vhodné pro fizeni
tlaku ve ventilatorovych systémech.

[1] Rychly Nastaveni [1] Rychly by mélo byt pouzivano v Cerpadlovych sy-
stémech, kde je Zadouci rychlejsi odezva regulatoru.

20-72 PID, zména vystupu

Rozsah: Funkce:

0.10% [0.01 - 0.50] Tento parametr nastavuje velikost zmény kroku béhem auto-
matického ladéni. Hodnota je procentem pinych otacek. Je-li
tedy maximalni vystupni kmitoCet nastaven v par 4-13/4-14,
Maximaini otacky motoru na 50 Hz, 0,10 je 10 % z 50 Hz, coz
je 5 Hz. Tento parametr by mél byt nastaven tak, aby byly vy-
sledné zmény zpétné vazby mezi 10 a 20 %, ¢imz dosahnete
nejvyssi presnosti ladéni.

20-73 Min. uroven zp. vazby

Rozsah: Funkce:

0,000 [999 999,999 - hod- Zde zadejte minimalni povolenou Uroven zpétné vazby v uZiva-

uziv.  nota par. 20-74] telem definovanych jednotkach parametru 20-12. Pokud je uro-

def. jed- ven nizsi nez hodnota parametru 20-73, automatické ladéni

notek* bude zruseno a na displeji panelu LCP se zobrazi chybova zpra-
va.

20-74 Max. uroven zp. vazby

Rozsah: Funkce:

0,000 [Hodnota par. 20-73 - Zde zadejte maximalni povolenou Uroven zpétné vazby v uziva-

uziv. 999 999,999] telem definovanych jednotkach parametru 20-12. Pokud je Uro-

def. jed- ven vyssi neZz hodnota parametru 20-74, automatické ladéni

notek* bude zruseno a na displeji panelu LCP se zobrazi chybova zpra-
va.

20-79 PID, automatické ladéni

Moznost: Funkce:

[0] *  Vypnuto

[1] Zapnuto Tento parametr spusti sekvenci automatického ladéni PID re-
gulatoru. PO Uspésném dokonceni automatického ladéni a pfije-
ti nebo odmitnuti nastaveni uzivatelem stisknutim tlacitka [OK]

nebo [Cancel] na konci ladéni se tento parametr nastavi na [0]
Vypnuto.
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2.18.6. 20-8* Zakladni nastaveni

Tato skupina parametrl se pouZiva ke konfiguraci zakladniho provozu PID reguldtoru ménice
kmitoCtu vcetné toho, jak reaguje na zpétnou vazbu, ktera je nad nebo pod zZadanou hodnotou,
otacek, pfi kterych zacina pracovat a toho, kdy zac¢ne signalizovat, Ze systém dosahl Zadané hod-
noty.

20-81 PID, normalni nebo inverzni fizeni

MozZnost: Funkce:
[0]*  Normaini

[1] Inverzni NormaéiniT0] zpGsobi, ze vystupni kmitocet ménice kmitoctu po-
klesne, je-li zpétna vazba vyssi nez zadana hodnota. To je bézné
u aplikaci s ventilatory a ¢erpadly fizenymi tlakem.

Inverzni [1] zplsobi, ze vystupni kmitocet méni¢e kmitoctu
stoupne, je-li zpétna vazba vysSi nez zadana hodnota. To je
bézné u chladicich aplikaci fizenych teplotou, napiiklad u chla-
dicich vézi.

20-82 PID, otacky pri startu [ot./min.]

Rozsah: Funkce:

0* [0 - 6000 ot./min.]  P¥i prvnim spusténi se méni¢ kmitoctu nejprve rozbéhne na tyto
vystupni otacky v rezimu bez zpétné vazby podle aktivni doby
rozbéhu. Kdyz dosahne naprogramovanych vystupnich otacek,
méni¢ kmitoCtu automaticky prepne do rezimu se zpétnou vaz-
bou a PID regulator zacne fungovat. To je uZitecné v aplikacich,
kdy musi pohdnéna zatéz po startu nejprve rychle akcelerovat
na minimalni otacky.

Upozornéni
Tento parametr je zobrazen pouze tehdy, kdyz je
par. 0-02 nastaven na [0], ot./min..

20-83 PID, aktivacni otacky [Hz]

Rozsah: Funkce:

0 Hz* [0 - par. 4-14 Hz] Pfi prvnim spusténi se méni¢ kmitoctu nejprve rozbéhne na ten-
to vystupni kmitocet v rezimu bez zpétné vazby podle aktivni
doby rozbéhu. Kdyz dosdhne naprogramovaného vystupniho
kmitoctu, méni¢ kmitoctu automaticky pfepne do rezimu se
zpétnou vazbou a PID regulator zacne fungovat. To je uzitecné
v aplikacich, kdy musi pohanéna zatéz po startu nejprve rychle
akcelerovat na minimalni otacky.

Upozornéni
Tento parametr je zobrazen pouze tehdy, kdyz je
par. 0-02 nastaven na [1], Hz.
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20-84 Sitka pasma Na zadané hodnoté

Rozsah: Funkce:

5%* [0 -200%] Kdyz je rozdil mezi zpétnou vazbou a zadanou hodnotou mensi
nez je hodnota tohoto parametru, na displeji ménice kmitoctu
se zobrazi zprava ,Zadana hodnota". Tento stav Ize zajistit
externé naprogramovanim funkce digitalniho vystupu na hod-
notu Zadana hodnota/bez vystrahy [8]. Navic bude mit u sériové
komunikace stavovy bit stavového slova ménice kmitoCtu pro
stav Zadané hodnota hodnotu 1.

Sitka pdsma Na Z3dané hodnoté se potita jako procento zadané
hodnoty.

2.18.7. 20-9* PID regulator

Pomoci této skupiny Ize ru¢né nastavit PID regulator. Nastavenim parametr PID regulatoru lze
zlepsit Fizeni. Pokyny k nastaveni parametrd PID regulatoru naleznete v ¢asti PID v Prirucce pro-
Jjektanta ménice VLT® HVAC Drive, MG.11.Bx.yy.

20-91 PID, anti windup

Moznost: Funkce:
[0] Vypnuto
[1]*  Zapnuto Zapnuto [1] zastavi PID regulator, takZze nebude integrovat

(pridavat) odchylku mezi zpétnou vazbou a Zadanou hodnotou,
jestlize neni mozné upravit vystupni kmitoCet ménice kmitocCtu
a opravit chybu. Tato situace mdZe nastat, kdyz méni¢ kmitoctu
dosahne minimalniho nebo maximalniho vystupniho kmitoctu,
nebo kdyz je méni¢ kmitoctu zastaven.

Vypnuto [0] zplsobi, Ze PID regulator bude nadale pokracovat
v integraci (pridavani) odchylky mezi zpétnou vazbou a zadanou
hodnotou, i kdyZ méni¢ kmitoctu nem(ize upravit vystupni kmi-
tocet a opravit chybu. V tomto pfipadé mize integralni ¢len PID
regulatoru znacné vzrlst. Az bude PID regulator opét moci fidit
vystupni kmito¢et ménice kmitoctu, mlize se pokusit provést
velkou zménu vystupniho kmitoctu ménice. Tomu je obecné
treba se vyhnout.

20-93 PID, proporcionalni zesileni
Rozsah: Funkce:

0.50*% [0,00 = Vyp. - 10,00] Tento parametr upravuje vystup PID regulatoru ménice kmitoc-
tu na zakladé odchylky mezi zpétnou vazbou a Zadanou hodno-
tou. Je-li tato hodnota velka, PID reguldtor reaguje rychle.
Pouzijete-li vsak pilis velkou hodnotu, vystupni kmitocet ménice
kmitoctu by se mohl stat nestabilnim.

20-94 PID, integracni casova konstanta

Rozsah: Funkce:
20,00 s*[0,01 - 10 000,00 = Integracni clen prdbézné pridava (integruje) odchylku mezi
Vyp. s] zpétnou vazbou a zadanou hodnotou. To je zapotfebi kvili to-
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mu, aby se odchylka blizila nule. Je-li tato hodnota mala, dojde
k rychlé Upravé otacek ménice kmitoctu. PouZijete-li vSak piilis
malou hodnotu, vystupni kmitocet ménice kmitoctu by se mohl
stat nestabilnim.

20-95 PID, derivacni Casova konstanta

Rozsah: Funkce:
0,0 s* [0,00 = Vyp. - 10,00 Derivacni ¢len sleduje rychlost zmény zpétné vazby. Pokud se
s] zpétna vazba méni rychle, upravi vystup PID reguldtoru, aby

snizil rychlost zmény zpétné vazby. Je-li tato hodnota velka, PID
regulator reaguje rychle. PouZijete-li vsak pfilis velkou hodnotu,
vystupni kmitocet ménice kmitoctu by se mohl stat nestabilnim.

Derivacni Casova konstanta je uziteCna v situacich, kdy je po-
Zadovana extrémné rychld odezva ménice kmitoCtu a presné
fizeni otacek. Mdlze byt obtizné dosahnout spravného nastaveni
a fizeni systému. U aplikaci topeni, ventilace a klimatizace se
derivacni Casova konstanta bézné nepouZiva. Proto je obecné
nejlepsi nechat tento parametr na hodnoté 0 nebo VYPNUTO.

20-96 PID, mez zesileni der. obv.

Rozsah: Funkce:

5.0% [1.0 - 50.0] Derivacni ¢len PID regulatoru reaguje na rychlost zmény zpétné
vazby. V disledku toho mdze nahla zména zpétné vazby zpid-
sobit, Ze derivacni ¢len vyvola velkou zménu ve vystupu PID
regulatoru. Tento parametr omezuje maximalni efekt, ktery mé-
Ze vyvolat derivacni ¢len PID regulatoru. Mensi hodnota zmen-
Suje maximalni efekt derivacniho ¢lenu PID regulatoru.

Tento parametr je aktivni pouze tehdy, kdyz neni par. 20-95
nastaven na VYPNUTO (0 s).
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2.19. Hlavni nabidka - Rozsirena zpétna vazba - FC 100
- Skupina 21

2.19.1. 21-** Ext. zpétna vazba

Méni¢ FC102 nabizi kromé PID regulatoru tfi PID regulatory s rozsitenou zpétnou vazbou. Ty je
mozné nezavisle nakonfigurovat pro fizeni externich aktuator( (ventild, tlumic¢t a podobné) nebo
je Ize pouzit spolecné s internim PID regulatorem ke zlepseni dynamické odezvy na zmény zadané
hodnoty nebo poruchy zatizeni.

PID regulatory s rozsirenou zpétnou vazbou je mozné vzajemné propojit nebo pripojit k PID re-
gulatoru se zpétnou vazbou a vytvorit konfiguraci s dvojitou smyckou.

Pokud ma byt fizeno modulacni zafizeni (napf. motor s ventily), musi se jednat o polohovaci se-
rvomotor s integrovanou elektronikou prijimajici fidici signal 0-10 V nebo 0/4-20 mA. Pro tento
Ucel je mozné pouzit analogovy vystup, svorku 42 nebo X30/8 (vyzaduje doplikovou kartu Uni-
verzalni vstupné-vystupni modul MCB101), zvolenim jedné z moznosti [113]-[115] nebo [143-145]
Ext. se zpétnou vazbou 1-3, v par. 6-50, Svorka 42, Vystup nebo v par. 6-60, Svorka X30/8, Vystup.

2.19.2, 21-0* Ext. zpétna vazba, automatické ladéni

Rozsifené PID regulatory zpétné vazby (par 21-**, Ext. zpétnd vazba) |ze automaticky naladit, coz
zjednodusuje praci a Setii Cas pfi uvadéni do provozu a také zajistuje presné nastaveni PID re-
gulatoru.

Chcete-li pouzit automatické ladéni PID regulatoru, musi byt pfislusny rozsifeny PID regulator
nakonfigurovan pro danou aplikaci.

Musi byt pouZit graficky ovladaci panel (LCP), aby bylo mozné béhem posloupnosti automatického
ladéni reagovat na zpravy.

Zapnutim parametru 21-09 Automatické ladéni uvedete ptislusny PID regulator do rezimu auto-
matického ladéni. UzZivatele potom provedou ladénim pokyny na displeji panelu LCP.

Automatické ladéni PID regulatoru funguje tak, ze se provadi skokové zmény a sleduje se zpétna
vazba. Ze zpétné vazby se vypocitaji hodnoty parametrli PID, proporcionalni zesileni, par. 21-21
pro Ext. zp. v. 1, par. 21-41 pro Ext. zp. v. 2 a par. 21-61 pro Ext. zp. v. 3 a integracni ¢asova
konstanta, par. 21-22 pro Ext. zp. v. 1, par. 21-42 pro Ext. zp. v. 2 a par. 21-62 pro Ext. zp. v. 3.
PID, derivacni Casova konstanta, par. 21-23 pro Ext. zp. v. 1, par. 21-43 pro Ext. zp. v. 2 a par.
21-63 pro Ext. zp. v. 3 se nastavi na 0 (nulu). Normalni nebo inverzni fizeni, par. 21-20 pro Ext.
zp. v. 1, par. 21-40 pro Ext. zp. v. 2 a par. 21-60 pro Ext. zp. v. 3 se urci béhem procesu ladéni.

Vypocitané hodnoty se zobrazi na displeji panelu LCP a uZivatel se rozhodne, zda je odsouhlasi
nebo odmitne. Pokud jsou potvrzeny, zapiSou se hodnoty do pFislusnych parametr a rezim au-
tomatického ladéni se v parametru 21-09 vypne. Podle Fizeného systému mdze automatické ladéni
trvat nékolik minut.

Nadmérny hluk cidla zpétné vazby odstrante pred aktivaci automatického ladéni pomoci vstupniho
filtru (skupiny parametr 6%, 5.5* a 26%*, Svorka xx, Casova konstanta filtru/Casova konstanta
impuls. filtru ¢. xx).
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21-00 Typ se zpétnou vazbou
Moznost: Funkce:
[0] * Auto

[1] Rychle tlak

[2] Pomalu tlak

[3] Rychle teplota

[4] Pomalu teplota

Tento parametr definuje odezvu aplikace. Vychozi rezim by mél
byt dostacujici pro vétsinu aplikaci. Je-li znama relativni rychlost
aplikace, mlzete ji zde vybrat. Tim se zkrati doba potfebna pro
provedeni automatického ladéni PID regulatoru. Nastaveni ne-
ma zadny vliv na hodnotu ladénych parametrd a pouziva se
pouze pro sekvenci automatického ladéni PID regulatoru.

21-01 Vykon PID regulatoru

Moznost: Funkce:
[0]*  Normalni
[1] Rychly Normalni[0]: Parametr je vhodny pro fizeni tlaku ve ventilato-

rovych systémech, zvlasté kdyz je snimac tlaku vice vzdalen od
ventilatoru.

Rychly [1]: Nastaveni se obvykle pouziva v Cerpadlovych systé-
mech, kde je Zadouci rychlejsi odezva na fizeni.

21-02 PID, zména vystupu
Rozsah: Funkce:

0.10* [0.01 - 0.50] Tento parametr nastavuje velikost zmény kroku béhem auto-
matického ladéni. Hodnota je procentem Uplného provozniho
rozsahu. Je-li tedy maximalni analogové vystupni napéti nasta-
veno na 10V, 0,10 je 10 % z 10 V, coz je 1 V. Tento parametr
by mél byt nastaven tak, aby byly vysledné zmény zpétné vazby
mezi 10 a 20 %, ¢imZ dosahnete nejvyssi presnosti ladéni.

21-03 Min. Groven zp. vazby

Rozsah: Funkce:

-999 [-999 999,999 - hod- Zde zadejte minimalni povolenou Uroven zpétné vazby v uZiva-
999,999 nota par. 21-04] telem definovanych jednotkach parametru 21-10 pro Ext. zp. v.
uziv. 1, par. 21-30 pro Ext. zp. v. 2 nebo par. 21-50 pro Ext. zp. v. 3.
def. jed- Pokud Uroven poklesne pod hodnotu parametru 21-03, auto-
notek* matické ladéni bude zruseno a na displeji panelu LCP se zobrazi

chybova zprava.
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21-04 Max. uroven zp. vazby

Rozsah: Funkce:

999 [Hodnota par. 21-03 - Zde zadejte maximalni povolenou Uroven zpétné vazby v uZiva-
999,999 999 999,999] telem definovanych jednotkach parametru 21-10 pro Ext. zp. v.
uziv. 1, par. 21-30 pro Ext. zp. v. 2 nebo par. 21-50 pro Ext. zp. v. 3.
def. jed- Pokud Uroven stoupne nad hodnotu parametru 21-04, automa-
notek* tické ladéni bude zruSeno a na displeji panelu LCP se zobrazi

chybova zprava.

21-05 PID, automatické ladéni
Moznost: Funkce:
[0] *  Vypnuto

[1] Zapnut ext. PID 1

[2] Zapnut ext. PID 2

[3] Zapnut ext. PID 3 Tento parametr umoznuje vybrat rozsifeny PID regulator pro
automatické ladéni a zapina automatické ladéni pro dany regu-
|ator. PO UspéSném dokonceni automatického ladéni a pfijeti
nebo odmitnuti nastaveni uzivatelem stisknutim tlacitka [OK]
nebo [Cancel] na ovladacim panelu na konci ladéni se tento pa-
rametr nastavi na [0] Vypnuto.

2.19.3. 21-1* Zpétna vazba 1 z.h./zp.v.

Nakonfigurujte Zadanou hodnotu a zpétnou vazbu reguldtoru s rozsifenou zpétnou vazbou 1.

FC102

Externi 24dana
hodnota

P2i-13 Vystupnf

signal
zpétnou P 6-50
vazbou 1

Z4dand | Reguldtor
hodnota| s fi

p—
P 21-15]

Zpétna
vazba

P21-14

MCB101 Vystupnf
signal
P 6-60

1308A355.11

21-10 Ext. 1 z.h./zp.v.

Moznost: Funkce:
[0] Zadna

[1] %

[5] pulsy/min.
[10] 1/min.
[11] ot./min.
[12] pulsy/s
[20] I/s

[21] [/min.

[22] I/hod.

[23] m3/s
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[24] m3/min.

[30]  kg/s

[32] kg/hod.

[34] t/hod.

[41] m/min.

[60] °C

[71] bar

[73]  kPa

[80] kw

[121] gal./s

[123]  gal./hod.

[125]  stopy3/s

[127]  stopy3/hod.

[131]  Ib/min.

[140] stopy/s

[145] stopy

[170] psi

[172] in WG

[180] HP Vyberte jednotku zZadané hodnoty a zpétné vazby.

21-11 Ext. 1 min. zadana hodnota

Rozsah: Funkce:

0 [-999 999,999 - 999 Vyberte minimalni hodnotu pro reguldtor zpétné vazby 1.
ExtPID1 999,999 ExtPID1Unit]

Unit*

MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss 207



2. Popis parametrli M Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive

21-12 Ext. 1 max. zadana hodnota

Rozsah: Funkce:

100,000 [Par. 21-11 - 999 Vyberte maximalni hodnotu pro regulator zpétné vazby 1.
ExtPID1 999,999 ExtPID1Unit]

Unit*

21-13 Ext. 1 Zdroj Zzadané hodnoty
Moznost: Funkce:
[0] *  Bezfunkce

[1] Analogovy vstup 53
[2] Analogovy vstup 54
[7] Kmitoctovy vstup 29
[8] Kmitoctovy vstup 33
[20] Digit. potenciometr
[21] Anal. vstup X30/11
[22] Anal. vstup X30/12
[23] Analogovy vstup

X42/1
[24] Analogovy vstup
X42/3
[25] Analogovy vstup
X42/5
[30] Ext. rez. se zpétnou
vazbou 1
[31] Ext. rez. se zpétnou
vazbou 2
[32] Ext. rez. se zpétnou Tento parametr definuje, ktery vstup na ménici kmitoctu bude
vazbou 3 povazovan za zdroj signalu Zadané hodnoty pro regulator zpét-

né vazby 1. Analogové vstupy X30/11 a X30/12 oznacuji vstupy
na univerzalni vstupné-vystupni karte.

21-14 Ext. 1 Zdroj zpétné vazby

Moznost: Funkce:
[0] *  Bezfunkce

[1] Analogovy vstup 53

[2] Analogovy vstup 54

[3] Kmitoctovy vstup 29

[4] KmitoCtovy vstup 33

[7] Anal. vstup X30/11

[8] Anal. vstup X30/12

[9] Analogovy vstup

X42/1

[10] Analogovy vstup
X42/3

[100] Sbérnicova  zpétna
vazba 1
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[101] Sbérnicovd  zpétna
vazba 2
[102] Sbérnicova  zpétna Tento parametr definuje, ktery vstup na ménici kmitoctu bude
vazba 3 povazovan za zdroj signalu zpétné vazby pro regulator zpétné
vazby 1. Analogoveé vstupy X30/11 a X30/12 oznacuji vstupy na
univerzalni vstupné-vystupni karte.

21-15 Ext. 1 Zadana hodnota

Rozsah: Funkce:

0 [-999 999,999 - 999 Z&dana hodnota se pouZiva v rezimu zpétné vazby jako refe-
ExtPID1 999,999 ExtPID1Unit] rencni hodnota pro porovnani hodnot zpétné vazby.
Unit*

21-17 Ext. 1 Zadana hodnota [jednotky]

Rozsah: Funkce:

0 [-999 999,999 - 999 Zobrazeni zadané hodnoty pro regulator zpétné vazby 1.
ExtPID1 999,999 ExtPID1Unit]
Unit*

21-18 Ext. 1 Zpétna vazba [jednotky]

Rozsah: Funkce:

0 [-999 999,999 - 999 Zobrazeni hodnoty zpétné vazby pro regulator zpétné vazby 1.
ExtPID1 999,999 ExtPID1Unit]
Unit*

21-19 Ext. 1 Vystup [%]

Rozsah: Funkce:
0%* [0-100%] Zobrazeni vystupni hodnoty pro reguldtor zpétné vazby 1.

2.19.4. 21-2* Zpétna vazba 1 PID

Konfigurace PID regulatoru zpétné vazby 1.

21-20 Ext. 1 Normalni nebo inverzni fizeni
Moznost: Funkce:
[01*  Normalni

[1] Inverzni Vyberte hodnotu Normaln/ 0], pokud by mél byt vystup redu-
kovan, kdyz je zpétna vazba vyssi nez zadana hodnota.
Vyberte hodnotu Znverzn/[1], pokud by mél byt vystup zvysen,
kdyz je zpétna vazba vyssi nez zadana hodnota.

21-21 Ext. 1 proporcionalni zesileni

Rozsah: Funkce:

0.01* [0,00 = Vyp. - 10,00] Proporcionalni zesileni oznacuje, kolikrat bude pouZita odchylka
mezi zadanou hodnotou a zpétnovazebnim signalem (skutecnou
hodnotou).
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21-22 Ext. 1 integracni ¢asova konstanta

Rozsah: Funkce:

10 [0,01 - 10 000,00 = Integracni ¢len poskytuje vzrlstajici zesileni pfi konstantni od-
000,00 Vyp. s] chylce mezi zadanou hodnotou a zpétnovazebnim signalem.
s* Integracni Casova konstanta je doba, kterou integrator potfebu-

je k dosazeni zesileni rovnajiciho se proporcionalnimu zesileni.

21-23 Ext. 1 Derivacni casova konstanta

Rozsah: Funkce:
0,00 s* [0,00 = Vyp. - 10,00 Derivacni ¢len nereaguje na konstantni odchylku. Poskytne ze-
s] sileni pouze pfi zméné zpétné vazby. Cim rychleji se zpétna

vazba meéni, tim siln€jsi bude zesileni z derivacniho clenu.

21-24 Ext. 1 Mezni hodn. zes. der. obvodu
Rozsah: Funkce:

5.0% [1.0 - 50.0] Nastavte mezni hodnotu derivacniho zesileni (DZ). DZ se zvysi,
pokud probéhnou rychlé zmény. Omezte DZ, chcete-li obdrzet
Cisty derivacni zisk pfi pomalych zménach a konstantni derivacni
zisk pfi rychlych zménach.

2.19.5. 21-3* Zpétna vazba 2 z.h./zp.v.

Nakonfigurujte Zadanou hodnotu a zpétnou vazbu regulatoru s rozsifenou zpétnou vazbou 2.

21-30 Ext. 2 z.h./zpétna vazba
Moznost: Funkce:

Podrobnosti naleznete u par. 21-10, Ext, 1 Z.h./zp.v..

21-31 Ext. 2 min. Zzadana hodnota
Moznost: Funkce:

Podrobnosti naleznete u par. 21-11, Ext. 1 min. Zadana hodno-
ta.

21-32 Ext. 2 max. zadana hodnota
Moznost: Funkce:

Podrobnosti naleznete u par. 21-12, Ext. 1 max. Zadana hod-
nota.

21-33 Ext. 2 Zdroj zadané hodnoty
Moznost: Funkce:

Podrobnosti naleznete u par. 21-13, Ext. 1 Zdroj Zadané hod-
noty.

21-34 Ext. 2 Zdroj zpétné vazby
Moznost: Funkce:
Podrobnosti naleznete u par. 21-14, £xt. 1 Zdroj zpétné vazby.
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21-35 Ext. 2 Zadana hodnota

Moznost: Funkce:
Podrobnosti naleznete u par. 21-15, Ext. 1 Zadand hodnota.

21-37 Ext. 2 Zadana hodnota [jednotky]

Moznost: Funkce:
Podrobnosti naleznete u par. 21-17, Ext. 1 Zddand hodnota
[jednotky].

21-38 Ext. 2 Zpétna vazba [jednotky]

Moznost: Funkce:
Podrobnosti naleznete u par. 21-18, Ext, 1 Zpétna vazba [jed-
notky].

21-39 Ext. 2 Vystup [%]

MozZnost: Funkce:

Podrobnosti naleznete u par. 21-19, Ext. 1 Vystup [%].

2.19.6. 21-4* Zpétna vazba 2 PID

Konfigurace PID regulatoru zpétné vazby 2.

21-40 Ext. 2 Normalni nebo inverzni Fizeni

Moznost: Funkce:
Podrobnosti naleznete u par. 21-20, Ext. 1 Normalini nebo in-
verzni fizeni,

21-41 Ext. 2 proporcionalni zesileni

Moznost: Funkce:
Podrobnosti naleznete u par. 21-21, Ext. 1 proporciondini zesi-
leni;

21-42 Ext. 2 integracni ¢asova konstanta

Moznost: Funkce:
Podrobnosti naleznete u par. 21-22, Ext. 1 integracni casovéd
konstanta.

21-43 Ext. 2 Derivacni casova konstanta

Moznost: Funkce:

Podrobnosti naleznete u par. 21-23, Ext. 1 Derivacni casova
konstanta.
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21-44 Ext. 2 Mezni hodn. zes. der. obvodu

Moznost: Funkce:

Podrobnosti naleznete u par. 21-24, Ext. 1 Mezni hodn. zes. der.
obvodu.

2.19.7. 21-5% Zpétna vazba 3 z.h./zp.v.

Nakonfigurujte Zadanou hodnotu a zpétnou vazbu reguldtoru s rozsifenou zpétnou vazbou 3.

21-50 Ext. 3 z.h./zp.v.

MozZnost: Funkce:
Podrobnosti naleznete u par. 21-10, Ext. 1 Z.h./zp.v..

21-51 Ext. 3 min. Zadana hodnota

MozZnost: Funkce:
Podrobnosti naleznete u par. 21-11, Ext. 1 min. Zadana hodno-
ta.

21-52 Ext. 3 max. zadana hodnota

Moznost: Funkce:

Podrobnosti naleznete u par. 21-12, Ext. 1 max. Zadana hod-
nota.

21-53 Ext. 3 Zdroj zadané hodnoty

Moznost: Funkce:
Podrobnosti naleznete u par. 21-13, Ext. 1 Zdroj Zédané hod-
noty.

21-54 Ext. 3 Zdroj zpétné vazby

Moznost: Funkce:

Podrobnosti naleznete u par. 21-14, Ext. 1 Zdroj zpéetné vazby.

21-55 Ext. 3 Zadana hodnota

MozZnost: Funkce:
Podrobnosti naleznete u par. 21-15, Ext. 1 Zadand hodnota.

21-57 Ext. 3 Zadana hodnota [jednotky]

Moznost: Funkce:
Podrobnosti naleznete u par. 21-17, Ext. 1 Zadand hodnota
[jednotky].

21-58 Ext. 3 Zpétna vazba [jednotky]

Moznost: Funkce:

Podrobnosti naleznete u par. 21-18, Ext. 1 Zpétnd vazba [jed-
notky|].
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21-59 Ext. 3 Vystup [%]

Moznost: Funkce:
Podrobnosti naleznete u par. 21-19, Ext. 1 Vystup [%].

2.19.8. 21-6* Zpétna vazba 3 PID

Konfigurace PID regulatoru zpétné vazby 3.

21-60 Ext. 3 Normalni nebo inverzni fizeni

Moznost: Funkce:
Podrobnosti naleznete u par. 21-20, Ext. 1 Normalini nebo in-
verzni fizeni.

21-61 Ext. 3 proporcionalni zesileni

MozZnost: Funkce:
Podrobnosti naleznete u par. 21-21, Ext. 1 proporcionaini zesi-
leni.

21-62 Ext. 3 integracni casova konstanta

MozZnost: Funkce:
Podrobnosti naleznete u par. 21-22, Ext. 1 integracni casova
konstanta.

21-63 Ext. 3 Derivacni casova konstanta

Moznost: Funkce:

Podrobnosti naleznete u par. 21-23, Ext. 1 Derivacni casovd
konstanta.

21-64 Ext. 3 Mezni hodn. zes. der. obvodu

Moznost: Funkce:

Podrobnosti naleznete u par. 21-24, Ext. 1 Mezni hodn. zes. der.
obvodu.
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2.20. Hlavni nabidka - Aplikacni funkce - FC 100 - Sku-
pina 22

Tato skupina obsahuje parametry pouzivané ke sledovani aplikaci topeni, ventilace a klimatizace.

22-00 Casovaé externiho zablokovani

Rozsah: Funkce:

o* [0 - 600 s] Tento parametr je vyznamny pouze tehdy, kdyz byl jeden z di-
gitalnich vstup@ v par. 5-1* naprogramovan na Extern/ zablo-
kovéni [7]. Casoval externiho zablokovani potom zavede
zpozdeéni reakce po odstranéni signalu z digitalniho vstupu na-
programovaného na Externi zablokovani.

2.20.1. 22-2* Detekce nulového priitoku

Ménic VLT HVAC Drive obsahuje funkce pro detekci toho, zda podminky zatizeni v systému umo-
Znuji zastaveni motoru:

*Detekce nizkého vykonu

*Detekce nizkych otacek

Jeden z téchto dvou signal& musi byt aktivni po nastavenou dobu (Zpozdéni pfi nulovém pritoku,
par. 22-24), aby probéhla zvolena akce. MlZete vybrat akce (par. 22-23): Zadna akce, Vystraha,
Poplach, Rezim spanku.

Detekce nulového priitoku:

Tato funkce se pouziva k detekci situace nulového priitoku v ¢erpadlovych systémech, ve kterych
Ize zavit vSechny ventily. Lze ji pouzit jak pfi fizeni pomoci PI regulatoru integrovaného v ménici
VLT HVAC Drive, tak pfi Fizeni pomoci externiho PI regulatoru. Skutecnou konfiguraci je tfeba
naprogramovat v par. 1-00, ReZim konfigurace.

Rezim konfigurace pro

- Integrovany PI regulator: Se zpétnou vazbou

- Externi PI regulator: Bez zpétné vazby

130HAZDAIL vrchol 1S0AZDA T

Pritok

\)

») <
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Detekce nulového prijtoku je zalozena na méfeni otacek a vykonu. Méni¢ kmitoCtu vypocita pro
urcité otacky vykon prfi nulovém pritoku.

Tato spojitost je zaloZena na nastaveni dvou sad otacek a pridruzeného vykonu pfi nulovém pri-
toku. Sledovanim vykonu je mozné detekovat podminky nulového priitoku v systémech s fluktua-
cemi saciho tlaku nebo pokud ma cerpadlo smérem k nizkym otackam plochou charakteristiku.
Dvé sady dat musi byt zaloZzeny na méreni vykonu pfiblizné pti 50 a 85 % maximalnich otacek se
zavienymi ventily. Data se naprogramuiji v parametrech 22-3*. Je také mozné spustit funkci Au-
tomatické nastaveni nizkého vykonu (par. 22-20), ktera automaticky krokuje proces spousténi a
také automaticky uklddad namérena data. PFi provadéni automatického nastaveni (viz Ladéni pri
nulovém pritoku, par. 22-3*) musi byt méni¢ kmitoCtu nastaven v par. 1-00, ReZim konfigurace,
na hodnotu Bez zpétné vazby.

Pokud chcete pouzit integrovany PI regulator, provedte ladéni nulového pritoku
. pred nastavenim parametrd PI reguldtoru!

Detekce nizkych otacek:

Detekce nizkych otacek upozorfiuje na stav, kdy motor pracuje v minimalnich otackach nastave-
nych v parametru 4-11 nebo 4-12, Minimaini otacky motoru. Provadéné akce jsou spolecné
s akcemi funkce Detekce nulového pritoku (oddéleny vybér neni mozny).

Pouziti detekce nizkych otacek neni omezeno na systémy umozniujici situaci nulového pritoku, ale
Ize ji pouzit v libovolném systému, kde provoz v minimalnich otackach dovoluje zastaveni motoru
do doby, nez si zatizeni vyzada otacky vyssi nez minimalni, napt. v systémech s ventilatory a
kompresory.

I V Cerpadlovych systémech zkontrolujte, zda byly minimalni otacky nastaveny v par.
4-11 nebo 4-12 dostatecné vysoké pro umoznéni detekce, nebot’ ¢erpadlo mlze i se
. zavrenymi ventily béZet v pomérné vysokych otackach.

Detekce chodu nasucho:

Detekci nulového prijtoku lze pouzit také pro detekci chodu nasucho (mala spotfeba energie-
vysoké otacky). Funkci Ize pouzit s integrovanym i s externim PI regulatorem.

Podminka pro signalizaci chodu nasucho:

- Spotfeba energie je pod Urovni nulového priitoku

bez zpétné vazby.

Signal musi byt aktivni po nastavenou dobu (ZpoZdeni pfi chodu nasucho, par. 22-27), aby pro-
béhla vybrana akce.
M{zete vybrat akce (par. 22-26):

- Vystraha
- Poplach

Detekce nulového pritoku musi byt zapnuta (par. 22-23, Funkce pfi nulovém prijtoku) a spusténa
(par. 22-3*, Ladéni vykonu pfi nulovém priitoku).

22-20 Automatické nastaveni nizkého vykonu
Moznost: Funkce:
[0] *  Vypnuto
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216

[1] Zapnuto Je-li nastavena hodnota Zapnuto, je aktivovana sekvence auto-
matického nastaveni, kterd automaticky nastavi otacky priblizné
na 50 a 85 % jmenovitych otacek motoru (par. 4-13/14, Maxi-
malni’ otacky motoru). PFi téchto dvou hodnotach otacek se
automaticky zméri a uloZi spotfeba energie.

NeZ zapnete automatické nastaveni:

1.  Zaviete ventily, abyste vytvorili podminky nulového
pritoku.

2.  Meénic¢ kmitoctu musi byt nastaven na rezim Bez zpétné
vazby (par. 1-00, ReZim konfigurace).
DilezZité je také nastavit parametr 1-03, Momentova
charakteristika.

Upozornéni
Automatické nastaveni je tfeba provést ve chvili,
kdy systém dosahl normalini provozni teploty!

Upozornéni

Je dllezité, aby byl parametr 4-13/14, Maximaini
otacky motoru, nastaven na maximalni provozni
otacky motoru!

Je dileZité, abyste provedli automatické nastaveni
pred konfiguraci integrovaného PI regulatoru,
protoze pti zméné par. 1-00, ReZim konfigurace,
z rezimu Se zpétnou vazbou na rezim Bez zpétné
vazby, dojde k vynulovani nastaveni.

Upozornéni

Ladéni proved'te pri stejném nastaveni parametru
1-03, Momentova charakteristika, jaké pouzijete
pro provoz po ladéni.

22-21 Detekce nizkého vykonu

Moznost: Funkce:
[0]*  Vypnuto
[1] Zapnuto Pokud vyberete hodnotu Zapnuto, je tfeba pro zajisténi spravné

¢innosti a nastaveni parametrt ve skupiné 22-3*provést detekci
nizkého vykonu!

22-22 Detekce nizkych otacek

Moznost: Funkce:

[0]*  Vypnuto

[1] Zapnuto Zvolte Zapnuto, chcete-li zjistovat, kdy motor pracuje v otac-
kach nastavenych v par. 4-11 nebo 4-12 Minimaini otacky mo-
toru.
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22-23 Funkce pfi nulovém pritoku

Moznost: Funkce:

[0] *  Vypnuto

[1] Rezim spanku

[2] Vystraha

[3] Poplach Spolecné akce pro detekci nizkého vykonu a detekci nizkych ot-

acek (individualni vybér neni mozny).

Vystraha: Zpravy na displeji ovladaciho panelu LCP (je-li na-
montovan) nebo signal prostrednictvim relé nebo digitalniho
vystupu.

Poplach: Méni¢ kmitoctu vypne a motor zlstane zastaveny az
do vynulovani.

22-24 Zpozdéni pfi nulovém pritoku

Rozsah: Funkce:

10 s* [0-600 s] Nastavte dobu, po jakou musi byt detekovan nizky vykon nebo
nizké otacky, aby byl aktivovan signal pro provedeni akci. Pokud
stav zanikne pred ubéhnutim ¢asovace, Casovac se vynuluje.

22-26 Funkce pFi chodu nasucho

MozZnost: Funkce:
[0] *  Vypnuto
[1] Vystraha

[2] Poplach Aby bylo mozné pouzit detekci suchého Cerpadla, musi byt De-
tekce nizkého vykonu zapnuta (par. 22-21) a uvedena v ¢innost
(bud’ pomoci par. 22-3% Ladéni vykonu pri nulovém priitoku,
nebo par. 22-20 Automatické nastaveni).
Viystraha: Zpravy na displeji ovladaciho panelu LCP (je-li na-
montovan) nebo signal prostfednictvim relé nebo digitalniho
vystupu.
Poplach: Méni¢ kmito¢tu vypne a motor zlstane zastaveny az
do vynulovani.

22-27 Zpozdéni pfi chodu nasucho

Rozsah: Funkce:

60 s*  [0-600 s] Definuje, jak dlouho musi trvat stav chodu nasucho, nez je vy-
dana vystraha nebo poplach.

2.20.2. 22-3* Ladéni vykonu pfi nulovém pritoku

Sekvence ladéni, pokud neni v parametru 22-20 zvolena hodnota Automatické nastaveny.
1. Zavrete hlavni ventil, abyste zastavili pritok.
2. Nechte bézet motor, dokud systém nedosahne normalni provozni teploty.

3.  Stisknéte tlacitko Hand On na ovladacim panelu LCP a nastavte otacky priblizné na 85 %
jmenovitych otaCek. Poznamenejte si presné otacky.
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4.  Odectéte spotiebu energie bud’ pohledem na skute¢ny vykon v fadku (dajt na ovladacim
panelu LCP, nebo vyvolanim parametru 16-10 nebo 16-11 Wkon z hlavni nabidky. Po-
znamenejte si odecteny vykon.

Zménte otacky priblizné na 50 % jmenovitych otacek. Poznameneijte si presné otacky.

6.  Odectéte spotiebu energie bud’ pohledem na skutecny vykon v Fadku udajti na ovladacim
panelu LCP, nebo vyvolanim parametru 16-10 nebo 16-11 VWkon z hlavni nabidky. Po-
znamenejte si odecteny vykon.

Naprogramujte pouzité otacky v parametrech 22-32/22-33 a 22-36/37.
Naprogramujte pfidruzené hodnoty vykonu v parametrech 22-34/35 a 22-38/22-39.
Vrat'te se zpét stisknutim tlacitka Auto On nebo Off.

Upozornéni
Pred provedenim ladéni nastavte parametr 1-03 Momentové charakteristika.

” v 7 o

22-30 Vykon pri nulovém pritoku

Rozsah: Funkce:
[Zavisi na detekci vy- Zobrazeni vypocitaného vykonu pfi nulovém pritoku pfi aktual-
konu pfi nulovém prd- nich otackach. Jestlize vykon poklesne na zobrazenou hodnotu,
toku.] méni¢ kmitoctu vyhodnoti situaci jako situaci nulového pritoku.

22-31 Faktor korekce vykonu

Rozsah: Funkce:

100% [1-400%] Provedte korekce vypocitaného vykonu pfi detekci nulového
prlitoku (viz par. 22-30).
Je-li zjistén nulovy pritok, nastavena hodnota by méla byt zvy-
$ena nad 100 %. Pokud nulovy pritok zjistén neni, mélo by se
nastaveni snizit.

22-32 Nizké otacky [ot./min.]

Rozsah: Funkce:

0 ot./[0,0 - par. 4.13 (Ma- Tento parametr se pouzije, pokud byl par. 0-02 Jednotka otacek

min. ximalni otacky moto- motoru nastaven na otacky za minutu (pokud jsou nastaveny
ru)] Hz, neni parametr zobrazen).

Nastavte pouzité otacky na hodnotu 50 %.
Funkce se pouziva k ukladani hodnot potfebnych k ladéni de-
tekce nulového prétoku.

22-33 Nizké otacky [Hz]

Rozsah: Funkce:

0 Hz* [0,0 - par. 4-14 (Ma- Tento parametr se pouzije, pokud byl par. 0-02 Jednotka otacek
ximalni otacky moto- motoru nastaven na Hz (pokud jsou nastaveny ot./min., neni
ru)] parametr zobrazen).

Nastavte pouzité otacky na hodnotu 50 %.
Funkce se pouziva k ukladani hodnot potfebnych k ladéni de-
tekce nulového pritoku.
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22-34 Vykon pFi nizkych otackach [kW]

Rozsah: Funkce:

0* [0,0 - par. 22-38] Tento parametr se pouZije, pokud byl par. 0-03, Regiondini na-
staven), nastaven na hodnotu Mezinarodni (pokud je vybrano
US, neni parametr zobrazen).
Nastavte spotfebu energie na Uroven otacek 50 %.
Funkce se pouziva k ukladani hodnot potfebnych k ladéni de-
tekce nulového pritoku.

22-35 Vykon p¥i nizkych otackach [HP]

Rozsah: Funkce:

0* [0,0 - par. 22-39] Tento parametr se pouZije, pokud byl par. 0-03, Regiondini na-
staveny, nastaven na hodnotu US (pokud je vybrano Mezinarod-
ni, neni parametr zobrazen).

Nastavte spotfebu energie na Uroven otacek 50 %.
Funkce se pouziva k ukladani hodnot potfebnych k ladéni de-
tekce nulového pritoku.

22-36 Vysoké otacky [ot./min.]
Rozsah: Funkce:

0 ot./[0,0 - par. 4-13 (Ma- Tento parametr se pouZije, pokud byl par. 0-02 Jednotka otacek
min.*  ximalni otacky moto- motoru nastaven na otacky za minutu (pokud jsou nastaveny
ru)] Hz, neni parametr zobrazen).
Nastavte pouzité otacky na hodnotu 85%.
Funkce se pouziva k ukladani hodnot potfebnych k ladéni de-
tekce nulového prétoku.

22-37 Vysoké otacky [Hz]

Rozsah: Funkce:

0 Hz* T[] Tento parametr se pouzije, pokud byl par. 0-02 Jednotka otacek
motoru nastaven na Hz (pokud jsou nastaveny ot./min., neni
parametr zobrazen).

Nastavte pouzité otacky na hodnotu 85%.
Funkce se pouziva k ukladani hodnot potfebnych k ladéni de-
tekce nulového pritoku.

22-38 Vykon pF¥i vysokych otackach [kW]

Rozsah: Funkce:
0* [0,0 - Maximalni vy- Tento parametr se pouZzije, pokud byl par. 0-03, Regionaini na-
kon motoru] staven), nastaven na hodnotu Mezinarodni (pokud je vybrano

US, neni parametr zobrazen).

Nastavte spotfebu energie na Uroven otacek 85%.

Funkce se pouziva k ukladani hodnot potfebnych k ladéni de-
tekce nulového pritoku.
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22-39 Vykon pri vysokych otackach [HP]

Rozsah: Funkce:
0* [0,0 - Maximalni vy- Tento parametr se pouzije, pokud byl par. 0-03, Regionaini na-
kon motoru] staveni, nastaven na hodnotu US (pokud je vybrano Mezinarod-

ni, neni parametr zobrazen).

Nastavte spotfebu energie na uroven otacek 85%.

Funkce se pouziva k ukladani hodnot potfebnych k ladéni de-
tekce nulového pritoku.

2.20.3. 22-4* Rezim spanku

Pokud zatizeni systému umoziuje zastavit motor a sledovat zatizeni, motor Ize zastavit aktivaci
funkce Rezim spanku. Nejedna se o normalni prikaz k zastaveni, ale motor dobéhne na 0 ot./min.
a prestane budit motor. V rezimu spanku jsou sledovany nékteré podminky, aby ménic poznal, ze
byl systém znovu zatizen.

Rezim spanku Ize aktivovat bud’ z parametr{i Detekce nulového priitoku/Detekce minimalnich ot-
acek (musi byt naprogramovan pomoci parametr(l pro detekci nulového prétoku - viz schéma toku
signalu ve skupiné parametrd 22-2*, Detekce nulového priitoku), nebo prostfednictvim externiho
signalu pfivedeného na néktery z digitalnich vstupl (musi byt naprogramovan pomoci parametr{
pro konfiguraci digitalnich vstupd, par. 5-1*, vybérem rezimu spanku).

Aby bylo mozné pouzit k detekci nulového priitoku a aktivaci rezimu spanku napfiklad elektrome-
chanicky pritokovy spinac, probiha akce na nabézné hrané privadéného externiho signalu (jinak
by uz ménic¢ kmitoctu nikdy neopustil rezim spanku, protoze signal by byl trvale pfipojen).

Pokud je zapnut parametr 25-26, Odpojit pri nulovém pritoku, (viz samostatna Prirucka projek-
tanta ménice VLT® HVAC Drive, MG.11.Cx.yy), aktivaci rezimu spanku bude vydan prikaz regula-
toru kaskady (je-li zapnut), aby zahajil odpojovani zpozdénych Cerpadel (s pevnymi otackami)
pred zastavenim vedouciho Cerpadla (s proménnymi otackami).

Pri vstupu do rezimu spanku je ve spodnim stavovém fadku na ovladacim panelu LCP zobrazen
rezim spanku.

Viz také blokovy diagram signalu v Casti 22-2* Detekce nulového pritoku.
Funkci rezimu spanku Ize pouzit tfemi rliznymi zplsoby:

1) V systémech, kde se integrovany PI reguldtor pouziva k ovlddani tlaku nebo teploty, napr.
v pomocnych systémech se signdlem tlakové zpétné vazby privadénym do méni¢e kmitoctu ze
snimace tlaku. Parametr 1-00 ReZim konfigurace musi byt nastaven na hodnotu Se zpétnou vazbou
a PI reguldtor musi byt nakonfigurovan na pozadované signaly Zzadané hodnoty a zpétné vazby.
Priklad: Pomocny startovaci systém.
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1308AZ57.1C
p (Tlak)

22 45 JP00st Psiyatem
sior
P 22-44

Pyiake

fiear | Fout (Kmitodet)

Ba/ detakee
nulového
pritoku/nizkého
pritok:

Jestlize je zjiStén nulovy prdtok, méni¢ kmitoctu zvysi zadanou hodnotu tlaku tak, aby byl v sy-
stému zajistén mirny pretlak (zvySeni se nastavuje v par. 22-45, Zvyseni Zadané hodnoty).

Zpétna vazba ze snimace tlaku je sledovana a pokud tlak poklesne o nastavené procento pod
normalni Zadanou hodnotu tlaku (Pset), motor se znovu rozbéhne a tlak bude Fizen tak, aby dosahl

zadané hodnoty (Pset).

2) V systémech, kde je tlak nebo teplota fizen externim PI reguldtorem, nelze podminky buzeni
zaloZit na zpétné vazbé ze snimace tlaku nebo teploty, protoze neni znama zadana hodnota.
V prikladu s pomocnym systémem neni zndm pozadovany tlak Pset. Par. 1-00, ReZim konfigura-
ce, musi byt nastaven na hodnotu Bez zpétné vazby.

Priklad: Pomocny startovaci systém.

1308A258.10
p (Tlak)

frer A four (Kmitocet)

Mef I
f,

Fres
fe -

Fout

Bee detekee b Rezim spanku Cas
nulového akiivovin

pritoku/nizkéno

pritoku

Phet =Pivake

Kdyz je zjistén nizky vykon nebo nizké otacky, motor je zastaven, ale referencni signal (fref)
z externiho regulatoru je stale sledovan, a kvili vzniklému nizkému tlaku regulator zvysi signal
Zadané hodnoty, aby zvysil tlak. KdyZ signal zadané hodnoty dosahne nastavené hodnoty fwake,
motor se znovu spusti.

7 v

Otacky se nastavi rucné pomoci signalu externi zadané hodnoty (Dalkova Zadana hodnota). Na-
staveni (par. 22-3%) pro ladéni funkce pfi nulovém prdtoku musi byt nastaveno na vychozi
hodnoty.
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Pfehled moznosti konfigurace:

Interni PI regulator Externi PI regulator nebo rucni
(Par. 1-00: Se zpétnou vazbou) |fizeni
(Par. 1-00: Bez zpétné vazby)
ReZim spanku  |Buzeni Rezim spanku |Buzeni
Detekce  nulového|Ano Ano (kromé ruc-
pratoku (pouze cer- niho nastaveni
padla) otacek)
Detekce nizkych ot-|Ano Ano
acek
Externi signal Ano Ano
Tlak/teplota (pfipo- Ano Ne
jen snimac)
Vystupni kmitocet Ne Ano
Upozornéni

Rezim spanku nebude aktivovan, je-li aktivovana mistni zadana hodnota (nastavte
otacky rucné pomoci tlacitek se Sipkami na ovladacim panelu LCP). Viz par. 3-13,
Misto Zadané hodnoty.

Nefunguje v rucnim rezimu. Pfed nastavenim vstupu/vystupu v reZimu se zpétnou
vazbou je tfeba provést automatické nastaveni v rezimu bez zpétné vazby.

22-40 Min. doba béhu

Rozsah: Funkce:

10s* [0-600 s] Nastavte poZzadovanou minimalni dobu béhu motoru po zadani
prikazu Start (pomoci digitalniho vstupu nebo sbérnice)
predtim, nez prejde do rezimu spanku.

22-41 Min. doba spanku

Rozsah: Funkce:

10s* [0-600 s] Nastavte minimalni pozadovanou dobu stravenou v rezimu
spanku. Toto nastaveni potladi veskeré podminky zplsobujici
probuzeni.

22-42 Otacky probuzeni [ot./min.]

Rozsah: Funkce:

[par. 4-11 (Minimalni Tento parametr se pouzije, pokud byl par. 0-02 Jednotka otacek
otacky motoru) - par. motoru nastaven na otacky za minutu (pokud jsou nastaveny
4-13 (Maximalni ota¢- Hz, neni parametr zobrazen). PouZije se pouze tehdy, pokud je
ky motoru)] par. 1-00 ReZim konfigurace nastaven na hodnotu Bez zpétné
vazby a zadana hodnota otacek je aplikovana externi Fidici jed-
notkou.
Nastavte Zadanou hodnotu otacek, pfi které by mél byt zrusen
rezim spanku.
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22-43 Otacky probuzeni [Hz]

Rozsah: Funkce:

[Par. 4-12 (Minimalni Tento parametr se pouzije, pokud byl par. 0-02 Jednotka otacek
otacky motoru) - par. motoru nastaven na Hz (pokud jsou nastaveny ot./min., neni
4-14 (Maximalni otac- parametr zobrazen). PouZije se pouze tehdy, pokud je par. 1-00
ky motoru)] ReZim konfigurace nastaven na hodnotu Bez zpétné vazby a za-
dana hodnota otacek je aplikovana externim regulatorem fidi-
cim tlak.
Nastavte zadanou hodnotu otacek, pri které by mél byt zrusen
rezim spanku.

22-44 Budici rozdil z.h./zp.v.
MozZnost: Funkce:

[10%] * 0-100% PouZzije se pouze tehdy, pokud je par. 1-00 ReZim konfigurace
nastaven na hodnotu Se zpétnou vazbou a tlak je Fizen integro-
vanym PI reguldtorem.

Nastavte povoleny pokles tlaku v procentech Zadané hodnoty
tlaku (Pset) predtim, nez dojde ke zruseni rezimu spanku.

Upozornéni

Je-li ménic pouzit v aplikaci, kde je integrovany PI regulator nastaven v parametru
20-71, PID, Normalni nebo inverzni fizeni; na inverzni fizeni (napf. v aplikacich chla-
dicich véZzi), automaticky bude pfidana hodnota nastavena v parametru 22-44.

22-45 Zvyseni zadané hodnoty

Rozsah: Funkce:

0%*  [-100% - +100%] Pouzije se pouze tehdy, pokud je par. 1-00 ReZim konfigurace
nastaven na hodnotu Se zpétnou vazbou a je pouzit integrovany
PI regulator. Napf. v systémech s Fizenim konstantniho tlaku je
vyhodné pred zastavenim motoru zvysit tlak v systému. Tim se
prodlouzi Cas pred zastavenim motoru a predejde se tak Casté-
mu spusténi a zastaveni.

Nastavte poZzadovany pretlak nebo prekroceni teploty v procen-
tech Zadané hodnoty tlaku (Pset) nebo teploty predtim, nez
meénic prejde do rezimu spanku.

Pokud nastavite 5 %, bude tlak zvySen na Pset*1,05. Zaporné
hodnoty Ize pouzit napiiklad u Fizeni chladicich vézZi, kde je
potfebna zaporna zména.

22-46 Max. doba zvyseni

Rozsah: Funkce:

60 s* [0-600 s] PouZzije se pouze tehdy, pokud je par. 1-00 ReZim konfigurace

nastaven na hodnotu Se zpétnou vazbou a tlak je fizen integro-
vanym PI reguldtorem.
Nastavte maximalni dobu, po kterou bude povolen rezim zvy-
Seni. PFi prekroceni nastavené doby ménic¢ prejde do rezimu
spanku a nebude Cekat na dosazeni nastavené zvysené hodnoty
tlaku.
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2.20.4. 22-5* Konec krivky

Podminka konce kfivky nastane, jestlize ¢erpadlo dodava pfilis velky objem pro zajisténi nastave-
ného tlaku. Mize k tomu dojit, jestlize dochazi k tniku v pfivodnim potrubi za ¢erpadlem a tudiz
se pracovni bod dostane na konec kfivky Cerpadla platné pro maximalni otacky nastavené v pa-
rametru 4-13 nebo 4-14 Maximaini otacky motoru. Jestlize bude zpétna vazba nizsi nez 97,5 %
Zadané hodnoty pro pozadovany tlak po zadanou dobu (par. 22-51, ZpoZdéni funkce na konci
kfivky) a Cerpadlo pracuje v maximalnich otackach nastavenych v parametru 4-13 nebo 4-14
Maximalini otacky motoru, provede se funkce vybrana v parametru 22-50 Funkce na konci kfiv-
ky. Je-li pouZit regulator kaskady, musi byt pro aktivaci funkce Konec kfivky spusténa vSechna
Cerpadla. Signal Ize dopravit na jeden z digitalnich vystupl zvolenim moznosti Konec kfivky [192]
v par. 5-3*, Digitalni vystupy nebo par. 5-4*, Relé. Signal bude pfitomen, kdyZ bude splnéna
podminka konce kfivky a hodnota parametru 22-50 Funkce na konci kfivky nebude Vypnuto.
Funkci na konci kivky Ize pouZit pouze jestlize je pouzivan PID reguldtor (vybrana hodnota Se
zpétnou vazbou v par. 1.00, Rezim konfigurace).

22-50 Funkce na konci krivky

Moznost: Funkce:

[0] *  Vypnuto

[1] Vystraha

[2] Poplach Wpnuto [0]: Sledovani konce kfivky neni aktivni
Vystraha [1]: Na displeji je zobrazena vystraha [W94].
Poplach [2]: Byl ohlasen poplach a méni¢ kmitoCtu vypnul. Na
displeji se zobrazi zprava [A94].

Dilezité: Pouzivate-li regulator kaskady, nejsou Cerpadla
s pevnymi otackami funkci na konci kfivky ovlivnéna a dale bézi.

22-51 Zpozdéni funkce na konci krivky

Rozsah: Funkce:

10s* [0-600s] Kdy? je zjistén konec kFivky, aktivuje se Casovac. Jestlize zlsta-
ne po celou dobu nastavenou v tomto parametru stav konce
krivky setrvaly, aktivuje se funkce nastavena v parametru 22-50
Funkce na konci kfivky. Jestlize stav pomine pred uplynutim na-
stavené doby, Casovac se vynuluje.

2.20.5. 22-6* Detekce pretrzeného pasu

Detekci pretrzeného pasu Ize pouzit v systémech se zpétnou vazbou i bez ni s Cerpadly, ventilatory
a kompresory. Pokud je odhadovany moment motoru pod hodnotou momentu pii pretrzeném pasu
(par. 22-61) a vystupni kmitocet ménice kmitoctu je vétsi nebo roven 15 Hz, provede se funkce
(par. 22-60) pfi pretrzeném pasu.

22-60 Funkce pri pretrzeném pasu

Moznost: Funkce:

[0] *  Vypnuto

[1] Vystraha

[2] Vypnuti Vybira akci, ktera se provede pfi zjiSténi pretrzeného pasu.
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22-61 Moment pFi pretrzeném pasu

Rozsah: Funkce:

10%* [0 - 100%] Nastavuje moment pfi pretrzeném pasu jako procento jmeno-
vitého momentu motoru.

22-62 Zpozdéni pri pretrzeném pasu

Rozsah: Funkce:

10 s* [0 - 600 s] Nastavi dobu, po kterou musi trvat stav pretrzeného pasu, aby
byla vykonana akce vybrana v parametru 22-60 Funkce pfi
pretrzeném pasu.

2.20.6. 22-7* Ochrana proti kratkému cyklu

Pfi fizeni chladicich kompresor{ je Casto tfeba omezit pocet startl. Jednou z moznosti, jak to
udélat, je zajistit minimalni dobu chodu (dobu mezi startem a zastavenim) a minimalni interval
mezi starty.

To znamena, Ze kazdy normalni prikaz zastaveni Ize potlacit pomoci funkce Minimalni doba behu
(par. 22-77) a kazdy normalni prikaz startu (Start/Konstantni otacky/UloZit) Ize potlacit pomoci
funkce Interval mezi starty (par. 22-76).

Z4dna z téchto dvou funkci neni aktivni, jestlize byl pomoci tlacitek na panelu LCP aktivovan rezim
Hand On nebo Off. Zvolite-li rezim Hand On nebo Off; oba Casovace se vynuluji a zaCnou pocitat
teprve az stisknete tlacitko Auto a aktivujete prikaz startu.

22-75 Ochrana proti kratkému cyklu

Moznost: Funkce:

[0]*  Vypnuto

[1] Zapnuto Wpnuto [0]: Casoval nastaveny v parametru 22-76 Interval
mezi starty je vypnut.

Zapnuto [1]: Casoval nastaveny v parametru 22-76 Interval
mezi starty je zapnut.

22-76 Interval mezi starty
Rozsah: Funkce:

0 s* [0 - 3600 s] Nastavte pozadovany minimalni interval mezi starty. Dokud ¢a-
sovac nedobéhne, budou ignorovany vsechny normalni piikazy
Start (Start/Konstantni otacky/Ulozeni).

22-77 Min. doba béhu
Rozsah: Funkce:

0 s* [0 - par. 22-76] Nastavuje minimalni pozadovanou dobu béhu po normalnim
pfikazu ke spusténi (Start/Konstantni otacky/Ulozeni). Kazdy
normalni prikaz k zastaveni bude az do vyprseni nastaveného
¢asu ignorovan. Casova¢ za¢ne poditat po vydani normalniho
pfikazu Start (Start/Konstantni otacky/UloZit).
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Casova¢ bude potlacen piikazem Volny dobéh (inverzni) nebo
Externi zablokovani.

Upozornéni
Nefunguje v rezimu kaskady.

2.20.7. 22-8* Kompenzace pritoku

Nékdy nelze v systému umistit snimac tlaku ve vzdaleném bodé a Ize ho umistit pouze v blizkosti
vystupu ventilatoru nebo ¢erpadla. Kompenzace pritoku funguje tak, ze upravi zadanou hodnotu
podle vystupniho kmitoCtu, ktery je témér imérny pritoku, a tudiz jsou kompenzovany vyssi ztraty
pfi vyssich pratocich.

Hpesien (pozadovany tlak) je zadana hodnota v rezimu ménice kmitoctu se zpétnou vazbou a na-
stavuje se stejné jako pro rezim se zpétnou vazbou bez kompenzace pritoku.

Doporucujeme pouzit kompenzaci skluzu a jako jednotky ot./min.

130BA383.10

Upozornéni

Kdy?Z je kompenzace pritoku pouzita s regulatorem kaskady (skupina parametr(i 25),
nebude skute¢nd Zadana hodnota zaviset na otackach (pritoku), ale na poctu za-
pnutych Cerpadel. Viz obrazek nize:

H DESIGN _
Z&dana hodnota

130BA547.1C

Hu
P22-87

1 2 3
Pocet ¢erpadel

Mdzete pouzit dvé metody podle toho, zda jsou ¢i nejsou znamé otacky v planovaném bodé.
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Otacky Ootacky
_ v planovaném v planovaném  Regulator ka-
Pouzity parametr boda bodé skady
ZNAME NEZNAME
Kompenzace prétoku, 22-80 + + +
Aproximace obdélnikové kfivky, N . N
22-81
Vypocet pracovniho bodu, 22-82 + + -
Otacky pfi nulovém priitoku, N + i
22-83/84
Otacky v planovaném bodé, N ) )
22-85/86
Tlak pfi nulovém pritoku, 22-87 + + +
Tlak pfi jmenovitych otackach, ) . )
22-88
Prdtok v planovaném bodé, ) + i
22-89
Préitok pfi jmenovitych otackach, i . i
22-90

22-80 Kompenzace priitoku

Moznost: Funkce:
[0]*  Vypnuto [0] Wpnuto: Kompenzace Zzadané hodnoty neni zapnuta.
[1] Zapnuto [1] Zapnuto: Kompenzace zadané hodnoty je zapnuta. Zapnu-

tim tohoto parametru umoznite pouziti Zzadané hodnoty s kom-
penzaci prlitokem.

22-81 Aproximace obdélnikové krivky
Rozsah: Funkce:
100%* [ 0 — 100 %]

Priklad 1:

Nastavenim tohoto parametru nastavite tvar Fidici krivky.
0 = Linearni

100 % = Idealni tvar (teoreticky).

H (tlak)
4

130BA388.11

Ridicf

Q (prutok;

22-82 Vypocet pracovniho bodu

Moznost: Funkce:
[0]*  Vypnuto Vypnuto [0]: VlypoCet pracovniho bodu neni zapnut. Tuto hod-
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notu pouzijte, jestlize jsou znamy otacky v planovaném bodé
(viz vySe uvedena tabulka).

[1] Zapnuto Zapnuto [1] : Vypocet pracovniho bodu je zapnut. Zapnutim to-
hoto parametru umoznite vypocet neznamého planovaného
pracovniho bodu systému pfi otackach 50/60 Hz ze sady vstup-
nich dat v par. 22-83/84, 22-87, 22-88, 22-89 a 22-90.

Priklad 1: Otacky v planovaném bodé jsou znamé:

H (tlak) -
A §
- 2
. 8

H DESIGN

Zadana T '~ T T T T T T T

hodnota

Hmin

P22-83/ T
P22-84 | Ridici
P22-87

Q (meok)

V technickych udajich s charakteristikami konkrétniho zatizeni
pfi rliznych otackach odectéte hodnotu ziskanou pomoci bod
Hpesien @ Qoesian. Tim ziskdte bod A, coz je plénovany pracovni
bod systému. Zjistéte charakteristiky Cerpadla v tomto bodé a
naprogramujte odpovidajici otacky. Otacky pfi nulovém pritoku
uréite zavienim ventild a upravenim otacek tak, az dosahnete
hodnoty Hwmin.

Nastavenim parametru 22-81 Aproximace obdélnikové kfivky
potom m{Zete spojité upravit tvar fidici kfivky.

Priklad 2:

Otacky v planovaném bodé nejsou znamé: Pokud nejsou znamé
otacky v planovaném bodg, je tfeba urcit pomoci technickych
Udajd na Fidici kfivce dalsi referenéni bod. Vynesete-li na kFivku
pro jmenovité otacky planovany tlak (Hpesien, bod C), urcite
pritok pfi tlaku Qratep. Podobné, vynesete-li planovany pritok
(Qoesien, bod D), urcite tlak Hp pfi daném pritoku. Se znalosti
téchto dvou bodl na kfivce Cerpadla a vySe popsané hodnoty
Hmin mize méni¢ kmitoctu vypoditat referenéni bod B a vytvorit
fidici kfivku, ktera bude zahrnovat také planovany pracovni bod
systému A.

228 MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive M 2. Popis parametrl

H raTED |
P22-88
H DESIGN
Zadana
hodnota

Hun
P22-83/
P22-84

H (tlak)
A

130BA387.11

Ridici

pP22-87

Qpesion dRATED Q (prutok)
P22-89 P22-90

22-83 Otacky pri nulovém pritoku [ot./min.]
Funkce:

Rozsah:
300 ot./[0 - hodnota

min.*

22-85]

par.

Rozliseni 1 ot./min.

Otacky motoru v ot./min., pfi kterych je préitok nulovy a je do-
sazeno minimalniho tlaku Hvin. Nebo Ize zadat otacky v Hz v par
22-84 Otacky pri nulovém pridtoku [Hz]. Pokud pouZijete v par.
0-02 ot./min., mél by byt pouzit také par. 22-85 Otdcky v pla-
novaném bodé [ot./min.]. Tuto hodnotu urcite zavienim ventild
a snizenim otacek tak, aby bylo dosazeno minimalniho tlaku
Hwmin.

22-84 Otacky pfi nulovém pritoku [Hz]

Rozsah:
10 Hz* [0 - hodnota

22-86]

Funkce:
par.

Rozliseni 0,033 Hz.

Otacky motoru v Hz, pfi kterych je prdtok nulovy a je dosazeno
minimalniho tlaku Hviv. Nebo Ize zadat otacky v ot./min. v par
22-83 Otacky pfi nulovém priitoku [ot./min.]. Pokud pouZijete
v par. 0-02 Hz, mél by byt pouzit také par. 22-86 Otacky v pla-
novaném bodé [Hz]. Tuto hodnotu urcite zavienim ventil& a
snizenim otacek tak, aby bylo dosazeno minimalniho tlaku
Hwmin.

22-85 Otacky v planovaném bodé [ot./min.]

Rozsah:

1500
ot./
min.*

[0 - 60,000]

MG.11.C3.48 - VLT® j

Funkce:

Rozliseni 1 ot./min.
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Parametr je zobrazen pouze tehdy, jestlize par. 22-82 Vypocet
pracovniho bodu nastaven na hodnotu Vypnuto. Zde se zadavaji
v ot./min. otacky motoru, pfi kterych by mélo byt dosazeno pla-
novaného pracovniho bodu systému. Nebo Ize zadat otacky v Hz
v par 22-86 Otacky v planovaném bodé [Hz]. Pokud pouZzijete
v par. 0-02 ot./min., mél by byt pouZit také par. 22-83 Otacky
pfi nulovém préitoku [ot./min.].

22-86 Otacky v planovaném bodé [Hz]

Rozsah: Funkce:
50 Hz* [0 - 1000 Hz]
Rozliseni 0,033 Hz.

Parametr je zobrazen pouze tehdy, jestlize je par. 22-82 Vypo-
Cet pracovniho bodu nastaven na hodnotu Vypnuto. Zde se
zadavaji v Hz otacky motoru, pfi kterych je dosazeno planova-
ného pracovniho bodu systému. Nebo Ize zadat otacky v ot./
min. v par 22-85 Otacky v planovaném bodé [ot./min.]. Pokud
pouzijete v par. 0-02 Hz, mél by byt pouZit také par. 22-83 Ot-
acky pri nulovém pritoku [Hz].

22-87 Tlak pfi otackach nulového priitoku

Rozsah: Funkce:

0 Jed-[0 - 999999.999]

notky Z.

h./zpét-

né vaz-

by*
Zadejte tlak Hwin odpovidajici otackam piti nulovém prdtoku
v jednotkach zadané hodnoty/zpétné vazby.

22-88 Tlak pFi jmenovitych otackach
Rozsah: Funkce:

0 Jed-[0 - 999999.999]

notky Z.

h./zpét-

né vaz-

by*
Zadejte hodnotu odpovidajici tlaku pfi jmenovitych otackach
v jednotkach zadané hodnoty/zpétné vazby. Tuto hodnotu Ize
definovat pomoci technickych Gdaji.
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22-89 Pritok v planovaném bodé

Rozsah: Funkce:
0* [0 - 999999.999]

Zadejte hodnotu odpovidajici priitoku v planovaném bodé. Nej-
sou zapotiebi zadné jednotky.
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2.21. Hlavni nabidka - Funkce zalozené na case - FC 100
- Skupina 23

2.21.1. Nacasované akce, 23-0*

Nacasované akce pouzijte pro akce, které je treba provadét na denni nebo tydenni bazi, napriklad
rlizné Zadané hodnoty pro pracovni a mimopracovni dobu. V ménici kmitoctu je mozné naprogra-
movat a7 10 nacasovanych akci. Cislo natasované akce se vybira v seznamu pii zadavani skupiny
parametrd 23-0* pomoci ovladaciho panelu LCP. Vybrané Cislo nacasované akce je potom uvedeno
v parametrech 23-00 — 23-04. Kazda nacasovana akce je rozdélena na Cas zapnuti a ¢as vypnuti,
ve kterych Ize provést dvé r{izné akce.

Upozornéni
Aby nacasované akce spravné fungovaly, musi byt spravné naprogramovany hodiny
(skupina parametr(l 0-7%).

23-00 Cas zapnuti

Pole [10]

00:00:0 [00:00:00 —23:59:59] Nastavuje ¢as zapnuti pro nacasovanou akci.
0*

Upozornéni

Ménic¢ kmitoctu neni vybaven zélohovanim funkce
hodin a po vypnuti napajeni se obnovi vychozi na-
staveni data a casu (2000-01-01 00:00), pokud
neni nainstalovan modul hodin realného casu se
zalohovanim. V parametru 0-79, Chyba hodin, |ze
naprogramovat vystrahu pro pripad, Ze hodiny ne-
byly nastaveny spravné, tedy napf. po vypnuti.

23-01 Akce pri zapnuti

Pole [10]

[0]*  VYPNUTO
[1] Zadné akce

[2] Vybrat sadu 1

[3] Vybrat sadu 2

[4] Vybrat sadu 3

[5] Vybrat sadu 4

[10] Zvolit pevnou Z. h. 0
[11] Zvolit pevnou Z. h. 1
[12] Zvolit pevnou Z. h. 2
[13] Zvolit pevnou Z. h. 3
[14] Zvolit pevnou Z. h. 4

232 MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive M 2. Popis parametr{

[15] Zvolit pevnou Z. h. 5
[16] Zvolit pevnou Z. h. 6
[17] Zvolit pevnou Z. h. 7
[18] Zvolit rampu 1
[19] Zvolit rampu 2

[22] Béh
[23] Zpétny chod
[24] Stop

[26] Stejnosmérna brzda
[27] Volny dobéh

[28] Ulozeni vystupu

[29] Spustit ¢asovac 0
[30] Spustit ¢asovac 1
[31] Spustit ¢asovac 2
[32] Dig. vystup A nizky
[33] Dig. vystup B nizky
[34] Dig. vystup C nizky
[35] Dig. vystup D nizky
[36] Dig. vystup E nizky
[37] Dig. vystup F nizky
[38] Dig. vystup A vysoky
[39] Dig. vystup B vysoky
[40] Dig. vystup C vysoky
[41] Dig. vystup D vysoky
[42] Dig. vystup E vysoky
[43] Dig. vystup F vysoky
[60] Vynulovat citac A
[61] Vynulovat citac B
[70] Spustit ¢asovac 3
[71] Spustit casovac 4
[72] Spustit ¢asovac 5
[73] Spustit ¢asovac 6

[74] Spustit ¢asovac 7 Vyberte akci v dob& ZAPNUTI. Popisy moznosti naleznete u pa-
rametru 13-52 Akce SL regulatoru.

23-02 Cas vypnuti

Pole [10]

00:00:0 [00:00:00 —23:59:59] Nastavuje dobu VYPNUTI pro nacasovanou akci.
0*
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Upozornéni

Ménic¢ kmitoctu neni vybaven zalohovanim funkce
hodin a po vypnuti napajeni se obnovi vychozi na-
staveni data a ¢asu (2000-01-01 00:00), pokud
neni nainstalovan modul hodin realného casu se
zalohovanim. V parametru 0-79, Chyba hodin, 1ze
naprogramovat vystrahu pro pripad, ze hodiny ne-
byly nastaveny spravné, tedy napf. po vypnuti.

23-03 Akce pri vypnuti

Pole [10]

[0]* VYPNUTO

[1] Zadna akce

[2] Vybrat sadu 1

[3] Vybrat sadu 2

[4] Vybrat sadu 3

[5] Vybrat sadu 4

[10] Zvolit pevnou Z. h. 0
[11] Zvolit pevnou Z. h. 1
[12] Zvolit pevnou Z. h. 2
[13] Zvolit pevnou Z. h. 3
[14] Zvolit pevnou Z. h. 4
[15] Zvolit pevnou z. h. 5
[16] Zvolit pevnou Z. h. 6
[17] Zvolit pevnou Z. h. 7
[18] Zvolit rampu 1

[19] Zvolit rampu 2

[22] Béh

[23] Zpétny chod

[24] Stop

[26] Stejnosmérna brzda
[27] Volny dobéh

[28] Ulozeni vystupu

[29] Spustit ¢asovac 0
[30] Spustit ¢asovac 1
[31] Spustit ¢asovac 2
[32] Dig. vystup A nizky
[33] Dig. vystup B nizky
[34] Dig. vystup C nizky
[35] Dig. vystup D nizky
[36] Dig. vystup E nizky
[37] Dig. vystup F nizky
[38] Dig. vystup A vysoky
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[39] Dig. vystup B vysoky
[40] Dig. vystup C vysoky
[41] Dig. vystup D vysoky
[42] Dig. vystup E vysoky
[43] Dig. vystup F vysoky
[60] Vynulovat citac A
[61] Vynulovat citac B
[70] Spustit ¢asovac 3

[71] Spustit casovac 4
[72] Spustit ¢asovac 5
[73] Spustit casovac 6

[74] Spustit ¢asovac 7 Vyberte akci v dobé vypnuti. Popisy moznosti naleznete u pa-
rametru 13-52 Akce SL regulatoru.

23-04 Vyskyt

Pole [10]

[0] * Kazdy den

[1] Pracovni dny
[2] Nepracovni dny
[3] Pondéli

[4] Utery

[5] Stfeda

[6] Ctvrtek

[7] Patek

[8] Sobota

[9] Nedéle Vyberte dny, ve kterych bude pouZita nacasovana akce. Zadejte

pracovni a nepracovni dny v parametrech 0-81, 0-82 a 0-83.

2.21.2. 23-1* Udrzba

Opotfebovani vyzaduje pravidelné prohlidky a servis prvkd v aplikaci, napf. loZisek motoru, Cidel
zpétné vazby a tésnéni nebo filtrl. Pro preventivni udrzbu je moZné naprogramovat servisni in-
tervaly do ménic¢e kmitoctu. Kdyz je pozadovana Udrzba, méni¢ kmitoctu zobrazi zpravu. Do
ménice kmitoctu je mozné naprogramovat 20 udalosti preventivni idrzby. Pro kazdou udalost je
treba zadat nasledujici polozky:

. Polozka udrzby (napf. ,Loziska motoru™)
. Akce udrzby (napf. ,Vyména“)
. Cas udrzby (napt. ,Hodin v béhu™ nebo konkrétni datum a ¢as)

. Casovy interval Udrzby nebo datum a &as piisti ddrzby

Upozornéni
Chcete-li vypnout udalost preventivni Udrzby, musite nastavit prisluSnou hodnotu
Casovd zakladna udrZby (par. 23-12) na Vypnuto [0].
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Preventivni (drzbu je mozné naprogramovat z ovlddaciho panelu LCP, ale doporucujeme pouzit
pocitaCovou aplikaci VLT Motion Control Tool MCT10.

File Edit Yew Insert Communication Tools Options Help
D@d B @ HrEMINV ESIoODN 2+
v B Network D Name Setup 1 | Setup 2 | setup 3 |setup 4
= @ Projecs 2310.0 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
& %‘ﬁ Vééﬁ:a?fngeu 2310.1 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Mator bearings
& E Operation/Display 2310.2 |Maintenance Item | Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
% 3 Load/Motor 2310.3 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
# (@) Brakes 2310.4 |Maintenance Ttem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Maotor bearings
# 7= Reference [ Ramps 2310.5 | Maintenance Item Mator bearings Mator bearings Motor bearings Mator beatings
i3 .'i Limits / Warnings 2310.6 |Maintenance Item Mator bearings Motor bearings Motor bearings Mator bearings
w44 Digial InfOut 2310.7 |Maintenance Item Mator bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
# 5 Analog InjOut E 2310.8 |Maintenance Item Maotor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
: E:' ;;::L::: Options: 23109 | Maintenance Ttem _ [Motor bearings Motor beatings Motor beatings Motor bearings
w1 228 Special Functions 2310.10 | Maintenance Item Mator bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
_, % Drive Infarmakion 2310.11 | Maintenance Ttem Mator bearings Motor bearings Mator bearings Mator bearings
g DataReadouts 2310.12 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
# " Info & Readouts 2310.13 | Maintenance Ttem Motor bearings Mator bearings Motor bearings Mator bearings
# = Drive Closed Loop 231014 | Maintenance Ttem Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
# ) Ext. Closed Loop 2310.15 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Mator bearings
ik ‘ﬁ A_Hianm Fuliction: 2310.16 | Maintenance Ttem _ |Mator bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
T ﬁz{ T'":':T;:j ::;:2“ 2310.17 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
& 2310.18 | Maintenance Ttem Mator bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
o Maintenance Reset 2310.19 | Maintenance Item Motor bearings Motor bearings Motor bearings Motor bearings
o Energy Log 2311.0 |Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
o Trending 2311.1 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
@ Payhack Counter 2311.2 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
- ¥ Cascade Controller 2311.3 |Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
= i YaberAppacation Fnctions 23114 | Maintenance Action | Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
+ B2 Cascade Controller - i
2311.5 | Maintenance Action Lubricate Lubricate Lubricate Lubricate
23116 | Manbenance Artion 1iibricate Iuhricate Liibeicate Iiihricate
130BA492.10

Na ovladacim panelu je v dobé, kdy nastal Cas na akci preventivni Udrzby, akce signalizovana
ikonou francouzského klice a pismenem M a ménic Ize naprogramovat tak, aby byla signalizace
pfitomna na digitalnim vystupu ve skupiné parametrl 5-3*. Stav preventivni udrzby Ize odecist v
par. 16-96 Slovo preventivni udrZby. Ozndmeni preventivni Udrzby Ize vynulovat z digitélniho
vstupu, sbérnice FC nebo rucné z ovladaciho panelu LCP prostfednictvim parametru 23-15 Vynu-
lovat slovo udrzby.

Zaznamy o Udrzbé s 10 poslednimi zéznamy je mozné zobrazit ve skupiné parametr 18-0* a
pomoci tlacitka Alarm log na ovladacim panelu LCP po zvoleni funkce Zaznamy o udrzbé.

23-10 Polozka udrzby

Moznost: Funkce:
[11*  LoZiska motoru

[2] LoZiska ventilatoru
[3] LoZiska Cerpadla
[4] Ventil

(5] Cidlo tlaku

[6] Cidlo préitoku

[7] Cidlo teploty

[8] Tésnéni Cerpadla

[9] Remen ventilatoru

[10] Filtr

[11] Chladici  ventilator
ménice

[12] Kontrola  funkcnosti
systému ménice
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[13] Zaruka Vyberte polozku, kterd bude spojena s udalosti preventivni
udrzby.

Upozornéni

Udalosti preventivni Gdrzby jsou definovany v poli
0 20 prvcich. TudiZ musi kazda udalost preventivni
Udrzby v parametrech 23-10 — 23-14 pouzivat
stejny index prvku pole.

23-11 Akce udrzby

Moznost: Funkce:
[1]*  Promazani

[2] Cisténi

[3] Vyména

[4] Prohlidka/kontrola

[5] Oprava

[6] Renovace

[7] Kontrola Vyberte akci, ktera bude spojena s udalosti preventivni Udrzby.
23-12 Casova zakladna udrzby

Moznost: Funkce:

[0] *  Vypnuto

[1] Hodin v béhu

[2] Pocet hodin provozu

[3] Datum a Cas Vlyberte Casovou zakladnu, ktera bude spojena s udalosti pre-
ventivni drzby.
Pri zakazani udalosti preventivni udrzby je tfeba zvolit hodnotu
Wpnuto [0].

Hodin v béhu [1] je pocet hodin, po které byl spustén motor.
Hodnota parametru Hodin v béhu se pfi zapnuti nevynuluje.
V parametru 23-13 je tfeba zadat Casovy interval udrzby.

Pocet hodin provozu[2] udava pocet hodin, po které byl spustén
méni¢ kmitoctu. Hodnota parametru Pocet hodin provozu se pri
zapnuti nevynuluje. V parametru 23-13 je tfeba zadat Casovy
interval udrzby.

Datum a cas [3] pouziva interni hodiny. Datum a Cas pristi
Udrzby je tfeba zadat v parametru 23-14 Cas a datum udrzby.

23-13 Casovy interval Gdrzby

Rozsah: Funkce:
1 hod.* [1-2 147 483 647 Nastavte interval spojeny s aktualni udalosti preventivni udrzby.
hod.] Tento parametr se pouZiva pouze tehdy, kdyZ je v parametru

23-12 Casova zékladna udrZby zvolena hodnota Hodin v béhu
[1] nebo Pocet hodin provozu [2]. Casovac se nuluje pomoci
parametru 23-15 Vynulovat slovo urzby.

Priklad
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Udalost preventivni udrzby je nastavena na pondéli, 8:00. Par.
23-12 Casové zakladna Udrzby je nastaven na Pocet hodin pro-
vozu[2] a par 23-13 Casovy interval Udrzby je 7 x 24 hodin=168
hodin. Dalsi udalost udrzby bude vyznacena na pristi pondéli
v 8:00. Pokud nebude tato udalost Gdrzby vynulovana do Gter-
ka, do 9:00, pristi vyskyt udalosti bude pristi Gtery v 9:00.

23-14 Datum a cas udrzby

Rozsah: Funkce:

2000-01 [2000-01-01 00:00] Nastavte datum a Cas p¥isti udrzby v pfipad€, Ze je udalost pre-
-01 ventivni Udrzby zaloZena na datu/Case. Format data zavisi na
00:00* nastaveni par. 0-71, Format data, a format ¢asu na nastaveni

par. 0-72, Format casu.

Upozornéni

Ménic¢ kmitoCtu neni vybaven zalohovanim funkce
hodin a po vypnuti napajeni se obnovi vychozi na-
staveni data a Casu (2000-01-01 00:00), pokud
neni nainstalovan modul hodin realného Casu se
zalohovanim. V parametru 0-79, Chyba hodin, 1ze
naprogramovat vystrahu pro pfipad, Ze hodiny ne-
byly nastaveny spravné, tedy napf. po vypnuti.
Cas musi byt nastaven nejméné hodinu od aktual-
niho Casu!

23-15 Vynulovat slovo udrzby

Moznost: Funkce:
[0] *  Nevynulovat

[1] Vynulovat Nastavite-li tento parametr na hodnotu Vynulovat [1], vynulu-
jete slovo Udrzby v par. 16-96 Prev. slovo udrZzby a vymazete
zpravu zobrazenou na displeji ovladaciho panelu LCP. Po stis-
knuti tlacitka OK se hodnota parametru opét zméni na Nevynu-
lovat [0].

2.21.3. Historie spotreby, 23-5%

238

Ménic¢ kmitoCtu nepretrzité zaznamenava spotiebu fizeného motoru na zakladé skutecného vyko-
nu poskytovaného ménicem kmitoctu.

Tyto Udaje je mozné pouzit pro funkci Historie spotfeby, ktera umozriuje porovnat a strukturovat
informace o spotrebé energie ve vztahu k ¢asu.

V podstaté se jedna o dvé funkce:

- Udaje souvisejici s obdobim pred naprogramovanim, definované nastavenym datem a
Casem startu.

- Udaje vztahujici se k predem definovanému obdobi v minulosti, napt. poslednich sedm
dni v pfedem naprogramovaném obdobi.

Pro obé vySe uvedené funkce jsou Udaje ukladany v fadé pocitadel, coz umoZiuje vybrat Casovy

ramec a rozdéleni na hodiny, dny nebo tydny.
Obdobi/dil (rozliseni) Ize nastavit v par. 23-50, Rozlisen/ historie spotreby.
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Udaje jsou zaloZeny na hodnoté zaznamenané pocitadiem kWh v ménic¢i kmito¢tu. Hodnotu tohoto
pocitadla je mozné odecist v parametru 15-02, Pocitadlo kWh, ktery obsahuje souhrnnou hodnotu
od prvniho zapnuti nebo posledniho vynulovani pocitadla (par. 15-06, Vynulovéni pocitadia
kWH).

Veskeré Udaje pro Historii spotfeby jsou ulozeny v pocitadlech, ktera Ize odecist v parametru
23-53, Historie spotreby.

£ kwh 1308AZE2.10
(P 15-02, potitaci

Citag

Cita

Citat

Citat

w s 0 o

Citag

N

Citac 1

CitaZ 0

]

- .

Pocitadlo 00 vzdy obsahuje nejstarsi data. Pocitadlo pokryva obdobi od XX:00 do XX:59 v pripadé
hodin a obdobi od 00:00 do 23:59 v pfipadé dni.

V ptipadé zaznamenavani poslednich hodin nebo dni pocitadla zméni obsah kaZdou hodinu v XX:
00 nebo kazdy den v 00:00.

Pocitadlo s nejvyssim indexem bude vzdy predmétem aktualizace (obsahujicim tdaje pro aktualni
hodinu od XX:00 nebo aktualni den od 00:00).

Obsah pocitadel Ize na ovladacim panelu LCP zobrazit jako prouzky. Zvolte Rychid nabidka, Za-
znam, Historie spotreby: Trendy spojitych bindrnich dat / Trendy casovanych bindrnich dat /
Porovnani trendd.

23-50 Rozliseni historie spotfeby

Moznost: Funkce:
[0] Hodina dne (pouzito
24 pocitadel)
[1] Den v tydnu (pouZito
7 pocitadel)
[2] Den v mésici (pouzito
31 pocitadel)
[5] ¥ Poslednich 24 hodin
(pouzito 24 pocitadel)
[6] Poslednich 7 dnd
(pouzito 7 pocitadel)
[7]1 Poslednich 5 tydnd Vyberte pozadovany typ obdobi pro zéznamy (dajd o spotfebé.
(pouzito 5 pocitadel)
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Upozornéni

Ménic¢ kmitoctu neni vybaven zalohovanim funkce
hodin a po vypnuti napajeni se obnovi vychozi na-
staveni data a ¢asu (2000-01-01 00:00), pokud
neni nainstalovan modul hodin realného casu se
zalohovanim. V ddsledku toho je zaznamenavani
zastaveno, dokud nebude datum a ¢as znovu na-
staveno v parametru 0-70, Nastaven/ data a ca-
su. V parametru 0-79, Chyba hodin, |ze naprogra-
movat vystrahu pro pfipad, Zze hodiny nebyly
nastaveny spravng, tedy napf. po vypnuti.

Hodina dne [0], Den v tydnu [1] nebo Den v mésici [2]. Pocitadla
obsahuji zaznamenané Udaje od naprogramovaného dne a casu
zaCatku (par. 23-51, Zacdtek obdobij a poCet naprogramova-
nych hodin nebo dnl (par. 23-50, Rozliseni historie spotreby).
Zaznamenavani bude zahajeno v den naprogramovany v par.
23-51, Zacatek obdobi, a bude pokraCovat jeden den, tyden ne-
bo mésic.

Poslednich 24 hodin [5], Poslednich 7 dnli [6] nebo Poslednich
5 tydn{ [7]. Pocitadla obsahuji Uidaje pro jeden den, jeden tyden
nebo pét tydnd v minulosti az do aktualniho okamziku.
Zaznamenavani bude zahajeno v den naprogramovany v par.
23-51 Zacatek obdobi.

Ve vsech pripadech se obdobi vztahuje k parametru Pocet hodin
provozu (dobu, po kterou je ménic¢ kmitoctu zapnut).

23-51 Zacatek obdobi
Rozsah:

2000-01 [2000-01-01 00:00 -
-01 2099-12-31 23:59 ]
00:00*

Funkce:

Nastavte datum a Cas zahajeni aktualizace pocitadel funkci Hi-
storie spotteby. Prvni Udaje budou uloZeny do pocitadla [00] a
zaznamenavani bude zahajeno v ¢as a datum nastavené v tomto
parametru.

Format data zavisi na nastaveni par. 0-71, Format data, a format
¢asu na nastaveni par. 0-72, Format casu.

23-53 Historie spotieby

Rozsah:

[0]* 0-4294967295

Funkce:

Pole s poctem prvkd rovnym poctu pocitadel ([00]-[xx] pod ci-
slem parametru na displeji). Stisknéte tlacitko OK a mezi prvky
mizete prochazet pomoci tlacitek 4 a v na ovladacim panelu.

Prvky pole:
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Udaje z posledniho obdobi jsou uloZena v pocitadle s nejvyssim
indexem.

Pri vypnuti jsou vSechny hodnoty pocitadel ulozeny a pfi pristim
zapnuti jsou vyvolany.

Upozornéni

Pfi zméné nastaveni parametru 23-50 se vSechna
pocitadla automaticky vynuluji. Pri preteceni se
aktualizace pocitadel zastavi na maximalni hod-
note.

23-54 Vynulovat historii spotieby

Moznost: Funkce:
[0] *  Nevynulovat

[1] Vynulovat Zvolte moznost Vynulovat[1], chcete-li vynulovat vSechny hod-
noty pocitadel historie spotfeby zobrazené v parametru 23-53,
Historie spotreby. Po stisknuti tlacitka OK se hodnota parametru
automaticky zméni na moznost Nevynulovat [0].

2.21.4. Trendy, 23-6*

Trendy se pouzivaji ke sledovani proménné procesu po urcéitou dobu a k zaznamenani toho, jak
Casto data patfi do jednotlivych z deseti rozsah(l uZivatelem definovanych dat. Je to vhodny nastroj
k ziskani rychlého piehledu o tom, na co se soustredit pfi zlepSovani provozu.

Je mozné vytvorit dvé sady dat pro funkci Trendy, aby bylo mozné porovnat aktualni hodnoty pro
vybranou provozni proménnou s daty za urcitou referencni dobu pro tutéz proménnou. Tuto re-
feren¢ni dobu je mozné predem naprogramovat (par. 23-63, Nacasovany start a par. 23-64,
Nacasované zastavensy. Dvé sady dat Ize odecist v par. 23-61, Spojita binarni data (aktudlni) a
par. 23-62, Casovand bindrni data (referenéni).

Funkci Trendy Ize vytvotit pro nasledujici proménné:
- Vykon
- Proud
- Vystupni kmitocet

- Otacky motoru
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Funkce Trendy zahrnuje deset Citacd (tvoricich zasobnik) pro kazdou sadu dat obsahuijicich pocet
registraci, coz odrazi, jak ¢asto spada provozni proménna do jednotlivych z deseti predem defi-
novanych intervald. Tfidéni je zaloZeno na relativni hodnoté proménné.

Relativni hodnota provozni proménné je
Skutecna/IJmenovitd * 100 %

pro vykon a proud a
Skutecna/Maximalni * 100 %

pro vystupni kmitocet a otacky motoru.

Velikost jednotlivych intervalll Ize nastavit individualné, ale vychozi hodnota je 10 % pro vSechny
intervaly. Vykon a proud mohou jmenovitou hodnotu prekrocit, ale tyto zaznamy budou zahrnuty
do &itate 90%-100% (MAX).

nnnnnnnnnnnnnnnn

30
20
10

Hodnota provozni proménné je zaznamenana jednou za sekundu. Pokud se zaznamenana hodnota
rovna 13 %, bude do ¢itace ,10% - <20%" pFictena ,1". Jestlize hodnota zlistane na 13 % po
dobu 10 sekund, bude k hodnoté citace p¥icteno ,10".

Obsah pocitadel Ize na ovladacim panelu LCP zobrazit jako prouzky. Zvolte Rychld nabidka > Za-
znam:. Trendy spojitych bindrnich dat / Trendy casovanych binarnich dat / Porovnani trend(.

Upozornéni

Pocitadla zacinaji pocitat vzdy pfi zapnuti méni¢e kmitoCtu. Vypnutim a zapnutim
ménice kratce pro provedeni resetu vynulujete pocitadla. Data v paméti EEProm jsou
aktualizovana jednou za hodinu.

23-60 Proménna trendu

Moznost: Funkce:
[0]1*  Vykon [kW nebo HP]

[1] Proud [A]

[2] Kmitocet [Hz]

[3] Otacky motoru [ot./ Zvolte pozadovanou provozni proménnou, ktera bude sledovana
min.] funkci Trendy.

Vykon [0]: Vykon dodavany do motoru. Referencni hodnotou
pro relativni hodnotu je jmenovity vykon motoru naprogramo-
vany v par. 1-20, Wkon motoru [kW)] nebo 1-21, Vykon motoru
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[HP]. Skutecnou hodnotu Ize odecist v parametru 16-10, Vykon
[kW] nebo 16-11, Vykon [Hp].

Proud[1]: Vystupni proud do motoru. Referencni hodnotou pro
relativni hodnotu je jmenovity proud motoru naprogramovany v
par. 1-24, Proud motoru. Skute¢nou hodnotu Ize odecist v par.
16-14, Proud motoru.

Wstupni kmitocet [2]: Vystupni kmitocet do motoru. Referencni
hodnotou pro relativni hodnotu je maximalni vystupni kmitocet
naprogramovany v par. 4-14, Maximalni otacky motoru [Hz].
Skutecnou hodnotu Ize odecist v par. 16-13, Kmitocet.

Otacky motoru [4]: Otacky motoru. Referencni hodnotou pro

relativni hodnotu jsou maximalni otacky motoru naprogramo-
vané v par. 4-13, Maximalni otacky motoru.

23-61 Spojita binarni data

Rozsah:
0*

[0 - 4.294.967.295]

Funkce:

Pole o 10 prvcich ([0]-[9] zobrazenych na displeji pod Cislem
parametru. Stisknéte tlacitko OK a mezi prvky mizete prochazet
pomoci tlacitek 4 a v na ovladacim panelu LCP.

10 ¢itacl se zaznamenanymi kmitocty pro sledovanou provozni
proménnou je sefazeno podle nasledujicich intervald:

Cita¢ [0]: 0 % - <10 %

Cita¢ [1]: 10 % - <20 %

Cita¢ [2]: 20 % - <30 %

Cita¢ [3]: 30 % - <40 %

Citac [4]: 40 % - <50 %

Cita¢ [5]: 50 % - <60 %

Citac [6]: 60 % - <70 %

Cita¢ [7]: 70 % - <80 %

Cita¢ [8]: 80 % - <90 %

Cita¢ [9]: 90 % - <100 % nebo max.

Vyse uvedené minimalni mezni hodnoty intervalll jsou vychozi
hodnoty. Hodnoty Ize zménit v par. 23-65, Min. binarni hodno-
ta.

Pocitat se zaCne pfi prvnim zapnuti ménice kmitoCtu. VSechny
CitaCe Ize vynulovat v par. 23-66, Vynulovat spojita binarni da-
ta.

23-62 Casovana binarni data

Rozsah:
0*

[0-4294967295]

Funkce:

Pole o 10 prvcich ([0]-[9] zobrazenych na displeji pod Cislem
parametru. Stisknéte tlacitko OK a mezi prvky mdZete prochazet
pomoci tlacitek 4 a v na ovladacim panelu LCP.
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10 citacl se zaznamenanymi kmitoCty pro sledovana provozni
data je sefazeno podle intervalll stejné jako u parametru 23-61,
Spojitd bindrni data.

Pocitat se zacina v den/Cas naprogramovany v parametru 23-63,
Nacasovany start, a skonci se v Case/den naprogramovany v
parametru 23-64, Nacasované zastaveni. Vsechny Citace Ize vy-
nulovat v par. 23-67, Vynulovat casovana bindrni data.

23-63 Nacasovany start

Rozsah: Funkce:

2000-01 [2000-01-01 00:00 - Nastavte datum a ¢as zahdjeni aktualizace citacl ¢asovanych
-01 2099-12-31 23:59]  binarnich dat funkci Trendy.

00:00 Format data zavisi na nastaveni par. 0-71, Format data, a format
Casu na nastaveni par. 0-72, Format casu.

Upozornéni

Ménic¢ kmitocCtu neni vybaven zalohovanim funkce
hodin a po vypnuti napajeni se obnovi vychozi na-
staveni data a ¢asu (2000-01-01 00:00), pokud
neni nainstalovan modul hodin realného ¢asu se
zélohovanim. V ddsledku toho je zaznamenavani
zastaveno, dokud nebude datum a Cas znovu na-
staveno v parametru 0-70, Nastaven/ data a ca-
su. V parametru 0-79, Chyba hodin, 1ze naprogra-
movat vystrahu pro pfipad, Ze hodiny nebyly
nastaveny spravné, tedy napf. po vypnuti.

23-64 Nacasované zastaveni

Rozsah: Funkce:

2000-01 [2000-01-01 00:00 - Nastavte datum a ¢as ukonceni aktualizace ¢itacd ¢asovanych
-01 2099-12-31 23:59]  binarnich dat analyzou trendd.

00:00%* Format data zavisi na nastaveni par. 0-71, Format data, a format
¢asu na nastaveni par. 0-72, Format casu.

23-65 Min. binarni hodnota
Rozsah: Funkce:
[0 - 100%] Pole o 10 prvcich ([0]-[9] zobrazenych na displeji pod Cislem
parametru. Stisknéte tlacitko OK a mezi prvky mdzete prochazet
pomoci tlacitek 4 a v na ovladacim panelu LCP.

Nastavte minimalni mezni hodnotu pro jednotlivé intervaly v
par. 23-61, Spojitd bindrni data a par. 23-62, Casovand binarni
data. Priklad: Zvolite-li ¢itac’[1] a zménite nastaveni z 10 % na
12 %, citac’[0] bude zaloZen na intervalu 0 - <12% a ditac[1]
na intervalu 12 % - <20 %.

23-66 Vynulovat spojita binarni data

Moznost: Funkce:
[0] *  Nevynulovat
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[1] Vynulovat Zvolte Vynulovat[1], chcete-li vynulovat vSechny hodnoty v par.
23-61, Spojita binarni data.
Po stisknuti tlacitka OK se hodnota parametru automaticky zmé-
ni na moznost Nevynulovat [0].

23-67 Vynulovat casovana binarni data

Moznost: Funkce:
[0] *  Nevynulovat

[1] Vynulovat Zvolte Vynulovat [1], chcete-li vynulovat vSechny citace v par.
23-62, Casovand bindrni data.
Po stisknuti tlacitka OK se hodnota parametru automaticky zmé-
ni na moznost Nevynulovat [0].

2.21.5. 23-8* Cita¢ navratnosti

Ménic¢ VLT HVAC Drive zahrnuje funkci, ktery poskytuje hruby vypocet splaceni v ptipadech, kdy
byl méni¢ kmitoctu nainstalovan v existujicim zafizeni, aby zajistil Uspory energie zménou z fizeni
pevnych otacek na fizeni proménnych otacek. Referencni hodnotou Uspor je nastavena hodnota
predstavuijici primérny vykon ziskavany pfed upgradem na fizeni proménnych otacek.

Jmenovity vykon pro
pouzitou velikost

motoru (P 1-20/21)
Referenéni vykon (pfi
pevnych ota&kach) (P 23-80)

\/—\—\—f_’\ Skuteng vkon dosaZeny

pomoci Fizeni promé&nnych
otacek (Cteni P 16-10/11)

©

Rozdil mezi referencnim vykonem pfi pevnych otackach a skute¢nym vykonem ziskanym pfi fizeni
otacek predstavuje skute¢nou Usporu.

Jako hodnota v piipadé pevnych otacek je jmenovity vykon motoru (kW) nasoben faktorem (na-
stavenym v %) predstavujicim vykon produkovany pfi pevnych otackach. Rozdil mezi timto
referencnim vykonem a skute¢nym vykonem je zjiStovan a ukladan. Rozdil energie Ize odedist
v parametru 23-83, Uspory energie.

Celkova hodnota rozdilu spotfeby energie je vynasobena naklady na energii v mistni méné a ode-
¢te se investice. Tento vypodet Uspor nakladd je také mozné zobrazit v parametru 23-84, Uspory
nakiladd.

t
Uspory ndkladi =\ X [(Jmenovity vykon motoru x Referencni faktor vykonu)
t=0

— Skutecnd spotreba energie]l x Ndklady na energiit — [Investicni ndklady

Prah rentability (splaceni) nastane v okamziku, kdy se hodnota odectend z parametru zméni ze
zaporné na kladnou.

Pocitadlo Uspor energie nelze vynulovat, ale Ize ho kdykoli zastavit nastavenim parametru 28-80,
Referencni faktor vykonu, na 0.
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Prehled parametrQ:

Parametr pro nastaveni Parametry k odecteni
Jmenovity vykon mo-|Par. 1 -20 Uspory energie Par. 23 -83
toru
Referencni faktor vy-|Par. 23 -80 Skutecny vykon Par. 16-10/11
konu v %
Uspory naklad& na|Par. 23 -81 Uspory naklad@ Par. 23 -84
kWh
Investice Par. 23 -82

23-80 Referencni faktor vykonu
Rozsah: Funkce:

100%* [0-100%] Nastavte procento jmenovitého vykonu motoru (nastaveného v
par. 1-20 nebo 1-21, Jmenovity vykon motoru), ktery ma
pfedstavovat prlimérny vykon ziskany za béhu v pevnych otac-
kach (pred upgradem na fizeni s proménnymi otackami).

K zahajeni pocitani musi byt nastavena hodnota rizna od nuly.

23-81 Naklady na energii
Rozsah: Funkce:

0.00*% [0.00 - 999999.99]  Nastavte skutecné naklady na kWh v mistni méné. Pokud se
pozdéji zméni naklady na energii, ovlivni vypocet pro celé ob-
dobi!

23-82 Investice
Rozsah: Funkce:

0.00% [0.00 - 999999.99]  Nastavte hodnotu investice utracené za upgrade zafizeni s fize-
nim otacek ve stejné meéng, jaka je pouZita v par. 23-81, Naklady
na energii.

23-83 Uspory energie

Rozsah: Funkce:

0 kwh* [0-0 kWh] Tento parametr umozniuje zobrazeni celkového rozdilu mezi re-
feren¢nim vykonem a skute¢nym vystupnim vykonem.
Je-li vykon motoru nastaven v HP (par. 1-21), pro Uspory ener-
gie bude pouzita ekvivalentni hodnota v kW.

23-84 Uspory nakladii
Rozsah: Funkce:

0.00* [0-0] Tento parametr umoZziuje zobrazeni vypoctu zaloZzeného na vy-
Se uvedené rovnici (v mistni méné).
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2.22. Hlavni nabidka - Bypass ménice - Skupina 24

2.22.1. 24-0* Pozarni rezim

Upozornéni

Méni¢ kmitoctu je pouze jednou soucasti sytému topeni, ventilace a klimatizace.
Spravna funkce Pozarniho rezimu zavisi na spravném navrhu a vybéru komponent
systému. Ventilacni systémy pracuijici v aplikacich pro ochranu zivota musi byt vy-
hovovat mistnim poZarnim predpisim. Neprerusovany chod ménice kmitoctu
v PoZarnim reZimu miiZe zpisobit pretlak a mit za nasledek poskozeni sy-
stému topeni, ventilace a klimatizace a jeho soucasti, vcetné zvlhcovacii
a vzduchovych potrubi. MiiZe dojit i k poskozeni samotného ménice kmi-
toctu a miiZe hrozit nebezpeci poZaru. Spolecnost Danfoss A/S neprijima
Zadnou odpovédnost za chyby, poruchy, trazy osob nebo libovolné po-
skozeni samotného ménice kmitoctu nebo jeho komponent, systémij to-
peni, ventilace a klimatizace nebo jejich komponent nebo jiného majetku,
pokud byl ménic kmitoctu naprogramovan na PoZarni rezim. Za Zadnych
okolnosti nebude spolecnost Danfoss povinna koncovému uZivateli nebo
Jiné treti strané nahradit jakékoli primé ¢i neprimé, zvlastni nebo nasledné
skody nebo ztraty utrpéné touto stranou, ke kterym doslo kviili tomu, Ze
byl ménic kmitoctu naprogramovan a provozovan v PoZarnim reZimu.

Pozadi

PoZarni rezim je urcen k pouziti v kritickych situacich, kdy je dlezité, aby motor dale béZel, bez
ohledu na normalni funkce ochrany ménice kmitoctu. MlZe se jednat o ventilatory v tunelech nebo
ve schodist'ovych Sachtach, kde nepferuseny provoz ventilatorli umoziiuje bezpecnou evakuaci
personalu v pripadé pozaru. Nékteré volby funkce pozarniho reZimu zplsobi ignorovani podminek
poplachd a vypnuti a umoZzfiuji, aby motor bézel bez preruseni.

Aktivace
PoZarni rezim se aktivuje pouze prostfednictvim svorek digitalnich vstupd. Viz par. 5-1* Digitalni
vstupy.

Zpravy na displeji

Po aktivaci pozarniho rezimu se na displeji zobrazi stavova zprava ,Pozarni rezim" a vystraha ,Po-
Zarni rezim".

Po deaktivaci pozarniho reZimu stavova zprava zmizi a vystraha bude nahrazena vystrahou ,Byl
aktivni poZarni rezim". Tuto zpravu Ize smazat pouze vypnutim a zapnutim napajeni ménice kmi-
toCtu. Kdyby mélo v dobé, kdy je méni¢ kmitoCtu v pozarnim rezimu, dojit k ohlaseni poplachu
ovliviiujiciho zarucni podminky (viz par. 24-09 Zpracovani poplachu pozarniho rezimu), na displeji
se zobrazi vystraha ,PfekroCeny meze pozarniho rezimu®.

Digitalni a reléové vystupy Ize nakonfigurovat na stavovou zpravu ,Je aktivni pozarni rezim" a
vystrahu Byl aktivni pozarni rezim". Viz par 5-3* a 5-4*.

Zpravu Byl aktivni poZarni rezim" Ize také vyvolat ve vystrazném slové prostfednictvim sériové
komunikace. (Viz pfislusna dokumentace.)

Stavovou zpravu ,PoZarni rezim" Ize vyvolat prostfednictvim rozsifeného stavového slova.
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, Digitalni vystup/re- ., . . , . .
Zprava Typ LCP Iég ystup/ Vystrazné slovo Rozs. stavove slovo
Pozarni rezim Stav + + +
Pozarni rezim Vystraha +
Pozarni rezim byl ak- .,

" ¥ Vystraha + + +
tivni

Prekroceny meze po- .,

vi X P Vystraha +

zarniho rezimu

Protokol

Prehled udalosti souvisejicich s poZarnim rezimem Ize zobrazit v protokolu pozarniho rezimu, par.
18-1%*, nebo pomoci tlacitka Alarm Log na ovladacim panelu LCP.

Protokol zahrnuje az 10 poslednich udalosti. Poplachy ovliviiujici zaru¢ni podminky budou mit vyssi
prioritu nez ostatni dva typy udalosti.

Protokol nelze vymazat.

Zaznamenavany jsou nasledujici udalosti:

*Poplachy ovliviujici zarucni podminky (viz par. 24-09 Zpracovani poplachu pozarniho rezimu)
*Aktivace pozarniho rezimu

*Deaktivace pozarniho rezimu

VSechny ostatni poplachy, které se objevi béhem pozarniho reZzimu, budou zaznamenany obvyklym
zplsobem.

Upozornéni

Bé&hem pozarniho rezimu budou ignorovany veskeré prikazy k zastaveni ménice kmi-
toctu véetné volného dobéhu, dobéhu, inv. a externiho zablokovani. Nicméné pokud
méni¢ kmitoCtu zahrnuje funkci bezpecného zastaveni, bude tato funkce i nadale
aktivni. Dalsi informace naleznete v ¢asti ,,Objednavani/Typovy kéd na objednavko-
vém formulari*.

Upozornéni

Pokud chcete v poZarnim reZzimu pouZivat funkci pracovni nuly, bude rovnéz i nadale
aktivni pro analogové vstupy s vyjimkou téch, které jsou vyuzity pro Zadanou hod-
notu nebo zpétnou vazbu v pozarnim rezimu. Kdyby doslo ke ztraté zpétné vazby na
libovolném z téchto ostatnich analogovych vstup, napfiklad kdyby shofel kabel,
funkce detekce pracovni nuly bude fungovat. Je-li tato funkce nezadouci, musi byt
funkce detekce pracovni nuly u téchto ostatnich vstup@ vypnuta.

Pozadovanou funkci pracovni nuly pro pfipad chybéjiciho signalu béhem aktivniho
pozarniho rezimu je tfeba nastavit v par. 6-02, Funkce ¢asového limitu pracovni nuly
pfi pozarnim rezimu.

Vystraha pracovni nuly ma vyssi prioritu nez vystraha ,Je aktivni pozarni rezim".

24-00 Funkce pfi pozarnim rezimu

Moznost: Funkce:
[0] * Vypnuto Funkce pfi pozarnim rezimu neni aktivni.
[1] Zapnuto - béh V tomto rezimu motor dale pobéZi ve sméru chodu hodinovych

rucicek. Otacky budou zaviset na volbé vybrané v par. 24-01,
Konfigurace poZarniho rezimu.
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[2] Zapnuto - zpétny V tomto rezimu motor dale pobéZi proti sméru chodu hodino-
chod vych rucicek. Tento rezim funguje pouze v konfiguraci bez zpét-
né vazby. Viz par. 24-01, Konfigurace poZarniho rezimu.

[3] Zapnuto - volny do- Je-li zapnut tento rezim, vystup je vypnut a motor volné dobéh-
béh ne do zastaveni.
Upozornéni

Ve vySe uvedenych pripadech jsou poplachy aktivovany nebo ignorovany ve shodé
s volbou v par 24-09, Zpracovani poplachu poZarniho reZimu.

24-01 Konfigurace pozarniho rezimu
Moznost: Funkce:

[0] * Bez zpétné vazby Kdyz je pozarni rezim aktivni, motor pobézi na pevnych otackach
podle nastavené zadané hodnoty. Jednotka bude shodna s jed-
notkou vybranou v par. 0-02, Jednotka otacek motor.

[3] Se zpétnou vazbou  KdyZ je pozarni rezim aktivni, integrovany PID regulator bude
fidit otacky na zakladé Zadané hodnoty a signalu zpétné vazby,
vybraném v par. 24-07, Zdroj zpéetné vazby v poZarmim reZimu.
Jednotka bude vybrana v par. 24-02, Jednotka v poZarnim re-
Zimu. Pokud je motor fizen integrovanym PID regulatorem také
v normalnim reZzimu, je mozné pouzit zvolenim stejného zdroje
v obou pripadech stejné Cidlo.

Jestlize zvolite v par. 24-00 moznost Zapnuto - zpétny chod,
nelze v par. 24-01 zvolit moZnost Se zpétnou vazbou.

V rezimu bez zpétné vazby i v rezimu se zpétnou vazbou bude Zadana hodnota urcena bud’ interni

hodnotou vybranou v par. 24-05, Pevnd Zadana hodnota poZarniho reZimu, nebo externim signa-
lem prostiednictvim zdroje vybraného v par. 24-06, Zdroj Zadané hodnoty pri poZarnim reZimu.

24-02 Jednotka v pozarnim rezimu

Moznost: Funkce:

Zvolte pozadovanou jednotku pro stav, kdy je aktivni pozarni
rezim a ménic pracuje v reZimu se zpétnou vazbou.

[0] Zadna

[11* %

[5] pulsy/min.
[10] 1/min.
[11] ot./min.
[12] pulsy/s
[20] I/s

[21] I/min.

[22] I/hod.

[23] m3/s

[24] m3/min.

[25] m3/hod.
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[30]
[31]
[32]
[33]
[34]
[40]
[41]
[45]
[60]
[70]
[71]
[72]
[73]
[74]
[80]
[120]
[121]
[122]
[123]
[124]
[125]
[126]
[127]
[130]
[131]
[132]
[140]
[141]
[145]
[160]
[170]
[171]
[172]
[173]
[180]

kg/s
kg/min.
kg/hod.
t/min.
t/hod.
m/s
m/min.
m

°C

mbar
bar

Pa

kPa

m WG
kw

GPM
gal./s
gal./min.
gal./hod.
CFM
stopy3/s

stopy3/min.
stopy3/hod.

Ib/s
Ib/min.
Ib/hod.
stopy/s
stopy/min.
stopy

°F

psi
Ib/palec?
in WG
stopy WG
HP

M P¥irutka programétora VLT® HVAC Drive

24-03 Minimalni Zadana hodnota pfi pozarnim rezimu
Rozsah:
0*

Funkce:
[-999999.999 - Minimaini Zaddanad hodnota (omezujici soucet hodnoty par.
999999.999] 24-05, Pevna Zadand hodnota poZarniho reZimu a hodnoty sig-

nalu na vstupu zvoleném v par. 24-06, Zdroj Zadané hodnoty prfi
pozarnim rezimu).

Je-li aktivni poZarni rezim v konfiguraci bez zpétné vazby, jed-
notka je zvolena nastavenim par. 0-02, Jednotka otacek moto-
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ru. V konfiguraci se zpétnou vazbou je jednotka zvolena v par.
24-02, Jednotka v poZarnim reZimu.

7 v

24-04 Maximalni Zadana hodnota pfi pozarnim rezimu

Rozsah: Funkce:
1500% [-999999.999 - Maximalni zaddand hodnota (omezujici soucet hodnoty par.
999999.999] 24-05, Pevnd Zadana hodnota poZarniho reZimu a hodnoty sig-

nalu na vstupu zvoleném v par. 24-06, Zdroj Zadané hodnoty pri
pozarnim rezimu).

Je-li aktivni pozami rezim v konfiguraci bez zpétné vazby, jed-
notka je zvolena nastavenim par. 0-02, Jednotka otacek moto-
ru. V konfiguraci se zpétnou vazbou je jednotka zvolena v par.
24-02, Jednotka v poZarnim reZimu.

7 v

24-05 Pevna zadana hodnota pozarniho rezimu

Rozsah: Funkce:

0%*  [-100% +100%] Zadejte pozadovanou pevnou zadanou hodnotu jako procen-
tualni hodnotu maximalni Zadané hodnoty pfi pozarnim rezimu
nastavené v parametru 24-04. Nastavena hodnota bude pficte-
na k hodnoté reprezentované signalem na analogovém vstupu
zvoleném v par. 24-06, Zdroj Zadané hodnoty pfi poZarnim re-
Zimu.

24-06 Zdroj zadané hodnoty pFi pozarnim rezimu
Moznost: Funkce:

Zvolte vstup externi Zadané hodnoty, ktery bude pouzit v po-
Zarnim rezimu. Tento signal bude pfic¢ten k hodnoté nastavené
v par. 24-05, Pevnd Zadana hodnota poZarniho reZimu.

[0] ¥ Bezfunkce

[1] Analogovy vstup 53

[2] Analogovy vstup 54

[7] KmitoCtovy vstup 29

[8] Kmitoctovy vstup 33

[20] Digitalni potenciometr

[21] Anal. vstup X30/11

[22] Anal. vstup X30/12

[23] Analogovy vstup

X42/1

[24] Analogovy vstup
X42/3

[25] Analogovy vstup
X42/5
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24-07 Zdroj zpétné vazby pfFi pozarnim rezimu
Moznost: Funkce:

Zvolte vstup zpétné vazby, ktery bude pouZit pro signal zpétné
vazby pii pozarnim rezimu béhem aktivniho pozarniho rezimu.
Pokud je motor Fizen integrovanym PID regulatorem také v nor-
malnim reZimu, je mozné pouZit zvolenim stejného zdroje v ob-
ou pripadech stejné cidlo.
[0] *  Bezfunkce
[1] Analogovy vstup 53
[2] Analogovy vstup 54
[7] Kmitoctovy vstup 29
[8] KmitocCtovy vstup 33
[20] Digitalni potenciometr
[21] Anal. vstup X30/11
[22] Anal. vstup X30/12
[23] Analogovy vstup
X42/1
[24] Analogovy vstup
X42/3
[25] Analogovy vstup
X42/5
[100] Sbérnicova  zpétna
vazba 1
[101] Sbérnicova  zpétna
vazba 2
[102] Sbérnicova  zpétna
vazba 3

24-09 Zpracovani poplachu pozarniho rezimu

Moznost: Funkce:

[0] Vypnuti + vynulovani, Pokud zvolite tento rezim, ménic¢ kmitoctu bude nadale pracovat
kritické poplachy a bude ignorovat vét$inu poplachl, I KDYZ TO MUZE VEST

K POSKOZENI MENICE KMITOCTU. Kritické poplachy jsou po-

plachy, které nelze zrusit, ale je mozné pokusit se o restartovani.

[1]1*  Vypnuti, kritické po- V pfipadé kritického poplachu méni¢ kmitoctu vypne a nepro-

plachy vede automatické restartovani.
[2] Vypnuti, vSechny po- Mdzete vyzkousSet funkci pozarniho rezimu, ale vSechny popla-
plachy/test chy budou fungovat normalné.
Upozornéni

Poplachy ovliviiujici zaruéni podminky. Nékteré poplachy mohou ovlivnit Zivotnost
meénice kmitoctu. Pokud by takovy poplach nastal a byl ignorovan béhem poZzarniho
rezimu, zaznam o udalosti se uloZi do Protokolu poZarniho rezimu.

Zde se uklada 10 poslednich udalosti poplachl ovliviiujicich zaru¢ni podminky, ak-
tivace pozarniho rezimu a deaktivace pozarniho rezimu.
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2.22.2, 24-1* Bypass ménice

Ménic¢ kmitoCtu zahrnuje funkci, kterou Ize pouzit k automatické aktivaci externiho elektromecha-
nického bypassu v pfipadé vypnuti nebo zablokovani méni¢e kmitoctu nebo v pfipadé dobéhu pri
pozarnim rezimu (viz par. 24-00, Funkce pfi poZarnim reZzimu).

Funkce bypassu pfipoji motor pfimo na sit'. Externi bypass je aktivovan prostrednictvim jednoho
z digitalnich vystupl nebo relé ménice kmitoctu, pokud je funkce naprogramovana v parametru
5-3* nebo 5-4*.

Chcete-li deaktivovat bypass ménice pfi normalnim provozu (pozarni rezim neni aktivovan), je
tfeba provést nékterou z nasleduijicich akci:

. Stisknéte tlacitko Off na ovladacim panelu LCP (nebo naprogramuite dva digitalni vstupy
na Hand On-Off-Auto).

e Aktivujte externi zablokovani prostfednictvim digitalniho vstupu.

. Vypnéte a zapnéte ménic¢ kmitoctu.

Upozornéni
Bypass méniCe nelze deaktivovat, je-li méni¢ v pozarnim rezimu. Bud’ musite od-
stranit signal pozarniho rezimu nebo prerusit napajeni ménice kmitoctu.

Kdyz je aktivovana funkce Bypass ménice, na displeji ovladaciho panelu LCP se zobrazi stavova
zprava Bypass ménice. Tato zprava ma vyssi prioritu nez stavové zpravy pozarniho rezimu. Je-li
zapnuta funkce automatického bypassu ménice, zapne externi bypass podle nasledujici sekvence:

Poplach Automatické resetovani Automatické resetovani vypnuto

Otacky @ A A
A r ' N

130BA546.10

o |/ Y I I Y I

v

Poplach

Bypass
Casova¢
zpozdéni
P24-11

ZAP |

,Vynechani“
relé

VYP T >
Zpozdéni zapnuti (P5-41)

. 20
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24-10 Funkce bypassu ménice

Moznost: Funkce:
Tento parametr urCuje, jaké okolnosti aktivuji funkci bypassu
ménice:
[0] Vypnuto. Z&dna funkce bypassu
[1] Zapnuto

V normalnim provozu bude automaticka funkce bypassu ménice
aktivovana za nasledujicich podminek:

Pfi zablokovani nebo vypnuti. Po naprogramovaném poctu po-
kust o reset uréeném v parametru 14-20, Zpdsob resetu, nebo
kdyZ vyprsi zpozdéni bypassu (par. 24-11) dfive, neZ probéhne
naprogramovany pocet pokustl o reset.

V pozarnim rezimu bude funkce bypassu aktivovana za nasle-
dujicich podminek:

Pri vypnuti pri kritickych poplaSich, volném dobéhu nebo kdyz
vyprsi zpozdéni bypassu dfive, nez probéhne naprogramovany
pocet pokustl o reset. [2] Zapnuto v poZarnim rezimu. Funkce
bypassu bude aktivovana pfi vypnuti pfi kritickych poplasich,
volném dobéhu nebo kdyz vyprsi zpozdéni bypassu dfive, nez
probéhne naprogramovany pocet pokus( o reset.

[0] *  Vypnuto
[1] Zapnuto
[2] Zapnuto Upozornéni
(pouze v poz. rezimu) DileZité! Po zapnuti funkce bypassu ménice jiz
méni¢ kmitoctu nebude certifikovan z hlediska

bezpecnosti (k pouziti bezpecného zastaveni u ve-
rzi, které tuto funkci obsahuiji).

24-11 Zpozdéni bypassu

Rozsah: Funkce:

0 s* [1-600 s] Parametr je programovatelny v 1s pfiristcich. Casovac zpozdéni
bypassu se spusti, jakmile dojde k aktivaci funkce bypassu podle
nastaveni parametru 24-10. Pokud byl méni¢ kmitoCtu napro-
gramovan na urcity pocet pokus( o restartovani, ¢asovac pobézi
béhem provadéni pokust ménice kmitoctu o restartovani. Jes-
tlize se motor béhem doby nastavené v parametru zpoZdéni
bypassu restartuje, ¢asovac se vynuluje.

Jestlize se motor nerestartuje do ukonceni doby zpozdéni by-
passu, bude aktivovano relé bypassu ménice, které bylo napro-
gramovano na funkci bypassu v par 5-40, Funkce relé. Jestlize
bylo v par 5-41, ZpoZdeni zapnuti; Relé nebo par 5-42, ZpoZdéni
vypnuti, Relé naprogramovano také zpozdéni relé, musi tento
¢as rovnéz uplynout pred spusténim akce relé.

Pokud nejsou naprogramovany zadné pokusy o restartovani,
Casovac pobézi po dobu zpozdéni nastavenou v tomto parame-
tru a potom aktivuje relé bypassu ménice, které bylo naprogra-
movano na funkci bypassu v par. 5-40, Funkce relé. Jestlize bylo
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v par 5-41, Zpozdéni zapnuti, Relé nebo par 5-42, ZpoZdeni vy-
pnuti; Relé naprogramovano také zpozdéni relé, musi tento Cas
rovnéz uplynout pred spusténim akce relé.
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2.23. Hlavni nabidka - Regulator kaskady - Skupina 25

2.23.1. 25-** Regulator kaskady

Parametry pro konfiguraci zakladniho regulatoru kaskady pro sekvencni fizeni vice Cerpadel. Popis
vice zaméreny na aplikace a priklady zapojeni naleznete v &asti Priklady aplikaci, Z8kladani regu-
ldtor kaskddy.

Chcete-li nakonfigurovat regulator kaskady pro aktualni systém a pozadovanou strategii fizeni,
doporucujeme se fidit nasledujicim postupem a zacit Nastavenim systému, par. 25-0%, a pokra-
Covat Nastavenim stridani, par. 25-5*. Tyto parametry Ize normalné nastavit predem.

Parametry ve skupinach Nastaveny sirky pasma, 25-2*, a Nastaveni pripojeni, 25-4*, budou Casto
zaviset na dynamice systému a konecné nastaveni je tfeba provést pri uvedeni zafizeni do provozu.

Upozornéni

Regulator kaskady by mél pracovat v rezimu se zpétnou vazbou s fizenim integro-
vanym PI regulatorem (v parametru 1-00 ReZim konfigurace je vybrana moznost Se
zpétnou vazbou). Pokud bude v parametru 1-00 ReZim konfigurace vybrana moznost
Bez zpétné vazby, vsechna Cerpadla s pevnymi otackami budou odpojena, ale Cer-
padlo s proménnymi otackami bude stale fizeno méni¢em kmitoctu, nyni v konfigu-
raci bez zpétné vazby:

Konfigurace regulatoru kaskady

Rezim konfigurace (P 1-00): Bez zpétné vazby Se zpétnou vazbou
Regulator kaskady (P 25-00): Vypnuto Zapnuto
Start motoru (P 25-02): Primo na vedeni Softstartér
Stiidéni gerpadel (P 25-04): Vypnuto Zapnuto
Pevné vedouci ¢erpadlo (P 25-05): Ne Ano
Potet Zerpadel (P 25-06): 2I 2 3
T I T 1
St¥idani vedouciho ¢erpadla (P 25-50): Vypnuto  Pfi PFi Pfi pfipojeni
pfipojeni  pfikazu nebo pfikazu
I T T 1
Interval Res PFeddefinovany
Udalost stfidani (P 25-51): Externi Casovate ezm casovac
st¥idani spanku P 25-54
| P 25-5? | |
Sttidat pFi kapacité <50 % (P 25-55): Vypnuto Zapnuto
ReZim pfipojeni pfi stfidani (P 25-56): Pomalu Rychle
130BA279.12

2.23.2. 25-0* Nastaveni systému

Parametry tykajici se principd fizeni a konfigurace systému.

25-00 Regulator kaskady

Moznost: Funkce:
[0] *  Vypnuto
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[1] Zapnuto

Danfiss

Pro provoz v systémech s vice zafizenimi (Cerpadlo/ventilator),
kde je kapacita pfizplisobena aktualni zatéZi pomoci Fizeni ot-
acek v kombinaci se zapinanim a vypinanim zafizeni. Pro zjed-
noduseni jsou popsany pouze systémy s Cerpadly.

Wpnuto [0]: Regulator kaskady nepracuje. VSechna vestavéna
relé pfitazena motorlim cerpadel ve funkci kaskady jsou bez
proudu. Je-li ¢erpadlo s proménnymi otackami pripojeno pfimo
k ménici kmitoCtu (neni fizeno vestavénym relé), bude cerpadlo/
ventilator fizeno jako systém s jednim cerpadlem.

Zapnuto [1]: Regulator kaskady je aktivni a bude pripojovat a
odpojovat Cerpadla podle zatizeni systému.

25-02 Spusténi motoru

MozZnost:
[0] *  Pfimo na sit’
[1] Softstartér

Funkce:

Motory jsou pripojeny k siti pfimo pomoci stykaCe nebo soft-
startéru. Kdyz je hodnota parametru 25-02 Spusténi motorujina
nez Primo na sit’[0], bude parametr 25-50 Stridan/ vedouciho
cerpadla automaticky nastaven na vychozi hodnotu Primo na
sit’[0].

Primo na sit’[0]: Kazdé Cerpadlo s pevnymi otackami je pripo-
jeno k siti pomoci stykace.

Softstartér[1]: Kazdé Cerpadlo s pevnymi otackami je pfipojeno
k siti pomoci softstartéru.

25-04 Stridani cerpadel

Moznost:
[0] *
[1] Zapnuto

Vypnuto

Funkce:

Chcete-li zajistit stejnou dobu provozu cerpadel s pevnymi ot-
ackami, je mozné cerpadla stfidat. Cerpadla je mozno stfidat
zplisobem ,prvni dovnitf - posledni ven" nebo zajisténim stejné
doby béhu pro vSechna Cerpadla.

Wpnuto [0]: Cerpadla s pevnymi otackami se pripojuiji v poradi
1 -2 - 3 a odpojuji v poradi 3 — 2 — 1. (prvni dovnitf - posledni
ven).

Zapnuto [1]: Cerpadla s pevnymi otackami se pFipojuji a odpo-
juji tak, aby méla vSechna stejnou dobu béhu.

25-05 Pevné vedouci Cerpadlo

Moznost:
[0] Ne
[11* Ano

Funkce:

Pevné vedouci ¢erpadlo znamend, ze Cerpadlo s proménnymi
otackami je pripojeno primo k ménici kmitoctu a je-li mezi ménic
a Cerpadlo vloZen stykac, styka¢ nebude méniCem kmitoctu
fizen.
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Bude-li parametr 25-50 Stridani vedouciho cerpadianastaven na
jinou hodnotu nez Vypnuto[0], musi byt tento parametr nasta-
ven na Ne [0].

Ne [0]: Funkci vedouciho Cerpadla je mozné stfidat mezi Cer-
padly fizenymi dvéma vestavénymi relé. Jedno Cerpadlo musi
byt pfipojeno k vestavénému RELE 1 a druhé k RELE 2. Funkce
¢erpadla (Cerpadlo kaskady 1 a Cerpadlo kaskady 2) bude relé
pfifazovana automaticky (ménic¢em kmitoctu Ize v tomto pfipadé
fidit maximalné dvé Cerpadla).

Ano [1]: Vedouci Cerpadlo bude pevné (bez stfidani) a bude
pripojeno ptrimo k ménici kmitoCtu. Parametr 25-50 Stfidani ve-
douciho cerpadla je automaticky nastaven na Vypnuto [0]. Ve-
stavéna relé 1 a 2 je mozné prifadit rlznym cerpadlim
s pevnymi otackami. Méni¢ kmitoc¢tu mlze fidit celkem tfi cer-
padla.

25-06 Pocet cerpadel

Moznost: Funkce:

[0]* 2 cerpadla

[1] 3 Cerpadla
Pocet Cerpadel pfipojenych k regulatoru kaskady véetné Cerpa-
dla s proménnymi otackami. Pokud je Cerpadlo s proménnymi
otackami pripojeno pfimo k ménici kmitoCtu a ostatni Cerpadla
s pevnymi otackami (zpoZdéna Cerpadla) jsou Fizena dvéma ve-
stavénymi relé, Ize Fidit tfi Cerpadla. Maji-li byt vestavénymi relé
ovladdana Cerpadla s pevnymi otackami i Cerpadlo s proménnymi
otackami, Ize pripojit pouze dvé Cerpadla.

2 cerpadlia [0]: Je-li parametr 25-05 Pevné vedouci cerpadio
automaticky nastaven na Ne [0], pouZzije se jedno Cerpadlo
s proménnymi otackami a jedno s pevnymi otackami, obé Fizena
vestavénym relé. Je-li parametr 25-05 Pevné vedouci cerpadio
nastaven na Ano [1], pouZije se jedno Cerpadlo s proménnymi
otackami a jedno s pevnymi otackami fizené vestavénym relé.

3 Cerpadla [1]: Jedno vedouci Cerpadlo, viz parametr 25-05
Pevné vedouci Cerpadlio. Dvé Cerpadla s pevnymi otackami fize-
na vestavénymi relé.

2.23.3. 25-2* Spravce Sirky pasma

Parametry pro nastaveni Sitky pasma, ve kterém se mze pohybovat tlak, nez dojde k pfipojeni
nebo odpojeni Cerpadel s pevnymi otackami. Zahrnuje rovnéz rlizné Casovace pro stabilizaci Fizeni.

Vv

25-20 Pripojeni, Sirka pasma [%]

Rozsah: Funkce:

10%* [1-100 %] Nastavte procento Sitky pasma pripojeni, které vyresi normalni
fluktuace tlaku v systému. Aby v systémech s fizenim kaskady
nedochazelo k ¢astému spinani Cerpadel s pevnymi otackami,
udrZuje se pozadovany tlak v systému spiSe v urcité Sifce pasma
nez na konstantni Grovni.
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Sitka pasma pro pripojeni se programuje jako procento para-
metru 3-02 Minimalni zadana hodnota a 3-03 Maximalni zadana
hodnota. Je-li napfiklad Zadana hodnota 5 bar( a Sifka pasma
pro pripojeni je nastavena na 10 %, bude se tlak v systému
pohybovat v rozmezi 4,5 az 5,5 baru. V rdmci této Sitky pasma
nebude dochazet k pripojovani ani odpojovani.

K
SBW

Setpoint
SBW

175ZA670.10

Vv

25-21 Potlacit sifku pasma

Rozsah: Funkce:

100 % =[1 - 100 %] Kdyz dojde k velké a rychlé zméné pozadavku systému
Vypnu- (napriklad nahly pozadavek na vodu), tlak v systému se rychle
to* zméni a kvdli spinéni pozadavku je tfeba rychle pfipojit nebo

odpojit Cerpadlo s pevnymi otackami. Potlaceni Sitky pasma se
programuje proto, aby bylo mozné kv(li okamZité odezvé po-
tlacit Casovac pripojeni/odpojeni (par. 25-23/25-24).

PotlaCeni Sifky pasma se vzdy musi naprogramovat na vyssi
hodnotu, nez je hodnota parametru 25-20 Prijpojeni, sitka pa-
sma. Potlaceni Sifky pisma se udava jako procento parametrd
3-02 Minimalni zadana hodnota a 3-03 Maximalni zadana hod-
nota.

Override Bandwidth

SBW
X Setpoini
SBW

175ZA673.10

Pokud nastavite potlaceni Sifky pasma pfilis blizko hodnoty pro
pripojeni, mohlo by dojit k ¢astému pfipojovani pfi okamzitych
zménach tlaku a poZzadovaného Ucelu by tak nebylo dosazeno.
Nastavite-li potlaceni Sitky pasma prilis vysoko, méze v systému
dojit k neptijatelné vysokému nebo nizkému tlaku soucasné se
spusténymi Casovaci pro pfipojeni. Hodnotu Ize optimalizovat
zvyéenym prozkoumanim systému. Viz parametr 25-25 Casovact
potlaceny sitky pasma.
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Abyste predesli neimysinému prFipojovani béhem faze uvadéni
do provozu a jemného ladéni regulatoru, ponechejte zpocatku
hodnotu potlaceni Sitky pasma na tovarnim nastaveni 100 %
(Vypnuto). Po dokonceni jemného doladéni nastavte potlaceni
Sitky pasma na poZzadovanou hodnotu. Doporucena je pocatecni
hodnota 10 %.

25-22 Pevna Sirka pasma otacek [%]

Rozsah: Funkce:

10%* [1 - 100%] Kdyz systém se fizenim kaskady pracuje normalné a ménic kmi-
toctu ohlasi poplach a vypne, je ddlezité zachovat tlak v systé-
mu. Regulator kaskady to provadi tim, ze nadale pfipojuje a
odpojuje Cerpadlo s pevnymi otackami. ProtoZe zachovani tlaku
na zadané hodnoté mdZe znamenat ¢asté pfipojovani a odpo-
jovani, kdyz bézi pouze Cerpadlo s pevnymi otackami, je misto
Sirky pasma pro pripojeni pouzita SirsSi pevna Sitka pasma ot-
acek. Cerpadla s pevnymi otackami Ize zastavit v pripadé po-
plachu stisknutim tlacitek OFF nebo HAND ON na ovladacim
panelu LCP nebo kdyz poklesne signal naprogramovany pro
pfikaz Start na digitalnim vstupu.

V pripadé ohlaseného poplachu a zablokovani musi regulator
kaskady okamZzité vypnout systém odpojenim vSech cerpadel
s pevnymi otackami. To je v zasadé totéz jako nouzové vypnuti
(pfikaz Dobéh nebo Dobéh, inv.) regulatoru kaskady.

25-23 Zpozdéni pFipojeni s.
Rozsah: Funkce:

15s*  [0-3000 s] Jestlize momentalni pokles tlaku v systému prekroci hodnotu
pfipojeni Sitky pasma, neni Zadouci okamzité pripojeni Cerpadla
s pevnymi otackami. Pripojeni je zpozdéno o naprogramovanou
dobu. Jestlize se tlak béhem doby naprogramované v Casovaci
zvysi na hodnotu lezici uvnitf intervalu Sirky pasma pro pfipoje-
ni, ¢asovac se vynuluje.

175ZA672.11

.SBW
* 7ddand hodnotc
- SBW

ZpozdénT ptipojenT SBW
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25-24 Zpozdéni odpojeni $. pasma

Rozsah: Funkce:

15s*  [0-3000 s] Jestlize momentalni narlst tlaku v systému prekro¢i hodnotu
pripojeni Sitky pasma, neni zadouci okamZité odpojeni Cerpadla
s pevnymi otackami. Odpojeni je zpozdéno o naprogramovanou
dobu. Jestlize tlak béhem doby naprogramované v ¢asovaci po-
klesne na hodnotu lezici uvnitf intervalu Sifky pasma pro pripo-
jeni, Casovac se vynuluje.

Zpozdé&ni odpojeni $. pasma

Sifka pa@sma
28dand@ hodnotc

S1tka pasma

175ZA671.10

25-25 Doba potlaceni S.p.

Rozsah: Funkce:

10 s* [0-300s ] Pripojeni Cerpadla s pevnymi otackami vytvofi momentalni na-
rlist tlaku v systému, jehoZ hodnota mize pFevysit hodnotu pro
potlaceni Sirky pasma. Neni Zadouci, aby na zakladé momental-
niho nardstu tlaku pfi pfipojeni bylo ¢erpadlo odpojeno. Proto je
mozné naprogramovat dobu potlaceni Sitky pasma a zabranit
pripojovani, dokud se tlak v systému nestabilizuje a neobnovi se
normalni Fizeni. Nastavte Casovac na dobu, kterd umozni stabi-
lizaci systému po pfipojeni Cerpadla. Pro vétSinu aplikaci je
vhodna doba 10 s nastavena v tovarné. Ve vysoce dynamickych
systémech mlze byt pozadovana kratsi doba.

—
25-26 Odpojit pfi nulovém priitoku
Moznost: Funkce:
[0]*  Vypnuto Parametr Odpojit pfi nulovém pritoku zajist'uje, ze pfi nulovém
[1] Zapnuto pritoku budou postupné odpojena Cerpadla s pevnymi otacka-

mi, dokud signal nulového pritoku nezmizi. Musi byt aktivni
funkce Detekce nulového pritoku. Viz par. 22-2*.
Pokud je funkce odpojeni pfi nulovém pritoku vypnuta, regu-
lator kaskady nezméni normalni chovani systému.
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25-27 Funkce pfi pFipojeni

Moznost: Funkce:
[0] Vypnuto
[1]1*  Zapnuto Je-li Funkce pfi pripojeni nastavena na Vypnuto [0], nebude ak-

tivovan parametr 25-28 Doba funkce pri pripojeni.

25-28 Doba funkce pFi pripojeni

Rozsah: Funkce:

15s*  [0-300 s] Doba funkce pfi pfipojeni se programuje proto, aby se zabranilo
Castému pripojovani Cerpadel s pevnymi otackami. Doba funkce
pfi pfipojeni se spusti, je-li zapnuta[1] pomoci parametru 25-27
Funkce pri pripojeni a kdyz Cerpadlo s proménnymi otackami
bézi na hodnoté parametru 4-13 nebo 4-14 Maximaini otacky
motoru, pricemz alespon jedno Cerpadlo s pevnymi otackami je
zastavené. Po vyprseni naprogramované doby se pripoji Cerpa-
dlo s pevnymi otackami.

25-29 Funkce pri odpojeni

Moznost: Funkce:
[0] Vypnuto
[1]1*  Zapnuto Funkce pfi odpojeni zajistuje, Ze bézi nejmensi mozny pocet

Cerpadel, aby dochazelo k Usporam energie a aby nedoslo ke
zbytecné cirkulaci vody v Cerpadle s proménnymi otackami. Je-
li Funkce pfi odpojeni nastavena na Vypnuto [0], nebude akti-
vovan parametr 25-30 Doba funkce pri odpojeni.

25-30 Doba funkce pfFi odpojeni

Moznost: Funkce:

[15s] * 0-300 s Doba funkce pfi odpojeni se programuje proto, aby se zabranilo
Castému pripojovani nebo odpojovani Cerpadel s pevnymi otac-
kami. Doba funkce pfi odpojeni se spusti, kdyz Cerpadlo s pro-
ménnymi otackami béZi na hodnoté parametru 4-11 nebo 4-12
Minimalni otacky motoru a v provozu je jedno nebo vice Cerpa-
del s pevnymi otackami, pficemz pozadavky systému jsou plné-
ny. V této situaci prispiva Cerpadlo s proménnymi otackami do
systému jen malo. Po vyprseni naprogramované doby je pfipo-
jeni ukonceno a zabrani se tak zbytecné cirkulaci vody v Cerpa-
dle s proménnymi otackami.

Fwt pump

Vypnuti
&erpadla

< >

Doba
odpojovanT

175ZA640.10
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2.23.4. 25-4* Nastaveni pripojeni

Parametry urcujici podminky pro pfipojovani a odpojovani ¢erpadel.

25-40 Zpozdéni dobéhu

Rozsah: Funkce:

10s* [0-120s] Pfi pfidavani Cerpadla s pevnymi otackami fizeného softstarté-
rem je mozné zpozdit dobéh vedouciho Cerpadla o predem
nastavenou dobu po spusténi Cerpadla s pevnymi otackami, aby
nedoslo v systému k tlakovym $pickam nebo vodnim razlim.

Parametr se pouZziva pouze tehdy, kdyz je vybrana hodnota
Softstartér[1] v par. 25-02, Spusténi motoru.

25-41 Zpozdéni rozbéhu

Rozsah: Funkce:

2s* [0-120 s] Pfi odebirani Cerpadla s pevnymi otackami fizeného softstarté-
rem je mozné zpozdit rozbéh vedouciho Cerpadla o predem
nastavenou dobu po zastaveni Cerpadla s pevnymi otackami,
aby nedoslo v systému k tlakovym $pi¢kam nebo vodnim raz@im.

Parametr se pouZziva pouze tehdy, kdyz je vybrana hodnota
Softstartér[1] v par. 25-02, Spusténi motoru.

TOUIAI0D1Y

Pripojent Odpojeni
otagky otagky
e

Rozsah: Funkce:

90%* [0 — 100 %] Aby nedoslo pri pfidavani Cerpadla s pevnymi otackami k prekro-
Ceni tlaku, snizi Cerpadlo s proménnymi otackami otacky na nizsi
hodnotu. Kdyz ¢erpadlo s proménnymi otackami dosahne hod-
noty ,,Otacky pfi pripojeni®, pfipoji se ¢erpadlo s pevnymi otac-
kami. Prah pfipojeni se pouzivd k vypoctu otacek Cerpadla
s proménnymi otackami, kdyZ nastane okamzik pro pfipojeni
Cerpadla s pevnymi otackami. Prah pfipojeni je podil parametru
4-11 nebo 4-12 Minimaini otacky motorua parametru 4-13 nebo
4-14 Maximaini otacky motoru vyjadieny v procentech.

Rozsah  prahu  pfipojeni musi byt z intervalu
Niow

N HIGH
az 100 %, kde nLow jsou Minimalni otacky motoru a nuicH jsou
Maximalni otacky motoru.

NSTAGE% 100%
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+— =
0 a 5 Sekundy

25-43 Prah odpojeni
Rozsah: Funkce:
50%* [0 - 100 %] Aby nedoslo pii odebirani cerpadla s pevnymi otackami k po-

klesu tlaku pod pfijatelnou hodnotu, zvysi Cerpadlo s promén-
nymi otackami otacky na vyssi hodnotu. Kdyz Cerpadlo s pro-
ménnymi otackami dosdhne hodnoty ,Otacky pfi odpojeni®,
odpoji se Cerpadlo s pevnymi otackami. Prah odpojeni se pou-
Ziva k vypoctu otacek Cerpadla s proménnymi otackami, kdyz
nastane okamzik pro odpojeni Cerpadla s pevnymi otackami.
Prah odpojeni je podil parametru 4-11 nebo 4-12 Minimain/ ot-
acky motoru a parametru 4-13 nebo 4-14 Maximaini otacky
motoru vyjadreny v procentech.

Rozsah  prahu odpojeni musi byt z intervalu
Nrow

N HicH
Minimalni otacky motoru a nxicr jsou Maximalni otacky motoru.

Ns7AGE% 100% az 100 %, kde nLow jsou

25-44 Otacky pri pripojeni [ot./min.]
Moznost: Funkce:

0 (bez jednotky) Zobrazeni nize vypocitané hodnoty otacek pfi pripojeni. Aby ne-
doslo pfi pridavani Cerpadla s pevnymi otackami k prekroceni
tlaku, sniZi Cerpadlo s proménnymi otackami otacky na nizsi
hodnotu. Kdyz Cerpadlo s proménnymi otackami dosahne hod-
noty ,,Otacky pfi pfipojeni®, pfipoji se Cerpadlo s pevnymi otac-
kami. VypoCet otacek pfi pripojeni je zalozen na Prahu
pripojeni, par. 25-42, a Maximainich otackach motoru [ot./
min. j, par. 4-13.

Otacky pri pripojeni se pocitaji podle nasledujiciho vzorce:

_ NSTAGE%
NsTace = "HIGH 100

kde nHieH jsou Maximalni otacky motoru a nstace100% je hodnota
prahu pfipojeni.
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25-45 Otacky pri pripojeni [Hz]
Funkce:

Moznost:
0 (bez jednotky)

Zobrazeni nize vypocitané hodnoty otacek pfi pfipojeni. Aby ne-
doslo pfi pridavani Cerpadla s pevnymi otackami k prekroceni
tlaku, sniZi Cerpadlo s proménnymi otackami otacky na nizsi
hodnotu. Kdyz Cerpadlo s proménnymi otackami dosahne hod-
noty ,Otacky pfi pfipojeni®, pfipoji se Cerpadlo s pevnymi otac-
kami. Vypocet otacek pti pripojeni je zalozen na Prahu
pripojeni, par. 25-42, a Maximalnich otackach motoru [Hz], par.
4-14.

Otacky pri pfipojeni se pocitaji podle nasledujiciho vzorce:

Ng7ace = N H,GH% kde nriGH jsou Maximalni otac-

ky motoru a nstace100% je hodnota prahu pfipojeni.

25-46 Otacky pFi odpojeni [ot./min.]

Moznost:
0 (bez jednotky)

Funkce:

Zobrazeni nize vypocitané hodnoty otacek pti odpojeni. Aby ne-
doslo pfi odebirani Cerpadla s pevnymi otackami k poklesu tlaku
pod pfijatelnou hodnotu, zvysi Cerpadlo s proménnymi otackami
otacky na vyssi hodnotu. Kdyz Cerpadlo s proménnymi otackami
dosdhne hodnoty ,Otacky pfi odpojeni®, odpoji se Cerpadlo
s pevnymi otackami. Vypocet otacek pfi odpojeni je zalozen na
Prahu odpojeni, par. 25-43, a Maximainich otackdach motoru
[ot./min.], par. 4-13.

Otacky pri odpojeni se poditaji podle nasledujiciho vzorce:

_ NDEsTAGES | 4 U Maximaini
Npestace = NHicH 100 e NHiGH jsou Maximalni

otacky motoru a npestace100% je hodnota prahu odpojeni.

25-47 Otacky pFi odpojeni [Hz]

Moznost:

Funkce:

Zobrazeni nize vypocitané hodnoty otacek pfi odpojeni. Aby ne-
doslo pfi odebirani Cerpadla s pevnymi otackami k poklesu tlaku
pod pfijatelnou hodnotu, zvysi Cerpadlo s proménnymi otackami
otacky na vyssi hodnotu. Kdyz Cerpadlo s proménnymi otackami
dosdhne hodnoty ,Otacky pfi odpojeni®, odpoji se Cerpadlo
s pevnymi otackami. Vypocet otacek pfi odpojeni je zalozen na
Prahu odpojeni, par. 25-43, a Maximainich otackdach motoru
[Hz], par. 4-14.

Otacky pfi odpojeni se pocitaji podle nasledujiciho vzorce:

3 " DESTAGE %
Npestace = "HIGH— 100

kde nhicH jsou Maximalni otacky motoru a npestacei00% je hod-
nota prahu odpojeni.
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Sekundy

Sekundy
1308A362.10

2.23.5. 25-5*% Nastaveni stridani

Parametry pro definovani podminek stfidani cerpadla s proménnymi otackami (vedouciho), pokud
je stridani soucasti strategie fizeni.

25-50 Stfidani vedouciho cerpadla

Moznost: Funkce:

[0] *  Vypnuto

[1] Pfi pripojeni

[2] Pfi pfikazu

[3] Pri pripojeni nebo Stridani vedouciho cerpadla vyrovnava vyuzivani ¢erpadel pra-

prikazu videlnou zménou Cerpadla, u kterého jsou fizeny otacky. Tim je

zajisténo, ze Cerpadla jsou vyuzivana rovnomérné. Stridani vy-
rovnava vyuziti cerpadel tak, ze vzdy vybere pro pripojeni Cer-
padlo s nejmensim poc¢tem hodin pouZiti.
Vypnuto [0]: Vedouci Cerpadlo nebude stfidano. Pokud je pa-
rametr 25-03 Spusténi motoru nastaven na jinou hodnotu nez
Primo na sit’[0], nelze v tomto parametru nastavit jinou mo-
znost nez Vypnuto [0].

Upozornéni

Pokud je parametr 25-05 Pevné vedouci cerpa-
dlo nastaven na hodnotu Ano [1], nelze v tomto
parametru nastavit jinou moznost nez Vypnuto

[0].

Pri pripojeni [1]: Pri stfidani Cerpadel bude pouzita funkce
stridani vedouciho cerpadla.

Pri prikazu[2]: Funkce stfidani vedouciho ¢erpadla bude pouzita
pfi signalu externiho prikazu nebo pfi pfedem naprogramované
udalosti. Dalsi moznosti naleznete u parametru 25-51 Udalost
stridani.

Px¥i pripojeni nebo prikazu [3]: Stfidani Cerpadla s proménnymi
otackami (vedouciho) probéhne pfi pripojeni nebo signalu ,Pri
prikazu®. (Viz vyse.)
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25-51 Udalost stridani

Moznost: Funkce:
[0]1*  Vnéjsi

[1] Casovy interval st¥idé-
ni
[2] ReZim spanku
[3] Preddefinovana doba Tento parametr je aktivni pouze tehdy, jestlize byly v parametru

25-50 Stridani vedouciho Cerpadla vybrany moznosti Pri prika-
zu [2] nebo PFi pripojeni nebo prikazu [3]. Pokud je zvolena
udalost stridani, stfidani vedouciho cerpadla probéhne pri kaz-
dém vyskytu udalosti.

v.vs

Vnéjsi'[0]: St¥idani probéhne v pripadé, kdy je priveden signal
na jeden z digitalnich vstupl na svorkovnici a tomuto vstupu
byla v parametru 5-1* Digitaini vstupy ptifazena hodnota Strida-
ni' vedouciho Cerpadia [121].

Casovy interval stiidani[1]: Stiidani probéhne vzdy po uplynuti
doby nastavené v parametru 25-52 Casovy interval stridani.

ReZim spanku [2]: Stridani probéhne vzdy, kdyz vedouci Cerpa-
dlo ptejde do rezimu spanku. Funkce pri nulovém pritoku, par.
20-23, musi byt nastavena na hodnotu ReZim spanku [1] nebo
musi byt pfiveden vnéjsi signal pro tuto funkci.

Preddefinovana doba [3]: Stridani probéhne v definovanou do-
bu dne. Pokud je nastaven parametr 25-54 Preddefinovana
doba stridani, stfidani probéhne kazdy den v zadanou dobu. Vy-
chozi cas je plilnoc (00:00 nebo 12:00AM podle formatu casu).

25-52 Casovy interval stiidani

Rozsah: Funkce:

24 h* [1-999 h] Pokud je v parametru 25-51 Uddlost stfidan/ vybrana moznost
Casovy interval stfidani 1], stfidani erpadla s promé&nnymi ot-
ackami probéhne vzdy po uplynuti ¢asového intervalu stfidani
(je mozné zkontrolovat v parametru 25-53 Hodnota casovace
stridaniy.

25-53 Hodnota ¢asovace stridani

Moznost: Funkce:

0 (bez jednotky) Parametr zobrazeni hodnoty nastavené pro Casovy interval
stfidani v par. 25-52.

25-54 Preddefinovana doba stridani

Rozsah: Funkce:

00:00* [00:00 — 23:59] Pokud je v parametru 25-51 Udalost stfidan/ vybrana moznost
Preddefinovana doba [3], stfidani Cerpadla s proménnymi otac-
kami probéhne kazdy den v zadanou dobu nastavenou v para-
metru Preddefinovana doba stfidani. Vychozi ¢as je pdinoc
(00:00 nebo 12:00AM podle formatu Casu).
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25-55 Stridani pri kapacité < 50 %

Moznost: Funkce:
[0] Vypnuto
[1]1*  Zapnuto Je-li zapnuta funkce Stfidani pfi kapacité < 50 %, ke sttidani

Cerpadel dojde pouze v pripadé, Ze je kapacita rovna nebo men-
Si nez 50 %. Kapacita se pocita jako podil poctu béZicich cerpa-
del (vcetné Cerpadla s proménnymi otackami) a celkového poctu
dostupnych cerpadel (vCetné cerpadla s proménnymi otackami,
ale nikoli zablokovanych cerpadel).

N,
Kapacita = —RUNNING x 100 %

Nrotat

Pro zakladni regulator kaskady maji vSechna Cerpadla stejny vy-
kon.

Wpnuto[0]: Stridani vedouciho cerpadla probéhne pri libovolné
kapacité erpadel.

Zapnuto [1]: Funkce vedouciho cerpadla bude stfidana pouze
tehdy, jestlize bézici Cerpadla poskytuji méné nez 50 % celkové
kapacity ¢erpadel.

Plati to pouze v pripad€, ze hodnota parametru Stridan/ vedou-
ciho cerpadla neni Vypnuto [0].

25-56 Rezim pripojeni p¥i stridani

Moznost: Funkce:
[0]*  Pomaly
[1] Rychly Tento parametr je aktivni pouze tehdy, kdyZ hodnota parametru

25-50 Stridani vedouciho cerpadia neni Vypnuto [0].

Jsou mozné dva zplisoby pfipojovani a odpojovani ¢erpadel. PFi
pomalém zplisobu probiha pfipojovani a odpojovani hladce. Pfi
rychlém probiha pfipojovani a odpojovani co nejrychleji. Cerpa-
dlo s proménnymi otackami je jednoduse odpojeno (dobiha).
Pomaly [0]: Pri stfidani se Cerpadlo s proménnymi otackami
rozbéhne na maximalni otacky a potom otacky snizi do zasta-
veni.

Rychly [1]: P¥i stridani se Cerpadlo s proménnymi otackami roz-
béhne na maximalni otacky a potom dobéhne do zastaveni.

Nize uvedeny obrazek uvadi ptiklad pomalého pripojovani. Pred
prikazem pro pripojeni bézi Cerpadlo s proménnymi otackami
(horni graf) a jedno Cerpadlo s pevnymi otackami (spodni graf).
Po vydani prikazu Pomaly [0] probéhne stridani tak, Ze erpadlo
s proménnymi otackami se rozbéhne na hodnotu parametru
4-13 nebo 4-14 Maximalni otacky motoru a potom se zpomali
na nulové otacky. Po uplynuti doby zpozdéni pred spusténim
dalsiho cerpadla (ZpoZdeni spusténi dalsiho cerpadla, par.
25-59) se zrychli pristi vedouci ¢erpadlo (prostredni graf) a prida
se dalsi pdvodni vedouci ¢erpadlo (horni graf) po uplynuti doby
Zpozdéni pred spusténim na sit’ (ZpoZdeni spusténi na sit, par.
25-60) jako Cerpadlo s pevnymi otackami. PFisti vedouci Cerpa-
dlo (prostredni graf) zpomali na Minimalni otacky motoru a
potom mdze ménit otacky a udrzovat tlak v systému.
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25-58 Zpozdéni spusténi dalsiho cerpadla
Rozsah: Funkce:

0,5s* [Par.25-58 —5,0s] Tento parametr je aktivni pouze tehdy, kdyz hodnota parametru
25-50 Stridani vedouciho Cerpadia neni Vypnuto [0].
Tento parametr nastavuje dobu mezi zastavenim starého Cer-
padla s proménnymi otackami a spusténim dalsiho ¢erpadla jako
nového cerpadla s proménnymi otackami. Popis pfipojovani a
stfidani naleznete u parametru 25-56 ReZim pripojeni pfi strida-
ni'a na obrazku 7-5.

25-59 Zpozdéni spusténi ze sité
Rozsah: Funkce:

0,5s ar. 25-58 — 5,0 s ento parametr je aktivni pouze tehdy, kdyz hodnota parametru
5% [Par.25-58-50s] Tent tr je aktivni tehdy, kdyZ hodnot t
25-50 Stridani vedouciho cerpadia neni Vypnuto [0].

Tento parametr nastavuje dobu mezi zastavenim starého Cer-
padla s proménnymi otackami a spusténim tohoto Cerpadla jako
nového Cerpadla s pevnymi otackami. Popis pFipojovani a strida-
ni naleznete u parametru 25-56 Rezim pripojeni pfi stridén/a na
obrazku 7-5.

2.23.6. 25-8* Stav

Parametry (dajl na displeji informuijici o stavu regulatoru kaskady a fizenych ¢erpadel.

25-80 Stav kaskady

Moznost: Funkce:
Vypnuto
Stav nouze
Vypnuto
Bez zpétné vazby
Zablokovano
Konstantni otacky
Béh
Béh v pevné Sifce pa-
sma ot.
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Odpojovani

Stridani

Vedouci neni nastave- Zobrazeni stavu regulatoru kaskady.

no Vypnuto: Regulator kaskady je vypnut (Regulator kaskady, par.

25-00).

Stav nouze:. VSechna Cerpadla byla zastavena prostfednictvim
pfikazu Dobéh/Dobéh, inv., nebo Externi zablokovani zaslaného
ménici kmitoCtu.

Vypnuto: VSechna Cerpadla byla zastavena pomoci prikazu Stop
zaslaného ménici kmitoctu.

Bez zpetné vazby. ReZim konfigurace, par. 1-00, byl nastaven
na hodnotu Bez zpétné vazby. VSechna Cerpadla s pevnymi ot-
a¢kami jsou zastavena. Cerpadlo s proménnymi otackami bézi.
Zablokovano: Pripojovani a odpojovani Cerpadel bylo zabloko-
vano a zadana hodnota byla uzamknuta.

Konstantni otacky. VSechna Cerpadla s pevnymi otackami jsou
zastavena. Pfi zastaveni pobéZi Cerpadlo s proménnymi otacka-
mi v konstantnich otackach.

Béh: Ménic kmitoctu obdrzel prikaz Start a regulator kaskady Fidi
Cerpadla.

Béh v pevné sifce pasma ot.: Méni¢ kmitoCtu byl vypnut a re-
gulator kaskady fidi Cerpadla s pevnymi otackami podle para-
metru 25-22 Pevnd sitka pasma otacek.

Pripojovani: Regulator kaskady pripojuje Cerpadla s pevnymi ot-
ackami.

Odpojovani: Regulator kaskady odpojuje Cerpadla s pevnymi
otackami.

Stridanf: V' parametru 25-50 Stridan/ vedouciho cerpadia je vy-
brana jina hodnota nez Vypnuto [0] a probiha stfidani.
Vedouci neni nastaveno: Neni k dispozici zadné Cerpadlo, které
mdZe byt pouZzito jako Cerpadlo s proménnymi otackami.

25-81 Stav cCerpadla

Moznost: Funkce:
[X] Vypnuto
[O] Vypnuto

[D] Béh na ménic¢ kmitoc-
tu
[R] Béh na sit’ Stav Cerpadla zobrazuje stav Cerpadel vybranych v parametru

25-01 Pocet cerpadel. Udaje na displeji zobrazuji stav jednotli-
vych Cerpadel v podobé retézce, ktery obsahuje cislo cerpadla
a jeho aktualni stav.

Priklad: Udaj na displeji je Fetézec typu ,1:D 2:0". To znamena,
Ze Cerpadlo jedna bézi a jeho otacky jsou fizeny ménicem kmi-
toctu a cerpadlo 2 je zastaveno.

Wpnuto (X): Cerpadio je zablokovéno bud’ pomoci parametru
25-19 Blokovani cerpadia, nebo signalem na digitalnim vstupu
naprogramovanym na blokovani Cerpadla (Cislo ¢erpadla) v pa-
rametrech 5-1* Dijgitaini vstupy. Tyka se pouze Cerpadel s pev-
nymi otackami.

Vypnuto (O): Zastaveno regulatorem kaskady (ale ne zabloko-
vano).
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Béh na ménic kmitoctu (D): Cerpadlo s promé&nnymi otackami
bez ohledu na to, zda je pfipojeno pfimo nebo Fizeno pomoci
relé v ménici kmitoctu.

Béh na sit’(R): Béh na sit’. Cerpadlo s pevnymi otackami béi.

25-82 Vedouci cerpadlo
MozZnost: Funkce:

0 (bez jednotky) Zobrazeni aktualniho Cerpadla s proménnymi otackami v systé-
mu. Parametr vedouciho Cerpadla je pfi stfidani aktualizovan
podle aktualniho Cerpadla s proménnymi otackami v systému.
Neni-li vybrano zadné vedouci Cerpadlo (regulator kaskady je
vypnut nebo jsou vSechna Cerpadla zablokovana), na displeji se
zobrazi ZADNE.

25-83 Stav relé

Pole [2]

Zapnuto

Vypnuto Zobrazeni stavu jednotlivych relé Fidicich Cerpadla. Kazdy prvek
pole predstavuje relé. Je-li relé aktivovano, odpovidajici prvek
je nastaven na ,Zapnuto". Je-li relé deaktivovano, odpovidajici
prvek je nastaven na ,Vypnuto".

25-84 Cas zapnuti erpadla

Pole [2]

0 ho-[0 — 2 147 483 647 Zobrazeni Casu zapnuti Cerpadla. Regulator kaskady ma samo-
din* hodin] statné ¢itace pro Cerpadla a pro relé fidici ¢erpadla. Cas zapnuti
Cerpadla sleduje pocet hodin provozu jednotlivych Cerpadel.
Hodnotu jednotlivych ¢itacl ¢asu zapnuti Ize vynulovat zapsa-
nim do parametru, napf. je-li éerpadlo vyménéno kvdli servisu.

25-85 Cas zapnuti relé

Pole [2]

0 ho-[0 — 2 147 483 647 Zobrazeni Casu zapnuti relé. Regulator kaskady ma samostatné
din* hodin] ¢itade pro Cerpadla a pro relé Fidici ¢erpadla. Cerpadla se vzdy
cyklicky stfidaji na zakladé reléovych &itacd, jinak by bylo vzdy
pouzito nové Cerpadlo, kdyby doslo k vyméné Cerpadla a hod-
nota parametru 25-85 Cas zapnuti ¢erpadla by byla vynulovana.
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Aby bylo mozné pouzit parametr 25-04 Stfidani Cerpadel, sle-
duje regulator kaskady ¢as zapnuti relé.

25-86 Vynulovat Citace relé

Moznost: Funkce:
[0]*  Nevynulovat
[1] Vynulovat Vynuluje véechny prvky v &itacich Cas zapnuti relé, par. 25-85.

2.23.7. 25-9* Servis

Parametry pouzité v pfipadé servisu jednoho nebo nékolik Fizenych Cerpadel.

25-90 Blokovani cerpadla

Pole [2]

[0] *  Vypnuto

[1] Zapnuto V tomto parametru Ize vypnout jedno nebo vice pevnych ve-
doucich Cerpadel. Napfiklad ¢erpadlo nebude vybrano pro pfipo-
jeni ani v pripadé€, Ze je dalsim Cerpadlem v poradi. Vedouci
Cerpadlo s prikazem Blokovani ¢erpadla nelze vypnout.
Blokovani digitalnich vstupl se voli pomoci moznosti Blokovani
Cerpadla 1-3[130 — 132] v parametrech 5-1* Djgitaini vstupy.
Wpnuto [0]: Cerpadlo Ize pFipojovat a odpojovat.

Zapnuto [1]: Byl vydan prikaz Blokovani Cerpadla. Jestlize Cer-
padlo béZi, je okamzité odpojeno. Jestlize nebézi, nebude mu
dovoleno pfipojeni.

25-91 Rucni stfidani

Moznost: Funkce:
[0]* 0 = Vyp. - PoCet Cer- Tento parametr je aktivni pouze tehdy, kdyz je v parametru
padel 25-50 Stridani vedouciho cerpadla vybrana moznost Pri prika-

zu nebo Pri pripojeni nebo prikazu.

Parametr pro rucni vybér Cerpadla s proménnymi otackami. Vy-
chozi hodnota Rucniho stfidani je Vypnuto [0]. Je-li nastavena
jind hodnota nez Vypnuto [0], stfidani je provedeno okamZité a
Cerpadlo vybrané v parametru Rucni stfidani je novym cerpa-
dlem s proménnymi otackami. Po vystfidani se obnovi hodnota
parametru Rucni stfidani Vypnuto [0]. Je-li parametr nastaven
na Cislo rovnajici se aktualnimu cerpadlu s proménnymi otacka-
mi, parametr je okamZité nastaven na [0].
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2.24. Hlavni nabidka - Doplnék - analogové vstupy/vy-
stupy MCB 109 - Skupina 26

2.24.1. Doplnék - analogové vstupy/vystupy MCB 109, 26-**

Doplnék analogovych vstupll a vystupl MCB 109 rozsifuje funkénost ménicl kmitoCtu Fady
VLT® HVAC Drive FC100 Series pridanim dalSich, programovatelnych analogovych vstupl a vy-
stup@. To se mlze specialné hodit u instalaci systém{ Fizeni budov, kde Ize méni¢ kmitoctu pouzit
jako distribuované vstupy a vystupy, ¢imz se odstrani potfeba pouZiti okrajové stanice a snizi se
naklady.

Podivejte se na schéma:
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Zde je zobrazena typicka jednotka pro kondicionovani vzduchu. Jak vidite, pfidanim dalSich ana-
logovych vstupl a vystupd ziskate moznost fidit vSechny funkce pomoci ménice kmito¢tu - napf.
vstupni, zpétnou a vyfukovou klapku, nebo ohfivaci ¢i chladici hady - prostfednictvim odecitani
namérenych hodnot teploty a tlaku.
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Upozornéni
Maximalni proud analogovych vystupl 0-10 V je 1 mA.

Upozornéni

Je-li pouzita funkce sledovani pracovni nuly, je dileZité, aby funkce detekce pracovni
nuly byla vypnuta u vSech analogovych vstupl, ktery nejsou pro méni¢ kmitoctu
pouzity, tj. napriklad jsou soucasti distribuovaného systému vstupd a vystupl sy-
stému Fizeni budovy.

Svorka Parametry |Svorka Parametry Svorka Parametry
Analogové vstupy Analogové vstupy Relé
X42/1 26-00, 26-1* 53 6-1% Relé 1 Svorka 5-4*
1, 2,3
X42/3 26-01, 26-2* 54 6-2* Relé 2 Svorka 5-4%
4,5, 6
X42/5 26-02, 26-3*
Analogové vystupy Analogovy vystup
X42/7 26-4* 42 6-5*
X42/9 26-5*
X42/11 26-6*

Tabulka 2.2: Relevantni parametry

Také je mozné Cist analogové vstupy, zapisovat do analogovych vystupll a ovladat relé pomoci
komunikace prostrednictvim sériové sbérnice. V tom pripadé jsou relevantni nasledujici parametry.

Svorka Parametry Svorka Parametry Svorka Parametry
Analogové vstupy (cteni) Analogové vstupy (Cteni) Relé
X42/1 18-30 53 16-62 Relé 1 Svorka 16-71
1,2,3
X42/3 18-31 54 16-64 Relé 2 Svorka 16-71
4,5, 6
X42/5 18-32
Analogové vystupy (zapis) Analogovy vystup (zapis)
X42/7 18-33 42 6-53 POZNAMKA: Reléové vystupy
X42/9 18-34 musi byt zapnuty pomoci bitu
X42/11 18-35 11 (relé 1) a bitu 12 (relé 2)
fidiciho slova.

Tabulka 2.3: Relevantni parametry

Nastaveni hodin realného ¢asu na desce

Doplnék analogovych vstupl a vystupd obsahuje hodiny realného Casu se zalozni baterii. Ty Ize
pouzit jako zalohu funkce hodin zahrnuté standardné v ménici kmitoctu. Viz ¢ast Nastaveni hodin,
par 0-7*.

Doplnék analogovych vstupli a vystupll Ize pouzit k fizeni zafizeni jako jsou ovladaci ¢leny nebo
ventily pomoci rozsiteného rezimu se zpétnou vazbou a tim Ize odebrat fizeni stavajicimu systému
fizeni budovy. Dalsi informace naleznete v ¢asti Parametry: Ext. zpétna vazba — FC 100, par. 21-
**_ K dispozici jsou tfi nezavislé PID regulatory se zpétnou vazbou.
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26-00 Svorka X42/1, rezim

Moznost:

[1] Napéti

[2] Pt 1000 (°C)
[3] Pt 1000 (°F)
[4] Ni 1000 (°C)
[5] Ni 1000 (°F)

Funkce:

Svorku X42/1 Ize naprogramovat jako analogovy vstup pfijima-
jici napéti nebo vstup z teplotnich cidel Pt 1000 (1000 Q pti 0°
C) nebo Ni 1000 (1000 Q pti 0°C). Vyberte pozadovany rezim.

Pt 1000[2] a Ni 1000[4] pro praci se stupni Celsia - Pt 1000 [3]
a Ni 1000 [5] pro praci se stupni Fahrenheita.

Upozornéni: Neni-li vstup pouzivan, musi byt nastaven jako na-
pétovy!

Je-li nastaven jako teplotni a pouzivan jako zpétna vazba, musi
byt nastaveny jednotky na stupné Celsia nebo Fahrenheita (par.
20-12, 21-10, 21-30 nebo 21-50).

26-01 Svorka X42/3, rezim

Moznost:

[1] Napéti

[2] Pt 1000 (°C)
[3] Pt 1000 (°F)
[4] Ni 1000 (°C)
[5] Ni 1000 (°F)

Funkce:

Svorku X42/3 Ize naprogramovat jako analogovy vstup pfijima-
jici napéti nebo vstup z teplotnich cidel Pt 1000 nebo Ni 1000.
Vyberte pozadovany rezim.

Pt 1000, [2] a Ni 1000, [4] pro praci se stupni Celsia - Pt 1000,
[3] a Ni 1000, [5] pro praci se stupni Fahrenheita.

Upozornéni: Neni-li vstup pouzivan, musi byt nastaven jako na-
pétovy!

je-li nastaven jako teplotni a pouzivan jako zpétna vazba, musi
byt nastaveny jednotky na stupné Celsia nebo Fahrenheita (par.
20-12, 21-10, 21-30 nebo 21-50).

26-02 Svorka X42/5, rezim

Moznost:

[1] Napéti

[2] Pt 1000 (°C)
[3] Pt 1000 (°F)
[4] Ni 1000 (°C)
[5] Ni 1000 (°F)

Funkce:

Svorku X42/5 Ize naprogramovat jako analogovy vstup pfijima-
jici napéti nebo vstup z teplotnich cidel Pt 1000 nebo Ni 1000.
Vyberte pozadovany rezim.

Pt 1000, [2] a Ni 1000, [4] pro praci se stupni Celsia - Pt 1000,
[3] a Ni 1000, [5] pro praci se stupni Fahrenheita.

MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss

2. Popis parametrl

275



2. Popis parametrli M Pfirucka programatora VLT® HVAC Drive

Upozornéni: Neni-li vstup pouzivan, musi byt nastaven jako na-
pétovy!

je-li nastaven jako teplotni a pouzivan jako zpétna vazba, musi
byt nastaveny jednotky na stupné Celsia nebo Fahrenheita (par.
20-12, 21-10, 21-30 nebo 21-50).

26-10 Svorka X42/1, nizké napéti
Rozsah: Funkce:

0,07 v* [0,00 - par. 26-11] Zadejte hodnotu nizkého napéti. Tato hodnota méfitka analo-
gového vstupu by méla odpovidat hodnoté nizké Zadané hod-
noty nebo zpétné vazby nastavené v par. 26-14.

26-11 Svorka X42/1, vysoké napéti

Rozsah: Funkce:

10,0 Vv* [Par. 26-10 a7 10,0 V] Zadejte hodnotu vysokého napéti. Tato hodnota méfitka analo-
gového vstupu by méla odpovidat hodnoté vysoké zadané hod-
noty nebo zpétné vazby nastavené v par. 26-15.

26-14 Svorka X42/1, nizka z. h./zp. v.

Rozsah: Funkce:
0 jedno-[-100 000,000 - par. Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici hod-
tek*  26-15] noté nizkého napéti nastavené v par. 26-10.

26-15 Svorka X42/1, vysoka z. h./zp. v.

Rozsah: Funkce:

100,000 [Par. 26-14 - 1 000 Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici hod-
jedno- 000,000] noté vysokého napéti nastavené v par. 26-11.

tek*

26-16 Svorka X42/1, cas. kon. filtru

Rozsah: Funkce:

0,001 s*[0,001 - 10 000 s] Zadejte Casovou konstantu. Jednd se o Casovou konstantu
prvniho Fadu digitalniho dolnopropustniho filtru pro potlaceni
Sumu na svorce X42/1. Vysoka hodnota Casové konstanty zle-
pSuje tlumeni, ale rovnéz prodluzuje zpozdéni zplsobené fil-
trem. Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

26-17 Svorka X42/1, detekce pracovni nuly

Moznost: Funkce:
[0] Vypnuto
[1] Zapnuto Tento parametr umoznuje zapnout sledovani pracovni nuly.

Napriklad kdyZ je analogovy vstup soucasti fizeni ménice kmi-
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toctu misto aby byl pouzit jako soucast distribuovaného vstup-
né-vystupniho systému jako je systém fizeni budovy.

26-20 Svorka X42/3, nizké napéti
Rozsah: Funkce:

0,07 V* [0,00 - par. 26-21]  Zadejte hodnotu nizkého napéti. Tato hodnota méfitka analo-
gového vstupu by méla odpovidat hodnoté nizké zadané hod-
noty nebo zpétné vazby nastavené v par. 26-24.

26-21 Svorka X42/3, vysoké napéti
Rozsah: Funkce:

10,0 V* [Par. 26-20 az 10,0 V] Zadejte hodnotu vysokého napéti. Tato hodnota méfitka analo-
gového vstupu by méla odpovidat hodnoté vysoké zadané hod-
noty nebo zpétné vazby nastavené v par. 26-25.

26-24 Svorka X42/3, nizka z. h./zp. v.
Rozsah: Funkce:

0 jedno-[-100 000,000 - par. Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici hod-
tek* 26-25] noté nizkého napéti nastavené v par. 26-20.

26-25 Svorka X42/3, vysoka z. h./zp. v.

Rozsah: Funkce:

100,000 [Par. 26-24 - 1 000 Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici hod-
jedno- 000,000] noté vysokého napéti nastavené v par. 26-21.

tek*

26-26 Svorka X42/3, cas. kon. filtru
Rozsah: Funkce:

0,001 s*[0,001 - 10 000 s] Zadejte Casovou konstantu. Jednd se o Casovou konstantu
prvniho fadu digitalniho dolnopropustniho filtru pro potlaceni
sumu na svorce X42/3. Vysoka hodnota Casové konstanty zle-
pSuje tlumeni, ale rovnéz prodluzuje zpozdéni zplisobené fil-
trem. Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

26-27 Svorka X42/3, detekce pracovni nuly

Moznost: Funkce:
[0] Vypnuto
[1] Zapnuto Tento parametr umoznuje zapnout sledovani pracovni nuly.

Naptiklad kdyz je analogovy vstup soucasti fizeni ménice kmi-
toctu misto aby byl pouzit jako soucast distribuovaného vstup-
né-vystupniho systému jako je systém fizeni budovy.
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26-30 Svorka X42/5, nizké napéti

Rozsah: Funkce:

0,07 v* [0,00 - par. 26-31] Zadejte hodnotu nizkého napéti. Tato hodnota méfitka analo-
gového vstupu by méla odpovidat hodnoté nizké zadané hod-
noty nebo zpétné vazby nastavené v par. 26-34.

26-31 Svorka X42/5, vysoké napéti

Rozsah: Funkce:

10,0 V* [Par. 26-30 az 10,0 V] Zadejte hodnotu vysokého napéti. Tato hodnota méfitka analo-
gového vstupu by méla odpovidat hodnoté vysoké zadané hod-
noty nebo zpétné vazby nastavené v par. 26-35.

26-34 Svorka X42/5, nizka z. h./zp. v.

Rozsah: Funkce:
0 jedno-[-100 000,000 - par. Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici hod-
tek* 26-35] noté nizkého napéti nastavené v par. 26-30.

26-35 Svorka X42/5, vysoka Z. h./zp. v.

Rozsah: Funkce:

100,000 [Par. 26-34 - 1 000 Zadejte hodnotu méfitka analogového vstupu odpovidajici hod-
jedno-  000,000] noté vysokého napéti nastavené v par. 26-21.

tek*

26-36 Svorka X42/5, cas. kon. filtru

Rozsah: Funkce:

0,001 s*[0,001 - 10 000 s] Zadejte Casovou konstantu. Jedna se o Casovou konstantu
prvniho fadu digitalniho dolnopropustniho filtru pro potlaceni
Sumu na svorce X42/5. Vysoka hodnota Casové konstanty zle-
psuje tlumeni, ale rovnéz prodluzuje zpozdéni zplsobené fil-
trem. Tento parametr nelze upravit béhem chodu motoru.

26-37 Svorka X42/5, detekce pracovni nuly

Moznost: Funkce:
[0] Vypnuto
[1] Zapnuto Tento parametr umoznuje zapnout sledovani pracovni nuly.

Naptiklad kdyZ je analogovy vstup soucasti fizeni ménice kmi-
toctu misto aby byl pouzit jako soucast distribuovaného vstup-
né-vystupniho systému jako je systém Fizeni budovy.
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26-40 Svorka X42/7, vystup

Moznost: Funkce:
Nastavte funkci svorky X42/7 jako analogového proudového vy-
stupu.

[0] Bez funkce

[100]  Vystupni kmitocet

[101] ZAdana hodnota

[102] Zpétna vazba

[103] Proud motoru

[104] Moment rel. k omez.

[105] Moment rel. k jmen.

[106] Vykon

[107] Otacky

[108] Moment

[113] Ext. rez. se zpétnou

vazbou 1

[114] Ext. rez. se zpétnou
vazbou 2

[115] Ext. rez. se zpétnou
vazbou 3

[139] Rizeni sb.
[141] Rizeni sb., ¢as. limit

Vv,

26-41 Svorka X42/7, vystup, min. méritko
Rozsah: Funkce:

0%*  [0.00 - 200%] Zadejte minimalni vystupni hodnotu vybraného analogového
signalu na svorce X42/7 jako procento maximalni hodnoty sig-
nalu. Napf. pokud je poZzadovana hodnota 0 mA (nebo 0 Hz) pfi
25 % maximalni hodnoty vystupu, naprogramujte 25 %. Na-
staveni méfitka hodnot az do 100 % nesmi presahnout odpovi-
dajici nastaveni v par. 26-52.

26-42 Svorka X42/7, vystup, max. méritko

Rozsah: Funkce:

100%* [0 - 200%] Stanovte méritko maximalniho vystupu vybraného analogového
signalu na svorce X42/7. Nastavte hodnotu na maximalni hod-
notu signalu proudového vystupu. Méfitko vystupu nastavte tak,
aby pfi piném rozsahu byl proud mensi nez 20 mA nebo aby byl
20 mA pfi vystupu mensim nez 100 % maximalni hodnoty sig-
nalu. Je-li pozadovan vystupni proud 20 mA jako hodnota od-
povidajici 0 -100% pIného méfitka, naprogramujte v parametru
tuto procentudlni hodnotu, tj. 50 % = 20 mA. Pokud je poza-
dovan pfi maximalnim vystupu proud mezi 4 a 20 mA, vypodi-
tejte procentualni hodnotu nasledujicim zplsobem:

20mA
PoZadovdno maximdlni proud x 100%
.
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20mA

10mA: TOmA

x 100 %

200 %

26-43 Svorka X42/7, fizeni vystupu sbérnici

Rozsah:
0%*

[0 - 100%]

Funkce:
PFi fizeni sbérnici podrzi Groven na svorce X42/7.

26-44 Svorka X42/7, cas. limit vystupu

Rozsah:

0.00 %*

[0.00 - 100%]

Funkce:

Podrzi pfednastavenou Uroven vystupu X42/7.

Je-li v parametru 26-50 vybran Casovy limit sbérnice a funkce
Casového limitu, vystup bude nastaven na tuto uroven.

26-50 Svorka X42/9, vystup

Moznost:

[0] Bez funkce

[100]  Vystupni kmitocet

[101] ZAdana hodnota

[102]  Zpétna vazba

[103] Proud motoru

[104] Moment rel. k omez.

[105] Moment rel. k jmen.

[106] Vykon

[107] Otacky

[108] Moment

[113] Ext. rez. se zpétnou
vazbou 1

[114] Ext. rez. se zpétnou
vazbou 2

[115] Ext. rez. se zpétnou
vazbou 3

[139] Rizeni sb.

[141] Rizeni sb., &as. limit

Funkce:

Nastavte funkci svorky X42/9 jako analogového proudového vy-
stupu.

26-51 Svorka X42/9, vystup, min. méritko

Rozsah:

0%*

280

[0.00 - 200%]

Funkce:

Zadejte minimalni vystupni hodnotu vybraného analogového
signalu na svorce X42/9 jako procento maximalni hodnoty sig-
nalu. Napf. pokud je pozadovana hodnota 0 mA (nebo 0 Hz) pfi
25 % maximalni hodnoty vystupu, naprogramuijte 25 %. Na-
staveni méfitka hodnot az do 100 % nesmi presahnout odpovi-
dajici nastaveni v par. 26-62.
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26-52 Svorka X42/9, vystup, max. méfitko

Rozsah: Funkce:

100%* [0.00 - 200%] Stanovte méfitko maximalniho vystupu vybraného analogového
signalu na svorce X42/9. Nastavte hodnotu na maximalni hod-
notu signalu proudového vystupu. Méfitko vystupu nastavte tak,
aby pfi plném rozsahu byl proud mensi nez 20 mA nebo aby byl
20 mA pfi vystupu mensim nez 100 % maximalni hodnoty sig-
nalu. Je-li poZzadovan vystupni proud 20 mA jako hodnota od-
povidajici 0 -100% plného méfitka, naprogramujte v parametru
tuto procentualni hodnotu, tj. 50 % = 20 mA. Pokud je poza-
dovan pfi maximalnim vystupu proud mezi 4 a 20 mA, vypodi-
tejte procentudlni hodnotu nasledujicim zplisobem:

20mA
PoZadovdno maximalni proud x 100 %
.
10mA: 2374« 100% = 200%

26-53 Svorka X42/9, fizeni vystupu sbérnici
Rozsah: Funkce:
0.00 %*[0.00 - 100%] Pfi Fizeni sbérnici podrzi Uroven na svorce X42/9.

26-54 Svorka X42/9, cas. limit vystupu

Rozsah: Funkce:

0.00%* [0.00 - 100%] PodrZi prednastavenou Uroven vystupu X42/9.
Je-li v parametru 26-60 vybran casovy limit sbérnice a funkce
Casového limitu, vystup bude nastaven na tuto Urover.

26-60 Svorka X42/11, vystup

Moznost: Funkce:
Nastavte funkci svorky X42/11 jako analogového proudového
vystupu.

[0] * Bezfunkce

[100]  Vystupni kmitocet

[101] ZAdana hodnota

[102] Zpétna vazba

[103] Proud motoru

[104] Moment rel. k omez.

[105] Moment rel. k jmen.

[106] Vykon

[107] Otatky

[108] Moment

[113] Ext. rez. se zpétnou
vazbou 1
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[114] Ext. reZ. se zpétnou
vazbou 2

[115] Ext. rez. se zpétnou
vazbou 3

[139] Rizeni sb.
[141] Rizeni sb., ¢as. limit

v v,

26-61 Svorka X42/11, vystup, min. méritko
Rozsah: Funkce:

0%*  [0.00 - 200%] Zadejte minimalni vystupni hodnotu vybraného analogového
signalu na svorce X42/11 jako procento maximalni hodnoty sig-
nalu. Napf. pokud je pozadovana hodnota 0 mA (nebo 0 Hz) pfi
25 % maximalni hodnoty vystupu, naprogramujte 25 %. Na-
staveni méfitka hodnot az do 100 % nesmi pfesahnout odpovi-
dajici nastaveni v par. 26-72.

26-62 Svorka X42/11, vystup, max. méritko
Rozsah: Funkce:

100%* [0.00 - 200%] Stanovte méfitko maximalniho vystupu vybraného analogového
signalu na svorce X42/9. Nastavte hodnotu na maximalni hod-
notu signalu proudového vystupu. Méfitko vystupu nastavte tak,
aby pfi pIném rozsahu byl proud mensi nez 20 mA nebo aby byl
20 mA pfi vystupu mensim nez 100 % maximalni hodnoty sig-
nalu. Je-li poZzadovan vystupni proud 20 mA jako hodnota od-
povidajici 0 -100% pIného méfitka, naprogramujte v parametru
tuto procentudlni hodnotu, tj. 50 % = 20 mA. Pokud je poza-
dovan pfi maximalnim vystupu proud mezi 4 a 20 mA, vypoci-
tejte procentualni hodnotu nasledujicim zplisobem:

20mA
PoZadovdno maximalni proud x 100%
4.
1oma: 2274 1009% = 200%

10mA

26-63 Svorka X42/11, fizeni vystupu sbérnici

Rozsah: Funkce:
0.00* [0.00 - 100%] Pfi Fizeni sbérnici podrzi Uroven na svorce X42/11.

26-64 Svorka X42/11, cas. limit vystupu

Rozsah: Funkce:

0.00%* [0.00 - 100%] PodrZi prednastavenou Uroven vystupu X42/11.
Je-li v parametru 26-70 vybran Casovy limit sbérnice a funkce
Casového limitu, vystup bude nastaven na tuto Groven.
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Danfiss

3. Seznamy parametr(

3.1. Moznosti parametrt

3.1.1. Vychozi nastaveni

Zmény za provozu

+~TRUE" (,ANO") znamend, ze parametr Ize ménit, kdyz je méni¢ kmitoCtu v cinnosti a
~FALSE" (,NE“) znamena, ze pred provedenim zmény je nutno ménic¢ kmitoctu zastavit.

4-Set-up (4 sady parametr{)

'All set-up' ('RGzné hodnoty'): Parametr Ize jednotlivé nastavit v kazdém ze Ctyf nastaveni, takze
kazdy parametr m(ze mit Ctyfi rlizné hodnoty.
"1 set-up’ ("1 hodnota’): Hodnota bude stejna ve vsech nastavenich.

Prevodni index

Toto Cislo odkazuje na faktor konverze, ktery se pouzije pfi zapisu nebo Cteni prostrednictvim
ménice kmitoctu.

Prevodni in- 67 6 ‘ 5 4 3 ‘ 2 1 ‘ 0 ‘ -1 ‘ -2 ‘ -3 -4 ‘ -5 6
dex

Prevodni ‘ 1 ‘ 1/60 ‘ 100000 ‘ 100000‘ 10000‘ 1000 ‘ 100 ‘ 10 ‘ 1 ‘ 0.1 ‘ 0.01 ‘ 0.00 ‘ 0.000 ‘o.oooo‘ 0.000001
faktor 0 1 1 1

Typ udaje Popis Typ

2 Celociselny 8 Int8

3 Celociselny 16 Int16

4 Celociselny 32 Int32

5 Bez znaménka 8 Uint8

6 Bez znaménka 16 Uint16

7 Bez znaménka 32 Uint32

9 Viditelny fetézec VisStr

33 Normalizovana hodnota, 2 bajty N2

35 Bitova posloupnost 16 booleovskych proménnych V2

54 Casovy rozdil bez data TimD
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P¥irucka programétora VLT® HVAC Drive M Rejstiik

Rejstrik

1

10-1* Devicenet 134
1-3* Podr, Udaje O Mot. 50
16-1* Stav Motoru 176
18-0* Zaznamy O Udrzbé 186

2

20-** Zpétna Vazba Ménice KmitoCtu 189
20-0* Zpétna Vazba 189
20-2* Zpétna Vazba A Zadana Hodnota 193
20-3* Rozs. Konv. Zp. V. 198
20-7* Pid, Automatické Ladéni 199
20-8* Zakladni Nastaveni 201
20-9* Pid Regulator 202
21-0* Ext. Zpétna Vazba, Automatické Ladéni 204
22-8* Kompenzace Pr{itoku 226
24-0* Pozarni Rezim 247
24-1* Bypass Ménice 253

5

5-1* Digitalni Vstupy 80
5-6* Pulsni Vystupy 96
5-9% Rizeni Shérnici 98

A

Aktivni Sada, 0-10 28
Aktudlni Typové Oznaceni, 15-45 172
Analogovy Vstup X42/1, 18-30 187
Analogovy Vstup X42/3, 18-31 187
Analogovy Vstup X42/5, 18-32 187
Analogovy Vystup X42/11, 18-35 188
Analogovy Vystup X42/7, 18-33 187
Analogovy Vystup X42/9, 18-34 187
Aproximace Obdélnikové KFivky, 22-81 227
Automaticka Optimalizace Spotieby Kvadr. Mom. 47
Automatickd Optimalizace Spotreby, Kompresor 46
Automatické Odlehceni, 14-6* 163
Automatické Pfizplisobeni K Motoru (ama) 49

Bez Vypnuti PFi PFetizeni Stfidace 163
Blokovéni Cerpadla, 25-90 272
Brzdny Rezistor (ohmy) 2-11 61
Budici Rozdil Z.h./zp.v. 223
(0

Cas zapnuti Cerpadla, 25-84 271
Cas Zapnuti Relé, 25-85 271
Casova Konstanta Impuls. Filtru €. 29, 5-54 95
Casova Konstanta Impuls. Filtru €. 33, 5-59 96
Casovat Externiho Zablokovéni, 22-00 214
Casovana Binarni Data, 23-62 243

C

Chladivo, 20-30 198
Chlazeni 55
Cos ® Motoru, 14-43 162
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Dalsi Nepracovni Dny, 0-83 45
Dalsi Pracovni Dny, 0-82 45
Data, Cteni Konfigurace 10-12 135
Dc Brzdny Proud, 2-01 60
Definované Parametry, 15-92 173
Detekce Nizkého Vykonu, 22-21 216
Detekce Nizkych Otacek, 22-22 216
Detekce Pretrzeného Pasu 224
Devicenet A Can Fieldbus 133
Dig. A Reléové Vyst., Rizeni Sbérnici, 5-90 98
Digitalni Vstup, 16-60 179
Doba Automatického Restartu 14-21 159
Doba Casové Prodlevy Pracovni Nuly, 6-00 101
Doba Casové Prodlevy Rizeni, 8-03 112
Doba Dc Brzdéni 60
Doba Potlateni $.p., 25-25 261
Doba Rozbéhu 1, 3-41 16, 68
Doba Rozbéhu/dobéhu 70
Doba Rozbéhu/dobéhu Pri Konst. Ot., 3-80 69
Dobu Zrychleni 16, 68
Doplnék - Analogové Vstupy/vystupy Mcb 109, 26-** 273
Doplnék Namontovan, 15-60 173
Dst/letni Cas - Zatatek, 0-76 44
E

Elektronickd Tepelna Ochrana 58
Etr 177
Ext. 1 Vystup [%], 21-19 209
Ext. 1 Zdroj Zpétné Vazby 21-14 208
Ext. 3 Mezni Hodn. Zes. Der. Obvodu, 21-64 213
Externi Zadana Hodnota 179
F

Filtr Cos 1, 10-20 138
Filtr Cos 2, 10-21 138
Filtr Cos 3, 10-22 138
Filtr Cos 4, 10-23 138
Funkce Brzdy A Prepéti, 2-10 61
Funkce Bypassu Ménice, 24-10 253
Funkce Casové Prodlevy Pracovni Nuly, 6-01 101
Funkce Casové Prodlevy Rizeni, 8-04 113
Funkce Casového Limitu Pracovni Nuly Pfi Pozarnim Rezimu, 6-02 102
Funkce Na Konci KFivky 224
Funkce Po Casové Prodlevé, 8-05 113
Funkce Poloautomatického Obchazeni, 4-64 78
Funkce Pfi Chodu Nasucho, 22-26 217
Funkce Pfi Chybéjici Fazi Motoru, 4-58 76
Funkce Pfi Nesymetrii Napdjeni, 14-12 157
Funkce Pfi Nulovém Pritoku, 22-23 216
Funkce Pfi Odpojeni, 25-29 262
Funkce Pfi Pozarnim Rezimu, 24-00 248
Funkce Pfi Pfekroceni Teploty, Par. 14-60 163
Funkce Pfi Pretizeni Invertoru, Par. 14-61 164
Funkce Pfi Pfetrzeném Pasu, 22-60 224
Funkce Pfi Zastaveni, 1-80 54
Funkce Relé, 5-40 92
Funkce Zpétné Vazby, 20-20 193
G

Graficky Displej 3
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H

Heslo Vlastni Nabidky 42
Historie Spotfeby, 23-5* 238
Historie Spotfeby, 23-53 240
Historie Zaznamd, 15-2* 169
Historie Zéznam@: Cas, 15-22 170
Historie Zdznam{: Hodnota, 15-21 170
Historie Zaznamd: Udalost, 15-20 170
Hlavni Nabidka - Informace O Méni¢i Kmitoctu - Skupina 15 165
Hlavni Reaktance 49
Hlavni Reaktance (xh) 50
Hlavni Reaktance, 1-35 50
Hodin V béhu, 15-01 165
Hodnotu Méfitka Analogového Vstupu 277

I

Id Sw Ridici Karty, 15-49 172
1d Sw Vykonové Karty, 15-50 172
1d. Cislo Lcp 172
1d. Cislo Lcp, 15-48 172
Identifikace Doplfik{ 15-6* 173
Identifikace MéniCe, 15-4* 171
Index Pole 10-30 139
Informace O Ménici 165
Informace O Parametrech, 15-9* 173
Inicializace 24
Interval Mezi Starty, 22-76 225
Interval Zaznam(, 15-11 168

J

Jazyk 14,26
Jazykového Balicku 1 14, 26
Jazykového Balicku 3 14, 26
Jazykového Balicku 4 14, 26
Jazykovy Balicek 2 14, 26
Jednotka Otacek Motoru 27
Jednotka V pozarnim Rezimu, 24-02 249
Jednotka Z. H./zpétné Vazby, 20-12 192
Jmenovité Otacky Motoru, 1-25 16, 48

K

Klavesnice Lcp 0-4* 40
Kmitocet Motoru 176
Kmitocet Motoru, 1-23 15, 48
Kompenzace Priitoku, 22-80 227
Kompenzace Zatizeni PFi Nizkych Ot., 1-60 52
Konfigurace Pozarniho Rezimu, 24-01 249
Konfigurace Zapisovani Pcd, 9-15 122
Konfigurovatelné Stavové Slovo 8-13 114
Konst. Ot. 16, 65
Konst. Ot. [ot./min.], 3-19 67
Konst. Ot. Pfes Sbérnici 2 120
Kontrola Brzdy, 2-15 62
Kontrola Rotace Motoru, 1-28 48
Kontrolky 5
Konverze Zpétné Vazby 1, 20-01 190
Konverze Zpétné Vazby 2, 20-04 192
Konverze Zpétné Vazby 3, 20-07 192
Kopirovani Pfes Lcp, 0-50 41
Krokové 23
Kvadraticky Moment 46
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Lcp 11
Lcp 102 3
Led Diody 3
Letmy Start 54
Lonworks, 11* 140
M

Mac Id, 10-02 133
Magnetizace Motoru - Nulové Ot., 1-50 51
Manualini Inicializace 24
Max. Doba ZvySeni 223
Max. Uroveli Zp. Vazby, 20-74 200
Max. Urovefi Zp. Vazby, 21-04 205
Max. Vystupni Kmitoget, 4-19 74
Max. Zpozdéni Mezi Znaky, 8-37 116
Maximalni Kmitoet Pulsniho Vystupu C. 27, 5-62 97
Maximalni Kmitocet Pulsniho Vystupu C. 29, 5-65 98
Maximalni KmitoCet Pulsniho Vystupu, Sv. X30/6, 5-68 98
Maximaini Mez 71
Maximalni Otacky Motoru [hz], 4-14 18,73
Maximalni Otacky Motoru [ot./min.], 4-13 17,72
Maximélni Z&dana Hodnota P¥i Pozarnim Rezimu, 24-04 251
Maximalni Zédan Hodnota, 3-03 64
Metadata Parametru, 15-99 174
Mez Momentu Pro Generatoricky Rezim, 4-17 73
Mezni Brzdny Vykon (kw), 2-12 61
Min. Binarni Hodnota, 23-65 244
Min. Doba Béhu, 22-40 222
Min. Doba Béhu, 22-77 225
Min. Doba Spénku, 22-41 222
Min. Hodn. Vel. Def. Uziv., Par. 0-31 39
Min. Kmitocet Pro Fci Pfi Zastaveni 1-81 55
Min. Otacky Pro Funkci Pfi Zas. [hz], 1-82 55
Min. Uroveri Zp. Vazby, 20-73 200
Min. Uroveri Zp. Vazby, 21-03 205
MinimalIni Kmitocet Aeo. 14-42 162
Minimalni Magnetizace, 14-41 161
Minimalni Mez 71
Minimalni Otacky Motoru [hz], 4-12 17,72
Minimalni Otacky Motoru [ot./min.], 4-11 17,72
MinimaIni Zédana Hodnota P¥i Pozarnim Rezimu, 24-03 250
Mistni Zadané Hodnoty 28
Modifikované Parametry, 15-93 174
Moment Pfi Pfetrzeném Pasu, 22-61 224
Momentova Charakteristika, 1-03 46
Moznosti Parametr{i 283
N

Nacasované Akce, 23-0% 232
Nahodna Pulsné Sitkova Modulace, 14-04 156
Napéti Meziobvodu 177
Napéti Motoru 15,48,176
Napéti Motoru, 1-22 15, 48
Napéti, 15-42 171
Nast. Paméti Dat 15-1* 166
Nastaveni Data A Casu, 0-70 43
Nastaveni Funkci 18
Nastaveni Hodin, 0-7* 43
Nastaveni Parametré 12
Neuron Id, 11-00 140
Nlcp 9
Nulovani Pocitadla Provoznich Hodin, 15-07 166

MG.11.C3.48 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss



P¥irucka programétora VLT® HVAC Drive M Rejstiik

(0

Obecnd Nastaveni, 1-0* 46
Objednaci Cislo Dopliiku, 15-62 173
Objednaci Cislo Ménite Kmitottu, 15-46 172
Objednaci Cislo Vykonové Karty, 15-47 172
Objednané Typové Oznaceni, 15-44 172
Obnoveni Napéjeni 70
Obvodem Rfi Filtru 162
Ochrana Proti Kratkému Cyklu 225
Ochrana Proti Kratkému Cyklu, 22-75 225
Ochrané Motoru 55
Odpor Statoru Rs, 1-30 50
Optimalizace Spotfeby, 14-4* 161
Otéacky PFi Nulovém Pritoku [hz], 22-84 229
Otacky PFi Nulovém Pritoku [ot./min.], 22-83 229
Otécky PFi Odpojeni, 25-47 265
Otacky PFi Pipojeni, 25-44 264
Otacky Probuzeni [ot./min.], 22-42 222
Otacky V planovaném Bodé [hz], 22-86 230
Otacky V planovaném Bodé [ot./min.], 22-85 229

P

Pamét Chyb: Cas, 15-32 171
Pamét’ Chyb: Hodnota, 15-31 171
Pamét Chyb: Kéd Chyby, 15 -30 170
Pamét’ Poruch, 15-3* 170
Parametr Vystrahy 10-13 137
Parametry F Devicenet 10-39 139
Pevné Sitka Pasma Otacek, 25-22 260
Pevnd Zadan4 Hodnota 64
Pevna Zadand Hodnota Pozarniho Rezimu, 24-05 251
Pevné Vedouci Cerpadlo, 25-05 257
Pid, Anti Windup, 20-91 202
Pid, Automatické Ladéni, 20-79 200
Pid, Automatické Ladéni, 21-05 206
Pid, Deriva¢ni Casova Konstanta, 20-95 203
Pid, Integra¢ni Casové Konstanta, 20-94 202
Pid, Mez Zesileni Der. Obv., 20-96 203
Pid, Normalni Nebo Inverzni Rizeni, 20-81 201
Pid, Otacky PFi Startu [hz], 20-83 201
Pid, Otacky PFi Startu [ot./min.], 20-82 201
Pid, Proporcionalni Zesileni, 20-93 202
Pid, Zména Vystupu, 20-72 200
Pid, Zména Vystupu, 21-02 205
Pocet Cerpadel, 25-06 258
Pocet Chyb Sbérnice, 8-81 120
Pocet Chyb Slave, 8-83 120
Pocet Hodin Provozu, 15: 165
Pocet Prehrati, 15-04 165
Pocet Prepéti, 15-05 165
Pocet Startd, 15-08 166
Pocet Zapnuti, 15-03 165
Pocet Zprav Sbérnice, 8-80 120
Pocet Zprav Slave, 8-82 120
Pocitadlo Kwh, 15-02 165
Pocitadlo Pfesného Zastaveni 182
P6ly Motoru 51
Poplachové Slovo 2, 16-91 183
Poplachové Slovo, 16-90 183
Porucha Nap4j., 14-10 156
Posunuti Casové Zény, 0-73 44
Potlacit Sitku Pasma, 25-21 259
Préce S grafickym Ovladacim Panelem Lcp (glcp) 3
Pracovni Dny, Par. 0-81 45
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Préh Odpojeni, 25-43 264
Préh Pipojeni, 25-42 263
Pfemodulovani, 14-03 156
Pfen. Rychlost Fc Portu 116
Prenosova Rychlost, 8-32 116
PFidrzny Dc Proud/predehfivani 55
PFidrzny Dc Proud/proud Pfedehf., 2-00 60
Piklad Zmény Udaje Parametru 12
Pfipojeni, Sitka Pasma, 25-20 258
PFistup K Parametrim 138
Pristup K vlastni Nabidce [quick Menu] Bez Hesla, Par. 0-66 42
Profil Ménice, 11-10 140
Profil Ridiciho Slova, 8-10 114
Prostredi, 14-5* 162
Protokol, 8-30 115
Proud Motoru 16, 48
Proudové Omezeni, 4-18 73
Provozni Rezim 27
Provozni Rezim, 14-22 159
Provozni Stav Pfi Zapnuti (ruénim) 27
Préitok V planovaném Bodé, 22-89 231
Pulsni Vystup, Sv. 27, Predv. Cas. Limit, 5-94 99
Pulsni Vystup, Sv. 27, Rizeni Sbérnici, 5-93 99
Pulsni Vystup, Sv. 29, Predv. Cas. Limit, 5-96 99
Pulsni Vystup, Sv. 29, Rizeni Sbémici, 5-95 99
Pulsni Vystup, Svorka 29, 16-70 181
Pulzni Vstup, Sv. 29, 16-67 180
Pulzni Vstup, Sv. 33, 16-68 181
Pulzni Vystup, Sv. X30/6, Predv. Cas. Limit, 5-98 100
Pulzni Vystup, Sv. X30/6, Rizeni Sbérnici, 5-97 99
Q

Quick Menu 6
R

Rédek Displeje 1.2 - Malé Pismo, 0-21 35
Rédek Displeje 1.3 - Malé Pismo, 0-22 36
Rédek Displeje 2 - Velké Pismo, 0-23 36
Rédek Displeje 3 - Velké Pismo, 0-24 36
R

Rampa 1, Doba Dobéhu, 3-42 17, 69
Rampa 2, Doba Dobéhu, 3-52 69
Rampa 2, Doba Rozbéhu, 3-51 69
Regiondlni Nastaveni, 0-03 27
Regulator Kaskady, 25-00 256
Reguldtor Proud. Omez., Int. Casova K., 14-31 161
Regulator Proud. Omezeni, 14-30 161
Regulator Proudového Omezeni, 14-3* 161
Reléové Vystupy 86
ReZim Hlavni Nabidky 22
ReZim Konfigurace, 1-00 46
ReZim Rychlé Nabidky 12
Rezim S| Regulatoru, 13-00 142
ReZim Spanku 220
ReZim Zaznamd, 15-13 169
Rezimem Hlavni Nabidka 12
Rezimem Hlavniho Menu 6
Rezimem Rychla Nabidka 12
Rfi Filtr, 14-50 162
R

Rizeni Net 10-15 137
Rizeni Prepéti, 2-17 63
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Rizeni Procesti, 9-28 128
Rizeni Ventilatoru, 14-52 162

R

RozliSeni Historie Spotfeby, 23-50 239
Rozptylové Reaktance Statoru 49
Rozsit. Stavové Slovo 184
Rozsifené Stavové Slovo, 2 16-95 184
Rucni Stfidani, 25-91 272
Rychlého Menu 6
Rychly Pfenos Nastaveni Parametrdl Mezi Vice Méni¢i Kmitoctu 11

S

Sbérnicova Zpétna Vazba 3, 8-96 121
Sériové Cislo Vykonové Karty, 15-53 173
Servisni Kod, 14-29 160

U<

Sitka Pasma Na Zadané Hodnoté, 20-84 201

0]

Sité It 162
Sitové Napajeni, 14-1* 156
Sitové Napéti PFi Poruse Napdjeni, 14-11 157
Skute¢na Hodnota Ot. [%], 16-05 175
Sledovani Ventilatoru, 14-53 163
Sledovani Vykonu 61
Sledovani Vykonu Brzdy 62
Slovo Preventivni Udrzby, 16-96 184
Smér Otaceni Motoru, 4-10 72
Softwarova Verze, 15-43 172
Specialni Funkce 155
Spinaci Kmitocet, 14-01 155
Spinani Stfidace, 14-0* 155
Spojita Binarni Data, 23-61 243
Spoustéc Diagnostiky, 8-07 114
Spusténi Motoru, 25-02 257
Status 5
Stav Cerpadla, 25-81 270
Stav Kaskady, 25-80 269
Stav Relé, 25-83 271
Stavové Zpravy 3
stfidani Cerpadel, 25-04 257
Stfidani Vedouciho Cerpadla, 25-50 266
Struktura Hlavni Nabidky 25
Svorka 19, DigitaIni Vstup 5-11 85
Svorka 27, DigitaIni Vstup 5-12 85
Svorka 27, Proménnd Impuls. Vystupu, 5-60 97
Svorka 29, DigitaIni Vstup 5-13 85
Svorka 29, Nizka Zad. Hodn./zp. Vazba, 5-52 95
Svorka 29, Nizky KmitoCet 95
Svorka 29, Proménnd Impuls. Vystupu, 5-63 98
Svorka 29, Rezim, 5-02 79
Svorka 29, Vys, Z&d. Hodn./zp. Vazba, 5-53 95
Svorka 32, DigitaIni Vstup 5-14 85
Svorka 33, DigitaIni Vstup 5-15 86
Svorka 33, Nizké Z. H./zpétna Vazba, 5-57 96
Svorka 33, Nizky Kmitocet, 5-55 95
Svorka 33, Vys. Z. H./zpétna Vazba, 5-58 96
Svorka 33, Vysoky Kmitocet, 5-56 96
Svorka 42, Vystup, 6-50 107
Svorka 42, Vystup, Min. Méfitko, 6-51 108
Svorka 53, Maly Proud 103
Svorka 53, Nizké Napéti, 6-10 102
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Svorka 53, Velky Proud 103
Svorka 53, Vysoké Napéti, 6-11 102
Svorka 54, Maly Proud 104
Svorka 54, Nastaveni Pfepinace, 16-63 180
Svorka 54, Velky Proud 104
Svorka X30/3, Digitalni Vstup, 5-17 86
Svorka X30/4, Digitalni Vstup, 5-18 86
Svorka X30/6, Prom. Pul. Vyst., 5-66 98
Svorka X30/7, Digitalni Vystup (mcb 101), 5-33 91
Svorka X30/8, Cas. Limit Vystupu, 6-64 111
Svorka X30/8, Rizeni Vystupu Sbérnici, 6-63 111
Svorka X42/1, Casové Konstanta Filtru, 26-16 276
Svorka X42/1, Detekce Pracovni Nuly, 26-17 276
Svorka X42/1, Nizkd Zadana Hodnota/zp. V., 26-14 276
Svorka X42/1, Nizké Napéti, 26-10 276
Svorka X42/1, Rezim, 26-00 275
Svorka X42/1, Vysoka Z. H./zp. V., 26-15 276
Svorka X42/1, Vysoké Napéti, 26-11 276
Svorka X42/11, Cas. Limit Vystupu, 26-64 282
Svorka X42/11, Rizeni Vystupu Sbérnici, 26-63 282
Svorka X42/11, Vystup, 26-60 281
Svorka X42/11, Vystup, Max. Méfitko, 26-62 282
Svorka X42/11, Vystup, Min. Méfitko, 26-61 282
Svorka X42/3, Casové Konstanta Filtru, 26-26 277
Svorka X42/3, Detekce Pracovni Nuly, 26-27 277
Svorka X42/3, Nizka z. H./zp. V., 26-24 277
Svorka X42/3, Nizké Napéti, 26-20 277
Svorka X42/3, Rezim, 26-01 275
Svorka X42/3, Vysoka Z. H./zp. V., 26-25 277
Svorka X42/3, Vysoké Napéti, 26-21 277
Svorka X42/5, Casova Konstanta Filtru, 26-36 278
Svorka X42/5, Detekce Pracovni Nuly, 26-37 278
Svorka X42/5, Nizké Z. H./zp. V., 26-34 278
Svorka X42/5, Nizké Napéti, 26-30 277
Svorka X42/5, Rezim, 26-02 275
Svorka X42/5, Vysoka Z H./zp. V., 26-35 278
Svorka X42/5, Vysoké Napéti, 26-31 278
Svorka X42/7, Cas. Limit Vystupu, 26-44 280
Svorka X42/7, Rizeni Vystupu Sbérnici, 26-43 280
Svorka X42/7, Vystup, 26-40 278
Svorka X42/7, Vystup, Max. Méfitko, 26-42 279
Svorka X42/7, Vystup, Min. Méfitko, 26-41 279
Svorka X42/9, Cas. Limit Vystupu, 26-54 281
Svorka X42/9, Rizeni Vystupu Sbérnici, 26-53 281
Svorka X42/9, Vystup, 26-50 280
Svorka X42/9, Vystup, Max. Méfitko, 26-52 281
Svorka X42/9, Vystup, Min. Méfitko, 26-51 280
Sw Verze Dopliku, 15-61 173
T

Tato Sada Propojena S 29
Tepelna Ochrana Motoru, 1-90 55
Tepelné Zatizeni 51
Tepelného Zatizeni 177
Teplota Chladice 178
Termistor 55
Tlacitko [reset] Na Lcp, 0-43 41
Tlak PFi Jmenovitych Otackach, 22-88 230
Tlak PFi Otdkach Nulového Pritoku, 22-87 230
Trendy, 23-6* 241
Typ Ménice, 15-40 171
Typ Se Zpétnou Vazbou, 20-70 199
Typ Se Zpétnou Vazbou, 21-00 204
Typ Spinani, 14-00 155
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13

U

Udalost Pro Aktivaci, 15-12

168

Udalost Pro Spusténi, 13-01

142

Ulozit Datové Hodnoty 10-31

139

Ulozit Datové Hodnoty, 11-21

141

4

U

Uroveri Kvadr. Momentu, 14-40

161

Urovefi Odleh&eni, Par 14-62

164

Uspory Energie, 23-83

246

Uspory Nakladd, 23- 84

246

U

UZivatelem Definované Chladivo A1, 20-31

198

UZivatelem Definované Chladivo A2, 20-32

198

UZivatelem Definované Chladivo A3, 20-33

198

Vv

Varovné Slovo Profibus

128

Varovné Slovo, 16-92

183

Ve Sméru Hod. Ru¢.

72

Vedouci Cerpadlo, 25-82

271

Velikost Kroku

70

Verze Devicenet 10-32

139

Verze Lonworks, 11-18

141

Verze Xif, 11-17

140

Vybér Dc Brzdy, 8-52

117

Vybér Kom. Rychlosti, 10-01

133

Vybér Parametrd

22

Vybér Pevné Z&d. Hodnoty, 8-56

119

Vybér Reverzace, 8-54

118

Vybér Startu, 8-53

118

Vybér Telegramu, 8-40

117

Vybér Volného Dobéhu, 8-50

117

Vychozi Nastaveni

24

Vychozi Nastaveni

283

Vykon [hp], 16-11

176

Viykon Motoru [hp]

15,48

Vykon Motoru [hp], 1-21

15, 47

Vykon Motoru [kw], 1-20

15, 47

Vykon Pid Regulatoru, 20-71

199

Vykon Pid Reguldtoru, 21-01

205

Vykonova Cést, 15-41

171

Vynulovani Pocitadla Kwh, 15-06

165

Vynulovat Casovou Prodlevu Rizeni, 8-06

114

Vynulovat Citate Relé, 25-86

272

Vynulovat Historii Spotreby, 23-54

241

Vypnout, Reset, 14-2*

158

Vypocet Pracovniho Bodu, 22-82

227

Vyrobni Cislo Dopliiku, 15-63

173

Vyrobni Cislo Méni¢e Kmito¢tu, 15-51

173

Vystraha Etr

57

Vystraha: Nizka Zadana Hodnota, 4-54

75

Vystraha: Nizkd Zpétna Vazba, 4-56

75

Vystrazné Slovo 2

183

Vystrazné Slovo 2, 16-93

183

Vystrazné Slovo Lon, 11-15

140

Vystupni Filtr, 14-55

163

Vzdy Ulozit 10-33

139
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Vzork{ Pfed Aktivaci, 15-14 169
Z

Zacatek Obdobi, 23-51 240
i

Z4d. Hodn. Net 10-14 137
Zadana Hodnota 1, 20-21 197
Z4dané Hodnota 2, 20-22 197
Z4dana Hodnota 3, 20-23 197
Z

Zakézané Otacky Do [hz], 4-63 77
Zakdzané Otacky Do [ot./min.], 4-62 77
Zastaveni Volnym Dobéhem 7
Zéaznamy O Udrzbé: Datum A Cas, 18-03 186
Zdroj 1 Zadané Hodnoty, 3-15 66
Zdroj 2 Zadané Hodnoty, 3-16 66
Zdroj Ridiciho Slova, 8-02 112
Zdroj Termistoru, 1-93 58
Zdroj Z4dané Hodnoty Pfi Pozarnim Rezimu, 24-06 251
Zdroj Zaznamd, 15-10 166
Zdroj Zp&tné Vazby 1, 20-00 189
Zdroj Zp&tné Vazby 2, 20-03 191
Zdroj Zpétné Vazby 3, 20-06 192
Zdroj Zpétné Vazby PFi Pozarnim Rezimu, 24-07 251
Zdrojova Jednotka Zpétné Vazby 1, 20-02 190
Zdrojova Jednotka Zpétné Vazby 2, 20-05 192
Zdrojova Jednotka Zpétné Vazby 3, 20-08 192
Zména Datové Hodnoty 23
Zména Skupiny Ciselnych Datovych Hodnot 23
Zména Textovych Hodnot 23
Zména Udaiti 22
Zobrazovany Text 2, 0-38 39
Zobrazovany Text 3, 0-39 40
Zpozdéni Bypassu, 24-11 254
Zpozdéni Funkce Na Konci KFivky 224
Zpozdéni Odpojeni S. Pasma, 25-24 260
Zpozdéni PFi Nulovém Priitoku, 22-24 217
Zpozdéni PFi Pfetrzeném Pasu, 22-62 225
Zpozdéni Pfipojeni S. Pasma, 25-23 260
Zpozdéni Rampy 71
Zpozdéni Rozbéhu, 25-41 263
Zpozdéni Startu 54
Zpozdéni Vypnuti Pfi Meznim Momentu, 14-25 160
Zpozdéni Vypnuti PFi Poruse Stfidace, 14-26 160
Zpracovani Poplachu Pozarniho Rezimu, 24-09 252
Zplsob Ovladani, 8-01 112
Zplsob Resetu, 14-20 158
Ztrdty V Zeleze (rfe) 51
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