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Bezpecnost

Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

1 Bezpecnost

1.1.1 Varovani pred vysokym napétim

AVAROVAN

Napéti méni¢ kmitoctu je po pfipojeni k siti nebezpecné.
Nespravna instalace motoru nebo méni¢ kmito¢tu muze
poskodit zafizenf nebo zpUsobit vaZné zranéni nebo smrt.
Je tedy nezbytné nutné postupovat pfesné podle pokynt
uvedenych v této pfirucce i podle mistnich a narodnich
smérnic a bezpecnostnich predpist.

1.1.2 Bezpecnostni pokyny

UPOZORNEN(

Pfedtim, nez pouzijete funkce pfimo ¢i nepfimo ovliviujici
bezpecénost obsluhy (napf. Bezpe¢né zastaveni, Pozarni
rezim nebo jiné funkce, které bud’ donuti motor zastavit,
nebo se ho pokousi udrzet v provozu), je tfeba provést
dikladnou analyzu rizik a test systému. Test systému musi
zahrnovat zkousku rdiznych druhl vypadku fidicich signald
(analogové a digitalni signdly a sériovou komunikaci).

POZNAMKA!

Pred pouzitim pozarniho rezimu se obratte na Danfoss.

. Presvédcte se, zda je ménic¢ kmitoctu spravné
uzemnén.

. Pokud je méni¢ kmitoctu pfipojen k siti,
nevytahujte zastrcky sitového napajeni, motoru
nebo jinych el. pfipojeni.

. Chrarite uzivatele pfed napdjecim napétim.

. Chrarite motor proti pretiZzeni podle platnych
narodnich a mistnich predpisa.

. Svodovy zemni proud pfevysuje 3,5 mA.

. Tlacitko [OFF] (Vypnuto) neni ochranny vypinac.
Neodpojuje méni¢ kmitoctu od sité.

1.1.3 Verze softwaru a schvaleni

Softwarova verze
Prirucka programatora
VLT® Micro Drive FC 51

Rada FC 51

C€c‘us0 ,}{,ﬁ

Tuto Pfiru¢ku programatora lze pouzit pro viechny
VLT® Micro Drive FC 51 s verzi softwaru 2.6x.
Cislo verze softwaru zjistite

v par. 15-43 Verze softwaru.

1.1.4 VSeobecné upozornéni

AVAROVAN

Vystraha

Nedotykejte se elektrickych soudasti zafizeni ani po
odpojeni zafizeni od sité. Nasledky by mohly byt smrtelné.
Rovnéz zkontrolujte, zda jsou odpojeny ostatni napétové
vstupy (pfipojeni DC meziobvodu).

Uvédomte si, Ze ve stejnosmérném meziobvodu muze byt
vysoké napéti i kdyz kontrolky nesviti.

Nez se dotknete jakychkoli ¢asti méni¢ kmitoctu, které
mohou byt pod napétim, vyckejte nejméné 4 minuty u
viech velikosti.

Kratsi doba je povolena pouze tehdy, pokud je vyznacena
na typovém stitku konkrétni jednotky.

MG02C548 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss. 3
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Bezpecnost

Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

AUPOZORNEN

Svodovy proud

Zemni svodovy proud z ménic¢ kmitoctu pfevysuje 3,5 mA.
Podle normy IEC 61800-5-1 musi byt zajiSténo zesilené
ochranné uzemnéni pomoci médéného vodice priifezu
minimalné 10 mm? nebo musi byt samostatné ukonéen
dalsi PE vodic¢ se stejnym prafezem jako sitové vodice.
Proudovy chranic

Tento vyrobek muze v ochranném vodici generovat
stejnosmérny proud. Pokud je jako dalsi ochrana pouzit
proudovy chrani¢ (RCD - residual current device), smi byt
na napdjeci strané tohoto vyrobku pouZzit pouze chranic
typu B (s casovym zpozdénim). Dalsi informace naleznete v
Poznamce k aplikaci Danfoss - proudovy chrani¢, MN.
90.GX.YY.

Ochranné uzemnéni méni¢ kmitoctu a pouziti proudovych
chranicd musi vzdy vyhovovat platnym narodnim a
mistnim predpisdm.

AUPOZORNEN

Motor Ize chranit proti pietiZzeni nastavenim parametru
1-90 Tepelnd ochrana motoru na hodnotu Vypnuti ETR. Pro
severoamericky trh: Funkce ETR poskytuji ochranu motoru
proti pfetizeni tfidy 20 podle standardu NEC.

AVAROVAN

Instalace ve vysokych nadmofskych vyskéch:
V piipadé nadmoiskych vy3ek nad 2 km se ohledné PELV
obratte na spole¢nost Danfoss.

1.1.5 Sité IT

Sité IT
Instalace s izolovanym sitovym zdrojem, tj. Sft IT.
Max. povolené napdéjeci napéti pfi pfipojeni k siti: 440 V.

Jako doplInék nabizi spole¢nost Danfoss sitové filtry pro
zlepseni harmonickych kmitoctud sité.

1.1.6 Zabrante nahodnému startu

Je-li méni¢ kmitoctu pfipojen k siti, mdze dojit ke spusténi
¢i zastaveni motoru digitalnimi prikazy, pfikazy sbérnice,
zadanymi hodnotami nebo prostfednictvim mistniho
ovladaciho panelu LCP.

. Kdykoliv je potieba k zajisténi osobni bezpecnosti
zabranit ndhodnému startu libovolného motoru,
odpojte méni¢ kmitoctu od sité.

. Abyste zabranili nahodnému startu, vzdy pred
zménou parametr( stisknéte tlacitko [OFF]
(Vypnuto).

1.1.7 Pokyny k likvidaci

Zafizeni obsahujici elektrické soucasti nesmi byt
likvidovéno spole¢né s doméacim odpadem.
Musi byt odevzdano do sbéru s elektrickym a
elektronickym odpadem podle aktualné platné

mistni legislativy.

1.1.8 Pred provadénim oprav

1. Odpojte méni¢ FC 51 od sité (a v pfipadé potreby
od externiho DC napajeni).

2. Vyckejte 4 minuty (velikosti M1, M2 a M3) nebo
15 minut (velikosti M4 a M5) na vybiti stejnos-
mérného meziobvodu.

3. Odpojte svorky DC sbérnice a svorky brzdy
(pokud je pouzita)

4. Odpojte motorovy kabel

4 MG02C548 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss.
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Uvod Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

2 Uvod

2.1.1 Identifikace ménice kmitoctu

Nize je uveden pfiklad identifikacniho Stitku ménic
kmitoctu. Tento $titek je umistén na horni strané kazdého
méni¢ kmitoctu a je na ném uveden vykon, sériové Cislo,
obj. ¢islo a dalsi dalezité udaje o ménici. V Tabulka 2.1
naleznete podrobny popis typového kédu.

® Micro Drive
T/C: FC-081PK3782E20H3XXCION(8Y00X
P/N: 1am 8/N: 000000G416
unw
mu-m 6.1A <
OUT: 3x0-Vin 22A

CHASSIS | P20 Tomp. 40°C/104°F ¢« O
00 O A

.ununxmum Ind. Contr: Eq.

® e
P-AmO/va' MANUEL

MMIQO NOT TOUCH UNTIL

4 MIN. AFTER DISCONNECTION
A CHARGE RESIDUELLE, ATTENDRE
4 MIN. APRES DECONNEXION

130BA505

Obrazek 2.1 Pfiklad identifika¢niho Stitku.

MG02C548 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss. 5



Uvod

Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

2.1.2 Typovy kod

1 234

FC-

8 9 101112 13 1415

16 17 1819 20 21 2223 24 2526 27

05/1P

H XX XSXXX

130BA589.10

Popis Poz. MozZna volba
Skupina vyrobku 1-3 Nastavitelné Méni¢ kmito¢tu
Rada a typ vyrobku 4-6 Micro Drive
Viykon 7-10 0,18-7,5 kW
Napéjeci napéti 11-12 S2: Jednofazové 200-240 V AC
T 2: Trifazové 200-240 V AC
T 4: Trifazové 380-480 V AC
Kryti 13-15 IP20/3asi
RFI filtr 16-17 HX: Bez RFI filtru
H1: RFI filtr tfidy A1/B
H3: RFI filtr A1/B (zkrdcend délka kabelu*)
Brzda 18 B: S brzdnym stfidacem (od 1,5 kW)
X: Bez brzdného stfidace
Displej 19 X: Bez ovladaciho panelu
N: Numericky ovlddaci panel (LCP)
P: Numericky ovladaci panel (LCP) s potenciometrem
Lakovani desky s plosnymi spoji 20 C: Lakovana deska s plosnymi spoji
X: Bez lakovani plosnych spojl
Dopliiky napajeni 21 X: Bez doplikid napéjeni
Adaptace A 22 X: Bez adaptace
Adaptace B 23 X: Bez adaptace
Verze softwaru 24-27 SXXX: Posledni verze - standardni software

Tabulka 2.1 Popis typového kédu

*Viz P¥irucka projektanta ménice VLT® Micro Drive FC 51, MGO2K1YY

MG02C548 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss.
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Uvod Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

2.1.3 Varovani a certifikace

Symboly pouzité v této Prirucce programatora.

Symboly
V tomto navodu jsou pouzity nasledujici symboly.

AVAROVAN

Oznacuje potencialné nebezpec¢nou situaci, kterd by mohla,
kdyby ji nebylo zabranéno, mit za nésledek smrt nebo
vazné zranéni.

2.1.4 Zkratky a standardy

AUPOZORNEN

Oznacduje potencialné nebezpecnou situaci, ktera by mohla
mit za nasledek lehky nebo stfedné tézky Uraz. Lze pouzit
také k upozornéni na nebezpecné postupy.

UPOZORNENI

Oznacuje situaci, kterd by mohla mit za nasledek nehody s
naslednym poskozenim zafizeni ¢i majetku.

Zkratky Terminy Jednotky SI Jednotky I-P
a Zrychleni m/s? ft/s®
AWG American wire gauge
Auto Tune Automatické ladéni motoru
°C Celsius
| Proud A A
lLim Proudové omezeni
IT mains Sitové napdjeni s volnou hvézdou v transformatoru
Joule Energie J=Nm ft-lb, Btu
°F Fahrenheit
FC Méni¢ kmitoctu
f Kmitocet Hz Hz
kHz Kilohertz kHz kHz
LCP Ovlédaci panel
mA Miliampér
ms Milisekunda
min Minuta
MCT Motion Control Tool
M-TYPE Z4visi na typu motoru
Nm Newtonmetry in-lbs
IMN Jmenovity proud motoru
fmN Jmenovity kmitocet motoru
PmN Jmenovity vykon motoru
UmN Jmenovité napéti motoru
PELV Ochranné, velmi nizké napéti
Watt Vykon w Btu/hr, hp
Pascal Tlak Pa = N/m? st ,psf, stopy
vodniho sloupce
Iinv Jmenovity vystupni proud invertoru
RPM Otacky za minutu
SR Spojeno s velikosti
T Teplota C F
Cas s s, h
Tum Momentové omezeni
u Napéti \ \"

Tabulka 2.2 Tabulka zkratek a standardi

MG02C548 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss.
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Programovani Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

3 Programovani

3.1 Programovani

3.1.1 Programovani pomoci softwaru MCT-10 Set-up Software

méni¢ kmitoctu lze naprogramovat z pocitace pres

komunikacni port RS485 pomoci softwaru pro nastavovani BT nn
3 50.0.

130BA267.10

MCT-10.

Status chk Main
Tento software Ize bud objednat pomoci kéddového cisla \j
130B1000, nebo stahnout z webovych strdnek spolecnosti W” ‘OK‘
Danfoss: www.danfoss.com, Business Area: Motion Controls. s Q\/\

® © ®

Obrazek 3.2 LCP 11 bez potenciometru

Dalsi informace naleznete v pfiru¢ce MG10RXYY.

3.1.2 Programovani pomoci LCP 11 nebo

LCP 12 Displej:

Na displeji se zobrazuje fada informaci.
LCP je rozdélen na ctyfi funkeni skupiny:

1. Numericky displej. Cislo sady zobrazuje aktivni sadu a programovanou sadu.

2 Tlagitko Menu. Pokud je stejnd sada soucasné aktivni i programovana,
o zobrazi se pouze Cislo sady (tovarni nastaveni).

3. Navigacni tlacitka. Kdyz se aktivni a programovana sada lisi, zobrazi se na

4 Ovladaci tlacitka a kontrolky (LED diody). displeji obé ¢isla (Sada 12). Blikajici ¢islo oznacuje progra-

movanou sadu.

L]

130BA468.10

o
1 Setup 1 n n §
E
783 H ﬁetu;ﬂ n n 8
) Msmus Qulck mg\:u ].Eia SU'lUHZ
Status Quick Main
Menu  Menu
\ V= =
3 ’OKw é

am N Obrézek 3.3 Indikace sady parametrd
:\:arm @ -
‘ ®

Obrézek 3.1 LCP 12 s potenciometrem

Malé ¢islice vlevo oznacuiji ¢islo vybraného parametru.

L |
23 50.0.

Status ~ Quick  Main

Menu Menu
Menu
L pr i N

Obrézek 3.4 Indikace ¢isla vybraného parametru.

130BA461.10

Velké cislice uprostred displeje zobrazuji hodnotu
vybraného parametru.

8 MG02C548 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss.
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Programovani

Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

L |

Setup 1 n n
+93-50.0..

Status Quick  Main
enu Menu

M
Menu
L e

Obrézek 3.5 Indikace hodnoty vybraného parametru.

130BA463.10

Na pravé strané displeje jsou zobrazeny jednotky
vybraného parametru. Mohou to byt Hz, A, V, kW, HP, %, s
nebo ot./min.

L |
a3 60.0.
Status  Quick Main

Menu Menu
Menu
—_— .

Obrézek 3.6 Indikace jednotek vybraného parametru.

130BA462.10

V levé dolni ¢asti displeje je zobrazen smér otdceni motoru
- oznaceny malou Sipkou ukazujici ve sméru chodu nebo
proti sméru chodu hodinovych rucicek.

[
3 50.0.

Status Quick  Main

Menu Menu
Menu
L — N

N

130BA460.10

Obrazek 3.7 Indikace sméru otaceni motoru

Pomoci tlac¢itka [MENU] (Menu) mUzete vybrat jedno z
nasledujicich menu:

Menu Stav:

Menu Stav miize byt bud v rezimu Udaje na displeji, nebo
Rucné. V rezimu Udaje na displeji je na displeji zobrazena
hodnota aktualné vybraného parametru udajl na displeji.

V rezimu Ruc¢né se na LCP zobrazi mistni zadana hodnota.

Quick Menu:

Zobrazuje parametry rychlého menu a jejich nastaveni.
Parametry obsazené v rychlém menu Ize z tohoto menu
otevirat a upravovat. Nastaveni parametrd v rychlém menu
staci k provozu vétsiny aplikaci.

Main Menu:
Zobrazuje parametry hlavniho menu a jejich nastaveni. V
tomto menu lIze otevirat a upravovat véechny parametry.

Kontrolky:
o Zelena: ménic¢ kmitoctu je zapnuty.

. Zluta: Oznacuje vystrahu. Dal3i informace najdete
v ¢asti Reseni problémd.

o Blikajici ¢ervena: Oznacuje poplach. Dalsi
informace najdete v ¢asti Reseni problémd.

Navigaéni tlacitka:

[Back] (Zpét): Slouzi k vraceni k predchozimu kroku nebo
vrstvé v navigacni strukture.

Sipky [A] [Y]: Pro pohyb mezi skupinami parametrd,
parametry a v ramci parametrd.

[OK]: Slouzi k vybéru parametru a k potvrzeni zmén v
nastavenich parametrd.

Ovladaci tlacitka:

Zluta kontrolka nad ovladacimi tlagitky oznacuje aktivni
tlacitko.

[Hand on] (Rué¢né): Startuje motor a umoznuje ovladat
méni¢ kmito¢tu pomoci LCP.

[Off/Reset] (Vyp./Reset): Zastavi motor s vyjimkou rezimu
poplachu. V takovém pfipadé bude motor resetovan.
[Auto on] (Auto): ménic¢ kmitoctu je ovladan bud pomoci
fidicich svorek, nebo sériové komunikace.

[Potentiometer] (Potenciometr) (LCP12): Potenciometr
funguje dvéma zpUlsoby podle toho, v jakém rezimu
pracuje méni¢ kmitoctu.

V rezimu Auto funguje potenciometr jako dalsi programo-
vatelny analogovy vstup.

V rezimu Rucné potenciometr fidi mistni Zddanou hodnotu.

3.2 Menu Stav

Po zapnuti je aktivni menu Stav. Pomoci tlac¢itka [MENU]
(Menu) mizete pfepinat mezi menu Stav, Rychlym menu a
Hlavnim menu.

Sipkami [4] a [¥] pfepinate mezi volbami v jednotlivych
menu.

Na displeji je vyznacen rezim Stav malou Sipkou nad
polozkou ,Status”.

[
3 50.0..

Status  Quick Main

Menu Menu
Menu
pr

Obrazek 3.8 Indikace reZimu Stav

130BA466.10

MG02C548 - VLT® je registrovana ochranna znamka spole¢nosti Danfoss.
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Programovani Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

3.3 Rychlé menu
3.4 Hlavni nabidka

Rychlé menu poskytuje snadny pfistup k nej¢astéji

pouzivanym parametrum. Hlavni menu umoznuje pfistup ke vsem parametriim.

1. Chcete-li otevfit Rychlé menu, stisknéte a drzte
tla¢itko [Menu], dokud se indikator na displeji
nezobrazi nad poloZzkou Quick Menu.

1. Chcete-li otevrit Hlavni menu, stisknéte tlacitko
[Menu], dokud se indikator na displeji nezobrazi
nad polozkou Main Menu.

2. Pomoci tlacitek [4] [Y] zvolte bud QM1, nebo 5.

K prochazeni mezi skupinami parametrd pouzijte
QM2, a stisknéte tlacitko [OK].

tlacitka [4] [¥].

3. Kprochazeni mezi parametry Rychlého menu 3. Stisknutim tla¢itka [OK] (OK) vyberte skupinu
pouzijte tlacitka [4] [Y]. parametrd.

4, Stisknutim tlacitka [OK] (OK) vyberte parametr. 4. K prochazeni mezi parametry v urcité skupiné

5. Ke zméné hodnoty nastaveni parametru pouzijte pouZzijte tlacitka [4] [V].

tlacitka [4] [¥]. 5. Stisknutim tlacitka [OK] (OK) vyberte parametr.

6. Stisknutim tlacitka [OK] (OK) potvrdite zménu. 6. K nastaveni nebo zméné hodnoty parametru

7. Chcete-li ukondit praci s menu, bud' stisknéte pouzijte tlacitka [4] [Y].
dvakrat tlacitko [Back] (Zpét) a zobrazte Stav,

nebo stisknéte jednou tlacitko [Menu] a otevrete
Hlavni menu. 8. Chcete-li ukoncit praci s menu, bud' stisknéte

dvakrat tlacitko [Back] (Zpét) a zobrazte Rychlé
menu, nebo stisknéte jednou tla¢itko [Menu] a
Setup 1 n n
103 Su. U .

otevrete menu Stav.
Quick i
-M status PN Mo
P

7. Stisknutim tlacitka [OK] potvrdite hodnotu.

130BA464.10

+23 500,

Obrézek 3.9 Indikace rezimu rychlého menu Hz
Status Quick Main

Menu Menu
Menu
_— T

Obrazek 3.10 Indikace rezimu hlavniho menu

130BA459.10

10 MG02C548 - VLT® je registrovana ochranna znadmbka spole¢nosti Danfoss.



Danfi

Popisy parametrd Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

4 Popisy parametru

4.1 Skupina parametr( 0: Provoz/displej

0-03 Regionalni nastaveni 4.1.1 0-1* Prace se sadami n.

Moznost: Funkce:

Funkénost ménic¢ kmitoctu Fidi uzivatelem definované
parametry a rlizné externi vstupy (napf. sbérnice, LCP,
analogové/digitalni vstupy, zpétnda vazba a podobné).

Aby byl mozné zajistit rlizna vychozi
nastaveni v rlznych castech svéta, obsahuje

méni¢ kmitoctu parametr 0-03 Regiondlni
nastaveni. Vybrané nastaveni ovlivni vychozi

nastaveni jmenovitého kmito&tu motoru. Kompletni sada vsech parametru fidicich méni¢ kmitoctu
[0 1 * | Mezinarodni | Zobrazi jednotky par. 1-20 Vikon motoru na se nazyva sada parametrd. méni¢ kmitoctu obsahuje 2 sady
kW a nastavi vychozi hodnotu parametru parametrd, Sadu 1 a Sadu 2.
1-23 Kmitocet motoru na 50 Hz. Déle Ize do jedné nebo vice sad zkopirovat pevnou sadu
[1] us Zobrazi jednotky par. 1-20 Vykon motoru na tovarniho nastaveni.
HP a nastavi vychozi hodnotu parametru 7-23
Kmitocet motoru na 60 Hz. Nékteré vyhody vice nez jedné sady parametri v ménic
POZNAMKA! kmito¢tu jsou nasledujici:
Tento parametr nelze ménit za chodu . Spusténi motoru pomoci jedné sady (Aktivni
motoru. sada) a soucasna aktualizace parametrd v jiné
sadé (Programovana sada).
0-04 Provozni stav pfi zapnuti (ru¢nim) s 3 . Lo
. o Pfipojeni riznych motor( (postupné) k ménic
Moznost: Funkce: kmito¢tu. Data motoru pro riizné motory Ize
Tento parametr urcuje, zda ma méni¢ umistit do rdznych sad parametrd.
kmitoctu spustit motor, pokud byl ménic¢ po 3 . e L
i L . Rychlad zména nastaveni méni¢ kmitoctu nebo
vypnuti zapnut v ru¢nim rezimu. . .
POZNAMKA' motoru za chodu motoru (napf. doby rozbéhu/

dobéhu nebo pevnych zadanych hodnot)

Jestlize je osazen LCP s potencio- prostrednictvim sbérnice nebo digitalnich vstup.

metrem, zadana hodnota bude
nastavena podle aktudlni hodnoty

potenciometr Aktivni sadu Ize nastavit jako Externi volbu, kde se aktivni
i u.

sada voli prostfednictvim vstupu na digitaIni vstupni

[0] |Pokracovat | Méni¢ kmitoctu bude spustén ve stejném svorce nebo prostiednictvim Fidiciho slova sbérnice.
rezimu Ru¢né nebo Vypnuto jako byl pfi

vypnuti. POZNAM KA!

Mistni zddana hodnota se uloZi a po zapnuti L i o L
Tovdrni nastaveni nelze pouzit jako aktivni sadu.

bude pouzita.

[1] * | Nuc. zas., Méni¢ kmitoc¢tu bude spustén v rezimu
plv. Z.h. Vypnuto, coZ znamend, Zze motor bude po 0-10 Aktivni sada
zapnuti zastaven. Moznost: Funkce:

Mistni zadana hodnota se uloZi a po zapnuti Aktivni sada iidi motor.

bude pouZita. K prepinani mezi sadami mize dojit pouze

[2] | Nuc. zast, Z.h. [ Méni¢ kmitoctu bude spustén v rezimu tehdy, kdyz
=0 Vypnuto, coz znamend, Ze motor bude po o
) . motor dobiha
zapnuti zastaven.
Mistni Zddana hodnota je nastavena na 0. NEBO
Motor tedy nebude spustén, dokud se o sady, mezi kterymi je pfepinano, jsou
mistni zadana hodnota nezvysi. spolu propojeny (viz par. 0-12

Propojené sady).

Pokud dochazi ke zméné mezi sadami, které
nejsou propojeny, zména neprobéhne, dokud
motor nedobéhne.
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Popisy parametrd Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

0-10 Aktivni sada 0-32 Max. hodn. méfitka vel. def. uZiv.

Moznost: Funkce: Rozsah: Funkce:
POZNAMKA! 100,0*| [0,00-9 Je mozné vytvotit vlastni udaje
Motor je povaZovan za zastaveny aZ po 999,00] zobrazované na displeji souvisejici s
dobéhu. vystupnim kmito¢tem ménice. Hodnota

11+ sada 1 Sada 1 e aktvri zadana v par. 0-32 Max. hodn. méfitka vel.
e j ivni.

[2] Sada 2 Sada 2 je aktivni.
[9] Externi Zvolte aktivni sadu prostrednictvim digitalniho

def. uziv. se zobrazi pii kmitoc¢tu naprogra-

movaném v par. 4-14 Maximdlni otdcky

motoru. Udaj je mozné zobrazit na displeji
volba vstupu nebo sbérnice - viz par. 5-1* DigitdlIni

vstupy, volba [23].

0-11 Programovana sada

LCP ve stavovém rezimu nebo jej odecist v

par. 16-09 Vlastni (daje na displeji.

*

Moznost: Funkce: 4.1.2 0-4* LCP

Programovand sada slouzi k aktualizaci

parametrd v méni¢ kmitoétu pomoci LCP méni¢ kmito¢tu mlze pracovat v nasledujicich tfech

nebo sbérnice. Miize byt s aktivni sadou rezimech: Rucné, Vypnuto a Auto.

totozna nebo se od ni lidit. Ruéné: méni¢ kmitoctu je ovladdn mistné a neumoznuje

Viechny sady Ize upravovat za provozu délkové fizeni. Aktivaci rezimu Ru¢né je vydan signdl Start.

nezavisle na aktivni sadé. VYPNUTO: méni¢ kmitoc¢tu normalné dobéhne do zastaveni.
[1]*|Sada 1 Aktualizace parametrd v Sadé 1. V rezimu Vypnuto Ize ménic¢ kmito¢tu nastartovat pouze
2] |Sada 2 Aktualizace parametréi v Sadé 2 stisknutim tlac¢itka Hand (Ru¢né) nebo Auto na LCP.

— - i Z Z Auto: V rezimu Auto Ize méni¢ kmitoctu ovladat dalkové

[9] Aktivni sada | Aktualizace parametrl v sadé zvolené za i sbérnice/digitalné

Aktivni sadu (viz par. 0-10 Aktivni sada). (pomoci sbémice/digitain€).

_— 0-40 Tlacitko [Hand on] (Ru¢né) na LCP
0-12 Propojené sady

. MozZnost: Funkce:
Moznost: Funkce:

[0] Vypnuto | Tlac¢itko Hand-on (Ru¢né) nema zadnou funkci.

Propojeni zajistuje synchronizaci hodnot

[11* | Zapnuto | Tlacitko Hand-on (Ruc¢né) je funkcni.

parametrd, které se za provozu neméni, coz

umoziuje pfechod od jedné sady k jiné 0-41 Tlaéitko [Off / Reset] (Vypnuto/Reset) na LCP

béhem provozu. Moznost: Funkce:

Pokud sady nejsou propojeny, nelze sady —
[0] Off/Reset vypnuto Tlacitko Off/reset (Vypnuto/Reset)

ménit pfi spusténém motoru. Proto zména L. .
nema zédnou funkci.

sady neprobéhne, dokud motor nedobéhne.

[1] * | Off/Reset zapnuto Signal Stop a vynulovéni veskerych
chyb.
[2] Zapnuto pouze Reset | Pouze vynulovani. Funkce zastaveni

[0] Nepropojeno | Ponecha parametry nezménéné v obou

sadach a zmény nelze provést, dokud motor
bézi.

(vypnuto) je vypnuta.

[11*|Propojeno Zkopiruje hodnoty parametrd, které nelze

ménit za provozu, do aktudlné vybrané 0-42 Tladitko [Auto on] (Auto) na LCP
Programované sady.

POZNAMKA!

Tento parametr nelze ménit za chodu
motoru.

Moznost: Funkce:

[0] Vypnuto | Tlacitko Auto-on (Auto) nema zadnou funkci.

[11* | Zapnuto | Tlacitko Auto-on (Auto) je funkéni.

0-31 Min. hodn. méfitka vel. def. uziv.

Rozsah: Funkce:
0,00 *| [0,00-9 Je mozné vytvorit viastni udaje
999,00 ] zobrazované na displeji souvisejici s

vystupnim kmitoc¢tem ménice. Hodnota
zadana v par. 0-31 Min. hodn. méritka vel.
def. uziv. se zobrazi pfi 0 Hz. Udaj je
mozné zobrazit na displeji LCP ve
stavovém rezimu nebo jej odedist v par.

16-09 Vlastni Gdaje na displeji.
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Popisy parametrd

Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

4.1.3 0-5* Kopirovat/UlozZit

0-50 Kopirovani pres LCP

4.1.4 0-6* Heslo

0-60 Heslo (hlavniho) menu

Moznost: Funkce: Rozsah: Funkce:
Snimatelny ovladaci LCP méni¢ kmitoctu Ize Pouzijte heslo pro ochranu pied chybnou
pouzit k ukladani sad parametr( a tudiz k zménou citlivych parametrd, napf. parametrd
prenosu dat pfi pfesouvani nastaveni motoru.
parametrd z jednoho méni¢ kmitoctu do 0 *| [0-999] | Zadejte heslo pro pfistup do hlavniho menu
jiného. prostrednictvim tlacitka [Main Menu] (Hlavni
POZNAM KA' menu). Zvolte ¢islo, které umozni zménu dalsich
Kopirovdni pres LCP Ize aktivovat pouze hodnot parametrl. 0 znamena, ze heslo neni
na LCP a POUZE pii dob&hu motoru. nastaveno.
[1]| VZe do LCP Zkopiruje véechny sady z méni¢ kmitoctu POZNAMKA!
do LCP. Heslo ma vliv pouze na LCP - nikoli na komunikaci pomoci
[2] [ V3e z LCP Zkopiruje viechny sady z LCP do ménic sbérnice.
kmitoctu.
[3]1 | Nahrat Zkopiruje data nezavisla na velikosti motoru POZNAM KAI
parametry z LCP do méni¢ kmitoctu.
nezévislé na Heslo odblokujete stisknutim tlaéitek [MENU], [OK] a Sipka
velikosti z LCP doll. Tim se automaticky otevie obrazovka pro Gpravy

0-51 Kopirovani sad

MozZnost:

Funkce:

Tuto funkci pouzijte ke kopirovani obsahu
sady parametri do Programované sady.
Abyste mohli vytvofit kopii sady,
zkontrolujte, zda

. motor dobiha.

. par. 0-10 Aktivni sada, je
nastaven na hodnotu Sada 1 [1]
nebo Sada 2 [2].

POZNAMKA!

Béhem kopirovani sady je
zablokovana klavesnice/databaze
parametrd.

o1~

Nekopirovat

Funkce kopirovéani neni aktivni.

(1

Kopirovat ze
sady 1

Slouzi ke zkopirovani Sady 1 do
upravované sady zvolené v par. 0-11
Programovand sada.

[2]

Kopirovat ze
sady 2

Slouzi ke zkopirovani Sady 2 do
upravované sady zvolené v par. 0-11
Programovand sada.

9l

Kopirovat z
tovarniho
nastaveni

Slouzi ke zkopirovani tovarniho nastaveni
do upravované sady zvolené v par. 0-11

Programovand sada.

parametrd v Rychlém menu nebo Hlavnim menu.

0-61 Pfistup k hlavnimu/rychlému menu bez hesla

Moznost:

Funkce:

[0] * | Uplny piistup

Vyberte moznost Uplny pfistup [0], chcete-
li vypnout heslo definované v parametru
0-60 Heslo (hlavniho) menu.

[11 [LCP: Read Only

Vyberte moznost Jen pro cteni [1], chcete-
li zabranit neopravnéné Upravé parametr(
hlavniho/rychlého menu.

[2] |LCP: Zadny
pfistup

Zvolte moznost Zadny pfistup [2], chcete-li
zabranit neopravnénému zobrazovani a
Upravé parametr( hlavniho/rychlého
menu.
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Popisy parametrd Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

4.2 Skupina parametr(i 1: ZatéZz/motor 1-05 Konfigurace ru¢niho re#imu

Moznost: Funkce:
[0] |Bez zpétné V rezimu Rucné pracuje méni¢ kmitoctu
Moznost: Funkce: vazby vzdy v konfiguraci bez zpétné vazby bez

Tento parametr pouzijte k vybéru principu ohledu na nastaveni par. 1-00 Rezim
fizeni aplikace, ktery bude pouzit,je-li aktivni konfigurace. Vystupni kmitocet se stanovuje
dalkova zadand hodnota. lokdlnim potenciometrem (je-li pouzit) nebo
POZNAM KA' tlacitky se Sipkou nahoru a dolll a je
Zménou tohoto parametru se obnovi omezen parametry 4-14 Maximdlni otdcky
vychozi hodnoty parametrii 3-00 Rozsah motoru a 4-12 Minimdini otdcky motoru.
Zddané hodnoty, 3-02 Minimdini 2ddand [2] | Podle Pokud je par. 1-00 ReZim konfigurace

hodnota a 3-03 Maximdlni 2ddand * konfigurace v | nastaven na hodnotu Bez zpétné vazby [1],

hodnota. par. 1-00 funkce je stejna jako vyse.

POZN AM KAI Rezim Pokud je parametr 7-00 Rezim konfigurace

konfigurace. nastaven na hodnotu Proces se zpétnou

Tento parametr nelze nastavit za chodu . o o
vazbou [3], zména z rezimu Auto na rezim

motoru. Ruc¢né znamend zménu zadané hodnoty
[0 ] *[Bez zpétné | Normalni fizeni otacek (zadané hodnoty). prostrednictvim lokalniho potenciometru
vazby nebo tlacitek se Sipkou nahoru a dold.
[3] Proces se Zapina fizeni procesu se zpétnou vazbou. Zména je omezena maximalni a minimalni
zpétnou Dalsi informace o PI regulatoru naleznete ve zadanou hodnotou (par. 3-02 Minimdini
vazbou skupiné parametr(l 7-3* Rizeni procesu PI. Zddand hodnota a 3-03 Maximdlni Zddand

hodnota).

1-01 Princip ovladani motoru

Moznost: _Funkce: 4.2.1 1-2* Data motoru

[o] |U/A Pouzivd se pro paralelné pfipojené motory nebo pro
specialni aplikace s motory. U/f se nastavuje v par.
1-55 U/f charakteristika -U a 1-56 U/f charakteristika -F.

napéti, kmitocet, proud a otacky).
POZNAMKA!

Spustte AMT, viz par. 1-29 Automatické ladéni k motoru

Zadejte spravné udaje z typového Stitku motoru (vykon,

Pfi ovladani U/f neni zahrnuta kompenzace (AMT).
skluzu a zatéZe. Tovérni nastaveni pro podrobné udaje o motoru, skupina
[1] * [ WC+ | Normalni rezim béhu zahrnujici kompenzaci skluzu a par. 1-3* Podrobné udaje o motoru, bude vypocitano
zatéze. automaticky.
1-03 Momentové charakteristika
POZNAMKA!
Moznost: Funkce:

Parametry ve skupiné parametr 1.2* Udaje o motoru nelze

S vice momentovymi charakteristikami upravit za chodu motoru.

je mozné spoustét aplikace s nizkou

spotiebou energie i s vysokym

momenta,

[0 ] * | Konstantni Vystup na hiideli motoru poskytuje MozZnost: Funkce:
moment konstantni moment pfi fizeni Zadejte vykon motoru podle Udaju z

proménnych otacek. typového Sstitku.

[21 | Automaticka Tato funkce automaticky optimalizuje Dvé velikosti pod a jedna nad
energeticka spotiebu energie u aplikaci s jmenovitym vykonem ménice VLT.
optimalizace odstiedivymi cerpadly a ventilatory. Viz [11 [0,09 kW/0,12 HP

par. 14-41 MinimdlIni magnetizace AEOQ. [2]1 10,12 kW/0,16 HP

- - [3]1 |0,18kW/0,25 HP

[4] 10,25 kW/0,33 HP

Moznost: Funkce: 5] |0,37kW/0,50 HP
Tento parametr ma smysl pouze tehdy, kdyz 6] |0,55 kw/0,75 HP

je hodnota parametru 7-00 ReZim 71 | 0,75 kW/1,00 HP

konfigurace nastavena na Proces se zpétnou 18] | 1,10 kW/1,50 HP

[9] [1,50 kW/2,00 HP
[10] | 2,20 kW/3,00 HP
[11] | 3,00 kW/4,00 HP

vazbou [3]. Parametr se pouziva k urceni

zpusobu zpracovani zédané hodnoty pfi

zméné z rezimu Auto do rezimu Rucné na

ovladacim panelu LCP.
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Popisy parametrd Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

1-20 Vykon motoru [kW]/[HP] (Pm.n) 1-29 Automatické ladéni k motoru (AMT)

Moznost: Funkce: Moznost: Funkce:

[12] | 3,70 kwW/5,00 HP [0] * | Off Funkce AMT je vypnuta.

[131 | 4,00 kW/5,40 HP (Vypnuto)

[14]] 5,50 kW/7,50 HP [2] |Zapnout Funkce AMT se spusti.

[151 | 7,50 kw/10,0 HP AMT POZNAMKA!

[16] | 11,00 kw/15,00 HP Chcete-li dosahnout optimalniho

[171| 15,00 kW/20,00 HP vyladéni méni¢ kmitoctu, spustte test
[18] | 18,50 kW/25,00 HP AMT na studeném motoru.

[19] | 22,00 kW/29,50 HP

20| 30,00 kw/40,00 HP 4.2.2 1-3* Podr. Gdaje o motoru

POZNAMKA!

Zména tohoto parametru ovlivni parametry 1-22 Napéti

motoru az 1-25 Kmitocet motoru, 1-30 Odpor statoru, 1-33

Rozptylovd reaktance statoru a 1-35 Hlavni reaktance. 1. Spustte test AMT na studeném motoru. ménic
kmito¢tu zméfi hodnotu z motoru.

Podrobné udaje o motoru upravte pomoci jedné z
ndasledujicich metod:

1-22 Napéti motoru (U mn) 2. Zadejte hodnotu X1 ru¢né. Hodnotu ziskate od

Rozsah: Funkce: dodavatele motoru.

230/400 V| [50-999 V] | Zadejte napéti motoru podle Udaji z 3. Poutijte vychozi nastaveni Rs, X1 a X2. méni¢
typového Stitku. kmito¢tu provede nastaveni na zakladé Udajd z

t 5ho stitk t .
1-23 Kmito¢et motoru (f mn) ypoveho STitku motoru

Rozsah: Funkce: POZN AMKAI

50 Hz*| [20-400 Hz] | Zadejte kmitocet motoru podle udaji z . . s
L Tyto parametry nelze zménit, dokud motor bézi.
typového Stitku.

1-24 Proud motoru (I mn) P1-30 =
Ih R X X 0
Rozsah: Funkce: > ! 2 3
P - o— ] 3
Zavisi na typu [0,01-100,00 A] | Zadejte proud motoru A il
motoru* podle Gdajd z typového [
Stitku. Iy,
e | Ris Xh Ry
1-25 Jmenovité otacky motoru (n m.n) |
P1-35
Rozsah: Funkce: !
Zavisi na typu [100-9 999 ot/ [ Zadejte jmenovité otacky (‘)
motoru* min] motoru podle udaji z
typového Stitku.

1-30 Odpor statoru (Rs)
1-29 Automatické ladéni k motoru (AMT)

Rozsah: Funkce:
Moznost: Funkce: Zavisi na udajich o motoru* | [ohmy] | Nastavte hodnotu odporu
Pouzijte funkci AMT k optimalizaci vykonu statoru.
motoru.
POZN AMKAI 1-33 Rozptylova reaktance statoru (X1)
Tento parametr nelze ménit za chodu Rozsah: Funkce:
motoru. Zavisi na udajich o [ohmy] [ Nastavte rozptylovou
1. Zastavte méni¢ kmitoctu - motoru* reaktanci statoru.
zkontrolujte, zda motor nebézi. 1-35 Hlavni reaktance (X2)
2. Zvolte moznost [2] Zapnout AMT. Rozsah: Funkce:
3. Pfivedte signal Start: Zavisi na udajich o motoru* | [ohmy] | Nastavte hlavni reaktanci
- Prostfednictvim LCP: Stisknéte statoru.

tla¢itko [Hand On] (Ru¢né).
- Nebo v rezimu délkového ovladani:
Privedte signal Start na svorku 18.
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Popisy parametrd Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

4.2.3 1-5*% Nastaveni nezavislé na zatézi 1-56 Charakteristika U/f - F

Rozsah: Funkce:
Skupina parametr(i pro nastaveni motoru nezavisla na ‘ ‘

zatizeni.

respektive jejich nastavenim na stejnou ‘

hodnotu.
1-50 Magnetizace motoru - nulové ot. Napéti motoru 1308A166.10
Par 1-55 [x]
Rozsah: Funkce:
¥y o o . . 1555 ———— ——— — — — — — — —
Tento parametr umoznuje ruzne tepelne 1-55dJ — — ———————

zatizeni motoru pfi nizkych otackach. 1-55[3]— — — — — — — —

100 %* [ [0 - 300%] | Zadejte procentudlni hodnotu jmenovitého

|
|
|
. v 7 . z I
magnetizacniho proudu. Je-li nastavena | |
hodnota pfilis nizka, méze dojit ke snizeni 1-55[0] | :

momentu hfidele motoru. 1-56  1-56  1-56 1-56  1-56 1-56
[or o2 31 [4] [5]

Vystupni kmitodet

1-52 Min. ot. pro norm. magn. [Hz] Par 1-56 [x]
Obrazek 4.1 Charakteristika U/f

Rozsah: Funkce:

Tento parametr pouZijte spolu s
parametrem 1-50 Magnetizace motoru -

nulové ot.. pOZNAM KA!

0,0 Hz*| [0,0-10,0 | Nastavte pozadovany kmitocet pro Pro par. 1-56 Charakteristika U/f - F plati
Hz] normalni magnetiza¢ni proud. Pokud je [DIS[IS2Q=SB]S[4] =[5
nastaven nizsi kmitocet nez je kmitocet
skluzu motoru, par. 1-50 Magnetizace 4.2.4 1-6* Nastaveni zavislé na zatézi

motoru - nulové ot. je neaktivni.

Magn. proud Parametry nastaveni motoru zavislych na zatizeni.

100% _ 1-60 Kompenzace zatiZeni pfi nizkych ot.
Par.1-50 /:' Rozsah: Funkce:

|
: Tento parametr pouzijte k ziskani optimalni
|

charakteristiky U/f pfi nizkych otackach.

Par.1-51 Hz
1308A045.11 Par.1-52 RPM 100 %* | [0-199 %] | Zadejte procentualni hodnotu ve vztahu k
zatizeni pfi béhu motoru v nizkych otackach.
1-55 Charakteristika U/f - U Bod zmény je automaticky vypocitan na

zakladé velikosti motoru.

Rozsah: Funkce:
u =
Toto je parametr pole [0-5] a je funkeni U H
pouze tehdy, kdyz je par. 1-01 Princip 100%- Par-1760 Par1-81 &

ovldddni motoru nastaven na U/f [0].
0,0 V*| [0,0-999,9 | Zadejte napéti v jednotlivych bodech
V] kmitoctu a ru¢né vytvorte motor odpovidajici

charakteristice U/f. Hodnoty kmitoctu se
definuji v par. 1-56 Charakteristika U/f - F.

1-56 Charakteristika U/f - F

Rozsah: Funkce:
Toto je parametr pole [0-5] a je funkeni Zrina > fout
pouze tehdy, kdyz je par. 1-01 Princip
ovldddni motoru nastaven na U/f [0]. ey »
0,0 [0,0- Zadejte body kmitoctu a ru¢né vytvorte
Hz* 1000,0 Hz] | charakteristiku U/f odpovidajici motoru. Rozsah: Funkce:
Napéti v jednotlivych bodech se definuji v Pomoci tohoto parametru ziskate optimalni
par. 1-55 Charakteristika U/f - U. kompenzaci z&téze pii vysokych otackach.
Vytvoite charakteristiku U/f zalozenou na 6 100 %* | [0 - 199 Zadejte procentualni hodnotu pro
definovatelnych napétich a kmitoctech, viz %] kompenzaci ve vztahu k zatizeni pfi béhu
obrazek nize. motoru ve vysokych otackach.
Zjednoduste charakteristiku U/f slouc¢enim 2 Bod zmény je automaticky vypocitan na
nebo vice bodd (napéti a kmitocty), zakladé velikosti motoru.
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1-62 Kompenzace skluzu

1-73 Letmy start

Rozsah: Funkce: Moznost: Funkce:
100 %* | [-400 - Kompenzace skluzu motoru zavislého na Parametr Letmy start se pouziva k zachyceni
399 %] zatézi otacejiciho se motoru napt. po vypadku napajeni.

Kompenzace skluzu se pocitd automaticky
na zékladé jmenovitych opacek motoru,

NMN.

POZNAMKA!

Tato funkce je aktivni pouze tehdy,
kdyz je par. 1-00 Rezim konfigurace
nastaven na Bez zpétné vazby [0], a kdyz
je par. 1-01 Princip ovidddni motoru
nastaven na VWC+ [1].

1-63 Doba kompenzace skluzu

Rozsah: Funkce:

0,10 s [ [0,05-5,00 s] | Zadejte rychlost reakce kompenzace
skluzu. Vysoka hodnota znamena pomalou
reakci a nizkd hodnota rychlou reakci.
Pokud nastanou potize s rezonanci pfi

nizkych kmitoctech, nastavte delsi dobu.

4.2.5 1-7* Nastaveni startu

Protoze v rdznych aplikacich jsou zapottebi rlizné funkce
startu, Ize v této skupiné parametr( zvolit fadu funkci.

1-71 Zpozdéni startu
Rozsah: Funkce:

Zpozdéni startu definuje dobu, ktera uplyne od
vydani pfikazu Start do okamziku, kdy motor
zacne zrychlovat.

Nastavenim zpozdéni startu na 0,0 s vypnete
par. 1-72 Funkce pri startu pii vydani piikazu
Start.

POZNAMKA!

Tato funkce neni vhodna pro zvedaci
aplikace.

[0] * | Vypnuto

Letmy start neni pozadovan.

[11 | Zapnuto

0,0 s*| [0,0- Zadejte pozadované zpozdéni pred zahajenim
10,0 s] zrychleni.
Béhem Zpozdéni startu je aktivni par. 1-72

Funkce pri startu.

1-72 Funkce pfi rozbéhu

Moznost: Funkce:
[0] | Pfidrz. pr./zpoz. Motor je béhem doby zpozdéni startu
buzen pfidrznym DC proudem (par. 2-00
Pridrzny DC proud).
[1] | DC brzda/doba Motor je béhem doby zpozdéni startu
Zpoz. buzen DC brzdnym proudem (par. 2-01
DC brzdny proud).
[2] * | Doba dobéhu/ Invertor béhem zpozdéni startu volné
zpozd. dobiha (vypnuti invertoru).

Méni¢ kmitoctu mlze zachycovat otacejici se
motor.

POZNAMKA!

Je-li zapnut letmy start, par. 7-71 ZpoZdéni
startu a 1-72 Funkce pfi rozbéhu jsou bez
funkce.

4.2.6 1-8* Nast. zastaveni

Tyto parametry nabizeji nékteré specialni funkce zastaveni
motoru, aby bylo mozné poskytnout rizné funkce
zastaveni v rozli¢nych aplikacich.

1-80 Funkce pfi zastaveni

Moznost: Funkce:
Zvolena funkce pfi zastaveni je aktivni v
nasledujicich situacich:

. Byl vydan piikaz k zastaveni a vystupni
otacky jsou dobéhem snizovany na
hodnotu Min. otdcky pro aktivaci
funkce pri zastaveni.

. Byl zrusen pfikaz Start (pohotovostni
rezim) a vystupni otacky jsou
dobéhem snizovany na hodnotu Min.
otdcky pro aktivaci funkce pfi zastaveni.

B Byl vydan piikaz k DC brzdéni a doba
DC brzdéni uplynula.

. Pokud je méni¢ v béhu a vypocitané
vystupni otacky jsou pod hodnotou
Min. otdcky pro aktivaci funkce pri
zastaveni.

[0] * [ VoIny Volny dobéh invertoru.
dobéh
[1]1 | Pfidrzny Motor je nabuzen stejnosmérnym proudem.
DC proud | Dalsi informace naleznete u par. 2-00 Pridrzny
DC proud.

1-82 Min. ota¢ky pro funkci pfi zas. [Hz]

Rozsah:

Funkce:

0,0 Hz* | [0,0-20,0 Hz] | Nastavte otacky, pii kterych bude

aktivovan parametr 1-80 Funkce pri

zastaveni.

MG02C548 - VLT® je registrovana ochranné zndmka spole¢nosti Danfoss. 17




4

Danfi

Popisy parametrd

Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

4.2.7 1-9* Teplota motoru

S monitorem odhadované teploty motoru je méni¢
kmitoctu schopen odhadnout teplotu motoru bez
namontovani termistoru. Je tudiz mozné pfijmout vystrahu
nebo poplach, pokud teplota motoru prekroci horni
provozni mezni hodnotu.

Moznost:

1-90 Tepelna ochrana motoru

Funkce:

1-93 Zdroj termistoru

Pomoci ETR (Electronic Terminal Relay) je
teplota motoru vypocitana na zakladé
kmitoctu, otacek a casu. Spole¢nost Danfoss
doporucuje pouzit funkci ETR v pfipadé, ze
neni pfitomen termistor.

POZNAMKA!

Vypocet ETR je zaloZzen na udajich o
motoru ve skupiné par. 1-2* Udaje o
motoru.

Moznost: Funkce:
[6] | Digitalni Pripojte termistor k digitalnimu vstupu na
vstup 29 svorce 29.

Jestlize tento vstup funguje jako vstup
termistoru, nebude reagovat na funkci
zvolenou v par. 5-13 Digitdlni vstup 29.
Nicméné, dokud je funkce neaktivni, zstane
hodnota parametru 5-13 Digitdlni vstup 29 v
databazi parametrl nezménéna.

[0]

Bez ochrany

Vypina sledovéni teploty.

(1

Vystraha
termistoru

Termistor piipojeny bud' k digitalnimu,
nebo analogovému vstupu vyda vystrahu,
jestlize je pfekrocena horni mezni hodnota
teplotniho rozsahu motoru (viz par. 7-93
Zdroj termistoru).

Vstup Napdjeci Prahové
digitalni/ napéti vypinaci
analogovy hodnoty

Digitalni 10V <800 ohmu
->29
kohmu

Analogovy 10V <800 ohmu
->29
kohmu

[2]

Vypnuti
termistorem

Termistor, pripojeny bud’ k digitalnimu
nebo analogovému vstupu, vyda poplach a
vypne méni¢ kmitoctu, jestlize je
prekrocena horni mezni hodnota teplotniho
rozsahu motoru (viz par. 1-93 Zdroj
termistoru).

[3]

Vystraha ETR

Vystraha je ohlasena, kdyz dojde k
pfekroceni vypocitané horni meze
teplotniho rozsahu.

[4]

Vypnuti ETR

Pokud dojde k prekroceni 90 % vypocitané
horni mezni hodnoty teplotniho rozsahu
motoru, je ohlasen poplach a méni¢

kmitoctu se vypne.

POZNAMKA!

Je-li vybrana funkce ETR, méni¢ kmitoctu ulozi pfi vypnuti
zaznamenanou teplotu a tato teplota bude obnovena pfi
zapnuti bez ohledu na ¢asovou prodlevu. Zménou
nastaveni par. 1-90 Tepelnd ochrana motoru zpét na
hodnotu [0] Bez ochrany se zaznamenana teplota vynuluje.

1-93 Zdroj termistoru

Moznost:

Funkce:

Vyberte vstupni svorku termistoru.

[0y

Z4dna

Neni pfipojen zadny termistor.

[

Analogovy
vstup 53

Pfipojte termistor k analogovému vstupu na
svorce 53.

POZNAMKA!

Pokud je vybran jako zdroj termistoru,
nelze analogovy vstup 53 vybrat k
jinym aéeltm.
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4.3 Skupina parametr(i 2: Brzdy
4.3.1 2-** Brzdy

4.3.2 2-0* Stejnosmérna brzda

Ueelem funkce DC brzdy je zabrzdit rotujici motor
pfivedenim stejnosmérného proudu do motoru.

2-00 Pfidrzny DC proud

Rozsah: Funkce:

Tento parametr bud' pfidrzi motor (pfidrzny
moment), nebo motor pfedehfeje.

Tento parametr je aktivni, kdyz je v par. 1-72
Funkce pfi rozbéhu nebo 1-80 Funkce pri
zastaveni vybrana hodnota Pridrzny DC proud.

50%*| [O -
100%]

Zadejte hodnotu pfidrzného proudu jako
procento jmenovitého proudu motoru
nastaveného v par. 1-24 Proud motoru. 100%

pridrzny DC proud odpovida hodnoté Imn.

POZNAMKA!

Neudrzujte 100% proud pfili§ dlouho, aby nedoslo k
prehfati motoru.

201 DC brzdny proud

Rozsah: Funkce:
50 [o -
%* | 150%]

Nastavte DC proud potiebny k zabrzdéni
rotujiciho motoru.
Aktivujte DC brzdu jednim ze ¢tyf nasledujicich
zplsob:
1. Ptikazem DC brzdéni, viz par. 5-1*
Digitdini vstupy, volba [5].

2. Funkci spinani DC brzdy, viz par. 2-04
Spinaci otdcky DC brzdy.

3. Zvolenim DC brzdy jako funkce pfi
rozbéhu, viz par. 1-72 Funkce pfi startu.

4. DC brzdou ve spojeni s Letmym
startem, viz par. 1-73 Letmy start.

2-02 Doba DC brzdénf

Rozsah: Funkce:
Doba DC brzdéni definuje dobu, po kterou
bude na motor plsobit DC brzdny proud.
10,0 s* [ [0,0-60 s] [ Nastavte dobu, po kterou bude plsobit DC

brzdny proud nastaveny v parametru 2-01
DC brzdny proud.

2-04 Spinaci otacky DC brzdy

Rozsah: Funkce:
0,0 Hz* | [0,0-400,0 Nastavte spinaci otacky DC brzdy pro
Hz] aktivaci DC brzdného proudu,

nastaveného v par. 2-01 DC brzdny proud,
pti dobéhu.

Nastavenim hodnoty 0 funkci vypnete.

4.3.3 2-1* Energetické funkce brzdy

Pomoci parametrd v této skupiné vyberte parametry
dynamického brzdéni.

2-10 Funkce brzdy

Moznost: Funkce:

Rezistorova brzda:

Rezistorova brzda omezuje napéti v
meziobvodu, kdyz motor funguje jako
generator. Bez brzdného rezistoru ménic
kmitoctu nakonec vypne.

Rezistorova brzda absorbuje prebyte¢nou
energii vzniklou pfi brzdéni motoru. ménic
kmitoctu s brzdou zastavi motor rychleji nez
bez brzdy, coz Ize vyuzit v mnoha aplikacich.
Vyzaduje pfipojeni externiho brzdného
rezistoru.

Alternativnim fesenim k rezistorové brzdé je
stiidava brzda.

POZNAMKA!

Rezistorova brzda je funkéni pouze u
méni¢ kmitoctu s integrovanou
dynamickou brzdou. Je tfeba pfipojit
externi rezistor.

Stfidava brzda:

Stfidava brzda absorbuje pfebyte¢nou
energii vytvofenim vykonové ztrity v
motoru.

Je dilezité si uvédomit, Ze zvyseni vykonové
ztraty zpusobi zvyseni teploty motoru.

[0] | Off

* (Vypnuto)
[1] | Rezistorova
brzda

[2] | Sti. brzda

Neni pouzita funkce brzdy.

Rezistorova brzda je aktivni.

Stridava brzda je aktivni.

2-11 Brzdny rezistor (ohmy)

POZNAMKA!

Pokud je DC brzda aktivovana jako funkce pfi rozbéhu,
doba DC brzdéni je definovana zpoZdénim startu.

Rozsah: Funkce:
| 50¢ | [5-5000 Q] | Nastavte hodnotu brzdného rezistoru. |
2-16 Max. proud stf. brzdy
Rozsah: Funkce:
100,0 %* | [0,0-150,0 | Zadejte maximalni pfipustny proud pro
%] AC brzdéni, aby nedoslo k prehrati
motoru.

100 % se rovna proudu motoru
nastavenému v par. 1-24 Proud motoru.
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2-17 Rizeni prepéti

2-22 Aktivace mechanické brzdy

Moznost: Funkce: Rozsah: Funkce:

Rizeni prepéti snizuje riziko vypnuti méni¢ Pokud je motor zastavovan pomoci dobéhu,
kmitoctu kvali prepéti v meziobvodu mechanicka brzda se aktivuje pfi poklesu otacek
zplGsobenému vykonem generovanym zatézi. motoru pod hodnotu parametru Otdcky aktivace
K prepéti dochazi napf. tehdy, kdyz nastavite brzdy.
dobu dobéhu piilis kratkou v porovnani se Motor je zastavovan dobéhem v nasledujicich
skute¢nou setrvacnosti zatéze. situacich:

[0] * [ Vypnuto Rizeni pfepéti neni aktivni nebo neni . Byl zrugen pfikaz Start (pohotovostni
pozadovaéno. rezim).

[11 | Zapnuto (ne | Rizeni prepéti je pouzivano, dokud neni

.. AV . . Byl aktivovén pfikaz zastaveni.
pii zas.) aktivni signal zastaveni.

[2] |Zapnuto Rizeni prepéti je pouzivéno, i kdyz je aktivni e Bylo aktivovano rychlé zastaveni (je
signal zastaveni. pouzita rampa rychlého zastaveni).

POZNAM KAI 0 Hz*| [0- |Zvolte otacky motoru, pfi kterych se pfi dobéhu

: . 400 aktivuje mechanicka brzda.
Pokud v parametru 2-10 Funkce brzdy vyberete moznost . - . .
R i e . . Hz] Mechanickd brzda se aktivuje automaticky kdyz
Rezistorova brzda, fizeni prepéti nebude aktivni, ani kdyz o .
méni¢ kmitoctu vypne nebo ohlasi poplach.

bude v tomto parametru zapnuto.

4.3.4 2-2* Mechanicka brzda

Pro zvedaci aplikace je vyzadovana elektromagnetickd
brzda. Brzda je ovlddana pomoci relé, které pfi aktivaci
brzdu uvolni.

Brzda je aktivovana kdyz méni¢ kmitoc¢tu vypne nebo kdyz
je vydan pfikaz dobéhu. Dale se aktivuje, kdyz otacky
motoru poklesnou pod otacky nastavené v par. 2-22 Otdcky
aktivace brzdy.

2-20 Proud uvolnéni brzdy

Rozsah: Funkce:
0,00 [0,00- Vyberte proud motoru, pfi kterém dojde k
A* 100 A] uvolnéni mechanické brzdy.

AUPOZORNENI

Pokud vyprsi doba zpozdéni startu a
proud motoru bude pod hodnotou
Proudu uvolnéni brzdy, méni¢ kmitoctu

vypne.
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4.4 Skupina parametr(i 3: Zddana hodnota/
Rampy

4.4.1 3-** Zadané hodnoty/Rampy

Parametry pro praci se zadanymi hodnotami, definice
omezeni a konfigurace reakce méni¢ kmitoc¢tu na zmény.

4.4.2 3-0* Mezni zddané hod.

Parametry pro nastaveni jednotek zadané hodnoty,
meznich hodnot a rozsah(.

3-00 Rozsah zadané hodnoty

Moznost: Funkce:
Vlyberte rozsah signalt zadané hodnoty a zpétné
vazby.
[0] * [ Min - Rozsahy zadanych hodnot mohou mit pouze
Max kladné hodnoty.

Tuto moznost vyberte v rezimu Proces se
zpétnou vazbou.

[11 |-Max - Rozsahy mohou mit kladné i zdporné hodnoty.
+Max Pokud je potenciometr pouzit k nastaveni béhu
motoru na obé strany, nastavte rozsah zadané
hodnoty od —-Max. zadand hodnota do Max.
z4dana hodnota pomoci par. 3-00=[1] Zvolit
rezim Ru¢né pomoci LCP. Nastavte potenciometr
na minimum; motor mize bézet proti sméru
chodu hodinovych ruci¢ek na max. otackach.
Potom nastavte potenciometr na maximum;
motor dobéhne na 0 a rozbéhne se ve sméru

chodu hodinovych ruci¢ek na max. otackach.

3-02 MinimaInf Zadana hodnota

Rozsah: Funkce:

0,00% | [-4999 - 4999] | Zadejte minimalni zddanou hodnotu.
Soucet vsech internich a externich
zadanych hodnot je omezen minimalni
zadanou hodnotou, par. 3-02 Minimdini

Zddand hodnota.

3-03 Maximalni Zadana hodnota

Rozsah: Funkce:

Maximalni Zadanou hodnotu Ize nastavit v
rozsahu Minimalni zadana hodnota - 4

999.
50,00% [ [-4999 - Zadejte maximalni zadanou hodnotu.
4999] Soucet vsech internich a externich

zadanych hodnot je omezen maximalni
zadanou hodnotou, par. 3-03 Maximdlni

Zddand hodnota.

4.4.3 3-1* Z4dané hodnoty

Parametry pro nastaveni zdroji zZddané hodnoty. Vyberte
pevné zadané hodnoty pro odpovidajici digitalni vstupy ve
skupiné parametr(i 5.7* DigitdlIni vstupy.

3-10 Pevna Zddana hodnota

Moznost: Funkce:

Kazda sada parametrd obsahuje 8 pevnych
zadanych hodnot, které Ize vybirat

prostfednictvim 3 digitélnich vstupd nebo

sbérnice.

[18] [171 [16] [16]
Bit 2 Bit 1 Bit 0 Bit 0
0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 2
0 1 1 3
1 0 0 4
1 0 1 5
1 1 0 6
1 1 1 7

Tabulka 4.1 Par. 5-1* DigitaIni vstupy,
moznost [16], [17] a [18]

[0,00] |-100,00- [ Zadejte riizné pevné zadané hodnoty pomoci
= 100,00 % | programovani poli.

Normalné se 100 % = hodnoté nastavené v
par. 3-03 Max. zddand hodnota.

Vyjimkou je, kdyz je par. 3-00 Rozsah zddané
hodnoty nastaven na Min-Max, [0].

Priklad 1:

3-02 Minimdlni Zddand hodnota je nastavena
na hodnotu 20 a 3-03 Maximdini Zddand
hodnota je nastavena na hodnotu 50. V tomto
piipadé se 0 % = 0 a 100 % = 50.

Priklad 2:

3-02 Minimdlni Zddand hodnota je nastavena
na hodnotu -70 a 3-03 Maximdlni Zadand
hodnota je nastavena na hodnotu 50. V tomto
pripadé se 0 % = 0 a 100 % = 70.

3-11 Konstantni otacky [Hz]

Rozsah: Funkce:

Konstantni otacky jsou pevné vystupni otacky
a potlaci vybranou zadanou hodnotu otacek -
viz par. 5-1* Digitdlini vstupy, volba [14].

Pokud se motor v rezimu konstantnich otacek
zastavi, signal konstantnich otacek funguje
jako signal ke spusténi.

Zrus$eni signdlu konstantnich otacek zpUsobi,
ze motor pobézi podle zvolené konfigurace.
5,0 Hz| [0,0- Vyberte hodnotu konstantnich otacek.

400,0 Hz]
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3-12 Hodnota korekce kmitoctu nahoru nebo dolt 3-15 Zdroj zadané hodnoty 1

Rozsah:  Funkce: Moznost: Funkce:

0% | [0 - [Funkce korekce kmitoctu nahoru nebo dolii je aktivovéana [2] | Analogovy vstup | Pouzijte jako zadanou hodnotu signaly

* 1 100%] | pfikazem na vstupu (viz par. 5-1* DigitdlIni vstupy, volba 60 z analogového vstupu 60, viz par. 6-2*
[28]/[29]). Pokud je pfikaz aktivni, hodnota korekce Analogovy vstup 2.
kmitoctu nahoru nebo dolii (v %) se pfida k funkci [8] | Pulzni vstup 33 Pouzijte jako Zadanou hodnotu signaly
zadané hodnoty takto: z pulzniho vstupu, viz par. 5-5* Pulzni
Zddand hodnota = Zidand hodnota vstup.

+ Zidand hodnota [11] | Z. h. mistni sbérn. | Pouzijte jako zddanou hodnotu signaly

z mistni sbérnice, viz par. 8-9*

X Sbérnicovd zpétnd vazba.

. o, o 21] | Potenciometr LCP | Pouzijte jako Zadanou hodnotu signal
Korekce kmitoctu nahoru Korekce kmitoctu dolu [21] ! uzifte ) “ Y u signaly

100 z potenciometru LCP, skupina par. 6-8*
Zidand hodnota = Zddand hodnota — Potenciometr LCP.
Jidand hodnota 3-16 Zdroj zadané hodnoty 2
o Moznost: Funkce:

Popis naleznete u par. 3-15 Zdroj
Korekce kmitoctu nahoru Korekce kmitoctu doli Zddané hodnoty 1.

100 [0] |Bez funkce Neni definovan zadny signal zadané

Kdyz je pfikaz na vstupu deaktivovén, zadand hodnota hodnoty.

se vrati ke své plvodni hodnoté, tj. Zadana hodnota =

. [1]1 | Analogovy vstup 53 | Pouzijte jako zddanou hodnotu signély
Zadana hodnota + 0.

z analogového vstupu 53.

3-14 Pevna relativni zad. hodnota [2] * | Analogovy vstup 60 | Pouzijte jako zddanou hodnotu signaly

Rozsah: Funkce: z analogového vstupu 60.

— [8] | Pulzni vstup 33 Pouzijte jako zddanou hodnotu signély
0,00 % | [-100,00- Definujte pevnou hodnotu v procentech, , ) ,
B} o y L z pulzniho vstupu, viz par. 5-5% Pulzni
100,00 %] kterd bude pfidéna k hodnoté proménné vstup

definované v par. 3-18 Zdroj zZddané " —— — — —
[11] | Z. h. mistni sbérn. | Pouzijte jako Zddanou hodnotu signély
hodnoty rel. méfitka. T
z mistni sbérnice.

Soucet pevné a proménné hodnoty (na

obr. nize oznaceno Y) se vynasobi [21] | Potenciometr LCP | Pouzijte jako Zddanou hodnotu signdly

M $s - z potenciometru LCP.
skute¢nou zddanou hodnotou (na obr. nize P

oznaceno X). Tento soucin se pfipocita ke 3-17 Zdroj #4dané hodnoty 3

skute¢né zadané hodnoté.

Moznost: Funkce:
X+ X r
* * 700 Popis naleznete u par. 3-15 Zdroj
. Zddané hodnoty 2.
—> ivni 7 Vysledna - b 2 SR Frre] R 2
o | SIS 100 PP skuteena [0] [Bez funkce Neni definovan zadny signél zadané
Saciond
hodnota hodnoty.
1308403912 [1] Analogovy vstup 53 [ Pouzijte jako Zadanou hodnotu

signdly z analogového vstupu 53.

S, % 2 Analogovy vstup 60 | Pouzijte jako zadanou hodnotu
3-15 Zdroj zéddané hodnoty 1 2l 9ONY STHP . ,J ! )
signdly z analogového vstupu 60.

MozZnost: Funkce: [8] | Pulzni vstup 33 Pouzijte jako zadanou hodnotu
3-15 Zdroj Zzddané hodnoty 1, 3-16 Zdroj signély z pulzniho vstupu, viz par.
Zddané hodnoty 2 a 3-17 Zdroj Zddané 5-5% Pulzni vstup.
hodnoty 3 definuji az tii riizné signaly [11] *| Z. h. mistni sbérn. | Pouzijte jako zddanou hodnotu

zadané hodnoty. Soucet téchto signald signaly z mistni sbérnice.

zadané hodnoty definuje skutecnou [21] | Potenciometr LCP Pouzijte jako zadanou hodnotu

z4danou hodnotu.

signaly z potenciometru LCP.

[0] [Bez funkce Neni definovan zadny signal zadané
hodnoty. 3-18 Zdroj zadané hodnoty relativniho méfitka
[1] * | Analogovy vstup | Pouzijte jako zadanou hodnotu signaly Moznost: Funkce:
Vyberte zdroj pro proménnou

53 z analogového vstupu 53, viz par. 6-1* ‘

Analogovy vstup 1. hodnotu, kterd bude pfidana k pevné
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3-18 Zdroj zéddané hodnoty relativniho méfitka

Moznost: Funkce:
hodnoté definované v par. 3-14 Pevnd

relativni Zdd. hodnota.

[0] * | Bez funkce Funkce je vypnuta.

[11 | Analogovy vstup 53 [ Vyberte jako zdroj zadané hodnoty
relativniho méfitka analogovy vstup
53.

[2] [Analogovy vstup 60 | Vyberte jako zdroj zadané hodnoty
relativniho méritka analogovy vstup
60.

[8] | Pulzni vstup 33 Vyberte jako zdroj Zddané hodnoty

relativniho méfitka pulzni vstup 33.

[11] | Z. h. mistni sbérn. [ Vyberte jako zdroj zadané hodnoty
relativniho méfitka zadanou hodnotu

mistni sbérnice.

[21] | Potenciometr LCP [ Vyberte jako zdroj zadané hodnoty

relativniho méfitka potenciometr LCP.

444 3-4* Rampa 1

Linedrni rampa je charakterizovana rozbéhem na
pozadované otac¢ky motoru konstantni rychlosti. Pfi
dosaZeni otacek muze dojit k jistému prekmitnuti, coz
mUze nakratko vyvolat skokové zmény otacek, nez dojde
ke stabilizaci.

S rampa akceleruje hladéeji a tudiz kompenzuje Skubani pfi
dosaZeni otacek.

Na obrazku nize je uvedeno porovnani dvou typl ramp.

Otéacky 130BA168.10
A

Pomér rampy (X) a
S rampy béhem

S rampy béhem "
zpomaleni

zrychleni
Linearni |

|

|

|

|

Pomér rampy ompgnzace I
xX)psS trhavého pchylbu

|

|

|

. rampy bé&hem
rampy béem zpgmaleni
zrydqhledAt

|
|
| Pomé&r rampy (X) a
|
|
|

Doba |

¢ dobéhu (X) :

Doby rozbéhu ¢i dobéhu:

Rozbéh: Doba zrychlovani z 0 na jmenovity kmitocet
motoru (parametr 1-23 Kmitocet motoru).

Doba zpomaleni ze jmenovitého kmitoctu motoru
(parametr 1-23 Kmitocet motoru) na O.

Omezeni:

Prilis kratka doba rozbéhu muze vyvolat vystrahu upozor-
nujici na mez momentu (vystraha 12) nebo na DC prepéti
(vystraha 7). Rozbéh je zastaven, kdyz méni¢ kmitoctu
dosdhne meze momentu pro motoricky rezim (par. 4-16
Mezni hodnota momentu v motorovém reZzimu).

Prilis kratkd doba dobéhu muze vyvolat vystrahu upozor-
nujici na mez momentu (vystraha 12) nebo na DC prepéti
(vystraha 7). Dobéh je zastaven, kdyz ménic¢ kmitoctu
dosdhne meze momentu pro generdtoricky rezim (par. 4-17
Mezni hodnota momentu v generdtorovém rezimu) nebo
meze prepéti v internim meziobvodu.

3-40 Typ rampy 1

Moznost: Funkce:

[0] * | Linedrni | Konstantni zrychlovani nebo zpomalovani.

[2] | S rampa | Hladké zrychlovani nebo zpomalovéni s
kompenzaci skubani.

3-41 Rampa 1, doba rozbéhu

Rozsah: Funkce:

Spojeno s [0,05-3 Zadejte dobu rozbéhu z 0 Hz na

velikosti* 600,00 s] jmenovity kmitoc¢et motoru (fu,n)
nastaveny v par. 1-23 Kmitocet
motoru.
Zvolte dobu rozbéhu tak, aby
nedoslo k prekroceni meze
momentu - viz par. 4-16 Mezni
hodnota momentu v motorovém
reZzimu.

Rozsah: Funkce:

Spojeno s [0,05-3 Zadejte dobu dobéhu ze jmenovitého

velikosti* 600,00 s] kmito¢tu motoru (fwn) nastaveného v

par. 1-23 Kmitocet motoru na 0 Hz.
Zvolte dobu dobéhu tak, aby nedoslo
k prepéti v invertoru kvili generéto-
rovému chodu motoru. Déle nesmi byt
piekro¢ena mez momentu pro genera-
toricky rezim nastavena v par. 4-17
Mezni hodnota momentu v generd-
torovém rezimu.

445 3-5* Rampa 2

Popis typd ramp naleznete u skupiny par. 3-4* Rampa 1.

POZNAMKA!

Rampa 2 - alternativni doby rozb&hu/dobéhu:

Zména z rampy 1 na rampu 2 se provadi pomoci
digitalniho vstupu. Viz par. 5-1* DigitdlIni vstupy, moznost
[34].

3-50 Typ rampy 2

MozZnost: Funkce:

[0] * [ Linedrni | Konstantni zrychlovéni nebo zpomalovani.

[2] [S rampa | Hladké zrychlovéni nebo zpomalovani s

kompenzaci skubani.
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3-51 Rampa 2, doba rozbéhu

Rozsah: Funkce:
Spojeno s [0,05-3 Zadejte dobu rozbéhu z 0 Hz na
velikosti* 600,00 s] jmenovity kmitoc¢et motoru (fmn)

nastaveny v par. 1-23 Kmitocet
motoru.

Zvolte dobu rozbéhu tak, aby
nedoslo k prekroceni meze
momentu - viz par. 4-16 Mezni
hodnota momentu v motorovém

rezimu.

3-52 Rampa 2, doba dobéhu
Rozsah: Funkce:

Spojeno s [0,05-3 Zadejte dobu dobéhu ze jmenovitého
velikosti 600,00 s] kmito¢tu motoru (fun) nastaveného v
par. 1-23 Kmitocet motoru na 0 Hz.
Zvolte dobu dobéhu tak, aby nedoslo k
prepéti v invertoru kvali generato-
rovému chodu motoru. Déle nesmi byt
prekro¢ena mez momentu pro genera-
toricky rezim nastavena v par. 4-17
Mezni hodnota momentu v generd-

torovém rezimu.

4.4.6 3-8* Dalsi rampy

V této casti jsou obsazeny parametry pro rozbéh/dobéh pfi
konstantnich otackéach a rychlé zastaveni.

U rozbéhu/dobéhu pfi konstantnich otdckach lze pouzit
rozbéh i dobéh, zatimco u rychlého zastaveni pouze
dobéh.

3-80 Doba rozbéhu/dobéhu pfi konst. ot.

Rozsah: Funkce:
Spojeno s [0,05-3 Linedrni rampa pouzitelnd pfi
velikosti* 600,00 s] aktivaci konstantnich otacek. Viz par.

5-1* DigitdIni vstupy, moznost [14].
Doba rozbéhu = doba dobéhu.
Doba rozbéhu zacina pfi aktivaci
signalu konstantnich otacek
prostfednictvim vybraného
digitalniho vstupu nebo sériového
komunika¢niho portu.

3-81 Doba dobéhu pfi rychlém zastaveni

Rozsah: Funkce:
Spojeno s [0,05-3 600,00 | Linearni rampa pouzitelna
velikosti* s] pfi aktivaci rychlého

zastaveni. Viz par. 5-1*
DigitdiIni vstupy, moznost [4].

24 MG02C548 - VLT® je registrovana ochranné zndmka spole¢nosti Danfoss.



Denifi

Popisy parametrd

Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

4.5 Skupina parametr(i 4: Omezeni/
Vystrahy

4.5.1 4-** Omezeni motoru
Skupina parametr(i pro konfiguraci omezeni a vystrah.
4.5.2 4-1* Omezeni motoru

Tyto parametry pourzijte k definovani otacek, momentu a
aktudlniho pracovniho rozsahu pro dany motor.

4-10 Smér otaceni motoru

MozZnost: Funkce:

Jsou-li svorky 96, 97 a 98 pripojeny k fazim U, V
a W, motor se pii pohledu zepfedu otaci ve
sméru chodu hodinovych rucicek.

POZNAMKA!

Tento parametr nelze upravit béhem
chodu motoru

[0] |Ve sméru | Hfidel motoru se otaci ve sméru chodu

chodu hodinovych rucicek. Toto nastaveni zabraruje
hod. ru¢. | motoru bézet proti sméru chodu hodinovych
rucicek.

[1]1 | Proti H¥idel motoru se otaci ve sméru chodu
sméru hodinovych rucic¢ek. Toto nastaveni zabranuje
chodu motoru bézet ve sméru chodu hodinovych
hod. ru¢. | rucicek.

[2] * [ Oba S timto nastavenim muize motor béZzet obéma

sméry. Nicméné, vystupni kmitocet je omezen
na rozsah: Minimalni otd¢ky motoru (par. 4-12
MinimdIni otdcky motoru) az Maximalni otacky

motoru (par. 4-14 Minimdini otdcky motoru).

4-12 Minimalni otacky motoru

4-16 Mez momentu pro motoricky rezim

Rozsah: Funkce:
150 %*

[0 - 400%] | Nastavte mez momentu pro motoricky
rezim.

Pfi zméné nastaveni v parametrech 7-00
Rezim konfigurace az 1-25 ZdtéZz a motor
neni toto nastaveni automaticky zménéno
na vychozi hodnotu.

4-17 Mez momentu pro generatoricky rezim

Rozsah: Funkce:

100 %*

[0 - 400%] | Nastavte mez momentu pro generatoricky
rezim.

Pfi zméné nastaveni v parametrech 7-00
Rezim konfigurace az 1-25 Zdtéz a motor
neni toto nastaveni automaticky zménéno

na vychozi hodnotu.

4.5.3 4-4* Nast. vystrahy 2

4-40 Vystraha: Nizky kmitocet

Rozsah: Funkce:
0,00 [0,0 Hz- Zavisi | Tento parametr pouzijte k nastaveni
Hz* na hodnoté par. | dolni hodnoty kmitoc¢tového rozsahu.

4-41 Vystraha:
Vysoky kmitocet.] | tuto mez, na displeji se zobrazi zprava
NIZKE OTACKY. Vystrazny 10 se
nastavuje v par. 16-94 Rozs. stavové

Pokud otacky motoru poklesnou pod

slovo. Reléovy vystup je mozné pouzit
k indikaci této vystrahy. Vystrazna
kontrolka na LCP se pii dosazeni
hodnoty nastavené v tomto parametru

Rozsah: Funkce:
0,0 Hz*| [0,0-400,0 Nastavte MinimdIni otdcky motoru odpovi-
Hz] dajici minimalnimu vystupnimu kmitoctu

htidele motoru.
POZNAMKA!
Protoze minimalni vystupni kmitocet
je absolutni hodnota, nelze se od ni
odchylit.

4-14 Maximalni otacky motoru

Rozsah: Funkce:

65,0 Hz* | [0,0-400,0 | Nastavte Maximdini otdcky motoru

Hz] odpovidajici maximalnimu vystupnimu

kmitoc¢tu htidele motoru.

POZNAMKA!

Protoze maximalni vystupni kmitocet
je absolutni hodnota, nelze se od ni
odchylit.

nerozsviti.
4-41 Vystraha: Vysoky kmitocet
Rozsah: Funkce:
400,0 [Zavisi na Tento parametr pouzijte k nastaveni
Hz* hodnoté par. horni hodnoty kmitoc¢tového rozsahu.

4-40 Vystraha:
Nizky kmitocet -
400,0 Hz]

Pokud otacky motoru pfesdhnou tuto
mez, na displeji se zobrazi zprava
VYSOKE OTACKY. Vystrazny bit 9 se
nastavuje v par. 16-94 Rozs. stavové
slovo. Reléovy vystup je mozné pouzit
k indikaci této vystrahy. Vystrazna
kontrolka na LCP se pfi dosazeni
hodnoty nastavené v tomto
parametru nerozsviti.
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4.5.4 4-5*% Nast. vystrahy

Skupina parametr(i obsahujicich nastavitelné vystrazné
mezni hodnoty proudu, otacek, Zddané hodnoty a zpétné

vazby.

Vystrahy se zobrazuji na displeji, naprogramovaném
vystupu nebo sériové sbérnici.

Rozsah:

4-50 Vystraha: Maly proud

Funkce:

Tento parametr pouzijte k nastaveni dolni
hodnoty proudového rozsahu.

Pokud proud poklesne pod nastavenou
mezni hodnotu, nastavi se vystrazny bit 8 v
par. 16-94 Rozs. stavové slovo.

Vystupni relé Ize nakonfigurovat tak, aby
tuto vystrahu ohlasovalo. Pii dosazeni
nastavené meze v tomto parametru se
nerozsviti kontrolka vystrahy na LCP.

0,00 A*

[0,00-
26,00 A]

Nastavte spodni hodnotu proudového
omezeni.

4-51 Vystraha: Velky proud

4-55 Vystraha: Vysokd zadana hodnota

Rozsah: Funkce:

4 999,000* | [Zavisi na Tento parametr pouzijte k
hodnoté par. nastaveni horni hodnoty rozsahu
4-54 Vystraha: zadané hodnoty.
Nizka Zddand Pokud skute¢nd zadana hodnota
hodnota - 4 presahne tuto mez, na displeji se
999,000] zobrazi zprava Vysoka zadana

hodnota. Vystrazny bit 19 se
nastavuje v par. 16-94 Rozs. stavové
slovo. Reléovy vystup je mozné
pouzit k indikaci této vystrahy.
Vystrazna kontrolka na LCP se pfi
dosazeni hodnoty nastavené v

tomto parametru nerozsviti.

4-56 Vystraha: Nizka zpétna vazba

Rozsah: Funkce:

-4 [-4 999,000 - [ Tento parametr pouzijte k

999,000* Zavisi na nastaveni dolni hodnoty rozsahu
hodnoté par. zpétné vazby.

4-57 Vystraha: Pokud zpétna vazba poklesne pod
Vysokd zpétnd | tuto mez, na displeji se zobrazi
vazba.] zprava Nizkd zpétna vazba.

Rozsah: Funkce: Vlystrazny bit 6 se nastavuje v par.
Tento parametr pouzijte k nastaveni horni 16-94 Rozs. stavové slovo. Reléovy
hodnoty proudového rozsahu. vystup je mozné pouzit k indikaci
Pokud proud pfevysi nastavenou mezni této vystrahy. Vystrazna kontrolka
hodnotu, nastavi se vystrazny bit 7 v par. na LCP se pfi dosazeni hodnoty
16-94 Rozs. stavové slovo. nastavené v tomto parametru
Vystupni relé Ize nakonfigurovat tak, aby nerozsviti.
tuto vystrahu ohlasovalo. Pfi dosazeni
nastavené meze v tomto parametru se 4-57 Vystraha: Vysoka zpétné vazba
nerozsviti kontrolka vystrahy na LCP. Rozsah: Funkce:

26,00 A* | [0,00- Nastavte horni proudové omezeni. 4.999,000* | [Zavisi na Tento parametr pouzijte k

26,00 Al hodnoté par. nastaveni horni hodnoty rozsahu
it i | pors ot vz pres
Nizkd zpétnd Pokud zpétnd vazba presdhne tuto
Rozsah: Funkce: vazba - 4 mez, na displeji se zobrazi zprava
-4 [-4 999,000- [ Tento parametr pouzijte k 999,000] Vysoké zpétna vazba. Vystrazny 5
999,000% Zavisi na nastaveni dolni hodnoty rozsahu se nastavuje v par. 16-94 Rozs.
hodnoté par. zadané hodnoty. stavové slovo. Reléovy vystup je
4-55 Vystraha: | Pokud skute¢na zadana hodnota mozné pouzit k indikaci této
Vysokd Zddand | poklesne pod tuto mez, na displeji vystrahy. Vystrazna kontrolka na
hodnota.] se zobrazi zprava Nizka zédana LCP se pti dosazeni hodnoty
hodnota. Vystrazny bit 20 se nastavené v tomto parametru
nastavuje v par. 16-94 Rozs. nerozsviti.
stavové slovo. Reléovy vystup je
moiné pouit k indikac téo
vystrahy. Vystrazna kontrolka na Moznost: Funkce:
LCP se pfi dosaZeni hodnoty Chybaéjici faze motoru zpGsobi pokles momentu
nastavené v tomto parametru motoru. Toto sledovani muzZe byt pro specialni
nerozsviti. ucely vypnuto (napf. u malych motord pracujicich
Cisté v rezimu U/f), ale protoze existuje nebezpeci
prehrati motoru, spole¢nost Danfoss dirazné
doporucuje ponechat tuto funkci zapnutou.
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4-58 Funkce pfi chybéjicl fazi motoru

Moznost: Funkce:
Chybéjici faze motoru zpUlsobi, ze méni¢ kmitoctu
vypne a ohlasi poplach.

POZNAMKA!

Tento parametr nelze ménit za chodu
motoru.

[0] [Vypnuto | Funkce je vypnuta.

[1] * | Zapnuto | Funkce je zapnuta.

4.5.5 4-6* Zakazané otacky

V nékterych aplikacich se mohou objevit mechanické
rezonance. Rezonan¢nim bodim se vyhnete vytvofenim
vynechanych kmitoc¢tl. méni¢ kmitoctu se v oblasti
vynechanych kmitoctl rozbiha nebo dobiha a tudiz rychle
prekond mechanické rezonancni body.

4-61 Zakazané otacky od [Hz]

Rozsah: Funkce:
[Pole [2] |
0,0 Hz*| [0,0- Zadejte spodni nebo horni mezni hodnoty

400,0 Hz] | otacek, které maji byt vynechany.

Nezdlezi na tom, zda jsou Zakazané otacky
od, resp. Zakazané otacky do, horni ¢i dolni
mezi, ale pokud jsou tyto dva parametry
nastaveny na stejnou hodnotu, funkce
Zakazané otacky je vypnuta.

4-63 Zakazané otacky do [Hz]

Rozsah: Funkce:
[Pole [2] |

0,0 Hz* | [0,0-400,0 Zadejte horni nebo dolni mezni hodnotu
Hz] otacek, které maji byt vynechany.
Zadejte druhou mezni hodnotu k
hodnoté v par. 4-61 Zakdzané otdcky od
[Hz].
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4.6 Skupina parametr(i 5: Dig. vstup/vystup
4.6.1 5-** Digitalni vstup/vystup

V nasledujici ¢asti jsou popsany vsechny funkce a signaly
piikazd digitalnich vstupt.

4.6.2 5-1* Digitalni vstupy

Parametry pro konfiguraci funkci vstupnich svorek.
Digitalni vstupy se pouzivaji k vybéru rlznych funkci v
méni¢ kmitoctu. V3echny digitalni vstupy Ize nastavit na
nasledujici funkce:

[11]

Start,
reverzace

Pouzijte pro soucasny start/zastaveni a
reverzaci. Soucasné signaly startu [8] nejsou
povoleny.

0 = stop, 1 = start, reverzace.

[12]

Povolit start

Pouzijte, pokud se hiidel motoru musi pfi

[0] | Bez funkce méni¢ kmitoctu nebude reagovat na signaly
pfivadéné na svorku.

vpred startu otacet ve sméru chodu hodinovych
rucicek.
[13] | Povolit start Pouzijte, pokud se hiidel motoru musi pfi
vzad startu otacet proti sméru chodu hodinovych
rucicek.
[14] | Konstantni Pouziva se k aktivaci konstantnich otacek.
otacky Viz par. 3-11 Konstantni otdcky.
[16] | Pevna zadana | Pevna zadana hodnota, bit 0, 1 a 2
hodnota, bit | umoznuji vybrat jednu z osmi pevnych
0 zadanych hodnot podle nize uvedené

tabulky.

[1] | Reset Vynulovéni méni¢ kmitoc¢tu po vypnuti/
poplachu. Ne viechny poplachy Ize
vynulovat.

[17]

Pevna zadana
hodnota, bit
1

Totéz jako pevna zadana hodnota, bit 0 [16],
viz par. 3-10 Pevnd Zddand hodnota.

[2 ] | Dobéh, inv. Zastaveni volnym dobéhem, invertovany
vstup (normdlné sepnuto). méni¢ kmitoctu
nechad motor volné bézet.

[18]

Pevna zadana
hodnota, bit
2

Totéz jako pevna zadana hodnota, bit 0 [16].

[3] | Vynul. a Vynulovéni a zastaveni volnym dobéhem,
dobéh, inv. invertovany vstup (normalné sepnuto).
méni¢ kmitoctu se resetuje a nechd motor
volné bézet.
[4] | Rychlé zast., Invertovany vstup (normalné sepnuto).
inv. Generuje zastaveni ve shodé s dobou

dobéhu pfi rychlém zastaveni nastavenou v
par. 3-81 Doba dobéhu pfi rychlém zastaveni.
KdyZ se motor zastavi, hfidel se volné otaci.

[19]

UloZeni
zadané
hodnoty

Ulozi aktudlni zadanou hodnotu. Ulozena
zadand hodnota je nyni vychodiskem pro
zapnuti funkci Zvysit otacky a Snizit otacky.
Je-li pouZito zvyseni/snizeni otacek, zména
otacek vzdy sleduje rampu 2 (par. 3-57
Rampa 2, doba rozbéhu a 3-52 Rampa 2,
doba dobéhu) v rozsahu par. 3-02 Minimdini
Zddand hodnota - par. 3-03 Maximdlni
Zddand hodnota.

[5] | DC brzdéni, Invertovany vstup pro DC brzdéni (normalné
inv. sepnuto). Zastavi motor jeho nabuzenim
stejnosmérnym proudem po urcitou dobu -
viz parametr 2-01 DC brzdny proud. Tato
funkce je aktivni pouze tehdy, pokud se
hodnota v par. 2-02 Doba brzdéni stejnos-
mérnym proudem nerovna 0.

[6] | Stop, inverzni | Invertovana funkce Stop. Generuje funkci
zastaveni, kdyz vybrana svorka zméni logicky
stav z 1 na 0. Zastaveni probéhne podle
zvolené doby dobéhu.

[8] [ Start Vyberte start pro pfikaz startu nebo
zastaveni.
1 = start, 0 = stop.

[20]

Ulozeni
vystupu

Ulozi aktudlni kmitoc¢et motoru (Hz). Ulozeny
kmitocet motoru je nyni vychodiskem pro
zapnuti funkci Zvysit otacky a Snizit otacky.
Je-li pouZito zvyseni/snizeni otacek, zména
otacek vzdy sleduje rampu 2 v rozsahu par.
4-12 Minimdlni otdcky motoru - par. 4-14
Maximdini otdcky motoru.

POZNAMKA!

Je-li aktivni funkce UloZenf vystupu,
méni¢ kmitoctu nelze zastavit pomoci
nizkého signalu Start [8]. méni¢
kmitoctu zastavte svorkou naprogra-
movanou na Dobéh, inv. [2] nebo
Vynul. a dobéh, inv. [3].

[9] | Blokovany Motor nastartuje, pokud pulz trvd minimalné
start 2 ms. Motor zastavi pfi aktivaci pfikazu Stop,
inverzni.
[10] [ Reverzace Zméni smér otaceni htidele motoru. Signal

reverzace zméni pouze smér otaceni;
neaktivuje funkci startu. V parametru 4.70
Smér otdceni motoru vyberte moznost Oba
sméry [2].

0 = normalni, 1 = reverzace.

[21]

Zrychleni

Zrychleni a Zpomaleni se voli, pokud je
vyzadovano digitalni fizeni zvyseni/snizeni
otacek (potenciometr motoru). Funkci
aktivujte zvolenim funkce Ulozeni zadané
hodnoty nebo Ulozeni vystupu. Pokud je
funkce Zrychleni aktivni po dobu kratsi nez
400 ms, vysledna zadana hodnota se zvysi o
0,1 %. Pokud je funkce Zrychleni aktivni po
dobu del3i nez 400 ms, vysledna zadana
hodnota se zvysi podle rampy 2, par. 3-51
Rampa 2, doba rozbéhu.
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5-10 Svorka 18, digitalni vstup

Moz

nost:

Funkce:

(81~

Start

vstupy.

vstupu.

Vyberte funkci v dostupném rozsahu digitalniho

Volby naleznete u skupiny parametr 5-1* Digitdlni

5-11 Svorka 19, digitalni vstup

Funkce:

Moz

nost:

[10] *

Reverzace

Vyberte funkci v dostupném rozsahu
digitalniho vstupu.

Volby naleznete u skupiny parametr(i 5-7*
Digitdini vstupy.

5-12 Svorka 27, digitalni vstup

Funkce:

Moz

nost:

(1=

Reset

vstupu.

vstupy*

Vyberte funkci v dostupném rozsahu digitalniho

Volby naleznete u skupiny parametrl 5-1* Digitdini

[22] | Zpomaleni Plati totéz co pro Zrychleni [21]. 5-13 Svorka 29, digitalni vstup
[23] | Volba sady p., | Nastavte par. 0-10 Aktivni sada na hodnotu Moznost: Funkce:
bit 0 Externi volba. [14] * | Konstantni otacky | Vyberte funkci v dostupném rozsahu
Logicka 0 = sada 1, logickd 1 = sada 2. .
digitalniho vstupu.
[26] | Pfesné zast., Prodlouzi signal k zastaveni tak, aby bylo . .
Volby naleznete u skupiny parametr
inv. (pouze zastaveni presné bez ohledu na snimaci % el
5-1* Digitdlni vstupy.
sv. 33) dobu. Tato funkce je k dispozici pouze u
svorky 33. 5-15 Svorka 33, digitalni vstup
[271 | Start, presné | Jako [26], ale vcetné startu. Moznost: Funkce:
zast. (pouze [16] * | Pevna z. h., bit 0 | Vyberte funkci v dostupném rozsahu
sv. 33) o
digitalniho vstupu.
[28] | Korekce nah. | Zvolte korekci kmito¢tu nahoru nebo dold Volby naleznete u skupiny parametr
ke zvyseni nebo snizeni vysledné zadané 5-1% Digitdini vstupy.
hodnoty o procento nastavené v parametru
3-12 Hodnota korekce kmitoctu nahoru nebo
% NG i [ ? it
. 4.6.3 5-3* Digitdlni vystupy
[29] | Korekce doll | Plati totéZ co pro korekci kmito¢tu nahoru
[28. 5-34 Zpozdéni zapnuti, svorka 42, digitalni vystup
[32] | Pulzni vstup | Pulzni vstup vyberte, pouzivate-li Rozsah: Funkce:
(pouze svorka | posloupnost pulzd jako Zzadanou hodnotu 0,01 s*| [0,00-600,00 |Zadejte zpozdéni zapnuti digitalniho
33) nebo zpétnou vazbu. Provadi se to ve s] vystupu. Pokud se zméni stav vybrané
skupiné parametr(i 5-5*Pulzni vstup. podminky pted vypréenim ¢asovace
[34] | Rampa, bit 0 | Logickd 0 = Rampa 1 - viz par. 3-4* Rampa zpozdéni zapnuti, nebude digitalni
1. vystup nijak dotcen. Funkci fizeni
Logicka 1 = Rampa 2 - viz par. 3-5* Rampa digitalniho vystupu naleznete v par. 6-92
2. Svorka 42, digitdlini vystup.
[60] | Cita¢ A Vstup pro ¢itac A. — . e
5-35 Zpozdéni vypnuti, svorka 42, digitdlni vystup
(nahoru)
[61] | Cita¢ A (dold) | Vstup pro ¢itac A. Rozsah: Funkce:
[62] | Vynulovat Vstup pro vynulovani ¢&itace A. 0,01 s*| [0,00-600,00 | Zadejte zpozdéni vypnuti digitalniho
¢itac A s] vystupu. Pokud se zméni stav vybrané
(631 | Cita¢ B Vstup pro ¢ita¢ B. podminky pfed vyprienim Casovate
(nahoru) zpozdéni vypnuti, nebude digitalni
[64] | Cita¢ B (dolt) | Vstup pro &itaé B. vystup nijak dotéen. Funkci fizeni
[65] | Vynulovat Vstup pro vynulovani ¢itace B. digitalniho vystupu naleznete v par. 6-92
¢itad B Svorka 42, digitdlini vystup.

4.6.4 5-4* Relé

Skupina parametr( pro konfiguraci nacasovani a
vystupnich funkci relé.

[0] |Bez funkce Vychozi nastaveni pro vSechny digitdlni a
reléové vystupy.
[1] |Rizeni pfip. Na fidici desku pfichazi napajeci napéti.

[2]

Méni¢ pripraven

Méni¢ kmitoctu je pripraven k provozu a
privadi na fidici desku napajeci signal.

Ménic pripraven,
dalkové

Méni¢ kmitoctu je pfipraven pro provoz
v rezimu Auto.

[4]

Pfipraven/bez
vystrahy

Méni¢ kmitoctu je pfipraven k provozu.
Nebyl vydan zadny pfikaz startu ani
zastaveni. Nejsou hlaseny zadné
vystrahy.

Ménic v chodu

Motor je spustén.

[6]

Béh/Bez vystrahy

Motor je spustén a nejsou hlaseny zadné
vystrahy.
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[7]1 | Ot. v rozs./bez Motor bézi v naprogramovaném rozsahu [30] | Chyba brzdy Chrani ménic kmitoctu, jestlize dojde k
vys. proudu - viz parametry 4-50 Vystraha: (IGBT) chybé v modulech brzdy. Pouzijte relé k
Maly proud a 4-51 Vystraha: Velky proud. odpojeni napéti sité od méni¢ kmitoctu.
Nejsou hlaseny zadné vystrahy. [32] | Rizeni mech. Umoznuje ovladat externi mechanickou
[8] |Z&d. h./bez vyst. | Motor bézi v otd¢kach zadané hodnoty. brzdy brzdu - viz skupina parametrd 2-2*
[9] [ Poplach Poplach aktivuje vystup. Mechanickd brzda.
[10] | Poplach nebo Vystup je aktivovan poplachem nebo [36] | Bit fidiciho slova [ Relé je ovladano bitem 11 fidiciho slova.
vystraha vystrahou. 11
[12] | Mimo proud. Proud motoru je mimo rozsah nastaveny [41] [ Pod nizkou z. h. | Zadana hodnota je niz3i nez hodnota
rozsah v par. 4-50 Vystraha: maly proud a 4-51 parametru 4-54 Vystraha, nizkd Zddand
Vystraha: Velky proud. hodnota.
[13] | Pod proudem, Proud motoru je mensi nez je hodnota [42] | Nad vys. 2. h. Zadana hodnota je vy3si nez hodnota
nizky nastavena v par. 4-50 Vystraha: Maly parametru 4-55 Vystraha, vysokd Zddand
proud. hodnota.
[14] | Nad proudem, Proud motoru je vétsi nez je hodnota [51] | Lokalni zadana
vysoky nastavena v par. 4-51 Vystraha: Velky hodnota aktivni
proud. [52] | Dalkova zadana
[16] | Pod kmitoc¢tem, [ Otacky motoru jsou nizsi nez hodnota hodnota aktivni
nizky nastavena v par. 4-40 Vystraha: Nizky [53] | Zadny poplach
kmitocet. [54] | Prikaz Start
[17]1 | Nad kmito¢tem, Otacky motoru jsou vyssi nez hodnota aktivni
vysoky nastavena v par. 4-41 Vystraha: Vysoky [55] | Béh, reverzace
kmitocet. [56] | Méni¢ v ru¢nim
[19] | Pod nizk. zp. Zpétna vazba je pod limitem rez.
vazbou nastavenym v par. 4-56 Vystraha: Nizkd [57] | Méni¢ v autom.
zpétnd vazba. rez.
[20] [ Nad vys. zp. Zpétna vazba je nad limitem nastavenym [60] | Komparator O Viz skupina par. 13-1* Kompardtory. Je-li
vazbou v par. 4-57 Vystraha: Vysokd zpétnd komparator 0 vyhodnocen jako PRAVDA,
vazba. vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude
[21] | Tepelna vystraha | Tepelnd vystraha je hlasena, jestlize hodnota nizka.
teplota pfekro¢i mezni hodnotu v [61] | Komparator 1 Viz skupina par. 13-1* Kompardtory. Je-li
motoru, méni¢ kmitoctu, brzdném komparator 1 vyhodnocen jako PRAVDA,
rezistoru nebo termistoru. vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude
[22] | Pfip., bez tep. Méni¢ kmitoctu je pfipraven k provozu a hodnota nizka.
vys. neni vydano varovani o pfekroceni [62] | Komparator 2 Viz skupina par. 13-1* Kompardtory. Je-li
teploty. kompardtor 2 vyhodnocen jako PRAVDA,
[23] | Vzd., pfip., bez TV [ Méni¢ kmitoctu je pripraven k provozu v vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude
rezimu Auto a neni vydano varovani o hodnota nizka.
prekroceni teploty. [63] | Komparator 3 Viz skupina par. 13-1* Kompardtory. Je-li
[24] | Pfipr., nap. v pof. | Méni¢ kmitoctu je pfipraven k provozu a komparator 3 vyhodnocen jako PRAVDA,
napéti sité je uvnitf zadaného rozsahu vystup bude vysoka hodnota. Jinak bude
napéti. hodnota nizka.
[25] | Reverzace Motor béZi nebo je pfipraven bézet ve [70] | Logické pravidlo | Viz sk. par. 13-4* Logickd pravidla. Je-li
sméru chodu hodinovych rucicek, jestlize 0 logické pravidlo 1 vyhodnoceno jako
je logickd hodnota = 0, a proti sméru PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota.
chodu hodinovych rucicek, jestlize je Jinak bude hodnota nizka.
logicka hodnota = 1. Vystup se zméni, [711 | Logické pravidlo | Viz sk. par. 13-4* Logickd pravidla. Je-li
jakmile je priveden signal reverzace. 1 logické pravidlo 2 vyhodnoceno jako
[26] | Sbérnice v Probihd aktivni komunikace (bez ¢asové PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota.
poradku prodlevy) prostfednictvim sériového Jinak bude hodnota nizka.
komunikacniho portu. [72] | Logické pravidlo | Viz sk. par. 13-4* Logickd pravidla. Je-li
[28] | Brzda, zadna Brzda je aktivni a nejsou hlaseny zadné 2 logické pravidlo 3 vyhodnoceno jako
vystr. vystrahy. PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota.
[29] | Brzda piipravena | Brzda je pfipravena k provozu a nedoslo Jinak bude hodnota nizka.
k zadné chybé.
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5-57 Svorka 33, nizka Z. h./zpétna vazba

Funkce:

[73] | Logické pravidlo | Viz sk. par. 13-4* Logickd pravidla. Je-li
3 logické pravidlo 3 vyhodnoceno jako Rozsah:
PRAVDA, vystup bude vysoka hodnota. 0.000°

Jinak bude hodnota nizka.
Viz par. 13-52 Akce SL reguldtoru. Pokud
bude provedena akce SL reguldtoru Dig.

[81] | Digitalni vystup

SLB

[-4999 - 4999]

Nastavte zadanou hodnotu nebo
hodnotu zpétné vazby odpovidajici nizké
hodnoté pulzniho kmito¢tu nastavené v
parametru 5-55 Svorka 33, nizky kmitocet.

vystup A vysoky [39], vstup bude vysoka
hodnota. Pokud bude provedena akce SL

regulatoru Dig. vystup A nizky [33], vstup Rozsah:

5-58 Svorka 33, vys. Z. h./zpétna vazba

Funkce:

bude nizkd hodnota.

50,000*

5-40 Funkce relé
Moznost:
[0] *

Funkce:

Bez funkce | Vyberte funkci v dostupném rozsahu reléového

[-4999 - 4999]

Nastavte zaddanou hodnotu nebo
hodnotu zpétné vazby odpovidajici
vysoké hodnoté pulzniho kmitoctu
nastavené v parametru 5-56 Svorka 33,

vysoky kmitocet.

vstupu.

5-41 Zpozdéni zapnuti, relé

MozZnost: Funkce:

[0,01 s] *

[0,00-600,00
s]

Zadejte zpozdéni sepnuti relé. Pokud se
zméni stav vybrané podminky pred
vyprsenim casovace zpozdéni zapnuti,
nebude reléovy vystup nijak dotcen.
Funkce pro fizeni relé jsou uvedeny v

par. 5-40 Funkce relé.

5-42 Zpozdéni vypnuti, relé

Moznost: Funkce:

[0,01 s] *

[0,00-600,00
s]

Zadejte zpozdéni rozepnuti relé. Pokud
se zméni stav vybrané podminky pred
vyprsenim casovace zpozdéni vypnuti,
nebude reléovy vystup nijak dotcen.
Funkce pro fizeni relé jsou uvedeny v

par. 5-40 Funkce relé.

4.6.5 5-5*% Pulzni vstup

Nastavte par. 5-15 Svorka 33, digitdlIni vstup na pulzni vstup
[32]. Svorka 33 nyni zpracovava pulzni vstup v rozsahu od
nizkého kmitoctu, par. 5-55 Svorka 33, nizky kmitocet, po
par. 5-56 Svorka 33, vysoky kmitocet. Méfitko kmitoc¢tového
vstupu nastavte pomoci par. 5-57 Svorka 33, nizkd Z. h./
Zpétnd vazba a par. 5-58 Svorka 33, vys. Z. h./zpétnd vazba.

5-55 Svorka 33, nizky kmitocet
Rozsah:
20 Hz*

Funkce:

[20-4 999 Hz] | Zadejte nizky kmitocet odpovidajici
nizkym otackam hfidele motoru (tj. min.

zadané hodnoté) v par. 5-57 Svorka 33,

nizka Z. h./zpétnd vazba.

5-56 Svorka 33, vysoky kmitocet

Rozsah: Funkce:
5000 Hz*| [21-5 000 Zadejte maximalni kmitocet odpovi-
Hz] dajici maximalnim otackdm hfidele

motoru (tj. max. zadané hodnoté) v
par.5-58 Svorka 33, vys. Z. h./zpétnd
vazba.
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4.7 Skupina parametrl 6: Analogové vstupy 4.7.3 6-1* Analogovy vstup 1

a vystupy
Parametry pro konfiguraci nastaveni méfitka a meznich
4.7.1 6-** Analogovy vstup/vystup hodnot pro analogovy vstup 1 (svorka 53).
Skupina parametrd pro konfiguraci analogovych vstupi a POZNAMKAI
vystupu. Mikrospina¢ 4 v pozici U:
Parametry 6-10 Svorka 53, nizké napéti a 6-11 Svorka 53,
4.7.2 6-0* Rezim analog. V/V vysoké napéti jsou aktivni.
Mikrospinac 4 v pozici I:
Skupina parametr(i pro nastaveni konfigurace analogovych Parametry 6-12 Svorka 53, maly proud a 6-13 Svorka 53,
vstupll a vystupl. velky proud jsou aktivni.
6-00 Doba c¢asové prodlevy pracovni nuly
Rozsah: Funkce: = Z
0zZsa unkce o o
Funkce pracovni nuly se pouziva ke sledovani Z Z
signdlu na analogovém vstupu. Kdyz signal o o
zmizi, je nahldena vystraha pracovni nuly. Z Z =
e o o =
10 s* [ [1-99 [ Nastavte zpozdéni pred pouzitim Funkce casové o
s] prodlevy pracovni nuly (par. 6-01 Casovd prodleva E
pracovni nuly). }
Jestlize se signal bé = zdéni
gnal béhem nastaveného zpozdéni ON g
znovu objevi, ¢asovac se vynuluje. ®
Kdyz je detekovana pracovni nula, ménic
kmitoctu ulozi vystupni kmitocet a spusti OFF
¢asovac casové prodlevy pracovni nuly. 1 2 3 4
6-01 Funkce casové prodlevy pracovni nuly
Moznost: Funkce:
Funkce bude aktivovana, kdyz vstupni
P o Zadana hodnota/Zpétné vazba =2
signal poklesne pod 50 % hodnoty ©
definované v par. 6-10 Svorka 53, nizké [ot./min] g
napéti, 6-12 Svorka 53, maly proud nebo Par. 6-xx R
6-22 Svorka 60, maly proud. Vysoka 2. h./ 1500
[0] * | Vypnuto Funkce je vypnuta. zpétna vazba 1200
[11 | Ulozeni Vystupni kmitocet zlstane na hodnoté,
vystupu jakou mél pfi detekci pracovni nuly. 900
[2] | Stop Ménic¢ kmitoc¢tu dobéhne na 0 Hz. Pred 600
restartovanim méni¢ kmitoctu odstrarite
| ; Par. 6-xx 300
chybovy stav pracovni nuly. Nizké 3. h/ 150
[3]1 | Konstantni Méni¢ kmitoc¢tu zméni otacky na hodnotu zpétna vazba
otacky konstantnich otacek, viz par. 3-11 | v
. Par. 6-xx Analogovy vstup
Konstantni otdcky. Nizké napéti” nebo |
[4] | Max. otacky Méni¢ kmitoc¢tu zméni otacky na Maximalni Maly proud” |
otacky motoru - viz par. 4-14 Maximdlni Par. 6-xx
otdcky motoru Vysoké napéti” nebo
. « v o M Velky proud”
[5] |Stop a vypnuti | Méni¢ kmito¢tu dobéhne na 0 Hz a vypne.
Pred restartovanim méni¢ kmitoctu
odstrarite stav pracovni nuly a aktivujte
funkci vynulovani.
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6-10 Svorka 53, nizké napéti

6-15 Svorka 53, vys. Z. h./zpétna vazba

Rozsah: Funkce: Rozsah: Funkce:
Tato hodnota méfitka by méla odpovidat Hodnota méfitka odpovidajici
minimalni zadané hodnoté nastavené v vysokému napéti nebo velkému
par. 6-14 Svorka 53, nizkd Z. h./zpétnd proudu nastavenému v parametrech
vazba. Viz také cast Prdce se Zddanymi 6-11 Svorka 53, vysoké napéti a 6-13
hodnotami. Svorka 53, velky proud.
0,07 V*| [0,00-9,90 [ Zadejte hodnotu nizkého napéti. 50,000% | [-4 999,000-4 Zadejte hodnotu méritka
V] 999,000] analogového vstupu.
AUPOZORNEN
Hodnota musi byt nastavena minimalné na 1V, aby byla Rozsah: Funkce:
aktivovana funkce ¢asové prodlevy pracovni nuly v Jedna se o ¢asovou konstantu prvniho
parametru 6-01 Funkce éasové prodlevy pracovni nuly. fadu digitalniho dolnopropustniho filtru
pro potlaceni elektrického Sumu na svorce
zlepsi tlumeni, ale také zvySuje zpozdéni
Rozsah: Funkce: ve filtru.
Tato hodnota méfitka by méla 0,01 s*| [0,01-10,00 [Zadejte ¢asovou konstantu.
odpovidat maximalni Zzddané hodnoté 5]
nastavené v par. 6-15 Svorka 53, vys. Z.
h/zpétnd vazba.
10,0 V*| [0,10-10,00 V] | Zadejte hodnotu vysokého napéti. MozZnost: Funkce:
Zvolte vstup pfivadény na svorku 53.
Rozsah: Funkce: AU POZORN EN[
Tento signal musi odpovidat Parametr 6-19 Svorka 53, rezim MUS(
minimalni zadané hodnoté nastavené byt nastaven podle nastaveni
v par. 6-14 Svorka 53, nizkd 2. h./ mikrospinace 4.
zpétnd vazba. [0] * | Napétovy
0,14 mA*| [0,00-19,90 Zadejte hodnotu malého proudu. rezim
mA] [11 | Proudovy
AUPOZORNEN —

Hodnota musi byt nastavena minimalné na 2 mA, aby byla
aktivovana funkce ¢asové prodlevy pracovni nuly v
parametru 6-01 Funkce ¢asové prodlevy pracovni nuly.

6-13 Svorka 53, velky proud

Rozsah:

Funkce:

Tento signadl musi odpovidat
maximalni zddané hodnoté
nastavené v par. 6-15 Svorka 53,
vysokd Z. h./zpétnd vazba.

20,00 m

A*

mA]

[0,10-20,00

Zadejte hodnotu velkého proudu.

6-14 Svorka 53, nizka Z. h./zpétna vazba

Rozsah: Funkce:
Hodnota méfitka odpovidajici nizkému
napéti nebo malému proudu
nastavenému v parametrech 6-10 Svorka
53, nizké napéti a 6-12 Svorka 53, maly
proud.

0,000% [ [-4999 - 4999] | Zadejte hodnotu méfitka analogového
vstupu.

4.7.4 6-2* Analogovy vstup 2

Parametry pro konfiguraci nastaveni méfitka a meznich
hodnot pro analogovy vstup 2, svorka 60.

6-22 Svorka 60, maly proud

Rozsah: Funkce:

Tento signal musi odpovidat
minimalni zddané hodnoté nastavené
v par. 6-24 Svorka 60, nizkd z. h./
zpétnd vazba.

Zadejte hodnotu malého proudu.

0,14 mA*| [0,00-19,90

mA]

AUPOZORNEN

Hodnota musi byt nastavena minimalné na 2 mA, aby byla
aktivovana funkce ¢asové prodlevy pracovni nuly v
parametru 6-01 Funkce ¢asové prodlevy pracovni nuly.
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6-23 Svorka 60, velky proud 6-80 Zapnout potenciometr LCP

Rozsah: Funkce: Moznost: Funkce:
Tento signal musi odpovidat [0] [Vypnuto
maximalni hodnoté proudu [1] * | Zapnuto

nastavené v par. 6-25 Svorka 60,
6-81 Potenciometr LCP, nizka z. h.

nizkd Z. h./zpétnd vazba.
20,00 mA* | [0,10-20,00 [ Zadejte hodnotu velkého proudu. Rozsah: Funkce:

mA] Hodnota méfitka odpovida 0.
0,000% | [-4999 - 4999] | Zadejte nizkou Zddanou hodnotu.
Zédana hodnota odpovida

6-24 Svorka 60, nizka z. h./zpétna vazba

Rozsah: Funkce: potenciometru oto¢enému UpIné doleva
Hodnota méfitka odpovidajici malému (0 stupnu).

proudu nastavenému v parametru 6-22

Svorka 60, maly proud. 6-82 Potenciometr LCP, vysoka Z. h.

0,000% [ [-4999 - 4999] | Zadejte hodnotu méfitka analogového Rozsah: Funkce:
vstupu. Hodnota méfitka odpovidd maximalni
mestment o s 303 i 20
6-25 Svorka 60, vys. 2. h./zpétna vazba nastavené v par. 3-03 Maximdlni Zddand
Rozsah: Funkce: hodnota.
Hodnota méfitka odpovidajici velkému 50,00% | [-4999 - Zadejte vysokou zadanou hodnotu.
proudu nastavenému v parametru 6-23 4999] Z4dana hodnota odpovid4 potenciometru
Svorka 60, velky proud. otocenému Uplné doprava (200 stupnt).
50,00% | [-4999 - 4999] | Zadejte hodnotu méfitka analogového
vstupu. 4.7.6 6-9* Analogovy vystup
6-26 Svorka 60, ¢asova konstanta filtru

Tyto parametry slouzi ke konfiguraci analogovych vystuptd

Rozsah: Funkce: Wy
meéni¢ kmitoctu.

Jednd se o ¢asovou konstantu prvniho fadu

digitalniho dolnopropustniho filtru pro 6-90 Svorka 42, reZim

potlaceni elektrického Sumu na svorce 60. Moznost: Funkce:

Vysoka hodnota Casové konstanty zlepsf [0] *] 0-20 mA Rozsah analogovych vystupl je 0-20 mA.
tlumeni, ale také zvysuje casové zpozdéni ve 1 |4-20 mA Rozsah analogovych vystupll je 4-20 mA.
filtru.

[2] [ Digitalni vystup | Funguje jako pomalu reagujici digitalni

POZNAMKAI vystup. Nastavte hodnotu bud na 0 mA

Tento parametr nelze ménit za chodu (vyp.), nebo na 20 mA (zap.) - viz par. 6-92
motoru. Svorka 42, digitdlni vystup.
0,01 s* 0,01- Zadejte ¢asovou konstantu. >
"[) o ) 6-91 Svorka 42, analogovy vystup
: Moznost: Funkce:
4.7.5 6-8* Potenciometr LCP Yyberte funkdl svorky 42

jako analogového vystupu.

[0] * | Bez funkce

Potenciometr LCP Ize vybrat jako zdroj zddané hodnoty
[10] | Vystupni kmitocet [0-100 Hz]

nebo jako zdroj relativni Zddané hodnoty.

[11] | Z&dan& hodnota (REF min- 3-02 Minimdini Zddand
P OZN AMKAI max) hodnota az 3-03 Maximdlni
‘ Zddand hodnota.
V ruénim rezimu funguje potenciometr LCP jako mistni [12] | Zpétna vazba (FB min-max)
Zidana hodnota. [13] [ Proud motoru (0-Imax) 16-37 Max. proud stfidace je
Imax.
[16] | Vykon (0-Pnom) 1-20 Vykon motoru je Pnom
Moznost: Funkce: (motor).
Pokud je potenciometr LCP vypnuty, je mozné [19] | Napéti stejnosmérného
upravit mistni zadanou hodnotu pomoci tlacitek meziobvodu (0-1 000 V)
se ipkou a potenciometrem se 74dana hodnota [20] | Zadana hodnota, sbérnice Analogovy vystup odpovida
nenastavuje ani v rezimu Auto, ani v rezimu [0,0 %~100,0 %] zédané hodnoté nastavené
Ru¢né. na sbérnici RS485.
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6-92 Svorka 42, digitalni vystup 6-94 Svorka 42, vystup, max. méfitko

Moznost: Funkce: Rozsah: Funkce:
Volby a popisy naleznete u par. 5-4* Relé. 20 mA o
< - ——— x 100 %
[0] * | Bez funkce poZadovdno maximdalni proud
[80] | Digitalni vystup | Viz par. 13-52 Akce SL reguldtoru. Pokud Y-
SLA bude provedena akce SL regulatoru Dig. 10 mA = % x 100 = 200%

vystup A vysoky [38], vstup bude vysoka
hodnota. Pokud bude provedena akce SL
regulatoru Dig. vystup A nizky [32], vstup

bude nizkd hodnota.

6-93 Svorka 42, vystup, min. méfitko

Rozsah: Funkce:

0,00 % | [0,00- Nastavte minimalni vystupni hodnotu

200,0 %] | vybraného analogového signdlu na svorce 42
jako procento maximalni hodnoty signélu.
Napf¥. pokud je pozadovana hodnota 0 mA
(nebo 0 Hz) pfi 25 % maximalni hodnoty
vystupu, naprogramujte hodnotu 25 %.
Nastaveni hodnot méfitka az do 100 %
nesmi nikdy presahnout odpovidajici
nastaveni v par. 6-94 Svorka 42, vystup, min.

méitko.
Proud @
(mA) §
[2)
R
20 -
0/4 *7‘
‘ " s
0% Analogovy Analogovy 100 9% Proménna pro
vystup, min.  Vystup, max. vystup L
métitko métitko priklad: Otacky
par. 6-51 par. 6-52 (ot./min.)
6-94 Svorka 42, vystup, max. méfitko
Rozsah: Funkce:
100,00 Stanovte méfitko maximalniho vystupu
%* [0,00- | vybraného analogového signalu na svorce 42.
200,00 [ Nastavte na pozadovanou maximalni hodnotu
%] vystupniho proudového signalu. Méfitko vystupu

nastavte tak, aby pfi pIném rozsahu byl proud
mensi nez 20 mA, nebo aby byl 20 mA pfi
vystupu mensim nez 100 % maximalni hodnoty
signalu.

Je-li pozadovén vystupni proud 20 mA jako
hodnota odpovidajici 0-100 % pIného méfitka,
naprogramujte v parametru tuto procentualni
hodnotuy, tj. 50 % = 20 mA. Pokud je pozadovan
pfi maximalnim vystupu (100 %) proud mezi 4 a
20 mA, vypocitejte procentudlni hodnotu

nasledujicim zplsobem:
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4.8 Skupina parametr(i 7: Regulatory
4.8.1 7-** Regulatory

Skupina parametr( pro konfiguraci ovladacich prvka
aplikaci.

4.8.2 7-2* Zp. vazba pifi fizeni procesu

Zvolte zdroje zddané hodnoty a zpracovani pro PI fizeni
procesu.

POZNAMKA!

Nastavte par. 3-15 Zdroj Zddané hodnoty 1 na hodnotu [0]
Bez funkce, aby byl analogovy vstup pouzit jako signal
zpétné vazby.

Abyste mohli pouzit analogovy signél jako zdroj zpétné
vazby, nepouzivejte stejny zdroj jako zdroj zadané hodnoty
v par. 3-15, 3-16 a 3-17.

7-20 Zdroje zpétné vazby procesu

Moznost: Funkce:

Zvolte vstup, ktery bude fungovat jako
signdl zpétné vazby.

[0] * | Bez funkce
[11 [ Analogovy vstup 53

[2] [Analogovy vstup 60
[8] | Pulzni vstup 33
[11] | Z. h. mistni sbérn.

4.8.3 7-3* Pl regulace procesu

7-30 Rizeni procesu Pl, norm./inv. fizeni

Moznost: Funkce:

[0] * | NormalIni | Zpétna vazba je vétsi nez Zddana hodnota a
vysledkem je snizeni otacek.

Zpétna vazba je mensi nez zddana hodnota a
vysledkem je zvyseni otacek.

[11 [Inverzni |Zpétna vazba je mensi nez zadana hodnota a
vysledkem je zvyseni otacek.

Zpétna vazba je mensi nez zadana hodnota a

vysledkem je snizeni otacek.

7-31 Rizeni procesu PI, anti-windup

MozZnost: Funkce:

[0] [Vypnuto | Regulace dané chyby bude pokracovat i po
zvy$eni nebo snizeni vystupniho kmitoctu.

[1] * [ Zapnuto | Jestlize nelze zvysit nebo snizit vstupni kmitocet,

Pl regulator prestane regulovat danou chybu.

7-32 Rizeni pr. Pl, po¢. hodn. reguldtoru

Rozsah: Funkce:

0,0 Hz* | [0,0-200,0 Hz] | méni¢ kmitoctu bude pracovat v rezimu

bez zpétné vazby az do okamziku

dosazeni nastavenych otacek motoru.

7-33 Rizeni pr. PI, propor. zesileni

MozZnost: Funkce:

[0,01] * [ 0,00-10,00 | Zadejte hodnotu proporcionélniho zesileni,
tj. faktor vynasobeni chyby mezi signalem
zadané hodnoty a zpétné vazby.

Pozor!
POZNAMKA!
0,00 = Vyp.
7-34 Rizenf procesu Pl, int. €asova kon.
Rozsah: Funkce:
9 999,00 s* | [0,10-9 Integrator poskytuje vzrlstajici
999,00 s] zesileni pii konstantni odchylce mezi
zadanou hodnotou a zpétnova-
zebnim signalem (skute¢nou
hodnotou). Integrac¢ni ¢asova
konstanta je doba, kterou integrator
potiebuje k dosazeni zesileni
rovnajiciho se proporcionalnimu
zesileni.
7-38 Rizeni pr. PI, faktor kl. zp. v.
Rozsah: Funkce:

0%* | [0 - 400%] | Faktor kladné zpétné vazby odesila cast
signalu zadané hodnoty kolem PI reguldtoru,
ktery pak ovliviiuje pouze ¢ast fidiciho signalu.
Aktivaci faktoru kladné zpétné vazby je
dosahovano mensiho prekmitnuti a vysoké
dynamiky pfi zméné zadané hodnoty.

Tento parametr je aktivni vzdy, kdyz je
hodnota parametru 1-00 ReZim konfigurace
nastavena na Proces [3].

7-39 Sitka pasma Na zadané hodnoté

Rozsah: Funkce:

5% | [0 -200% ] | Zadejte hodnotu 3itky pdsma Na zadané
hodnoté.

Chyba PI regulatoru je rozdil mezi zddanou
hodnotou a zpétnou vazbou a pokud je mensi
nez hodnota nastavend v parametru, je aktivni
funkce Na Zadané hodnoté.
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4.9 Skupina parametr( 8: Komunikace

49.1 8-** Komunikace

Skupina parametr( pro konfiguraci komunikace.

4.9.2 8-0* Obecna nastaveni

Tuto skupinu parametrd pouzijte pro konfiguraci obecnych
nastaveni komunikace.

8-01 Zplsob ovladani

Moznost:

Funkce:

(o1 =

Digitalné a fidici
slovo

K ovladani bude pouzit digitalni vstup i
fidici slovo.

[1]

Pouze digitalné

K ovladani bude pouzit digitalni vstup.

[2

Pouze fidici
slovo

K ovladani bude pouZzito fidici slovo.

POZNAMKA!

8-06 Vynulovat prodlevu fidiciho slova

MozZnost:

Funkce:

Vynulovénim prodlevy fidiciho slova odeberete
veskeré funkce casové prodlevy.

[0] * | Bez funkce

Casové prodleva Fidiciho slova nebude
vynulovana.

Vynulovat

Casové prodleva Fidiciho slova bude
vynulovana a parametr zméni stav na hodnotu
[0] Bez funkce.

4.9.3 8-3* Nastaveni FC portu

Parametry pro konfiguraci FC portu.

4.9.4 8-30 Protokol

8-30 Protokol

8-02 Zdroj ridiciho slova

Nastaveni tohoto parametru Moznost: Funkce:
potlacuje nastaveni par. 8-50 Vybér Zvolte pouzity protokol. Zména protokolu se
volného dobéhu az 8-56 Vybér pevné projevi az po vypnuti méni¢ kmitoctu.
Zddané hodnoty. 0] | FC

[2] [Modbus RTU

Moznost: Funkce: 8-31 Adresa
[0] |Zadny Funkce neni aktivni. Rozsah: Funkce:
[1] * | FC RS485 | Sledovéni zdroje fidiciho slova se provadi Zvolte adresu sbérnice.

pomoci sériového komunika¢niho portu RS485.

8-03 Casova prodleva fidictho slova

Rozsah:

Funkce:

1,0 s*

[0,1-6 500 s]

Zadejte cas, ktery uplyne pied provedenim
funkce c¢asové prodlevy fidiciho slova (par.
8-04 Funkce casové prodlevy fidiciho slova).

8-04 Funkce casové prodlevy fidiciho slova

Moznost: Funkce:
Zvolte akci, kterd bude provedena v
pfipadé casové prodlevy.

[0] * [ Vypnuto Bez funkce.

[1] | UloZeni vyst. Vystup bude ulozen do obnoveni
komunikace.

[2] | Stop Zastaveni s automatickym restartovanim

po obnoveni komunikace.

B3]

Konstantni otacky

motoru pobézi s konstantnim kmito¢tem
do obnoveni komunikace.

[4]

Max. otacky

motoru pobézi s maximalnim kmitoc¢tem
do obnoveni komunikace.

[5]

Stop a vypnuti

Zastavi motor a potom vynuluje ménic
kmitoctu, aby ho bylo mozné restartovat

pomoci LCP nebo digitélniho vstupu.

1*| [1 - zavisi na

protokolu]

Rozsah sbérnice FC je 1 az 126.

Rozsah sbérnice Modbus je 1 az 247.

8-32 Pren. rychlost FC portu

Moznost:

Funkce:

Zvolte pfenosovou rychlost FC portu.

POZNAMKA!

Zména prenosové rychlosti se projevi
po reakci na libovolné probihajici
pozadavky sbérnice.

[0] |2 400 baudG

[11 |4 800 baudd

[2] *] 9 600 baudd

Pokud zvolite v par. 8-30 hodnotu FC.

[3] * [ 19 200 baudt

Pokud zvolite v par. 8-30 hodnotu Modbus.

38 400 baudl

[4]

8-33 Parita FC portu

Moznost: Funkce:
Tento parametr ma vliv pouze na
sbérnici Modbus, protoze sbérnice
FC ma vzdy sudou paritu.

[0] * | Suda parita (1 stopbit)

[1] [ Licha parita

[2]

Bez parity (1 stopbit)

Zvolte pro Modbus RTU.

Bez parity (2 stopbity)
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8-35 Minimalni zpozdénf odezvy

Rozsah: Funkce:

0,010 s*| [0,001-0,500 s] | Zadejte minimalni pfipustné zpozdéni
mezi pfijetim pozadavku a odeslanim
odpovédi.

8-36 Max. zpozdéni odezvy

Rozsah: Funkce:

5,000 s*| [0,010 - 10,00 [ Zadejte maximalni pfipustné zpozdéni

s] mezi vyslanim pozadavku a pfijetim

odpovédi. Prekroceni této doby
zpozdéni zplsobi ¢asovou prodlevu

fidiciho slova.

4.9.5 8-4* Sada protok. FC MC

4.9.6 8-43 Konfigurace ¢teni PCD na FC
portu

8-43 Konfigurace ¢teni PCD na FC portu

Pole [16]

Moznost: Funkce:
[0] * | Z&dna

[11 [ 1500 Hodin v provozu

[21 |]1501 Hodin v béhu

[3]1 |[1502 Potitadlo kWh

[4] | 1600 Ridici slovo

[51 |1601 Zadana hodnota [jednotky]
[6] |1602 Zadana hodnota v %

[71 | 1603 Stavové slovo

[8] | 1605 Skute¢nd hodnota ot. [%]
[9] | 1609 Vlastni udaje na displeji
[10] | 1610 Vykon [kW]

[11] | 1611 Vykon [HP]

8-43 Konfigurace ¢teni PCD na FC portu

Pole [16]

Moznost: Funkce:
[32] [ 1672 Citat A

[33] | 1673 Cita¢ B

[34] | 1690 Poplachové slovo
[35] | 1692 Varovné slovo

[36] | 1694 Rozs. stavové slovo

Vyberte parametry,
které budou pfidéleny
PCD v telegramu. Pocet
dostupnych PCD zavisi
na telegramech. Tabulka
neni uréena pro pole [0]
a [1]. Pro tato dvé pole
je index 1 nastaven na
hodnotu [7] a index 2
na hodnotu [8]. Tato
dvé pole nemuze

koncovy uzivatel ménit.

4.9.7 8-5* Dig./Sbérnice

Parametry pro konfiguraci spojeni digitalniho fidiciho slova
a fidiciho slova sbérnice.

POZNAMKA!

Parametr jsou aktivni pouze tehdy, kdyz je par. 8-01 Zpisob
ovidddni nastaven na hodnotu Digitdiné a Ffid. slovo [0].

8-50 Vybér volného dobéhu

Moznost: Funkce:

Zvolte fizeni funkce volného dobéhu
pomoci digitalniho vstupu nebo sbérnice.

[12] [ 1612 Napéti motoru

[0] | Digitalni vstup | Aktivace prostfednictvim digitalniho vstupu.

[13] | 1613 Kmitocet
[14] | 1614 Proud motoru

[1] | Sbérnice Aktivace prostifednictvim portu sériové

komunikace.

[15] [ 1615 Kmitocet [%]

[16] | 1618 Teplota motoru

[17] | 1630 Napéti meziobvodu

[18] | 1634 Teplota chladice

[19] | 1635 Teplota sttidace

[20] | 1638 Stav regulatoru SL

[21] | 1650 Externi zadana hodnota
[22] | 1651 Pulzni zadana hodnota
[23] | 1652 Zpétna vazba [jednotky]
[24] | 1660 Digitalni vstup 18, 19, 27, 33
[25] | 1661 DigitaIni vstup 29

[26] | 1662 Analogovy vstup 53 (V)
[27] | 1663 Analogovy vstup 53 (mA)
[28] | 1664 Analogovy vstup 60

[29] | 1665 Analogovy vystup 42 [mA]
[30] | 1668 Kmit. vstup 33 [Hz]

[31] | 1671 Reléovy vystup [binarni]

[2] |Logické AND | Aktivace prostfednictvim sériového komuni-

kacniho portu a digitalniho vstupu.

[3] * | Logické OR Aktivace prostfednictvim sériového komuni-

kac¢niho portu nebo digitdlniho vstupu.

8-51 Vybér rychlého zastaveni

Moznost: Funkce:

Zvolte fizeni funkce rychlého zastaveni
pomoci digitalniho vstupu nebo sbérnice.

[0] | Digitalni vstup | Aktivace prostiednictvim digitalniho vstupu.
[11 | Sbérnice

Aktivace prostiednictvim sériového komuni-
kacniho portu.

[2] |Logické AND | Aktivace prostiednictvim sériového komuni-

kac¢niho portu a digitalniho vstupu.

[3] * | Logické OR Aktivace prostiednictvim sériového komuni-

kac¢niho portu nebo digitalniho vstupu.
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Moznost: Funkce: Moznost: Funkce:
Zvolte fizeni DC brzdy pomoci digitalniho [2] |Logické AND | Aktivace prostiednictvim sériového komuni-
vstupu nebo sbérnice. kacniho portu a digitélniho vstupu.
[0] [ Digitalni vstup [ Aktivace prostfednictvim digitalniho vstupu. [3] * [ Logické OR Aktivace prostfednictvim sériového komuni-
[1] | Sbérnice Aktivace prostfednictvim sériového komuni- kacniho portu nebo digitélniho vstupu.

kacniho portu.

[2]

Logické AND

Aktivace prostrednictvim sériového komuni-
kac¢niho portu a digitalniho vstupu.

B1*

Logické OR

Aktivace prostfednictvim sériového komuni-
kac¢niho portu nebo digitalniho vstupu.

8-53 Vybér startu
Moznost:

Funkce:

4.9.8 8-9* Zpétna vazba sbérnice

Parametr pro konfiguraci zpétné vazby sbérnice.

v . z ¥ z

8-94 Sbérnicova zpétna vazba 1

Zvolte fizeni funkce startu pomoci
digitalniho vstupu nebo sbérnice.

[0]

Digitalni vstup

Aktivace prostfednictvim digitalniho vstupu.

Rozsah: Funkce:
0*| [0x8 000- Sbérnicova zpétna vazba je poskytovana
Ox7FFF] prostfednictvim protokolu FC nebo

Modbus zapsanim hodnoty zpétné vazby

do tohoto parametru.

[1] | Sbérnice Aktivace prostiednictvim sériového komuni-
kac¢niho portu.

[2] [Logické AND [ Aktivace prostiednictvim sériového komuni-
kacniho portu a digitélniho vstupu.

[3] * | Logické OR Aktivace prostiednictvim sériového komuni-

ka¢niho portu nebo digitalniho vstupu.

8-54 Vybér

Moznost:

reverzace

Funkce:

Zvolte fizeni funkce reverzace pomoci
digitalniho vstupu nebo sbérnice.

[0]

Digitalni vstup

Aktivace prostrednictvim digitalniho vstupu.

[l

Sbérnice

Aktivace prostfednictvim sériového komuni-
kacniho portu.

[2]

Logické AND

Aktivace prostrednictvim sériového komuni-
kacniho portu a digitélniho vstupu.

B1*

Logické OR

Aktivace prostfednictvim sériového komuni-
kac¢niho portu nebo digitalniho vstupu.

8-55 Vybér sady
Moznost:

Funkce:

Zvolte fizeni vybéru sady parametrii pomoci
digitalniho vstupu nebo sbérnice.

[0]

Digitalni vstup

Aktivace prostfednictvim digitalniho vstupu.

[1] | Sbérnice Aktivace prostiednictvim sériového komuni-
kac¢niho portu.

[2] [Logické AND [ Aktivace prostiednictvim sériového komuni-
kacniho portu a digitélniho vstupu.

[3] * | Logické OR Aktivace prostiednictvim sériového komuni-

ka¢niho portu nebo digitalniho vstupu.

8-56 Vybér pevné Zzid. hodnoty

Moznost:

Funkce:

Zvolte fizeni vybéru pevné zad. hodnoty
pomoci digitalniho vstupu nebo sbérnice.

[0]

Digitalni vstup

Aktivace prostrednictvim digitalniho vstupu.

[l

Sbérnice

Aktivace prostfednictvim portu sériové
komunikace.
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4.10 Skupina parametrd 13: Smart Logic

4.10.1 13-** Programovaci funkce

Regulator SLC je posloupnost uzivatelem definovanych akci (73-52 Akce SL reguldtoru [X]) provadénych regulatorem v
okamziku, kdy je uzivatelem definovana udalost (73-57 Uddlost SL reguldtoru [X]) vyhodnocena jako Pravda.

Uddlosti a akce jsou svazény do dvojic, takze kdyz je uddlost pravdivd, provede se souvisejici akce. Poté je vyhodnocena
dalsi uddlost a provedena odpovidajici akce a tak déle. Uddlosti jsou vyhodnocovany postupné.

Pokud je udalost vyhodnocena jako Nepravda, regulator SLC neprovede béhem intervalu sledovéni Zaddnou akci a nebudou
vyhodnocovany zadné dalsi udalosti.

Je mozné naprogramovat 1 az 20 uddlosti a akci.
Po provedeni posledni udélosti/akce za¢ne posloupnost znovu od zacatku od uddlosti/akce [0].

Na obrazku je uveden pfiklad se tfemi udalostmi/akcemi:

Udalost pro 130BA062.13
spusténi P13-01

Stav 1

Udalost 1/
Akce 1

Stav 2
Udalost 2/

Udalost pro Akce 2
zastaveni P13-02
~~
~ ~

\\ Udalost pro
\ zastaveni P13-02
\

Stav 4

Udalost 4/
Akce 4

Stav 3

Udalost 3/
Akce 3

/
/7

e /Uda'lost pro
<4~ zastaveni P13-02

Spusténi a zastaveni SL reguldtoru:
Spustte reguldtor zvolenim hodnoty Zapnuto [1] v par. 13-00 ReZim SL reguldtoru. Reguldtor SLC za¢ne vyhodnocovat Udélost
0, a pokud ji vyhodnoti jako PRAVDU, pokracuje déle v cyklu.

Reguldtor SLC se zastavi, kdyz mé par. 13-02 Uddlost pro zastaveni hodnotu PRAVDA. Regulator mUizete zastavit také
zvolenim hodnoty Vypnuto [0] v par. 13-00 Rezim SL reguldtoru.

Chcete-li vynulovat viechny parametry reguldtoru SLC, zvolte v par. 13-03 Vynulovdni reguldtoru hodnotu Vynulovat [1] a
zaCnéte programovat opét od zacéatku.
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4.10.2 13-0* Nast. regul. SLC

Muzete pouzit nastaveni SL regulatoru k aktivaci, deaktivaci
a resetu SL reguldtoru.

13-00 Rezim SL regulatoru

Moznost: Funkce:
[o] * Vypnuto Funkce je vypnuta.
[1] Zapnuto SL regulator je aktivni.

13-01 Udalost pro spusténi

Moznost: Funkce:
Zvolte vstup pro aktivaci SL
regulatoru.
[0] Nepravda Zada do logického pravidla hodnotu
Nepravda.
[1] Pravda Zada do logického pravidla hodnotu
Pravda.
[2] Béh Dalsi popis naleznete u skupiny
parametrd 5-4* Relé [5].
[3] V rozsahu Dalsi popis naleznete u skupiny
parametrd 5-4* Relé [7].
[4] Na Zad. hodn. Dalsi popis naleznete u skupiny
parametrd 5-4* Relé [8].
[7] Mimo proud. Dalsi popis naleznete u skupiny
rozsah parametrd 5-4* Relé [12].
[8] Pod min. Dalsi popis naleznete u skupiny
proudem parametrd 5-4* Relé [13].
[9] Nad vys. proudem | Dalsi popis naleznete u skupiny

parametrd 5-4* Relé [14].

[16]

Tepelnd vystraha

Dalsi popis naleznete u skupiny
parametrd 5-4* Relé [21].

(171

Sit mimo rozsah

napéti.

[18] | Reverzace Dalsi popis naleznete u skupiny
parametrd 5-4* Relé [25].

[19] | Vystraha Je aktivovana vystraha.

[20] | Poplach (Vypnuti) [Je aktivovan poplach s vypnutim.

[21] | Poplach (Vypn. Je aktivovan poplach se zablokovanim.

zabl.)

[22] | Komparator O Pouzije v logickém pravidle vysledek
komparatoru 0.

[23] | Komparétor 1 Pouzije v logickém pravidle vysledek
komparatoru 1.

[24] | Komparator 2 Pouzije v logickém pravidle vysledek
komparatoru 2.

[25] | Komparétor 3 Pouzije v logickém pravidle vysledek
komparatoru 3.

[26] | Logické pravidlo O [ Pouzije v logickém pravidle vysledek
logického pravidla 0.

[27] | Logické pravidlo 1 | Pouzije v logickém pravidle vysledek
logického pravidla 1.

[28] | Logické pravidlo 2 [ Pouzije v logickém pravidle vysledek
logického pravidla 2.

[29] | Logické pravidlo 3 [ Pouzije v logickém pravidle vysledek

logického pravidla 3.

13-01 Udalost pro spusténi

MozZnost:

Funkce:

[33]

DigitaIni vstup 18

Pouzije v logickém pravidle hodnotu
digitalniho vstupu 18.

[34] | Digitalni vstup 19 [ Pouzije v logickém pravidle hodnotu
digitalniho vstupu 19.

[35] | Digitélni vstup 27 [ Pouzije v logickém pravidle hodnotu
digitalniho vstupu 27.

[36] | Digitalni vstup 29 [ Pouzije v logickém pravidle hodnotu
digitalniho vstupu 29.

[38] | Digitélni vstup 33

[39] * | Ptikaz Start Tato udalost ma hodnotu Pravda,
jestlize se méni¢ kmitoctu spusti
libovolnym zplisobem (prostrednictvim
digitalniho vstupu nebo jinak).

[40] | Méni¢ zastaven Tato udalost ma hodnotu Pravda,

jestlize se méni¢ kmitoctu zastavi nebo
volné dobiha libovolnym zptsobem
(prostfednictvim digitalniho vstupu
nebo jinak).

13-02 Udalost pro zastaveni

Moznost: Funkce:
Zvolte vstup pro aktivaci SL
regulatoru.

[0] Nepravda Zada do logického pravidla hodnotu
Nepravda.

[1] Pravda Zadé do logického pravidla hodnotu
Pravda.

[2] Béh Dalsi popis naleznete u skupiny
parametrd 5-4* Relé [5].

[3] V rozsahu Dal3i popis naleznete u skupiny
parametrd 5-4* Relé [7].

[4] Na Zad. hodn. Dalsi popis naleznete u skupiny
parametrd 5-4* Relé [8].

[7] Mimo proud. Dalsi popis naleznete u skupiny

rozsah parametrd 5-4* Relé [12].

Pod min. proudem

Dalsi popis naleznete u skupiny
parametrd 5-4* Relé [13].

Nad vys. proudem

Dalsi popis naleznete u skupiny
parametrd 5-4* Relé [14].

[16]

Tepelnd vystraha

Dalsi popis naleznete u skupiny
parametrd 5-4* Relé [21].

[17]

Sit mimo rozsah

napéti.

[18] [Reverzace Dalsi popis naleznete u skupiny
parametrd 5-4* Relé [25].

[19] | Vystraha Je aktivovana vystraha.

[20] | Poplach (Vypnuti) |[Je aktivovan poplach s vypnutim.

[21] | Poplach (Vypn. Je aktivovan poplach se

zabl.) zablokovanim.

[22] | Komparator O Pouzije v logickém pravidle vysledek
komparatoru 0.

[23] | Komparétor 1 Pouzije v logickém pravidle vysledek

komparatoru 1.
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13-02 Udalost pro zastaveni

Moznost: Funkce:

[24] | Komparator 2 Pouzije v logickém pravidle vysledek
komparétoru 2.

[25] | Komparator 3 Pouzije v logickém pravidle vysledek
komparatoru 3.

[26] | Logické pravidlo 0 | Pouzije v logickém pravidle vysledek
logického pravidla 0.

[27] | Logické pravidlo 1 | Pouzije v logickém pravidle vysledek
logického pravidla 1.

[28] | Logické pravidlo 2 | Pouzije v logickém pravidle vysledek
logického pravidla 2.

[29] | Logické pravidlo 3 | Pouzije v logickém pravidle vysledek
logického pravidla 3.

[30] | Vyprseni cas. SL 0 | Pouzije v logickém pravidle vysledek
casovace 0.

[31] | Vyprseni ¢as. SL 1 | Pouzije v logickém pravidle vysledek
casovace 1.

[32] | Vyprseni cas. SL 2 | Pouzije v logickém pravidle vysledek
casovace 2.

[33] | Digitélni vstup 18 | Pouzije v logickém pravidle hodnotu
digitalniho vstupu 18.

[34] | Digitélni vstup 19 | Pouzije v logickém pravidle hodnotu
digitalniho vstupu 19.

[35] | Digitélni vstup 27 | Pouzije v logickém pravidle hodnotu
digitdlniho vstupu 27.

[36] | Digitalni vstup 29 | Pouzije v logickém pravidle hodnotu
digitalniho vstupu 29.

[38] | Digitalni vstup 33

[39] [ Prikaz Start Tato udalost ma hodnotu Pravda,
jestlize se méni¢ kmitoctu spusti
libovolnym zptsobem
(prostfednictvim digitalniho vstupu
nebo jinak).

[40] * | Méni¢ zastaven Tato udalost m& hodnotu Pravda,
jestlize se ménic¢ kmitoctu zastavi
nebo volné dobiha libovolnym
zpUsobem (prostfednictvim digitalniho
vstupu nebo jinak).

13-03 Vynulovat regulator SLC

MozZnost:

Funkce:

(o1 *

Nevynulovat

Zachova vsechna nastaveni
naprogramovana ve skupiné
parametrd 13.

[

Vynulovat regulator
SLC

Obnovi vychozi nastaveni vsech
parametrd skupiny 13.

4.10.3 13-1* Komparatory

Komparatory se pouzivaji k porovnavéni trvalych
proménnych (napf. vystupniho kmitoctu, vystupniho
proudu, analogového vstupu atd.) s pevnymi,
predvolenymi hodnotami.

Par. LC-11 2

Comparator Operator IN
Par.LC-10 2
Comparator Operand < §
Par.LC-12 TRUE longer than.

Comparator Value

Navic se porovnavaji digitalni hodnoty s hodnotami
pevnymi v Case. Viz vysvétleni v 13-10 Comparator
Operand. Komparatory se vyhodnocuji vzdy jednou béhem
intervalu sledovani. Vysledek (PRAVDA nebo NEPRAVDA) se
pouzije pfimo. Vsechny parametry v této skupiné jsou
parametry pole s indexem 0 az 5. Index 0 slouzi k progra-
movani komparatoru 0, index 1 slouzi k programovani
komparatoru 1 a tak dale.

13-10 Operand komparétoru

Pole [4]

Moznost: Funkce:
Vyberte proménnou, ktera bude
sledovana komparatorem.

[0] * | Vypnuto Komparator je vypnuty.

[1

Z4dané hodnota

Vyslednd dalkové zadand hodnota
(nikoli lokalni) vyjadiena procentem.

Zpétna vazba

Zpétna vazba v [Hz].

[3] | Otacky motoru Otacky motoru v Hz.

[4] | Proud motoru Proud motoru v [A].

[6] | Vykon motoru Vykon motoru v [kW] nebo [HP].

[71 | Napéti motoru Napéti motoru ve [V].

[8] | Napéti DC meziob. | Napéti stejnosmérného meziobvodu
ve [V].

[12] | Analogovy vstup 53 | Vyjadfeny jako procentuadlni hodnota.

[13] | Analogovy vstup 60 | Vyjadfeny jako procentualni hodnota.

[18] | Pulzni vstup 33 Vyjadieny jako procentudlni hodnota.

[20] | Cislo poplachu Zobrazi Cislo poplachu.

Cita¢ A

Zjistény pocet.

]
[30]
[31]

Cita¢ B

Zjistény pocet.

13-11 Operator komparatoru

Pole [4]

Moznost: Funkce:
Vyberte operétor, ktery bude pouzit pfi
srovnani.

[0] | Méné nez < [ Vysledek vyhodnoceni je Pravda, jestlize je

proménna vybrana v par. 13-10 Operand
kompardtoru mensi nez pevna hodnota
stanovena v par. 13-12 Hodnota
kompardtoru. Vysledek vyhodnoceni je
Nepravda, jestlize je hodnota proménné
vybrané v par. 13-10 Operand kompardtoru
Vétsi nez pevna hodnota stanovena v par.
13-12 Hodnota kompardtoru.

(1=

Priblizné se

rovna =

Vysledek vyhodnoceni je Pravda, jestlize je
proménna vybrana v par. 13-10 Operand

kompardtoru pfiblizné rovna pevné hodnoté

42
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13-11 Operator komparatoru

Pole [4]
Moznost: Funkce:

stanovené v par. 13-12 Hodnota
komparatoru.

[2] | Vétsi nez > Inverzni logika oproti hodnoté [0].

13-12 Hodnota komparatoru

Pole [4]

Rozsah: Funkce:

0.0% [ [-9999 - 9999] | ,Aktivacni Uroven” pro proménnou

sledovanou timto komparatorem.

4.10.4 13-2* Casovace

Vysledky casovace lIze pouzit k definovani udalosti (par.
13-51 Akce SL reguldtoru) nebo jako booleovsky vstup v
logickém pravidle (par. 13-40 Booleovské pravidlo 1, 13-42
Booleovské pravidlo 2 nebo 13-44 Booleovské pravidlo 3).

Kdyz vyprsi hodnota ¢asovace, ¢asova¢ zméni stav z
Nepravda na Pravda.

13-20 Casovac SL regulatoru

Pole [3]
Rozsah: Funkce:
0,0 s* [ [0,0-3 600 s] | Zadejte hodnotu definujici dobu trvani

vystupu Nepravda z naprogramovaného
¢asovace. Casova¢ ma hodnotu Nepravda

Vysledek (PRAVDA / NEPRAVDA) tohoto vypoctu se
zkombinuje s nastavenim 13-43 Logic Rule Operator 2 a
13-44 Logic Rule Boolean 3 a dostanete konecny vysledek
(PRAVDA / NEPRAVDA) logického pravidla.

13-40 Booleovské pravidlo 1

Pole [4]

Moznost: Funkce:
Vyberte prvni booleovsky vstup pro
zvolené logické pravidlo.

[0] * | Nepravda Zada do logického pravidla hodnotu
Nepravda.

[1] | Pravda Zada do logického pravidla hodnotu
Pravda.

[2] |[Béh Daldi popis naleznete u skupiny
parametrd 5-4* Relé [5].

[3] [V rozsahu Dalsi popis naleznete u skupiny
parametrd 5-4* Relé [7].

[4] | Na z&d. hodn. Daldi popis naleznete u skupiny
parametrd 5-4* Relé [8].

[7]1 | Mimo proud. Dalsi popis naleznete u skupiny

rozsah parametrl 5-4* Relé [12].

[8]

Pod min. proudem

Daldi popis naleznete u skupiny
parametrl 5-4* Relé [13].

[9]

Nad vys. proudem

Dalsi popis naleznete u skupiny
parametrl 5-4* Relé [14].

[16]

Tepelna vystraha

Daldi popis naleznete u skupiny
parametrl 5-4* Relé [21].

[17]

Sit mimo rozsah

napéti.

pouze tehdy, pokud je spustén akci, az do [18] | Reverzace Daldi popis naleznete u skupiny
doby vyprseni hodnoty ¢asovace. parametrd 5-4* Relé [25].
[19] | Vystraha Je aktivovana vystraha.
4.10.5 13-4* Logicka’ pravidla [20] | Poplach (Vypnuti) | Je aktivovan poplach s vypnutim.
[21] [ Poplach (Vypn. Je aktivovan poplach se zablokovanim.
Muzete zkombinovat az tfi booleovské vstupy (vstupy zabl)
Pravda/Nepravda) z ¢asovacli, komparator(, digitalnich [22] | Komparator 0 Pouzije v logickém pravidle vysledek
vstupl, stavovych bitl a udélosti pomoci logickych komparatoru 0.
operatort AND, OR a NOT. Vyberte booleovské vstupy pro [23] | Komparétor 1 Pouzije v logickém pravidle vysledek
vypocet v 13-40 Logic Rule Boolean 1, 13-42 Logic Rule komparatoru 1.
Boolean 2 a 13-44 Logic Rule Boolean 3. Definujte operatory, [24] | Komparator 2 Pouzije v logickém pravidle vysledek
které budou pouzity k logické kombinaci vybranych vstupt komparatoru 2.
v 13-41 Logic Rule Operator 1 a 13-43 Logic Rule Operator 2. [25] | Komparator 3 Pouzije v logickém pravidle vysledek
komparétoru 3.
Par. LC-41 Par. LC-43 = [26] | Logické pravidlo O | Pouzije v logickém pravidle vysledek
Par. LC-40 Logic Rule Operator 1 Logic Rule Operator 2 g logického pravidla 0.
Logic Rule Boolean 1 | D S % [27] | Logické pravidlo 1 | Pouzije v logickém pravidle vysledek
Eggitchlze Boolean 2 4)4) Dj) | — - |Og|(j|féh0 pra.VId,Ia LE - -
[28] | Logické pravidlo 2 | Pouzije v logickém pravidle vysledek
’7 logického pravidla 2.
Par. LC-44 [29] [ Logické pravidlo 3 [ PouZije v logickém pravidle vysledek
Logic Rule Boolean 3 logického pravidla 3.
[30] | Vyprseni cas. SL O | Pouzije v logickém pravidle vysledek

Priorita vypocta
Nejprve se pocitaji vysledky 73-40 Logic Rule Boolean 1,
13-41 Logic Rule Operator 1 a 13-42 Logic Rule Boolean 2.

casovace 0.

31]

Vyprseni cas. SL 1

Pouzije v logickém pravidle vysledek
casovace 1.
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13-40 Booleovské pravidlo 1

13-43 Logicky operétor 2

Pole [4] Pole [4]

Moznost: Funkce: Moznost: Funkce:

[32] | Vyprseni cas. SL 2 | Pouzije v logickém pravidle vysledek Vyberte druhy logicky operator, ktery bude
Casovace 2. pouzit pro booleovské vstupy z par. 13-40

[33] | Digitalni vstup 18 | Pouzije v logickém pravidle hodnotu Booleovské pravidlo 1, 13-41 Logicky operdtor 1
digitalniho vstupu 18. a 13-42 Booleovské pravidlo 2 a pro

[34] | DigitéIni vstup 19 | Pouzije v logickém pravidle hodnotu booleovsky vstup z par. 13-42 Booleovské
digitalniho vstupu 19. pravidlo 2.

[35] | Digitalni vstup 27 | Pouzije v logickém pravidle hodnotu [0] * | Vypnuto Ignoruje par. 13-44 Booleovské pravidlo 3.
digitalniho vstupu 27. [11 | And Vyhodnocuje vyraz [13-40/13-42] AND [13-44].

[36] | Digitalni vstup 29 | Pouzije v logickém pravidle hodnotu [2] |Or Vyhodnocuje vyraz [13-40/13-42] OR [13-44].
digitalniho vstupu 29. [31 | And not Vyhodnocuje vyraz [13-40/13-42] AND NOT

[38] | Digitalni vstup 33 [13-44].

[39] | Piikaz Start Tato udalost ma hodnotu Pravda, [4] [Ornot Vyhodnocuje vyraz [13-40/13-42] OR NOT
jestlize se méni¢ kmitoctu spusti [13-44].
libovolnym zpusobem (prostfednictvim [5] | Not and Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40/13-42] AND
digitalniho vstupu nebo jinak). [13-44].

[40] | Ménic¢ zastaven Tato udalost mé& hodnotu Pravda, [6] | Notor Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40/13-42] OR
jestlize se méni¢ kmitoctu zastavi nebo [13-44].
volné dobiha libovolnym zptsobem [71 | Not and not | Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40/13-42] AND
(prostiednictvim digitalniho vstupu NOT [13-44].
nebo jinak). [8] |Not or not [Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40/13-42] OR NOT

[13-44].

13-41 Logicky operétor 1

Pole [4]

Moznost: Funkce:
Vyberte prvni logicky operator, ktery bude
pouzit pro booleovské vstupy z par. 13-40
Booleovské pravidlo 1 a 13-42 Booleovské
pravidlo 2.

[0] * | Vypnuto Ignoruje par. 13-42 Booleovské pravidlo 2,
13-43 Logicky operdtor 2 a 13-44 Booleovské
pravidlo 3.

[11 |And Vyhodnocuje vyraz [13-40] AND [13-42].

[21 |Or Vyhodnocuje vyraz [13-40] OR [13-42].

[31 [And not Vyhodnocuje vyraz [13-40] AND NOT [13-42].

[4] | Or not Vyhodnocuje vyraz [13-40] OR NOT [13-42].

[51 | Not and Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40] AND [13-42].

[6] | Not or Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40] OR [13-42].

[71 | Not and not | Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40] AND NOT
[13-42].

[8] | Notor not |Vyhodnocuje vyraz NOT [13-40] OR NOT
[13-42].

13-42 Booleovské pravidlo 2

Pole [4]

MoZnost: Funkce:

Vyberte druhy booleovsky vstup pro zvolené logické
pravidlo.

Volby a popisy naleznete u par. 13-40 Booleovské
pravidlo 1.

13-44 Booleovské pravidlo 3

Pole [4]

Moznost: Funkce:

Vyberte

Volby a

pravidlo.

pravidlo 1.

treti booleovsky vstup pro zvolené logické

popisy naleznete u par. 13-40 Booleovské

4.10.6 13-5* Stavy

13-51 Udalost SL regulatoru

Pole [20]

Moznost: Funkce:

Vyberte

Volby a
pravidlo

regulatoru.

booleovsky vstup pro definici udalosti SL

popisy naleznete u par. 13-40 Booleovské
1.

13-52 Akce SL regulatoru

Pole [20]

Moznost: Funkce:
Vyberte akci odpovidajici udélosti SL
reguldtoru. Akce jsou provadény,
pokud je odpovidajici udalost (par.
13-51 Udadlost SL reguldtoru)
vyhodnocena jako Pravda.

[0] * [ Vypnuto Funkce je vypnuta.

[1] [Zadna akce Neni provedena zadna akce.

[2] |[Vybrat sadu 1 Zméni aktivni sadu na sadu 1.
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Popisy parametrd Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

13-52 Akce SL regulatoru

Pole [20]

Moznost: Funkce:

[3] | Vybrat sadu 2 Zméni aktivni sadu na sadu 2.

[10] | Zvolit pevnou Z. h. 0 | Zvoli pevnou zadanou hodnotu 0.

[11] | Zvolit pevnou z. h. 1 | Zvoli pevnou zaddanou hodnotu 1.

[12] | Zvolit pevnou Z. h. 2 | Zvoli pevnou zadanou hodnotu 2.

[13] | Zvolit pevnou Z. h. 3 | Zvoli pevnou zadanou hodnotu 3.

[14] | Zvolit pevnou Z. h. 4 | Zvoli pevnou zadanou hodnotu 4.

[15] | Zvolit pevnou Z. h. 5 | Zvoli pevnou zadanou hodnotu 5.

[16] | Zvolit pevnou Z. h. 6 | Zvoli pevnou zadanou hodnotu 6.

[17] | Zvolit pevnou Z. h. 7 | Zvoli pevnou zadanou hodnotu 7.

[18] | Zvolit rampu 1 Zvoli rampu 1.

[19] | Zvolit rampu 2 Zvoli rampu 2.

[22] | Béh Vyda méni¢ kmitoctu pfikaz Start.

[23] [ Zpétny chod Vyda ménic¢ kmitoctu prikaz ke
startu vzad.

[24] | Stop Vydé ménic¢ kmitoctu piikaz Stop.

[25] [ Qstop Vyda ménic kmitoctu prikaz k
rychlému zastaveni.

[26] | DC stop Vyda ménic¢ kmitoctu piikaz DC stop.

[27] [ Volny dobéh Méni¢ kmitoctu okamzité volné
dobéhne. Vsechny piikazy k
zastaveni véetné piikazu k volnému
dobéhu zastavi SL reguldtor.

[28] | Ulozeni vystupu Ulozi vystupni kmitocet.

[29] | Spustit casovac 0 Spusti casovac 0.

[30] | Spustit ¢asovac 1 Spusti ¢asovac 1.

[31] | Spustit ¢asovac 2 Spusti ¢asovac 2.

[32] | Dig. vystup 42 nizky | Nastavi nizkou hodnotu dig. vystupu
42.

[33] | Relé nizké Relé ma nizkou hodnotu.

[38] | Dig. vystup 42 vysoky | Nastavi vysokou hodnotu dig.
vystupu 42.

[39] | Relé vysoké Relé ma vysokou hodnotu.

[60] | Vynulovat cita¢ A Vynuluje ¢itac A.

[61] | Vynulovat cita¢ B Vynuluje ¢itac B.
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Popisy parametrd

Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

4.11 Skupina parametra 14: Specialni
funkce

4.11.1 14-** Specialni funkce

Skupina parametr( pro konfiguraci specialnich funkci
méni¢ kmitoctu.

4.11.2 14-0* Spinani stfidace

14-01 Spinaci kmitocet

Moznost:  Funkce:
Vyberte spinaci kmitocet, abyste minimalizovali
napt. akusticky hluk a vykonové ztraty nebo
maximalizovali U¢innost.

[0] |2kHz

[11*]4 kHz

[2] |8 kHz

[4] |16 kHz

POZNAMKA!

Pro vykony 18,5 kW a 22 kW neni moznost [4] k dispozici.

14-03 Premodulovan{

Moznost: Funkce:

Tato funkce umoznuje presnéjsi fizeni otacek v
blizkosti a nad jmenovitymi otackami (50/60 Hz).
Dalsi vyhodou premodulovani je moznost
zachovat konstantni otacky i pfi vypadku
napajeni.

[0] | Vypnuto | Vypne funkci premodulovani, aby se zabranilo
zvinéni momentu na htideli motoru.

[1] * | Zapnuto | Pfipoji funkci pfemodulovani, aby bylo dosazeno
vystupniho napéti az o 15 % vyssiho nez je

napéti sité.

4.11.3 14-1* Sledovani sité

Tato skupina parametrd poskytuje funkce pro zpracovani
stavll nesymetrie napajeni.

14-12 Funkce pfi nesymetrii napajeni

Moznost: Funkce:

Provoz za podminek vyznamné nesymetrie
sitového napéti zkracuje dobu Zivotnosti ménice.
Vyberte funkci, ktera bude provedena pfi zjisténi
vyrazné nesymetrie napajeni.

[0] * | Vypnuti
[1] | Vystraha | Méni¢ kmitoctu vyda vystrahu.

Méni¢ kmitoctu vypne.

14-20 Zplsob resetu

MozZnost: Funkce:

Vyberte funkci resetu po vypnuti. Po
vynulovani Ize méni¢ kmitoctu restartovat.

[0] * | Ru¢ni reset Reset bude proveden tlac¢itkem [Reset]

nebo digitalnimi vstupy.

[1] | Autom. reset x | Po vypnuti provede jeden automaticky
1 reset.

[2] [Autom. reset x [ Po vypnuti provede dva automatické
2 resety.

[3] | Autom. reset x | Po vypnuti provede tfi automatické resety.
3

[4] | Autom. reset x | Po vypnuti provede ctyfi automatické

4 resety.

[5] | Autom. reset x | Po vypnuti provede pét automatickych
5 reset(l.

[6] | Autom. reset x | Po vypnuti provede Sest automatickych
6 resetu.

[71 | Autom. reset x | Po vypnuti provede sedm automatickych
7 resetd.

[8] | Autom. reset x | Po vypnuti provede osm automatickych
8 resetd.

[9] | Autom. reset x | Po vypnuti provede devét automatickych
9 resetd.

[10] | Autom. reset x | Po vypnuti provede deset automatickych
10 reset.

[11] | Autom. reset x | Po vypnuti provede patndct automatickych
15 resetd.

[12] [ Autom. reset x [ Po vypnuti provede dvacet automatickych
20 resetd.

[13] | Nekone¢ny Po vypnuti provede nekone¢ny pocet

automatickych reset(.

AUPOZORNENI

Motor muiZze bez vystrahy nastartovat.

14-21 Doba automatického restartu

Rozsah: Funkce:

poc. res.

10 s*| [0 - 600 s] | Zadejte casovy interval od vypnuti do startu
u funkce automatického resetu. Tento
parametr je aktivni, pokud je par. 14-20
Zplsob resetu nastaven na hodnotu
Automaticky reset [1] - [13].

14-22 Provozni rezim

Moznost: Funkce:

Tento parametr pouzijte k zadani normalniho
provozu nebo k inicializaci vsech parametr(i s
vyjimkou par. 15-03 Pocet zapnuti, 15-04 Pocet
prehrdti a 15-05 Pocet prepéti.

[2] | Vypnuto | Neni provedena zadna akce.

Parametry pro konfiguraci zpracovani automatického
resetu, specidlniho vypnuti a samokontroly nebo inicia-
lizace fidici karty.

[0] * | Normalni Ménic¢ kmitoctu pracuje v rezimu normalniho

provoz provozu.

[2] |Inicializace | Obnovi vychozi nastaveni véech parametrd s
vyjimkou par. 15-03 Pocet zapnuti, 15-04 Pocet

prehrdti a 15-05 Pocet prepéti. Méni¢ kmitoctu

se resetuje béhem nasledujiciho zapnuti.
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14-22 Provozni rezim

Moznost: Funkce:
Obnovi se rovnéz vychozi nastaveni
parametru 14-22 Provozni reZim, tj. hodnota
Normdilni provoz [0].

14-26 Zpozdéni vypnuti pfi poruse stfidace

Rozsah: Funkce:

[Spojeno s 0-30 s | Kdyz méni¢ kmitoctu zjisti pfepéti béhem

velikosti] nastavené doby, po uplynuti této doby
vypne.
Pokud je hodnota rovna 0, reZzim ochrany
je vypnut.

POZNAMKA!

ReZim ochrany doporucujeme
vypnout u aplikaci zvedani.

Zavisi na [0-35 [ Kdyz ménic¢ kmitoctu zjisti prepéti béhem
aplikaci* s] nastavené doby, po uplynuti této doby
vypne.
Pokud je hodnota rovna 0, rezim ochrany
je vypnut.

POZNAMKA!

Rezim ochrany doporucujeme
vypnout u aplikaci zvedani.

4.11.4 14-4* Optimal. spotfeby

Parametry pro nastaveni optimalizace spotteby v rezimech
VT (kvadratického momentu) i AEO (automatické optima-
lizace spotieby).

14-41 Minimalni magnetizace AEO

Rozsah: Funkce:

66%* | [40 - 75%] | Zadejte minimalni povolenou magnetizaci pro
AEO. Zvolenim nizké hodnoty snizite
energetické ztraty v motoru, ale mlzete tim
také snizit odolnost vici ndhlym zménam
zatizeni.
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4.12 Skupina parametra 15: Informace o
meénici
Skupina parametr( obsahujicich informace o provoznich

udajich, hardwarové konfiguraci, verzi softwaru a podobné.

15-00 Doba provozu

Rozsah: Funkce:
0 dni* [ [0-65 535 Zobrazi pocet dni, po jaky byl méni¢
dni] kmitoctu v provozu.

Hodnota se pfi vypnuti uklada a nelze ji
vynulovat.

15-01 Hodin v béhu

Rozsah: Funkce:

*

0 [0 - 2147483647] | Zobrazeni poctu hodin béhu motoru.
Hodnota se pfi vypnuti uklada a lze ji
vynulovat v par. 15-07 Nulovdni pocitadla

provoznich hodin.

15-02 Pocitadlo kWh

Rozsah: Funkce:

0| [0 - 65535] | Zobrazeni spotieby energie v kWh jako stfedni
hodnoty v pribéhu jedné hodiny.
Pocitadlo Ize vynulovat v par. 15-06 Vynulovdni

pocitadla kWh.

15-03 Pocet zapnuti

Rozsah: Funkce:

0| [0-2147483647] |Zobrazi pocet zapnuti méni¢ kmitoctu.

Pocitadlo nelze vynulovat.

15-04 Pocet prehfati

Rozsah: Funkce:

0| [0 -65535] [ Zobrazi pocet vypnuti méni¢ kmitoctu
zpusobeny prekrocenim teploty.
Pocitadlo nelze vynulovat.

15-05 Pocet prepéti

Rozsah: Funkce:

*

0 [0 - 65535] | Zobrazi pocet vypnuti méni¢ kmitoctu
zpusobeny piepétim.

Pocitadlo nelze vynulovat.

15-06 Vynulovéni pocitadla kWh

MozZnost: Funkce:

[0] * | Nevynulovat Pocitadlo nebude vynulovano.

[1] Vynulovat pocitadlo Pocitadlo bude vynulovéno.

15-07 Nulovani pocitadla provoznich hodin

Moznost: Funkce:

[0] * | Nevynulovat Pocitadlo nebude vynulovano.

[1] Vynulovat pocitadlo Pocitadlo bude vynulovano.

4.12.1 15-3* Pamét poruch

Tato skupina parametrd obsahuje pamét poruch se
zobrazenim dlivodd poslednich deseti vypnuti.

15-30 Pamét chyb: K6d chyby
Rozsah:

0| [0 - 255] | Zobrazeny kéd chyby vyhledejte v Navodu k
pouzivani ménice VLT Micro.

Funkce:

4.12.2 15-4* |dentifikace ménice

Parametry obsahujici informace o hardwarové a softwarové
konfiguraci méni¢ kmitoc¢tu ur¢ené pouze pro cteni.
15-40 Typ ménice

Moznost: Funkce:

| | Zobrazeni typu ménice kmitoctu.

15-41 Vykonova cést

MozZnost:  Funkce:

| |Zobrazen|’ vykonové &asti méni¢ kmitoctu.

15-42 Napéti

Moznost: Funkce:

| | Zobrazeni napéti méni¢ kmitoctu.

15-43 Softwarova verze

Moznost:  Funkce:

| | Zobrazeni softwarové verze ménic¢ kmitoctu.

15-46 Objednaci ¢islo Méni¢ kmitoctu

Moznost: Funkce:

Zobrazeni objednaciho ¢isla pro nové objednani

méni¢ kmitoc¢tu v jeho pavodni konfiguraci.

15-48 Id. & LCP
Moznost: Funkce:

| | zobrazi id. . LCP.

15-51 Sériové ¢islo Méni¢ kmitoctu

Moznost: Funkce:

| Zobrazi sériové cislo méni¢ kmitoctu.

IS
)
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4.13 Skupina parametrd 16: Udaje na 16-11 Vykon [HP]
displeji Rozsah: Funkce:
[oHP | 10-99HP 1 |Zobrazeni vystupniho vykonu v HP. |
16-00 Ridici slovo
Rozsah: Funkce: 16-12 Napéti motoru
0% | [0 - 65535] | Zobrazeni posledniho platného Fidiciho slova Rozsah: Funkce:
zaslaného do méni¢ kmito¢tu prostfednictvim | 0,0¢ | [0,0-999,9 V] | Zobrazeni fazového napéti motoru. |
sériového komunika¢niho portu.

16-13 Kmitocet

16-01 Zadana hodnota [jednotky] Rozsah: Funkce:
Rozsah: Funkce: | 0,0 Hz* | [0,0 - 400,0 Hz] | Zobrazeni vystupniho kmito¢tu v Hz. |
0,000* | [-4 999,000-4 Zobrazeni celkové déalkové zadané
999,000] hodnoty. Celkova zadana hodnota je
sou¢tem téchto zadanych hodnot: Rozsah: Funkce:
pulzni, analogové, pevné, | 0,00 A* | [0,00-655 A] | Zobrazeni fazového proudu motoru. |

potenciometru LCP, mistni sbérnice a D .
16-15 Kmitocet [%]

ulozené.
- Rozsah: Funkce:
0,00% | [-100,00-100,00 [ Zobrazeni dvoubajtového slova
Rozsah: Funkce: %] sdélujiciho skute¢ny kmitocet motoru
0,0¢| [-200,0-200,0 | Zobrazeni celkové délkové zadané jako procentualni hodnotu par. 4-74
%] hodnoty v procentech. Celkova zadana Maximdini otdcky motoru.

hodnota je souctem téchto zadanych

hodnot: pulzni, analogové, pevné, 16-18 Teplota motoru

potenciometru LCP, mistni sbérnice a Rozsah: Funkce:
ulozené. 0%* | [0 - 100%] | Zobrazeni vypocitaného tepelného zatizeni

motoru jako procentudlni hodnoty odhado-
16-03 Stavové slovo

vaného tepelného zatizeni motoru.

Rozsah: Funkce:
0

*

[0 - 65535] | Zobrazeni stavového slova zaslaného do ménic 4.13.2 16-3* Stav ménice
kmitoc¢tu prostfednictvim sériového komuni-

kac¢niho portu.

16-30 Napéti meziobvodu

16-05 Skuteénd hodnota ot. [%] Rozsah: Funkce:
Rozsah: Funkce: 0V*| [0-10 000 V]| Zobrazeni napéti stejnosmérného
0.00* | [-100.00 - 100.00%)] | Zobrazeni dvoubajtového slova meziobvodu.

laného se st ym sl -
2asianena se stavovym siovem 16-34 Teplota chladice

Rozsah: Funkce:
0*

sbérnici Master sdélujiciho skute¢nou
hodnotu otacek.

[0-255 °C] | Zobrazeni teploty chladi¢e méni¢ kmitoctu.

16-09 Vlastni udaje na displeji

16-35 Teplota stfidace

Rozsah: Funkce:
0,00* [0,00-9 999,00 Rozsah: Funkce:
%] 0%* | [0 - 100%] | Zobrazeni vypocitaného tepelného zatizeni
Vlastni Udaj zaloZeny na nastaveni par. méni¢ kmitoctu ve vztahu k odhadovanému
0-31 Min. hodn. méfitka vel. def. uziv., tepelnému zatiZzeni méni¢ kmitoctu.
0-32 Max. hodn. méritka vel. def. uziv. a
L 16-36 Jmen. proud stfidace
4-14 Maximdini otdcky motoru.
Rozsah: Funkce:
4.13.1 16-1* Stav motoru 0,00 A*| [0,01- 655 A] | Zobrazeni trvalého jmenovitého proudu
stiidace.
16-10 Vykon [kW] 16-37 Max. proud stfidace
Rozsah: Funkce: Rozsah: Funkce:

0,00 A*| [0,1-655 A] | Zobrazeni pferusovaného maximalniho
proudu stiidace (150 %).

[0 kw~

[0 - 99 kW] | Zobrazeni vystupniho vykonu v kW.
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16-38 Stav regulatoru SL

Rozsah: Funkce:

16-68 Pulzni vstup

Rozsah: Funkce:

0% | [0 - 255] | Zobrazeni ¢isla aktivniho stavu SL regulatoru.

4.13.3 16-5* Z&d. h. & zp. vazba

16-50 Externfi zadana hodnota
Funkce:

[-200.0 - 200.0%] | Zobrazeni souctu vsech externich

zadanych hodnot v procentech.

Rozsah:

0.0%*

'y

16-51 Pulsni Zadana hodnota

Funkce:

[-200.0 - 200.0%] | Zobrazeni aktualni hodnoty pulsniho
vstupu prevedeného na procenta

Rozsah:

0.0 %*

zadané hodnoty.

16-52 Zpétna vazba
Rozsah:
0.000*

Funkce:

[-4999.000 - 4999.000] | Zobrazeni analogové nebo pulsni
zpétné vazby v Hz.

4.13.4 16-6* Vstupy a vystupy

16-60 Digitalni vstup 18, 19 27, 33

Rozsah: Funkce:

0*| [0-1111]| Zobrazeni stavu signalli z aktivnich digitalnich

vstupu.

16-61 Digitalni vstup 29
Rozsah:
O-X-

Funkce:

[0-1] |Zobrazen|’ stavu signdlu na digitalnim vstupu 29.

16-62 Analogovy vstup 53 (napétovy)
Rozsah: Funkce:

0.00*

[0,00 - 10,00 V] | Zobrazeni vstupniho napéti na
analogové vstupni svorce.

16-63 Analogovy vstup 53 (proudovy)
Rozsah: Funkce:

0.00*

[0,00 - 20,00 mA] | Zobrazeni vstupniho proudu na

analogové vstupni svorce.

16-64 Analogovy vstup 60

Rozsah: Funkce:

0.00*

[0,00 - 20,00 mA] | Zobrazeni aktualni hodnoty na vstupu
60 jako zadané, nebo jako chranéné

hodnoty.

16-65 Analogovy vystup 42 [mA]

Rozsah: Funkce:

0,00 mA*

[0,00 - 20,00 mA] | Zobrazeni vystupniho proudu na

analogovém vystupu 42.

20 Hz*| [20 - 5000 Hz] [ Zobrazeni vstupniho kmitoc¢tu na pulsni

vstupni svorce.

16-71 Reléovy vystup [binarni]
Rozsah: Funkce:

o | 10-1

| Zobrazeni nastaveni relé.

16-72 Citaé A
Rozsah: Funkce:
0* | [-32768 - 32767] | Zobrazeni aktudIni hodnoty ¢itace A.

16-73 Citat B
Rozsah: Funkce:
0% | [-32768 - 32767] | Zobrazeni aktualni hodnoty ¢itace B.

4.13.5 16-8* FC port

Parametr slouzici k zobrazeni zadanych hodnot z FC portu.

16-86 FC port, Z. H. 1
Rozsah:

0*| [0x8 000-0x7FFF] | Zobrazeni zaddané hodnoty aktudlné
pfijaté z FC portu.

Funkce:

4.13.6 16-9* Diagnostické udaje

16-90 Poplachové slovo
Rozsah: Funkce:

0

*

[0-OxFFFFFFFF] | Zobrazeni poplachového slova zaslaného
prostfednictvim sériového komunika¢niho
portu v hexadecimalnim kodu.

16-92 Vystrazné slovo
Rozsah: Funkce:

0

*

[0-OXFFFFFFFF] | Zobrazeni vystrazného slova zaslaného
prostfednictvim sériového komunikac¢niho

portu v hexadecimalnim koédu.

16-94 Rozs. stavové slovo

Rozsah: Funkce:

0

*

[0-OxFFFFFFFF] | Zobrazeni rozsiteného vystrazného slova
zaslaného prostiednictvim sériového
komunika¢niho portu v hexadecimalnim
kodu.

w
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Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

Seznamy parametrd
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Danfi

Seznamy parametrd Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

5.1.1 Prevodni index

V &asti Tovdrni nastaveni jsou zobrazeny rGzné atributy jednotlivych parametri. Hodnoty parametrd jsou prenaseny pouze
jako cela ¢isla. K pfenosu desetinnych cisel podle Tabulka 5.1 se proto pouzivaji konverzni faktory.

Priklad:

Parametr 1-24 Proud motoru ma prevodni index -2 (tj. konverzni faktor 0,01 podle Tabulka 5.1). Chcete-li nastavit parametr na
hodnotu 2,25 A, pfeneste pies Modbus hodnotu 225. Konverzni faktor 0,01 znamen4, ze pfenesena hodnota bude v ménici
vynasobena ¢islem 0,01. Hodnota 225 pfenesena na sbérnici tudiz bude v méni¢ kmitoc¢tu vniména jako hodnota 2,25 A.

Pfevodni index Prevodnf faktor
2 10

1 100

0 1

-1 0,1

-2 0,01

-3 0,001

-4 0,0001

-5 0,00001

Tabulka 5.1 Pfevodni tabulka
5.1.2 Zména za provozu

+TRUE" (,LANO") znamen3, Ze parametr Ize ménit, kdyz je méni¢ kmitoctu v ¢innosti a ,FALSE” (,NE”) znamena, ze pred
provedenim zmény je nutno méni¢ kmitoctu zastavit.

5.1.3 2-Set-up (rdzné hodnoty)

LAll set-up” (,RGzné hodnoty”): Parametr Ize jednotlivé nastavit v kazdém ze dvou nastaveni, takze kazdy parametr mize mit
dvé r(izné hodnoty.
,1 set-up” (,1 hodnota”): Hodnota bude stejnd v obou nastavenich.

5.1.4 Typ

Typ dat Popis Typ

2 Celotiselny 8 Int8

3 Celociselny 16 Int16

4 Celogiselny 32 Int32

5 Bez znaménka 8 Uint8

6 Bez znaménka 16 Uint16

7 Bez znaménka 32 Uint32

9 Viditelny retézec Viditelny retézec

MG02C548 - VLT® je registrovana ochranna znadmbka spole¢nosti Danfoss. 55




Danfi

Seznamy parametrd

Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

5.1.5 0-** Provoz/Displej

Cislo ] - o . Zména za Pfevodni
parametru Popis parametru Vychozi hodnota riizné hodnoty provozu index Typ
0-03 Regiondlni nastaveni [0] Mezindrodni stejnd hodnota | FALSE - Uint8
0-04 Provozni stav pfi zapnuti (ru¢nim) [1] Nuc. zas., plv. Z.h. rizné hodnoty |TRUE - Uint8
0-10 Aktivni sada [1] Sada 1 stejnd hodnota | TRUE - Uint8
0-11 Programovana sada [1] Sada 1 stejnd hodnota | TRUE - Uint8
0-12 Propojené sady [20] Propojeno rizné hodnoty | FALSE - Uint8
0-31 Min. hodn. méfitka vel. def. uziv. 0 stejnd hodnota | TRUE -2 Int32
0-32 Max. hodn. métitka vel. def. uZiv. 0 stejnd hodnota |TRUE -2 Int32
0 - 40 Tla¢itko [Hand on] na LCP [1] Zapnuto rdzné hodnoty |TRUE - Uint8
0-41 Tlacitko [Off / Reset] na LCP [1] Zapnuto vie rizné hodnoty | TRUE - Uint8
0-42 Tlacitko [Auto on] na LCP [1] Zapnuto rdzné hodnoty |TRUE - Uint8
0 - 50 Kopirovat pres LCP [0] Nekopirovat stejnd hodnota | FALSE - Uint8
0-51 Kopirovéni sad [0] Nekopirovat stejnd hodnota | FALSE - Uint8
0 - 60 Heslo hlavniho menu 0 stejnd hodnota |TRUE 0 Uint16
Pfistup k hlavnimu/rychlému menu
0-61 bez hesla 0 stejnd hodnota |TRUE - Uint8
5.1.6 1-** Zatéz/motor
Cislo Popis parametru Vychozi hodnota rizné hodno Zména za provozu Prevodn T
parametru pis P ty p index p
1-00 Rezim konfigurace [0] Otacky, bez zpétné vazby rizné hodnoty |TRUE - Uint8
1-01 Princip ovlddani motoru [1] WC+ rizné hodnoty | FALSE - Uint8
1-03 Momentova charakteristika [0] Konstantni moment rizné hodnoty | TRUE - Uint8
1-05 Konfigurace ru¢niho rezimu [2] Jako v par. 1-00 RezZim konfigurace | rizné hodnoty |TRUE - Uint8
1-20 Vykon motoru rizné hodnoty | FALSE - Uint8
1-22 Napéti motoru rizné hodnoty | FALSE 0 Uint16
1-23 Kmitoc¢et motoru rizné hodnoty | FALSE 0 Uint16
1-24 Proud motoru rdzné hodnoty | FALSE -2 Uint16
1-25 Jmenovité otatky motoru rdzné hodnoty | FALSE 0 Uint16
1-29 Automatické ladéni k motoru (AMT) [0] Vypnuto stejnd hodnota | FALSE - Uint8
1-30 Odpor statoru (Rs) rdzné hodnoty | FALSE -2 Uint16
1-33 Rozptylova reaktance statoru (X1) rdzné hodnoty | FALSE -2 Uint32
1-35 Hlavni reaktance (Xh) rdzné hodnoty | FALSE -2 Uint32
1-50 Magnetizace motoru - nulové ot. 100% rdzné hodnoty |TRUE 0 Uint16
1-52 Min. ot. pro norm. magn. [Hz] 0 Hz rdzné hodnoty |TRUE -1 Uint16
1-55 Charakteristika U/f - U rizné hodnoty |TRUE 0 Uint16
1-56 Charakteristika U/f - F rizné hodnoty |TRUE 0 Uint16
1-60 Kompenzace zatizeni pfi nizkych ot. 100% rdzné hodnoty |TRUE 0 Uint16
1-61 Kompenzace zatéze pii vysokych ot. 100% rdzné hodnoty |TRUE 0 Uint16
1-62 Kompenzace skluzu 100% rdzné hodnoty |TRUE 0 Int16
Casova konstanta kompenzace
1-63 skluzu 0,1s rizné hodnoty |TRUE -2 Uint16
1-71 Zpozdéni startu 0s rizné hodnoty |TRUE -1 Uint8
1-72 Funkce pfi rozbéhu [2] Doba dobéhu/zpozd. rizné hodnoty |TRUE - Uint8
1-73 Letmy start [0] Vypnuto rizné hodnoty |FALSE - Uint8
1-80 Funkce pfi zastaveni [0] Volny dobéh rizné hodnoty |TRUE - Uint8
1-82 Min. otacky pro funkci pii zas. [Hz] 0 Hz rizné hodnoty |TRUE -1 Uint16
1-90 Tepelnd ochrana motoru [0] Bez ochrany rizné hodnoty | TRUE - Uint8
1-93 Zdroj termistoru [0] Zadny rizné hodnoty | FALSE - Uint8
5.1.7 2-** Brzdy
Cislo Popis parametru Vychozi hodnota rizné hodnoty | Zmé&na za provozu Prevodni T
parametru Pis 4 p index P
2-00 Pridrzny DC proud 50% rGzné hodnoty | TRUE 0 Uint16
2-01 DC brzdny proud 50% rGzné hodnoty | TRUE 0 Uint16
2-02 Doba DC brzdéni 10s rGzné hodnoty | TRUE -1 Uint16
2-04 Spinaci otacky DC brzdy 0 Hz rGzné hodnoty | TRUE -1 Uint16
2-10 Funkce brzdy [0] Vypnuto rizné hodnoty |TRUE - Uint8
2-11 Brzdny rezistor (ohmy) rizné hodnoty | TRUE 0 Uint16
2-16 Max. proud stf. brzdy 100% rizné hodnoty | TRUE 0 Uint16
2-17 Rizeni pFepéti [0] Vypnuto rGzné hodnoty | TRUE - Uint8
2-20 Proud uvolnéni brzdy 0A rizné hodnoty | TRUE -2 Uint32
2-22 Otacky aktivace brzdy [Hz] 0 Hz rizné hodnoty |TRUE -1 Uint16
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Seznamy parametrd Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51

5.1.8 3-** Zadané hodnoty/Rampy

par?:':(e,tru Popis parametru Vychozi hodnota rizné hodnoty | Zména za provozu Prii\éoeim Typ
3-00 Rozsah Zaddané hodnoty [0] Min - Max rizné hodnoty |TRUE - Uint8
3-02 Minimalni zéddana hodnota 0 rizné hodnoty | TRUE -3 Int32
3-03 Maximalni Zadana hodnota 50 rizné hodnoty | TRUE -3 Int32
3-10 Pevna zddana hodnota 0% rizné hodnoty | TRUE -2 Int16
3-11 Konstantni otacky [Hz] 5 Hz rizné hodnoty | TRUE -1 Uint16
Hodnota korekce km. nahoru nebo
3-12 dol 0% rdzné hodnoty | TRUE -2 Int16
3-14 Pevna relativni zad. hodnota 0% rdzné hodnoty | TRUE -2 Int16
3-15 Zdroj zadané hodnoty 1 [1] Analogovy vstup 53 rdzné hodnoty | TRUE - Uint8
3-16 Zdroj zadané hodnoty 2 [2] Analogovy vstup 60 rdzné hodnoty |TRUE - Uint8
3-17 Zdroj zadané hodnoty 3 [11] Z. h. mistni sbérn. rdzné hodnoty |TRUE - Uint8
3-18 Zdroj zaddané hodnoty rel. méritka [0] Bez funkce rdzné hodnoty |TRUE - Uint8
3-40 Typ rampy 1 [0] Linearni rdzné hodnoty | TRUE - Uint8
3-41 Rampa 1, doba rozbéhu 3s rdzné hodnoty |TRUE -2 Uint32
3-42 Rampa 1, doba dobéhu 3s rdzné hodnoty |TRUE -2 Uint32
3-50 Typ rampy 2 [0] Linearni rdzné hodnoty |TRUE - Uint8
3-51 Rampa 2, doba rozbéhu 3s rdzné hodnoty |TRUE -2 Uint32
3-52 Rampa 2, doba dobéhu 3s rdzné hodnoty |TRUE -2 Uint32
3-80 Doba rozbéhu/dobéhu pfi konst. ot. 3s rizné hodnoty | TRUE -2 Uint32
3-8l Doba dobéhu pfi rychlém zastaveni 3s stejnd hodnota |TRUE -2 Uint32
5.1.9 4-** Omezeni / Vystrahy
parcalrsr:gtru Popis parametru Vychozi hodnota rizné hodnoty | Zména za provozu Pfii\s;im Typ
4-10 Smér otéceni motoru [2] Oba sméry rizné hodnoty | FALSE - Uint8
4-12 MinimalIni otad¢ky motoru [Hz] 0 Hz rizné hodnoty | FALSE -1 Uint16
4-14 Maximalni otacky motoru [Hz] 65 Hz rdzné hodnoty | FALSE -1 Uint16
4-16 Mez momentu pro motoricky rezim 150% rdzné hodnoty |TRUE 0 Uint16
Mez momentu pro generatoricky
4-17 rezim 100% rdzné hodnoty | TRUE 0 Uint16
4 - 40 Vystraha: Nizky kmitocet 0 Hz rdzné hodnoty | TRUE -1 Uint16
4 -4 Vystraha: Vysoky kmitocet 400Hz rdzné hodnoty |TRUE -1 Uint16
4 - 50 Vystraha: Maly proud 0A rdzné hodnoty |TRUE -2 Uint32
4 -51 Vystraha: Velky proud 26 A rdzné hodnoty |TRUE -2 Uint32
4 -54 Vystraha: Nizké zadana hodnota -4999 rdzné hodnoty | TRUE -3 Int32
4 - 55 Vystraha: Vysoka zédana hodnota 4999 rdzné hodnoty |TRUE -3 Int32
4 - 56 Vystraha: Nizkd zpétnd vazba -4999 rdzné hodnoty |TRUE -3 Int32
4 -57 Vystraha: Vysoka zpétna vazba 4999 rdzné hodnoty |TRUE -3 Int32
4 -58 Funkce p¥i chybéjici fazi motoru [1] Zap. rdzné hodnoty | FALSE - Uint8
4 -61 Zakézané otéacky od [Hz] 0 Hz rdzné hodnoty | TRUE -1 Uint16
4-63 Zakézané otacky do [Hz] 0 Hz rizné hodnoty |TRUE -1 Uint16
5.1.10 5-** Digitalni vstup/vystup
par?::gtru Popis parametru Vychozi hodnota rizné hodnoty | Zména za provozu Pfi?\‘tl:loeim Typ
5-10 Svorka 18, digitaIni vstup [8] Start rizné hodnoty | TRUE - Uint8
5-11 Svorka 19, digitalni vstup [10] Reverzace rizné hodnoty | TRUE - Uint8
5-12 Svorka 27, digitalni vstup [1] Vynulovéni rizné hodnoty | TRUE - Uint8
5-13 Svorka 29, digitalni vstup [14] Konstantni otacky rizné hodnoty | TRUE - Uint8
5-15 Svorka 33, digitalni vstup [16] Pevna Z. h., bit 0 rizné hodnoty | TRUE - Uint8
Zpozdéni zapnuti, svorka 42, digitalni
5-34 vystup 0,01 s rizné hodnoty | TRUE -2- Uint16
Zpozdéni vypnuti, svorka 42, digitalni
5-35 vystup 0,01 s rizné hodnoty | TRUE -2 Uint16
5-40 Funkce relé [0] Bez funkce rizné hodnoty | TRUE - Uint8
5-41 Zpozdéni zapnuti, relé 0,01 s rizné hodnoty | TRUE -2 Uint16
5-42 Zpozdéni vypnuti, relé 0,01 s rizné hodnoty | TRUE -2 Uint16
5-55 Svorka 33, nizky kmitocet 20 Hz rizné hodnoty | TRUE 0 Uint16
5-56 Svorka 33, vysoky kmitocet 5 000 Hz rizné hodnoty | TRUE 0 Uint16
5-57 Svorka 33, nizkd Z. h./zpétné vazba 0 rzné hodnoty | TRUE -3 Int32
5-58 Svorka 33, vys. Z. h./zpétné vazba 50 rtzné hodnoty | TRUE -3 Int32
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5.1.11 6-** Analogovy vstup/vystup

par?:':(;tru Popis parametru Vychozi hodnota rizné hodnoty | Zména za provozu Prii\;oeinl Typ

6 - 00 Doba ¢asové prodlevy pracovni nuly 10's rizné hodnoty |TRUE 0 Uint8
Funkce ¢asové prodlevy pracovni

6 - 01 nuly [0] Vypnuto rizné hodnoty |TRUE - Uint8
6-10 Svorka 53, nizké napéti 0,07 V rizné hodnoty |TRUE -2 Uint16
6-11 Svorka 53, vysoké napéti 10V rizné hodnoty | TRUE -2 Uint16
6-12 Svorka 53, maly proud 0,14 mA rizné hodnoty | TRUE -2 Uint16
6-13 Svorka 53, velky proud 20 mA rdzné hodnoty | TRUE -2 Uint16
6-14 Svorka 53, nizkd z. h./zpétnd vazba 0 rizné hodnoty | TRUE -3 Int32
6-15 Svorka 53, vys. . h./zpétné vazba 50 riizné hodnoty |TRUE -3 Int32
6-16 Svorka 53, ¢asova konstanta filtru 0,01 s rdzné hodnoty | TRUE -2 Uint16
6-19 Rezim svorky 53 [0] Napétovy rezim stejnd hodnota |TRUE - Uint8
6 - 22 Svorka 60, maly proud 0,14 mA rdzné hodnoty |TRUE -2 Uint16
6 - 23 Svorka 60, velky proud 20 mA rdzné hodnoty |TRUE -2 Uint16
6 -24 Svorka 60, nizkd Z. h./zpétné vazba 0 rizné hodnoty |TRUE -3 Int32
6-25 Svorka 60, vys. . h./zpétnd vazba 50 rizné hodnoty |TRUE -3 Int32
6 - 26 Svorka 60, ¢asova konstanta filtru 0,01 s rdzné hodnoty |TRUE -2 Uint16
6 - 80 Zapnout potenciometr LCP 1 stejnd hodnota | FALSE - Uint8
6 - 81 Potenciometr LCP, nizka z. h. 0 rdzné hodnoty |TRUE -3 Int32
6 - 82 Potenciometr LCP, vysokd Z. h. 50 rdzné hodnoty |TRUE -3 Int32
6 - 90 Svorka 42, rezim [0] 0-20 mA rdzné hodnoty |TRUE - Uint8
6 - 91 Svorka 42, analogovy vystup [0] Bez funkce rizné hodnoty |TRUE - Uint8
6 - 92 Svorka 42, digitalni vystup [0] Bez funkce rizné hodnoty |TRUE - Uint8
6 -93 Svorka 42, vystup, min. méfitko 0% rizné hodnoty | TRUE -2 Uint16
6 - 94 Svorka 42, vystup, max. méfitko 100% rizné hodnoty | TRUE -2 Uint16
5.1.12 7-** Regulatory

parg'rsr:':tru Popis parametru Vychozi hodnota rizné hodnoty | Zména za provozu Pi‘;\([;’:e?(nl Typ
7-20 Zdroj zpétné vazby procesu 1 [0] Bez funkce rdzné hodnoty |TRUE - Uint8
7 - 30 Rizeni procesu Pl, norm./inv. fizeni [0] Normalni rdzné hodnoty |TRUE - Uint8
7 - 31 Rizeni procesu P, anti-windup [1] Zapnuto rdzné hodnoty |TRUE - Uint8
7 -32 Rizeni pr. Pl, po¢. hodn. regulatoru 0 Hz rdzné hodnoty |TRUE -1 Uint16
7 -33 Rizeni pr. Pl, propor. zesileni 0,01 rdzné hodnoty |TRUE -2 Uint16
7 -34 Rizeni procesu Pl, int. ¢asové kon. 9999 s rdzné hodnoty |TRUE -2 Uint32
7 - 38 Rizeni pr. P, faktor kl. zp. v. 0% rdzné hodnoty |TRUE 0 Uint16
7 -39 Sitka pasma Na Zz4dané hodnoté 5% rdzné hodnoty |TRUE 0 Uint8
5.1.13 8-** Kom. a doplriky

Cislo Popis parametru Vychozi hodnota rizné hodnoty | Zména za provozu Pfevodni Typ

parametru index
8-01 Zplisob ovladani 0] DigitéIné a fid. slovo rGzné hodnoty | TRUE - Uint8
8-02 Zdroj fidiciho slova [1] FC RS485 rGzné hodnoty | TRUE - Uint8
8-03 Casové prodleva Fidiciho slova 1s stejnd hodnota | TRUE -1 Uint16

Funkce ¢asové prodlevy fidiciho

8 - 04 slova [0] Vypnuto stejnd hodnota | TRUE - Uint8
8- 06 Vynulovat prodlevu fidiciho slova [0] Bez funkce stejnd hodnota | TRUE - Uint8
8 - 30 Protokol [0] FC stejnd hodnota |TRUE 0 Uint8
8 - 31 Adresa 1 stejnd hodnota |TRUE 0 Uint8
8 -32 Pren. rychlost FC portu [2] 9 600 baudud stejnd hodnota |TRUE - Uint8
8 -33 Parita FC portu [0] Suda parita, 1 stopbit stejnd hodnota |TRUE - Uint8
8 - 35 Minimalni zpozdéni odezvy 0,01 s stejnd hodnota |TRUE -3 Uint16
8 - 36 Max. zpozdéni odezvy 5s stejnd hodnota |TRUE -3 Uint16
8 -43 Konfigurace ¢teni PCD na FC portu 0 stejnd hodnota |TRUE - Uint8
8 - 50 Vybér volného dobéhu [3] Logické OR rdzné hodnoty |TRUE - Uint8
8 -51 Vybér rychlého zastaveni [3] Logické OR rdzné hodnoty |TRUE - Uint8
8 -52 Vybér DC brzdy [3] Logické OR rdzné hodnoty |TRUE - Uint8
8 -53 Vybér startu [3] Logické OR rdzné hodnoty |TRUE - Uint8
8 - 54 Vybér reverzace [3] Logické OR rdzné hodnoty |TRUE - Uint8
8 - 55 Vybér sady [3] Logické OR rdzné hodnoty |TRUE - Uint8
8 - 56 Vybér pevné zad. hodnoty [3] Logické OR rizné hodnoty |TRUE - Uint8
8-94 Zpétnd vazba sbérnice 1 0 rizné hodnoty |TRUE 0 Int16
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5.1.14 13-** Smart Logic

par?:':(;tru Popis parametru Vychozi hodnota rizné hodnoty | Zména za provozu Prii\;oeinl Typ
13 - 00 Rezim SL regulatoru [0] Vypnuto stejnd hodnota |TRUE - Uint8
13- 01 Udalost pro spusténi [39] Piikaz Start stejnd hodnota | TRUE - Uint8
13-02 Udalost pro zastaveni [40] Méni¢ zastaven stejnd hodnota | TRUE - Uint8
13 - 03 Vynulovat reguldtor SLC [0] Nevynulovat stejnd hodnota | TRUE - Uint8
13-10 Operand komparatoru [0] Vypnuto stejnd hodnota | TRUE - Uint8
13 - 11 Operétor komparatoru [1] Pfiblizné rovno stejnd hodnota | TRUE - Uint8
13 -12 Hodnota komparatoru 0 stejnd hodnota |TRUE -1 Int32
13 - 20 Casovac SL regulatoru 0s stejnd hodnota |TRUE -1 Uint32
13 - 40 Booleovské pravidlo 1 [0] False stejnd hodnota |TRUE - Uint8
13 - 41 Logicky operator 1 [0] Vypnuto stejnd hodnota |TRUE - Uint8
13 - 42 Booleovské pravidlo 2 [0] False stejnd hodnota |TRUE - Uint8
13 - 43 Logicky operator 2 [0] Vypnuto stejnd hodnota |TRUE - Uint8
13 - 44 Booleovské pravidlo 3 [0] False stejnd hodnota |TRUE - Uint8
13 - 51 Udalost SL regulatoru [0] False stejnd hodnota |TRUE - Uint8
13 - 52 Akce SL reguldtoru [0] Vypnuto stejnd hodnota |TRUE - Uint8
5.1.15 14-** Specialni funkce

Cislo Popis parametru Vychozi hodnota rizné hodnoty | Zména za provozu Prevodni Typ

parametru index
14 - 01 Spinaci kmitocet [1] 4,0 kHz rizné hodnoty |TRUE - Uint8
14 - 03 Pfemodulovani [1] Zap. rzné hodnoty | FALSE - Uint8
14 -12 Funkce pfi nesymetrii napajeni [0] Vypnuti rizné hodnoty |TRUE - Uint8
14 - 20 Zplisob resetu [0] Ru¢ni reset rGzné hodnoty | TRUE - Uint8
14 - 21 Doba automatického restartu 10s rizné hodnoty | TRUE 0 Uint16
14 - 22 Provozni rezim [0] Normalni provoz stejnd hodnota | TRUE - Uint8
14 - 26 Akce pfi poruse stiidace [0] Vypnuti rizné hodnoty | TRUE - Uint8
14 - 41 Minimalni magnetizace AEO 66 % rdzné hodnoty |TRUE 0 Uint8
5.1.16 15-** Informace o ménici

Cislo Popis parametru Vychozi hodnota riizné hodnoty | Zména za provozu Pfevodn Typ

parametru i index
15 - 00 Doba provozu 0 stejnd hodnota |TRUE 0 Uint32
15 - 01 Hodin v béhu 0 stejnd hodnota [TRUE 0 Uint32
15 - 02 Pocitadlo kWh 0 stejnd hodnota [TRUE 0 Uint32
15 - 03 Pocet zapnuti 0 stejnd hodnota [TRUE 0 Uint32
15 - 04 Pocet prehrati 0 stejnd hodnota [TRUE 0 Uint16
15-05 Pocet prepéti 0 stejnd hodnota [TRUE 0 Uint16
15 - 06 Vynulovéni pocitadla kWh [0] Nevynulovat stejnd hodnota [TRUE Uint8

Nulovani pocitadla provoznich

15 - 07 hodin [0] Nevynulovat stejna hodnota [ TRUE - Uint8
15 - 30 Pamét chyb: Kéd chyby 0 stejnd hodnota | TRUE 0 Uint8
15 - 40 Typ ménice stejnd hodnota |FALSE 0 Viditelny fetézec
15 - 41 Viykonova &ast stejnd hodnota |FALSE 0 Viditelny fetézec
15 - 42 Napéti stejnd hodnota |FALSE 0 Viditelny fetézec
15 - 43 ID SW fidici karty stejnd hodnota [ FALSE 0 Viditelny retézec
15 - 46 Objednaci ¢islo Méni¢ kmitoctu stejnd hodnota |FALSE 0 Viditelny fetézec
15 - 48 Id. ¢. LCP stejnd hodnota |FALSE 0 Viditelny fetézec
15 - 51 Vyrobni ¢islo Méni¢ kmitoctu stejnd hodnota |FALSE 0 Viditelny retézec
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5.1.17 16-** Udaje na displeji

par?:':(;tru Popis parametru Vychozi hodnota rizné hodnoty | Zména za provozu Prii\;oeinl Typ
16 - 00 Ridici slovo 0 stejnd hodnota | TRUE 0 Uint16
16 - 01 Zadana hodnota [jednotky] 0 stejnd hodnota | TRUE -3 Int32
16 - 02 Zadana hodnota v % 0 stejnd hodnota |TRUE -1 Int16
16 - 03 Stavové slovo 0 stejnd hodnota | TRUE 0 Uint16
16 - 05 Skute¢na hodnota ot. [%] 0 stejnd hodnota | TRUE -2 Int16
16 - 09 Vlastni udaje na displeji 0 stejnd hodnota | TRUE -2 Int32
16 - 10 Vykon [kW] 0 stejnd hodnota |TRUE -3 Uint16
16 - 11 Vykon [HP] 0 stejnd hodnota |TRUE -3 Uint16
16 - 12 Napéti motoru 0 stejnd hodnota |TRUE 0 Uint16
16 - 13 Kmitocet 0 stejnd hodnota |TRUE -1 Uint16
16 - 14 Proud motoru 0 stejnd hodnota |TRUE -2 Uint16
16 - 15 Kmitocet [%] 0 stejnd hodnota |TRUE -1 Uint16
16 - 18 Teplota motoru 0 stejnd hodnota |TRUE 0 Uint8
16 - 30 Napéti meziobvodu 0 stejnd hodnota |TRUE 0 Uint16
16 - 34 Teplota chladice 0 stejnd hodnota |TRUE 0 Uint8
16 - 35 Teplota stiidace 0 stejnd hodnota |TRUE 0 Uint8
16 - 36 Jmen. proud stfidace 0 stejnd hodnota |TRUE -2 Uint16
16 - 37 Max. proud stfidace 0 stejnd hodnota |TRUE -2 Uint16
16 - 38 Stav reguldtoru SL 0 stejnd hodnota |TRUE 0 Uint8
16 - 50 Externi zadana hodnota 0 stejnd hodnota |TRUE -1 Int16
16 - 51 Pulzni Zddana hodnota 0 stejnd hodnota |TRUE -1 Int16
16 - 52 Zpétnd vazba [jednotky] 0 stejnd hodnota | TRUE -3 Int32
16 - 60 Digitalni vstup 18, 19, 27, 33 0 stejnd hodnota | TRUE 0 Uint16
16 - 61 DigitdIni vstup 29 0 stejnd hodnota |TRUE 0 Uint8
16 - 62 Analogovy vstup 53 (V) 0 stejnd hodnota | TRUE -2 Uint16
16 - 63 Analogovy vstup 53 (mA) 0 stejnd hodnota |TRUE -2 Uint16
16 - 64 Analogovy vstup 60 0 stejnd hodnota | TRUE -2 Uint16
16 - 65 Analogovy vystup 42 [mA] 0 stejnd hodnota |TRUE -2 Uint16
16 - 68 Pulzni vstup 33 20 stejnd hodnota |TRUE 0 Uint16
16 - 71 Reléovy vystup [binérni] 0 stejnd hodnota |TRUE 0 Uint8
16 - 72 Cita¢ A 0 stejnd hodnota | TRUE 0 Int16
16 - 73 Cita¢ B 0 stejnd hodnota | TRUE 0 Int16
16 - 86 FC port, Z. H. 1 0 stejnd hodnota | TRUE 0 Int16
16 - 90 Poplachové slovo 0 stejnd hodnota |TRUE 0 Uint32
16 - 92 Vystrazné slovo 0 stejnd hodnota |TRUE 0 Uint32
16 - 94 Rozsit. Stavové slovo 0 stejnd hodnota |TRUE 0 Uint32
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6 Odstranovani problém

Vystraha nebo poplach jsou signalizovany pfislusnou
kontrolkou na pfedni strané méni¢ kmitoc¢tu a zobrazeny
kédem na displeji.

Viystraha zUstava aktivni, dokud neni odstranéna jeji
pfi¢ina. Za urcitych okolnosti mize motor pokracovat v
¢innosti. Vystrazné zpravy mohou byt kritické, ale nemusi
tomu tak byt.

V ptipadé poplachu méni¢ kmitoc¢tu vypne. Poplachy je
tieba vynulovat, aby bylo mozné po odstranéni jejich
pfi¢iny znovu obnovit ¢innost.

MiiZete tak ucinit ¢tyfmi zplsoby:
1. Pomoci ovlddaciho tlacitka [RESET] (Reset) na
ovladacim panelu LCP.

2. Prostfednictvim digitdlniho vstupu s funkci
+Resetovat”.
3. Prostiednictvim sériové komunikace.

POZNAMKA!

Po ru¢nim vynulovani pomoci tlaéitka [RESET] (Reset) na
LCP restartujte motor stisknutim tlac¢itka [AUTO ON] (Auto)
nebo [HAND ON] (Ru¢né).

Pokud poplach nelze vynulovat, moznd nebyla odstranéna
jeho pfi¢ina, nebo doslo pfi poplachu k vypnuti,
zablokovani (viz také tabulka na nasledujici strance).

AUPOZORNEN

U poplachd, pfi kterych doslo kvili dalsi ochrané k
zablokovani, je tfeba pred vynulovanim poplachu vypnout
sitové napajeni. Po opétovném zapnut jiz neni ménic
kmitoctu zablokovan a Ize ho po odstranéni pficiny
resetovat vySe popsanym zpUsobem.

Poplachy, u kterych nedojde k zablokovani, Ize také
vynulovat pomoci funkce automatického vynulovanf v
14-20 Reset Mode (Upozornéni: automatické probuzeni je
moznél)

Pokud je u kédu v tabulce na nésleduijici strance
vyznacena vystraha i poplach, znamena to, Ze poplachu
pfedchazi vystraha, nebo Ze lIze urit, zda bude pro danou
chybu zobrazena na displeji vystraha nebo poplach.

To je mozné napfiklad u 7-90 Motor Thermal Protection. Po
poplachu nebo po vypnuti motor volné dobiha a na méni¢
kmitoctu blika poplach &i vystraha. Po odstranéni
problému uz pouze blika poplach.

C. |Popis Vystraha |Poplac| Zablokovani Chyba Zadana

h hodnota
parametru

2 Chyba pr. nuly (X) (X) 6-01

4 Ztréta faze sité (X) (X) (X) 14-12

7 Stejnosmérné prepéti X X

8 Stejnosmérné podpéti X X

9 Pretizeni stfidace X X

10 Pfehfati ETR motoru (X) (X) 1-90

11 Pfehfati termistoru motoru (X) (X) 1-90

13 | Nadproud X X X

14 | Zemni spojeni X X X

16 [Zkrat X

17 |Uplynuti ¢asové prodlevy fidiciho slova (X) (X) 8-04

25 | Zkrat brzdného rezistoru X X

27  |Zkrat brzdného stfidace X

28 |Kontrola brzdy X

29 [Prehrati vykonové karty X X

30 | Chybéjici motorova faze U (X) (X) 4-58

31 [Chybéjici motorova faze V (X) (X) 4-58

32 Chybéjici motorova faze W (X) (X) 4-58

38 | Vnitini chyba X X

44 [Zkrat na zem 2 X X

47  [Chyba fidiciho napéti X X

51 |Kontrola AMT Unom a Inom X

52 [AMT - nizky lnom X
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C. |Popis Vystraha |Poplac| Zablokovani Chyba Zadana
h hodnota

parametru

53 | AMT - prilis velky motor
54 | AMT - pfilis maly motor

55 | AMT - parametr mimo rozsah

63 [Nizkd hodnota pro mechanickou brzdu

X[ X|X|[X]|X

80 [Ménic byl inicializovan na vychozi hodnotu

84 [Doslo ke ztraté spojeni mezi ménicem a LCP.
85 [Neaktivni tlacitko

86 [Chyba kopirovani

87 |Neplatna data LCP

88 | Nekompatibilni data LCP

89 |Parametr pouze pro cteni

90 |Databaze parametrl je zaneprazdnéna

91 Hodnota parametru neni v tomto rezimu platnd

XIX|IX|IX|IX|X|X]|X]|X

92 |Hodnota parametru pfesahuje min. nebo max.

mezni hodnotu.

Tabulka 6.1 Seznam kédl poplachii/vystrah

(X) Zdvisi na parametru

Vypnuti je akce provedena pii poplachu. Vypnuti ponecha
motor volné dobéhnout a Ize ho resetovat stisknutim
tlacitka resetu nebo pomoci digitalniho vstupu (skupina
parametrd 5-1* [1]). PGvodni udalost, kterd zpUsobila
poplach, nemUize ménic¢ kmitoctu poskodit ani zpUsobit
nebezpeclny stav. Zablokovéni je akce provedend pfi
poplachu, ktery mlze poskodit méni¢ kmito¢tu nebo
pfipojené &asti. Zablokovani Ize resetovat pouze vypnutim
a zapnutim ménice.

Indikace LED
Vystraha Zlutd
Poplach blika ¢ervena

Poplachova slova, vystrazna slova a rozsitena stavova slova
mohou byt pro diagnostiku odectena prostfednictvim
sériové sbérnice nebo voliteIného doplnku Fieldbus. Viz
také 16-90 Alarm Word, 16-92 Warning Word a 16-94 Ext.
Status Word.
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6.1.1 Popis poplachového slova, vystrazného slova a rozsifeného stavového slova

Par 16-90 Par 16-92 Par 16-94

Bit Hexadecimélné Dekadicky Poplachové slovo Vystrazné slovo Rozsifené stavové slovo
0 1 1 Kontrola brzdy Rozbéh/dobéh
1 2 2 Poplach: T. v. k. Poplach: T. v. k. Spusténé AMT

Start po/proti sméru
2 4 4 Zemni spojeni chodu hod. ru¢.
3 8 8 Korekce dol
4 10 16 C. prodleva RS C. prodleva RS Korekce nah.
5 20 32 Nadproud Nadproud Nad vys. zp. vazbou
6 40 64 Momentové omezeni | Pod nizk. zp. vazbou
7 80 128 Prehrati motoru Prehrati motoru Velky vystupni proud
8 100 256 Prekroceni ETR motoru Prekroceni ETR motoru | Maly vystupni proud
9 200 512 Pretizeni ménice Pretizeni ménice Nad kmitoctem, vysoky
10 400 1024 Podpéti v meziobvodu Podpéti v meziobvodu | Pod kmitoctem, nizky
11 800 2048 Prepéti v meziobvodu Prepéti v meziobvodu
12 1000 4096 Zkrat
13 2000 8192 Brzdéni
14 4000 16384 Vypadek faze sité Vypadek faze sité
15 8000 32768 AMT neprobéhlo v poradku Rizeni prepéti aktivni
16 10000 65536 Chyba pr. nuly Chyba pr. nuly Stfidava brzda
17 20000 131072 Vnitfni chyba
18 40000 262144
19 80000 524288 Vypadek faze U Nad vys. z. h.
20 100000 1048576 Vypadek faze V Pod nizkou z. h.

Mistni Z. h./Dalkova z.
21 200000 2097152 Vypadek faze W h.
22 400000 4194304
23 800000 8388608 Chyba fidiciho napéti
24 1000000 16777216
25 2000000 33554432 Proudové omezeni
26 4000000 67108864 Zkrat brzdného rezistoru
27 8000000 134217728 Zkrat brzdy IGBT
28 10000000 268435456 M4/M5: Zemni spojeni Chybi faze motoru
29 20000000 536870912 Méni¢ inicializovan
30 40000000 1073741824 Nedefinovéno

Databéaze

31 80000000 2147483648 Mech. brzda, n. zaneprazdnéna

zkreslenim sité. Tyto potize mozna napravite instalaci

Poplachova slova, vystrazna slova a rozsitena stavova slova
mohou byt pro diagnostiku odectena prostiednictvim
sériové sbérnice. Viz téz par. 16-94 Rozs. stavové slovo.

VYSTRAHA/POPLACH 2, Chyba pr. nuly

Signal na svorce 53 nebo 60 ¢ini méné nez 50 % hodnoty
nastavené v par. 6-10 Svorka 53, nizké napéti, 6-12 Svorka
53, maly proud a 6-22 Svorka 60, maly proud.

VYSTRAHA/POPLACH 4, Ztréta faze sité

Na strané napdjeni chybi faze nebo je nesymetrie
napdjeciho napéti pfilis vysoka. Toto hlaseni se zobrazi také
v pfipadé poruchy vstupniho usmérnovace v ménic
kmitoctu.

ReZeni problému: Zkontrolujte napajeci napéti a proud do
méni¢ kmitoctu. Tato chyba mulze byt zplsobena

sitového filtru Danfoss.

VYSTRAHA/POPLACH 7, Pfepéti v meziobvodu
Pokud napéti v meziobvodu prekroc¢i mezni hodnotu,
méni¢ kmitoctu po urcité dobé vypne.

Odstranovani problém
Pfipojte brzdny rezistor

Prodluzte dobu rozbéhu nebo dobéhu
Zmérite typ rampy

Aktivujte funkce v 2-10 Brake Function
Zvyseni 14-26 Trip Delay at Inverter Fault

Tato chyba muze byt zpUsobena zkreslenim sité. Tyto
potize mozna napravite instalaci sitového filtru Danfoss.
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VYSTRAHA/POPLACH 8, Stejnosmérné podpéti

Jestlize napéti stejnosmérného meziobvodu klesne pod
dolni mezni hodnotu napéti, méni¢ kmitoctu zkontroluje
pfipojeni zélozniho napajeni 24 V DC. Neni-li zalozni
napdjeni 24 V DC pfipojeno, méni¢ kmitoc¢tu vypne po
nastavené dobé. Casové zpozdéni zavisi na vykonu
jednotky.

Reseni problému:
Zkontrolujte, zda napajeci napéti odpovidd napéti
méni¢ kmitoctu.
Provedte test vstupniho napéti.

Provedte test obvodu mékkého naboje.

VYSTRAHA/POPLACH 9, Pfetizeni ménice

ménic¢ kmitoctu je pred vypnutim z dlvodu pretizeni (pfilis
vysoky proud po pfilis dlouhou dobu). Pocitadlo pro
elektronickou tepelnou ochranu invertoru vyda vystrahu pfi
98 % a vypne pii 100 %, pficemz vyda poplach. méni¢
kmitoctu nelze vynulovat, dokud je pocitadlo pod 90 %.
Chybu zpUsobi, kdyz je méni¢ kmitoctu pfilis dlouho
pfetizen o vice nez 100%.

Odstrariovani probléma
Porovnejte vystupni proud zobrazeny na LCP se
jmenovitym proudem méni¢ kmitoctu.

Porovnejte vystupni proud zobrazeny na LCP s
naméfenym proudem motoru.

Zobrazte na LCP Tepelné zatizeni ménice a
sledujte hodnotu. Pfi béhu nad spojitym
jmenovitym proudem méni¢ kmitoctu by se mélo
pocitadlo zvy3ovat. Pfi béhu pod spojitym
jmenovitym proudem méni¢ kmitoctu by se mélo
pocitadlo snizovat.

Pokud je zapotiebi vysoky spinaci kmitocet, podivejte se
do casti tykajici se odlehceni v Prirucce projektanta.

VYSTRAHA/POPLACH 10, Teplota pfetizeni motoru

Podle elektronické tepelné ochrany (ETR) je motor pfilis
horky. V 1-90 Motor Thermal Protection mizete zvolit, zda
mda ménic¢ kmitoctu vyslat vystrahu nebo poplach, kdyz
¢itac dosdhne 100 %. Chybu zpUsobi, kdyZ je motor pfilis
dlouho pretizen o vice nez 100 %.

Odstrariovani problém
Zkontrolujte, zda se motor prehfiva.

Zkontrolujte, zda je motor mechanicky pretizen.

Zkontrolujte, zda je spravné nastaven proud
motoru v 1-24 Motor Current.

Zkontrolujte, zda jsou spravné nastaveny Udaje o
motoru v par. 1-20 az 1-25.

Spustte test AMT v par. 1-29 Automatické ladéni
k motoru (AMT). Mez proudové 3picky stfidace
(asi 200 % jmenovitého proudu) byla pfekrocena.
Vlystraha potrva pfiblizné 8-12 sekund. Poté se
méni¢ kmitoctu vypne a ohldsi poplach. Vypnéte
méni¢ kmitoctu a zkontrolujte, zda je mozné

otacet hfideli motoru a zda velikost motoru
odpovida méni¢ kmitoctu. Pokud je vybrano
rozsifené fizeni mechanické brzdy, vypnuti Ize
resetovat externé. Lze naladit méni¢ kmitoctu k
motoru presnéji a snizit tepelné zatizeni.

VYSTRAHA/POPLACH 11, Pfehfati termistoru motoru
Termistor byl ziejmé odpojen. V 1-90 Motor Thermal
Protection muzete zvolit, zda ma méni¢ kmitoctu vyslat
vystrahu nebo poplach.

Odstrariovani problém
Zkontrolujte, zda se motor prehfiva.

Zkontrolujte, zda je motor mechanicky pretizen.

VYSTRAHA/POPLACH 13, Nadproud

Mez proudové 3picky stfidace (asi 200 % jmenovitého
proudu) byla pfekrocena. Vystraha potrva pfiblizné 8-12
sekund. Poté se méni¢ kmitocCtu vypne a ohlasi poplach.
Vypnéte méni¢ kmitoctu a zkontrolujte, zda je mozné
otacet hfideli motoru a zda velikost motoru odpovida
méni¢ kmitoctu. Pokud je vybrano rozsifené fizeni
mechanické brzdy, vypnuti Ize resetovat externé.

Resenf problému:

Vypnéte napdjeni a zkontrolujte, zda Ize otacet
htideli motoru.

Zkontrolujte, zda velikost motoru odpovida ménic
kmitoctu.

Zkontrolujte parametry 1-20 az 1-25 na spravné
Udaje o motoru.

POPLACH 14, Zemni spojeni

Mezi vystupnimi fazemi a zemi dochézi ke svodu, bud' v
kabelu mezi méni¢ kmitoctu a motorem, nebo v motoru
samotném.

Re3eni problému:
Vypnéte ménic¢ kmitoctu a odstrarite poruchu
uzemnéni.

Zméite odpor motorovych vodi¢d vici zemi a
motoru pomoci méfaku, abyste zjistili, zda
nedoslo v motoru k zemnimu spojeni.

POPLACH 16, Zkrat
V zapojeni motoru nebo v motoru doslo ke zkratu.

Vypnéte méni¢ kmitoctu a odstrarite zkrat.

VYSTRAHA/POPLACH 17, Uplynuti &asové prodlevy Ffidiciho
slova

Nefunguje komunikace s méni¢ kmitoctu.

Vystraha bude aktivni pouze tehdy, pokud NENI nastaven
8-04 Control Word Timeout Function na hodnotu VYPNUTO.
Pokud je 8-04 Control Word Timeout Function nastaven na
Stop a Vypnuti, zobrazi se vystraha a ménic¢ kmitoctu
dobéhne az do vypnuti, pficemz vyda poplach. Par. 8-03
Casova prodleva Fidiciho slova Ize pFipadné zvysit.
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Reseni problému:
Zkontrolujte pfipojeni kabelu sériové komunikace.

Zvyseni8-03 Control Word Timeout Time
Zkontrolujte funkénost komunikac¢niho vybaveni.

Ovéite spravnost instalace z hlediska pozadavkad
na EMC.

VYSTRAHA 25, Zkrat brzdného rezistoru

Brzdny rezistor je béhem provozu sledovan. Pokud dojde k
jeho zkratovani, je funkce brzdéni vypnuta a je vydana
vystraha. ménic¢ kmitoctu stéle pracuje, ale bez funkce
brzdéni. Vypnéte méni¢ kmitoctu a vyménte brzdny
rezistor (viz 2-15 Brake Check).

VYSTRAHA/POPLACH 27, Chyba brzdného stfidace

Brzdny tranzistor je za provozu sledovén, a pokud dojde k
jeho zkratovani, je funkce brzdéni vypnuta a je vydana
vystraha. méni¢ kmitoctu presto dokaze pracovat, protoze
je v3ak brzdny tranzistor zkratovén, bude zna¢na cast
vykonu pfendsena na brzdny rezistor, i kdyZ neni aktivni.
Vypnéte méni¢ kmitoc¢tu a odstrarite brzdny rezistor.

VYSTRAHA/POPLACH 28, Nelspé&3na kontrola brzdy
Brzdny rezistor neni pfipojen nebo nepracuje.

POPLACH 29, Teplota chladice

Byla prekrocena maximalni teplota chladice. Teplotni
poruchu nelze vynulovat, dokud teplota chladi¢e neklesne
pod urenou teplotu. Body vypnuti a resetovani zavisi na
vykonu méni¢ kmitoctu.

Re3eni problému:
Zkontrolujte nasledujici podminky.
Prilis vysokd okolni teplota

Kabel motoru je pfilis dlouhy.
Nedostate¢ny prostor nad a pod méni¢ kmitoctu

Blokovéno proudéni vzduchu kolem ménic
kmitoctu.

Poskozeny ventildtor chladice
Znedistény chladic¢
POPLACH 30, Chybéjici motorova faze U

Vypadek motorové faze U mezi méni¢ kmitoctu a
motorem.

Vypnéte ménic¢ kmitoctu a zkontrolujte motorovou fazi U.

POPLACH 31, Chybéjici motorova faze V
Vypadek motorové faze V mezi ménic¢ kmitoctu a motorem.

Vypnéte méni¢ kmitoctu a zkontrolujte motorovou fazi V.

POPLACH 32, Chybéjici motorova faze W
Vypadek faze W mezi méni¢ kmitoctu a motorem.

Vypnéte méni¢ kmitoctu a zkontrolujte motorovou fazi W.

POPLACH 38, Vnitini chyba

Odstrariovani problém{
Vypnéte a zapnéte napajeni.

Zkontrolujte, zda je doplnék spravné
nainstalovan.

Zkontrolujte, zda nejsou uvolnéné nebo
nezapojené kabely.

Mozna se budete muset obrétit na svého dodavatele
produkti Danfoss nebo na servisni oddéleni. Poznamenejte
si kédové cislo pro dalsi postup.

VYSTRAHA 47, N. nap. 24 V zd.

24V DC se méfi na fidici karté. Mze byt pretizen externi
24V zalozni zdroj stejn. napéti. Jinak se obratte na svého
dodavatele zafizeni Danfoss.

POPLACH 51: AMT - kontrola jmenovitého napéti a proudu
Ziejmé je chybné nastaveni napéti motoru, proudu motoru
nebo vykonu motoru. Zkontrolujte nastaveni v
parametrech 1-20 az 1-25.

POPLACH 55, AMA - parametr mimo rozsah
Hodnoty parametru motoru jsou mimo pfipustny rozsah.
Test AMA nebude spustén.

POPLACH 63: Nizka hodnota pro mechanickou brzdu
Skute¢na hodnota proudu motoru nepiesahla v casovém
intervalu ,Zpozdéni startu” proud ,uvolnéni brzdy”.

POPLACH 80, Méni¢ byl inicializovan na vychozi hodnotu
Nastaveni parametrl bylo inicializovdno na vychozi po
ru¢nim resetu. Odstrante poplach resetovanim ménice.

POPLACH 84: Doslo ke ztraté spojeni mezi méni¢em a LCP.
Zkuste opatrné znovu nainstalovat LCP.

POPLACH 85: Neaktivni tlacitko
Viz skupina parametr(i 0-4*. LCP

POPLACH 86: Chyba kopirovani
Doslo k chybé pti kopirovani z méni¢ kmitoctu do LCP
nebo obracené.

POPLACH 87: Neplatna data LCP

Tato chyba se zobrazi pfi kopirovani z LCP, kdyz LCP
obsahuje chybna data - nebo kdyz do LCP nebyla ulozena
zadna data.

POPLACH 88: Nekompatibilni data LCP

Tato chyba se zobrazi pfi kopirovani z LCP, pokud jsou
pfesouvdna data mezi ménic¢ kmitoc¢tu s velmi odlisnymi
verzemi softwaru.

VYSTRAHA 89: Parametr pouze pro &teni
Tatro chyba se zobrazi, jestlize se pokousite zapisovat do
parametru uréeného jen pro cteni.

POPLACH 90: Databéaze parametri je zaneprazdnéna
LCP a pfipojeni RS485 se soucasné pokouseji aktualizovat
parametry.
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POPLACH 91: Hodnota parametru neni v tomto rezimu
platna

Tato chyba se zobrazi, jestlize se pokousite zapsat do
parametru neplatnou hodnotu.

POPLACH 92: Hodnota parametru piesahuje min. nebo
max. mezni hodnotu.

Tato chyba se zobrazi, kdyZ se pokousite nastavit hodnotu
mimo rozsah. Parametr Ize ménit pouze pfi zastaveném
motoru. Chyba ,Bylo zaddno chybné heslo” se zobrazi,
kdyz pouzijete chybné heslo pro zménu parametru
chrédnéného heslem.
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Rejstfik Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51
Rejstiik Jmenovité Otacky Motoru 15
Jmenovitého Magnetiza¢niho Proudu 16
A Jmenovitym Proudem 64
Aktivni
Sada 11,13,29,51,56 K
sadu 811,44 Kmitocet Motoru 15
Analogovy Vstup/vystup 58 Kom. A Doplitky 58
Automatické Ladéni K Motoru (AMT) 15
Kompenzace
Skluzu 17,51,56
B Zatizeni 16,56
Brzdného Rezistoru 19 Kontrolky 9
Brzdném Rezistoru 30 Které Se Za Provozu Neméni. 12
Brzdny
Rezistor 56 L
Rezistor (ohm) 51 LCP
Brzdy 56 1 1
12 1
C
Cislo M
Sady 8  Main Menu 9
Vybraného Parametru 8 Maximalni Zadana Hodnota 21
MCT-10 Set-up Software 1
D Menu Stav. 9
DC . . z Ve 74 z
Brzda 51 MinimélIni Zédana Hodnota 21
Brzdéni 17,28 Motor Lze Chranit Proti PretiZeni. 4
Brzdy 19
DC-brzdéni, 52 N
Digitalni Vstup/vystup 57 Nap&t{ Motoru 15
Displej 8 Naviga¢ni Tladitka 9
E 0
Elektronickym Odpadem 4 Oodlehéeni 64
Odstranovani Problému 61
F Omezeni/ Vystrahy 57
Fézi Motoru 26,5257 Gvldaci Tladitka 9
Fazového Napéti Motoru 49
P
H Pokyny K Likvidaci 4
Hlavni Menu 10 Popis Poplachového Slova, Vystrazného Slova A Rozsifeného
Hodnotu Stavového Slova...... 63
Poplachy A Vystrahy. 61
| Pfevodni Index 55
Identifikace Ménice 48 P¥i Nizkych Ot 51
Informace O Ménici 59 Programovana Sada 11,12,51,56
Izolovanym Sftovym Zdrojem 4 Programované Sady 13
Programovanou Sadu 8
J Proud Motoru 15
Jednotky Proudem Motoru 64
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Rejstfik Pfiru¢ka programéatora ménice VLT® Micro Drive FC 51
Proudovy Chréni¢ 4
Proudu Motoru 65 U
Provoz/Displej 56  Udaje
Na Displeji 9,60
O Motoru 64
Q
Quick Menu 9
\"
Vykon Motoru 14
R Vykonu Motoru 65
Rampa Vynulovat 64
1, Doba Dobéhu 23 ynulova
1, Doba Rozbéhu 23 Vypnuti. 51
Regulatory. 58 Vystupni Proud 64
Reset Vypnuti. 46
Resetu 65 7
Zadané Hodnoty/Rampy. 57
R
Rizeni Pfepéti. 20,51,56 7
Z&téz/motor 56
R Zatéze 14
Ru¢niho Rezimu 14,56 Zdroj Termistoru 56
Ru¢nim Zemni Svodovy Proud 4
Ru¢nim 1
Re3 30 Zkratky A Standardy.
Rezimu 34,52
Rychlé Menu 10
S
Sériové Komunikace 9,38,39

Sériového Komunika¢niho.............

....................... 24,30, 37,49, 50

Seznam KédU Poplachil/vystrah 62
SIEIT 4
Smart Logic 2
Smér Otaceni Motoru 9
Softwaru Pro Nastavovani 8
Specialni Funkce 46,59
Spinaci Kmitocet 64
Stav Motoru 49
Svodovy

Proud 4

Zemni Proud 3
Symboly. 7
T
Tepelné Zatizeni 16
Tepelného Zatizeni 49
Teplota Motoru 51
Teploty Motoru 18,19
Termistoru 18, 64
Typového Kédu 5
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