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001: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P
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0-01 Idioma Espariol [4]
0-02 [Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20  |Potencia motor Segun motor|kW
1-22  |Tensiéon motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. minima 0{Hz
3-03 Ref. maxima 50[Hz

*SAP Ejem. 100
3-10.0 |Ref.interna 0 0% =P3-02/100% = P3-03|%
3-15 Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
3-17  |Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10[s
5-12 |T27 DI Sin funcion [0]
5-40.0 [Relé funcion 1 Alarma [9]
5-40.1 [Relé funcion 2 Funcionamiento [5]

*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P
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001b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P con proteccion temistor
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0-01 Idioma Espariol [4]
0-02 [Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20  |Potencia motor Segun motor|kW
1-22 | Tension motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. Termistor [2]
1-93  |Fuente de termistor Entrada digital 19 [4]
3-02 Ref. minima 0{Hz
3-03 [Ref. maxima 50|Hz

*SAP Ejem. 100
3-10.0 [Ref.interna 0 0% = P3-02/100% = P3-03(%
3-15 |Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
3-16 Fuente referencia 2 Sin funcidn [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin funcidn [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10[s
5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
5-40.0 [Relé funcion 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]

*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P con proteccion termistor
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002: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Aumentar / disminuir velocidad con pulsadores

L377777¢77777

SO

Alarma

'7
En Marcha

~03 L1
o~ o

02 F@ 53©
01 54 ©
55

o O
91 9 93 95 (+10V out)

2 L3 PE 50

(+24V out)12 ©

05
H@WFm FC 1 02(+24v out):3 O Imp

INC.

8
O399 (comMA ouT) 19©
© 42 ﬁ(com D IN) 20
27©
Oes 29©
) 32
33C
370

0-01 Idioma Espanol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20  |Potencia motor Segun motor| kW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor{Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima 0[Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz
3-15  |Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
3-17 |Fuente referencia 3 Pot. digital [20]
3-41 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-90 |Tamafio del paso *SAP Ejem. 1|%
3-91 Tiempo de rampa *SAP Ejem. 5|s
4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
| 4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|{Hz
DIS. 512|127 DI Sin funcion[0]
5-14 |T32 DI Incremento DIGIPOT [55]
5-15 |T33 DI Disminucion DIGIPOT [56]
5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Aumentar / disminuir velocidad con pulsadores (DIGI POT)
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003: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa con potenciometro

L1 0-01 Idioma Espanol [4]
L2 0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
L3 1-20  |Potencia motor Segun motor|kW
PE ] i,f,it,i - 1-22 _ |Tensidon motor Segun motor|V
i 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
F1 D D D | 1-24  |Intensidad motor Seguin motor|A
| 1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
K1 ﬁjﬁ # \ 1-90  |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
‘ 3-02 Ref. minima 0[Hz
5 O 6 & 3-03 |Ref. maxima 50|Hz
, 91 9 93 95 (+10V out) 3-15  |Fuente referencia 1 Entrada analégica 53 [1]
03 relé 1 L1 @2 L3 PE =5 3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
Alam.qaiw 53 O 1-5 KOhm. 21: ;uente r1eferen0|a 3 *Sm fun_cbn [0]
o - ampa 1 aceleracion SAP Ejem. 10(s
01 54 3-42 |Rampa 1 deceleracidn *SAP Ejem. 10|s
el 2 55 4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
06 4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
&—Onr— O— 5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
05 +24V out)12
En Marcha_ @04_Fm (+24v 3130 . 5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
FC 1 02( ou o M 5-40.1 |Relé funcién 2 Funcionamiento [5]
18 6-10  |T53 escala baja 0a0,07 |V
O—\]39 (COMA OUT) 19© 6-11 |T53 escala alta 10]V
42 (COMD IN) 20 6-14 |T53 REF/REAL minima 0|Hz
270 6-15  |T53 REF/REAL maxima 50[{Hz
© 68 29© *SAP = SEGUN APLICACION
69 32©
33C
370
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa con potenciometro

FECHA
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003-4: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref ext 0-10V 0 4-20mA

Alarma
o

En Marcha
'7

0-01 Idioma Espariol [4]
L1 0-02__|Unidad de vel. de motor Hz[1]
L2 0-10 |Ajuste activo Ajuste activo [9]
T e e e 1-20  |Potencia motor Segun motor|kW
e e 1-22  |Tension motor Segun motor|V
F1 D D D 1 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|{Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
KA ﬁ% — 1 1-25 Velocidz_afi nom. motor Segun motor|RPM
| 1-90 |Proteccion témica motor Des. ETR 1 [4]
‘ 3-02 |Ref. minima O|Hz
o000 +10V out) 303__|Ref. maxima 50|Hz
eler 91 9 93 gg ( ou 3-15 |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
o« | 03 L2 L3 50 o 1 KOhm 3-41 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
ﬂﬁoz 53 342 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10[s
01 54 © o 4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. O|Hz
, 550 o« - 4-14_|Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
Omre'ez *‘ 10| 4-20mA | |5-11 [T19 DI Reinicio[1]
e Ogs (+24V out) 12 | L+ 512 [T27DI Sin funcion [0]
ﬂTFm o o 514 |T32DI Cambio ajuste LSB [23]
0 FC10224vous ﬂ"/" 610|153 escala baja 020,07 |V
18© * Reinicio / Reset 611 |[T53escalaalta 10[V
@W 19© 6-14 | T53 REF/REAL minima O|Hz
O 42 (COMD IN) 20 Cambio fuente de referencia 6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz
770 5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
o o 5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
5 68 29 5 0-51 |Copiade ajuste Copiar al ajuste 2 [2]
69 32 0-11  |Ajuste de programacion Ajuste activo 2 [2]
33© 3-15 |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 54 [2]
6-22 |T54 escala baja *SAP Ejem. 4{mA
370 6-23 |T54 escala alta *SAP Ejem. 20|mA
6-24  |T54 REF/REAL minima 0|Hz
6-25 |T54 REF/REAL maxima 50|Hz
0-12  |Ajuste actual enlazado a Editar ajuste 1 [1]
0-11  |Ajuste de programacion Ajuste activo [9]
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 0-10V o 4-20mA

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

23-11-20011
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003b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa sefal 0 - 10V-

0-01 Idioma Espafiol [4]
L1 0-02|Unidad de vel. de motor Az [1]
L2 1-20 Potencia motor Segun motor kW
T e — — — — — 1-22 Tensién motor Segun motor|V
e e 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
E1 D D D 1 1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
KA1 ﬁ% ﬁz 1 1-90  [Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
| 3-02 Ref. minima 0|Hz
‘ 3-03 Ref. maxima 50|Hz
; 0 0 0 (+10V out) 3-15 Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
53 rele 1 L1 22 Eg g% 5O 3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
o O o n + 3-17 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
Alarma @H@ 53 ful 3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
o o ')y 0-10v — = "
01 54 o | 3-42 |Rampa 1 deceleracion SAP Ejem. 10|s
) 55 C© \\A", VLT 4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
e’ 4-14__|Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
o« O O] 5-12  |T27 DI Sin funcién [0]
En Marcha | 05 (+24V oun 12 o 5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
04 FC10224vous P 5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
189 6-10 |T53 escala baja 0a0,07 |V
OW 19© 6-11 |T53 escala alta 10|V
O yo (COMDN) 20 6-14 |T53 REF/REAL minima 0|Hz
970 6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz
Ogs e *SAP = SEGUN APLICACION
69 32© A53
.
370
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa sefal 0 - 10V

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA DIBUJADO

VISADO

23-11-2011

FC102_003b

JFL
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003c: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa senal 0 - 10V con cambio de sentido

VISADO

0-01 Idioma Espafiol [4]
L1 0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
L2 1-20  |Potencia motor Segun motor [kW
L3 —— 1-22  |Tension motor Segun motor|V
PE—-— -~ -1 -~"—"~"—"-— - —-* 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1 D D D \ 1-24 Intensidad motor Segun motor|A
i 1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
KA % 7 302 |Ref. minima 0[Hz
| 303 |Ref. maxima 50|Hz
O O O O 3-15 Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
rele1 91 92 93 95 (+10V out) 3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
03 L1 L2 L3 PE 50 -, 3-17  |Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
Ammﬁ?%{ . 53 [T Y 3-41__|Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10[s
Oy 54O |11 ] 010V 3-42  |Rampa 1 deceleracién *SAP Ejem. 10]s
550 ‘\Ff ;\m/ - 4-10 Direccion velocidad motor Ambos sentidos [2]
relé 2 4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
: 4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
En Marc.ha;ﬂﬂm (+24V out) 12~ ] 5-11  |T19 DI Cambio sentido [10]
10 FC 1 02(+24v out)13 © M/P 5-12 |T27 DI Sin funcion [0]
18O . . 5-40.0 [Relé funcién 1 Alarma [9]
¢~ Cambio de sentido - — - -
39 (COM A OUT) 19 O 5-40.1 [Relé funcioén 2 Funcionamiento [5]
O 42 (COMDIN) 20 6-10 [T53 escala baja 0a0,07|Vv
) o 6-11 T53 escala alta 10|V
27 6-14 _ |T53 REF/REAL minima 0|Hz
68 29© 6-15 |T53 REF/REAL maxima 50[Hz
69 32© ] ]
330 *SAP = SEGUN APLICACION
370
L]
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION FC102
LAZO ABIERTO DE PROCESO, Ref. externa 0-10V con cambio de sentido
FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO|
23-11-20011 FC102_003c JFL

AM




003d: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa sefal 0 - 10V con proteccién termistor

L1
L2
L3 77777&7777
PE—- —-—-+-—-—-—-—-
NN
\
K1 ﬁﬁ‘ ~ |
\
O O O O
relé 1 91 9 93 095 (+10V out)
03 11 2 L3 PE — 5°
° C n 7
Alarma 02 530 / UJ \ ’
o—%)—‘m 54 O V1L 0-10v
Iyl
o -
relé 2 55 +
06
En Marcha | 05 (+24V out)12 O
[ O
04 FC 10224 ou1s /M,P
18 ©
4-20 mA *ﬂﬁsg ({COM A OUT) 19©
[0-1max —-0O 45 (COM D IN) 20
27©
Oes 29©
) 32
33©
370

0-01 Idioma Espanol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20  |Potencia motor Segun motor [kW
1-22  [Tensién motor Segun motor [V
1-23  [Frecuencia motor Segun motor |Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor |A
1-25 [Velocidad nom. motor Segun motor |RPM
1-90 |Proteccion térmica motor Des. Termistor [2]
1-93 |Fuente de termistor Entrada digital 19 [4]
3-02 [Ref. minima 0|Hz
3-03 [Ref. maxima 50|Hz
3-15 |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
3-17  |Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0[Hz
4-14 [Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50(Hz
512 [T27 DI Sin funcion [0]
5-40.0 |Relé funcién 1 Alarma [9]
5-40.1 [Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
6-10 |T53 escala baja 0a0,07 |V
6-11 [T53 escala alta 10|V
6-14 [T53 REF/REAL minima 0|Hz
6-15 [T53 REF/REAL méaxima 50|Hz
6-50 |Terminal 42 salida Intensidad motor 4 - 20 mA [133]
6-51 [Terminal 42 escala minima 01%
6-52 [Terminal 42 escala maxima 1001%

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seial 0 - 10V con proteccion termistor

FECHA NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

23-11-2011 FC102_003d

JFL

AM




004: LAZO ABIERTO DE PROCESO, Ref. externa senal 4 - 20mA

Alarma

En Marcha

relé 2

]

COM A OUT
O

Oes
© 69

06
¢ <05 F@
1“0 FC102(+24Vout):Z;
39 ( )
42

(+24V out)12 O

19©
(COM D Ny 20

L1
L2
L377777¢77777
PE—- —-—-+-—-—-—-—-
\
ANlIniinil |
K1 ﬁ%# ‘
\
O O O O
relé 1 91 9 93 095 (+10V out)
0 11 2 L3 PE — 5°
o O F@ 53C
*—Op1 54 ©
55

0-01 Idioma Espanol [4]
0-02 JUnidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 |Potencia motor Segun motor|kW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor{Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima 0|Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz
3-15  |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
3-17 |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
3-41 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10]|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0{Hz
4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcién 2 Funcionamiento [5]
6-12 |T53 escala baja 41mA
6-13 |T53 escala alta 20|mA
6-14 |T53 REF/REAL minima 0|Hz
6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz
*SAP = SEGUN APLICACION
A53
vV -
. N
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seial 4 - 20mA

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

23-11-2011

FC102_004

JFL

AM




004b: LAZO ABIERTO DE PROCESO, Ref. externa sefial 4 - 20mA con cambio sentido-

Alarma

En Marcha

L1 0-01 Idioma Espanol [4]
Lo 0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
L3 1-20 Potencia motor Segun motor |kW
PE - | i,f,it,i - 1-22  |Tensién motor Segun motor |V
‘ 1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
F1 D D D 1 1-24  |Intensidad motor Segun motor [A
| 1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
KA1 ﬁ% ﬁl ‘ 1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
| 3-02 Ref. minima 0|Hz
‘ 3-03  [Ref. maxima 50|Hz
, 81 S 83 25 (+10V out) 3-15 Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
5 relé 1 1 2 L3 PE 500 3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
o« Oy 530 I/' 7\ + 3-17 Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
HﬂJ@ o | i “ 4-20mA 3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
01 54 o 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10]s
) 550 T 4-10 _ |Direccion velocidad motor Ambos sentidos [2]
Oﬁrelez 4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
& Ops— (+24V out)12 (}ﬁ 4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ej:em. 50|Hz
.7@7_#@ o 5-11 T19 DI Cambio sentido [10]
0 FC10224vous M/P 512 |T27 DI Sin funcion [0]
1897 ~ Cambio de sentido 5-40.0 [Relé funcion 1 Alarma [9]
OW 1997 5-40.1 |Relé funcién 2 Funcionamiento [5]
©42 (COM D IN) 20 6-12__|T53 escala baja 4|mA
270 6-13 T53 escala alta 20|mA
Ops e 6-14 [T53 REF/REAL minima
o o 6-15 |T53 REF/REAL maxima
69 32 , ,
330 *SAP = SEGUN APLICACION VA53|
70 ]
L
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seiial 4 - 20mA con cambio de sentido

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

23-11-2011

FC102_004b

JFL

AM




008: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal transductor presion pasivo 4-20 mA

0-01 Idioma Espafiol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
L1 1-00 |Modo de configuracion Lazo cerrado [3]
L2 1-20  |Potencia motor Segun motor|[kW
L —— — . — — — 1-22  |Tension motor Segun motor|V
PE—- 79T — "= 1-23  [Frecuencia motor Segun motor|Hz
F1 D D D } 1-24  |Intensidad motor Seguln motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
KA1 ﬁ% ﬁz 1 1-90  |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
| 3-02 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
3-03 |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor |Bar
" 81 g 83 95 (+10V out) 3-15  |Fuente referencia 1 *Sin funF:ién [0]
- 3-41  |Rampa 1 aceleracion SAP Ejem. 10|s
03 L1 @2 L3 PE 50 3-42__|Rampa 1 deceleracis *SAP Ejem. 10
-« | o pa 1 deceleracion jem. 10(s
@%@ 53 e 4-12  [Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
¢ V01 54 L -2 4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
, 55O e MBS 5-12 |127 DI Sin funcion [0]
oﬁre'ez | 1 622|154 escala baja 4]mA
O (+24V out)12© 6-23 |T54 escala alta _ _ . 20|mA
H@_Fm o 6-24 | T54 REF/REAL minima SAP Valor min. rango sensor|Bar
FC 1 02(+24V out)13 [ MP 6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor |Bar
04 189 20-00 |Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 54 [2]
OW 190© 20-12 |[Referencia/Realim. unidad BAR [71]
Oyo (COMDIN) 20 20-13 |Referencia/Realim. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
270 20-14 |Referencia/Realim. maxima | *SAP Valor max. rango sensor|Bar
o o 20-21 |Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar
- 68 29 - 20-81 |Control PID Normal [0]
69 32 20-83 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12|Hz
33© 20-84 [Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
20-93 [Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
370 20-94 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
MODO REPOSO POR VELOCIDAD
22-22 |Deteccion baja velocidad Activado [1]
22-23 |Funcion falta de Caudal Modo reposo [1]
22-24 |Retardo falta de Caudal *SAP Ejem. 10(s
22-40 [Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10|s
22-41 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1|s
*SAP = SEGUN APLICACION [22-44 |Ref. despertar / Dif. realim. *SAP Ejem. 10|%

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor presion pasivo 4 - 20 mA

FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

FC102_008 JFL AM

23-11-2011




008b: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal transductor presion activo 4-20 mA

0-01 Idioma Espaniol [4]
L1 0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
Lo 1-00 [Modo de configuracién Lazo cerrado [3]
L3 1-20  [Potencia motor Segun motor kW
PE - i,f,it,i - 1-22  |Tension motor Segun motor|V
‘ 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|{Hz
F1 D D D } 1-24  |Intensidad motor Segln motor|A
| 1-25 [Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
K1 ﬁ% ﬁl ‘ 1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
‘ 3-02 [Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
3-03 |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
e 81 g 83 95 (+10V out) 3-15  |Fuente referencia 1 Sin funlcic’)n [0]
- O 3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
03 L1 2 L3 PE 50 — >
| 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
Oz 53© ——— - n -
@_Fm 57 4-12  [Limite bajo velocidad motor SAP Ejem. 20|Hz
01 54 ot 4-14 |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
) Vo MBS 5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
Oﬁ“"'ez 55 O -2 6-22__|T54 escala baja 4[mA
—Og5— (+24V out)12 (}j 6-23 |T54 escala alta _ _ ' 20{mA
o A V out)13 o 6-24 |T54 REF/REAL m|’n|.ma SAP Valor min. rango sensor|Bar
04 FC 1 02(+24 o [ MP 6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
18 20-00 |Fuente realimentacion 1 Entrada analodgica 54 [2]
OWAOUT)\L 19© 20-12 |Referencia/Realim. unidad BAR [71]
© 42 (COMDN) 20 20-13 |Referencia/Realim. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
270 20-14 |Referencia/Realim. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
O s e 20-21 [Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar
o o 20-81 |[Control PID Normal [O]
69 32 20-83 [Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12[Hz
33C 20-84 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
20-93 |Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
370 20-94 |[Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
MODO REPOSO POR VELOCIDAD
22-22 |Deteccion baja velocidad Activado [1]
22-23 |Funcion falta de Caudal Modo reposo [1]
22-24 |Retardo falta de Caudal *SAP Ejem. 10|s
22-40 |Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10(s
] . 22-41 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1|s
*SAP = SEGUN APLICACION (22-44 [Ref. despertar / Dif. realim. *SAP Ejem. 10(%
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor presion activo 4 - 20 mA

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

23-11-2011

FC102_008b
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009: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso transductor presion pasivo 4-20 mA

0-01 Idioma Espanal [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
L1 1-00 |Modo de configuracion Lazo cerrado [3]
L2 1-20  |Potencia motor Segun motor| kW
L —— 1-22 _|Tensién motor Segun motor |V
PE— - — -~ -7 ~"— " — " — " — - 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
- D D D \ 1-24  |Intensidad motor Segln motor|A
i 1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
KA % ﬁ[ # ‘ 3-02 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor |Bar
| 3-03 |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor |Bar
O O O 0& (+10V out) 3-15  |Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
ele1 91 9 93 95 +10Vou 3-41 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10[s
03 L1 2 L3 PE 50 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10]s
H*OOTF va 53 o 4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
o Op1 54 O 7 : : — -2 4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
550 o MBS 5-12  |T27 DI Sin funcién [0]
o6 relé 2 \\F‘ ‘%’ +1 g:gg lgj esca:a blaja 23 mﬁ
escala alta
H@M@ (+24V out) 12 6-24 | T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor |Bar
* FC 1 02 (+24V out)13© " MP 6-25 |T54 REF/REAL méxima *SAP Valor max. rango sensor |Bar
04 18 O 20-00 [Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 54 [2]
OW 190 20-12 |Referencia/Realim. unidad BAR[71]
O 4 (COMD Ny 20 20-13 Referenc!a/ReaI!m. mini_ma *SAP Valor min. rango sensor|Bar
o 20-14 |Referencia/Realim. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
27 20-21 |Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar
“68 29© 20-81 |Control PID Inverso [1]
© 69 320 20-83 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12|Hz
330 20-84 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
20-93 |Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
370 20-94 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
MODO REPOSO POR VELOCIDAD
22-22 |Deteccion baja velocidad Activado [1]
22-23 |Funcion falta de Caudal Modo reposo [1]
22-24 |Retardo falta de Caudal *SAP Ejem. 10[s
2240 |Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10|s
22-41 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1|s
*SAP = SEGUN APLICACION |22-44 |Ref. despertar / Dif. realim. *SAP Ejem. 10|%
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor presion pasivo 4 - 20 mA

FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

23-11-2011 FC102_009 JFL AM




009b: LAZO CERRADO DE PROCESQO. PID Inverso transductor presion activo 4-20 mA.

0-01 Idioma Espariol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
L1 1-00 |[Modo de configuracion Lazo cerrado [3]
L2 1-20  |Potencia motor Segun motor |[KW
i e o 1-22  |Tensién motor Segun motor|V
e e e 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
F1 D D D \ 1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
‘ 1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
KA1 % ﬁ[ } 1-90 Protecc’:i<:)n térmica motor . Des. ETR 1 [4]
| 3-02 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor |Bar
3-03 |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
O 0 0 0 3-15  |Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
g1 91 9 93 95  (*10Voul 341 |Rampa 1 aceleradon *SAP Ejem. 10[s
03 L1 =2 L3 PE 50 342 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10]s
H;—F@:W 53¢ o 4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
* | ©ot 54 © A+ 4-14__[Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
Vo MBS 5-12  |T27 DI Sin funcién [0]
o 20 ¥ 12 s Trereanor oo
.;7
H@M@ (+24V out)12 ?ﬂ 6-24__|T154 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor Bar
FC 1 02 (+24V out)13 " mP 6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor |Bar
04 189 20-00 |Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 54 [2]
OW 190© 20-12 |Referencia/Realim. unidad BAR[71]
O 40 (COMD IN) 20 20-13 Referenc?a/ReaI?m. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
o 20-14 |Referencia/Realim. maxima *SAP Valor max. rango sensor |Bar
o 27 o 20-21 |Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar
68 29 20-81 [Control PID Inverso [1]
© 69 32© 20-83 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12|Hz
330 20-84 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
20-93 |Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
370 20-94 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
MODO REPOSO POR VELOCIDAD
22-22 |Deteccion baja velocidad Activado [1]
22-23 |Funcion falta de Caudal Modo reposo [1]
22-24 |Retardo falta de Caudal *SAP Ejem. 10|s
22-40 |Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10|s
22-41 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1|s
*SAP = SEGUN APLICACION |22-44 |Ref. despertar / Dif. realim. *SAP Ejem. 10|%
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION FC102
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor presién activo 4 - 20 mA
FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO
23-11-2011 FC102_009b JFL AM




009c: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso Transmision de presion 4 - 20 mA Pasivo-

Alarma

En

funcionamiento

L1
L2
S S S A
PE— - - -
\
AN[INIInl |
K1 —
|
O O 0 O
ele1 91 9 93 95 (+10V out)
@m 11 2 L3 PE — 50°
A= B
14 14
01 540 (\\/\1
[ |
@) N
relé 2 53O L
06 6 e
(+24V out)12 O]

~05 fm
04

FC1 0224 ous® /M,P
189

39 (COMA ounl 19©
42 (COM D IN) 20

27©

O 29 ©

© 69 32©

33©

370

-2 Transductor
Presién
+1 Pasivo

0-01{ldioma Espariol [4]
0-02|Unidad de velocidad motor Hz [1]
1-00|Modo de Configuracion Lazo cerrado [3]
1-03|Caracteristicas de Par Par Compresor [0]
1-20|Potencia Motor Segun Motor| kW
1-22| Tensién Motor Segun Motor| V|
1-23|Frecuencia Motor Segun Motor| Hz
1-24|Intensidad Motor Segun Motor| A
1-25|Velocidad Nom. Motor Segun Motor|[RPM
1-78|Veloc. max. arranque compr. *SAP Idem 4-12| Hz
1-79|Tiempo max. descon. compr. *SAP 10 S
1-87|Velocidad min. desconexion *SAP Inferior 4-12| Hz
1-90|Proteccion térmica motor Desconexion ETR1 [4]
3-02|Ref. Min. *SAP "min. sensor" Ejem. 0 | Bar
3-03|Ref. Max. *SAP "max. sensor" Ejem. 100| Bar
3-15|Fuente 1 de referencia Sin Funcion [0]
3-16|Fuente 2 de referencia Sin Funcion [0]
3-17|Fuente 3 de referencia Sin Funcion [0]
3-41|Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 20 s
3-42|Rampa 1 deceleraciéon *SAP Ejem. 7 s
3-82| Tiempo rampa arranque *SAP Ejem. 8 s
4-10|Direccién Motor lzquierda a Derecha [0]
4-12|Limite bajo velocidad Motor *SAP Ejem. 25| Hz
4-14|Limite alto velocidad Motor *SAP Ejem. 50| Hz
5-10|T18 DI Arranque [8]
5-12|T27 DI Sin funcién [0]
5-40[0]|Rele 1 Alarma [9]
5-40[1]|Rele 2 En funcionamiento [5]
6-22|T54 escala baja 4 mA
6-23|T54 escala alta 20| mA|
6-24|T54 REF/REAL Min. *SAP "min. sensor" Ejem. 0 | Bar
6-25|T54 REF/REAL Max. *SAP "max. sensor" Ejem. 100| Bar
20-00|Fuente Realim. 1 Entrada analdgica 54 [2]
20-12|Referencia/Realim. unidad BAR [71]
20-13|Referencia/Realim. minimo *SAP "min. sensor" Ejem. 0 | Bar
20-14|Referencia/Realim. maximo | *SAP "max. sensor" Ejem. 100 Bar
20-21|Valor Consigna 1 *SAP Ejem. 40| Bar
20-81|Control PID Inverso [1]
20-83|Velocidad Arranque PID *SAP Mismo valor 4-12| Hz
20-84|Ancho de banda en Ref. *SAP Ejem. 2| %
20-93|Ganancia Proporcional PID *SAP Ejem. 0.8
20-94|Tiempo Integrac. PID *SAP Ejem. 2

SAP* SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102 - COMPRESOR REFRIGERACION
LAZO CERRADO DE PROCESO, PID Inverso, Transmision de presion 4 - 20 mA Pasivo

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

5-11-2013 FC102_9c

AM

AM




009d: LAZO CERRADO DE PROCESO, PID Inverso, Transmision de presion 4 - 20 mA Pasivo-

0-01|ldioma Espaniol [4]
0-02]Unidad de velocidad motor Hz [1]
L1 1-00{Modo de Configuracion Lazo cerrado [3]
L2 1-03|Caracteristicas de Par Par Compresor [0]
L3 (P — 1-20|Potencia Motor Segun Motor| kW
PE — « | - —f — o 1-22[Tensién Motor Segun Motor|  V
1-23|Frecuencia Motor Segun Motor| Hz
1 D D D | 1-24|Intensidad Motor Segun Motor| A
i 1-25(Velocidad Nom. Motor Segun Motor|RPM
1-78|Veloc. max. arranque compr. *SAP Idem 4-12| Hz
K1 ﬁ% ﬁ[ ﬁ/ ‘ 1-79[Tiempo max. descon. compr. *SAP 10 S
‘ 1-87|Velocidad min. desconexion *SAP Inferior 4-12| Hz
O O O O 1-90(Proteccion térmica motor Desconexion ETR1 [4]
ol 1 91 9 03 95 (+10V out) 3-02|Ref. Min. *SAP "min. sensor" Ejem. 0 | Bar
—@m L1 2 L3 PE —50° 3-03|Ref. Max. *SAP "max. sensor” Ejem. 100| Bar
Alarma O 3-15[Fuente 1 de referencia Sin Funcién [0]
@H@ qT, 3-16|Fuente 2 de referencia Sin Funcién [0]
T 01 54 © [ \\ [ -2 Transductor 3-17|Fuente 3 de referencia Sin Funcién [0]
53O [ | : ] Presion 3-41[Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 20 s
] relé 2 o [ Pasivo 3-42|Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 7 s
En 06 55 e 3-82|Tiempo rampa arranque *SAP Ejem. 8] s
funcionamiento OWf va (+24V out)12 © 4-10|Direccién Motor Izquierda a Derecha [0]
| 4-12|Limite bajo velocidad Motor *SAP Ejem. 25| Hz
04 FC102¢24vous © 4-14|Limite alto velocidad Motor *SAP Ejem. 50| Hz
18© 5-10T18 DI Arranque [8]
39 (COMA OUT)l 190 M/P 5-12|T27 DI Inercia inversa [2]
N e 5-40[0](Rele 1 Alarma [9]
42 (*) (COMD IN) 20 5-40[1]|Rele 2 En funcionamiento [5]
27 O A54 6-22(T54 escala baja 4 mA
O 68 29 O VvV o- | 6-23[T54 escala alta . i . 20| mA
o o 6-24|T54 REF/REAL Min. *SAP "min. sensor" Ejem. 0 | Bar
69 32 E- 6-25|T54 REF/REAL Max. *SAP "max. sensor" Ejem. 100| Bar
33C© 20-00|Fuente Realim. 1 Entrada analdgica 54 [2]
20-12|Referencia/Realim. unidad BAR [71]
370 20-13|Referencia/Realim. minimo *SAP "min. sensor" Ejem. 0 | Bar
20-14|Referencia/Realim. maximo | *SAP "max. sensor" Ejem. 100| Bar
20-21|Valor Consigna 1 *SAP Ejem. 40| Bar
20-81|Control PID Inverso [1]
<o ﬁl 20-83|Velocidad Arranque PID *SAP Mismo valor 4-12| Hz
b 20-84|Ancho de banda en Ref. *SAP Ejem. 2| %
<o [ 20-93|Ganancia Proporcional PID *SAP Ejem. 0.8
3 o 20-94|Tiempo Integrac. PID *SAP Ejem. 2
on
*SAP SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102 - COMPRESOR REFRIGERACION - PARADA INERCIA
LAZO CERRADO DE PROCESO, PID Inverso, Transmision de presion 4 - 20 mA Pasivo

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO| VISADO

5-11-2013

FC102_9d

AM

AM




011a: 2 ESCALONES DE VELOCIDAD

L377i7f77?77777
sRINiNig
<@ L

0-01 Idioma

Espafol [4]

0-02 Unidad de vel. de motor

Hz [1]

1-20 Potencia motor

Segun motor| kW

1-22 Tensiéon motor

Segun motor]V

1-23 Frecuencia motor

Segun motor|Hz

1-24 Intensidad motor

Segun motor|A

1-25 Velocidad nom. motor

Segun motor|RPM

1-90 Proteccion térmica motor

Des. ETR 1 [4]

5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
5-15 |T33 DI Ref. interna bit LSB [16]
3-02 Ref. minima O|Hz
3-03 Ref. maxima 50|Hz

3-41 Rampa 1 aceleracion

*SAP Ejem. 10|s

3-42 |Rampa 1 deceleracién

*SAP Ejem. 10|s

3-10

*SAP Programaciéon de 2
0%=P3-02; 1

referencias de velocidad
00%=P3-03 %

3-10.0 |Ref. interna 0

*SAP velocidad 0] %

3-10.1 |Ref. interna 1

*SAP velocidad 1| %

| 1-73  |Motor en giro

Activado [1] sélo ventil.

LSB 5-40.0 |Relé funcién 1

Alarma [9]

5-40.1 |Relé funcién 2

Funcionamiento [5]

O O 0O 0
et 91 9 93 95 (+10V out)
03 L1 22 L3 PE — 5°©
Alarma M 53©
* 1 Cof 540
o
relé 2 55
@joea
En Marcha 05 (+24V out)12 © |
* 90 FC 10224 outa® JM,P
18 ©
39 (COM A OUT) 19©
©42 (COM D IN) 20
27
© 68 29O
© 69 320
33©
370

*SAP = SEGUN APLICACION

LSB v
33
0 0
1 1
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION FC102
2 ESCALONES DE VELOCIDAD
FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

23-11-2011 FC102_011a

JFL

AM




011b: 4 ESCALONES DE VELOCIDAD

L1 0-01 Idioma Espaniol [4]
L2 0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
L3 1-20 |Potencia motor Segun motor|kW
PE — - | i,f,it,i o 1-22 _ |Tensién motor Segun motor|V
| 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
FA1 D D D ‘ 1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
| 1-25 |Velocidad hom. motor Segun motor|RPM
K1 ﬁﬁ‘ # | 1-90  |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
| 5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
w 5-14 |T32 DI Ref. interna bit MSB [17]
16 1 81 g 83 85%) (+10V out) 5-15 |T33 DI Ref. interna bit LSB [16]
03 11 2 L3 PE —57° 3-02  |Ref. minima 0fHz
o Opy— 530 3-03 |Ref. maxima 50|Hz
Alarrgaiﬂ_ém o 3-41 _|Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10[s
01 54 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
rele 9 55 3-10 *SAP Programacion de 4 referencias de velocidad o
- (o]
0%=P3-02 ; 100%=P3-03
en Fﬁfm (26 oup12 7] o A0t [Ret noma 1 “SAP Veloddad 1[%
e | O -10. ef. interna elocida o
FC102¢2 °”t)13 o | [MP [MSB[LSB  [3:0.2 |Ref intema2 *SAP Velocidad 2%
3-10.3 |Ref. interna 3 *SAP Velocidad 3|%
39 (COMA OUT) 19 1-73  |Motor en giro Activado [1] sélo ventil.
© 42 Jm@ 5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
270 5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
O 68 29© *SAP = SEGUN APLICACION
69 32¢ MSB | LSB v
33 32 33
0 0 0
370 0 1 1
1 0 2
1 1 3
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102
4 ESCALONES DE VELOCIDAD

FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

23-11-2011 FC102_011b JFL AM




011c: 8 ESCALONES DE VELOCIDAD-

Alarma

En Marcha

e FC102

L3 77777&7777

< 00

9 93
2 L3 PE

relé 1

91
~03 L1

ta 02 [
e 01

relé 2

I

COM A OUT
O

Oes
© 69

\
\
\
O 0 0 0
9

50

(+24V out)12 ©
(+24V out)13 ©
18

Oi
199

ﬁ@(com D IN) 20
27©

{ M/P {EXB

0-01 Idioma Espafiol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20  |Potencia motor Segun motor|kW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
5-11 T19 DI Ref. interna bit EXB [18]
5-14 |T32 DI Ref. interna bit MSB [17]
5-15 |T33 DI Ref. interna bit LSB [16]
3-02 Ref. minima O|Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz
3-41 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10]s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10]|s
3-10 *SAP Programacion 8 referencias de velocidad o
0%=P3-02 ; 100%=P3-03
| 3-10.0 |Ref. interna 0 *SAP Velocidad 0| %
3-10.1 |Ref. interna 1 *SAP Velocidad 1]|%
MSB(LSB  3210.2 |Ref. intema 2 *SAP Velocidad 2[%
3-10.3 |Ref. interna 3 *SAP Velocidad 3|%
3-10.4 |Ref. interna 4 *SAP Velocidad 4|%
3-10.5 |Ref. interna 5 *SAP Velocidad 5| %
3-10.6 |Ref. interna 6 *SAP Velocidad 6]%
3-10.7 |Ref. interna 7 *SAP Velocidad 7] %
1-73  |Motor en giro Activado [1] s6lo ventil.
5-40.0 |Relé funcién 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
*SAP = SEGUN APLICACION EXB | MSB | LsB v
19 32 33
0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 2
0 1 1 3
1 0 0 4
1 0 1 5
1 1 0 6
1 1 1 7
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION FC102
8 ESCALONES DE VELOCIDAD
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012: LAZO CERRADO DE PROCESO - MULTICONSIGNA. PID Normal transductor presion pasivo

0-01 Idioma Espaniol [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
L1 1-00 |Modo de configuracion Lazo cerrado [3]
L2 1-20 Potencia motor Segun motor [kW
L3 [ 1-22  |Tension motor Segun motor [V
PE — « |« —f — o 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor |A
F1 D D D | 1-25 [Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
‘ 1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
KA1 ﬁ% ‘/ } 3-02 Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor |Bar
3-03 Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor |Bar
\ *SAP Consigna 1 -> 40
O O O 3-10.0 |Ref. interna 1 (0% = P3-02/100% = P3-03 )(%
61 91 o9 93 95 (+10V out) 3-10.1 |Ref. interna 2 *SAP Consigna 2 -> 50|%
03 rele 1 2 L3 PE —50 3-10.2 |Ref. interna 3 *SAP Consigna 3 -> 60|%
o | o 3-10.3 |Ref. interna 4 *SAP Consigna 4 -> 70| %
w—FmOZ 53 - 3-15  |Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
7 54 © Ty \ -2 3-41 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
55O P MBS 3-42  |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10]s
relé 2 Pt +1 4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
06 P 4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
& Opg— (+24V out)12 O 5-12  |T27 DI Sin funcioén [0]
O LZ] 5-14 |T32 DI Ref. interna bit MSB [17]
- FC102¢2vous® MP 5-15_ |T33 DI Ref. interna bit LSB [16]

04 189 6-22 |T54 escala baja 4|mA
OWAOUT)\[ 19 O 6-23 T54 escala alta 20|mA
O 6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor |Bar

42 (COMD IN) 20 6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor [Bar

27 © 20-00 |Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 54 [2]
Ogs 290 MSB LSB 20-12 |Referencia/Realim. unidad BAR [71]
o o 20-81 |Control PID Normal [0]

69 32 20-83 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12|Hz

33O 20-84 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1%
VSB LSB _ 20-93 |Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7

370 32 33 Consigna 20-94 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s

0 0 1 MODO REPOSO POR VELOCIDAD

0 1 2 22-22 |Deteccion baja velocidad Activado [1]
1 0 3 22-23 |Funciodn falta de Caudal Modo reposo [1]

1 1 4 22-24 |Retardo falta de Caudal *SAP Ejem. 10]s

22-40 |Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10]|s

22-41 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1]|s

22-44 |Ref. despertar / Dif. realim. *SAP Ejem. 10|%

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102
LAZO CERRADO DE PROCESO - MULTICONSIGNA. PID Normal, transductor presién pasivo

FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

03-07-2013 FC102_012 AM AM




043: LAZO CERRADO DE PROCESO.LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada 1+2
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LAZO CERRADO PROCESO

0-01 Idioma Espafiol [4]
0-02 [Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-00 [Modo de configuracion Lazo cerrado [3]
1-20  |Potencia motor Segun motor kW
1-22 | Tensién motor Segun motor |V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
3-03 |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
3-15 |Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 5|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 5|s
4-12 |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
4-14  [Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
6-22 |T54 escala baja 4\mA
6-23 |T54 escala alta 20|mA
6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
20-00 [Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 54 [2]
20-12 |Referencia/Realim. unidad BAR [71]
20-13 |Referencia/Realim. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
20-14 |Referencia/Realim. maxima | *SAP Valor max. rango sensor|Bar
20-21 [Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar
20-81 |Control PID Normal [Q]
20-83 [Velocidad arranque PID *SAP mismo valor 4-12|Hz
20-84 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1%
20-93 |Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
20-94 |[Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s

MODO REPOSO POR VELOCIDAD

22-22 |Deteccion baja velocidad Activado [1]
22-23 |Funcion falta de Caudal Modo reposo [1]
22-24 |Retardo falta de Caudal *SAP Ejem. 10]s
22-40 |Tiempo min. Ejecucion *SAP Ejem. 10|s
22-41 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1|s
2244 |Ref. despertar *SAP Ejem. 10{%
CONTROL EN CASCADA

25-00 |Controlador de cascada Ctrl. cascada basico [1]
25-02 |Arranque del motor Directo en linea [0]
25-05 |Bomba principal fija Si [1]
25-06 |[Numero de bombas 3
25-20 |Ancho de banda conexion 5|%
25-21 |Ancho de banda histéresis 15(%
25-23 |Retardo conexion SBW *SAP Ejem. 10|s
25-24 |Retardo desconexion SBW *SAP ejem. 10]|s
25-25 |[Tiempo OBW *SAP Ejem. 1|s
25-26 |Desconexion si no hay caudal Desactivado [0]
25-27 |Funcion activacion etapas Desactivado [0]
25-29 |Funcion desactivacion etapas Desactivado [0]
0-24 |Linea pantalla 3 grande Estado bombas [2581]
0-20 |Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
0-22 |Linea pantalla 1.3 Realim. unidad [1652]

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102
LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada 1+2
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044: LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada 1+2, rotacion bombas auxiliares
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LAZO CERRADO PROCESO
0-01 Idioma Espanol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-00 |Modo de configuracion Lazo cerrado [3]
1-20  |Potencia motor Segun motor|kW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
3-03 |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
3-15 |Fuente referencia 1 Sin funcion [Q]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 5|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 5|s
4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50{Hz
5-12 [T27 DI Sin funcion [0]
6-22 |T54 escala baja 4/mA
6-23 |T54 escala alta 20|mA
6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
20-00 [Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 54 [2]
20-12 [Referencia/Realim. unidad BAR [71]
20-13 |Referencia/Realim. minimo *SAP Valor min. rango sensor|Bar
20-14 |Referencia/Realim. maximo | *SAP Valor max. rango sensor|Bar
20-21 [Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar
20-81 |Control PID Normal [0]
20-83 [Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12|Hz
20-84 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
20-93 |Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
20-94 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s

MODO REPOSO POR VELOCIDAD

22-22 |Deteccién baja velocidad Activado [1]
22-23 |Funcion falta de caudal Modo reposo [1]
22-24 |Retardo falta de caudal *SAP Ejem. 10]s
22-40 |Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10]|s
22-41 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1|s
22-44 |Ref. despertar *SAP Ejem. 10|%
CONTROL EN CASCADA

25-00 |Controlador de cascada Ctrl. cascada basico [1]
25-02 |Arranque del motor Directo en linea [0]
25-05 |Bomba principal fija Si [1]
25-04 |Rotacién de bombas Activado [1]
25-06 _|Numero de bombas 3
25-20 |Ancho de banda conexion 5%
25-21 |Ancho de banda histéresis 15]%
25-23 |Retardo conexion SBW *SAP Ejem. 10|s
25-24 |Retardo desconexion SBW *SAP Ejem. 10|s
25-25 |Tiempo OBW *SAP Ejem. 1]|s
25-26 [Desconexion si no hay caudal Desactivado [0]
25-27 |Funcién activacion etapas Desactivado [0]
25-29 |Funcién desactivacion etapas Desactivado [0]
0-24 |Linea pantalla 3 grande Estado bombas [2581]
0-20 |Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
0-22 |Linea pantalla 1.3 Realim. unidad [1652]

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102
LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada 1+2, rotacion bombas auxiliares
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045: LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada 2 bombas, rotacién bomba principal
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LAZO CERRADO PROCESO

0-01 Idioma Espafiol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-00  [Modo de configuracién Lazo cerrado [3]
1-20  |Potencia motor Segun motor |kW
1-22  |[Tensién motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 [Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 [Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
302 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
3-03 |Ref.maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
3-15 |Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 5|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 5|s
4-12  [Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
512 |T27 DI Sin funcién [Q]
6-22 |T54 escala baja 4|mA
6-23  [T54 escala alta 20|mA
6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
6-25 [T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
20-00 |Fuente realimentacion 1 Entrada analogica 54 [2]
20-12 [Referencia/Realim. unidad BAR[71]
20-13 |Referencia/Realim. minimo *SAP Valor min. rango sensor|Bar
20-14 |Referencia/Realim. maximo *SAP Valor max. rango sensor|Bar
20-21 |Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar
20-81 |[Control PID Normal [0]
20-83 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12|Hz
20-84 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
20-93 |Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
20-94 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s

MODO REPOSO POR VELOCIDAD

22-22 |Deteccion baja velocidad Activado [1]
22-23 |Funcion falta de caudal Modo reposo [1]
22-24 |Retardo falta de caudal *SAP Ejem. 10[s
22-40 |Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10]s
22-41 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1]s
22-44 |Ref. despertar *SAP Ejem. 10| %
CONTROL EN CASCADA

25-00 |Controlador cascada Ctrl. cascada basico [1]
25-02 |Arranque del motor Directo en linea [0]
25-05 [Bomba principal fija No [0]
25-06 |Numero de bombas 2
25-20 |Ancho de banda conexién 5%
25-21 |Ancho de banda histéresis 15(%
25-23 |Retardo conexién SBW *SAP Ejem. 10]s
25-24 |Retardo desconexién SBW *SAP Ejem. 10[s
25-25 |Tiempo OBW *SAP Ejem. 1|s
25-26 |Desconexion si no hay caudal Desactivado [0]
25-27 |Funcion activacion etapas Desactivado [0]
25-29 |Funcion desactivacion etapas Desactivado [0]
25-50 |Alternancia bomba principal Tras una orden [2]
25-51 |Evento de alternancia Modo reposo [2]
0-24 |Linea pantalla 3 grande Estado bomba [2581]
0-20 [Linea pantalla1.1 Ref. unidad [1601]
0-22 [Linea pantalla 1.2 Realim. unidad [1652]

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC102
LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada 2 bombas, rotacion bomba principal
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049: LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada 2 bombas. Rotacion bomba principal y entradas para sacar bombas fuera de servicio
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LAZO CERRADO DE PROCESO FC102. Control en cascada 2 bombas
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pagina
1de2

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

23-11-2011

FC102_049

JFL

AM




MODO REPOSO POR VELOCIDAD

22-22 |Deteccion baja velocidad Activado [1]
22-23 |Funcion falta de caudal Modo reposo [1]
22-24 |Retardo falta de caudal *SAP Ejem. 10|s
22-40 |Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10(s
22-41 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1|s
22-44 |Ref. despertar *SAP Ejem. 10]%
CONTROL EN CASCADA

25-00 |Controlador cascada Ctrl. cascada basico [1]
25-02 |Arranque del motor Directo en linea [0]
25-05 |Bomba principal fija No [0]
25-06 |Numero de bombas 2
25-20 |Ancho de banda conexién 51%
25-21 |Ancho de banda histéresis 15]%
25-23 |Retardo conexién SBW *SAP Ejem. 10{s
25-24 |Retardo desconexion SBW *SAP Ejem. 10|s
25-25 |Tiempo OBW *SAP Ejem. 1|s
25-26 |Desconexion si no hay caudal Desactivado [0]
25-27 |Funcion activacion etapas Desactivado [0]
25-29 |Funcion desactivacion etapas Desactivado [0]
25-50 |Alternancia bomba principal Tras una orden [2]
25-51 |Evento de alternancia Modo reposo [2]
0-24 |Linea pantalla 3 grande Estado bomba [2581]
0-20 |Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
0-22 |Linea pantalla 1.2 Realim. unidad [1652]

LAZO CERRADO PROCESO
0-01 |ldioma Espaniol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-00  [Modo de configuracién Lazo cerrado [3]
1-20  [Potencia motor Segun motor|kW
1-22  [Tension motor Segun motor|V
1-23  [Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  [Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02  |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
3-03 |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
3-15 |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
3-41 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 5|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 5|s
4-12  [Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
512 |T27 DI Blogueo bomba 1 [130]
5-15 |T32 DI Blogueo bomba 2 [132]
6-22 |T54 escala baja 4|mA
6-23 | T54 escala alta 20|mA
6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
20-00 [Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 54 [2]
20-12 [Referencia/Realim. unidad BAR [71]
20-13 [Referencia/Realim. minimo *SAP Valor min. rango sensor|Bar
20-14 |Referencia/Realim. maximo *SAP Valor max. rango sensor|Bar
20-21 |Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar
20-81 |Control PID Normal [0]
20-83 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12|Hz
20-84 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
20-93 |Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
20-94 [Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

LAZO CERRADO DE PROCESO FC102. Control en cascada 2 bombas
Rotaciéon bomba principal y entradas para sacar bombas fuera de servicio
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