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001: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P-

L377777¢77777

< 00

Alarma

O O O O
relé 1 (+10V out)
03 1 L2 L3 PE — 50°
oo F 7 53©
*—Co1 60

(COM ENT / SAL ANAG.) 55

(+24V out)12 O

FC51

8

19©

ﬁ(com D IN) 20
27©

~ M/P

0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
1-20 |Potencia motor Segun motor|[kW
1-22 | Tensién motor Segun motor|V
1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 [Ref. minima 0|Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz
*SAP Ejem. 100
3-10.0 |Ref interna 0% =P3-02/100% = P3-03|%
3-15 |Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
3-16  [Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
3-17 |Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
5-40 Relé funcion 1 Alarma [9]

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC51

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO|

VISADO

23-11-2011

FC51_001

JFL

AM




001b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P con proteccion temistor

Alarma

L1
L2
L377777¢77777
PE—- —-—+-+-—-—-—-—-
\
[
K1 ﬁjﬁ# 1
|
O O 0O O
relé 1 (+10V out)
03 1 L2 L3 PE — 5°
oo F@ 53©
*—Co1 60

(COM ENT / SAL ANAG.) 55 ©

(+24V out)12 ©

|
/ M/P

FC51 .

19©

ﬁ(com D IN) 20
27©

299

0-03 [Ajustes regionales Internacional [0]
1-20 |Potencia motor Segun motor|kW
1-22 | Tensién motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. Termistor [2]
1-93 Fuente de termistor Entrada digital 29 [6]
3-02 |Ref. minima 0[Hz
3-03 [Ref. maxima 50|Hz
*SAP Ejem. 100
3-10.0 |Refinterna 0% = P3-02 / 100% = P3-03|%
3-15 Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
3-17  |Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
5-13  |T29 DI Sin funcién [0]
5-40 |Relé funcion 1 Alarma [9]

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC51

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P con proteccion temistor

FECHA NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA DIBUJADO|

VISADO

23-11-2011 FC51_001b

JFL

AM




002: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Aumentar / disminuir velocidad con pulsadores

Alarma
.7

0-03 Ajustes regionales Internacional [0]
1-20 Potencia motor Segun motor|kW
1-22 Tension motor Segun motor|V
L1 1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
L2 1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
=YY 1-25  |Velocidad nom. motor Segun motor{RPM
PE — - — - - ﬂ,‘ ffffff — 1-90  |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
| 3-02 Ref. minima 0|Hz
F1 D D ‘ 3-03 |Ref. maxima 50|Hz
3-15 Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
K1 ﬁ% ﬁL } 3-16 Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
l ! 3-17 Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
O O O O@ 3-41 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10|s
ol 1 (+10V out) 3-42  |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10][s
“03 L1 L2 L3 PE 50 4-12  [Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 0|Hz
@oTF — 53 4-14 [Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50[Hz
01 60° 5-12 |T27 DI Mantener Referencia [19]
(COM ENT / SAL ANAG.) 55 © 5-13  |T29 DI Aceleracion [21]
5-15 |T33 DI Deceleracion [22]
o 5-40 Relé funcion 1 Alarma [9]
(+24V out)12 ‘ ‘ ] )
FC51 M/P *SAP = SEGUN APLICACION
18 O— Acelerar | Decelerar
19©
O 42 (COM D Ny 20
27%
29©
33©
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC51
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Aumentar / disminuir velocidad con pulsadores

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

23-11-2011

FC51_002

JFL

AM




002b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Aumentar / disminuir veloc. con pulsadores y cambio sentido

0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
1-20 Potencia motor Segun motor|kW
1-22 Tension motor Segun motor|V
L1 1-23  |Frecuencia motor Seguin motor|Hz
L2 1-24 Intensidad motor Segun motor|A
. R — — — — — — 1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
PE—-— -7 -~T " =" 1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
| 3-02__[Ref. minima 0[Hz
k1 D D D ! 3-03 Ref. maxima 50|Hz
KA1 % ﬁ[ # } 3-15 Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
3-16 Fuente referencia 2 Sin funcioén [0]
! 3-17 Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
O 0 0 0O 3-41 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10{s
relé 1 (+10V out) 342 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10]s
03 L1 L2 L3 PE 50 412 |Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 0|Hz
A|armrﬂ—FmW 53 4-14 Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50|Hz
& 01 60© 5-11 T19 DI Cambio de sentido [10]
(COM ENT / SAL ANAG.) 55 © 5-12  |T27 DI Mantener Referencia [19]
5-13 |T29 DI Aceleracion [21]
5-15 |T33 DI Deceleracion [22]
(+24V out)12 o 5-40 Relé funcion 1 Alarma [9]
FC51 / *SAP = SEGUN APLICACION
o I\//léP Acelerar Decelerar
18
O42 1997
Jm@
“68 27©

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC51
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Aumentar / disminuir veloc. con pulsadores y cambio sentido

FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

23-11-2011 FC51_002b JFL AM




003: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa con potenciémetro-

L1
L2
L3 [ N 7* -
PE—-—-—-+-—-—-—-—-
e [0
\
K1 L — ‘
\
O O 0 O
relé 1 (+10V out)
03 L1 L2 L3 PE 50
Alarma 02 53 O
(COM ENT / SALANAG.) 55|
(+24V out) 12 9]
FC51 j/l/P
8O
19©
©42 (COMDN) 20
27©

1-5 kOhm.

0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
1-20 Potencia motor Segun motor|kW
1-22 Tension motor Segun motor|V
1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25  |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. minima 0|Hz
3-03 Ref. maxima 50|Hz
3-15 Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
3-16 Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem.0|Hz
4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-40 Relé funcién 1 Alarma [9]
6-10 |T53 escala baja 0a0,07 |V
6-11 T53 escala alta 101V
6-14 |T53 REF/REAL minima 0|Hz
6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC51
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa con potenciéometro

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

23-11-2011

FC51_003

JFL

AM




003-4: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref ext 0-10V o 4-20mA-

Alarma

0-03  |Ajustes regionales Internacional [0]
L1 0-10 |Ajuste activo Ajuste multiple [9]
L2 1-20  [Potencia motor Segun motor|kW
L3 T - 1-22  [Tensién motor Segun motor|V
PE — - —| - L - L ,t ,,,,,,, 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
| 1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
F1 D D D \ 1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
\ 1-90 [Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
K1 ﬁﬁﬁ —7—7 302__|Ref. minima 0|Hz
| 3-03 |Ref. maxima 50|Hz
O O O 0O @ 3-15 |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
) (+10V out) 3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
relé 1 - - —
O@ L1 L2 L3 PE 50 3-17  |Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
O 53 O 1 KOhm 3-41 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10|s
@TFE 60C 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
a7, 4-12 _ |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0[Hz
(COM ENT/ SAL ANAG.) 55 Ry 4-14__|Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50[Hz
! L AS20mA L T T DI Reinicio[1]
(+24V out)12 O | RanY + 515 |T33DI Cambio ajuste LSB [23]
FC5 1 L/M/P 6-10 |T53 escala baja 0a0,07 |V
180 ) 6-11  |T53 escala alta 101V
o / Reinicio / Reset 6-14 |T53 REF/REAL minima 0[Hz
19 6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz
O 42 J/(COMWO Cambio fuente de referencia 540 Relé funcion 1 Alarma [9]
270 0-11  |Ajuste de programacion Ajuste 2 [2]
Oes 29O 0-51 |Copia de ajuste Copiar desde ajuste 1 [1]
O g9 3-15 |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 60 [2]
u \Y W PE o 6-22 |T60 escala baja 4lmA
33 6-23_|T60 escala alta 20/mA
6-24 |T60 REF/REAL minima 0[Hz
6-25 [T60 REF/REAL maxima 50|Hz
0-12  |Ajustes relacionados Enlazado [20]
0-11 Editar ajuste Ajuste activo [9]

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC51
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref ext 0-10V o 4-20mA

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA DIBUJADO

VISADO

23-11-2011

FC51_003-4

JFL

AM




003b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa sefal 0 - 10V

Alarma

<0

O O O 0

777777#77777

el 1 (+10V out)
Oﬁ L1 L2 L3 PE — 5°
02 { . 53
01 60 ©

0-10V

(COM ENT / SAL ANAG.) 55 ©

(+24V out)12 O

FC51

189

19©

(COMDIN) 20
27

0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
1-20 Potencia motor Segun motor|kW
1-22 Tension motor Segun motor|V
1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. minima 0|Hz
3-03 Ref. maxima 50|Hz
3-15 Fuente referencia 1 Entrada analégica 53 [1]
3-16 Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10]s
3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem.0|Hz
4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-40 Relé funcion 1 Alarma [9]
6-10 T53 escala baja 0a0,07 |V
6-11 T53 escala alta 10|V
6-14 |T53 REF/REAL minima 0|Hz
6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC51
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seial 0 - 10V

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO|

VISADO

23-11-2011

FC51_003b

JFL

AM




003b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa sefial 0 - 10V con cambio de sentido
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E N R R S
PE — -« — - -4
HIINIIRiR
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K1 ﬁ% — 7
\
O O O O
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T
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¢ 01 60C | 1,1 ] 0-10V
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(COM ENT / SAL ANAG.) 55O \»"L _\”J"/
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19
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(COMD Ny 20
27©

0-03 Ajustes regionales Internacional [0]
1-20 Potencia motor Segun motor|kW
1-22 Tension motor Segun motor|V
1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. minima 0|Hz
3-03 Ref. maxima 50|Hz
3-15 Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
3-16 Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-11 T19 DI Cambio sentido [10]
5-40 Relé funcién 1 Alarma [9]
6-10 T53 escala baja 0a0,07 |V
6-11 T53 escala alta 10|V
6-14 |T53 REF/REAL minima 0|Hz
6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC51
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seiial 0 - 10V con cambio de sentido

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO|

VISADO

23-11-2011

FC51_003c

JFL

AM




003e: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa sefial 0 - 10V sefal paro inercia inversa

Alarma

7777#77777

<0

03 L1

O O O 0

(+10V out)

12 L3 PE — 507

53
60

| 0-10v

(COM ENT / SAL ANAG.) 55 ©

(+24V out)12 ©

FC51

19©

(COMDIN) 20
27

M/P

0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
1-20 |Potencia motor Segun motor |[KW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor |Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor |A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor |RPM
1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima 0|Hz
3-03  |Ref. maxima 50|Hz
3-15  [Fuente referencia 1 Entrada analégica 53 [1]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
3-17 |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
3-41 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10(s
4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50 |Hz
5-12  [T27 entrada digital Inercia inversa [2]
5-40 [Relé funcion 1 Alarma [9]
6-10 | T53 escala baja 0a0,07 |V
6-11 T53 escala alta 10V
6-14 |T53 REF/REAL minima 0|Hz
6-15 |T53 REF/REAL maxima 50(Hz

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC51
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seiial 0 - 10V, seiial paro inercia inversa

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO|

VISADO

14-02-2014

FC51_003e

AM

AM




004: LAZO ABIERTO DE PROCESO, Ref. externa sefial 4 - 20mA-

Alarma

FC51

L1
L2
L3 I R e -
= =
= [0
\
]aEaS
|
O O O O
relé 1 (+10V out)
03 1 L2 L3 PE — 5© |
A Iyl
i o Q00T
01 53 © ]
.
(COM ENT / SAL ANAG.) 55 7
(+24Vout) 12~ | ]

4 - 20mA

~ MIP
18

19©

ﬁ(com D IN) 20
27©

0-03 Ajustes regionales Internacional [0]
1-20 Potencia motor Segun motor|kW
1-22 Tension motor Segun motor|V
1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. minima 0|Hz
3-03 Ref. maxima 50|Hz
3-15 Fuente referencia 1 Entrada analégica 60 [2]
3-16 Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10]s
3-42 Rampa 1 deceleraciéon *SAP Ejem. 10|s
4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-40 Relé funcion 1 Alarma [9]
6-22 T60 escala baja 4]mA
6-23 |T60 escala alta 20|mA
6-24 T60 REF/REAL minima 0|Hz
6-25 |[T60 REF/REAL maxima 50|Hz

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC51
LAZO ABIERTO DE PROCESO, Ref. externa senal 4 - 20mA

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO|

VISADO

23-11-2011

FC51_004

JFL

AM




004b: LAZO ABIERTO DE PROCESO, Ref. externa sefal 4 - 20mA, con cambio de sentido

L1 0-03 Ajustes regionales Internacional [0]
L2 1-20 Potencia motor Segun motor|kW
L3 1-22  |Tensién motor Segun motor|V
PE — - —| - - ,t ,,,,,,, 1-23  |Frecuencia motor Segun motor[Hz
| 1-24 Intensidad motor Segun motor|A
F1 D D D ‘ 1-25  [Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
‘ 1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
K1 L — ‘ 3-02__|Ref. minima 0[Hz
| 3-03 |Ref. méaxima 50|Hz
S 60 O 0 3-15 Fuente referencia 1 Entrada analdgica 60 [2]
] (+10V out) 3-16 Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
03 rele 1 L1 L2 L3 PE —5p0 3-17  |Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
o | Orn @ Sl EAA T 3-41 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10|s
Alarma @H@ €0 ! 3-42 |Rampa 1 deceleracién *SAP Ejem. 10[s
¢ o 530 | 11| | 4-20mA L : el S LU
N 4-12 Limite bajo velocidad motor SAP Ejem. 0|Hz
(COM ENT / SAL ANAG.) 55| 73| ~ 4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-11 T19 DI Cambio sentido [10]
(+24V out)12 © 5-40  |Relé funcién 1 Alarma [9]
6-22 |T60 escala baja 4{mA
FC51 O 6-23 |T60 escala alta 20|mA
8 6-24 _|T60 REF/REAL minima 0[Hz
5 19° @/P 6-25 |T60 REF/REAL méaxima 50 |Hz
42 L(COM DN 23 | Cambiode sentido *SAP = SEGUN APLICACION
Ces 29©
O
® v v wee -
33
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION FC51
LAZO ABIERTO DE PROCESO, Ref. externa sefial 4 - 20mA con cambio sentido
FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO
23-11-2011 FC51_004b JFL AM




008: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor presion pasivo 4-20 mA-

o
Alarma
.7

77777¢77777

SO0

O O O OB
(+10V out)

—50°
53

L1 L2 L3 PE

60©
(COM ENT / SAL ANAG.) 55 ©

(+24V out) 12 ©
~ P
18

19©

h)—o(com DIN) 20
27©

FC51

-2
MBS

0-03 Ajustes regionales Internacional [0]
1-00 Modo de configuracion Lazo cerrado [3]
1-20 Potencia motor Segun motor kW
1-22 Tensiéon motor Segun motor |V
1-23 Frecuencia motor Segun motor [Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
3-03 Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
*SAP (16% i.e para 16 bar
consigna, si escala sensor
3-10.0 |Ref. interna consigna 0-100 bar)|%
3-15 Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
3-16 Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 5|s
3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 5|s
4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. O|Hz
4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-40 Relé funcion 1 Alarma [9]
6-22 T60 escala baja 4(mA
6-23 T60 escala alta 20|mA
6-24 T60 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
6-25 |T60 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
7-20 Fuente realimentacion Entrada analdégica 60 [2]
7-30 Control PID Normal [0]
7-32 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4.12|Hz
7-39  |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
7-33 Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
7-34 [Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC51

LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor presion pasivo 4-20 mA
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008b: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor presion activo 4-20 mA-

u—
Alarma
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7 M
189
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h)—o(com DIN) 20
27©

FC51

MBS
-2

0-03  |Ajustes regionales Internacional [0]
1-00 Modo de configuracion Lazo cerrado [3]
1-20 Potencia motor Segun motor |kW
1-22 Tensiéon motor Segun motor |V
1-23 Frecuencia motor Segun motor |Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
3-03 Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
*SAP (16% i.e para 16 bar
consigna, si escala sensor
3-10.0 [Ref. interna consigna 0-100 bar)|%
3-15 Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
3-16 Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
3-41 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 5|s
3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 5]s
4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-40 Relé funcion 1 Alarma [9]
6-22 T60 escala baja 4ImA
6-23 T60 escala alta 20|mA
6-24 |T60 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
6-25 |T60 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
7-20 Fuente realimentacion Entrada analdgica 60 [2]
7-30 Control PID Normal [0]
7-32  |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4.12|Hz
7-39 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
7-33 Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
7-34 Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC51

LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor presion activo 4-20 mA
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009: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor presion pasivo 4-20 mA-
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0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
1-00 Modo de configuracion Lazo cerrado [3]
1-20 Potencia motor Segun motor |kW
1-22  |Tensidn motor Segun motor [V
1-23 Frecuencia motor Segun motor [Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor |RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
3-03 Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
*SAP (16% i.e para 16 bar
consigna, si escala sensor
3-10.0 |Ref. interna consigna 0-100 bar)|%
-2 3-15 Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
MBS 3-16 Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
+1 3-17 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 5|s
3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 5]s
4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-40.0 |Relé funcién 1 Alarma [9]
6-22 T60 escala baja 41mA
6-23 |T60 escala alta 20|lmA
6-24 |T60 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
6-25 |T60 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
7-20 Fuente realimentacion Entrada analodgica 60 [2]
7-30 Control PID Inverso [1]
7-32  |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4.12|Hz
7-39 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
7-33 Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
7-34 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC51

LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor presion pasivo 4-20 mA
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009b: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor presion pasivo 4-20 mA-
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0-03 Ajustes regionales Internacional [0]
1-00 Modo de configuracion Lazo cerrado [3]
1-20 Potencia motor Segun motor |kW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
3-03 Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
*SAP (16% i.e para 16 bar
consigna, si escala sensor
3-10.0 [Ref. interna consigna 0-100 bar)|%
+1 3-15 Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
MBS 3-16 Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]

-2 3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 5|s
3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 5]s
4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-40.0 [Relé funcién 1 Alarma [9]
6-22 T60 escala baja 4ImA
6-23 T60 escala alta 20|mA
6-24 |T60 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
6-25 |T60 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
7-20 Fuente realimentacion Entrada analdgica 60 [2]
7-30 Control PID Inverso [1]
7-32  |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4.12|Hz
7-39  |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
7-33 Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
7-34 Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC51

LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor presion activo 4-20 mA
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011a: 2 ESCALONES DE VELOCIDAD-

L1 0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
L2 1-20 Potencia motor Segun motor|kW
L3 1-22 Tension motor Segun motor|V
PE ] i,f,it,i - 1-23  |Frecuencia motor Segln motor|Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
F1 D D D 1 1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
| 1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
KA ﬁjé —/ | 302 |Ref. minima 0[Az
\ 3-03 Ref. maxima 50|Hz
S5 6 & 68 3-41 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10]|s
1 (+10V out) 3-42 Rana 1 deceleraci.c’)’n . *SAP Ejgm. 10]s
03 re 1 L2 L3 PE —50 3-10 SAP Programacion de 2 referencias de velocidad
o | O o 0%=P3-02; 100%=P3-03 %
Alarmtﬂﬂm 530 3-10.0 |Ref.interna 0 *SAP velocidad 0[%
01 60 3-10.1 |Ref. interna 1 *SAP velocidad 1|%
(COM ENT / SAL ANAG.) 55 5-15 |T33 DI Ref. interna bit LSB [16]
5-40 Relé funcion 1 Alarma [9]
(+24V out)12 7 *SAP = SEGUN APLICACION
FC51 (P LSB
180 LSB Vv
19© 33
© 42 Jmo 0 0
27 L 1

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC51
2 ESCALONES DE VELOCIDAD
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011b: 4 ESCALONES DE VELOCIDAD
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0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
1-20 Potencia motor Segun motor|kW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. minima 0|Hz
3-03 Ref. maxima 50|Hz
310 *SAP Programacion de 2 referencias de velocidad
0%=P3-02; 100%=P3-03 %
3-10.0 [Ref. interna O *SAP Velocidad 0|%
3-10.1 [Ref. interna 1 *SAP Velocidad 1%
3-10.2 [Ref. interna 2 *SAP Velocidad 2|%
3-10.3 [Ref. interna 3 *SAP Velocidad 3%
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10]|s
3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10]|s
4-12 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 0|Hz
4-14 Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50|Hz
5-13 |[T29 DI Ref. interna bit MSB [17]
5-15 |T33 DI Ref. interna bit LSB [16]
5-40 Relé funcion 1 Alarma [9]

*SAP = SEGUN APLICACION

MSB | LSB v
29 33
0 0 0
0 1 1
1 0 2
1 1 3
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION FC51
4 ESCALONES DE VELOCIDAD
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011c: 8 ESCALONES DE VELOCIDAD-
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0-03 |Ajustes regionales

Internacional [0]

1-20 Potencia motor Segun motor|kW
1-22 Tension motor Segun motor|V
1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. minima 0|Hz
3-03 Ref. maxima 50|Hz
310 *SAP Programacion de 2 referencias de velocidad
0%=P3-02; 100%=P3-03 %
3-10.0 |Ref.interna 0 *SAP Velocidad 0[%
3-10.1 |Ref. interna 1 *SAP Velocidad 1%
3-10.2 |Ref. interna 2 *SAP Velocidad 2|%
3-10.3 |Ref. interna 3 *SAP Velocidad 3|%
3-10.4 |Ref. Interna 4 *SAP Velocidad 4|%
3-10.5 |Ref. Interna *SAP Velocidad 5|%
3-10.6 |Ref. Interna 6 *SAP Velocidad 6%
3-10.7 |Ref. Interna 7 *SAP Velocidad 7|%
Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10]s
3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10]s
4-12 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 0|Hz
4-14 Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50 |Hz

5-11 T19 DI Ref. interna bit EXB[18]
5-13  |[T29 DI Ref. interna bit MSB [17]
5-15 |T33 DI Ref. interna bit LSB [16]

5-40 Relé funcién 1

Alarma [9]

*SAP = SEGUN APL

ICACION

EXB | MSB | LSB v
19 | 29 | 33
0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 2
0 1 1 3
1 0 0 4
1 0 1 5
1 1 0 6
1 1 1 7
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION FC51
8 ESCALONES DE VELOCIDAD
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017: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref externa 0-10V o bus RS485-

‘7
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de referencia

0-03 |Ajustes regionales Internacional [0]
0-10 |Ajuste activo Ajuste multiple [9]
1-20  [Potencia motor Segun motor|kW
1-22  |Tension motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 [Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02  |Ref. minima 0|Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz
3-15  |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
3-41 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
342 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. O|Hz
4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
515 |T33 DI Cambio ajuste LSB [23]
540 [Relé funcion 1 Alarma [9]
6-10 |T53 escala baja 0a0,07 |V
6-11 |T53 escala alta 10|V
6-14 |T53 REF/REAL minima 0|Hz
6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz
0-11  |Ajuste de programacion Ajuste 2 [2]
0-51 |Copia de ajuste Copiar desde ajuste 1 [1]
3-15 |Fuente referencia 1 Referencia bus local [11]
8-50 |Seleccion inercia Bus [1]
8-53 |Seleccién arranque Bus [1]
8-55 |Seleccion cambio ajuste Entrada digital [0]
0-12  |Ajustes relacionados Enlazado [20]
0-11 Editar ajuste Ajuste activo [9]

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC51
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref externa 0-10V o bus RS485
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039: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal con funcion de ir a dormir SLC-
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DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC51

LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal con funcion de ir a dormir SLC
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0-03

Ajustes regionales

Internancional [0]

1-00 Modo de configuracion Lazo cerrado [3]
1-20 Potencia motor Segun motor [kW
1-22 Tensiéon motor Segun motor |V
1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25 Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. minima *SAP i.e 0 Bar
3-03 Ref. maxima *SAP i.e 100 Bar
*SAP (16% i.e para16 bar
consigna, si escala sensor
3-10.0 Ref. interna consigna 0-100 bar)|%
3-15 Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
3-16 Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 5|s
3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 5|s
4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-12 T27 DI Parada [6]
6-22 T60 escala baja 4|1mA
6-23 T60 escala alta 20|{mA
6-24 T60 REF/REAL minima Bar
6-25 T60 REF/REAL maxima Bar
7-20 Fuente realimentacion Entrada analdgica 60 [2]
7-30 Control PID Normal [0]
7-32 Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12[Hz
7-39 Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
7-33 Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
7-34 Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
13-00 Modo Smart Logic Control On [1]
13-10[0] |Operando comparador 0 Velocidad motor [3]
13-10[1] | Operando comparador 1 Realimentacion [2]
13-11[0] |Operador comparador 0 Menor que [0]
13-11[1] | Operador comparador 1 Menor que [0]
13-12[0] |Valor comparador 0 *SAP Ejem. 25|Hz
*SAP realim. para que
13-12[1] |Valor comparador 1 "despierte" equipo i.e 45 Bar
13-20 [0] |Temporizador O *SAP Ejem. 15|s
13-20 [1] | Temporizador 1 *SAP Ejem. 20|s
13-51[0] |Evento 0 En marcha [2]
13-51[1] |Evento 1 Tiempo limite SL 0 [30]
13-51[2] |Evento 2 Comparador 0 [22]
13-51[3] |Evento 3 Tiempo limite SL 1 [31]
13-51[4] |Evento 0 Comparador 1 [23]
13-52[0] |Accion 0 Iniciar temporizador 0 [29]
13-52[1] |Accion 1 Sin accién [1]
13-52 [2] |Accion 2 Iniciar temporizador 1 [30]
13-52[3] |Accioén 3 Parada [24]
13-52 4] |Accion 4 Arranque [22]
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS;S.A. (ESSC) APLICACIONES

PARAMETRIZACION FC51
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SECUENCIA LOGICA SLC
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Descripcion de funcionamiento:
Es un sistema normal en lazo cerrado.

El variador arranca la bomba cuando se le activa la sefial de marcha y regula la velocidad en funcién de la consigna que tenga programada, la realimentacion que obtenga a
través del transmisor de presion y los valores de Proporcional e Integral del controlador del variador. El variador permanecera regulando y cuando la frecuencia de salida baje
del valor programado en el parametro 13-12 [0] (Ejem 32 Hz) durante mas tiempo que el programado en el temporizador 1- parametro 13-20[1], parara la bomba con el
consiguiente ahorro energético.

Con la bomba parada mediante la funcion ir a dormir, el variador sigue chequeando la realimentacién de tal manera que cuando ésta caiga por debajo del valor de
realimentacion programado en el parametro 13-12 [1] (ejem 45%), el variador volvera a arrancar la bomba continuando con la regulacién normal y funcionando al menos el
tiempo programado en el temporizador O - parametro 13-20[0] antes de que comience de nuevo el chequeo de la condiciones de ir a dormir.

Una vez que el variador recibe la orden de paro (apertura Ent Dig 27) es imposible que el variador pueda arrancar por si solo independientemente de la sefial de
realimentacion y asi permanecera hasta que una nueva orden de marcha sea dada.

NOTA:

La velocidad de activacién de la funcion ir a dormir debe ser mayor que la velocidad minima: valor P13-12.0 > valor P4-12.

Aunque la velocidad del variador este por debajo de la programada en el P13-20[0], si la realimentacion esta por encima del valor al que debe despertar P13-12[1], la bomba
no parara para evitar que entre en un ciclo continuo de marcha-paro.

N\
Frequencia

Realimentacion

F =P 13-12[0]

Ir a dormir

~
>

Tiradormir=P13'2o[1] Tmin func=P13'20[O]

DANFOSS, S.A.

DESCRIPCION FUNCION IR A DORMIR FC51
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