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001: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P
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0-01 Idioma Espafiol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 |Potencia motor Segun motor(kW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23 Frecuencia motor Segun motor{Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima 0[Hz
3-03 [Ref. maxima 50[Hz

*SAP Ejem. 100
3-10.0 |Ref. interna 0 0% = P3-02 / 100% = P3-03|%
3-15 Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
3-16 Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
3-17  |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]

*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC202

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P

FECHA NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA DIBUJADO

VISADO

23-11-2011 FC202_001
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001:LAZO ABIERTO DE PROCESQO. Ref. interna M/P con proteccion termistor
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0-01 Idioma Espanol [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 Potencia motor Segun motor|kW
1-22  |Tension motor Segun motor|V
1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25 [Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. Termistor [2]
1-93 Fuente de termistor Entrada digital 19 [4]
3-02 Ref. minima 0|Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz

*SAP Ejem. 100
3-10.0 |Ref.interna 0 0% = P3-02/100% = P3-03|%
3-15 Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
3-16 Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10(s
3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
5-12 |T27 DI Sin funcion [0]
5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]

*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC202

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P con proteccion termistor

FECHA NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

23-11-2011 FC202_001b

JFL

AM




002:LAZO ABIERTO DE PROCESO. Aumentar / disminuir velocidad con pulsadores (DIGI POT)
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0-01 Idioma Espanol [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 |Potencia motor Segun motor|kKW
1-22  |Tensidon motor Segun motor|V
1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90  |Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima 20|Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz
3-15 |Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
3-17 |Fuente referencia 3 Pot. digital [20]
3-41 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10(s
3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-90 |Tamaiio del paso *SAP Ejem. 1|%
3-91 Tiempo de rampa *SAP Ejem. 5|s
| 4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz

4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz

DIS. 512 |T27 DI Sin funcion(0]
5-14 |T32 DI Incremento DIGIPOT [55]
5-15 |T33 DI Disminucion DIGIPOT [56]
5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]

*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC202
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Aumentar / disminuir velocidad con pulsadores (DIGI POT)

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA DIBUJADO

VISADO

23-11-2011

FC202_002
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003:LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa con potenciometro

Alarma
’7

En Marcha
P

L1 0-01 Idioma Espanol [4]
Lo 0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
L3 1-20 |Potencia motor Segun motor|kW
PE — - | i,f,it,i - 1-22  |Tensién motor Segun motor|V
‘ 1-23  |Frecuencia motor Seguin motor|Hz
F1 D D D ! 1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
| 1-25  |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
K1 ﬁjﬁ # ‘ 1-90  |Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
‘ 3-02 |Ref. minima 20{Hz
5 & 8 e 3-03 |Ref. maxima 50|Hz
, 91 92 93 95 (+10V out) 3-15  |Fuente referencia 1 Entrada analégica 53 [1]
53 relé 1 1 L2 L3 PE - 3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
e Oy 30— 1-5 KOhmM. 3-17 |Fuente referencia 3 Sin fun_C|on [0]
ﬂ_ﬁm 5 3-41  |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10(s
01 54 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
el 2 557 4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
06 4-14 |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
o O O— 5-12  |T27 DI Sin funcion [0]
05 24V out)12
QOTF@ ¢ y °”t) 5 540.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
FC2(02#24vout3 o WP 5401 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]

18 6-10 |T53 escala baja 0a0,07 |V
© 39 (COM A OUT) 19© 6-11 |T53 escala alta 10|V
© 42 (COM D IN) 20 6-14 |T53 REF/REAL minima 20|Hz

270 6-15 |T53 REF/REAL maxima 50(Hz
“68 29© *SAP = SEGUN APLICACION
69 32©

33C

370

L
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC202
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa con potenciometro

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

23-11-2011

FC202_003

JFL

AM




003-4:LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 0-10V 0 4-20mA

L1 0-01 |ldioma Espariol [4]
L2 0-02 [Unidad de vel. de motor Hz [1]
L3 0-10 |Ajuste activo Ajuste activo [9]
PE ] i,f,it,t - 1-20 |Potencia motor Segun motor|kW
1-22  [Tensién motor Segun motor|V
= D D D 1 1-23  |Frecuencia motor Segutin motor|Hz
| 1-24  [Intensidad motor Seguin motor|A
K1 ﬁjﬁ — ‘ 1-25  |Velocidad nom. motor Seguin motor|RPM
\ 1-90  [Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
w 3-02 |Ref. minima 20|Hz
.. o1 o 93 95 (+10Voub 303 |Ref. méxima 50[Hz
03 rele L1 L2 L3 PE 50 3-15 |Fuente referencia 1 Entrada analégica 53 [1]
o O O 1 KOhm 3-41  |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
Alarma | ﬂiﬁm 5 342 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
01 54 s 4-12__|Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
elé 2 55 v bl \‘ } 4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
Oﬁ *‘ | /J ¥ 4-20mA | 511 [T19Dl Reinicio[1]
& Ogs— (+24V out) 12 O | T + 512 |[T27 DI Sin funcién [0]
En Ma“’.hi@TF@ o 514 [T32DI Cambio ajuste LSB [23]
0 FC202¢24voeuwrs 2 ﬂ"’ P 610|753 escala baja 020,07 |V
18 " Reinicio / Reset 611 |T53 escalaalta 10[v
OW 19© 6-14 [T53 REF/REAL minima 20|Hz
© 42 (COM D IN) 20 Cambio fuente de referencia 6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz
270 5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
Ogs e 5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
o o1 0-51 |Copiade ajuste Copiar al ajuste 2 [2]
69 32 0-11  |Ajuste de programacién Ajuste activo 2 [2]
33© 3-15 |Fuente referencia 1 Entrada analogica 54 [2]
6-22 |T54 escala baja *SAP Ejem. 4|mA
370 6-23 |T54 escala alta *SAP Ejem. 20|mA
6-24  [T54 REF/REAL minima 20|Hz
6-25 [T54 REF/REAL maxima 50|Hz
0-12 |Ajuste actual enlazado a Editar ajuste 1 [1]
0-11  |Ajuste de programacién Ajuste activo [9]
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC202
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 0-10V o 4-20mA

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

23-11-20011

FC202_003-4

JFL

AM




03b:LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa sefial 0 - 10V

0-01 Idioma Espaiiol [4]
L1 0-02_|Unidad de vel. de motor Az [1]
L2 1-20 |[Potencia motor Segun motor |kW
:;?E T i,f,it,i - 1-22  |Tensién motor Segun motor|V
‘ 1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
F1 D D D 1 1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
KA1 ﬁ% ﬁz 1 1-90  [Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
| 3-02 [Ref. minima 20|Hz
‘ 3-03 Ref. maxima 50(Hz
81 © 0 0 (+10V out) 3-15 Fuente referencia 1 Entrada anal6gica 53 [1]
53 relé 1 L1 322 Eg’ gg 5O 3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
e | O ol 7 + 3-17 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
Alarma @ﬂm 53 L ! 10V 3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
¢ o1 54 | J]w\ ! 0-10 3-42 |[Rampa 1 deceleracién *SAP Ejem. 10[s
] 55 C \\A", i 4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
o 4-14__|Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
& O~ O— 5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
EnMarcha | — 0 (r24Vou1 - 5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
04 FC2(02¢24vouis 7 P 5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento 5]
1897 6-10 |T53 escala baja 0a0,07 [V
OW 19© 6-11 T53 escala alta 10|V
Oy (COMDN) 20 6-14 |T53 REF/REAL minima 20|Hz
970 6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz
Ogs 29O *SAP = SEGUN APLICACION
69 32© A53
.
370
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC202
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa sefial 0 - 10V

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA DIBUJADO

VISADO

23-11-2011

FC202_003b
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003c: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa sefial 0 - 10V y proteccion termistor
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0-01 Idioma Espanol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 |Potencia motor Segun motor kW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23 Frecuencia motor Segun motor|{Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccién térmica motor Des. Termistor [2]
1-93  |Fuente de termistor Entrada digital 19 [4]
3-02 |Ref. minima 20|Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz
3-15 |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
3-17 |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12  [Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20({Hz
4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-12 |T27 DI Sin funcioén [0]
5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcién 2 Funcionamiento [5]
6-10 |T53 escala baja 0a0,07 |V
6-11 T53 escala alta 10|V
6-14 |T53 REF/REAL minima 20|Hz
6-15 |T53 REF/REAL maxima 50{Hz
6-50 |Terminal 42 salida sidad motor 4 - 20 mA [133]
6-51 |Terminal 42 escala minima 0|%
6-52 |Terminal 42 escala maxima 100{%

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC202

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa sefial 0 - 10V y proteccion termistor

FECHA NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

23-11-2011 FC202_003d

JFL

AM




004:LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa senal 4 - 20mA
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0-01 Idioma Espanol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 |Potencia motor Segun motor kW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23 Frecuencia motor Segun motor|{Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor(A
1-25 [|Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima 20|Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz
3-15  |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcioén [0]
3-17 |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
3-41 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10|s
3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20{Hz
4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50(Hz
5-12  |T27 DI Sin funcién [0]
5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcién 2 Funcionamiento [5]
6-12 |T53 escala baja 4ImA
6-13 |T53 escala alta 20|mA
6-14 |T53 REF/REAL minima 20|Hz
6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC202
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seial 4 - 20mA

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA DIBUJADO

VISADO

23-11-2011

FC202_004
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008:LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor presién pasivo 4 - 20 mA
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0-01 Idioma Espanol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-00 |Modo de configuracion Lazo cerrado [3]
1-20 |Potencia motor Segun motor kW
1-22 | Tension motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nhom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
3-03 |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
3-15 |Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s

-2 4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
4-14 |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50(Hz

MBS 512 |127 DI Sin funcién [0]

+ 1 622 |T54 escala baja 4|mA
6-23 |T54 escala alta 20|mA
6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
20-00 |Fuente realimentacion 1 Entrada analégica 54 [2]
20-12 |Referencia/Realim. unidad BAR[71]
20-21 |Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar
20-81 |[Control PID Normal [Q]
20-83 [Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12|Hz
20-84 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
20-93 |Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
20-94 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s

MODO REPOSO POR VELOCIDAD
22-22 |Deteccion baja velocidad Activado [1]
22-23 |Funcién falta de Caudal Modo reposo [1]
22-24 |Retardo falta de Caudal *SAP Ejem. 10|s
22-40 |Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10|s
22-41 | Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1|s
22-44 |Ref. despertar / Dif. realim. *SAP Ejem. 10|%
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC202
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor presion pasivo 4 - 20 mA

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-2011

FC202_008

JFL AM




008h:l AZO CERRADOQ DE PROCESQ. PID Normal, transductor presion activo 4 - 20 mA
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0-01 Idioma Espanol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-00 |Modo de configuracion Lazo cerrado [3]
1-20  |Potencia motor Segun motor kW
1-22 | Tension motor Segun motor |V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
3-03  |Ref. méxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
3-15 |Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12 |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
+1 4-14 |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
MBS 5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
) 6-22 | T54 escala baja 4|mA
6-23 |T54 escala alta 20|mA
6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
20-00 |Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 54 [2]
20-12 |Referencia/Realim. unidad BAR[71]
20-21 |Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar
20-81 |Control PID Normal [0]
20-83 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12|Hz
20-84 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1(%
20-93 |[Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
20-94 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
MODO REPOSO POR VELOCIDAD
22-22 |Deteccion baja velocidad Activado [1]
22-23 |Funcién falta de Caudal Modo reposo [1]
ﬁl 22-24 |Retardo falta de Caudal *SAP Ejem. 10|s
B L] 22-40 |Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10|s
22-41 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1|s
22-44 |Ref. despertar / Dif. realim. *SAP Ejem. 10|%
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC202
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor presion activo 4 - 20 mA
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011: 2 ESCALONES DE VELOCIDAD

Alarma

En Marcha
.7

° ~02 fm
‘ 01

o—%é.j
@TFm FC202(+24V0Ut):IIZO

L377777¢77777

< 00

|
R

o O O

O
91 92 93 95
L2 L3 PE

relé 1 (+10V out)

03 L1

relé 2

(+24V out)12 ©

Oi

19©
(COM D Ny 20

06
05
0
C39 (comAoUT
42
68
69

O
O
O

{ M/P

0-01 Idioma Espafiol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20  |Potencia motor Segun motor|kW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
5-12 |T27 DI Sin funcion [0]
5-15 |T33 DI Ref. interna bit LSB [16]
3-02 |Ref. minima O|Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10]s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-10 *SAP Programacion de 2 referencias de velocidad
0%=P3-02; 100%=P3-03 %
3-10.0 |Ref. interma 0 *SAP velocidad 0] %
3-10.1 |Ref. interna 1 *SAP velocidad 1]|%
| 5-40.0 [Relé funcién 1 Alarma [9]
LSB  |5-40.1 |Relé funcién 2 Funcionamiento [5]
*SAP = SEGUN APLICACION
LSB
33 v
0 0
1 1
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION FC202
2 ESCALONES DE VELOCIDAD
FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO
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011b: 4 ESCALONES DE VELOCIDAD

L1 0-01 Idioma Espanol [4]
Lo 0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
L3 1-20  |Potencia motor Segun motor| kW
e 7f7itfj - 1-22__|Tension motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
F1 D D D 1 1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
| 1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
K1 ﬁjﬁ # \ 1-90  |Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
\ 5-12  |T27 DI Sin funcion [0]
. 5-14 |T32 DI Ref. intera bit MSB [17]
] (+10V out) 5-15 |T33 DI Ref. interna bit LSB [16]
03 rele 1 il 322 Eg 82 —550 3-02 |Ref. minima 0|Hz
o O o 3-03  |Ref. maxima 50[Hz
A'«’ﬂ‘”ﬂi M 53 o 3-41  [Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
01 54 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
rele ) 55C 3-10 *SAP Programacion de 4 referencias de velocidad %
0%=P3-02 ; 100%=P3-03
En Marc?w? (+24V out)12 © | | | 2-18? Eef. !nterna 0 :SAP Veloc!dad 0 ZA)
. | o m o -10. ef. interna 1 SAP Velocidad 1| %
F0202(+24V OUt)13 6O M/P MSB( LSB 3-10.2 |Ref. interna 2 *SAP Velocidad 2| %
3-10.3 |Ref. interna 3 *SAP Velocidad 3| %
OW 19© 5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
42 Jmo 5-40.1 |Relé funcién 2 Funcionamiento [5]
27

*SAP = SEGUN APLICACION

© 68 29©
© 69 320 MSB | LSB v
330 32 33
0 0 0
0 1 1
370 1 0 2
1 1 3

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC202
4 ESCALONES DE VELOCIDAD
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011c:8 ESCALONES DE VELOCIDAD

O 0 0 0
ee1 91 92 93 95  (+10Voul
Ojos 1 L2 L3 PE — 5°©°
° L O —
Alarma %ﬂm 53©
01 54 ©
55 ©

I

En Marcha (+24V out)12 ©

06
05 (7
* 1% FC202(+24V0ut)13O JM,p EXB
18
39 ( )
42

OW 1997
© Jmo
27
©68 29 ©
© 69 32C
33C

0-01 Idioma Espanol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20  |Potencia motor Segun motor| kW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 [|Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
5-12 |T27 DI Sin funcion [0]
5-11 |T19 DI Ref. interna bit EXB [18]
5-14 |T32 DI Ref. interna bit MSB [17]
5-15 |T33 DI Ref. interna bit LSB [16]
3-02  |Ref. minima O|Hz
3-03 |Ref. maxima 50{Hz
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-10 *SAP Programacion 8 referencias de velocidad o
0%=P3-02 ; 100%=P3-03
3-10.0 |Ref. interma 0 *SAP Velocidad 0] %
| 3-10.1 |Ref. interna 1 *SAP Velocidad 1| %
MSB(LSB 3-10.2 [Ref. interna 2 *SAP Velocidad 2| %
3-10.3 |Ref. intema 3 *SAP Velocidad 3| %
3-10.4 |Ref. interna 4 *SAP Velocidad 4| %
3-10.5 |Ref. intema 5 *SAP Velocidad 5| %
3-10.6 |Ref. interna 6 *SAP Velocidad 6| %
3-10.7 |Ref. interna 7 *SAP Velocidad 7| %
5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
*SAP = SEGUN APLICACION EXB | MSB | LSB v
19 32 33
0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 2
0 1 1 3
1 0 0 4
1 0 1 5
1 1 0 6
1 1 1 7
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION FC202
8 ESCALONES DE VELOCIDAD
FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

23-11-2011

FC202_011c

JFL

AM




012:LAZO CERRADO DE PROCESO - MULTICONSIGNA. PID Normal, transductor presién pasivo

0-01 Idioma Espaniol [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
L1 1-00 [Modo de configuracion Lazo cerrado [3]
L2 1-20 Potencia motor Segun motor |kW
L3 [ — 1-22  |Tensién motor Segun motor|V
PE — « | - —f — o 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
F1 D D D | 1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor |RPM
‘ 1-90 Proteccidn térmica motor Des. ETR 1 [4]
KA1 % ‘/ } 3-02 Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
3-03 Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
‘ *SAP Consigna 1 -> 40
O O O 3-10.0 |Ref. interna 1 (0% = P3-02/100% = P3-03)|%
elé 1 91 92 93 95 (+10V out) 3-10.1 |Ref. ?nterna 2 *SAP Cons?gna 2 ->50(|%
03 L1 L2 L3 PE 4500 3-10.2 |Ref. interna 3 *SAP Consigna 3 -> 60(%
o | o 3-10.3 |Ref. interna 4 *SAP Consigna 4 -> 70|%
@%@ 53 - 3-15  [Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
7 54 © m ;\ -2 3-41 [Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10(s
55O l | i \ MBS 3-42 |Rampa 1 deceleracién *SAP Ejem. 10]s
relé 2 Pt +1 4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
~06 =y 4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
H*OW (+24V out)12 O 5-12 T27 DI Sin funcién [0]
O LZ] 5-14 |T32 DI Ref. interna bit MSB [17]
- FC202¢2v out13 MP 515|133 DI Ref_ interna bit LSB [16]

04 18 9 6-22 |T54 escala baja 4|mA
OWAOUT)\L 19 O 6-23 T54 escala alta 20|mA
o 6-24 T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar

42 (COMD IN) 20 6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar

27O 20-00 |Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 54 [2]
Ogs 290 MSB LSB 20-12 |Referencia/Realim. unidad BAR [71]
o o 20-81 |Control PID Normal [0]

69 32 20-83 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12|Hz

33O 20-84 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
MSB LSB . 20-93 |Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7

370 32 33 Consigna 20-94 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s

0 0 1 MODO REPOSO POR VELOCIDAD

0 1 2 22-22 |Deteccién baja velocidad Activado [1]
1 0 3 22-23 |Funcién falta de Caudal Modo reposo [1]

1 1 4 22-24 |Retardo falta de Caudal *SAP Ejem. 10(s

22-40 |Tiempo min. ejecucidn *SAP Ejem. 10|s

22-41 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1]s

22-44 |Ref. despertar / Dif. realim. *SAP Ejem. 10|%

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC202
LAZO CERRADO DE PROCESO - MULTICONSIGNA. PID Normal, transductor presion pasivo

FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

03-07-2013 FC202_012 AM AM




013:LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transd. pasivo 4 - 20 mA. Ref. poteniometro

0-01 Idioma Espafiol [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
L1 1-00  |Modo de configuracion Lazo cerrado [3]
L2 1-20  |Potencia motor Segun motor |kW
3 . 1-22  [Tensién motor Segun motor |V
PE—-— - —F 7T - —-— - — - 1-23 Frecuencia motor Segun motor |Hz
‘ 1-24  |Intensidad motor Segun motor |A
F1 D D D | 1-25  |Velocidad nom. motor Seglin motor [RPM
| 1-90 Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
K1 ﬁ% ﬁ[ | 3-02  |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
| 3-03  |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor |Bar
3-15 Fuente referencia 1 Entrada AI53 [1]
] 81 82 83 25%) (+10V out) 3-41 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10|s
rele 1 O B 3-42 [Rampa 1 deceleracién *SAP Ejem. 10{s
03 L1 L2 L3 PE 50 1-5 kOhm. an : : |
-« | o 4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
42334f{z] 53 o 4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
7 54 © o ,/\ -2 5-12  |T27 DI Sin funcién [0]
55 C© : ] “ | MBS 6-10 | T53 escala baja 0a0,07 |V
relé 2 IR 6-11 |T53 escala alta 10|V
o | 5 Y 6-14__|T53 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
@_F@COS (+24V out)12 6-15 |T53 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
& +24V out)13 © 6-22  |T54 escala baja 4|mA
04 FC202 )18 o [ MP 6-23 |T54 escala alta 20|mA
o 6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
39 (COMAOUT) 19 6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
42 Jmo 20-00 [Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 54 [2]
270 20-12 |Referencia/Realim. unidad BAR [71]
Ogs e 20-81 |Control PID Normal [0]
o o 20-83 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12|Hz
69 32 20-84 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
330 20-93 [Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
20-94 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
370 MODO REPOSO POR VELOCIDAD
22-22 |Deteccidn baja velocidad Activado [1]
22-23 [Funcién falta de Caudal Modo reposo [1]
22-24 |Retardo falta de Caudal *SAP Ejem. 10(s
22-40 |[Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10]s
22-41 |[Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1]s
22-44 |Ref. despertar / Dif. realim. *SAP Ejem. 10|%
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC202
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transd. pasivo 4 - 20 mA. Ref. poteniometro
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043:LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada 1+2
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SOMBA DANFOSS, S.A.
PRINCIPAL ESQUEMA DE CONEXION FC202 pigin
LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada 1+2 tde2
FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO
23-11-2011 FC202_043 ™ "




LAZO CERRADO PROCESO

MODO REPOSO POR VELOCIDAD

0-01 |ldioma Espariol [4] 22-22 [Deteccion baja velocidad Activado [1]
0-02 [Unidad de vel. de motor Hz [1] 22-23 |Funcion falta de Caudal Modo reposo [1]
1-00 |Modo de configuracion Lazo cerrado [3] 22-24 |Retardo falta de Caudal *SAP Ejem. 10|s
1-20  |Potencia motor Segun motor|kW 22-40 |Tiempo min. Ejecucion *SAP Ejem. 10|s
1-22  |Tensién motor Segun motor|V 22-41 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1]s
1-23  |Frecuencia motor Seguin motor|Hz 2244 [Ref. despertar *SAP Ejem. 10| %
1-24  [Intensidad motor Segun motor |A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90  |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4] CONTROL EN CASCADA
3-02 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 25-00 |Controlador de cascada Ctrl. cascada basico [1]
3-03 [Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar 25-02 |Arranque del motor Directo en linea [0]
3-15 |Fuente referencia 1 Sin funcion [0] 25-05 |Bomba principal fija Si [1]
341 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 5(s 25-06 [Numero de bombas 3
3-42  |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 5|s 25-20 [Ancho de banda conexién 5| %
4-12  [Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz 25-21 |Ancho de banda histéresis 15|%
4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz 25-23 |Retardo conexion SBW *SAP Ejem. 10{s
5-12 [T27 DI Sin funcion [0] 25-24 |Retardo desconexidon SBW *SAP Ejem. 10s
6-22 |T54 escala baja 4|mA 25-25 |Tiempo OBW *SAP Ejem. 1|s
6-23 |T54 escala alta 20|mA 25-26 |Desconexion sino hay caudal Desactivado [0]
6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 25-27 _|Funcion activacion etapas Desactivado [0]
6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar 25-29 |Funcion desactivacion etapas Desactivado [0]
20-00 |Fuente realimentacion 1 Entrada analogica 54 [2] 0-24 [Linea pantalla 3 grande Estado bombas [2581]
20-12 |Referencia/Realim. unidad BAR[71] 0-20 |Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
20-21 [Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar 0-22 |Linea pantalla 1.3 Realim. unidad [1652]
20-81 |Control PID Normal [0] , ,
20-83 |Velocidad arranque PID *SAP mismo valor 4-12|Hz *SAP = SEGUN APLICACION
20-84 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
20-93 |Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
20-94 [Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC202
LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada 1+2
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044: LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada 1+2, rotacién bombas auxiliares
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ESQUEMA DE CONEXION FC202

LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada 1+2, rotacion bombas auxiliares
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LAZO CERRADO PROCESO

MODO REPOSO POR VELOCIDAD

0-01 |ldioma Espafiol [4] 22-22 |Deteccién baja velocidad Activado [1]
0-02  |Unidad de vel. de motor Hz [1] 22-23 |Funcion falta de caudal Modo reposo [1]
1-00  [Modo de configuracion Lazo cerrado [3] 22-24 |Retardo falta de caudal *SAP Ejem. 10[s
1-20 _ [Potencia motor Segun motor kW 22-40 | Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10s
1-22 | Tension motor Segun motor|V 22-41 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1|s
1-23  [Frecuencia motor Segun motor|Hz 22-44 |Ref. despertar *SAP Ejem. 10[%
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 [Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90  |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4] CONTROL EN CASCADA
3-02__[Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 25-00 |Controlador de cascada Ctrl. cascada basico [1]
3-03 |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar 25-02 |Arranque del motor Directo en linea [0]
3-15 |Fuente referencia 1 Sin funcion [Q] 25-05 |Bomba principal fija Si [1]
3-41 _|Rampa 1 aceleracion "SAP Ejem. 5|s 25-04 [Rotacion de bombas Activado [1]
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 5|s 25-06 |Numero de bombas 3
4-12 [Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz 2520 [Ancho de banda conexion 5]%
4-14 |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz 25-21 [Ancho de banda histéresis 15[%
512 |T27 DI Sin funcion [0] 2523 _|Retardo conexion SBW *SAP Ejem. 10[s
6-22 |T54 escala baja 4/mA 25-24 |Retardo desconexion SBW *SAP Ejem. 10[s
6-23 [T54 escala alta 20|mA 2525 [Tiempo OBW *SAP Ejem. 1[s
6-24  |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 25-26 |Desconexion sino hay caudal Desactivado [0]
6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar 25-27 |Funcién activacion etapas Desactivado [0]
20-00 |Fuente realimentacion 1 Entrada analogica 54 [2] 25-29 [Funcion desactivacion etapas Desactivado [0]
20-12 | Referencia/Realim. unidad BAR[71] 0-24 [Linea pantalla 3 grande Estado bombas [2581]
20-21 |Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar 0-20 [Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
20-81 |Control PID Normal [0] 0-22 |Linea pantalla 1.3 Realim. unidad [1652]
20-83 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12|Hz R _ , .
20-84 |Ancho de banda en ref, *SAP Ejemn. 1% SAP = SEGUN APLICACION
20-93 |Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
20-94 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
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045: LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada 2 bombas, rotacién bomba principal
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LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada 2 bombas, rotacion bomba principal
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LAZO CERRADO PROCESO

MODO REPOSO POR VELOCIDAD

0-01 Idioma Espariol [4] 22-22 |Deteccion baja velocidad Activado [1]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1] 22-23 |Funcion falta de caudal Modo reposo [1]
1-00 [Modo de configuracion Lazo cerrado [3] 22-24 |Retardo falta de caudal *SAP Ejem. 10]s
1-20 |Potencia motor Segun motor|kW 22-40 |Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10|s
1-22  |Tensi6on motor Segun motor|V 22-41 | Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1|s
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz 22-44 |Ref. despertar *SAP Ejem. 10| %
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nhom. motor Segun motor|RPM
1-90  |Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4] CONTROL EN CASCADA
3-02 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 25-00 |Controlador cascada Ctrl. cascada basico [1]
3-03 [Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar 25-02 |Arranque del motor Directo en linea [0]
3-15 |Fuente referencia 1 Sin funcion [0] 25-05 |Bomba principal fija No [0]
3-41 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 5|s 25-06 |Numero de bombas 2
3-42 [Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 5|s 25-20 |Ancho de banda conexion 5| %
4-12 |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz 25-21 |Ancho de banda histéresis 15(%
4-14  [Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz 25-23 |Retardo conexién SBW *SAP Ejem. 10|s
512 [T27 DI Sin funcién [0] 25-24 |Retardo desconexion SBW *SAP Ejem. 10|s
6-22 | T54 escala baja 4|mA 25-25 |Tiempo OBW *SAP Ejem. 1|s
6-23 [T54 escala alta 20|mA 25-26 |Desconexion sino hay caudal Desactivado [0]
6-24 | T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 25-27 |Funcién activacion etapas Desactivado [0]
6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar 25-29 |Funcién desactivacion etapas Desactivado [0]
20-00 [Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 54 [2] 25-50 |Alternancia bomba principal Tras una orden [2]
20-12 [Referencia/Realim. unidad BAR [71] 25-51 |Evento de alternancia Modo reposo [2]
20-21 |Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar 0-24 |Linea pantalla 3 grande Estado bomba [2581]
20-81 |[Control PID Normal [0] 0-20 |Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
20-83 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12|Hz 0-22 |Linea pantalla 1.2 Realim. unidad [1652]
20-84 [Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|% . _ . :
20-93 |Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7 SAP = SEGUN APLICACION
20-94 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
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046:LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada de hasta 5 bombas auxiliares con tarjeta opcional MCO101
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LAZO CERRADO PROCESO MODO REPOSO POR VELOCIDAD

0-01 |idioma Espafol [4] 22-22 |Deteccion baja velocidad Activado [1]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz[1] 22-23 |Funcion falta de Caudal Modo reposo [1]
1-00 [Modo de configuracion Lazo cerrado [3] 22-24 [Retardo falta de Caudal *SAP Ejem. 10]s
1-20 Potencia motor Segl]n motor|kW 22-40 |Tiempo min. Ejecucic')n *SAP Ejem. 10fs
1-22  |Tensidn motor Seguin motor|V 22-41 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1|s
1-23  |Frecuencia motor Seguin motor|Hz 2244 [Ref. despertar *SAP Ejem. 10] %
1-24  |Intensidad motor Seguin motor A
1-25 [Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 | Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4] CONTROL EN CASCADA
3-02 Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 27-10 |Controlador de Cascada Ctrl. cascada basico [3]
3-03 Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor Bar 25'00 Controlador de cascada Ctrl cascada béSiCO [1]
315 |Fuente referencia 1 Sin funcion [0] 25-02 |Arranque del motor Directo en linea [0]
3-41  |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 5|s 25-05 |Bomba principal fija Si [1]
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 5[s 25-06|Numero de bombas 6
412 |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20[Hz 25-20 |Ancho de banda conexion 5| %
414 [Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50[Hz 25-21 [Ancho de banda histéresis 15| %
512 |T27 DI Sin funcion [0] 25-23 |Retardo conexion SBW *SAP Ejem. 10fs
6-22 [T54 escala baja 4lmA 25-24 |Retardo desconexion SBW *SAP Ejem. 10|s
6-23 [T54 escalaalta 20[mA 25-25 [Tiempo OBW *SAP Ejem. 1|s
6-24  |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 25-26 |Desconexion sino hay caudal Desactivado [0]
6-25 [T54 REF/REAL méxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar 25-27_|Funcion activacion etapas Desactivado [0]
20-00 [Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 54 [2] 25-29 |Funcion desactivacion etapas Desactivado [0]
20-12 |Referencia/Realim. unidad BAR [71] 0-24 |Linea pantalla 3 grande Estado bombas [2581]
20-21 [Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar 0-20 _|Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
20-81 |Control PID Normal [0] 0-22 |Linea pantalla 1.3 Realim. unidad [1652]
20-83 [Velocidad arranque PID *SAP mismo valor 4-12|Hz *SAP = SEGUN APLICACION
20-84 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1(%
20-93 |Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
20-94 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC202 .
LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada de hasta 5 bombas auxiliares Sk
con tarjeta opcional MCO101

FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-2011 FC202_046 JFL AM




047:LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada de hasta 5 bombas auxiliares con tarjeta opcional MCO101, rotacion de bombas fijas
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LAZO CERRADO PROCESO MODO REPOSO POR VELOCIDAD

0-01 |ldioma Espaiol [4] 22-22 |Deteccion baja velocidad Activado [1]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1] 22-23 |Funcién falta de caudal Modo reposo [1]
1-00  |Modo de configuracion Lazo cerrado [3] 22-24 |Retardo falta de caudal *SAP Ejem. 10]s
1-20  [Potencia motor Seglin motor[kW 22-40 [Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10|s
1-22  |Tension motor Segln motor|V 22-41 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1|s
1-23  |Frecuencia motor Segtin motor|{Hz 22-44 |Ref. despertar *SAP Ejem. 10{%
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90  |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4] CONTROL EN CASCADA
302 [Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 27-10 |Controlador de Cascada Ctrl. cascada basico [3]
3-03 |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar 25-00 [Controlador de cascada Ctrl. cascada basico [1]
315 |Fuente referencia 1 Sin funcién [0] 25-02 [Arranque del motor Directo en linea [0]
341 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 5[s 25-05 |Bomba principal fija Si [1]
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 5(s 25-04 |Rotaciéon de bombas Activado [1]
4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz 25-06 |Numero de bombas 6
4-14  [Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50(Hz 25-20 [Ancho de banda conexién 5%
512 [T27 DI Sin funcion [0] 25-21 |Ancho de banda histéresis 15| %
6-22 |T54 escala baja 4|mA 25-23 [Retardo conexion SBW *SAP Ejem. 10|s
6-23 |T54 escala alta 20|mA 25-24 [Retardo desconexion SBW *SAP Ejem. 10|s
6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 25-25 |[Tiempo OBW *SAP Ejem. 1|s
6-25 |T54 REF/REAL méaxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar 25-26 |Desconexion sino hay caudal Desactivado [0]
20-00 |Fuente realimentacion 1 Entrada analégica 54 [2] 25-27 |Funcién activacion etapas Desactivado [0]
20-12 |Referencia/Realim. unidad BAR [71] 25-29 |Funcion desactivacién etapas Desactivado [0]
20-21 |Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar 0-24 |Linea pantalla 3 grande Estado bombas [2581]
20-81 |Control PID Normal [0] 0-20 [Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
20-83 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12|Hz 0-22 |Linea pantalla1.3 Realim. unidad [1652]
20-84 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1(% * _ . .
20-93 [Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7 SAP = SEGUN APLICACION
20-94 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
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048: LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada con alternancia de 5 bombas con tarjeta opcional MCO101
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LAZO CERRADO DE PROCESO. Control en cascada con alternancia de 5 bombas ey
con tarjeta opcional MCO101
FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO
23-11-2011 FC202_048 - "




LAZO CERRADO PROCESO MODO REPOSO POR VELOCIDAD
0-01 [ldioma Espafiol [4] 22-22 |Deteccion baja velocidad Activado [1]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1] 22-23 [Funcioén falta de caudal Modo reposo [1]
1-00  |Modo de configuracion Lazo cerrado [3] 22-24 |Retardo falta de caudal *SAP Ejem. 10|s
1-20  |Potencia motor Segun motor|kW 22-40 |Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10{s
1-22  |Tension motor Segun motor|V 22-41 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1]s
1-23  |Frecuencia motor Seglin motor|Hz 22-44 |Ref. despertar *SAP Ejem. 10| %
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nhom. motor Segun motor|RPM
1-90  |Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4] CONTROL EN CASCADA
3-02 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 27-10 |Controlador de Cascada Citrl. cascada basico [3]
3-03 |Ref.maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar 25-00 |Controlador cascada Ctrl. cascada basico [1]
3-15 [Fuente referencia 1 Sin funcioén [0] 25-02 [Arrangue del motor Directo en linea [0]
3-41 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 5(s 25-05 |Bomba principal fija No [0]
3-42  |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 5|s 25-06__|Numero de bombas 5
4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz 25-20 |Ancho de banda conexion 5%
4-14  [Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz 25-21 [Ancho de banda histéresis 15|%
512 |T27DI Sin funcién [0] 25-23 |Retardo conexion SBW *SAP Ejem. 10{s
6-22 |T54 escala baja 4\mA 25-24 |Retardo desconexién SBW *SAP Ejem. 10]s
6-23 |T54 escala alta 20|mA 25-25 [Tiempo OBW *SAP Ejem. 1fs
6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 25-26 |Desconexién si no hay caudal Desactivado [0]
6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar 25-27 |Funcién activacion etapas Desactivado [0]
20-00 |Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 54 [2] 25-29 |Funcion desactivacion etapas Desactivado [0]
20-12 [Referencia/Realim. unidad BAR [71] 25-50 [Alternancia bomba principal Tras una orden [2]
20-21 |Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar 25-51 |Evento de alternancia Modo reposo [2]
20-81 |Control PID Normal [0] 0-24 |Linea pantalla 3 grande Estado bomba [2581]
20-83 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12|Hz 0-20 [Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
20-84 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|% 0-22 |Linea pantalla1.2 Realim. unidad [1652]
20-93 Qanancig proporcional PID *SAP Ejem. 0,7 *SAP = SEGUN APLICACION
20-94 |[Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
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049: Control en cascada 2 bombas. Rotacion bomba principal y entradas para sacar bombas fuera de servicio
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Rotacion bomba principal y entradas para sacar bombas fuera de servicio
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LAZO CERRADO PROCESO MODO REPOSO POR VELOCIDAD
0-01 Idioma Espanol [4] 22-22 |Deteccion baja velocidad Activado [1]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1] 22-23 |Funcion falta de caudal Modo reposo [1]
1-00 [Modo de configuracion Lazo cerrado [3] 22-24 |Retardo falta de caudal *SAP Ejem. 10|s
1-20 |Potencia motor Seguin motor | kW 22-40 |Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10|s
1-22  [Tensién motor Seglin motor |V 2241 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1|s
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz 22-44 |Ref. despertar *SAP Ejem. 10| %
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 [Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4] CONTROL EN CASCADA
3-02 [Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 25-00 |Controlador cascada Ctrl. cascada basico [1]
3-03 |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar 25-02 |Arranque del motor Directo en linea [0]
3-15 |Fuente referencia 1 Sin funcion [0] 25-05 |Bomba principal fija No [0]
3-41  |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 5|s 25-06 _|Numero de bombas 2
3-42 [Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 5|s 25-20 [Ancho de banda conexion 5| %
4-12  [Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz 25-21 |Ancho de banda histéresis 15| %
4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz 25-23 |Retardo conexiéon SBW *SAP Ejem. 10|s
512 |T27DI Bloqueo bomba 1 [130] 25-24 |Retardo desconexion SBW *SAP Ejem. 10|s
5-15 |T33DI Bloqueo bomba 2 [131] 25-25 [Tiempo OBW *SAP Ejem. 1|s
6-22 |T54 escala baja 4|mA 25-26 |Desconexion sino hay caudal Desactivado [0]
6-23 |T54 escala alta 20|mA 25-27 |Funcién activacion etapas Desactivado [0]
6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 25-29 |Funcion desactivacion etapas Desactivado [0]
6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar 25-50 |Alternancia bomba principal Tras una orden [2]
20-00 |Fuente realimentacion 1 Entrada analégica 54 [2] 25-51 |Evento de alternancia Modo reposo [2]
20-12 |Referencia/Realim. unidad BAR[71] 0-24 |Linea pantalla 3 grande Estado bomba [2581]
20-21 |Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar 0-20 |Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
20-81 [Control PID Normal [0] 0-22 |Linea pantalla 1.2 Realim. unidad [1652]
20-83 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12|Hz *SAP = SEGUN APLICACION
20-84 |[Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
20-93 |[Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
20-94 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
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050: Control en cascada 3 bombas segun configuraciéon maestro- seguidor con tarjeta opcional MCO101
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LAZO CERRADO PROCESO - EQUIPO MAESTRO

AJUSTES CONTROL EN CASCADA - EQUIPO MAESTRO

0-01 |dioma Espaiol [4] 27-10 C?ntrolador de cas_cada Maestro - seguidor [1]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1] 27-11 Numero de convertidores 3
020 Linea pantalla display 1.1 Referencia [1601] 27-30  |Ajuste auto. velo. conexion Activado [1]

- - - — 27-70 Opciodn de relé 10 Activar convertidor n°2 [1]
021 Linea pantalla display 1.2 Realimentacion [1657] 27-70 | Opcion de relé 11 Activar convertidor n°3 [2]
0-22 Linea pantalla display 1.3 Intensidad de motor [1614] MODO REPOSO POR VELOCIDAD - EQUIPO MAESTRO
bz e penelndeigs _ EREEE 22-22 | Deteccion baja velocidad Activado [1]
0-24 Linea pantalla d|splg¥3 Referencia de cascada [2791] 2223 |Funcion falta de caudal Modo reposo [1]
1:00 __ |Modo de cortiiguracion Lazo cerrado [3] 22-24 _ [Retardo falta de caudal *SAP Ejem. 10|s
1-20 Potencia motor Seguin motor| KW 22-40 | Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10(s
1-22 Tension motor Seguin motor|V 22-41 | Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1|s
1-23 Frecuencia motor Seglin motor|Hz 22-44 | Ref. despertar *SAP Ejem. 10|%
1-24 Intensidad mator Seguin mator|A
1-25 Velocidad nom. motor Seglin motor| RPM LAZO ABIERTO DE VELOCIDAD - EQUIPOS SEGUIDORES
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4] 0-01 Idioma Espariol [4]
302 [Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
303 Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar 0-20 Linea pantalla display 1.1 Referencia [1601]
315  |Fuente referencia 1 Sin fundién [0] 3;3 ';;ﬁcpi:”nt"ﬂz;j'smay 3 Referencia de Cass"::;;n[rzgigl o
341 Ra 1 aceleracié *SAP Ejem. 5 =
347 Ramg 7 acel elreiléi)gn *SAP E}ZQ 5 z 1-22 Tensién motor Seguin motor|V

— - - < - : 1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
412 L!m!te bajoveloqdad motor al E!em. 2llsic 1-24 Intensidad motor Segfm motor |A
414 AL NT ydoadad ,mOtor ol Ejgm. ks 1-25 Velocidad nom. motor Segun motor| RPM
501 WO te!'rTInaI de§allda 27 - Salida [1] 1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
530 Salida digital terminal 27 Salida de pulsos [55] 3.02 Ref. minima olFz
560 Terminal 27 s?lida de pulsos Referencia cascada [116] 3-03 Ref. maxima 50| Hz
562 Frec. max. salida pulsos 27 5000|Hz 3-15 Fuente referencia 1 Entrada de pulsos terminal 29 [7]
6-22 T54 escala bagja 41mA 341 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
6-23 T54 escala alta 20|mA 3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10[s
6-24 T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
6-25 T54 REF/REAL méxima *SAP Valor max. rango sensor|Ber 4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
20-00 |Fuente realimentacion 1 Entrada analogica 54 [2] 512 [T27 Dl Sin funcién [0]
20-12 |Referencia/Realim. unidad BAR[71] 5-13 T29’DI _ Entrada de pulsos [32]
20-13  |Referencia/Realim. minimo *SAP Valor min. rango sensor|Bar 5400 |Relé funcién 1 __Alarma [9]
20-14  |Referencia/Redim méximo | *SAP Valor max. rango sensor|Bar 5401 |Reléfuncion2 Funcionamiento [5]
20-21  [Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar 22? gg ;recuenc!a bﬁf 5008 $

- recuencia al
2081 |Contrd PID . Normal [0] 552 |29 Ref. velocidad baja o[z
20-83 |Velocidad arranque PID SAP Mismo valor 4-12|Hz 553 T29 Ref. velocidad alta 50l
20-84 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|% '
2093 |Ganancia proporcional PID *SAP Hem. 0,7
2094  |Tiempointegral PID *SAP Ejem. 2s
pointeg aids || DANFOSS, S.A,
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050a: Control en cascada 3 bombas segun configuracion maestro- seguidor con tarjeta opcional MCO101
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LAZO CERRADO PROCESO - EQUIPO MAESTRO

0-01 Idioma Espariol [4] MODO REPOSO POR VELOCIDAD - EQUIPO MAESTRO
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1] 22-22 Detec_:f:i()n baja velocidad Activado [1
020  |Linea pantalia display 1.1 Referencia [1601] g;gi ;‘;‘:r'gg :;'tt: 32 Z:gj:: "’l‘s"fp“zgfno 11 1
0-21 Linea pantalla display 1.2 Realimentacion [1652] 5240 Tiempo min. ejecucion “SAP Ejem: 10ls
0-22 Linea pantalla display 1.3 Intensidad de motor [1614] 2241 |Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1[s
0-23 Linea pantalla display 2 Frecuencia [1613] 20.44 Ref. despertar *SAP Ejem. 10|%
0-24 Linea pantalla display 3 Referencia de cascada [2791]
1-00 Modo de configuracién Lazo cerrado [3] LAZO ABIERTO DE VELOCIDAD - EQUIPOS SEGUIDORES
1-20 Potencia motor Segtin motor | kW 0-01 Idioma Espafiol [4]
1-22 Tensién motor Segtin motor |V 0-02 skl olo val, d sl _Hz[1]
123 S Segtn motor|Hz 0-20 L[nea pantalla d!splay 1.1 : Referencia [1601]

- = 0-24 Linea pantalla display 3 Referencia de cascada [2791]
1-24 Intensidad motor Segun motor |A 1-20 Potencia motor Segun motor(kW
1-25 Velocidad nom. motor Segun motor|RPM 122 Tension motor Segtn motor|V
1-90 Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4] 1-23 Frecuencia motor Segln motor[Hz
3-02 Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 1-24 Intensidad motor Segun motor|A
3-03 Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar 1-25 Velocidad nom. motor Segun motor(RPM
3-15 Fuente referencia 1 Sin funcion [0] 1-90 Protecs:i.()n térmica motor Des. ETR 1 [4]
341 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 5|s 28:25 22? Egl?naa 58 Ez
342 Rampa 1 deceleracién "SAP Ejem. 5|s 3-15 Fuente referencia 1 Entrada de pulsos terminal 29 [7]
4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz 3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10][s
4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz 3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10[s
5-01 Modo terminal de salida 27 Salida [1] 4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
5-30 Salida digital terminal 27 Salida de pulsos [55] 4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
560  |Terminal 27 salida de pulsos Referencia cascada [116] 5-12 T27 DI Sin funcién [0]
562  |Frec. max salida pulsos 27 5000|Hz CailCR jie 10— ERIEEE GO [EES [F7
622 |54 escala baja 4mA 540.0 _|Relé funcion 1 N[

5-40.1 Relé funcién 2 Funcionamiento [5]
6-23 T54 escala alta 20{mA 5-50 T29 frecuencia baja 0|Hz
6-24 T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar 5-51 T29 frecuencia alta 5000[Hz
6-25 T54 REF/REAL méaxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar 5-52 T29 Ref. velocidad baja 0|Hz
20-00 |Fuente realimentacién 1 Entrada analdgica 54 [2] 5-53 T29 Ref. velocidad alta 50|Hz
20-12 Referencia/Realim. unidad BAR[71] MODO REPOSO POR VELOCIDAD - EQUIPO SEGUIDOR
20-13 | Referencia/Realim. minimo *SAP Valor min. rango sensor|Bar ;;gg I?S:mi?g;égltt)?jevi:jéi?d ModoA(r::r\:ics’g H}
20-14 Referenma(Reahm. maximo *SAP Valor max. rgngo sepsor Bar 5204 Retardo falta de caudal “SAP Ejem. 10[s
20-21 Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna|Bar 5940 Tiempo min. ejecucion *SAP Ejem. 10|s
20-81 Control PID Normal [0] 22-41 Tiempo reposo minimo *SAP Ejem. 1[s
20-83  |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12|Hz 22-43 Ref. velocidad despertar *SAP frec minima 4-12 + 1Hz|Hz
20-84  |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
20-93 Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
20-94 | Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
AJUSTES CONTROL EN CASCADA - EQUIPO MAESTRO

27-10 Controlador de cascada Maestro - seguidor [1]
27-11 Numero de convertidores 3
27-30 Ajuste auto. velo. conexion Activado [1] DAN FOSS’ S.A.
27-70 Opc!(?n de relg 10 Act!var convert!dor n2 [1] LAZO CERRADO DE PROCESO FC202. Control en cascada pagina
27-70  |Opcién de relé 11 Activar convertidor n°3 [2] 2de3

*SAP = SEGUN APLICACION
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053a: Control en cascada 2.0 3 bombas configuracion maestro- seguidor, Drives Maestros incluyen sw "SLXX1"
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053b: Control en cascada 2.0. 3 bombas configuracion maestro- seguidor, Drives Maestros incluyen sw "SLXX1"

ol e R AJUSTES COMUNICACIONES GRUPO 8-**

— - GEESRIE MAS,TER MODE LR IERR FOLLQWER LY 8-01  |Lugar de control Entradas digitales y bus com [0]| Cddigo de control unicamente [2]
0-11 Edicion ajuste (sélo con LCP) Editar ajuste 1[1] Editar ajuste 2[2] - ” .

- ~ ~ Ninguno [0] u opcidn [3] si el
0-01 Idioma Espafiol [4] Espariol [4] )
0-02_|Unidad de vel. de motor e [1] Hz[1] cortrol es medianie profocolo
010 |Auste activo Ajuste activo [9] Auste activo [9] 8-02  |Fuente de control comunicacion Puerto FC [1]
0-12  |Enlazar ajuste Ajuste enlazado Ajuste 2 [2] Ajuste enlazado Ajuste 1 [1] 803 |Tiempo perdida de control 10 No aplica|seg
0-20 |Linea pantalla display 1.1 Referencia [1601] Referencia [1601] 8-04  |Funcion perdida de control *SAP Parada y desconexién [5] Off [0]
0-21 Linea pantalla display 1.2 Realimentacion [1652] Cddigo de control CTW [1680] 8-30  [Protocolo Modbus cascade Master [22] Modbus cascade Master [22]
0-22 Linea pantalla display 1.3 Frecuencia [1613] Frecuencia [1613)] Primer nodo izquierda N°1, Primer nodo izquierda N°1,
0-23 Linea pantalla display 2 Estado sistema cascada [2794] Texto display 38 [38] equipos hacia la derecha equipos hacia la derecha
0-24 Linea pantalla display 3 Estado opcion cascada [2793] Texto display 39 [39] 8-31 Direccién nodo incremetar n° nodo incremetar n° nodo
008 |Texio dispiay 2 Hotol Sk 832 |Velocidad modbus 192003 19200 3
0-39 Texto display 3 Back Up Master Back Up Master .35 Retardo respuesta minimo o o
1-00 Modo de configuracién Lazo cerrado [3] Lazo abierto [0] ”
1-20 Potencia motor Segun motor Segun motor |kW AJUSTES CONTROL EN CASCADA GR_UPO 27- -
122 |Tension motor Seguin motor Seguin motor|V 27-10  [Controlador de cascada Maestro - seguidor [1] Maestro - seguidor [1]
1-23  |Frecuencia motor Segun motor Segun motor|Hz 27-11__|Ndmero de convertidores 3 3
1-24  |Intensidad motor Segtin motor Seguin motor|A 27-30  [Ajuste auto. velo. conexion Activado [1] Activado [1]
1-25  |Velocidad nom. motor Segtin motor SegUin motor|RPM 27-32.1 Conexion 2 bomba 48.5 No aplica|Hz
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4] Des. ETR 1 [4] 27-32.2 Conexion 3 bomba 485 No aplica|Hz
3-02  |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor 0|Hz Ajustar idem parametro 4-12 +
3-03 Ref. méxima : *SAP Valor max. rango sgnsor Ref max. frecuencia *SlA'P 50|Hz 0.5Hz
315 Fuente referencia .1, Sin fun0|lon [0] Sin funC|lon [0] 27341 | Desconexion 2a bomba 30,5 No aplicalHz
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 5 *SAP Ejem. 5|s - -

" " . " " 27-34.2 | Desconexion 2a bomba 32 No aplica|Hz

342 Rampa 1 deceleracion SAP Ejem. 5 SAP Ejem. 5[s — - S -
412 |Limito bajo velocidad mofor *SAP Ejem. 30 *SAP Eem. 30 Hz Zd | Milceaiig 10% No apiica
414 |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50 *SAP Ejem. 50]Hz 21-23 _ |Retardo conexion etapas "SAP 10 No aplicajseg
5-10 D18 Arranque [8 Sin funcién [0] 27-24  |Retardo desconexion etapas *SAP 10 No aplica|seg
512 DI27 Sin funcién [0] Sin funcién [0]
6-00 | Tiempo limite funcién zero activ 10 10[seg Ajustes detallados Drives Maestros unicamente
6-01  |Funcion cero activo Aviso unicamente [30] Aviso unicamente [30] *SAP = SEGUN APLICACION
6-22 T54 escala baja 4 No aplica
6-23 T54 escala alta 20 No aplica
6-24 T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor No aplica
6-25 T54 REF/REAL méxima *SAP Valor max. rango sensor No aplica
20-00  [Fuente realimentacién 1 Entrada analégica 54 [2] No aplica
20-12  [Referencia/Realim. unidad BAR[71] No aplica
20-13  [Referencia/Realim. minimo *SAP Valor min. rango sensor No aplica|Bar
20-14  [Referencia/Realim. méximo *SAP Valor max. rango sensor No aplica|Bar
20-21  [Valor consigna 1 *SAP Referencia consigna No aplica|Bar
20-81  [Control PID Normal [0] No aplica
20-83  [Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 4-12 No aplica|Hz
20-84  [Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1 No aplica|%
20-93  [Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7 No aplica
20-94  [Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2 No aplicajseg
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053c: Control en cascada 2.0 3 bombas configuracion maestro- seguidor, configuracion soélo equipos seguidores

3 bombas configuracion maestro- seguidor, configuracion sélo equipos seguidores

AJUSTES EQUIPOS SEGUIDORES
0-01 Idioma Espafiol [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
0-20 Linea pantalla display 1.1 Referencia [1601]
0-21 Linea pantalla display 1.2 Registro de control [1680]
0-23 Linea pantalla display 2 Frecuencia 1613]
0-24 Linea pantalla display 3 Texto display 2 [38]
0-38 Texto display 2 Follower
1-00 Modo de configuracioén [0] Lazo abierto
1-20 Potencia motor Segun motor |kW
1-22 Tensién motor Segun motor |V
1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25 Velocidad nom. motor Segun motor| RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. minima 0|Hz
3-03 Ref. maxima *SAP Idem 4-12 50|Hz
3-15 Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 5(s
3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 5(s
4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 30|Hz
4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz i L
8-01 Lugar de control Bus de comunicacion [2] Notas ajustes aplicacion.
8-02 Fuente de cgntrol Clenes HO 1) 1) Tanto en los equipos maestros como en los seguidores
8-03 Tiempo perdida de control 10|seg es posible volcar la configuracién de uno a otro mediante
8-04 Funcion perdida de control Parada [2] el parametro 0-50 LCP copy, seleccionar [1] para copiar
8-30 Protocolo Modbus RTU [2] del drive al LCP, y [2] del LCP al drive.
8-31 Direccién nodo 2...8
8-32 Velocidad modbus 19200 [3] Despues de copiar ajustes solo es necesario configurar
8-33 Paridad Paridad par 1 bit stop [0] la direccion de nodo en el 8-31
2) Configurar primero los equipos, después quitar tension.
Conectar a continuacion el cable de comunicaciones serie
a los 3 drives e ir dando tension a cada equipo del primero
(izquierda) al ultimo (derecha).
DANFOSS, S.A.
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