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0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. mínima 0 Hz
3-03 Ref. máxima 50 Hz

3-10.0 Ref. interna 0
*SAP Ejem. 100

0% = P3-02 / 100% = P3-03 %
3-15 Fuente referencia 1 Sin función [0]
3-16 Fuente referencia 2 Sin función [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin función [0]
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s
5-12 T27 DI Sin función [0]
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-2011 FC301_001 JFL AM

001:LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P 
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0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. Termistor [2]
1-93 Fuente de termistor Entrada digital 19 [4]
3-02 Ref. mínima 0 Hz
3-03 Ref. máxima 50 Hz

3-10.0 Ref. interna 0
*SAP Ejem. 100

0% = P3-02 / 100% = P3-03 %
3-15 Fuente referencia 1 Sin función [0]
3-16 Fuente referencia 2 Sin función [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin función [0]
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s
5-11 T19 DI Sin función [0]
5-12 T27 DI Sin función [0]
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P con protección termistor

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-2011 FC301_001b JFL AM

001b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P con protección termistor 
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0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. mínima 0 Hz
3-03 Ref. máxima 50 Hz
3-15 Fuente referencia 1 Sin función [0]
3-16 Fuente referencia 2 Sin función [0]
3-17 Fuente referencia 3 Pot. digital [20]
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s
3-90 Tamaño del paso *SAP Ejem. 1 %
3-91 Tiempo de rampa *SAP Ejem. 5 s
4-12 Límite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0 Hz
4-14 Límite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50 Hz
5-12 T27 DI Sin función[0]
5-14 T32 DI Incremento DIGIPOT [55]
5-15 T33 DI Disminución DIGIPOT [56]
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Aumentar / disminuir velocidad con pulsadores (DIGI POT)

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-2011 FC301_002 JFL AM

002: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Aumentar / disminuir velocidad con pulsadores (DIGI POT) 
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0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. mínima 0 Hz
3-03 Ref. máxima 50 Hz
3-15 Fuente referencia 1 Entrada analógica 53 [1]
3-16 Fuente referencia 2 Sin función [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin función [0]
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s
4-12 Límite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0 Hz
4-14 Límite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50 Hz
5-12 T27 DI Sin función [0]
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]
6-10 T53 escala baja 0 a 0,07 V
6-11 T53 escala alta 10 V
6-14 T53 REF/REAL mínima 0 Hz
6-15 T53 REF/REAL máxima 50 Hz

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa con potenciómetro

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-2011 FC301_003 JFL AM

003: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa con potenciómetro 
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*SAP = SEGÚN APLICACIÓN

3

0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
0-10 Ajuste activo Ajuste activo [9]
1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. mínima 0 Hz
3-03 Ref. máxima 50 Hz
3-15 Fuente referencia 1 Entrada analógica 53 [1]
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s
4-12 Límite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0 Hz
4-14 Límite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50 Hz
5-11 T19 DI Reinicio[1]
5-12 T27 DI Sin función [0]
5-14 T32 DI Cambio ajuste LSB  [23]
6-10 T53 escala baja 0 a 0,07 V
6-11 T53 escala alta 10 V
6-14 T53 REF/REAL mínima 0 Hz
6-15 T53 REF/REAL máxima 50 Hz
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]
0-51 Copia de ajuste Copiar al ajuste 2 [2]
0-11 Ajuste de programación Ajuste activo 2 [2]
3-15 Fuente referencia 1 Entrada analógica 54 [2]
6-22 T54 escala baja *SAP Ejem. 4 mA
6-23 T54 escala alta *SAP Ejem. 20 mA
6-24 T54 REF/REAL mínima 0 Hz
6-25 T54 REF/REAL máxima 50 Hz
0-12 Ajuste actual enlazado a Editar ajuste 1 [1]
0-11 Ajuste de programación Ajuste activo [9]

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 0-10V o 4-20mA

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-20011 FC301_003-4 JFL AM

003-4: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 0-10V o 4-20mA 
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0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. mínima 0 Hz
3-03 Ref. máxima 50 Hz
3-15 Fuente referencia 1 Entrada analógica 53 [1]
3-16 Fuente referencia 2 Sin función [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin función [0]
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s
4-12 Límite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0 Hz
4-14 Límite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50 Hz
5-12 T27 DI Sin función [0]
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]
6-10 T53 escala baja 0 a 0,07 V
6-11 T53 escala alta 10 V
6-14 T53 REF/REAL mínima 0 Hz
6-15 T53 REF/REAL máxima 50 Hz

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa señal 0 - 10V

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-2011 FC301_003b JFL AM

003b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa señal 0 - 10V 
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0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. mínima 0 Hz
3-03 Ref. máxima 50 Hz
3-15 Fuente referencia 1 Entrada analógica 53 [1]
3-16 Fuente referencia 2 Sin función [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin función [0]
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s
4-10 Dirección velocidad motor Ambos sentidos [2]
4-12 Límite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0 Hz
4-14 Límite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50 Hz
5-11 T19 DI Cambio sentido [10]
5-12 T27 DI Sin función [0]
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]
6-12 T53 escala baja 4 mA
6-13 T53 escala alta 20 mA
6-14 T53 REF/REAL mínima 0 Hz
6-15 T53 REF/REAL máxima 50 Hz

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 0-10V con cambio sentido

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-20011 FC301_003c JFL AM

003c: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 0-10V con cambio sentido 
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0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. Termistor [2]
5-11 T19 DI Sin función [0]
1-93 Fuente de termistor Entrada digital 19 [4]
3-02 Ref. mínima 0 Hz
3-03 Ref. máxima 50 Hz
3-15 Fuente referencia 1 Entrada analógica 53 [1]
3-16 Fuente referencia 2 Sin función [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin función [0]
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s
4-12 Límite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0 Hz
4-14 Límite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50 Hz
5-12 T27 DI Sin función [0]
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]
6-10 T53 escala baja 0 a 0,07 V
6-11 T53 escala alta 10 V
6-14 T53 REF/REAL mínima 0 Hz
6-15 T53 REF/REAL máxima 50 Hz
6-50 Terminal 42 salida Intensidad motor 4 - 20 mA [133]
6-51 Terminal 42 escala mínima 0 %
6-52 Terminal 42 escala máxima 100 %

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa señal 0 - 10V con protección termistor

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-2011 FC301_003d JFL AM

003d: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa señal 0 - 10V con protección termistor 
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0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. mínima 0 Hz
3-03 Ref. máxima 50 Hz
3-15 Fuente referencia 1 Entrada analógica 53 [1]
3-16 Fuente referencia 2 Sin función [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin función [0]
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s
4-12 Límite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0 Hz
4-14 Límite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50 Hz
5-12 T27 DI Sin función [0]
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]
6-12 T53 escala baja 4 mA
6-13 T53 escala alta 20 mA
6-14 T53 REF/REAL mínima 0 Hz
6-15 T53 REF/REAL máxima 50 Hz

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa señal 4 - 20mA

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-2011 FC301_004 JFL AM

004: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa señal 4 - 20mA 
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0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. mínima 0 Hz
3-03 Ref. máxima 50 Hz
3-15 Fuente referencia 1 Entrada analógica 53 [1]
3-16 Fuente referencia 2 Sin función [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin función [0]
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s
4-10 Dirección velocidad motor Ambos sentidos [2]
4-12 Límite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0 Hz
4-14 Límite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50 Hz
5-11 T19 DI Cambio sentido [10]
5-12 T27 DI Sin función [0]
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]
6-12 T53 escala baja 4 mA
6-13 T53 escala alta 20 mA
6-14 T53 REF/REAL mínima 0 Hz
6-15 T53 REF/REAL máxima 50 Hz

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 4-20mA con cambio de sentido

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-20011 FC301_004b JFL AM

004b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 4-20mA con cambio de sentido 
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0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. Termistor [2]
1-93 Fuente de termistor Entrada digital 19 [4]
3-02 Ref. mínima 0 Hz
3-03 Ref. máxima 50 Hz
3-15 Fuente referencia 1 Entrada analógica 53 [1]
3-16 Fuente referencia 2 Sin función [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin función [0]
3-41 Rampa 1aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s
4-12 Límite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0 Hz
4-14 Límite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50 Hz
5-12 T27 DI Sin función [0]
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]
6-10 T53 escala baja 0 a 0,07 V
6-11 T53 escala alta 10 V
6-14 T53 REF/REAL mínima 0 Hz
6-15 T53 REF/REAL máxima 50 Hz
6-50 Terminal 42 salida Intensidad motor 4 - 20 mA [133]
6-51 Terminal 42 escala mínima 0 %
6-52 Terminal 42 escala máxima 100 %

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa señal 0 - 10V y protección termistor

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-2011 FC301_005 JFL AM

005: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa señal 0 - 10V y protección termistor 
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*SAP = SEGÚN APLICACIÓN

3

0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-00 Modo de configuración Lazo cerrado proceso [3]
1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. mínima *SAP Valor min. rango sensor Bar
3-03 Ref. máxima *SAP Valor max. rango sensor Bar
3-15 Fuente referencia 1 Sin función [0]
3-16 Fuente referencia 2 Sin función [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin función [0]

3-10.0 Ref. interna consigna

*SAP (16% i.e para 16 bar
consigna, si escala sensor 

0-100 bar) %
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s
4-12 Límite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20 Hz
4-14 Límite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50 Hz
5-12 T27 DI Sin Función [0]
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]
6-22 T54 escala baja 4 mA
6-23 T54 escala alta 20 mA
6-24 T54 REF/REAL mínima *SAP Valor min. rango sensor Bar
6-25 T54 REF/REAL máxima *SAP Valor max. rango sensor Bar
7-20 Fuente realimentación 1 Entrada analógica 54 [2]
7-30 Control PID Normal [0]
7-32 Velocidad de arranque PID *SAP Mismo valor 4-11 RPM
7-33 Ganancia proporcional PID *SAP ejemp. 0.8
7-34 Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2 s
7-39 Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1 %
0-20 Linea pantalla 1.1 Ref. unidad  [1601]
0-24 Linea pantalla 3 Realimen. unidad  [1652]

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor de presión pasivo 4 - 20 mA

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-2011 FC301_008 JFL AM

008: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor de presión pasivo 4 - 20 mA 
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*SAP = SEGÚN APLICACIÓN *SAP = SEGÚN APLICACIÓN

3

0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-00 Modo de configuración Lazo cerrado proceso [3]
1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. mínima *SAP Valor min. rango sensor Bar
3-03 Ref. máxima *SAP Valor max. rango sensor Bar
3-15 Fuente referencia 1 Sin función [0]
3-16 Fuente referencia 2 Sin función [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin función [0]

3-10.0 Ref. interna consigna

*SAP (16% i.e para 16 bar
consigna, si escala sensor 

0-100 bar) %
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s
4-12 Límite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20 Hz
4-14 Límite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50 Hz
5-12 T27 DI Sin Función [0]
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]
6-22 T54 escala baja 4 mA
6-23 T54 escala alta 20 mA
6-24 T54 REF/REAL mínima *SAP Valor min. rango sensor Bar
6-25 T54 REF/REAL máxima *SAP Valor max. rango sensor Bar
7-20 Fuente realimentación 1 Entrada analógica 54 [2]
7-30 Control PID Normal [0]
7-32 Velocidad de arranque PID *SAP Mismo valor 4-11 RPM
7-33 Ganancia proporcional PID *SAP ejemp. 0.8
7-34 Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2 s
7-39 Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1 %
0-20 Linea pantalla 1.1 Ref. unidad  [1601]
0-24 Linea pantalla 3 Realimen. unidad  [1652]

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor de presión activo 4 - 20 mA

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-2011 FC301_008b JFL AM

008b: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor de presión activo 4 - 20 mA 
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*SAP = SEGÚN APLICACIÓN

3

0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-00 Modo de configuración Lazo cerrado proceso [3]
1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. mínima *SAP Valor min. rango sensor Bar
3-03 Ref. máxima *SAP Valor max. rango sensor Bar
3-15 Fuente referencia 1 Sin función [0]
3-16 Fuente referencia 2 Sin función [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin función [0]

3-10.0 Ref. interna consigna

*SAP (16% i.e para 16 bar
consigna, si escala sensor 

0-100 bar) %
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s
4-12 Límite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20 Hz
4-14 Límite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50 Hz
5-12 T27 DI Sin Función [0]
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]
6-22 T54 escala baja 4 mA
6-23 T54 escala alta 20 mA
6-24 T54 REF/REAL mínima *SAP Valor min. rango sensor Bar
6-25 T54 REF/REAL máxima *SAP Valor max. rango sensor Bar
7-20 Fuente realimentación 1 Entrada analógica 54 [2]
7-30 Control PID Inverso [1]
7-32 Velocidad de arranque PID *SAP Mismo valor 4-11 RPM
7-33 Ganancia proporcional PID *SAP ejemp. 0.8
7-34 Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2 s
7-39 Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1 %
0-20 Linea pantalla 1.1 Ref. unidad  [1601]
0-24 Linea pantalla 3 Realimen. unidad  [1652]

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor de presión pasivo 4 - 20 mA

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-2011 FC301_009 JFL AM

009: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor de presión pasivo 4 - 20 mA 
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*SAP = SEGÚN APLICACIÓN

3

0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-00 Modo de configuración Lazo cerrado proceso [3]
1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. mínima *SAP Valor min. rango sensor Bar
3-03 Ref. máxima *SAP Valor max. rango sensor Bar
3-15 Fuente referencia 1 Sin función [0]
3-16 Fuente referencia 2 Sin función [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin función [0]

3-10.0 Ref. interna consigna

*SAP (16% i.e para 16 bar
consigna, si escala sensor 

0-100 bar) %
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s
4-12 Límite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20 Hz
4-14 Límite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50 Hz
5-12 T27 DI Sin Función [0]
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]
6-22 T54 escala baja 4 mA
6-23 T54 escala alta 20 mA
6-24 T54 REF/REAL mínima *SAP Valor min. rango sensor Bar
6-25 T54 REF/REAL máxima *SAP Valor max. rango sensor Bar
7-20 Fuente realimentación 1 Entrada analógica 54 [2]
7-30 Control PID Inverso [1]
7-32 Velocidad de arranque PID *SAP Mismo valor 4-11 RPM
7-33 Ganancia proporcional PID *SAP ejemp. 0.8
7-34 Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2 s
7-39 Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1 %
0-20 Linea pantalla 1.1 Ref. unidad  [1601]
0-24 Linea pantalla 3 Realimen. unidad  [1652]

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor de presión activo 4 - 20 mA

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-2011 FC301_009b JFL AM

009b: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor de presión activo 4 - 20 mA 
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3

0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. ETR 1 [4]
5-12 T27 DI Sin función [0]
5-15 T33 DI Ref. interna bit LSB [16]
3-02 Ref. mínima 0 Hz
3-03 Ref. máxima 50 Hz
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s

3-10
*SAP Programación de 2 referencias de velocidad

0%=P3-02; 100%=P3-03 %
3-10.0 Ref. interna 0 *SAP velocidad 0 %
3-10.1 Ref. interna 1 *SAP velocidad 1 %
1-73 Motor en giro Activado [1] sólo ventil.
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

2 ESCALONES DE VELOCIDAD

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-2011 FC301_011a JFL AM

011a: 2 ESCALONES DE VELOCIDAD 
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3

0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]

1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. ETR 1 [4]
5-12 T27 DI Sin función [0]
5-14 T32 DI Ref. interna bit MSB [17]
5-15 T33 DI Ref. interna bit LSB [16]
3-02 Ref. mínima 0 Hz
3-03 Ref. máxima 50 Hz
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s

3-10
*SAP Programación de 4 referencias de velocidad

0%=P3-02 ; 100%=P3-03
%

3-10.0 Ref. interna 0 *SAP Velocidad 0 %
3-10.1 Ref. interna 1 *SAP Velocidad 1 %
3-10.2 Ref. interna 2 *SAP Velocidad 2 %
3-10.3 Ref. interna 3 *SAP Velocidad 3 %
1-73 Motor en giro Activado [1] sólo ventil.
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]

MSB
32

LSB
33

V

0 0 0
0 1 1
1 0 2
1 1 3

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

4 ESCALONES DE VELOCIDAD

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-2011 FC301_011b JFL AM

011b: 4 ESCALONES DE VELOCIDAD 
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3

0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]

1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. ETR 1 [4]
5-12 T27 DI Sin función [0]
5-11 T19 DI Ref. interna bit EXB [18]

5-14 T32 DI Ref. interna bit MSB [17]
5-15 T33 DI Ref. interna bit LSB [16]
3-02 Ref. mínima 0 Hz
3-03 Ref. máxima 50 Hz
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s

3-10
*SAP Programación 8 referencias de velocidad

0%=P3-02 ; 100%=P3-03
%

3-10.0 Ref. interna 0 *SAP Velocidad 0 %
3-10.1 Ref. interna 1 *SAP Velocidad 1 %
3-10.2 Ref. interna 2 *SAP Velocidad 2 %
3-10.3 Ref. interna 3 *SAP Velocidad 3 %
3-10.4 Ref. interna 4 *SAP Velocidad 4 %
3-10.5 Ref. interna 5 *SAP Velocidad 5 %
3-10.6 Ref. interna 6 *SAP Velocidad 6 %
3-10.7 Ref. interna 7 *SAP Velocidad 7 %
1-73 Motor en giro Activado [1] sólo ventil.
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]

EXB
19

MSB
32

LSB
33

V

0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 2
0 1 1 3
1 0 0 4
1 0 1 5
1 1 0 6
1 1 1 7

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301

8 ESCALONES DE VELOCIDAD

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

23-11-2011 FC301_011c JFL AM

011c: 8 ESCALONES DE VELOCIDAD 



Canal B encoder 24V

Canal A encoder 24V

GND encoder

Alimentación encoder +24V

1 kOhm.
50

53

55

12

13

18

19

20

27

32

33

03

02

01

39

42

68

69

relé 1

(+24V out)

(+24V out)

96

(+10V out)

(COM A OUT)

(COM D IN)

91

Alarma

L1

L2

L3

PE

92 93 95
PE

M/P

U V
9
7

W PE
98 99

*SAP = SEGÚN APLICACIÓN

3

0-01 Idioma Español [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-00 Modo de configuración Lazo cerrado velocidad [1]
1-20 Potencia motor Según motor kW
1-22 Tensión motor Según motor V
1-23 Frecuencia motor Según motor Hz
1-24 Intensidad motor Según motor A
1-25 Velocidad nom. motor Según motor RPM
1-90 Protección térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. mínima 0 Hz
3-03 Ref. máxima 50 Hz
3-15 Fuente referencia 1 Entrada analógica 53 [1]
3-16 Fuente referencia 2 Sin función [0]
3-17 Fuente referencia 3 Sin función [0]
3-41 Rampa 1 aceleración *SAP Ejem. 10 s
3-42 Rampa 1 deceleración *SAP Ejem. 10 s
4-12 Límite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0 Hz
4-14 Límite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50 Hz
5-12 T27 DI Sin Función [0]
5-70 T32/33 Resolución encoder *SAP Ejem. 1024
5-71 T32/33 Dirección encoder *SAP Izquierda - Derecha [0]
5-40.0 Relé función 1 Alarma [9]
6-10 T53 escala baja 0 a 0,07 V
6-11 T53 escala alta 10 V
6-14 T53 REF/REAL mínima 0 Hz
6-15 T53 REF/REAL máxima 50 Hz
7-00 Fuente realim. PID velocidad Encoder 24V [1]
7-02  a
7-08 Ajustes PID velocidad *SAP

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC301
LAZO CERRADO DE VELOCIDAD. Referencia velocidad externa, encoder 24V

NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

14-02-2014 FC301_013 JFL AM

013: LAZO CERRADO DE VELOCIDAD. Referencia velocidad externa, encoder 24V 


	VLT® AutomationDrive FC 301/FC 302������������������������������
	Contents*h*ł*Ï+�+6+i+š+Ñ,�,9,n,¢
	Introduction€]���˙Á�€]��h˙Á�€]��
	Purpose of this Operating Guide 751.1811 null][1
	Trademarks������´,Á�€]����������
	Additional Resources����������������������������
	Manual and Software Version���������������������
	Product Overview��������������������������������
	Intended Use����øKÅ�€]��E�������
	Exploded ViewsÍ¯+����sAlT�������

	Type Approvals and Certifications�������������������������������

	Safety��ö‡ü–¿²�������sAlT˚Á�€]��
	Safety Symbols��Ø]Å�€]��E�������
	Qualified Personnel�������������@ú‰�€]����������
	Safety Precautions������������������������������

	Mechanical Installation�������������������������
	Unpacking�������8}Å�€]��E�������
	Items Supplied��‹'Á�€]��E�������
	Storage�ˆé£ﬂ 4�)>����sAlT�������

	Installation Environmentﬁk�M����hﬂ‘u����Ü
=¹����
	Mounting������������������������
	Cooling�E�������x„Å�€]��E�������
	Lifting�Œ¤�—Kyí\@����sAlT�������
	MountingNàF…^eLﬁS����sAlT�������
	Mounting with Mounting Plate and Railings�����������������������



	Electrical Installation�������������������������
	Safety Instructionsh Mounting Plate and Railings
	EMC-compliant Installation������@ú‰�€]����������
	Grounding�����������������������
	Wiring Schematic��������������������������������
	Connecting the Motor����������������������������
	Grounding the Cable Shield0000 0Ÿ�Æ�€]����������

	Connecting AC Mains�����������������������������
	Connecting the Drive to Mains0 0.0000 0.0000]���

	Control Wiring������������������
	Safe Torque Off (STO) Drive to Mains0 0.0000 0.0
	Mechanical Brake ControlpVﬂ;������������x˜Æ�€]��

	Installation Check List�������������������������

	Commissioning]������������������
	Safety Instructions�����������������������������
	Before Applying Power�����������¸1Æ�€]����������

	Local Control Panel Operation���¶Ô�£����˘³¡)����
	System Set-up�������������������

	Basic I/O Configuration�������������������������
	Application Examples����������������������������
	Programming a Closed-loop Drive System����������¤?Æ�€]����������
	Wiring Configuration for Automatic Motor Adaptation (AMA)�����������������������
	Wiring Configuration for Automatic Motor Adaptation without T27�����������������
	Wiring Configuration: Speed T27�����������������
	Wiring Configuration: Feedback������������������
	Wiring Configuration: Run/Stop������������������
	Wiring Configuration: Start/Stop��������������������������������
	Wiring Configuration: External Alarm Reset����������������������
	Wiring Configuration: RS485���������������������
	Wiring Configuration: Motor Thermistor��������������������������
	Wiring for Regen��������������������������������
	Wiring Configuration for a Relay Setup with Smart Logic Control�����������������
	Wiring Configuration: Mechanical Brake Control������������������
	Wiring Configuration for the Encoder����������������������������
	Wiring Configuration for Torque and Stop Limit������������������


	Maintenance, Diagnostics, and Troubleshooting�������������������
	Maintenance and Servicetion for Torque and Stop 
	Warning and Alarm Types�������������������������
	Warning and Alarm Displays����������������������
	Descriptions of Warnings and Alarms�����������������������������

	Specifications��¨�Á�€]��è�zÆ����
	Electrical Data�˘®Æ�€]��E�������
	Mains Supply 200–240 V��ˇ�������¡	Ç�€]��-�������
	Mains Supply 380–500 V��������������������������
	Mains Supply 525–600 V (FC 302 only)����������������������������
	Mains Supply 525–690 V (FC 302 only)����������������������������
	Power Cable Cross-sections����������������������

	Mains SupplyËéwï˛����sAlT�������
	Motor Output and Motor Data���������������������
	Motor Output (U, V, W)��x(Ç�€]��ø�������File2/Ti
	Torque Characteristics��������������������������

	Ambient Conditions������������������������������
	Cable Specifications����������������������������
	Cable Lengths and Cross-sections for Control Cables�����������������������������

	Control Input/Output and Control Data���������������������������
	Digital Inputs��X-Ç�€]��E�������
	STO Terminal 37 (Terminal 37 is Fixed PNP Logic)~lÒ˘����¼Iç¼�����ŒÊ‡����9�^˜����
	Analog Inputs]������������������
	Pulse/Encoder Inputs����������������������������
	Digital Outputs�����������������
	Analog Output¯�ÕŠ����sAlT�������
	Control Card, 24 V DC Output��������������������
	Control Card, +10 V DC Output�������������������
	Control Card, RS485 Serial Communication������������������������
	Control Card, USB Serial Communication��������������������������
	Relay Outputs���øûÅ�€]��Ðž°Bý���
	Control Card Performance������������������������
	Control Characteristics�������������������������

	Fuses and Circuit Breakers����������������������
	Fuse Recommendations������������ø���������������
	CE Compliance�������������������
	UL Compliance³O�o����sAlT����]��

	Connection Tightening Torques�������������������
	Power Ratings, Weight, and Dimensions���XöÆ�€]��˘úÆ�€]����������

	Appendixj´��À˙á`�����sAlT�������
	Symbols and Abbreviations�������~ıÇ�€]����������


	Index���ì¸yV»ƒpÿ�����sAlT#�—�å•G

	Insert from: "MG16H202-fc301.pdf"4\270yV\273\206p\377\001\001\00
	001: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/-������������������
	001b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P con protección temistor-������������������������
	002: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Aumentar / disminuir velocidad con pulsadores-€]����������Ÿ¼Ç�€]��
	003: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa con potenciómetro-�������������������
	003-4: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref ext 0-10V o 4-20mA-�������������������������
	LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa señal 0 - 10V-����������������������������
	LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa señal 0 - 10V con cambio de sentido-Ç�€]����������¸ÓÇ�€]��
	LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa señal 0 - 10V con protección termistor€]����������ŸÙÇ�€]��
	004: LAZO ABIERTO DE PROCESO, Ref. externa señal 4 - 20mA-����������������������
	004b: LAZO ABIERTO DE PROCESO, Ref. externa señal 4 - 20mA con cambio sentido-����������8åÇ�€]��
	005: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa señal 0 - 10V y protección termistor���������˘ëÇ�€]��
	008:LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal transductor presión pasivo 4-20mA-Ç�€]����������øðÇ�€]��
	008b: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal transductor presión activo 4-20mA-€]����������ØöÇ�€]��
	009: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor presión pasivo 4-20 mA-����������¸üÇ�€]��
	009b: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor presión activo 4-20 mA-���������Ÿ�È�€]��
	2 ESCALONES DE VELOCIDAD������������������������
	4 ESCALONES DE VELOCIDAD-�����������������������
	8 ESCALONES DE VELOCIDAD-�����������������������
	013: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transd. pasivo 4 - 20 mA. Ref.potenciómetro-��ÿÿ��������������ÈâÎÚ����


