ENGINEERING
TOMORROW

Fichas basicas de aplicacion:
VLT® Automation Drive FC 302

drives.danfoss.es | VIJ-®



https://www.danfoss.com/es-es/about-danfoss/our-businesses/drives/������xѨX�V������������������

Fichas basicas de aplicacion

indice

001: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna MIP e 3
001b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P con proteccion temistor ... ... . . .. 4
002: LAZO ABIERTO DE PROCESQ. Aumentar / disminuir velocidad con pulsadores . ... 5
003: LAZO ABIERTO DE PROCESQ. Ref. externa con potenciometro . ... ... ... 6
003-4: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref ext 0-10V 0 4-20mA e 7
003b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externasefal 010V, .. ... 8
003¢c: LAZO ABIERTO DE PROCESOQ. Ref. externa sefal 0 - 10V con cambio de sentido ... . . .. 9
003d: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa sefial 0 - 10V con proteccion termistor____ . . . 10
004: LAZO ABIERTO DE PROCESO, Ref. externasefial 4 -20mA 1
004b: LAZO ABIERTO DE PROCESQ, Ref. externa sefial 4 - 20mA con cambio sentido ... ... . . .. 12
008:LAZO CERRADO DE PROCESQO. PID Normal transductor presion pasivo 420 mA ... .. .. 13
008b: LAZO CERRADO DE PROCESQO. PID Normal transductor presion activo 4-20 mA ... .. 14
009: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor presion pasivo 4-20 mA ... ... ... ... 15
009b: LAZO CERRADO DE PROCESQ. PID Inverso, transductor presion activo 4-20 mA_ ... . .. 16
011a; 2 ESCALONES DE VELO G D AD e 17
011b: 4 ESCALONES DE VELOCIDAD | .ottt eeesssseee s s sseeesassseee s s seesassneeeasanasennans 18
011c: 8 ESCALONES DE VELOCIDAD 19

Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved. 1



001: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P

Alarma

En Marcha
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0-01 Idioma Espanol [4]
0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20  |Potencia motor Segun motor kW
1-22 | Tensién motor Segun motor |V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Seguln motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima 0[Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz

*SAP Ejem. 100
3-10.0 |Ref. interna 0 0% = P3-02 / 100% = P3-03|%
3-15 |Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
3-17  |Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10(s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10(s
5-12 |T27 DI Sin funcion [0]
5-40.0 |Relé funcién 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcién 2 Funcionamiento [5]

*SAP = SEGUN APLICACION
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001b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P con proteccion termistor

L1 0-01 Idioma Espafiol [4]
L2 0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
L3 1-20  |Potencia motor Segun motor |kW
PE_ 1 7‘5 7777777 1-22  |Tension motor Segun motor|V
| 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
F1 D D D ‘ 1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
| 1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
K1 ﬁjﬁ ﬁ[ ﬁ ‘ 1-90  |Proteccion térmica motor Des. Termistor [2]
\ 1-93 |Fuente de termistor Entrada digital 19 [4]
S o O 9 3-02 |Ref. minima 0(Hz
elé 1 91 9 93 95 (+10V out) 3-03 [Ref. maxima 50|Hz
03 L1 22 L3 PE — 5°© *SAP Ejem. 100
o —Ogo— 530 3-10.0 |Ref. interna 0 0% = P3-02/100% = P3-03|%
AlarTL@_Fm O 3-15 [Fuente referencia 1 Sin funcién [Q]
01 54 o 3-16  [Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
relé 2 55 3-17  |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
06 3-41  |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10[s
En Marc%ai% (+24V out)12<}—‘ 3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10(s
Oy FC302(+24V out)13© /M/P 5-11 |T19DI S?n func?c:m [0]
180 5-12 [T27 DI Sin funcién [0]
o 5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
Q: 39 (ComAoUT) 19 5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
2 e o *SAP = SEGUN APLICACION
68 29©
69 32©
33©
370
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002: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Aumentar / disminuir velocidad con pulsadores (DIGI POT)

PR
Alarma

'7
En Marcha
'7

L1 0-01 Idioma Espanol [4]
L2 0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
L3 1-20  |Potencia motor Segun motor| kW
S R R A A 1-22__|Tensién motor Seguin motor|V
‘ 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
E1 D D D } 1-24  |Intensidad motor Seguln motor|A
| 1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
KA1 ﬁjé ﬁl ‘ 1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
‘ 3-02 |Ref. minima 0[Hz
| 3-03 Ref. maxima 50|Hz
o O O O - - v
, 91 9 93 95 (+10V out) 3-15  |Fuente referenc!a 1 S!n func!gn [0]
relé 1 -0 3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
Oﬁ L1 2 L3 PE 50 . —
3-17 |Fuente referencia 3 Pot. digital [20]
C02 53 = _ .
@_FE o 3-41 Rampa 1 aceleracién SAP Ejem. 10|s
01 54 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
oo 55C 3-90 |Tamano del paso *SAP Ejem. 1]%
Oﬁ 3-91  |Tiempo de rampa *SAP Ejem. 5]s
~O05— (+24V out) 12 O | 312 IE[m!:e bﬁjo V(Tloc?(ljdzzd mottor *;i,;PEIIEJemsg :z
O ] - imite alto velocidad motor jem. z
04 FC302¢2v °”‘)13&M/P INC. DIS. 512|727 DI Sin funcion[o]
18 5-14 |T32DlI Incremento DIGIPOT [55]
Qm 19© 5-15 |T33 DI Disminucion DIGIPOT [56]
©42 Jm@ 5-40.0 [Relé funcion 1 Alarma [9]
270 5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
“68 29° *SAP = SEGUN APLICACION
69 32©
33
370
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003: LAZO ABIERTO DE PROCESQO. Ref. externa con potenciometro

Alarma
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0-01 Idioma Espanol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20  |Potencia motor Segun motor|kW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor{Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90  [Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 Ref. minima 0[Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz
3-15  |Fuente referencia 1 Entrada analégica 53 [1]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]

1-5 KOhm. 3-17 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10(s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
5-40.0 |Relé funcién 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
6-10 T53 escala baja 0a0,07 |V
6-11 T53 escala alta 10|V
6-14 |T53 REF/REAL minima 0|Hz
6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz

*SAP = SEGUN APLICACION
L
DANFOSS, S.A.
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003-4: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 0-10V o0 4-20mA

Alarma
o

En Marcha
'7

L1 0-01 Idioma Espafiol [4]
Lo 0-02 |Unidad de vel. de motor Hz[1]
L3 0-10 |Ajuste activo Ajuste activo [9]
PE . i,f,it,i - 1-20  |Potencia motor Segun motor|kW
! 1-22  |Tensidon motor Segun motor|V
F1 D D D 1 1-23  |Frecuencia motor Seguin motor|Hz
| 1-24  |Intensidad motor Segun motor]A
KA1 ﬁ% # ‘ 1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
| 1-90 |Proteccion témica motor Des. ETR 1 [4]
5 b 4oy 3-02 |Ref. minima O|Hz
, M 9 93 95 (+10V out) 303 |Ref maxima _ 50|Hz
o3 relé 1 1 2 L3 PE =5 3-15  |Fuente referencia 1 Entrada a*naloglca 53[1]
o« Og 5301 1 KOhm 3-41 Rampa 1 aceleracpr} *SAP E!em. 10|s
@—Fm 342 |Rampa 1 deceleracion SAP Ejem. 10|s
01 54 - 4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. O|Hz
, 55 7" 4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
Oﬁm'ez ] 1| 4-20mA | [541 [T19DI Reinicio[1]
e Ogs— o L+ 512 [T27 DI Sin funcion [0]
(+24V out)12 | = —
@TF@ o 514 |T32DI Cambio ajuste LSB [23]
0 FC3(02¢24vouis . ﬂ"’ P 610|753 escala baja 020,07 |V
18 " Reinicio / Reset 6-11__|T53 escala alta 10[v
@W 19© 6-14  |T53 REF/REAL minima 0|Hz
© a2 (COMDIN) 20 Cambio fuente de referencia 6-15 [T53 REF/REAL maxima 50|Hz
270 5-40.0 |Relé funcion 1 Alama [9]
Ogs 09O 5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
o o 0-51 |Copiade ajuste Copiar al ajuste 2 [2]
69 32 0-11  |Ajuste de programacion Ajuste activo 2 [2]
33© 3-15 |Fuente referencia 1 Entrada analégica 54 [2]
6-22 |T54 escala baja *SAP Ejem. 4mA
370 6-23 |T54 escala alta *SAP Ejem. 20|mA
6-24  |T54 REF/REAL minima 0|Hz
6-25 |T54 REF/REAL maxima 50|Hz
0-12  |Ajuste actual enlazado a Editar ajuste 1 [1]
0-11  |Ajuste de programacion Ajuste activo [9]
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC302
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FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

23-11-20011

FC302_003-4

JFL

AM




003b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa sefial 0 - 10V

0-01 Idioma Espafol [4]
L1 0-02__|Unidad de vel. de motor Hz [1]
tz 1-20 Potencia motor Segun motor (kW
e T i,f,it,i - 1-22  |Tensién motor Segun motor |V
‘ 1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
F1 D D D | 1-24  |Intensidad motor Seguln motor A
i 1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
KA1 ﬁ% ﬁz ‘ 1-90  |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
| 3-02 Ref. minima 0|Hz
‘ 3-03 Ref. maxima 50|Hz
81 o 0 0 (+10V out) 3-15 Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
53 relé 1 L1 32 Eg g% 5O 3-16 |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
o O 30 /r 7 + 3-17 Fuente referencia 3 Sin fun-c:lon [0]
Alarma @_F@ N 0-10V 3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
¢ 01 54 © | ) ! | 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10]s
) 55 © v 4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. O|Hz
oo 4-14__|Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50[Hz
o O~ o 5-12  |T27 DI Sin funcién [0]
En Marcha 05 (+24V out)12 o 5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
04 FC302(+24V out)13 o " MP 5-40.1 |Relé funcién 2 Funcionamiento [5]
18 6-10 |T53 escala baja 0a0,07 |V
Oﬁsg (COM A OUT) 19© 6-11 |T53 escala alta 10]V
O yo (COM D IN) 20 6-14 |T53 REF/REAL minima 0|Hz
770 6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz
Ogs 290 *SAP = SEGUN APLICACION
69 32© A53
330 vV -
370
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC302
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REFERENCIA DIBUJADO

VISADO

23-11-2011

FC302_003b

JFL

AM




003c: LAZO ABIERTO DE PROCESQO, Ref. externa 0-10V con cambio sentido

0-01 Idioma Espafiol [4]
L1 0-02 Unidad de vel. de motor Hz[1]
L2 1-20  |Potencia motor Segun motor |kW
L3 —— 1-22  |Tension motor Segun motor [V
PE—-— - -1 -~ — - — - — - 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
| 1-24 Intensidad motor Segun motor|A
F1 D D D i 1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
KA % 7 302 |Ref. minima 0Hz
| 303 |Ref. maxima 50|Hz
O O O O 3-15 Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
o1 91 92 93 95  (+10Voub 3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
03 L1 L2 L3 PE 50 - 3-17 |[Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
Abmﬁ;%{ . 530 T | 3-41__|Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10]s
— Oy 54O | (1| 0-10V 3-42  |Rampa 1 deceleracién *SAP Ejem. 10[s
550 ‘\Ff ;\m/ - 4-10 Direccion velocidad motor Ambos sentidos [2]
relé 2 4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
6 4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50(Hz
En Marcha | @_ﬂm% (+24V out) 12 5-11  |T19 DI Cambio sentido [10]
10 Fc302(+24v out)13 © (M/P 5-12 |T27 DI Sin funcion [0]
18O c . . 5-40.0 [Relé funcién 1 Alarma [9]
¢~ Cambio de sentido - — - -
39 (COMA OUT) 190 5-40.1 |Relé funcién 2. Funcionamiento [5]
O 40 (COMD Ny 20 6-10 |T53 escala baja 0a0,07 |V
) o 6-11 T53 escala alta 10|V
27 6-14  |T53 REF/REAL minima 0|Hz
© 68 29© 6-15 |T53 REF/REAL maxima 50 |Hz
69 32© . .
330 *SAP = SEGUN APLICACION
370

?

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC302
LAZO ABIERTO DE PROCESO, Ref. externa 0-10V con cambio sentido

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO|

VISADO
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JFL
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003d: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa senal 0 - 10V con proteccién termistor

L1
L2
S . S -
PE—- —-—~—t-+-—-—-— - — -
= [0
\
K1 ﬁﬁ‘# |
|
O O 0 O
relé 1 91 9 93 95 (+10V out)
03 L1 22 L3 PE — 5°©
® C n 7
Alarma @ﬂm 53 T +
¢ o1 54O | 11| 0-10V
Iyl
o -
relé 2 55 o
06
En Marcha 05 (+24V out)12 C}—‘
y 04

4 - 20 MA—~C39 comA ouT)
/0 - Imax 1o 42

Oes
© 69

FC302(+24Vout)13©
18©

19©
(COM D Ny 20

0-01 Idioma Espafiol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20 |Potencia motor Segun motor[kW
1-22 | Tensién motor Segun motor|V
1-23  [Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 [Proteccion térmica motor Des. Termistor [2]
5-11 |T19 DI Sin funcién [0]
1-93 |Fuente de termistor Entrada digital 19 [4]
3-02 [Ref. minima 0|Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz
3-15 [Fuente referencia 1 Entrada analégica 53 [1]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
3-17 |Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0[Hz
4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-12 |T27 DI Sin funcion [0]
5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
6-10 |T53 escala baja 0a0,07 |V
6-11 [T53 escala alta 10|V
6-14 |[T53 REF/REAL minima 0|Hz
6-15 [T53 REF/REAL maxima 50(Hz
6-50 |Terminal 42 salida Intensidad motor 4 - 20 mA [133]
6-51 Terminal 42 escala minima

6-52 |Terminal 42 escala maxima

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC302

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa sefial 0 - 10V con proteccién termistor

FECHA NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA
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VISADO
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004: LAZO ABIERTO DE PROCESQO. Ref. externa senal 4 - 20mA

Alarma

En Marcha

relé 2

]

Oes
© 69

COM A OUT
O

(+24V out)12 O

06
¢ <05 F@
1“0 FC302(+24Vout):Z&
39 ( )
42

19©
(COM D Ny 20

L1
L2
L377777¢77777
PE—- —-—-+-—-—-—-—-
\
ANlIniinil |
K1 ﬁ%# ‘
\
O O O O
relé 1 91 9 93 095 (+10V out)
0 11 2 L3 PE — 5°
o O F@ 53C
*—Op1 54 ©
55

0-01 Idioma Espanol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20  |Potencia motor Segun motor|kW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24 Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima 0[Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz
3-15  |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
3-17 |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-42 |Rampa 1 deceleraciéon *SAP Ejem. 10|s
4-12 |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0{Hz
4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50(Hz
5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcién 2 Funcionamiento [5]
6-12 |T53 escala baja 4|mA
6-13 |T53 escala alta 20{mA
6-14 |T53 REF/REAL minima 0[Hz
6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz
*SAP = SEGUN APLICACION
A53
vV -
. N
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC302
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seial 4 - 20mA

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO
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FC302_004
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004b: LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 4-20mA con cambio de sentido

Alarma

En Marcha

0-01 Idioma Espafiol [4]
L1 0-02 Unidad de vel. de motor Hz [1]
L2 1-20 Potencia motor Segun motor [kW
L3 - 1-22  [Tension motor Segun motor|V
PE—- —-—F-1+-—=-—~-— - — - 1-23 Frecuencia motor Segun motor|Hz
‘ 1-24 Intensidad motor Segun motor |A
F1 D D D ‘ 1-25  [Velocidad nom. motor Seguln motor|[RPM
| 1-90 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
K1 ﬁ% 7[ # ! 3-02 Ref. minima 0|Hz
\ 3-03  [Ref. maxima 50[Hz
O 0O O O 3-15 Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
ee1 91 9 93 95 (+10V out) 3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
03 L1 2 L3 PE — 50 B 3-17 |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
o Opgp— 53O ;r\ /\ + 3-41 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
'7@01—Fm 54O U 1| 4-20mA 3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10(s
o \\’ 1\’ - 4-10 Direccion velocidad motor Ambos sentidos [2]
relé 2 55 o 4-12 Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 0|Hz
6 4-14 Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50(Hz
F@W{ o (+24Vout)12© || 5-11  |T19 DI Cambio sentido [10]
L 7 +24V out)13 © M/P 5-12  |T27 DI Sin funcion [0]
FC302( )18 O— o id 5-40.0 |Relé funcién 1 Alarma [9]
OGOV AGUT 19 O—— Cambio de sentido  ['5-40 1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
o 6-12 T53 escala baja 4ImA
42 (COMDIN) 20 6-13 |T53 escala alta 20|mA
27 © 6-14 |[T53 REF/REAL minima 0|Hz
Ogs 29 © 6-15 |T53 REF/REAL maxima 50|Hz
69 32" *SAP = SEGUN APLICACION
33C
370

0

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC302
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa 4-20mA con cambio de sentido

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

23-11-20011
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008: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor de presién pasivo 4 - 20 mA

L1
L2
L3 77777&7777
PE—- —-—-+-—-—-—-—-
ZNINININ
\
K1 o — ‘
\
O O O O
relé 1 91 9 93 95 (+10V out)
03 11 2 L3 PE 50
o Ony o
Alarma 02 53
* 1 Op1 54 ©
, 55
relé 2
0
[ — ] O
En marcha | M (+24V out)12O
(+24V out)13
o FC302 o
O399 (CoMA OUT) 19©
© 42 ﬁ(com D IN) 20
27©
g8 29©
) 32©
33©
370

0-01 Idioma Espanol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-00 [Modo de configuracion Lazo cerrado proceso [3]
1-20 |Potencia motor Segun motor |kW
1-22  |Tension motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 [Velocidad nom. motor Segun motor|{RPM
1-90 [Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 [Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
3-03  |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
3-15 |Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
3-17  |Fuente referencia 3 Sin funcion [0]

-2 *SAP (16% i.e para16 bar|

MBS consigna, si escala sensor

+ 1 3-10.0 |Ref. interna consigna 0-100 bar)|%
3-41 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10]s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12  [Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-12 |T27 DI Sin Funcion [0]
5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
6-22 |T54 escala baja 4ImA
6-23 |T54 escala alta 20|mA
6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
7-20 |Fuente realimentacion 1 Entrada analogica 54 [2]
7-30 |Control PID Normal [0]
7-32  |Velocidad de arranque PID *SAP Mismo valor 4.12|Hz
7-33 |Ganancia proporcional PID *SAP ejemp. 0.8
7-34 | Tiempo integral PID *SAP ejemp. 2|s
7-39 |Ancho de banda en ref. *SAP ejemp. 1|%
0-20 |Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
0-22 |Linea pantalla 1.2 Realimen.. unidad [1652]

*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC302
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor de presién pasivo 4 - 20 mA
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008b: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor de presién activo 4 - 20 mA

0-01 Idioma Espafiol [4]
L1 0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
Lo 1-00 [Modo de configuracion Lazo cerrado proceso [3]
L3 1-20 [Potencia motor Segun motor|kW
PE — - | i,f,it,i - 1-22  [Tensién motor Segun motor|V
‘ 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
F1 D D D ! 1-24  |[Intensidad motor Segun motor|A
| 1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
K1 ﬁjt ﬁl ‘ 1-90 [Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
‘ 3-02 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
| 3-03 |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
o000 3-15 |Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
et 91 9 93 95  (*10Vou KT . . —
03 1 2 L3 PE 50 - uente referenc!aZ S!n func!c,)n [0]
o Og 530 3-17 Fuente referencia 3 Sln funcion [0]
Alarma ~ *SAP (16% i.e para16 bar
* 001 54 © AR - i escal
o consigna, si escala sensor
16 2 \\ ) \\ ) MBS 3-10.0 |Ref. interna consigna 0-100 bar)|%
Qmj 550 T 2 3-41  |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10]s
&— O O—| 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10(s
En ma’f“iM (ijz ou:) 12 o P 412 |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
o FC 30 2(+ out)13 - ( 4-14 |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
18 5-12 [T27 DI Sin Funcién [0]
Om 19© 5-40.0 |Relé funcién 1 Alarma [9]
© 42 J/(COI\/IW)ZOO 5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
270 6-22 |T54 escala baja 4ImA
Ogs g O 6-23 |T54 escala alta 20{mA
o o 6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
69 32 6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor [Bar
33© 7-20  |Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 54 [2]
7-30 |Control PID Normal [0]
370 7-32  |Velocidad de arranque PID *SAP Mismo valor 4.12|Hz
7-33 Ganancia proporcional PID *SAP ejemp. 0.8
7-34  |Tiempo integral PID *SAP ejemp. 2|s
7-39 |Ancho de banda en ref. *SAP ejemp. 1|%
0-20 |Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
0-22 Linea pantalla 1.2 Realimen.. unidad [1652]
*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC302
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor de presion activo 4 - 20 mA
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009: LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor de presion pasivo 4 - 20 mA

L1
L2
L3 77777&7777
PE—- —-—~-+-—-—-—-—-
ZRIININIR
\
K1 o — ‘
\
O O O
el 1 91 9 9 (+10V out)
03 L1 22 L3 PE 50
o Opgyr— O
Alarma 02 53
1“0 54 ©
, 55
relé 2
0
° L O O
En marcha 05 f va (+24V out)12
‘7

04

(+24V out)13 ©
FC302¢2vews” |

©39 (COMA OUT)
O 42

g8
)

19©

ﬁ(com D IN) 20
27©

29©
32
33©

370

0-01 Idioma Espaniol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-00 [Modo de configuracion Lazo cerrado proceso [3]
1-20 [Potencia motor Segun motor |kW
1-22  |Tension motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 [Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 [Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
3-03  [Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
3-15 |Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
3-17  |Fuente referencia 3 Sin funcion [0]

-2 *SAP (16% i.e para 16 bar

MBS consigna, si escala sensor

1 3-10.0 |Ref. interna consigna 0-100 bar)|%
3-41 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10(s
4-12  |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
4-14 [Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
5-12 |T27 DI Sin Funcion [0]
5-40.0 |Relé funcién 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcién 2 Funcionamiento [5]
6-22 |T54 escala baja 4imA
6-23 |T54 escala alta 20|mA
6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
6-25 |T54 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
7-20 |Fuente realimentacion 1 Entrada analogica 54 [2]
7-30 |Control PID Inverso [1]
7-32 |Velocidad de arranque PID *SAP Mismo valor 4-11|RPM
7-33 |Ganancia proporcional PID *SAP ejemp. 0.8
7-34  |Tiempo integral PID *SAP ejemp. 2|s
7-39 |Ancho de banda en ref. *SAP ejemp. 1|%
0-20 |Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
0-24 |Linea pantalla 3 Realimen. unidad [1652]

*SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC302
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Inverso, transductor de presién pasivo 4 - 20 mA
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009b:LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor de presién activo 4 - 20 mA

0-01 Idioma Espanol [4]
L1 0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
L2 1-00 Modo de configuracién Lazo cerrado proceso [3]
LB e 1-20  |Potencia motor Segun motor |kW
PE—-—"-—F-T-—-—-—-—- 1-22  |Tension motor Segun motor|V
| 1-23  [Frecuencia motor Segun motor|Hz
sNIIniiNlE 124 |Intensidad motor Segun motor|A
\ 1-25  [Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
K1 ﬁ% —7 ! 1-90  |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
| 3-02 [Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
O O O O 3-03 [Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
we1 91 9 93 95 (+10V out) 3-15  |Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
E@ L1 2 L3 PE 50 3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
& Opy 53O 3-17  |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
Alarma ~ P o
o Oy 54 O A+ 1 SAP (16% i.e para 16 bar
: ‘ : | MBS consigna, si escala sensor
rel¢ 2 K 3-10.0 [Ref. interna consigna 0-100 bar)|%
06 55 e e 3-41  |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10[s
En ma;g;.ﬂm (+24V out) 12 C}ﬁ 3-42 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10(s
& FC302(+24V out)13 © ~ MIP 4-12 |Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. 20|Hz
04 18 0 4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50|Hz
39 (COM A OUT) 190 5-12 |T27 DI Sin Funcién [0]
o 5-40.0 [Relé funcion 1 Alarma [9]
42 (COMDIN) 20 5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
27 6-22__|T54 escala baja 4lmA
Ogs 29© 6-23 |T54 escala alta 20[mA
O69 320 6-24 |T54 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor |Bar
330 6-25 | T54 REF/REAL méaxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
7-20 |Fuente realimentacion 1 Entrada analogica 54 [2]
376 7-30 |Control PID Inverso [1]
7-32 |Velocidad de arranque PID *SAP Mismo valor 4-11|RPM
7-33 |Ganancia proporcional PID *SAP ejemp. 0.8
7-34  |Tiempo integral PID *SAP ejemp. 2|s
7-39 |Ancho de banda en ref. *SAP ejemp. 1|%
0-20 |Linea pantalla 1.1 Ref. unidad [1601]
0-24 |Linea pantalla 3 Realimen. unidad [1652]
*SAP = SEGUN APLICACION *SAP = SEGUN APLICACION
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC302
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor de presion activo 4 - 20 mA
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011a: 2 ESCALONES DE VELOCIDAD

L377i7f77?77777
sRINiNig
<@ L

0-01 Idioma

Espafol [4]

0-02 Unidad de vel. de motor

Hz [1]

1-20 Potencia motor

Segun motor| kW

1-22 Tensiéon motor

Segun motor]V

1-23 Frecuencia motor

Segun motor|Hz

1-24 Intensidad motor

Segun motor|A

1-25 Velocidad nom. motor

Segun motor|RPM

1-90 Proteccion térmica motor

Des. ETR 1 [4]

5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
5-15 |T33 DI Ref. interna bit LSB [16]
3-02 Ref. minima O|Hz
3-03 Ref. maxima 50|Hz

3-41 Rampa 1 aceleracion

*SAP Ejem. 10|s

3-42 |Rampa 1 deceleracién

*SAP Ejem. 10|s

3-10

*SAP Programaciéon de 2
0%=P3-02; 1

referencias de velocidad
00%=P3-03 %

3-10.0 |Ref. interna 0

*SAP velocidad 0] %

3-10.1 |Ref. interna 1

*SAP velocidad 1| %

| 1-73  |Motor en giro

Activado [1] sélo ventil.

LSB 5-40.0 |Relé funcién 1

Alarma [9]

5-40.1 |Relé funcién 2

Funcionamiento [5]

O O O O
ee1 91 9 93 95  (+10Vouh
03 L1 22 L3 PE — 5°©
Alarma M 53©
° 01 540
O
relé 2 55
- 06
En Marcha @i?_#@ (+24V out)12 © |
L O
0 (+24V out)13 JM/P
FC3020 o
39 (COM A OUT) 19©
©42 (COM D IN) 20
27
O 68 29O
© 69 320
33©
370

*SAP = SEGUN APLICACION

LSB v
33
0 0
1 1

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC302

2 ESCALONES DE VELOCIDAD
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011b: 4 ESCALONES DE VELOCIDAD

L1 0-01 Idioma Espaniol [4]
L2 0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
L3 1-20 |Potencia motor Segun motor|kW
PE — - | i,f,it,i o 1-22 _ |Tensién motor Segun motor|V
| 1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
FA1 D D D ‘ 1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
| 1-25 |Velocidad hom. motor Segun motor|RPM
K1 ﬁﬁ‘ # | 1-90  |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
| 5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
w 5-14 |T32 DI Ref. interna bit MSB [17]
16 1 81 g 83 85%) (+10V out) 5-15 |T33 DI Ref. interna bit LSB [16]
03 11 2 L3 PE —57° 3-02  |Ref. minima 0fHz
o Opy— 530 3-03 |Ref. maxima 50|Hz
Alarrgaiﬂ_ém o 3-41 _|Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10[s
01 54 3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
rele 9 55 3-10 *SAP Programacion de 4 referencias de velocidad o
- (o]
0%=P3-02 ; 100%=P3-03
en Fﬁfm (26 oup12 7] o A0t [Ret noma 1 “SAP Veloddad 1[%
e | O -10. ef. interna elocida o
FC302¢2 °”t)13 o | [MP [MSB[LSB  [3:0.2 |Ref intema2 *SAP Velocidad 2%
3-10.3 |Ref. interna 3 *SAP Velocidad 3|%
39 (COMA OUT) 19 1-73  |Motor en giro Activado [1] sélo ventil.
© 42 Jm@ 5-40.0 |Relé funcion 1 Alarma [9]
270 5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
O 68 29© *SAP = SEGUN APLICACION
69 32¢ MSB | LSB v
33 32 33
0 0 0
370 0 1 1
1 0 2
1 1 3
DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC302
4 ESCALONES DE VELOCIDAD

FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

23-11-2011 | FC302_011b o -




011c: 8 ESCALONES DE VELOCIDAD

Alarma

En Marcha

e FC302

L3 77777&7777

< 00

9 93
2 L3 PE

relé 1

91
~03 L1

ta 02 [
e 01

relé 2

I

COM A OUT
O

Oes
© 69

\
\
\
O 0 0 0
9

50

(+24V out)12 ©
(+24V out)13 ©
18

Oi
199

ﬁ@(com D IN) 20
27©

{ M/P {EXB

0-01 Idioma Espafiol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-20  |Potencia motor Segun motor|kW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
5-12 |T27 DI Sin funcién [0]
5-11 T19 DI Ref. interna bit EXB [18]
5-14 |T32 DI Ref. interna bit MSB [17]
5-15 |T33 DI Ref. interna bit LSB [16]
3-02 Ref. minima O|Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz
3-41 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10]s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10]|s
3-10 *SAP Programacion 8 referencias de velocidad o
0%=P3-02 ; 100%=P3-03
| 3-10.0 |Ref. interna 0 *SAP Velocidad 0]|%
3-10.1 |Ref. interna 1 *SAP Velocidad 1]|%
MSB(LSB  3210.2 |Ref. intema 2 *SAP Velocidad 2[%
3-10.3 |Ref. interna 3 *SAP Velocidad 3|%
3-10.4 |Ref. interna 4 *SAP Velocidad 4|%
3-10.5 |Ref. interna 5 *SAP Velocidad 5|%
3-10.6 |Ref. interna 6 *SAP Velocidad 6]%
3-10.7 |Ref. interna 7 *SAP Velocidad 7] %
1-73  |Motor en giro Activado [1] s6lo ventil.
5-40.0 |Relé funcién 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
*SAP = SEGUN APLICACION EXB | MSB | LSB v
19 32 33
0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 2
0 1 1 3
1 0 0 4
1 0 1 5
1 1 0 6
1 1 1 7
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION FC302
8 ESCALONES DE VELOCIDAD
FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO
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013: LAZO CERRADO DE VELOCIDAD. Referencia velocidad externa, encoder 24V

1 kOhm.

Alimentacion encoder +24V

L1
L2
PE—- -~ -+-—-—-—-—-
HINIRIR
\
K1 ﬁﬁ‘ i |
\
O O 0 O
relé 1 91 92 93 05 (+10V out)
03 L1 L2 L3 PE 507 |
Alarma 02 53&
101
55O
relé 2
06
En Marcha (+24V out)12 ©

& 105 f o
¢ 104

+ ou ©
FC302¢aves

1 M/P

39 (COM A OUT) 19©
42 J(COM D IN) 20 GND encoder
27C
“es 29O
69 39 O~ Canal A encoder 24V
33 O~ Canal B encoder 24V
370 Parada de seguridad

0-01 |ldioma Espariol [4]
0-02 |Unidad de vel. de motor Hz [1]
1-00 |Modo de configuracion Lazo cerrado velocidad [1]
1-20 |Potencia motor Segun motor |kW
1-22  |Tensién motor Segun motor|V
1-23  |Frecuencia motor Segun motor|Hz
1-24  |Intensidad motor Segun motor|A
1-25 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
1-90 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
3-02 |Ref. minima 0[Hz
3-03 |Ref. maxima 50|Hz
3-15  |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 53 [1]
3-16  |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
3-17  |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
3-41 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
3-42 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
4-12  [Limite bajo velocidad motor *SAP Ejem. O0|Hz
4-14  |Limite alto velocidad motor *SAP Ejem. 50(Hz
512 [T27 DI Sin Funcion [0]
570 |T32/33 Resolucion encoder *SAP Ejem. 1024
571 |T32/33 Direccién encoder *SAP Izquierda - Derecha [0]
5-40.0 |Relé funcién 1 Alarma [9]
5-40.1 |Relé funcion 2 Funcionamiento [5]
6-10 |T53 escala baja 0a0,07 |V
6-11 | T53 escala alta 10V
6-14 |T53 REF/REAL minima 0|Hz
6-15 [T53 REF/REAL maxima 50|Hz
7-00 |Fuente realim. PID velocidad Encoder 24V [1]
7-02 a

7-08 |Ajustes PID velocidad *SAP

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION FC302
LAZO CERRADO DE VELOCIDAD. Referencia velocidad externa, encoder 24V
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