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1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
4.2.2.1 Potencia motor Segun motor | kW
4.2.2.2 Tension motor Segun motor|V
4.2.2.4 Frecuencia motor Segun motor|Hz
4.2.2.3 Intensidad motor Segun motor|A
4.2.2.5 Velocidad nom. motor Segun motor| RPM
4.6.7 Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
2.3.14 Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
5.8.2 Limite alto de velocidad motor Segun motor
5.5.3.4 Ref. minima 0[Hz
5.5.3.3 Ref. maxima 50|Hz
*SAP Ejem. 100
5.5.3.10 Ref interna 0% =5.5.3.4/100% = 5.5.3.3|%
5.5.3.7 Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
5.5.3.8 Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
5.5.3.9 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
5.5.4.2 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10(s
5.5.4.3 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10(s
9.4.3.1 Relé funcion 1 Alarma [9]

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC2

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P
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1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
4.2.21 Potencia motor Segun motor kW
4.2.2.2 Tensién motor Segun motor|V
4.2.2.4 Frecuencia motor Segun motor|Hz
4.2.2.3 Intensidad motor Segun motor|A
4.2.2.5 Velocidad nhom. motor Segun motor [RPM
4.6.7 Proteccion térmica motor Thermistor frip [2]
4.6.8 Fuente de termistor Entrada digital 14 [4]
2.3.14 Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
5.8.2 Limite alto de velocidad motor Segun motor
5.5.34 Ref. minima 0[Hz
5.5.3.3 Ref. maxima 50|Hz
*SAP Ejem. 100
0% = 5.5.3.4/100% =
5.5.3.10 |Refinterna 5.5.3.3|%
5.5.3.7 Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
5.5.3.8 Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
5.5.3.9 Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
5.5.4.2 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
5.5.4.3 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
9.4.3.1 Relé funcién 1 Alarma [9]

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC2
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. interna M/P con proteccion temistor
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1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
4.2.2.1 Potencia motor Segun motor |kW
4.22.2 Tensiéon motor Segun motor|V
4.2.2.4 Frecuencia motor Segun motor|Hz
4.2.2.3 Intensidad motor Segun motor|A
4.2.2.5 Velocidad hom. motor Segun motor|rpm
4.6.7 Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
2.3.14 Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
5.8.2 Limite alto de velocidad motor Segun motor
5.5.34 Ref. minima 0[Hz
5.5.3.3 Ref. maxima 50|Hz
5.56.3.7 Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
5.56.3.8 Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
5.56.3.9 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
5.54.2 Rampa 2 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
5.5.4.3 Rampa 2 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
5.8.1 Sentido de giro Horario [0]
5.8.3 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 0|Hz
5.8.2 Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50({Hz
9.4.1.3 T14 DI Mantener Referencia [19]
9.4.1.6 T18 DI Aceleracion [21]
9.4.1.5 T17 DI Deceleracion [22]
9.4.3.1 Relé funcién 1 Alarma [9]

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC2
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Aumentar / disminuir velocidad con pulsadores
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1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
4.2.2.1 Potencia motor Segun motor kW
4.22.2 Tensién motor Segun motor|V
4.2.2.4 Frecuencia motor Segun motor|Hz
4.2.2.3 Intensidad motor Segun motor|A
4.2.2.5 Velocidad hom. motor Segun motor|rpm
4.6.7 Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
2.3.14 Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
5.8.2 Limite alto de velocidad motor Segun motor
5.5.34 Ref. minima 0[Hz
5.5.3.3 Ref. méxima 50|Hz
5.5.3.7 Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
5.5.3.8 Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
5.5.3.9 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
5.5.4.2 Rampa 2 aceleracion *SAP Ejem. 10(s
5.5.4.3 Rampa 2 deceleracion *SAP Ejem. 10(s
5.8.1 Sentido de giro Horario [0]
5.8.3 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 0|Hz
5.8.2 Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50{Hz
9.4.1.3 T14 DI Mantener Referencia [19]
9.4.1.6 T18 DI Aceleracion [21]
9.4.1.5 T17 DI Deceleracion [22]
9.4.3.1 Relé funcion 1 Alarma [9]

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC2
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Aumentar / disminuir veloc. con pulsadores y cambio sentido
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L2 1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
N Y N S 4.2.2.1 Potencia motor Segun motor kW
PE—- |- +-+-—-—-—-—- 4.2.2.2 [Tensiéon motor Segun motor|V
o D D D | 4.2.2.4 Frecugncia motor SegL:m motor |Hz
i j;;g {7?”?‘333 motor t 2egt’m mo:or QPM
2.2. elocidad nom. motor egun motor
K % ﬁ[ # ‘ 4.6.7 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
} 2.3.14 Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
6 0 0 0@ (+10V out) 5.5.3.4 |Ref. minima 0|Hz
53 relé 1 L1 L2 L3 PE o 5.5.3.3 |Ref. maxima 50({Hz
O 330 5.5.3.7 |Fuente referencia 1 Entrada analégica 33 [1]
Alarma 5.5.3.8 |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
o~ O
01 34 5.56.3.9 |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
(COM ENT / SALANAG.) 3597 5.5.4.2 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
5.5.4.3 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10(s
(+24V out)12 9| 5.8.3 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 0|Hz
|C2  MIP 5.8.2 Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50({Hz
130 9.4.3.1 Relé funcién 1 Alarma [9]
140 9.5.2.3 |T33 Low Voltage 0a0,07 |V
O a1 (CONMDINY 20 9.5.2.2 |T33 High Voltage 10|V
) o 9.5.2.7 |T33 REF/REAL minima 0[Hz
15 9.5.2.6 |T33 REF/REAL maxima 50|{Hz
*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC2
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa con potenciometro

FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

25-09-2025 iC2_003 SAS AM




L2 1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
':I’E — | — — — 4.2.2.1 Potencia motor Segun motor kW
! 4.2.2.2 |Tensién motor Segun motor|V
F1 D D D 1 4224 |Frecuencia motor Seguin motor|Hz
| 4.2.2.3 |Intensidad motor Segun motor|A
K1 ﬁjﬁ —— 4.2.2.5 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
| 4.6.7 Proteccién térmica motor Des. ETR 1[4]
O 0 0 0 2.3.14 Frecuencia de salida max SAP >5.8.2
ol 1 (+10V out) 5.8.2 Limite alto de velocidad motor Seguin motor
03 L1 L2 L3 PE — 329 | 5.5.3.4 |Ref. minima 0[Hz
Aarma | C02 BTt 5533 |Ref. maxima 50[Hz
Oy 340 | |11 | 0-10V 5.5.3.7 |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 33 [1]
Ot - 5.5.3.8 |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
(COM ENT/SALANAG.) 35 - 5.5.3.9 |Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
o— 5.5.4.2 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
(+24V out)12 — " .
M/P 5.5.4.3 |Rampa 1 deceleracion SAP Ejem. 10[s
( 5.8.3 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 0|Hz
1397 5.8.2 Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50|Hz
14© 9.4.31 [Relé funcion 1 Alarma [9)]
Jmmo 9.5.2.3 |T33 Low Voltage 0a0,07 |V
150 9.5.2.2 |T33 High Voltage 10|V
9.5.2.7 |T33 REF/REAL minima 0|Hz
9.5.2.6 |T33 REF/REAL maxima 50{Hz
*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC2
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa sefial 0 - 10V

FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

25-09-2025 iC2_003b SAS AM




L2 1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
L — — 4.2.2.1 |Potencia motor Segun motor |kW
PE—-—-~7 T """ —~— " —-° 4.2.2.2 |Tensién motor Segun motor|V
F1 D D D } 4.2.2.4 Frecuencia motor Segun motor|Hz
4.2.2.3 |Intensidad motor Segun motor|A
K1 ﬁ% ﬁZ # 1 4.2.2.5 |Velocidad hom. motor Segun motor [RPM
‘ 4.6.7 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
| 2.3.14 Frecuencia de salida max SAP >5.8.2
. © 00 O@ (+10V out) 5.5.34 Ref. minima O|Hz
gt 2 13 PE —0 553.3 |Ref. maxima 50[Hz
& Ogy— 330 Ah 4 5.5.3.7 |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 33 [1]
Alarma rh - - -
Oy 340 L1l 0-10v 5.5.3.8 [Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
o AT 5.5.3.9 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
(COM ENT/ SALANAG.) 35 W 5542 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10[s
5.5.4.3 |Rampa 1 deceleracién *SAP Ejem. 10(s
(+24V out) 1290 5.8.3 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 0|Hz
iC2 M/P 5.8.2 _|Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50|Hz
1307 Cambio 9.4.1.3 |T14DI Cambio sentido [10]
14 O—f—— de sentido 9.4.3.1 [Relé funcion 1 Alarma [9]
O 31 Jmm@ 9.5.2.3 T33 Low V0|tage Oa 0,07 V
150 9.5.2.2 [T33 High Voltage 10|V
9.5.2.7 |T33 REF/REAL minima 0|Hz
9.5.2.6 |T33 REF/REAL maxima 50|Hz
*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC2
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seiial 0 - 10V con cambio de sentido

FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

25-09-2025 iC2_003c SAS AM
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1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
4.2.2.1 Potencia motor Segun motor |kW
4.2.2.2 Tensiéon motor Segun motor|V
4.2.2.4 Frecuencia motor Segun motor|Hz
4.2.2.3 Intensidad motor Segun motor|A
4.2.2.5 Velocidad hom. motor Segun motor| RPM
4.6.7 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
2.3.14 Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
5.5.3.4 Ref. minima 0[Hz
5.5.3.3 Ref. maxima 50|Hz
5.5.3.7 Fuente referencia 1 Entrada analdgica 33 [1]
5.5.3.8 Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
5.5.3.9 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
5.5.4.2 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10|s
5.5.4.3 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
5.8.3 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 20|Hz
5.8.2 Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50|Hz
9.4.1.3 T14 DI Inercia inversa [2]
9.4.3.1 Relé funcién 1 Alarma [9]
9.5.2.3 T33 Low Voltage 0a0,07 |V
9.5.2.2 T33 High Voltage 10|V
9.5.2.7 T33 REF/REAL minima 0|Hz
9.5.2.6 T33 REF/REAL maxima 50|Hz

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC2
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seiial 0 - 10V, sefial paro inercia inversa

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

25-09-2025

iC2_003d

SAS AM




1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
6.6.1 Ajuste activo Ajuste multiple [9]
4.2.2.1 |Potencia motor Segun motor|kW
4.2.2.2 |Tensién motor Segun motor|V
O — 4.2.2.4 |Frecuencia motor Segun motor|Hz
P-4 -y— - — - — - — - 4.2.2.3 |Intensidad motor Segun motor|A
| 4.2.2.5 |Velocidad nom. motor Segun motor | RPM
] D ! 4.6.7 |Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
# 1 2.3.14 |[Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
| 5.5.3.4 |Ref. minima 0[Hz
‘ 5.5.3.3 |Ref. méxima 50|Hz
0 08 (+10V out) 5.5.3.7 [Fuente referencia 1 Entrada analégica 33 [1]
03 L1 L2 L3 PE ———370 5.5.3.8 [Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
o C%E} 1 kOhm 5.5.3.9 [Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
Alarma | ~ 0 »2 inl, 5.5.4.2 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10]s
o1 34 V)] a20ma 5.5.4.3 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
(COM ENT / SALANAG.) 35 © VAL 5.8.3 |Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 0|Hz
5.8.2 [Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50|Hz
(+24V out)12 © Cambio fuente 9.4.1.6 |T15 DI Reinicio[1]
IC2 mp | dereferenca 9.4.1.5 |T17 DI Cambio ajuste LSB [23]
130 9.5.2.3 [T33 Low Voltage 0a0,07 [V
O 5.2 minima z
7 (COMDIN) 20 9.5.2.6 |T33 REF/REAL méxima 50| Hz
15 9.4.3.1 [Relé funcién 1 Alarma [9]
6.6.2 [Ajuste de programacion Ajuste 2 [2]
6.6.4 |Copia de ajuste Copiar desde ajuste 1 [1]
5.5.3.7 |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 34 [2]
9.5.3.1 |Modo T34 Corriente [0]
9.5.3.5 |T34 escala baja 4[mA
9.5.3.4 |T34 escala alta 20|mA
9.5.3.7 |T34 REF/REAL minima 0|Hz
9.5.3.6 |T34 REF/REAL maxima 50|Hz
6.6.3 |Ajustes relacionados Enlazado [20]
6.6.2 |Ajuste de programacion Ajuste activo [9]
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION iC2
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref ext 0-10V o0 4-20mA
FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO
25-09-2025 iC2_003-4 SAS AM




L1 1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
L2 4.2.2.1 [Potencia motor Segun motor | kW
L | — 4.2.2.2_|Tension motor Segun motor |V
PE—-—-~7 T """ —~— " —-° 4.2.2.4 |Frecuencia motor Seglin motor |Hz
- D D D } 4.2.2.3 [Intensidad motor Segun motor |A
4.2.2.5 [Velocidad nom. motor Segun motor| RPM
KA1 ﬁ% ﬁ[ — 1 4.6.7  |Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
| 2.3.14 [Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
| 5.5.3.4 [Ref. minima 0[Hz
) 6 0 0 0® (+10V out) 5.5.3.3 [Ref. maxima 50|Hz
gt 2 13 PE —0 5.5.3.7 |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 33 [1]
Alarm rw 330 ;/-“ 7\. + 5.5.3.8 [Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
Oy 340 PIp 1| 4-20mA 5.5.3.9 |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
o I 5.5.4.2 |Rampa 1 aceleracioén *SAP Ejem. 10(s
(COM ENT/ SALANAG.) 35 b 5.5.4.3 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
5.8.3 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 0|Hz
(+24V out)12 “ﬁ 5.8.2 |Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50|Hz
iC2 - M/P 9.4.3.1 |Relé funcion 1 Alarma [9]
1307 9.5.2.1 [Modo T33 Corriente [0]
140 9.5.2.5 [T33 escala baja 4/mA
O g4 W@ 9.5.2.4 [T33 escala alta 20|mA
150 9.5.2.7 [T33 REF/REAL minima 0|Hz
9.5.2.6 [T33 REF/REAL maxima 50|{Hz
*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC2
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. externa seiial 4-20mA

FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

25-09-2025 iC2_004 SAS AM
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1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
4.2.2.1 Potencia motor Segun motor | kW
4.2.2.2 [Tensién motor Segun motor |V
4.2.2.4 [Frecuencia motor Segun motor|Hz
4.2.2.3 [Intensidad motor Segun motor |A
4.2.2.5 [Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
4.6.7 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
2.3.14 Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
5.5.3.4 |Ref. minima 0[Hz
5.5.3.3 |Ref. maxima 50|Hz
5.5.3.7 |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 33 [1]
5.5.3.8 |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
5.5.3.9 |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
5.5.4.2 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10(s
5.5.4.3 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
5.8.3 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 0|Hz
5.8.2 Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50|Hz
9.4.1.3 |T14 DI Cambio sentido [10]
9.4.3.1 Relé funcién 1 Alarma [9]
9.5.2.1 Modo T33 Corriente [0]
9.5.2.5 |T33 escala baja 41mA
9.5.2.4 |T33 escala alta 20{mA
9.5.2.7 |T33 REF/REAL minima 0|Hz
9.5.2.6 |T33 REF/REAL maxima 50|{Hz

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC2
LAZO ABIERTO DE PROCESO, Ref. externa seial 4 - 20mA con cambio sentido

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

25-09-2025

iC2_004b

SAS

AM




1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
5.4.1 Modo de operacién Control de proceso [21]
L1 4.2.2.1 Potencia motor Segun motor KW
L2 4.2.2.2 Tension motor Segun motor |V
LB 4.2.2.4 Frecuencia motor Segun motor|Hz
PE—-—-—-T-"—-—-—-—- 4.2.2.3 Intensidad motor Segun motor|A
1 D D D \ 4.2.2.5 Velocidad nom. motor Segun motor[RPM
i 4.6.7 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
5.5.3.2 Reference/Feedback Unit bar [71]
K ﬁ% ﬁ[ # i 5.5.34 Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
‘ 5.5.3.3 Ref. méxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
O 0 0 0@ 410V out *SAP (16% i.e para 16 bar
relé 1 - 0 consigna, si escala sensor
o | o 03 L1 L2 L3 PE 32 o 5.5.3.10 |Preset reference 0-100 bar)|%
Alarma | 02 33 ol 6315 5.5.3.7 Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
01 34 i i S 5.5.3.8 Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
(COM ENT / SALANAG.) 350 \‘ J ‘1 \ MB 5.5.3.9 Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
Y +1 5.5.4.2 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10|s
(+24V out)12 O 5.5.4.3  |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10(s
. M/P 2.3.14 Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
|C2 13 %4/ 5.8.1 Sentido de giro Horario [0]
o 5.8.3 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 20{Hz
- 14 5.8.2 Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50|Hz
31 (COMD Ny 20 9.4.3.1 Relé funcion 1 Alarma [9]
150 9.53.1 __ |Modo T34 Corriente [0]
9.5.3.5 T34 escala baja 4|mA
9.5.34 T34 escala alta 20{mA
9.5.3.7 T34 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
9.5.3.6 T34 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
5.12.4.1 Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 34 [2]
5.12.5.7 |Control PID Normal [0]
5.12.5.8 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 5.8.3|Hz
5.12.5.9 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
5.12.5.1 Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
5.12.5.2 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2[s

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC2
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor presion pasivo 4-20 mA

FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

25-09-2025 iC2_008 SAS AM




777¢77777

1.2.1 Ajustes regionales

Internacional [0]

5.4.1 Modo de operacién

Control de proceso [21]

4.2.2.1 |Potencia motor

Segun motor

kw

4.2.2.2 |Tensidon motor

Segun motor

\Y

4.2.2.4 |Frecuencia motor

Segun motor

Hz

I e I 4.2.2.3 |Intensidad motor Segun motor|A
4.2.2.5 |Velocidad nom. motor Segun motor| RPM
amlipini

|

i 4.6.7 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
‘ 5.5.3.2 |Reference/Feedback Unit bar [71]
\

5.5.3.4 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor |Bar

5 6 b 6@ 5.5.3.3 |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
. (+10V out) *SAP (16% i.e para 16 bar
gt 2 13 PE —0 consigna, si escala sensor
o Owm— 330 . MBS 5.5.3.10 |Preset reference 0-100 bar)|%
AlarmL o 340 R 5.5.3.7 |Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
o ~ J ! J R 5.5.3.8 |Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
(COM ENT/SALANAG.) 35 o 5.5.3.9 |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
5.5.4.2 |Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10(s
(+24V out)12 O] 5.5.4.3 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10[s
|C2 ( M/P 2.3.14  |Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
1307 5.8.1 Sentido de giro Horario [0]
140 5.8.3 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 20|Hz
(COMDN) 20 5.8.2 Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50|Hz
150 9.4.3.1 |Relé funcién 1 Alarma [9]
9.5.3.1 |Modo T34 Corriente [0]
9.5.3.5 |T34 escala baja 4ImA
9.5.3.4 |T34 escala alta 20{mA
9.5.3.7 |T34 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
9.5.3.6 |T34 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
5.12.4.1 |Fuente realimentacion 1 Entrada analégica 34 [2]
5.12.5.7 |Control PID Normal [0]
5.12.5.8 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 5.8.3|Hz
5.12.5.9 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1%
5.12.5.1 |Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
5.12.5.2 | Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC2
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor presion activo 4-20 mA

FECHA NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA DIBUJADO

25-09-2025 iC2_008b

SAS

VISADO




Alarma
*—

N
~

L1 L2 L3 PE

O 0 0 0

(COM ENT / SALANAG.) 35°

IC2

1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
5.4.1 Modo de operacién Control de proceso [21]
4.2.2.1 Potencia motor Segun motor |kW
4.2.2.2 Tensién motor Segun motor|V
—— — — — — 4.2.2.4 Frecuencia motor Segun motor|Hz
7777777777 4.2.2.3 Intensidad motor Segun motor|A
4.2.2.5 Velocidad nom. motor Segun motor [ RPM
4.6.7 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
5.5.3.2 Reference/Feedback Unit bar [71]
5.5.34 Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor |Bar
5.5.3.3 Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
(+10V out) *SAP (16% i.e para 16 bar
—32© consigna, si escala sensor
330 - MBS 5.5.3.10 |Preset reference 0-100 bar)|%
34 O——171 - 5.5.3.7 Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
- ‘\/l + 5.5.3.8 Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
- 5.5.3.9 Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
o 5.5.4.2 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10(s
(+24V out)12 | P 5.5.4.3 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10[s
[ 2.3.14 Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
1397 5.8.1 Sentido de giro Horario [0]
140 5.8.3 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 20{Hz
J(COMWWO 5.8.2 Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50({Hz
150 9.4.3.1 Relé funcion 1 Alarma [9]
9.5.3.1 Modo T34 Corriente [0]
9.5.3.5 T34 escala baja 41mA
9.5.34 T34 escala alta 20{mA
9.5.3.7 T34 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
9.5.3.6 T34 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
5.12.4.1 Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 34 [2]
5.12.5.7  |Control PID Inverso [1]
5.12.5.8 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 5.8.3[Hz
5.12.5.9 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
5.12.5.1 Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
5.12.5.2 | Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC2

LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor presion pasivo 4-20 mA

FECHA

NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA

DIBUJADO

VISADO

25-09-2025

iC2_009

SAS

AM




1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]

5.4.1 Modo de operacion Control de proceso [21]
L1 4.2.21 Potencia motor Segun motor |kW
L2 4.2.2.2 [Tensién motor Segun motor|V
L3 4.2.2.4 |Frecuencia motor Segun motor|Hz

77777¢77777

S 4.2.2.3 |Intensidad motor Segun motor|A
4.2.2.5 |Velocidad nom. motor Segun motor | RPM
amliniinl

|

| 4.6.7 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
\ 5.5.3.2 [Reference/Feedback Unit bar [71]
|

5.5.3.4 |Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
5.5.3.3 |Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
*SAP (16% i.e para 16 bar

O 0 0 0

relé 1 (+10V °“t:) consigna, si escala sensor
03 L1 12 L3 PE 32 5.5.3.10 |Preset reference 7 0-100 bar)| %
o~ O o MBS —— . , . >
Alarma 02 33 S 5.5.3.7 _|Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
0 34© P * 5.5.3.8  |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
(COM ENT / SALANAG.) 35 O ynvan i 5.5.3.9 |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
5.5.4.2 |Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10|s
(+24V out)12 O 5.5.4.3 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10(s
. M/P 2.3.14 Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
|C2 13 %4/ 5.8.1 Sentido de giro Horario [0]
o 5.8.3 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 20|Hz
14 582 _|Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50| Hz
(COMD Ny 20 9.4.3.1 |Relé funcion 1 Alarma [9]
150 9.5.3.1 Modo T34 Corriente [0]
9.5.3.5 |T34 escala baja 4ImA
9.5.3.4 |T34 escala alta 20{mA
9.5.3.7 |T34 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
9.5.3.6 | T34 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
5.12.4.1 |Fuente realimentacioén 1 Entrada analdgica 34 [2]
5.12.5.7 |Control PID Inverso [1]
5.12.5.8 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 5.8.3[Hz
5.12.5.9 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1|%
5.12.5.1 |Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
5.12.5.2 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC2
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID Normal, transductor presion activo 4-20 mA

FECHA NUM. DOCUMENTO

REFERENCIA DIBUJADO

25-09-2025 iC2_009b

SAS

VISADO




Alarma
*—

77777¢77777

N
~

L1 L2 L3 PE

O 0 0 0

(+10V out)
320

33C
34©

(COM ENT / SALANAG.) 35

IC2

(+24V out)12 ©

1307

14 ©

WCOM D IN) 20
150

1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
4.2.2.1 Potencia motor Segun motor | kW
4.2.2.2 |Tensién motor Segun motor|V
4.2.2.4 |Frecuencia motor Segun motor |Hz
4.2.2.3 |Intensidad motor Segun motor |A
4.2.2.5 [Velocidad nhom. motor Segun motor| RPM
4.6.7 Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
5.5.3.4 [Ref. minima 0[Hz
5.5.3.3 [Ref. maxima 50|Hz
5.5.3.7 [Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
5.5.3.8 [Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
5.5.3.9 [Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
5.5.4.2 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10(s
5.5.4.3 [Rampa 1 deceleracién *SAP Ejem. 10(s
2.3.14 Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
5.8.3 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 00{Hz
5.8.2 Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50{Hz
55310 *SAP Programacion de 2 referencias de velocidad
0%=P3-02; 100%=P3-03 %
5.5.3.10.1[Preset reference 0 *SAP velocidad 0%
5.5.3.10.2[Preset reference 1 *SAP velocidad 1]|%
9.4.1.3 [T14 DI Preset ref. bit 0 [16]
9.4.3.1 Relé funcién 1 Alarma [9]

*SAP = SEGUN APLICACION

Ref bit 0

14 v

0 0

1 1
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION iC2
2 ESCALONES DE VELOCIDAD

FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

25-09-2025

iC2_011a

SAS

AM




1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
4.2.2.1 Potencia motor Segun motor |kW
L 4.2.2.2 |Tension motor Segun motor |V
::i 4.2.2.4 |Frecuencia motor Segun motor|Hz
s bl el A S 4.2.2.3 _|Intensidad motor Seguin motor |A
‘ 4.2.2.5 |Velocidad nom. motor Segun motor | RPM
FA1 D D D 1 4.6.7 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
\ 5.5.3.4 [Ref. minima 0[Hz
K1 ﬁﬁﬁ —F— 55.3.3 |Ref. méxima 50| Hz
\ 5.5.3.7 |Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
O O O OB 5.5.3.8 |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
el 1 (+10V out) 5.5.3.9 |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
03 L1 L2 L3 PE — 32© 5.5.3.10 *SAP Programacion de 2 referencias de velocidad
Aarms | 02 33© o 0%=P3-02; 100%=P3-03 %
& ——Op7 340 5.5.3.10.1|Ref. interna 0 *SAP velocidad 0| %
(COM ENT / SAL ANAG.) 350 5.5.3.10.2|Ref. ?nterna 1 *SAP veloc?dad 1%
5.5.3.10.3|Ref. interna 2 *SAP Velocidad 2(%
O 5.5.3.10.4|Ref. interna 3 *SAP Velocidad 3| %
. (+24V 0u)12 M/P | ‘ LSB ‘ MSB 554.2 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
|C2 o 5.5.4.3 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10s
13 2.3.14 _ |Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
1497 5.8.3 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 0|Hz
©31 W 5.8.2 _|Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50|Hz
150 9.4.1.5 |T17 DI Preset ref. bit 1 [17]
9.4.1.3 [T14 DI Preset ref. bit 0 [16]
9.4.3.1 Relé funcién 1 Alarma [9]
*SAP = SEGUN APLICACION
Ref bit 1 | Ref bit 0 Vv
17 14
0 0 0
0 1 1
1 0 2
1 1 3

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION iC2
4 ESCALONES DE VELOCIDAD

FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

25-09-2025 iC2_011b SAS AM
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*—|
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L1 L2 L3 PE

O 0 0 03

(+10V out)
—32°

33C
34©

(COM ENT / SALANAG.) 35

IC2

(+24V out)12 ©

1307
14 O

(COM D IN) 20
150

P ‘ ‘LSB

—/

1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
4.2.2.1 Potencia motor Segun motor [kW
4.2.2.2 [Tensién motor Segun motor [V
4.2.2.4  |Frecuencia motor Segun motor |Hz
4.2.2.3 |Intensidad motor Segun motor |A
4.2.2.5 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
4.6.7 Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
5.5.3.4 |Ref. minima 0|Hz
5.56.3.3 |Ref. maxima 50[{Hz
5.5.3.7  |Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
5.5.3.8 |Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
5.5.3.9 |Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
55310 *SAP Programacion de 2 referencias de velocidad
0%=P3-02; 100%=P3-03 %
5.5.3.10.1|Ref. interna 0 *SAP welocidad 0]|%
5.5.3.10.2|Ref. interna 1 *SAP welocidad 1]|%
5.5.3.10.3|Ref. interna 2 *SAP Velocidad 2|%
5.5.3.10.4|Ref. interna 3 *SAP Velocidad 3|%
5.5.3.10.5|Ref. interna 4 *SAP Velocidad 4|%
5.5.3.10.6|Ref. interna 5 *SAP Velocidad 5|%
‘MSB ‘ s 5.5.3.10.7|Ref. interna 6 *SAP Velocidad 6(%
5.5.3.10.8|Ref. interna 7 *SAP Velocidad 7|%
5.5.4.2 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10(s
5.5.4.3 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
2.3.14 Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
5.8.3 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. O[Hz
5.8.2 Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50|Hz
94.1.6 |T18 DI Preset ref. bit 2 [18]
9.4.1.5 |T17 DI Preset ref. bit 1 [17]
9.4.1.3 |T14 DI Preset ref. bit 0 [16]
9.4.3.1 Relé funcion 1 Alarma [9]
Ref bit 2 | Ref bit 1 | Ref bit 0 v
18 17 14
0 0 0 0
0 0 1 1
0 1 0 2
0 1 1 3
1 0 0 4
1 0 1 5
i i 1 1 0 6
*SAP = SEGUN APLICACION 1 1 1 7
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION iC2
8 ESCALONES DE VELOCIDAD
FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO| VISADO

25-09-2025

iC2_011c

SAS

AM




Alarma
*—

1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
6.6.1 Ajuste activo Ajuste multiple [9]
L1 4221 Potencia motor Segun motor |kW
L2 4.2.2.2 |Tension motor Segun motor |V
L3 4.2.2.4 |Frecuencia motor Segun motor |Hz
PE — __ i,fait,t o 4.2.2.3 |Intensidad motor Segun motor |A
| 4.2.2.5 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
FA1 D D D | 4.6.7 Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
5.5.3.4 [Ref. minima 0[Hz
K1 3 — | 5533 |Ref. méxima 50]Hz
\ 5.5.3.7 |Fuente referencia 1 Entrada analdgica 33 [1]
O 0 O O 5.5.4.2 [Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
ol 1 (+10V out) 5.5.4.3 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
03 L1 L2 L3 PE 32 2.3.14 Frecuencia de salida max SAP >5.8.2
—Ogz— 330 onm 583 |Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 0|Hz
o1 340 5.8.2 Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50|Hz
o— 9415 [T17 DI Cambio ajuste LSB [23]
(COMENT/ SALANAG,) 35 9.431 |Relé funcion 1 Alarma [9]
o Cambio fuente 9.5.2.3 [T33 Low Voltage 0a0,07 |V
_ (+24V out)12 M/P de referencia 9.5.2.2  [T33 High Voltage 10|V
|C2 ( 9.5.2.7 [T33 REF/REAL minima 0|Hz
1307 9.5.2.6 |T33 REF/REAL méaxima 50|Hz
140 6.6.2 Ajuste de programacion Ajuste 2 [2]
O34 (COMDIN) 20 6.6.4 Copia de ajuste Copiar desde ajuste 1 [1]
150 5.5.3.7 [Fuente referencia 1 Referencia bus local [11]
5.5.2.1 Seleccién inercia Bus [1]
5.5.2.4 [Seleccién arranque Bus [1]
5.5.2.7 [Seleccién cambio ajuste Entrada digital [0]
6.6.3 Ajustes relacionados Enlazado [20]
6.6.2 Ajuste de programacion Ajuste activo [9]
*SAP = SEGUN APLICACION
10.1.1 Protocolo Modbus RTU [2]
10.1.2 Direccion i.e 1
10.1.3 Baud rate 19200 [3]
i.e [0] even parity, 1 stop
10.1.4 Paridad/ Stop Bits bit
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION iC2
LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref externa 0-10V o bus RS485
FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO

25-09-2025 iC2_017

SAS

AM




L1
L2
S N I S
PE — - — - — IS
sININIE
|
K1 ﬁjﬁ — ‘
\
O 0 0 0
relé 1 (+10V out)
03 L1 L2 L3 PE — 320
L Orrn—
Alarma 02 330 .
01 340 : .( :
(COM ENT / SALANAG.) 35° : 'M\ 1\
P

IC2

(+24V out)12©

1307
14©

Wom DIN) 2
15©

*SAP = SEGUN APLICACION

1.21 Ajustes regionales Internacional [0]
5.4.1 Modo de operacién Control de proceso [21]
4.2.2.1 |Potencia motor Segun motor|kW
4.2.2.2 |Tensién motor Segun motor|V
4.2.2.4 |Frecuencia motor Segun motor|Hz
4.2.2.3 |Intensidad motor Segun motor|A
4.2.2.5 |Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
4.6.7 Proteccion térmica motor Des. ETR 1 [4]
5.5.3.2 [Reference/Feedback Unit bar [71]
5.5.3.4 [Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
5.5.3.3 [Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
*SAP (16% i.e para 16 bar consigna, si escala sensor
5.5.3.10 |Preset reference 0-100 bar)|%
5.5.3.7 |Fuente referencia 1 Sin funcion [0]
5.5.3.8 [Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
5.5.3.9 [Fuente referencia 3 Sin funcion [0]
5.5.4.2 |Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
5.5.4.3 |Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
2.3.14 Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
5.8.1 Sentido de giro Horario [0]
5.8.3 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 30|Hz
5.8.2 Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50|Hz
-2 9.4.3.1 |Relé funcién 1 Alarma [9]
MBS 9.4.1.3 [T14 digital input Parada [6]
9.5.3.1  [Modo T34 Corriente [0]
+1 9.5.3.5 |T34 escala baja 4[mA
9.5.3.4 [T34 escala alta 20{mA
9.5.3.7 |T34 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Hz
9.5.3.6 |T34 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Hz
5.12.4.1 |Fuente realimentacion 1 Entrada analdgica 34 [2]
5.12.5.7 [Control PID Normal [0]
5.12.5.8 |Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 5.8.3|Hz
5.12.5.9 [Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1%
5.12.5.1 |Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
5.12.5.2 |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
8.4.2.1 [Modo Smart Logic Control [110On
8.43.1 Operando comparador. [nidce 0 Velocidad motor [3]
Operando comparador. Inidce 1 Realimentacion [2]
8430 Operador comparador. !nidce 0 Menor que [0]
Operador comparador. Inidce 1 Menor que [0]
8.433 Valor comparador. indice 0 *SAP Ejem. 25
Valor comparador. Indice 1 *SAP realim. para que "despierte" equipo i.e 45 Bar
8.4.4.1 Temporizador. [ndice 0 *SAP Ejem. 15|s
Temporizador. Indice 1 *SAP Ejem. 20|s
Evento. indice 0 En marcha [2]
Evento. indice 1 Tiempo limite SL 0 [30]
8.4.6.1 |Evento. indice 2 Comparador 0 [22]
Evento. indice 3 Tiempo limite SL 1 [31]
Evento. indice 4 Comparador 1 [23]
Accién. indice 0 Iniciar temporizador 0 [29]
Accion. indice 1 Sin accién [1]
8.4.6.2 |Accion. indice 2 Iniciar temporizador 1 [30]
Accion. indice 3 Parada [24]
Accién. indice 4 Arranque [22]
DANFOSS, S.A.
ESQUEMA DE CONEXION IC2
LAZO CERRADO DE PROCESO. PID normal con funcién ir a dormir SLC
FECHA NUM. DOCUMENTO REFERENCIA DIBUJADO VISADO
25-09-2025 IC2_039%b SAS AM
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1.21 Ajustes regionales Internacional [0]
5.4.1 Modo de operacién Control de proceso [21]
4.2.21 Potencia motor Segun motor [KW
4.2.2.2 Tension motor Segun motor [V
4.2.2.4 Frecuencia motor Segun motor [Hz
4.2.2.3 Intensidad motor Segun motor|A
4.2.2.5 Velocidad nom. motor Segun motor [rpm
4.6.7 Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
5.5.3.2 Reference/Feedback Unit bar [71]
5.5.3.4 Ref. minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
5.5.3.3 Ref. maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
*SAP (16% i.e para 16 bar
consigna, si escala sensor
5.5.3.10 Preset reference 0-100 bar)| %
5.5.3.7 Fuente referencia 1 Sin funcién [0]
5.5.3.8 Fuente referencia 2 Sin funcién [0]
5.5.3.9 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
5.5.4.2 Rampa 1 aceleracion *SAP Ejem. 10|s
55.4.3 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10|s
5.8.1 Sentido de giro Horario [0]
2.3.14 Frecuencia de salida max SAP > 5.8.2
5.8.3 Limite bajo velocidad *SAP Ejem. 30|Hz
5.8.2 Limite alto velocidad *SAP Ejem. 50|Hz
9.4.3.1 Relé funcion 1 Alarma [9]
9.5.3.1 Modo T34 Corriente [0]
9.5.3.5 T34 escala baja 4|mA
9.5.34 T34 escala alta 20|mA
9.5.3.7 T34 REF/REAL minima *SAP Valor min. rango sensor|Bar
9.5.3.6 T34 REF/REAL maxima *SAP Valor max. rango sensor|Bar
5.12.4.1 Fuente realimentacion 1 Entrada analégica 34 [2]
5.12.5.7 _ [Control PID Normal [0]
5.12.5.8 [Velocidad arranque PID *SAP Mismo valor 5.8.3|Hz
5.12.5.9 |Ancho de banda en ref. *SAP Ejem. 1(%
5.12.5.1 Ganancia proporcional PID *SAP Ejem. 0,7
5.12.5.2  |Tiempo integral PID *SAP Ejem. 2|s
MODO IR A DORMIR
5.12.7.1 Modo ir a dormir en lazo cerrado Modo realimenta. y velocidad [0]
5.12.7.2 | Tiempo min. ejecucién *SAP 1|s
5.12.7.3 _ |Tiempo min. Ir a dormir *SAP 1]s
5.12.7.5 |Ref. despertar / Dif. realiment. *SAP 10(|%
5.12.7.8 |Velocidad modo ir a dormir *SAP 32 (5.8.3 + 2Hz) |Hz
5.12.7.9 Retardo ir a dormir *SAP 1|s

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION IC2
LAZO CERRADO DE PROCESO. Transductor presiéon pasivo 4 - 20mA. Modo ir a dormir
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LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. potenciémetro integrado. M/P
1.2.1 Ajustes regionales Internacional [0]
4221 Potencia motor Segun motor|kW
4222 Tensién motor Segun motor|V
4224 Frecuencia motor Segun motor|Hz
42.2.3 Intensidad motor Segun motor|A
4.2.2.5 Velocidad nom. motor Segun motor|RPM
4.6.7 Proteccién térmica motor Des. ETR 1 [4]
5.5.3.4 Ref. minima 0|Hz
5.56.3.3 Ref. maxima 50|Hz
5.5.3.7 Fuente referencia 1 Potenciémetro [21]
5.5.3.8 Fuente referencia 2 Sin funcion [0]
5.5.3.9 Fuente referencia 3 Sin funcién [0]
5.5.3.20 Ref. potenciémetro integ. Habilitado [1]
5.5.4.2 Rampa 1 aceleracién *SAP Ejem. 10[s
5.5.4.3 Rampa 1 deceleracion *SAP Ejem. 10[s
9.4.3.1 Relé funcion 1 Alarma [9]

*SAP = SEGUN APLICACION

DANFOSS, S.A.

ESQUEMA DE CONEXION IC2

LAZO ABIERTO DE PROCESO. Ref. potenciémetro integrado M/P
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