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VACON

DRIVEN BY DRIVES

ASISTENTE PUESTA EN MARCHA VACON 20

Paso Descripcion Parametro Accién
1 Activar puesta en marcha P4.2 (menu SYS) | Restaurar parametros por defecto = 1
2 Tensién nominal del motor (V) P1.1 Acorde datos placa de motor
3 Frecuencia nominal del motor (Hz) P1.2 Acorde datos placa de motor
4 Velocidad nominal del motor (rpm) P1.3 Acorde datos placa de motor
5 Intensidad nominal del motor (A) P1.4 Acorde datos placa de motor
6 Cos phi motor P1.5 Acorde datos placa de motor
7 Frecuencia minima (Hz) P3.1 30.00 Hz (Depende de las caracteristicas de la bomba y presion trabajo)
8 Tipo de rotacion* P14.1 0 1 2 3 4
9 Numero de bombas auxiliares** P14.2 1 2 3
10 Presién trabajo 1 (Kg) P14.3 x.X Kg

Nota: P15.2 Ocultar parametros: 0 (todos los parametros visibles)

* Tipo de rotacién:

Sin rotacion

1 = Rotacion auxiliares sin enclavamientos
2 = Rotacidn total sin enclavamientos

3 = Rotacién auxiliares con enclavamientos
4 = Rotacion total con enclavamientos

** Numero de bombas auxiliares:
e Rotacion total: hasta 3 bombas (1 regulada + 2 auxiliares)
e Excepto rotacion total: maximo 4 bombas (1 regulada + 3 auxiliares)
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VACON

DRIVEN BY DRIVES

PROGRAMACION DE PARAMETROS
BASICOS VACON 20

Variador compacto Vacon20

Mend P1 - Ajustes de motor

P1.1 Tension nominal del motor Acorde datos placa de motor (V)
P1.2 Frecuencia nominal del motor Acorde datos placa de motor (Hz)
P1.3 Velocidad nominal del motor Acorde datos placa de motor (rpm)
P1.4 Intensidad nominal del motor Acorde datos placa de motor (A)

P1.5 Cos Phi
P1.7 Limite intensidad

Acorde datos placa de motor
A, Intensidad de variador

Menu P2 - Configuracion Marcha/Paro
Rampa =0
Rampa =1

P2.2 Tipo de marcha
P2.3 Tipo de paro

Mena P3 - Referencias
30.00 Hz (Depende de las caracteristicas de
la bomba y presion trabajo)

P3.2 Frecuencia maxima 50Hz

P3.1 Frecuencia minima

Menu P4 - Rampas y frenos
P4.2 Tiempo aceleracién 1 5sg
P4.3 Tiempo deceleracidon 2 5sg

Menu P12 - Resets automaticos
Activar = 1

P12.1 |Reset automatico

Menia P13 - Control PID

P13.1 |Seleccion referencia PID Fixed Setpoint = 0
P13.4 |Seleccidén valor actual Al2 =1

P13.7 |Ganancia P regulador PID 125%

P13.8 |Tiempo I regulador PID 1sg
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VACON

DRIVEN BY DRIVES

- PFC

Menu P14
P14.1 |Tipo de rotacion
P14.2 |NUmero de bombas auxiliares
P14.3 |Presiéon Trabajo 1 (Kg)
P14.5 |Intervalo de rotacion
P14.6 |N©° maximo de bombas para rotacion
P14.7 |Limite frecuencia para rotacion
P14.9 |Retraso de conexion auxiliares
P14.11 | Retraso de desconexion auxiliares
P14.13 | Frecuencia dormir
P14.14 |Retraso dormir
P14.19 | Nivel de despertar
P14.22 | Seleccion unidades de proceso
P14.23 | Deteccion bombas sin enclavamientos

Tipo de rotacion *

n° de bombas grupo - 1
Presion requerida en Kg.
48h

0

OHz

4sg

2sg

35Hz (superior a la frecuencia minima)
15sg

920k **

Kg=1

1

* Tipo de rotacion:

0 = Sin rotacion

1 = Rotacion auxiliares sin enclavamientos
2 = Rotacidn total sin enclavamientos

3 = Rotacidn auxiliares con enclavamientos
4 = Rotacion total con enclavamientos

** Despertar siempre en funcion de la referencia del PID (%)

Nota: P15.2 Ocultar parametros: 0 (todos los parametros visibles)
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VACONO020 CARGA DE LA APLICACION PFC

En primer lugar recomendamos revisar si el variador tiene la aplicacion PFC instalada. Hay dos formas:

e Revisar la etiqueta de caracteristicas del convertidor: El codigo del variador debe finalizar con la opcién
+A1051
Ejemplo: VACONO0020-3L-xxxx-4-EMC2+QPES+DLES+A1051

e Comprobar la aplicacidn activa en el variador a través de su display
Menu SYS — V1.5 (ID de la aplicacién)= 1051

Si su equipo no dispone de dicha aplicacion detallamos los pasos a seguir para su instalacion.

Material necesario

e PC

e Programa PC Vacon Loader (incluido dentro del Vacon Live)
Descargar con el navegador Google Chrome el programa Vacon Loader de la pagina web de Danfoss
https://suite.mydrive.danfoss.com/content/tools

e Aplicacion control de bombas PFC (ACCN1051V100.vcx)
Descargar de la pagina web de Danfoss el archivo “VACON® 20 Pump and Fan Application”
https://www.danfoss.com/es-es/products/ac-drives/dds/vacon-20/#tab-software
Guardar el archivo de la aplicacion PFC en un directorio del PC, por ejemplo, C:\Vacon020_SW

e Adaptador MCA (Cédigo de compra Adaptador + Cable USB-RJ-45)

PRODUCT DETAILS e R
181B0493 |

Micro Communication Adapter Kit

VACON-ADP-MCAA-KIT

Coédigo adaptador MCAA + Cable Conexion MCAA en el variador

Pasos a seguir

e Alimentar el variador segln tensién de alimentacion — |Hvcon e iieo =i
de entrada. Asegurarse de no tener la orden de | "™ T A s
marcha activa.

e Quitar la goma frontal para acceder al bus de Seleccionararchiva
comunicacion y conectar adaptador MCAA.

e Abrir programa VACON Loader.

e (Con la pestafia Explorar seleccionar el archivo de la Avchivo
aplicacién PFC' C:\Wacon020_SW\ACCN1051V100.vex

e Pulsar Siguiente y, una vez que el Vacon Loader ha
detectado el variador Vacon 20, pulsar Conectar a la

Explorar

Se Iecc I o n * Archivo C:\Vacon020_SW\ACCN1051V100.vex
o El proceso de carga se inicia y puede durar entre 2-3
minutos.

QoloWo
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vn Go N ° GUIA RAPIDA VACON 20 PFC (CONTROL DE BOMBAS)

PANEL DE CONTROL

ESTRUCTURA MENUS

QUICK GUIDE @ En esta gu!'a répida se incluyen los pasos esenciales para una instalacion y Simbolo dml)rln:br_e D reEmaelE (e MEN DE READY RN $TOP ALtRM FauLT REau UM 1O suanw rau
GUIDE RAPIDE @ configuracion sencillas del convertidor de frecuencia Vacon 20 para el control lel boton REFERENCIA REF q‘, — REF |4 — ]_' '_ '_‘
de bombas y ventiladores mediante la aplicacién especial ACCN1051V100 e g UON 'Ltl @Ion L-“ i) :' h
KURZANLEITUNG @ Antes de la puesta en servicio de la unidad, descargue y lea por completo el START PONER EN MARCHA el motor desds el pansl oty PAR o s el
GUIDA RAPIDA () manual del usuario de Vacon 20 PFC disponible en www.danfoss.com seeonam. o8 T bl "
GUIA RAPIDA @ Aseglrese que en su unidad hay instalada la aplicacion especial de control de FWD REV 10 KEYPAD BUS FWD REV 10 KEYPAD BUS
GUIA RAPIDO @R bombas y ventiladores ACCN1051V100 PULSAR
— Men( SYS — V1.5 (ID de la aplicacién) = 1051 STOP PARO del motor desde el panal l v
kiR )
Se utiliza para confirmacién. Permite acceder MEN( DE -RE“‘DY RN ST‘DF ALARE FARLY
al modo de edicién de parémetros. Alterna MONITOR REF
CONEXIONES DE CONTROL CONEXIONES DE POTENCIA 12 visualizacién entre ol valor y el cédigo del seserenie wony. M
0K pardmetro pueden supendsar 1" 1
o . valores o
X ar de apriete 3~230.V; 400, 800V} ?f(;?:‘;‘j:g;%eon:s)o e No es necesario pulsar el botan OK para confirmar :2;::,_“ = ::
. del cable el valor de la referenciza de frecuencia. v v
de control N
Cancela el parémetro editado FWD REV O KEYPAD BUS
fitban BACK Back/Reset Permite moverse hacia atras en los niveles
- de mend PULSAR
le | I
;’;;;:’«:PE :;‘”;‘”’g; Ll bz - RESET Restablece la indicacion de fallo l V
ectora :
del cable para U, cable para § Permite seleccionar el nimero de parémetro en
ur:a °°”:X‘ggon o una conexion Iz lista de parametros raiz. Arriba disminuye/Abajo oE READY RUN STOP ALARM FAULT
atierra de a tierra de 360° s Arriba y Abajo | aumenta el nimero de parémetro. Arriba & 4
|:| |:| |:| I:I /\ V aumenta/Abajo disminuye el cambio del valor del EF'ZESTN!FJEOS REF
i pardmetra puaen sgervear o
AI2 GND DO- D14 DIS DIS 4O DO+ R13 R14 R24 1IN T - — - — — yadurios PAR]Y.
FrPETiiel AN cE  HER il || S
d 23 8 %5 3 38 e o - A mbié ilizar an v v v v
+10VAI GND 24V DI-G DIT DIz DI3 A R21 R22 Ineerruptores DIP REDELECTRICA O triinco -@Sﬂéi’iﬁ’ﬁ:iﬁ:::: r?:vidg? :Llr‘zfl ;:‘Egtdog FWD REV U0 KEYPAD BUS FWD REV LD KEYPAD BUS
N : parametros; por ejemplo, en el mend MON: utilice
( < > \I;Zgl;::ercdhaa el botén derecho desde V1 xaV2xaVix l V PULSAR
- ® Puede utilizarse para cambiar de direccién
MON'TOR'ZAC'()N BUSQUEDA DE FALLOS en el mend REF en el modo local:
- La flecha derecha indicaria marcha inversa [REV] MEND DE READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN $TOP ALARM FAULT
- La flecha izquierda indicaria marcha hacia i a a A
FT 2 delente (FWD) SISTEMA ™7 NERY (i
. . . . - = MON
cédigo Monitorizacién Unidad Cédigo de fallo [02 = sobretension e mpetvear v ot
Vil c i d ia LOC 05 parameras PAR PAR 1
. £ e e
recuencia de salida Hz cédigo fallo Nombre del fallo REM Loc /Rem Cambio del lugar de control “msr;’f';‘;:r:”m s . LSAR svs 4 . v
V1.2 Referencia de frecuencia Hz 1 Sobreintensidad FWD REV D KEYPAD BUS FWO REV U0 KEWAD BUS
V1.3 Velocidad del motor rpm ) Sobretensién
V14 Intensidad del motor A 3 Fallo a tierra 4 -
PARAMETROS UTILES PARA EL CONTROL DE BOMBAS Y VENTILADORES
V1.5 Par del motar % 8 Fallo del sistema
V1.6 Potencia eje motor o 9 Baja tensidn codigo Pardmetro valor codigo Pardmetro valor
V1.7 Tensidn del motor v 11 Fallo de fase de salida PL1 Tension nominal del motor Acorde datos placa motor (V) p7.2 Seleccion de salida de relé 2 (R02) Consulta P7.1
P12 Frecuencia nominal del motor P7.3 | de salida digital 1 (D01,
V1sg Tensién del Busce v 13 Baja temperatura Acorde datos placa motor (Hz) g (Do1) Consulta P7.1
PL3 Velocidad nominal del motor Acorde datos placa motor (rpm) pP12.1 Reset automdtico Activar=1
i 14 Sobre temperatura
V1.9 Temperatura del convertidor oc P P14 Intensidad nominal del motor Acorde datos placa motor (A) P13.1 Seleccién referencia PID Fixed Setpoint=0
V1.10 Temperatura del motor a 15 Motor blogueado PLS Cos Phi Acorde datos placa de motor P13.4 Seleccion valor actual AlZ=1
V1.11 |Potencia de salida KW 16 Sobre temperatura del motor PL7 Limite intensidad A, Intensidad de variador P13.7 Ganancia P regulador PID 125%
V2.1 Entrada analdgica 1 (A1) % 17 Baja carga PL15 Sobrepar automatico 1= habilitado P13.8 Tiempo | regulador PID 1sg
P1.23 Filtro senoidal 1=En uso 0 =Sin rotacion
V2.2 Entrada analdgica 2 (A12) % o = el Gl (EEE T — o 1=Rotaci6n bombas auxiliares
V2.3 Salid \6mica 1 25 Fallo microcontrolador (Watchdog) P22 Tipo de marcha 0=Rampa P14.1 Tipo de rotacién 2 =Rotacién todas las bombas
- alida analogica % i P23 Tipo de paro 1=Rampa 3 =Rot. bombas aux. con enclava.
29 Fallo termistor -
V2.4 DINI, DIN2, DIN3 p3.1 Frecuencia minima 30.00 Hz (Depende aplicacion) 4 = Rot. todas bombas con enclava.
V2.5 DIN4. DINS, DING 34 Comunicacién del bus interno P12 Frecuencia maxima Eois P14.2 Namero de bombas auxiliares n2 de bombas grupo - 1
5 , . i p > .
35 Falo de la aplicacicn 1= Frecuencia fija 0 Pl4.3 Presidn Trabajo 1 (Kg) Presidn requerida en Kg.
V2.6 RO1, ROZ, DO 41 Temperatura 1G8T anel P14.5 Intervalo de rotacién 48 h
v2.14 |DIEL, DIE2, DIE3 - P33 Seleccidn referencia de frecuencia  |4=AI1(0-10V) 146 T s a1
50 Fallo de nivel bajo de entrada analdgica Al2 (4-20 mA) 5= AI2 (4-20 mA) — - —
V2.15 DIE4, DIES, DIEG 6=PID p14.7 Limite frecuencia para rotacién 0Hz
V216 DOEL DOE2, DOE3 51 Fallo externo P4.2 Tiempo aceleracion 1 5sg P14.9 Retraso de conexidn bombas auxiliares |4 sg
. il al 52 Fallo de comunicacion panel P4.3 Tiempo deceleracion 2 55 P14.10 Frec. desconexion bombas auxiliares 31,00 Hz
V2.17 DOE4, DOES, DOEG 53 Fallo de comunicacian Fieldbus 1: Listo P14.11 Retraso de desconexion bombasaux |2sg
i 2: Marcha
va.1 Referencia del PID % 54 Fallo ranura 3 Fallo P14.13 Frecuencia dormir 31Hz (1 Hz superior a la frec.min.)
V4.2 Valor actual de PID % 50 Bomba no detectada ;1 ;sllsl::r:gvertidu P14.14 Retraso dormir 15sg
- P14.19 Nivel de despertar 92% % de | ion de trabaj
V4.3  |ErrordePID % 80 Fallo de enclavamientos 71 seleccion de salidade relé 1(R01)  |6: Inversién de giro P . en % de la presion de trabajo
VA salida PID % o de id - won del o1 S el P14.21 Escala de transductor de presion 10,0 (0-10 bar)
X 81 Fallo de identificacion del sistema 8: Regulador del motor activado P14.22 Seleccion unidades de proceso 0=%, 1=Kg
va.5 Proceso 82 Frecuencia de salida<Frecuencia de referencia 9: Control de bomba 1 p14.23 e T T m——
. 10: Control de bomba 2
V4.6 WValor actual de presion Kg 34 Sobrepresian 11: Control de bomba 3 P15.2 Ocultar pardmetros 0= todos los parametros visibles
) \
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SENALES 1/O Control por 0-10V (Potenciémetro) o Control 1 bomba con PID (transductor Control 3 bombas con PID (transductor de
Terminal Senal Funcion 4-20mA (PLC o Autémata) de presion) y bypass presion) y rotacion total con enclavamientos
A A RS 485 A Comunicacion
B B RS £85 B Comunicacion S5
Salida de tension Tension para . o2 ——
110Vt de referencia otenciometro Potenciémetro 1...10 kQ Presostato
. [N
- . Referencia Fle Salida de tension R I
z All+ [Entradaanalogica 1 frecuencia P I'__‘I \ |___ 1 [#10Ver| de referencia I E E 4
3 GND Tierra de sefiales - : e 2 | A+ |Entrada analégica 1 g E i Bl = o
3 de 1/0 | 9 4 | 513 [ . | ;L
6 | s22v enigzvas.lél iar enigzvanueu iar e e P T‘erradieignm% o I_I | o I 15
7 |oi_com CUFS:;ESM?ESE éﬂﬂ- _ i— ————————— o | wouv Tens)fi()n auxiliar < 2o I ) I %
8 | DINT | Entrada digital 1 Pl Coman entrada digital} e
ntrada digita Ma ;zfef;;ecc.;a I 7 [P COM™ hara DINT-DING 1 . L_—|
3 DINZ Entrada digital 2 Pl |____/___ 8 | DINT | Entrada digital 1 e | e T
de PID 2 (Marcha) e
Seleccion de @
10| DIN3 | Entrada digital 3 rﬂerggccgnzt?ollhgar Referencia basica | | 412" |Entradaanaldgica2 e I I h )
1] ] Tierra de sefiales
remoto 2 (0~20mA ) 5 | 6ND de 1/0 " e . Ei:, . J—r,
% R1
K1 K11 o W e e - e L Mt b St
MIN  MIR
4 Al2+ |Entrada analdgica 2| Valor actual PID PE
PE PE 1
L1 — L1 —r Lz —
1z —4 L2 _j: 13—
— L i
B s —] R SRR T 111 1 ] R R 1
5 GND e ~ Q1 F3 [][ ] at
13 | DO- [Comun salida digital - i
T2 L d
14 | DINE | Entrada digital & |Enclavamiento 17! vacon | K14 ey k21 vy RN
15 | DINS Entrada digital 5 |Enclavamiento 2 [Pl LTL VACON N i%
16 | DINS Entrada digital & | Enclavamiento 3P VACON %
T
18 | AD1+ | Salida analdgica Listol®! T4 ad J
K1 K2 )YW K3 ‘TW
20 | Do= Salida digital  |Control barmba 3 7!
22 | R13 |Relé 1, contacto N.O.[Control bomba 17!
23 R14 Relé 1, Comun - PE
PE PE PE PE
24 R2Z |Relé 2, contacto M.C. Sin fallos P! RN ulv]w NX12k107.ds4 ulv|w ulv w uly Jwe
25 R21 Rele 2, Comun - M1
26 | R24 |Relé 2, contacto N.OJ Contral bomba 2 P M1 M1 M2 M3
.
ASISTENTE AUTOMATICO VACON 20 © (2] (3] INFORMACION ADICIONAL
Pasos Parametro | Descripcién Valor e Ajustes control qe bombas (PJD) ) B )
N » - ; - o  Madificacion de la presion de trabajo — P14.3 (Presion de trabajo) = xx Kg
Mend PAR | P 15.2 Ocultacion pardmetros 0/ Todos los pardmetros visibles o LaFrec. Dormir (P14.13) se modifica automaticamente a 1 Hz por encima de la Frec. Min. (P3.1)
Mend SYS | P 4.2 Rt . [Eor diadn i1 ) P es [ A o  Si el variador no para cuando la presion es alcanzada — Aumentar la Frec. Minima (P3.1)
o  Si el variador no despierta — Disminuir el parametro P14.19 (Nivel de Despertar)
1 P11 Voltaje Nominal del Motor Placa de motor Placa de motor Placa de motor o  Parasuavizar el funcionamiento del variador (regulador PID) — Aumentar el tiempo de integracién
2 P1.2 Frecuencia Nominal del Motor Placa de motor Placa de motor Placa de motor (P13'8) 0 reduplr la ganancia proporcmnal (P13'7)
e  Fallos/Alarmas habituales:
3 P13 Velocidad Nominal del Motor Placa de motor Placa de motor Placa de motor o  F16 (Proteccién térmica motor) — Motor sobrecargado. Revisar consumo (V1.4) y velocidad (V1.1)
’ ’ o  F17 (Proteccion baja carga) — Revisar datos placa motor o bomba sin entrada de agua
4 PLd Intensidad Nominal del Motor | Placa de motor Placa de motor Placa de motor o  F50 (Fallo entrada analégica) — Comprobar sefial analog Al2 (V2.2), el transductor y su cableado
5 P15 Cos phi Nominal del Motor Placa de motor Placa de motor Placa de motor o  F60 (Bomba no conectada) — Solo si P14.1=2 y P14.23=1. Comprobar la conexién de la bomba
— o  F80 (Fallo enclavamientos) — Sélo si P1.7= 3 6 4. Revisar las entradas de enclavamientos (V2.5)
6 P3.1 Frecuencia Minima Valor por defecto 30 Hz Valor por defecto 30 Hz Valor por defecto 30 Hz o F82 (Frec Salida < Frec Ref.) — Sobreconsumo motor o alimentacion de red demasiado baja.
8 P14.1 Tipo de Rotacién 0/ No Rotacién 0/ No Rotacién 4 / Rot. todas. con enclav. o F84 (Sobrepresion) — Comprobar el proceso, el tran_sijCt_or o valor parametro P11.24
Para deshabilitar esta proteccion ajustar P11.24=0
9 P14.2 Numero de Bombas Auxiliares | 0 0 2 e  Bomba gira en el sentido contrario — Intercambiar dos fases de salida a motor (U, V, W — U, W, V)
) . ) . . i, ) e  Marcha/Paro desde display. Nota: EI PID (Control de presién) se deshabilita
}0 P 14.3 Presmr.w»Trabajo 1 (kg) Sin usar Presion trabajo en Kg Presion trabajo en Kg ° Cambiar el Iugar de control — Apretar el pulsador LOC/REM
(amo (AR | P2 Salzwiin i L ik (e pErm | 4 AT ([-10Y) — — o Menl REF — Apretar OK para entrar en modo edicién — Ajustar la velocidad del motor (xx Hz)
lugar de control remoto 1 5/ AI2 (4-20mA) .
- yyr . n - - - - — o  Marcha — Pulsar botén verde
El asistente automatico solo debe realizarse la primera vez que se configura el equipo. Activarlo de nuevo implica P Pulsar botén Roi
< g A N . o aro — Pulsar botén Rojo
| la restauracion del equipo a sus valores por defecto. Para cambios a posteriori, acceder al menu PAR. JAR

J




V20PFC—- STD_Marcha-paro_ref. interna_001

e e N
Asistente automatico Esquema de potencia
Pasos Descripcion Param. Valor i — T
! ; SYS-> P4.2-> modificar a1y OK-> L3
1 Asistente de variador Pa.2 Restaura parametros por defecto PE— — — — e *T - t— — — — — — — — — — — -
2 Tensién nominal motor P1.1 Acorde datos placa de motor 1 |
3 Frecuencia nominal motor P1.2 Acorde datos placa de motor ‘ ] [ ‘.1 !
4 Velocidad nominal motor P1.3 Acorde datos placa de motor | j
5 Corriente nominal motor P1.4 Acorde datos placa de motor & T |
6 Coseno phi P1.5 Acorde datos placa de motor Ltz L3 |
7 Frecuencia minimareferencia P3.1 0Hz (Minima velocidad de trabajo) VVACON
8 Tipo de rotacién P14.1 0 (norotacién + no enclavamientos) l‘ . ,
9 Ndmero de bombas auxiliares P14.2 0 (sin auxiliares) 28
10 Presién de trabajo 1 (kg) P14.3 4 bar
Mend “FAR’
11 Ocultacion parametros P15.2 0 (Todosvisibles)
12 Referencia remoto 1 P3.3 2 (Panel) 2l
13 Proteccion Al2<4mA (F50) P11.1 0 (Snaccién) ( Motor 1‘-:,.
14 Funcién de relé 1 P7.1 2 (Marcha) g
15 Funcién de relé 2 P7.2 3 (Fallo) \_ Y,
16 Funcién de salida digital 1 P7.3 1 (Listo)
17 Salida analégica como digital P7.12 0 (AO1 =Salidaanalégica 1) N\
Esquema senales control E/ &
el Normal- mA- mA- ter
18 | Referencia Panel - XXXHz (Velocidad de trabajo) VARIADIOR 1 = ® % % % %
T o o ° Enco- V= V= no ter-
£ T E g g $ S4: DINs S3 AD se: Al2 SIi RS485
z Sa=s 55 5 3
——<‘9> m@ % Ny P § § § g 2 Marcha Fallo
s |« ol=|<
o L1 Z
> . 218 |S1S] [Q]als
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Anexo - Ampliacién esquema de control
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