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DRIVEN BY DRIVES

Puesta en marcha rapida de la aplicacion bombas y ventiladores para NXS/P

1->Vamos al Menl M6-> S6.2 y seleccionamos la aplicacion bombas y ventiladores.
2-> Programar desde P2.1.1 hasta P2.1.10. (de P2.1.6 hasta P2.1.10 datos placa motor)
3-> Ajustar R3.4 (Referencia PID 1)

En este parametro ajustaremos la presion de trabajo que queremos mantener.
Ejemplo:

Si ponemos en R3.4 el 90.00% y tenemos un transductor de 0 a 10 bares de presion,
vamos a mantener a 9 kg de presién.

4-> Programar P2.1.15 (frecuencia dormir).
Lo pondremos a una frecuencia superior a la frecuencia minima (P2.1.1).
Pero si queremos que el sistema no vaya a dormir nunca lo pondremos a una frecuencia

inferior al P2.1.1 (frecuencia minima).

5> P2.1.17 (nivel despertar). Nivel al que queremos que el sistema reaccione y vuelva a
ponerse en marcha el sistema. Se ajusta en porcentaje %.
6-> P2.1.18 (funcion despertar).
Opciones:
0 = Despertar por debajo del nivel despertar(P2.1.17)

En el momento en que el sistema esté por debajo del valor de presidon que hay en el P2.1.17
el sistema se despertara.

Ejemplo: P2.1.17 70.00%

Por debajo de 7 kg de presion se despertara el sistema.

1 = Despertar por encima del nivel despertar(P2.1.17)

En el momento en que el sistema esté por encima del valor de presién que hay en el P2.1.17
el sistema se despertara.

Ejemplo: P2.1.17 70.00%

A partir de 7 kg de presion se despertara el sistema.

=———— .
_— Vacon Drives Ibérica S.A. Teléfono: +34 938774506 Fax: +34 938770009
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2 = Despertar por debajo del nivel despertar(Ref. PID)

En el momento en que el sistema esté por debajo del valor porcentual que hay en el P2.1.17
respeto a la Ref. PID el sistema se despertara.

Ejemplo: P2.1.17 90.00%
Ref. PID  70,00% (nos indica 7 kg de presion)

7kg x 0,9 = 6,3 Kkg.

Por debajo de 6,3 kg de presidn se despertara el sistema.

3 = Despertar por encima del nivel despertar(Ref. PID)

En el momento en que el sistema esté por encima del valor porcentual que hay en el P2.1.17
respeto a la Ref. PID el sistema se despertara.

Ejemplo: P2.1.17 105.00%
Ref. PID  70,00% (nos indica 7 kg de presién)

7kg x 1,05 = 7,35 kg.

A partir de 7,35 kg de presion se despertara el sistema.

7-> Programar P2.9.1 hasta P2.9.11.(Solamente si tenemos bombas auxiliares)

Modificando el P2.9.1 es suficiente para poner el sistema en marcha.

8-> Ajustar P2.9.23

Los enclavamientos son entradas digitales y que le dicen al variador las bombas que hay
listas en el sistema para que el variador las pueda poner en marcha si es necesario.

Si utilizamos enclavamientos, en el momento en que se nos estropea una bomba y la
llevamos a reparar, sacamos el enclavamiento de esta bomba y asi el sistema nunca pondra
esa bomba en concreto en marcha.

0 = Enclavamientos sin utilizar

1 = Ajuste del nhuevo enclavamiento como ultimo; actualizacion del orden tras
valor del par.2.9.26 o estado de paro.

2 = Paro y actualizacion inmediata del orden.

Vacon Drives Ibérica S.A. Teléfono: +34 938774506 Fax: +34 938770009

vacon@yvacon.es
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9-> Ajustar P2.9.24 (Rotacién)
0 = Sin utilizar

1 = Rotacion utilizada

10> Ajustar P2.9.25 (Seleccién automatica rotacidon/ enclavamientos)
0 = Solo accionamientos Auxiliares
1 = Todos los accionamientos

11-> Ajustar P2.9.26 (Intervalo rotacion)

Este parametro se programa en horas.

Vacon Drives Ibérica S.A. Teléfono: +34 938774506 Fax: +34 938770009
vacon@yvacon.es




Conexionado multimaster NX 2 Bombas

Convertidor 1 Convertidor 2
11213(415(6171819f10] (1121314151161 78/19]20 1]213[415]161718]910] (2131415116 718/19]20
| | |
D——rp DbH——
Marcha1 / Marcha2
1
Transductor
4-20mA
+
Programacion Variador 1: Programacién Variador 2:
P2.1.1-P2.1.10 (Datos motor) Mismos parametros quel variador 1,
P2.1.17= XX seg (Retraso de dormir) excepto:
P2.1.18= 90% (Nivel de despertar) P2.1.21= 2 (Num ID propio)
P2.1.19= 2 (Funcion de despertar)
P2.1.21= 1 (NAam ID propio)
P2.1.22= 2 (Num accionamientos)
P2.1.23= XX h (Tiempo de rotacién)
R3.3= XX % (Presién de trabajo)
—Pt = 1N4004 VACON DRIVES IBERICA S.A.

Posicion puentes X3 (Tarjeta NXOPTA1): ESQUEMA: CONEXIONADO MULTIMASTER NX 2 BOMBAS

®[® | CMB aislado de GND

o[5] CVA sisiaco de GND FECHA: 23/04/2005 vyacon




Conexionado multimaster NX 3 Bombas

Convertidor 1

Convertidor 2 Convertidor 3
11213]4(516]7]8]1910 M11213[14[1516/17[18/19]20 112131415161 71819 2[13[14[15[16[1 7{18[19[20 1121314561 71819M0 11[12[13[14[15160 7]18/19[20
l 1 1 | |
H—— DH—
Marchat /Marchﬁ
Transductor
4-20mA
+
—+ = 1N4004

Posicion puentes X3 (Tarjeta NXOPTA1):

[ JK ] CMB aislado de GND
oo CMA aislado de GND

VACON DRIVES IBERICA S.A.

ESQUEMA: CONEXIONADO MULTIMASTER NX 3 BOMBAS

FECHA: 16/10/2002 vaocon




Conexionado multimaster NX 3 Bombas y 3 transductores

Convertidor 1

Convertidor 2

Convertidor 3

112131415161 7{8{910f 11/121311411511617/18/19]20 11213141516 7]8]9/10f A1/12/13114115/16/1 71181920 11213141516 7]8]9H0f f1/1213/141516]17118/19]20
PE A AN — | A [\ PE — | |
/ Marcha1l / Marcha2 / Marcha3
- + - + - +
PE PE PE PE
Seifial Sefial Seifial
4-20mA 4-20mA 4-20mA

Programacion Convertidor 1:

P2.1.1 - P2.1.10 (Datos motor)
P2.1.17 (Retraso de dormir)= XX seg
P2.1.18 (Nivel de depertar) = 90 %
P2.1.19 (Funcién de despertar)= 2
P2.1.21 (Nam ID propio)= 1

P2.1.22 (Nam accionamientos)= 3
P2.1.23 (Tiempo de rotacion)= XX h
R3.3 (Presion de trabajo)= XX %

—> = 1N4004

Posicion puentes X3 (Tarjeta NXOPTA1):

®[® | CMB aislado de GND
®[® | CMA aislado de GND

Programacién Convertidor 2:

Mismos parametros que el convertidor1, excepto:

P2.1.21 (Nam ID propio)= 2

Programacion Convertidor 3:

P2.1.21 (NGm ID propio)= 3

Mismos parametros que el convertidor1, excepto:

VACON DRIVES IBERICA S.A.

ESQUEMA: CONEXIONADO MULTIMASTER NX 3 BOMBAS Y 3 TRANSDUCTORES

FECHA: 11/12/2006

Yyacon




Conexionado multimaster NX 3 Bombas

Convertidor 1 Convertidor 2 Convertidor 3

112[3]415]6]718]90] 2341561 Zi81a 11213141516 ]7181910] (231415161789 11213141516 7(8]0}0] (2131415161 7I8lo
| WA N 1 A A 1 |
Dt Dt >
Marcha1l J Marcha2 /Marcha?)
Y \V) Y v
PE o1 L pe PE o1 L pe
Transductor
4-20mA
+
L e
—Dt = 1N4004 VACON DRIVES IBERICA S.A.
Posicié X3 (Tarjeta NXOPTA1):
osicion puentes X3 (Tarjeta NXOPTA1) ESQUEMA: CONEXIONADO MULTIMASTER NX 3 BOMBAS

e[e  CMB aislado de GND
o[F— CMA aislado do GND FECHA: 02/04/2008 vacon




Conexionado multimaster NX 3 Bombas sin transductor

Convertidor 1 Convertidor 2 Convertidor 3
112131415161 7{8{910f 11/121311411511617/18/19]20 11213141516 {7181910] 11/1213141516]117[1819]20 112131415]16{718]910]| 0112113141516/ 71811920
| | | | |
Marcha1 / Marcha2 / Marcha3
+
Sefial
4-20mA
1
D = 1N4004 VACON DRIVES IBERICA S.A.
Posicion puentes X3 (Tarjeta NXOPTAT): ESQUEMA: CONEXIONADO MULTIMASTER NX 3 BOMBAS_SIN TRANSDUCTOR
(JE) CMB aislado de GND
o[F— CwAaisado do GND FECHA: 25/05/2005 Yyacon




Conexionado 5 bombas con rotacion nx con piloto marcha y fallo

220V c.a
Presostato Presostato Presostato Presostato Presostato
N B N B3 B3 5 R
1 1 1 1 1 Z 2
A5 1 = Sl | B e el 1S 5 gl 18 o el 2 5 el |2 1 [k
P R P e 0| |o = ol |o| = ol |o = o |o = o |o = al|s MRS
ol (o o [ |x | (O O Qj 0| (O o | (O o cille o 0| (D o 21 e o] (8
o 19 19 (D |9 < |X] x| [© | X [© S| X O = X 9O | |X o Bl <l
< X (X K X >| |Z = X > |Z X | |2 X m| |2 X m| |2 X g )
A1E = 5 A 1 I 0l Z al (5 Z S Z @l 15 z Z z
< || | N [0 ~ —| [te ~ © ~ — ~ o~ I3 ™ { S
8 o
o @©
Marcha/Paro © e
= 2
Q o
AOM AOM AOM AOM AOM 2 o
Transductor s4\b;u—/ S5 S1 S3 o
4-20mA
\KS\M K2\K3 (R4 \K4\K1 KZ\KS (R5 \KS\M KZ\KS (R1 \KS\M K4\K3 (RZ \KS\M K2\K4 (RB
k3 / k3 / K3 k3 / ka [
k2 / k2 / K2 ka [ k2 /

Kt / Ka / Kt / Ks / K4 Kt / Kt / k2 / Kt / ks /
Ks [ ka /' K5 ks / ks /
Fallo Fallo Fallo Fallo Fallo
K4.1 R4 K5.1 R5 K1.1 R1 K2.1 R2 K3.1 R3 Externo Externo Externo Externo Externo
R1 R2 R3 R4 R5
K4 K4.1 K5 K5.1 K1 K1.1 K2 K2.1 K3 K3.1
M4/ M4/R M5V M5/R M1V M1/R M2V M2/R M3/V M3/R
Programar:
P2.2.6.18=C.1 P2.3.1.27 =DA1 P29.1=4
(Enclavamiento 1) (Aux1/Autocambio) (Bombas Auxiliares 4) . )
P2.26.19=C.2 P2.3.1.28=D.2 P2.9.24 = Rotacion Selector: A = Automatico V = Variador
(Enclavamiento 2) (Aux2/Autocambio2) (opcioén 1) 0 = Fuera de servicio R =red
P2.26.20=C.3 P2.3.1.29=D.3 P2.9.25 = Todos Accion M = Manual
(Enclavamiento 3) (Aux3/Autocambio3) (opcion 1)
P2.26.21=C4 P2.3.1.30 =B.1 P2.9.26 = XX
(Enclavamiento 4) (Aux4/Autocambio4) (Tiempo de rotacion) P
P2.2.6.22=C5 P2.9.1.31=B.2 P2.1.15 = XX VACON DRIVES IBERICA S.A.
(Enclavamiento 5) (Aux5/Autocambio5) (Frecuencia de irse a dormir)
P231.2=EA P2.1.17=XX ESQUEMA: CONEXIONADO 5 BOMBAS CON ROTACION NX CON PILOTO MARCHA Y FALLO
(Marcha) (Nivel de despertar)
P2.31.3=E.2 R3.4 = XX

(Fallo)

(Presion a mantener)

FECHA: 22/05/2006
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Conexionado 2 Bombas con rotacion NX

220V c.a
Presostato Presostato
N N
N [&)]
4 |9 |z dE B B E EE % 2l | 1 [
|<£ I~ =OEEE R g e e} N = e} h e e
ol [o] |a al |la| |af |a| o (5 o o | O o Tl (O O O
ol [Q |O of O O 19 [O |x < < | X O 4l X X X
x| X X X[ IXl Xl Xl X [Z Z =z E brd x B brd b b
2l F = 21 & #H & < & 6 o Z & S b
~ N (ap] < O © N~ [ee] ~ ~— ~— N (2] N ~ ~
I—J ‘ | | ON = Auto
Ref. PID 2 OFF = Manual
Marcha/Paro
AO0OM AOM
10K ohms Transductor S1 S2
4-20mA
K2 /m K1 /R2
Programar: K2 7 K1 7
P2.2.6.18 = A.2 (Enclavamiento 1)
P2.2.6.19 = A.3 (Enclavamiento 2)
P2.2.6.23 = A.5 (Ref PID 2)
P2.2.6.12 = 0.1 (Desprogramar Jogging)
P2.3.1.27 = B.1 (Aux1/Autocambio1)
P2.3.1.28 = B.2 (Aux2/Autocambio?2) T2
P2.9.1 = 1 (Bombas Auxiliares 1) K1 7 K2 7
P2.9.24 = Rotacion (opcién 1)
P2.9.25 = Todos Accionamientos (opcion 1)
P2.9.26 = XX (Tiempo de rotacion) Fallo Fallo
P2.1.15 = Frecuencia de irse a dormir K1.1 R1 K2.1 R2 Externo Externo
P2.1.17 = Nivel de despertar
R3.4 = Presion a mantener R1 R2
K1 K1.1 K2 K2.1
M1V M1/R M2/ M2/R

Selector: A = Automatico V = Variador
0 = Fuera de servicio R =red

M = Manual

VACON DRIVES IBERICA S.A.

ESQUEMA: CONEXIONADO 2 BOMBAS CON ROTACION NX

FECHA: 20/06/2005

yaecon




Conexionado 2 Bombas con rotacion NX

220V c.a

Presostato

Presostato

4-NXOPTAT
5-NXOPTAT
6-NXOPTA1
7-NXOPTA1
8-NXOPTA1
ZVLdOXN—CZ
23-NXOPTAZ

12-NXOPTA1

9-NXOPTA1

CV1dOXN-S¢
26-NXOPTA2

10-NXOPTA1

F
i

/ Marcha/Paro
AO0OM

Transductor S1
4-20mA

K2

/m

k2 /

Programar:

P2.2.6.18 = A.2 (Enclavamiento 1)
P2.2.6.19 = A.3 (Enclavamiento 2)
P2.3.1.27 = B.1 (Aux1/Autocambio1)
P2.3.1.28 = B.2 (Aux2/Autocambio2)
P2.9.1 = 1 (Bombas Auxiliares 1) K1 7
P2.9.24 = Rotacion (opcion 1)

P2.9.25 = Todos Accionamientos (opcion 1)
P2.9.26 = XX (Tiempo de rotacion)

P2.1.15 = Frecuencia de irse a dormir K1.1 R1
P2.1.17 = Nivel de despertar

R3.4 = Presion a mantener

K1 K1.1

K2.1

S2

K1

/RZ

k2 /

R2

K2 K2.1

Fallo
Externo

Fallo
Externo

M1V M1/R

Selector: A = Automatico V = Variador
0 = Fuera de servicio R =red
M = Manual

M2/V M2/R

VACON DRIVES IBERICA S.A.

ESQUEMA: CONEXIONADO 2 BOMBAS CON ROTACION NX

FECHA: 16/10/2002
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Conexionado 3 Bombas con rotacion NX

220V c.a
Presostato Presostato R4 Presostato
N N
S EE E E 3 5| | : ol |5 & 8 5
ol o [of [of (o o | |O o 7| |O O O e
ol o 1o |9 |O < | X ®] 4| X < X %
XIIX Xl Xl [X > > |Z x > = b =z b
214 14 1F |5 & Rl z DS S b S
< 0| © [ 0| ~ (V] (o] [9V] ~] ~— N
R4
/ Marcha/Paro 24VCC maéx.
50mA
AO0OM AO0OM AO0OM
Transductor S1 \b;u_/ S2 \b;u_/ S3 \b;u_/
4-20mA
K2\ K3 /m KB\ K1 /R2 KZ\ K1 /RS
Programar:
P2.2.6.18 = A.2 (Enclavamiento 1

( )

P2.2.6.19 = A.3 (Enclavamiento 2) K2 7 K1
P2.2.6.20 = A.5 (Enclavamiento 3)

P2.2.6.12 = 0.1 (Enclavamiento 3)

P2.3.1.27 = B.1 (Aux1/Autocambio1) K3 7 K3
P2.3.1.28 = B.2 (Aux2/Autocambio2)

P2.3.1.29 = A.1 (Aux3/Autocambio3)
P2.3.1.3 = 0.1 (Aux3/Autocambio3)
P2.9.1 = 2 (Bombas Auxiliares 2) K1 7
P2.9.24 = Rotacién (opcion 1)

P2.9.25 = Todos Accionamientos (opcion 1)
P2.9.26 = XX (Tiempo de rotacion)

ki /
k2 /

T3

k2 / ks /

Fallo Fallo Fallo

P2.1.15 = Frecuencia de irse a dormir K1.1 R1 K2.1 R2 K3.1 R3 Externo Externo Externo
P2.1.17 = Nivel de despertar
R3.4 = Presién a mantener R1 R2 R3
K1 K1.1 K2 K2.1 K3 K3.1
M1V M1/R M2/V  M2/R M3/ M3/R

Selector: A = Automatico V = Variador
0 = Fuera de servicio R =red
M = Manual

VACON DRIVES IBERICA S.A.

ESQUEMA: CONEXIONADO 3 BOMBAS CON ROTACION NX

FECHA: 16/10/2002 vYaecon




4 bombas con rotacion auxiliares + enclavamientos

220V c.a | |
Presostato Presostato R4 Presostato
S g
F & ¢ [ < ] < B E <
/Marcha/Paro R4
24VCC max.
50mA
AOM A O0OM AOM
Transductor S1 \b;u_/ S2 \b;u_/ S3 \b;u_/
4-20mA

/m /R2 /RB
Programar:

P2.2.6.18 = A.2 (Enclavamiento Aux1)
P2.2.6.19 = A.3 (Enclavamiento Aux2)
P2.2.6.20 = A.4 (Enclavamiento Aux3)
P2.2.6.2 = 0.1 (Sefal Marcha B)
P2.3.1.17 = B.1 (Aux1/Autocambio1)
P2.3.1.18 = B.2 (Aux2/Autocambio?2)
P2.3.1.19 = A.1 (Aux3/Autocambio3)
P2.3.1.3 = 0.1 (Fallo)

P2.9.1 = 3 (N° bombas auxiliares)
P2.9.24 = Rotacion (Opcion 1)

P2.9.25 = Sélo acc. auxiliares (Opcion 0)
P2.9.26 = XX (Tiempo de rotacion)
P2.1.15 = XX (Frecuencia de irse a dormir)
P1.1.17 = XX (Nivel de despertar)

T3

Fallo Fallo Fallo

Externo Externo Externo
R3.4 = XX (Presién de trabajo)
R1 R2 R3
K1 K2 K3
B1/RIV B2/R/V B3/R/V
VACON DRIVES IBERICA S.A.
Selector: A = Automatico, V = Variador ESQUEMA: 4 BOMBAS CON ROTACION AUXILIARES + ENCLAVAMIENTOS

0 = Fuera de servicio, R=red

M = Manual , B = Motor FECHA: 26/10/2005 PRODUCTO: NXS Vﬂﬁﬂl’l




Conexionado 4 Bombas con rotacion NX

220V c.a

Presostato

Presostato

Presostato

Presostato

¢V1dOXN-¢¢
23-NXOPTA2

Sd1dOXN-¢C
23-NXOPTBS

4-NXOPTA1
5-NXOPTA1
6-NXOPTA1
7-NXOPTA1
8-NXOPTA1
10-NXOPTB1
5-NXOPTB1

1-NXOPTB1

Sd1dOXN-S¢
26-NXOPTB5

Gd1dOXN-8¢C
29-NXOPTB5

2-NXOPTB1
3-NXOPTB1

F
i

/ Marcha/Paro

AOM

84\17;u_/

Programar: | | | |
P2.2.6.18=C.1
/ R4

AO0OM
Transductor
4-20mA

(Enclavamiento 1)
P2.26.19=C.2

/m

(Enclavamiento 2)

P2.2.6.20=C.3

(Enclavamiento 3)

P2.2.6.21=C4 K3 7
(Enclavamiento 4)

P2.3.1.27 =D.1

(Aux1/Autocambio)

P2.3.1.28=D.2 7
(Aux2/Autocambio?) K2
P2.3.1.29=D.3
(Aux3/Autocambio3)

P2.3.1.30 =B.1

(Aux4/Autocambio4) KA1
P2.9.1=3

(Bombas Auxiliares 3)
P2.9.24 = Rotacion
(opcion 1)

P2.9.25 = Todos Accion
(opcién 1)

P2.9.26 = XX

(Tiempo de rotacién)
P2.1.15 = XX K4

< 7
< 7

K4.1 R4 K1.1 R1

K4.1 K1 K1.1

K4

K3

K1

K2.1

K2

AOM

AO0OM

/RZ

R2

K2.1

ke /
k2 /

kit / k3 /

Fallo
Externo

Fallo
Externo

Fallo
Externo

Fallo
Externo

K3.1 R3

K3 K3.1

(Frecuencia de irse a dormir)
P2.1.17 = XX

(Nivel de despertar)

R3.4 = XX

(Presion a mantener)

M4/ M4/R M1V M1/R

Selector: A = Automatico V = Variador
0 = Fuera de servicio R =red
M = Manual

M2/V M2/R

M3V M3/R

VACON DRIVES IBERICA S.A.

ESQUEMA: CONEXIONADO 4 BOMBAS CON ROTACION NX

FECHA: 16/10/2002 vYaecon




Conexionado 5 Bombas con rotacion NX

220V c.a
Presostato Presostato Presostato Presostato Presostato
N B N B B
A5 11 = Sl | B e ol 2 5 gl 18 & el 2 5 el 2 3
[ I I I T ol | kN = o] [a] = ol | = o| o = o] [a =
af (o 1af [of |o | (O] Ol o | |O o | O 0| | |9 o | |0 o
o [ 19 [9 |o | [X] < ¢ = X [© | [X] O = [ 9O = X 9
X IXIX1X] X > (=2 b= Py > |=Z by m| |Z X m| |Z] X | |=Z] pay
21 E 13 F Rl el S 13 I 2 2l 1 Z a1 = <l o Z
| 0| [le) N o) | ~— | [te) | [le) N ‘L | N N )|
(Marcha/Paro
AOM AOM AOM AOM AOM
Transductor s4\l7;u—/ S5 S1 32 33
4-20mA
\KS\M KZ\ K3 (R4 \K4\K1 KZ\ K3 (R5 \KS\M KZ\ K3 (R1 \KS\M K4\ K3 (RZ \KS\M KZ\ K4 (RB
K3 7 K3 7 K3 7 K3 7 K4 7
k2 / k2 / k2 / ka [ k2 /
Kt / ke / Kt / Ks / Ka / Kt / Kt / k2 / Kt / ks /
ks / ka [ ks / ks / ks /
Fallo Fallo Fallo Fallo
K4.1 R4 K5.1 R5 K1.1 R1 K2.1 R2 K3.1 R3 Externo Externo Externo Externo
R1 R2 R3 R5
K4 K4.1 K5 K5.1 K1 K1.1 K2 K2.1 K3 K3.1
M4/ M4/R M5V M5/R M1V M1/R M2V M2/R M3/V M3/R
Programar:
P2.2.6.18=C.1 P2.3.1.27 =D P29.1=4
(Enclavamiento 1) (Aux1/Autocambio) (Bombas Auxiliares 4) . )
P2.26.19=C.2 P2.3.1.28 =D.2 P2.9.24 = Rotacion Selector: A = Automatico V = Variador
(Enclavamiento 2) (Aux2/Autocambio2) (opcion 1) 0 = Fuera de servicio R =red
P2.2.6.20=C.3 P2.3.1.29=D.3 P2.9.25 = Todos Accion M = Manual
(Enclavamiento 3) (Aux3/Autocambio3) (opcién 1)
P2.26.21=C4 P2.3.1.30 =B.1 P2.9.26 = XX
(Enclavamiento 4) (Aux4/Autocambio4) (Tiempo de rotacion) P
P2.2.6.22=C5 P2.9.1.31=B.2 P2.1.15 = XX VACON DRIVES IBERICA S.A.
(Enclavamiento 5) (Aux5/Autocambio5) (Frecuencia de irse a dormir)
P2 17 = XX ESQUEMA: CONEXIONADO 5 BOMBAS CON ROTACION NX
(Nivel de despertar)
R3.4 = XX

(Presion a mantener)

FECHA: 16/10/2002

vaeon




Conexionado 6 Bombas con rotacion NX

220V c.a H:I
Presostato Presostato Presostato Presostato Presostato R6 Presostato
R 4 X 5 @
Z Z Z Z Z
< < X< < <
o o o o ©
0 O 0 T O
R R g 2 o
10 M B E I = 3 - = - = . = - z -
S EE R - ; : : : ; : : 3 ; ;
ALY - . B 2 2 2 S 2 2 2 0 2 g
3LELE B3 g 118 19 & F g z & 3 & K 8 =
R6
/ Marcha/Paro o o somA 4
: AOM AOM ‘ AOM [ AOM ‘ AOM ‘ AOM ‘
Transductor sS4 \b;u_/ 55\17/_/_\7/ S1 \17/_/_\7/ 52\17/_/_\7/ 33\17/_/_\7/ S6 \V_/_\T/
4-20mA 1 J d
K2 \7 \KS\KS\M KZ\KB (R4 K2 \7 \KG\K4\K1 KZ\KS (RS K2 \7 \KB\KS\K4 KZ\ K3 (R1 K1 \7 \KG\KS\M K4\K3 (RZ K1 \7 \KG\KS\M K2\K4 (R3 K1 \7 \K1\K2\K3 K4\K5 (RB
ks / ks / k3 / ks / ke / ke /
ke / ke / K6 / ke / ke / ks /
ks / ka / ka / ks / ka / ki / ka / k2 / ka / ks / ka / ke /
ki [ ki [ ks / ks [ ks / ks [
Fallo Fallo Fallo Fallo Fallo Fallo
Ka.1 R4 K5.1 R5 K1.1 R1 K2.1 R2 K3.1 R3 K6.1 R6 Externo Externo Externo Externo Externo Externo
. . . . . R
N K4 K4.1 K5 K5.1 K1 K1.1 K2 K2.1 K3 K3.1 K6 K6.1
M4/ M4/R M5/V M5/R M1V M1/R M2/vV M2/R M3/ M3/R M6/V M6/R
Programar:
P2.2.6.18 =C.1 P2.3.1.27=D.1 P29.1=5
(Enclavamiento 1) (Aux1/Autocambio1) (Bombas Auxiliares 5)
P2.2.6.19=C.2 P2.3.1.28=D.2 P2.9.27 = Rotacion o .
(Enclavamiento 2) (Aux2/Autocambio2) (opcion 1) Selector: A = Automatico V = Variador
P2.2.6.20=C.3 P2.3.1.29=D.3 P2.9.28 = Todos Accion 0 = Fuera de servicio R = red
(Enclavamiento 3) (Aux3/Autocambio3) (opcion 1) _
P2.26.21=C.4 P2.3.1.30 = B.1 P2.9.29 = XX M = Manual
(Enclavamiento 4) (Aux4/Autocambio4) (Tiempo de rotacién) -
P2.2.6.22=C.5 P2.3.1.31=B.2 P2.1.15 = XX VACON DRIVES IBER'CA SA
(Enclavamiento 5) (Aux5/Autocambiob) (Frecuencia de irse a dormir)
P2.2.6.23=C.6 P2.3.1.32=A.1 P2.1.17 = XX . .
P2.3.1.3=01 R3.4 = XX
(Aux6/Autocambiob) (Presion a mantener) FECHA: 16/10/2002 W&on




Conexionado 9 Bombas con rotacion NX

220V c.a

Presostato

Presostato

Presostato

Presostato

Presostato

Presostato

Presostato

Presostato

R10 ﬂ:l
Presostato

PTAT
PTAT

NXOPTAT
E-NXOPTAT
T,

I

EYIdoXN2e)

TaF,

NXO

EYIdOXNGE)

26-NXOPTAZ)
15-NXOP T/

VACON NX

)
B
)
o
of
X
B
)
&

EELJOXN ST

BIJOXN /2

23 NXOPTB:
NXOPTB1
26 NXOPTE
GNXOPTBT
TNXQPTB1

Marcha/Paro

Transductor

AOM

|
;

20vccmax R10

@

1

@
(XS

4-20mA

fxaanazed

S‘VT\._(

v (]

—L—e

_j,

5
|~
5
|~
-~
5
|~
S
3
| >4

AQM

>

—L—e
>

—

—(=

V_{_‘T TT T 1] |\1_r(_‘
LYY ¢

3 R
1 K9 Kol

Programar:
P2.2.6.18 = A4
(Enclavamiento 1)
P2.26.19=A5
(Enclavamiento 2)
P226.20=A6
(Enclavamiento 3)
P2.26.21=C.1
(Enclavamiento 4)
P2.26.22=C.2
(Enclavamiento 5)
P2.26.23=C.3
(Enclavamiento 6)
P226.24=C4
(Enclavamiento 7)
P2.26.25=C5
(Enclavamiento 8)
P2.26.26 =C.6
(Enclavamiento 9)

P2.3.1.27 =BA1
(Aux1/Autocambio)
P2.3.1.28 =B.2
(Aux2/Autocambio2)
P2.3.1.29 =D.1
(Aux3/Autocambio3)
P2.3.1.30=D.2
(Aux4/Autocambio4)
P2.3.1.31=D3
(Aux5/Autocambiob)
P2.3.1.32=E.1
(Aux6/AutocambioB)
P2.3.1.33=E.2
(Aux6/AutocambioB)
P2.3.1.34=E3
(Aux7/Autocambio?)
P2.3.1.35 = A1
(Aux8/Autocambio8)

P29.1=8

(Bombas Auxiliares 5)
P2.9.27 = Rotacién
(opcion 1)

P2.9.28 = Todos Accion
(opcion 1)

P2.9.29 = XX

(Tiempo de rotacion)
P2.1.15 = XX
(Frecuencia de irse a dormir)
P2.1.17 = XX

(Nivel de despertar)
R3.4 = XX

(Presion a mantener)

MIR N MBR M MOR

220V ca
Selector: A = Automatico V = Variador
0 = Fuera de servicio R =red Fallo Fallo Fallo Fallo Fallo Fallo Fallo Fallo Fallo
Externo / Extemo / Extemo / Extemo / Externo / Extemo Exteno / Extemo / Extemo
M = Manual
R1 R2 R3 R4 RS R6 R7 R8 R9
N

VACON DRIVES IBERICA S.A.

ESQUEMA: CONEXIONADO 9 BOMBAS CON ROTACION NX

FECHA: 14/10/2005 vaecon




Potencia 2 bombas rotacion NX

K1

K1.1

N

MOTOR 1

K2 K2.1

T

Hﬂ—>T2

MOTOR 2

VACON DRIVES IBERICA S.A.

ESQUEMA: CONEXIONADO 2 BOMBAS CON ROTACION NX (POTENCIA)

FECHA: 06/11/2003

yaecon




Potencia 3 bombas rotacion NX

| I—

K1

K2

K2.1 K3

VACON DRIVES IBERICA S.A.

ESQUEMA: CONEXIONADO 3 BOMBAS CON ROTACION NX (POTENCIA)

FECHA: 06/11/2003
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Potencia 4 bombas con rotacion auxiliares

K1

T

K2

Ty

K3

YT

]ﬂﬂ#ﬂ Hﬂ—?TZ Hﬂ—?m

MOTOR

REGULADO [—————{ MOTOR 1 MOTOR 2 MOTOR 3

VACON DRIVES IBERICA S.A.

ESQUEMA: 4 BOMBAS CON ROTACION AUXILIARES (POTENCIA)

I
FECHA: 26/10/2005 Propucto: Nxs | VEGOMN




Potencia 4 bombas rotacion NX

I R A A e

—

]

[

—

K1

MOTOR 1

K1.1

T

T

MOTOR 2

K2.1

T2

K3.1 | K4

K4.1

T3

MOTOR 3

T4

MOTOR 4

VACON DRIVES IBERICA S.A.

ESQUEMA: CONEXIONADO 4 BOMBAS CON ROTACION NX (POTENCIA)

FECHA: 06/11/2003

yaecon




Potencia 5 bombas rotacion NX

VACON DRIVES IBERICA S.A.

ESQUEMA: CONEXIONADO 5 BOMBAS CON ROTACION NX (POTENCIA)

FECHA: 06/11/2003

yaecon




Potencia 6 bombas rotacion NX

l_||
—17
—
—17
—
——
—
—17
—

T K4

3 4 5

MOTOR 1 MOTOR 2 MOTOR 3 MOTOR 4 MOTOR 5 MOTOR 6

VACON DRIVES IBERICA S.A.

ESQUEMA: CONEXIONADO 6 BOMBAS CON ROTACION NX (POTENCIA)

FECHA: 06/11/2003 vaecon




Terminales de conexion NX

NXOPTA1 NXOPTA2 NXOPTB1 NXOPTB5
—
+10V i CMA - ROING) E DIO1 i (:o(:n:JN) %
Al [N || +24v S pio2 [N
o e | RO1
A= I | eno (_:) RO1(COMUN) B pios (D (NO) 8
A+ [N | oina K o cva |
— — — RO2
Al2- 2 DIN5 5 FOINOL 1 ) DIO4 2 (COMUN) E
+24v |OD| || oine a\ N pios |OD RO2 [N
— —y RO2(NC) N~ —— (LS (@)
GND || [ cve ~J DIo6 [~
- — -
pINt |OO] || Ao1+ | IND cvB  |[OO RO3 [N
I~ @ RO2(COMUN) (&) I~ o
DIN2 [CO| || Ao1- C_O\ G\ND  [CO o9
DIN3 = DO1 N| RO2(NO) 8 +24V = ('7\1003) B
o o o
SLOTA SLOT B SLOT C SLOTD SLOTE

VACON DRIVES IBERICA S.A.

ESQUEMA: TERMINALES DE CONEXION NX

FECHA: 16/10/2002

vacon




Anexo - Ampliacion esquema de control

VARIADUOR 1

Listo

Morcha

My L
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1as3y

1 ofi4 D3

0 of14 D&u

'4x3 004
‘AUT "OYDUAD
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¢ e

Tded
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UN/EOY -EE
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Il 6 L
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