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         Puesta en marcha rápida de la aplicación bombas y ventiladores para NXS/P 
 
 
1 Vamos al Menú M6  S6.2 y seleccionamos la aplicación bombas y ventiladores. 
 
2   Programar desde P2.1.1 hasta P2.1.10. (de P2.1.6 hasta P2.1.10 datos placa motor) 
 
3  Ajustar R3.4 (Referencia PID 1) 
      
  En este parámetro ajustaremos la presión de trabajo que queremos mantener. 
 
Ejemplo:  
 

Si ponemos en R3.4 el 90.00% y tenemos un transductor de 0 a 10 bares de presión, 
vamos a mantener a 9 kg de presión.  
 
4   Programar P2.1.15 (frecuencia dormir).  
 
Lo pondremos a una frecuencia superior a la frecuencia mínima (P2.1.1).  
 
Pero si queremos que el sistema no vaya a dormir nunca lo pondremos a una frecuencia 
inferior al P2.1.1 (frecuencia mínima). 
 
 
5   P2.1.17 (nivel despertar). Nivel al que queremos que el sistema reaccione y vuelva a 
ponerse en marcha el sistema. Se ajusta en porcentaje %. 
 
 
6   P2.1.18 (función despertar).  
                          
Opciones: 
   

0 = Despertar por debajo del nivel despertar(P2.1.17) 
 
En el momento en que el sistema esté por debajo del valor de presión que hay en el P2.1.17 
el sistema se despertará. 
 
Ejemplo:                      P2.1.17       70.00% 
 

Por debajo de 7 kg de presión se despertará el sistema. 
 
                                        
 
    1 = Despertar por encima del nivel despertar(P2.1.17) 
 
En el momento en que el sistema esté por encima del valor de presión que hay en el P2.1.17 
el sistema se despertará. 
 
Ejemplo:                      P2.1.17       70.00% 
 

A partir de 7 kg de presión se despertará el sistema. 
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    2 = Despertar por debajo del nivel despertar(Ref. PID) 
 
En el momento en que el sistema esté por debajo del valor porcentual que hay en el P2.1.17  
respeto a la Ref. PID el sistema se despertará. 
 
 
 
 
Ejemplo:                  P2.1.17       90.00% 
                              Ref. PID     70,00% (nos indica 7 kg de presión) 
 
                                       7kg x 0,9 = 6,3 kg. 

 
Por debajo de 6,3 kg de presión se despertará el sistema. 

 
 
    3 = Despertar por encima del nivel despertar(Ref. PID)  
 
En el momento en que el sistema esté por encima del valor porcentual que hay en el P2.1.17  
respeto a la Ref. PID el sistema se despertará. 
 
Ejemplo:                  P2.1.17       105.00% 
                               Ref. PID     70,00% (nos indica 7 kg de presión) 
 
                                       7kg x 1,05 = 7,35 kg. 
  
         A partir de 7,35 kg de presión se despertará el sistema. 
 
 
 
7   Programar P2.9.1 hasta P2.9.11.(Solamente si tenemos bombas auxiliares) 
 
Modificando el P2.9.1 es suficiente para poner el sistema en marcha. 
 
 
8  Ajustar P2.9.23 
 
Los enclavamientos son entradas digitales y que le dicen al variador las bombas que hay 
listas en el sistema para que el variador las pueda poner en marcha si es necesario.  
 
Si utilizamos enclavamientos, en el momento en que se nos estropea una bomba y la 
llevamos a reparar, sacamos el enclavamiento de esta bomba y así el sistema nunca pondrá 
esa bomba en concreto en marcha. 
 
 
   0 = Enclavamientos sin utilizar 
  
   1 = Ajuste del nuevo enclavamiento como último; actualización del orden tras 
valor del par.2.9.26 o estado de paro. 

    
   2 = Paro y actualización inmediata del orden. 
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9   Ajustar P2.9.24 (Rotación) 
 

0 = Sin utilizar   
 

1 = Rotación utilizada  
 
 
10   Ajustar P2.9.25 (Selección automática rotación/ enclavamientos) 
 

0 = Solo accionamientos Auxiliares 
 

1 = Todos los accionamientos 
 

11  Ajustar P2.9.26 (Intervalo rotación) 
 
      Este parámetro se programa en horas. 
 
 
 
 
        
 



Conexionado multimaster NX 2 Bombas



Conexionado multimaster NX 3 Bombas 



Conexionado multimaster NX 3 Bombas y 3 transductores 



Conexionado multimaster NX 3 Bombas 



Conexionado multimaster NX 3 Bombas sin transductor 



Conexionado 5 bombas con rotación nx con piloto marcha y fallo 



Conexionado 2 Bombas con rotación NX 



Conexionado 2 Bombas con rotación NX 



Conexionado 3 Bombas con rotación NX 



4 bombas con rotación auxiliares + enclavamientos 



Conexionado 4 Bombas con rotación NX 



Conexionado 5 Bombas con rotación NX 



Conexionado 6 Bombas con rotación NX 



Conexionado 9 Bombas con rotación NX 



Potencia 2 bombas rotación NX 



Potencia 3 bombas rotación NX 



Potencia 4 bombas con rotación auxiliares 



Potencia 4 bombas rotación NX 



Potencia 5 bombas rotación NX 



Potencia 6 bombas rotación NX 



Terminales de conexión NX 



 
 
 
  
  
  
 
 
 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
  

Anexo - Ampliación esquema de control 
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