ENGINEERING
TOMORROW

Fichas basicas de aplicacion:
VACON® 20X

drives.danfoss.com | anON®



https://www.danfoss.com/es-es/about-danfoss/our-businesses/drives/���������������2(��('��)����/


Fichas basicas de aplicacion

indice

FICHA MULTIAPLICACION VACONZ20X VOB ......cccovureeueurerercssssressssssesesssssesasssssssssssesssssssssssssssssassens 3
GUIA DE DISENO BOMBEO SOLAR V20X VOB.........ccccovrreeuerrerensassresessssressssssesssssssessssssssessssssssssssssens 5
005: Modo solar referencia MaxXima........ccoviimiiiimir i ————— 7
005b: Marcha paro referencia MAaxima ...........ccoo oo e e e 9
005c: Doble marcha referencia MAXima........cccciriiiminin e ——————— 11
007: PID NOrmMal SENSOI PASIVO ......cciiiiiiiiiiacaceriaeameesasameesasaamseesassmnessasameesaasameessassmnessassnneesesaameesensnns 13
007c: PID normal sensor pasivo 4 CONSIGNAS .......ccceeiceamrrireameriaeaeereasameessseameessessmeesssssmmessesssmeessssnns 15

Danfoss A/S © 05/2016 All rights reserved.



=Tension peligrosa
Riesgo de muerte o de lesiones

CUADRO DE CONTROL Y PANEL

MISCELANEA (ocultacién de parametros, restaurar por defecto, etc)

A graves e —
A, (1) ’zk B. (6) (7) (8 9 PAR. DENOMINACION v ESPECIFICACION
VACON®20 X AC DRIVES /)\'“(M"“'a.. /\‘ ( = - 0 Solo los basicos
i o =Advertencia general READY RN STOP ALARM  FAULT P1.16 Ocultacion de parametros
GuiA RAPIDA (B A Riesgo da daftos ol prodiscio A D @ r_—l P [ Todos los grupos
”I]“I]" “Illnl]lll]nl Il o a los aparatos conectados REF P8.16 Identificacion motor 1 Marcha para iniciar
DPDO1803B D 8 8 8 @“mh @ - © MENU SISTEMA (SYS)
Descargue y lea el Manual de aplicacién de Vacon® 20X en: i\"ll * @ @ .
- A, P4.2 Restaurar parametros por defecto -
http://drives.danfoss.com/downloads/portal/ SYS/FLT Hz . @ S tiva la f i6n al
Comprobar que incluye app. SOLAR: Menu Sys/FLT - parametro V1.5: valor 1163 y v o P4.5 Guardar parametros en el panel - ie,-,»?fol;v;ci? e‘f:;:g?f'
4 3 17 4.6 Descargar parametros desde panel
PARAMETROS BASICOS (NOTA: parametros OCULTOS - ver P1.16) \\Q/ gare P
Py A | La pantalla de texto LOC/REM (9]
Placa de motor y caracteristicas: |1 | Los indicadores de estado Utilicelo para acceder a la pagina de
| 2 | Los indicadores de alarmasy fallos antrol biar el 1 d trol. 2 A
PAR. DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION i Los !n-ilcagnres %rﬂdsﬂcon_trn. Fontroty cambiar &t fugar de conin CODIGOS DEFALLOS MONITORIZACION
Los Indicadores del sentido de giro ~
P1.1 Frecuencia Minima 30* [H2) 5 I Los indicadores de La ubicacién del mend] ~ Cambio del lugar de control: | codigo Descripcién Codigo Descripcién
| B | Los botones del
P1.2 Frecuencia Maxima 50 - 60Hz * [Hz] Freq. nominal bomba g E hggg gﬁc«:,.-REsE‘ 1. |:| 2. @ “Locall 3. 1 Sobre intensidad V1.1 | Frecuencia de salida [Hz]
P1.3 Tiempo de acceleracién 5% [s] No aplica en modo 8 | Elbotén de navegacién arriba Remoto 2 Sobre voltaje V1.2 | Frecuencia de referencia [Hz]
P1.4 Tiempo desaceleracion 5% solar (ver P14.10/P14.11) 9 | E1 baton LOC/REM @ - -
10| EL botén de mend derecha . 5 3 Fallo a tierras V1.3 | Velocidad de motor [RPM]
P15 Limite de Intensidad | Lnom.+ 10% * A 111 EL botdn Marcha - ‘Local'e 9- .
{mite de Intensida nom 2 Al 12| E1 botén de navegacin abaio 'Rec-:ot"' 8 Fallo sistema V1.4 | Intensidad Motor [A]
P1.6 Tension Nom.Mot: - Pl d t 13| El botén de paro - . .
ension Nom.Votor V1 Placa de motor 14] El botén de mend izquierda @ 2 Bajo voltaje V1.5 Par motor [%]
P1.7 | Frecuencia Nom.Motor - [Hz] Placa de motor 11 | Supervision fases salida V1.6 | Potencia motor [%]
P1.8 Velocidad Nom.Motor - [rpm] Placa de motor L . 13 Baja temperatura convertidor .,
- PARAMETROS DE INTERES Y FUNCIONALIDADES - V1.7 | Tensién motor[V]
P1.9 Intensidad Nom.Motor - [A] Placa de motor 14 Sobre temperatura converidor
Bomb id V1.8 | Temperatura motor [%]
i ; R ombas sumergidas: 15 Motor bloqueado
P1.10 Cos phi motor Placa de motor g - q V1.9 | TensiéndeBusde C.C.[V]
P1.13 Tipo de Marcha quep P AR DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION P V 1.10 | Temperatura convertidor [°C]
1 Arranque al vuelo L . [s] Tiempo de aceleracion 17 Baja carga
p - - P29 Acceleracion a la Marcha 3 hasta frec. minima V1.11 | Temperatura tarjeta [°C]
1.14 Tipo de Paro 2 Paro por rampa hasta OHz - 19 Sobrecarga de potencia
*Valores recomendados acordes a Ia aplicacion P1.15 Sobre par automatico l AcI_Fivaclio = Watchdog (microprocesadon V1.12 | Entrada Analdgical [%]
Ineat ololl )

Propios de la funcién SOLAR (asegurar generacién elevada durante la puesta en marcha)s P8.4 Seleccidn curva U/f 1 Cuadratica 27 Proteccion FCEM (motor gira) RALLE)| Entrada Analogica2 [%]

2 Programable 30 Fallo STO (Li itid V 1.14 | Salida Analdgica [%]
PAR. DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION . L % allo (Listo no permitido)
P 8.8 | Frecuencia de conmutacion 3,6 [kHZ] = E —— V1.15 | DIN1, DIN2, DIN3

P14.1 Tensién continua para P14.5- [V] Tension minima de placas *Valores orientativos. Ver especificaciones de la bomba foren apreadon V1.16 | DIN4, DIN5, DIN6

. “LISTO" 10-40V)* té d . . : " U ° 4 !
. ( ) para que este preparado NOTA: activar protecciones establecidas en el apdo. “PROTECCIONES”. 41 Temperatura IGBT

P14.2 Retardo corto 1 [min] Valor por defecto Reducir frec. conmut. (P8.8) para reducir el efecto de tensiones de pico. 50 | Nivelbajoentrada analogica 2 V1.19) RO1,R02,D0

reanudacién marcha (A2 < 4mA) -
Intentos reanudacion lidades de I I V122 | Referencia PID %]

P14.3 5 i i 8s:

marcha Valor por defecto Funcionalidades de los relés. 51 Fallo externo V1.23 | Valoractual PID [%]
Retardo largo . PAR. DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION Fallo comunicacion con el

P14.4 reanudacién marcha 10 [min] Valor por defecto = — 52 panel de control V 1.24 | Error del PID [%]

P14.5 Vmp cuando 100% (540-580)* | M Ter&sién de placas en el 1 Listo 53 | Fallo comunicacion Fieldbus V1.25 | salidaPID (%]

otencia unto de méaxima potencia. ~
p p — P g MFarlrl:ha 54 Error hardware Fieldbus V1.26 | Caudal actual [I/min]
[V] Tensién de placas para . . allo 3

P14.6 Vmp cutand9 10% P14.5*— 60V que la bomba entregue P5.1 Relé 1 - Funcién 2 Fallo mverso s5 Cpmandos de Marcha V1.27 | Contador de volumen 1[m?]

potencia almenos un 10% de potencia. 5 Alarma simultaneos (FWD y REV) V 1.28 |Contador de volumen 2 [m?10%]

P14.10 Ti | i6 10* 6 Giro inverso 56 Temperatura (OPT-BH) K

' iempo ace eraC|o'n’ - (s] Aplica s6lo en modo solar 7 Evelocidad V2.1 | Referencia Vmp [V]

P14.11 Tiempo desaceleracion 10 57 Identificacion no completada V2.2 | Ref X taVmp [V]
*Valores recomendados para variador de tension de BUS 800V. Reducir un 50% el P5.2 Relé 2 - Funcidén - Ver parametro P5.1 — — . €rerencia correcta vmp
valor de cada pardmetro para variador de tensidon de BUS 400V K 58 Valor actual inferior al minimo V2.3 | Potencia [kW]

funci [ . o Conexionado EXTRA: 59 Valor actual superior al maximo
Rango de funcionamiento de un bombeo solar: PrE— V2.4 | Contador de energia [MWh]
— — s bt b Default 60 Baja tension DC (solar)
SIN regulacién Regulacién B TR il "
Potencia = 0% Potencia < 100% [ Potencia max = 100% ] ibitlsens | oo 61 Retraso reanudacién marcha
1
L Y Y A ;Z zg]jg I?(l]! e Relay output 1| READY 62 Aplicacién no compatible g
74 [RO1/1 NG 63 Minimo nivel de agua S
P14.6 P14.1 P14.5 J — 2
" . V Voc < 800 V* 25 [RO1/2CM ” Relay output 1| RUN 64 Maximo nivel de agua = o ®
10% Vmp “LISTO” | 100% Vmp 76 [ROIBANOl —— . o= 9 =
h VIT|VAGON £3 ;=
o2cxo




SELECCION DE LA APLICACION (escoger un modo de marcha (1,2, 3 0 4) y un tipo de referencia (A, B o C)

PROTECCIONES
Protecciones generales:
PAR. ‘ DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
. 0 Edicion habilitada
P9.17 Bloqueo de pardmetros 1 Edicion deshabilitada
P 10.1 Rearme automético o Desha'tfllltar
1 Habilitar

o Proteccion por falta de agua (activacién del FALLO 17):

MODO DE MARCHA (tras cumplirse condiciones para el “LISTO”):

REFERENCIA (siempre que las condiciones solares lo permitan):

1 o Solar: activaciéon automatica de la marcha.

= Parametrizacion:

ESPECIFICACION

PAR. DENOMINACION VALOR

Logica de marcha Modo marcha solar tras alcanzar la

2 / paro tension continua para LISTO (P14.1)

A |o Frecuencia maxima: maxima velocidad posible (s/generacion).

o Conexionado EXTRA: no es necesario

= Parametrizacion:

ESPECIFICACION

DENOMINACION VALOR

P1.12 Seleccion de referencia 7

. Referencia maxima
de frecuencia

o Conexionado EXTRA: no es necesario

DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
Proteccion al detect 0 Sin accién
P9.7 roteccion al de 'ec ar par 1 Alarma (no activa paro motor)
motor bajo
2 Fallo (provoca paro motor)

o Proteccion sobretemperatura motor (activacion del FALLO 16):

ESPECIFICACION

DENOMINACION VALOR

P9.11 Proteccion tras un tiempo con _

consumo elevado a baja velocidad Ver pardmetro P9.7

Proteccion por nivel de agua mediante entrada digital:
Activacion de un fallo mediante una entrada digital.

o Proteccion por nivel MINIMO de agua (activacién del FALLO 63):

PAR. DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
Entrada digital senal . -
P 4.21 minimo nivel de agua 5 DINS5 - terminal fisico 15
P4.22 Logi Aal mini ivel 0 ON - “LISTO" / OFF - “FALLO"
. ogica sefial minimo nive 7 ON—"FALLO"/ OFF —“LISTO"
P4.8 Velocidad predet. BO 0 Desactwarfuncmnes .
predeterminadas de serie

o Proteccion por nivel MAXIMO de agua (activacién del FALLO 64):

PAR. DENOMINACION VALOR ‘ ESPECIFICACION
pa3 | Entradadigital para senal 4 DIN4 - terminal fisico 14
maximo nivel de agua
P 4.24 | Logica sefial maximo nivel - Ver parametro P4.22
P4.4 Fallo externo cerrado 0 Valor “0” en P4.4y P4.19 para
desactivar funciones
P4.19 Pulsos caudalimetro 0 predeterminadas de serie

o Conexionado EXTRA:

) __‘_,) Méximo Standard I/0 terminals

(‘. nivel agua Terminal Signal
~ /7

el 14 |Die Digital input 4

C'\' Minimo

!,'.'f-' nivel agua| 15 |DI5 Digital input 5

—

o Resetear protecciones tras producirse fallos N°16/N°17/N°36/N°64:

PAR. DENOMINACION = VALOR ESPECIFICACION

P10.4 Tiempo reset 1 2* Se repite 1 vez

P10.5 Tiempo reset 2 30* Ne intentos especificados en P10.7 - 1
P10.6 Tiempo reset 3 60 * Repeticion infinita

P10.7 | Neintentos reset 1 2* Ne repeticiones para el 2° reset

*Valores recomendados acordes a la aplicacion

B | o PID: mantenimiento de presion de referencia en la tuberia.

para sensores de nivel.

= Parametrizacion:

ESPECIFICACION

DENOMINACION VALOR

P 2.1 Légica de marcha / paro 2 Modo doble marcha

o Conexionado EXTRA:

Standard I/O terminals

2 o Marcha/paro: activacion de la marcha mediante 1 interruptor. = Parametrizacion:
= Parametrizacion: PAR. DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
PAR. DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION Seleccion de referencia de .
P1.12 frecuencia 2 Referencia PID
P 2.1 Logica de marcha / paro 0 Modo marcha/paro % I
P12.2 Referencia PIDT 0-100 nfé‘)’(]ir':;’zfecltt‘?:nsrgzgfm
o Conexionado EXTRA: - -
P12.7 Proporcional PID 100-250%*|  Ajuste tiempo de
Standard If0 terminals respuesta ante
. — * . . s
Terminal | Signal Default P12.8 Integral PID 08-12s V[a|-r|la;c|!onesdde pre5|oln
. . z] Freq. de paro, a
!r ------------- & | 24Vout 24V aux. voltage P12.12 Frecuencia dormir 30* alcanzar la consigna
HE 8 |DNn Digital input 1 Start 1 P12.13 Retraso dormir 10* [s]
P12.14 Limite para despertar 5% [%]
. P12.15 Supervision “feedback” PID 0 Sin accion
3 o Doble marcha: comando de marcha activando las 2 entradas P -
. ) ., ) . Valores recomendados acordes a la aplicacion
digitales. Desactivacion con las 2 entradas desactivadas. Util

o Conexionado EXTRA: transductor en entrada analdgica 2 (Al2)

C | o Al:frecuencia variable mediante un potenciémetro.

= Parametrizacion:

ESPECIFICACION

PAR. DENOMINACION VALOR

Referencia entrada
analdgica

P1.12 Seleccién de refgrenaa 0
de frecuencia

o Conexionado EXTRA: potencidometro en entrada analdgica 1 (Al1)

Terminal | Signal | Default
MR ] & | 2&Vout 24V aux. voltage
R 8 |on Digital input 1 Start 1
IR N, ¢ |Di2 Digital input 2 Start 2
4 o Marcha+ sefal analégica: activacion de la marcha por 1

interruptor + sefal analdgica dentro del rango.

= Parametrizacion:

PAR. DENOMINACION ESPECIFICACION
P 2.1 Logica de marcha / paro 3 Modo marcha/paro + analdgica
L - 0=Al
P3.9 Seleccién senal marcha - T AR
P3.10 Nivel para la MARCHA [%] % respecto al nivel maximo de la
Al analbai
P3.11 Nivel para el PARO [9%] senalanalcgica

o Conexionado EXTRA: Entrada analdgica 1 (Al1) o 2 (Al2)

CONFIGURACION SENALES ANALOGICAS

= Parametrizacion:

PAR. DENOMINACION VALOR ESPECIFICACION
- 0 0...10V/0...20mA
P 3.1 Al1 rango de senal 1 | > 10V /4 . 20mA

P3.5 Al2 rango de sefal Ver parametro P3.1

= Conexionado:

Entrada analégica 2 (transductor)

Entrada analdgica 1

' Terminal

2&Vout f|r==—=- b Fe=====- & |24Vout
I == 1 [+10Vref ] [ SALIDA
[ al2+ 4| SALDA 222 4 Az
Pat _f2 |ans TRANSDUCTOR
110K Al2-/GND |5 F=1*%  4..20mA/0..10V == =+5 |ai2-/6ND
| RS i 1
3 |an/eND oo o1 (programable)




GUIA DE DISENO Y DIMENSIONADO BOMBEO SOLAR
VACON 20X

Dpto. técnico Iberia

ENGINEERING
TOMORROW

Danfi

VLT |VACON'

LIMITACION DE RESPONSIBILIDAD: La informacién y recomendaciones incluidas en la presente guia de disefio, pretenden orientar en el
desarrollo de aplicaciones de bombeo solar empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningtin tipo de responsabilidad para
Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccion final del sistema y producto, ni de asegurar que se cumplen los requerimientos
de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss.

Descargue y lea el Manual de instalacién de Vacon® 20X en:
http://drives.danfoss.com/downloads/portal/

Proceso de disefio y dimensionado:

1. Dimensionado 2. Seleccion del
de labomba Vacon 20X

3. Configuracién
del campo solar
(serie/paralelo)

Senal nivel maximo agua (opcional) Eﬂg\.‘f

Seiial nivel minimo agua (opcional)

1 T Componentes mecinicos
(\,:E 1 = = PARALELO opcionales (dependiendo
— e [ de lainstalacion):
~ [ INTERRUPTOR i 1. Boya nivel minimo
- DC. l 2.Bomba
llelale] 13 3. Vilvula de retencién
Cables motor 1 s .
«GE; ! = = + ANTIPARALELO F - . 4 4. vilvula rompe-vacio
| — || 2 S. Valvula retencian
)| = ::k @ | FiLTROY 6. Vélvula compuerta
™ ' i 7 7. Rejilla
«€— SERIE 8. Motor
8 9. Boya nivel méximo
Ejemplo de instalacion de bombeo solar (bomba sumergida y vaciado en depésitc)

1. DIMENSIONADO DE LA MOTO-BOMBA

a. Tipo de bomba: dependiendo de la fuente de captacion, elegir entre:
- Bomba supefrficial: para captacion de agua de balsas, rios, lagos, etc.
- Bomba sumergible: captacién agua de pozos. Recomendable sobredimensionar el variador. Tipos:
o Centrifugas: proporcionan presiones elevadas, casi independientemente del caudal.
o Helicoidales: proporcionan caudales elevados, casi independientemente de la presién.
b. Curva presion-caudal adecuada: deberemos elegir la bomba que sea capaz de proporcionar:
- Altura manométrica requerida (Hr): altura manométrica estatica + dinamica.
- Caudal requerido: proporcionado en MAX. 6 horas/dia (a criterio del cliente).

c. Tipo de motor: el VACON20X puede trabajar con motores de imanes permanentes y de induccién.
Independientemente del tipo de variador elegido (mono/trifasico) la salida SIEMPRE es trifasica. Por
tanto, la bomba ha de ser TRIFASICA.

- NOTA: debe estar preparado para trabajar con variador y soportar tensiones pico > 1500 V. Se
recomienda instalar filtros dU/dT o sinusoidales para evitar efectos de reflexiéon en los cables.

d. Tension nominal del motor: no debe superar lo especificado a continuacion:

- Tensiéon nominal maxima 230V si tension DC admisible del variador es: 234<Vpc<400V

- Tensién nominal maxima 400V si tension DC admisible del variador es: 400<Vpc<800V

2. DIMENSIONADO DEL VARIADOR VACON 20X

Una vez dimensionada la moto-bomba (sobre todo la Inom del motor) elegiremos el variador Vacon 20X,
segun la siguiente tabla (sélo los especificados en la tabla). Tendremos en cuenta que, dependiendo de la
Inom del variador, el campo solar debera proporcionar un valor cercano a 400V o 800V de tensién continua:

TENSION DC

POTENCIA | POTENCIA MAXIMA

ADMISIBLE MODELO :"\gﬁr’f"\f?‘[\’] VARIADOR = DEL CAMPO SOLAR
Vpe)IVI [KW] [kW]
w |y mu2 VACON0020-1L-0004-2-X+A1163* 4 075 15
w <
S 12| 169x205x154 | 234.--400 | VACON0020-1L-0005-2-X+A1163* 5 1.1 22
m
e mm VACONQ020-1L-0007-2-X+A1163* 7 15 3
y MU3 VACONQ020-3L-0011-2-X+A1163* 1 22 44
2 | 205x375x181 | 234...400 | VACON0020-3L-0012-2-X+A1163* 12 3 6
(%]
@ | mm VACON0020-3L-0017-2-X+A1163* 17 4 8
<<
wl MU3 VACONQ020-3L-0009-4-X-+A1163* 9 4 8
2 | 205x375x181 | 436...800 | VACON0020-3L-0012-4-X+A1163* 12 55 1
(=]
¥ mm VACON0020-3L-0016-4-X+A1163* 16 7.5 14

Tension bus D.C., intensidad nominal y potencias del campo solar para los Vacon 20X
(*) +HMTX para anadir panel de texto al variador.

Comprobaciones que realizar en los componentes eléctricos de la instalacion:

- Intensidades admisibles:

Inam.variador > Inam.bamba

- Tensiones admisibles: Voc. aagmisivie > Vo.c.(placas) * M6dulosge,,

- Potencia admisible:

Pméx.campo solar > Ppico campo > Pnom.variador > Pnom.bomba

3. CONFIGURACION DEL CAMPO SOLAR (orientaci6n para el calculo)

a. Numero de placas en serie: viene determinada por la tensién de circuito abierto de las placas solares
y la tensién continua (tensién D.C.) admisible del variador:

, 0.95+V,
Médulosgeje = —2&
Vo.c.

(redondear al nimero entero inferior)
Leyenda:
- Vp.c.: Tension méxima del BUS de corriente continua del variador (400 V o 800 V)
- Vp.c.: Tension de circuito abierto de la placa solar
b. N°hileras en paralelo: hileras de médulos necesarias para conseguir la potencia requerida:

P pico campo

Hileras = (redondear al nimero entero superior)
paralelo (Médulosserie*Ppico placa)
Leyenda:
= Ppico campo [WI: potencia pico requerida del campo solar. Valorar necesidad de sobredimensionar.
Enidraulica*1235
Ppico campo — —hidriulica” -=7> (considerando bomba centrifuga y 10% pérdidas por T2)

Nconjunto*Gmedia

o Enigrautica [Wh]: energia necesaria para cubrir las necesidades de caudal
Eniarautica = 2,725 * Qrequerido * Hr g,

* Qrequeriao IM*/dia]: volumen de agua medio requerido, por dia

» Hp g [m]: altura manométrica estética [altura fisica entre la parte inferior del pozo y la salida
del agua, mas la dindmica (pérdidas de la tuberia)

O Tconjunto: rendimiento del conjunto (bomba-motor-variador)

0 Gmedia [Wh/m?]: radiacion media diaria en el plano del generador, del mes mas desfavorable del
afno (ver www.adrase.com o similar)
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MONTAJE INSTALACION
a. Espacios libres alrededor del b. Cruces y paralelismos en el Cablear la parte de potencia segun lo especificado a continuacién:
X cableado:
variador: S—
DC
TAMANO A[mm] Bimm] Cmm] a X El cruce con otros cables se debe e == [— Sower = N
hacer a 90° y se debe mantener una be supply -
MU2 15 30 60 . . .. = DC+ o
distancia minima de 30 cm entre - A DC-
Mmus 15 30 80 cables de motor y el resto de cables. - Diodo Fusibles
- protection
(oPCIONAL) tension
Suministro inversa e
CABLEADO, INTERRUPTOR, DIODO, FILTROS Y FUSIBLES "“‘”ﬂ i - = -
a. Cableado: la longitud maxima para el cableado motor es 30 m, pero puede incrementarse instalando filtros i | [E '“"Er“!'?cr |||||| a
a la salida del variador. Se recomienda instalar los siguientes tipos de cable: i DCs ﬁ il ;
e g P . H = Dicdo
- Cableado de motor: Cableado simétrico de baja impedancia (max. 100mQ/m para 1..30 MHz) ACH M oH = I Fusbles  protecdén ; — ]
- SenAales de control: Cable apantallado de baja impedancia. @,P. : @ inversa 1
(OPCIOMAL) 11
- L |n = |
b. Filtros dU/dT o senoidales: para evitar dafios en el motor de la bomba y en el variador, se deben instalar & e 1 e
filtros segun el siguiente criterio, dependiendo de la longitud del cable de motor: a T ; [M—ir=
” 1 PE
TENSION DC LONGITUD CABLEADO MOTOR w = B
(Vp.c) V] A =1
=] o =t
Vp.c< 400 SIN FILTRO FILTRO SENOIDAL FILTRO SENOIDAL SOBREDIMENDIONADO |® 1) L\
= = cableado  \2 Q
WVACOM 20X TAMAMNO MUZ MOTOR
400 < Vp < 800 FILTRO dU/dt FILTRO SENOIDAL FILTRO SENOIDAL SOBREDIMENDIONADO ACON 20X T AMARIO M
- Caracteristicas de los filtros: NOTA: invertir una fase del cableado de motor para cambiar sentido de giro de la bomba.
o dU/dt: reducen los picos de tensidn alrededor de los 500V/ps. Caida de tensién < 1%. . .
/ P n ? Voltaje DUAL: el Vacon 20X permite
. L . L . . . . o 100 v : H
o Senoidal: reduccién de ruido, tensién de aislamiento y corrientes en cojinetes de motor. C.d.T 4% - 10% el suministto de red durante | '
. . . . ] ;
c. Interruptor DC: debe ser del tipo B o C. Su capacidad debe ser de al menos 1.5-2 veces la Inow del variador. periodos sin suministro solar. Es | i
necesario realizar maniobra externa | !
d. Diodo proteccion tension inversa: se debe instalar un diodo entre DC+ y DC- de Irav especificado en la tabla. con by-pass red-solar. Ademds, se | rensiGnDc Till
. .y i INTERRUPFTOR |
R . o - . . . . 1z | AL
En la siguiente tabla se especifican caracteristicas basicas a cumplir en cableado, fusibles, terminales, diodo: debg activar el summl.st.ro de red : CONMUTACION R
mediante una entrada digital (DIN6 - | I AC-0-D.C ~ :
. . i ] e
TAMARO MOBELD DIODO (minima  FUSIBLES CABLES TERMINALES terminal 16) y parametrizarla en el | ' ~
IFav) [A]*"  (gG/gL)[A1%*?  POTENCIA [mm?] [mm?] parametro P4.17 (poner “6") | TENSIOM A.C. ! ! |,
]
] A 'k
w | VACON0020-1L-0004-2-X+A1163 9 6 3x1.5+1.5 Torque a aplicar en el cableado: i i
2|3 MU2 VACON0020-1L-0005-2-X+A1163 12 8 3x2.5+2.5 0.2-25 “TTm T e
m
- | & VACONO020-1L-0007-2-X1A1163 6 > 305425 ST TERMINALES ABRAZADERAS TERMINALES  TERMINALES CUBIERTA
MOTOR[Nm]  TIERRAS EMC [Nm] TIERRAS[Nm] CONTROL[Nm] FRONTAL [Nm]
5 VACON0020-3L-0011-2-X+A1163 25 20 3x2.5+2.5
2 05-16 Mu2 0.5-06 15 2 0.22-0.25 2
p MU3 VACON0020-3L-0012-2-X+A1163 28 25 3x2.5+2.5
w2 Mu3 12-15 15 2 0.22-0.25 2
w VACON0020-3L-0017-2-X+A1163 40 30 3x6+6
= VACONO0020-3L-0009-4-X+A1163 20 16 3%2.542.5 Cablear las sefiales de control en base a la aplicacion requerida (ver “Guia de aplicacién”):
oY
2 MU3 VACON0020-3L-0012-4-X+A1163 28 20 3x2.5+2.5 0.5-16
o
i VACONO0020-3L-0016-4-X+A1163 36 30 3X6+6 1 | 2[3 67891045 [13[1[15[1w6[18]20[22[23[24[25][26]A]B
(*1) Los diqdos de proteccién contra tension inversa deben'serdeal menos 1209V. Ver instalacién en gréfico adjunto *&0 All |GND | 24V chl)’;\l/\ DINT|DIN2|DIN3| A2 Clé)cl)VI C%?Vl DIN4|DIN5|DIN6 | AO1 | DO1 RCOM1 ,Ffl%]_ ﬁf’é RC?AZ ,Ffl%z_ RS485
(*2) Los fusibles deben soportar al menos 1000V y se recomienda que sean del tipo Gpv
(*3) Seccion minima recomendada para el cableado de alimentacion y de motor. Sujeto a normativa local y calculos de c.d.t. de lainst.




V20X - STD_Modo solar_referencia max._005

Vs

" )
Parametros Esquema de potencia
ey — %
Menu “SYS/FLT” e pr
Pasos Descripcion Param. Valor FE T ?
: SYS/FLT— P4.2— modificar a 1y OK—
1 Cargar parametros por defecto P4.2 Restaura parametros por defecto : }
| |
Menu “PAR” | ¥ \
Pasos Descripcién Param Valor | l 1 ‘
2 Mostrar pardmetros P1.16 1 (Mostrar todos los parametros) Py
3 Frecuencia minima referencia P1.1 30 Hz (Depende de las caracteristicas de bomba) . |
4 Frecuencia maxima referencia P1.2 50 Hz (Depende de las caracteristicas de bomba) VACON ‘
A =7 Uvw
= i A e s 2= 3 Sentido de giro: 2te | Filtro de salida:
6 Tiempo de desaceleracién P1.4 3s . | .
7 Limite de intensidad P1.5 I.nominal x 1.50 (valor recomendado) IrTvertlr 2 fases de cableado motor | - Para bom.bas sumergidas
8 Tensidn nominal motor P1.6 Acorde datos placa de motor Ej: U/V/W = V/U/W ! - Para longitudes largas de cableado
9 Frecuencia  nominal motor P1.7 Acorde datos placa de motor
10 Velocidad nominal motor P1.8 Acorde datos placa de motor
11 Intensidad nominal motor P1.9 Acorde datos placa de motor
12 | Coseno phi P1.10 Acorde datos placa de motor o J
13 Tipo de Marcha P1.13 0 (Arrangue por rampa)
14 Tipo de Paro P1.14 2 (Paro por rampa) 4 . )
15 Marcha voltaje CC P14.1 510 / 240vdc (Valor entre VMP 10% y VMP 100%) Esquema Sena|eS Contr0| E/S
16 Vmp @ 100% potencia P14.5 580 / 280vdc (vdc para dar potencia maxima a motor)
17 Vmp @ 10% potencia P14.6 500 / 230vdc (vdc para dar potencia minima a motor)
18 Frec. Conmutacion P8.8 x.X kHz _(Acorde datos placa de filtro de salida) \ /A P AT P W
19 | Proteccién referencia <4mA P9.1 0 (Sin accidn) VATREALAJIN
7 (Referencia maxima) "
20 Referencia de frecuencia P1.12 (El variador ira a maxima referencia en funcion de la R - )
la potencia solar) g o O £ Listo Marcha
4 (Modo marcha solar) e ;’ % u 2 2 T I
21 Légica de marcha / paro P2.1 (Arranca cuando equipo estd a READY y supera P14.1) = = o= ©ou - 7
Nota: el variador puede arrancar tras cambiar el par. o = 0 =l =4
O o O ) =
Lég D%‘ - ~| = O =~ R | < :\7 NS
NIz 4| T mltllls|t|w|e|s]d 5la|918]8
nlwo S ol 2o Y¥ 5 Y Y258l alalxzla |l || @
|35+ |B|5|a|?|<|=|C|2|2|2| %" ol el el
L] L] \ ISR RNy ey s Al
< m|— | |mljo|~ o]0« |- | =] =] =] =]« O o | e e ey
Menu “PAR” — Parametros opcionales | | T T ] | I T ] I | | T ] | | I | |
22 Aceleracidn a la marcha P2.9 2s (tiempo de aceleracion de OHz hasta frec. minima)
23 Sobre par automatico P1.15 1 (Habilitado)
24 Seleccidn curva U/f P8.4 0 (Lineal)
25 Rearme automidtico P10.1 1 (Habilitado)
26 Proteccidn baja carga P9.7 2 (Fallo. Paro eje de motor si esta gira libre = falta agua)
Nota: no requiere conexién de control
. J
N\
. , o ' ' Control por panel
Nota: EI P4.2-“Cargar parametros por defecto” s6lo debe realizarse la primera vez que se configura el Pulse el botén “LOC-REM” para conmutar de /0 = KEYPAD. READY RUN STOP ALARM FAULT
convertidory sin comando de marcha activo. Activar de nuevo el P4.2 implica la restauracion de todos los Elindicador se situara a KEYPAD confirmando el cambio de control rerla® A 2
pardmetros a sus valores por defecto. Para ajustes de programacion posteriores, ir al ment “PAR”. .- r" ‘-‘ .-‘ & N
=er 4 Seleccione menu “REF” MON --' ' ' ' ' ' ‘ 8 S
. » . Lo . - Aw Introduzca Hz como velocidad del motor k=
IJMITACION DE RBPONSIBIUDAD: _ La informacion y recomendaciones mcluldas en la preseﬁte_gula de_ d.lserjo, pretgnden @ Pulse el botén marcha para arrancar el motor a la velocidad de “REF” PAR PO AR ML S § :
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningun tipo de . sYs 83
” - . ’ & Pulse el botdn paro para parar el motor Hz E
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccién final del sistema y producto, ni de asegurar que se v h 4 A&
cumplen los requerimientos de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. Para salir del control panel (KEYPAD) vuelva a pulsar botén “LOC-REM” FWD REV VO ‘KEYPAD:K BUS )




Anexo - Ampliacion esquema de control

(4]
> o T
< - g, 4
L — > .
o o N L L Listo Marcha
3] 3] 5] I35 o) o
f - - w Q f— p—
o o 0] ful [&] [S]
Pop §os S o9 0]
O =| <
M = - = | <
O e ) Ol Z| =2 O] Z
A N N N E IS S Sl S
SIS |l Y= ~lldldlolslelelalo ololololo
O Y e I O e i e I e e I e I e = B r|lo|owr| o | o
rifirx|+t|l<<|<<| +|oo|lo|o <€ | <C
| | | \ \ \ \ | | \ | |
| | | \ | | | | \ o | | Ml ol ol o] o N M| || W
< | M| — [ | M| | M~]0 DN | — | | WO — | — — | — — | N NN
Nota: no requiere conexién de control
Guardar y restaurar en panel de control
Nota: - Realizar estas operaciones sin la orden de marcha (pulsar botdn paro panel y tener estado del equipo en PARO).
- Usar este proceso “Guardar-Restaurar” para programar los otros equipos (realizar todos los pasos) o como copia de seguridad (realizar solo paso 1):
1. Guardar los pardmetros del variador en panel de control ajustando “SYS>P4.5=1". 2. Luego quitar el panel y ponerlo en un variador no programado. 3. Restaurar los parametros ajustando “ SYS>P4.6=1".
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A Y A Y
PAR | PAR J -
sYs [o Hz SYS |4 Hz
v v

FWD REV /O KEYPAD BUS FWD REV 0 KEYPAD BUS

181B4089




V20X - STD_Marcha-paro_referencia max._005b

e (" )
Parametros Esquema de potencia
ey — %
Menu “SYS/FLT” e pr
Pasos Descripcion Param. Valor FE T ?
: SYS/FLT— P4.2— modificar a 1y OK—
1 Cargar parametros por defecto P4.2 Restaura parametros por defecto : }
| |
Menu “PAR” | ¥ \
Pasos Descripcién Param Valor | l 1 ‘
2 Mostrar pardmetros P1.16 1 (Mostrar todos los parametros) Py
3 Frecuencia minima referencia P1.1 30 Hz (Depende de las caracteristicas de bomba) . |
4 Frecuencia maxima referencia P1.2 50 Hz (Depende de las caracteristicas de bomba) VACON ‘
- = Uvw
e [rempogeroraon | Pt [ > S rodesi
7 Limite de intensidad P1.5 I.nominal x 1.50 (valor recomendado) IrTvertir 2 fases de cableado motor | - Para bom.bas sumergidas
8 Tensidn nominal motor P1.6 Acorde datos placa de motor Ej: U/V/W = V/U/W ! - Para longitudes largas de cableado
9 Frecuencia  nominal motor P1.7 Acorde datos placa de motor
10 Velocidad nominal motor P1.8 Acorde datos placa de motor
11 Intensidad nominal motor P1.9 Acorde datos placa de motor
12 | Coseno phi P1.10 Acorde datos placa de motor o J
13 Tipo de Marcha P1.13 0 (Arrangue por rampa)
14 Tipo de Paro P1.14 2 (Paro por rampa) e . )
15 | Marcha voltaje CC P14.1 510 / 240vdc (Valor entre VMP 10% y VMP 100%) Esquema sefiales control E/S
16 Vmp @ 100% potencia P14.5 580 / 280vdc (vdc para dar potencia maxima a motor)
17 Vmp @ 10% potencia P14.6 500 / 230vdc (vdc para dar potencia minima a motor) ) _
18 Frec. Conmutacién P8.8 x.x kHz _(Acorde datos placa de filtro de salida) \/ /\l P | (\ D r —\> 1
19 Proteccion referencia <4mA P9.1 0 (Sin accion) " ~
7 (Referencia maxima) Pz 8 w
20 Referencia de frecuencia P1.12 (El variador ira a maxima referencia en funcion de la PR - [ Lieto Marcho
la potencia solar) 5w P E - —
21 0 (Modo Marcha-Paro) 2 2 & § e 2 2 7 ’J 1 7 )
2 Logica de marcha / paro L (Arranca cuando pin8 o pin9 recibe +24vdc) =) = =] =|<|2|F5]2
0| w 2 = 2 , N EYES
W . ™~ . = Sl |lulou|
s 2L = wlelalalals|e|l2s|a8 Slelelg|g
gle|z|<2 || Y| B|8|R|e|Z|<L|8|”|”|A|T|" F‘fL‘I‘L‘f
| 1 1 1 1 1 | N - -
slalllaldloldlolal2ldb|2]2|2]L[2]8 MR R
Menu “PAR” — Parametros opcionales T T LI I I I R T ]
22 Aceleracién a la marcha P2.9 2s  (tiempo de aceleracidn de OHz hasta frec. minima)
23 Sobre par automatico P1.15 1 (Habilitado)
24 Seleccion curva U/f P8.4 0 (Lineal)
25 Rearme automédtico P10.1 1 (Habilitado) /
26 Proteccidn baja carga P9.7 2 (Fallo. Paro eje de motor si esta gira libre = falta agua)
27 Frecuencia fija 1 P2.2 xx.xx Hz (Frecuencia fija activable con DI4)
;fg
~ J
N [
. . Control por panel
Nota: El P4.2 -“Cargar parametros por defecto” sélo debe realizarse la primera vez que se configura el pulse el bot p "LO? REM” tarde /0 = KEYPAD READY RUN STOP ALARM FAULT
» | : ; ol 4 Z,| Pulse el boton - para conmutar de . .
conyerhdorysm comando de marcha actlvq. Activar de nuevo eI'I,D4.2 |mp|[ca la (estauracpg de:c’odos los B indicador se situard a KEYPAD confirmande el cambio de control g Y A % °
pardmetros a sus valores por defecto. Para ajustes de programacion posteriores, ir al menu “PAR”. ,‘- "-‘ '-‘ '-' <
ser4 Seleccione mend “REF” MON - g S
LIMITACION DE RESPONSIBILIDAD:  La informacién y recomendaciones incluidas en la presente guia de disefio, pretenden ~ Lnterd ulzkc)a Hz comohveloadad del motlor I velocidad de “REF” AR __' L‘l L { L’ g~
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningun tipo de ® Pulse el botc?n marcha para arrar|1car el motor a la velocidad de svs 2 <
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccién final del sistema y producto, ni de asegurar que se € Pulse el botdn paro para parar el motor v Hz v A& E
L cumplen los requerimientos de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. L Para salir del control panel (KEYPAD) vuelva a pulsar botén “LOC-REM” FWD REV /O "‘KEYPAD.' BUS )L




Anexo - Ampliacion esquema de control
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Guardar y restaurar en panel de control
Nota: - Realizar estas operaciones sin la orden de marcha (pulsar botdn paro panel y tener estado del equipo en PARO).
- Usar este proceso “Guardar-Restaurar” para programar los otros equipos (realizar todos los pasos) o como copia de seguridad (realizar solo paso 1):
1. Guardar los pardmetros del variador en panel de control ajustando “SYS>P4.5=1". 2. Luego quitar el panel y ponerlo en un variador no programado. 3. Restaurar los parametros ajustando “ SYS>P4.6=1".
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A F A &
PAR | PAR J -
sYs [o Hz SYS |4 Hz
v v

FWD REV /O KEYPAD BUS FWD REV 0 KEYPAD BUS

181B4089




V20X - STD_Doble Marcha_referencia max._005c M

( N\ [
Parametros Esquema de potencia
ey — %
Mend “SYS/FLT” - —
Pasos Descripcion Param. Valor FE T ?
: SYS/FLT— P4.2— modificar a 1y OK—
1 Cargar parametros por defecto P4.2 Restaura parametros por defecto : }
| |
Menu “PAR” | ¥ \
Pasos Descripcién Param. Valor | l 1 ‘
2 Mostrar pardmetros P1.16 1 (Mostrar todos los parametros) Py
3 Frecuencia minima referencia P1.1 30 Hz (Depende de las caracteristicas de bomba) . |
4 Frecuencia maxima referencia P1.2 50 Hz (Depende de las caracteristicas de bomba) VACON | |
A =7 Uvw
Z I.;z:zg g: 32§fc':|2?arlién Eiz gz Sentido de giro: 2te } Filtro de salida:
7 Limite de intensidad P1.5 I.nominal x 1.50 (valor recomendado) IrTvertir 2 fases de cableado motor | - Para bom.bas sumergidas
8 Tension nominal motor P1.6 Acorde datos placa de motor Ej: U/V/W > V/U/W ! - Para longitudes largas de cableado
9 Frecuencia  nominal motor P1.7 Acorde datos placa de motor
10 Velocidad nominal motor P1.8 Acorde datos placa de motor
11 Intensidad nominal motor P1.9 Acorde datos placa de motor
12 Coseno phi P1.10 Acorde datos placa de motor o
13 Tipo de Marcha P1.13 0 (Arrangue por rampa)
14 Tipo de Paro P1.14 2 (Paro por rampa) e .
15 Marcha voltaje CC P14.1 510 / 240vdc (Valor entre VMP 10% y VMP 100%) Esquema Sena|eS Contr0| E/S
16 Vmp @ 100% potencia P14.5 580 / 280vdc (vdc para dar potencia maxima a motor) )
17 Vmp @ 10% potencia P14.6 500 / 230vdc (vdc para dar potencia minima a motor) .
18 Frec. Conmutacion P8.8 x.x kHz  (Acorde datos placa de filtro de salida) \/ A F\> T ,A, T:I T Q ]
19 Proteccion referencia <4mA P9.1 0 (Sin accion) " ~
7 (Referencia maxima) 2 *: 8
20 Referencia de frecuencia P1.12 (El variador ira @ médxima referencia en funcién de la s g . [ Usto Horcha
la potencia solar) vy oom vooa r _| 7 |_|
S o 2 (Modo Doble Marcha) $ 2 & e 8 2 rT .
21 | Logica de marcha / paro P21 (Arranca cuando pin8y pin9 reciben +24vdc) 2 3 5 5121252
213 2l.|8 S AAREHENE
S B4 P A O s IR EI B I EIELE g|8|8(8|8
vle|l7|z|2| 8|88~z 2|2|=e|==|" ol Il el Bl B
I J I I I
el ldlslslilslale|slalellelele|s] (80]5]20]8
11T 1T T T 1 rFrrtrr 1117 17T 1T T 11
Menu “PAR” — Parametros opcionales
22 Aceleracién a la marcha P2.9 2s  (tiempo de aceleracidn de OHz hasta frec. minima)
23 Sobre par automatico P1.15 1 (Habilitado)
24 Seleccion curva U/f P8.4 0 (Lineal)
25 Rearme automédtico P10.1 1 (Habilitado) /f
26 Proteccidn baja carga P9.7 2 (Fallo. Paro eje de motor si esta gira libre = falta agua)
27 Frecuencia fija 1 P2.2 xx.xx Hz (Frecuencia fija activable con DI4)
5 b
= =
Control | M
. » o . ) ontrol por pane
Nota: El P4.2 -“Cargar parametros por defecto” sélo debe realizarse la primera vez que se configura el Pulse el b t’p “LO?REM” tarde 10 > KEYPAD READY RUN STOP ALARM FAULT
» | : ; ol 4 Z,| Pulse el boton - para conmutar de . .
conyerhdorysm comando de marcha actlvq. Activar de nuevo eI'I,D4.2 |mp|[ca la (estauracpg de:c’odos los B indicador se situard a KEYPAD confirmande el cambio de control g Y A % °
pardmetros a sus valores por defecto. Para ajustes de programacion posteriores, ir al menu “PAR”. ,‘- "-‘ '-‘ '-' <
ser4 Seleccione mend “REF” MON - g S
LIMITACION DE RESPONSIBILIDAD:  La informacién y recomendaciones incluidas en la presente guia de disefio, pretenden ~ Lnterd ulzkc)a Hz comohveloadad del motlor I velocidad de “REF” AR __' L‘l L { L’ g~
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningun tipo de o Pulse el botc?n marcha para arrar|1car el motor a la velocidad de svs 2 <
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccién final del sistema y producto, ni de asegurar que se € Pulse el botdn paro para parar el motor v Hz v A& E
L cumplen los requerimientos de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. ) L Para salir del control panel (KEYPAD) vuelva a pulsar botén “LOC-REM” FWD REV /O "‘KEYPAD.' BUS )L




Anexo - Ampliacion esquema de control
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Guardar y restaurar en panel de control
Nota: - Realizar estas operaciones sin la orden de marcha (pulsar botdn paro panel y tener estado del equipo en PARO).
- Usar este proceso “Guardar-Restaurar” para programar los otros equipos (realizar todos los pasos) o como copia de seguridad (realizar solo paso 1):
1. Guardar los pardmetros del variador en panel de control ajustando “SYS>P4.5=1". 2. Luego quitar el panel y ponerlo en un variador no programado. 3. Restaurar los parametros ajustando “ SYS>P4.6=1".
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A F A Y
PAR | PAR J -
sYs [o Hz SYS |4 Hz
v v

FWD REV /O KEYPAD BUS FWD REV 0 KEYPAD BUS

181B4089




V20X - PID_Normal_sensor pasivo_007 M

( N\ [
Parametros Esquema de potencia
ey — %
Menu “SYS/FLT” e pr
Pasos Descripcion Param. Valor FE T ?
: SYS/FLT— P4.2— modificar a 1y OK—
1 Cargar parametros por defecto P4.2 Restaura parametros por defecto : }
| |
Menu “PAR” | ¥ \
Pasos Descripcién Param. Valor | l 1 ‘
2 Mostrar pardmetros P1.16 1 (Mostrar todos los parametros) Py
3 Frecuencia minima referencia P1.1 30 Hz (Depende de las caracteristicas de bomba) . |
4 Frecuencia maxima referencia P1.2 50 Hz (Depende de las caracteristicas de bomba) VACON ‘
A =7 Uvw
e [rempogeroraon | Pt [ > S rodesi
7 Limite de intensidad P1.5 l.nominal x 1.50 _ (valor recomendado) IrTvertir 2 fases de cableado motor | - Para bom.bas sumergidas
8 Tension nominal motor P1.6 Acorde datos placa de motor Ej: U/V/W > V/U/W ! - Para longitudes largas de cableado
9 Frecuencia  nominal motor P1.7 Acorde datos placa de motor
10 Velocidad nominal motor P1.8 Acorde datos placa de motor
11 Intensidad nominal motor P1.9 Acorde datos placa de motor
12 Coseno phi P1.10 Acorde datos placa de motor o
13 Tipo de Marcha P1.13 0 (Arrangue por rampa)
14 Tipo de Paro P1.14 2 (Paro por rampa) e .
15 Marcha voltaje CC P14.1 510 / 240vdc (Valor entre VMP 10% y VMP 100%) Esquema Sena|eS Contr0| E/S
16 Vmp @ 100% potencia P14.5 580 / 280vdc (vdc para dar potencia maxima a motor)
17 Vmp @ 10% potencia P14.6 500 / 230vdc (vdc para dar potencia minima a motor)
18 Frec. Conmutacion P8.8 x.x kHz  (Acorde datos placa de filtro de salida) NSARTANI
19 Proteccion referencia <4mA P9.1 0 (Sin accion) ‘/ . R - '\ J—’ J P 1
. . 2 (PID) ; 8 -
20 Referencia de frecuencia P1.12 (El variador tendra una regulacién en funcién del PID) £ 9 =
21 Referencia PID1 P12.2 xx.xx% _(Presién de trabajo) £ 2 ': . o L Marcha
22 Valor actual P12.4 1 (A12) i g 3 g3 3 [" |r‘“-
23 Proporcional P12.7 120% - - — : T oToT=T=
24 | Integral P12.8 1s oo 2 & = 5l21z|o|=z
25| Frecuencia dormir P12.12 | 35Hz olalo|, | ]2]° s T b e lo] o] 5] & Sl3|alala
26 | Retraso dormir P12.13 10s Slalelzlizldlzlalv 2oy Blasl=25218 AR AR AR AR
27 Limite para despertar P12.14 5% vl Y| sialala) =) a) | o Ll !
28 Supervisién realimentacién PID P12.15 8 gihr;ggcmgzcha.paro) SIS SR I O O UGN DR O I S U IS R I R R R I R Mol T|ele
29 Légica de marcha / paro P2.1 (Arranca cuando pin8 reciben +24vdc) IR H I
Nota: Retardo entre rearranques en P14.2 (1m def.)
Menu “PAR” — Parametros opcionales /
30 Aceleracidn a la marcha P2.9 2s (tiempo de aceleracion de OHz hasta frec. minima)
31 Sobre par automatico P1.15 1 (Habilitado) .
32 Seleccidn curva U/f P8.4 0 (Lineal) ( \',
33 Rearme automadtico P10.1 1 (Habilitado) - -/
34 Proteccidn baja carga P9.7 2 (Fallo. Paro eje de motor si esta gira libre = falta agua) £ Transductor
35 [ Frecuencia fija 1 P2.2 xx.xx Hz (Frecuencia fija activable con DI4) p= 4-Elna
N [
. . Control por panel
Nota: El P4.2 -“Cargar parametros por defecto” sélo debe realizarse la primera vez que se configura el Pulse el bot p "LO? REM” tarde 10 > KEYPAD READY RUN STOP ALARM FAULT
» | : ; ol 4 Z,| Pulse el boton - para conmutar de . .
conyerhdorysm comando de marcha actlvq. Activar de nuevo eIAI,D4.2 |mp|[ca la (estauracp/r) de:c’odos los B indicador se situard a KEYPAD confirmande el cambio de control g Y A % °
pardmetros a sus valores por defecto. Para ajustes de programacion posteriores, ir al menu “PAR”. ,‘- "-‘ '-‘ '-' <
ser4 Seleccione mend “REF” MON - g S
LIMITACION DE RESPONSIBILIDAD:  La informacién y recomendaciones incluidas en la presente guia de disefio, pretenden ~ Lnterd “lzga Hz comohveloadad del motlor s velocidad de “REF” AR __' L‘l L { L’ g~
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningun tipo de ® Pulse el botc?n marcha para arrar|1car el motor a la velocidad de svs 2 <
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccién final del sistema y producto, ni de asegurar que se € Pulse el botdn paro para parar el motor v Hz v A& E
L cumplen los requerimientos de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. ) L Para salir del control panel (KEYPAD) vuelva a pulsar botén “LOC-REM” FWD REV /O "‘KEYPAD.' BUS )L
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Guardar y restaurar en panel de control
Nota: - Realizar estas operaciones sin la orden de marcha (pulsar botdn paro panel y tener estado del equipo en PARO).
- Usar este proceso “Guardar-Restaurar” para programar los otros equipos (realizar todos los pasos) o como copia de seguridad (realizar solo paso 1):
1. Guardar los pardmetros del variador en panel de control ajustando “SYS>P4.5=1". 2. Luego quitar el panel y ponerlo en un variador no programado. 3. Restaurar los parametros ajustando “ SYS>P4.6=1".
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A F A &
PAR | PAR J -
sYs [o Hz SYS |4 Hz
v v

FWD REV /O KEYPAD BUS FWD REV 0 KEYPAD BUS
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( N\ [
Parametros Esquema de potencia
o+ —— =
Menu “SYS/FLT” e pr
Pasos Descripcion Param. Valor FE T ?
: SYS/FLT— P4.2— modificar a 1y OK—
1 Cargar parametros por defecto P4.2 Restaura parametros por defecto : }
| |
Menu “PAR” | ¥ \
Pasos Descripcién Param. Valor | l 1 ‘
2 Mostrar pardmetros P1.16 1 (Mostrar todos los parametros) Py
3 Frecuencia minima referencia P1.1 30 Hz (Depende de las caracteristicas de bomba) . |
4 Frecuencia maxima referencia P1.2 50 Hz (Depende de las caracteristicas de bomba) VACON | |
A =7 Uvw
f{emmdsncin | fls 1= L Awodesaida
7 Limite de intensidad P1.5 I.nominal x 1.50 (valor recomendado) IrTvertir 2 fases de cableado motor | - Para bom.bas sumergidas
8 Tension nominal motor P1.6 Acorde datos placa de motor Ej: U/V/W > V/U/W ! - Para longitudes largas de cableado
9 Frecuencia  nominal motor P1.7 Acorde datos placa de motor
10 Velocidad nominal motor P1.8 Acorde datos placa de motor
11 Intensidad nominal motor P1.9 Acorde datos placa de motor
12 Coseno phi P1.10 Acorde datos placa de motor -
13 Tipo de Marcha P1.13 0 (Arrangue por rampa)
14 Tipo de Paro P1.14 2 (Paro por rampa) 4 .
15 Marcha voltaje CC P14.1 510 / 240vdc (Valor entre VMP 10% y VMP 100%) Esquema Sena|eS Contr0| E/S
16 Vmp @ 100% potencia P14.5 580 / 280vdc (vdc para dar potencia maxima a motor)
17 Vmp @ 10% potencia P14.6 500 / 230vdc (vdc para dar potencia minima a motor)
18 Frec. Conmutacion P8.8 x.x kHz  (Acorde datos placa de filtro de salida) \/ A R I r/—\\ D D R 1
19 Proteccion referencia <4mA P9.1 0 (Sin accion) o -
. ) 2 (PID) ¢ 3 s s 2
20 Referencia de frecuencia P1.12 (El variador tendrd una regulacién en funcién del PID) s 2z 0 © g ; Listo Marcha
21 Seleccién Ref.PID2 P4.16 6 EoLob I = ( h
22 Referencia PID1 P12.2 xx.Xx% (Presidn de trabajo 1) = = = bow = - L‘ 7
23 Referencia PID2 P12.3 xX.Xx% _(Presién de trabajo 2) 8 5 2 512 2152
24 [ Valor actual P12.4 1 (A2) 8|8 <|>|© L + | SISlalala
25| Proporcional P12.7 120% SISlalEl&lSlzlalellala|E|S|L22|E slglelele
26 Integral P12.8 1s ¥|&|lF|lalals]alalalP|al< e Ol ‘ Ol
27 | Frecuencia dormir P12.12 35Hz R T N B B A S B VR IS [ NV B (U [ ulo|=|(vn|w
28 | Retraso dormir P12.13 10s ‘li ’T T ?J ‘? D] @ O‘\ S‘ L S R R “‘J T “‘J * ?J (\IJ
29 Limite para despertar P12.14 5%
30 Supervision realimentacién PID P12.15 0 (Sin accién)
0 (Modo Marcha-Paro)
31 Légica de marcha / paro P2.1 (Arranca cuando pin8 reciben +24vdc)
Nota: Retardo entre rearranques en P14.2 (1m def.) f
Menu “PAR” — Parametros opcionales Py
32 Aceleracidn a la marcha P2.9 2s (tiempo de aceleracidn de OHz hasta frec. minima) — 5 o
33 | Sobre par automatico P1.15 1 (Habilitado) 2 ta =
34 Seleccién curva U/f P8.4 0 (Lineal) P %5 K
35 Rearme automédtico P10.1 1 (Habilitado) = S &
36 Proteccidn baja carga P9.7 2 (Fallo. Paro eje de motor si esta gira libre = falta agua) =
37 Frecuencia fija 1 P2.2 xX.xx Hz (Frecuencia fija activable con DI4)
N [
. ) Control por panel
Nota: El P4.2 -“Cargar parametros por defecto” sélo debe realizarse la primera vez que se configura el Pulse el bot p "LO? REM” tarde 10 > KEYPAD READY RUN STOP ALARM FAULT
» | : ; ol 4 Z,| Pulse el boton - para conmutar de . .
conyerhdorysm comando de marcha activo. Activar de nuevo eIAI’D4.2 |mp|[ca la (estauracp/r) de:c’odos los B indicador se situard a KEYPAD confirmande el cambio de control g Y A % °
pardmetros a sus valores por defecto. Para ajustes de programacion posteriores, ir al menu “PAR”. ,‘- "-‘ '-‘ '-' <
ser4 Seleccione mend “REF” MON - g S
LIMITACION DE RESPONSIBILIDAD:  La informacién y recomendaciones incluidas en la presente guia de disefio, pretenden ~ Lnterd “lzga Hz comohveloadad del motlor I velocidad de “REF” AR __' L‘l L { L’ g~
orientar en el desarrollo de aplicaciones de bombeo empleando convertidores de frecuencia, sin constituir ningun tipo de ® Pulse el botc?n marcha para arrar|1car el motor a la velocidad de svs 2 <
responsabilidad para Danfoss. Danfoss no se hace responsable de la seleccién final del sistema y producto, ni de asegurar que se € Pulse el botdn paro para parar el motor v Hz v A& E
L cumplen los requerimientos de rendimiento, mantenimiento, seguridad y advertencias de los variadores de frecuencia Danfoss. ) L Para salir del control panel (KEYPAD) vuelva a pulsar botén “LOC-REM” FWD REV /O "‘KEYPAD.' BUS )L
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Guardar y restaurar en panel de control
Nota: - Realizar estas operaciones sin la orden de marcha (pulsar botdn paro panel y tener estado del equipo en PARO).
- Usar este proceso “Guardar-Restaurar” para programar los otros equipos (realizar todos los pasos) o como copia de seguridad (realizar solo paso 1):
1. Guardar los pardmetros del variador en panel de control ajustando “SYS>P4.5=1". 2. Luego quitar el panel y ponerlo en un variador no programado. 3. Restaurar los parametros ajustando “ SYS>P4.6=1".
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
A Y A Y
PAR J — PAR J —
sYs [o Hz SYS |4 Hz
v v

FWD REV /O KEYPAD BUS FWD REV 0 KEYPAD BUS
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