ENGINEERING
TOMORROW

Datovy list

Pohony pro modulacni a 3polohové rizeni

AME 655 - bez bezpecnostni funkce

AME 655 GA - bez bezpecnostni funkce (nahrada za AMV(E) 4xx/6xx)

AME 658 SU, AME 658 SD - s bezpecnostni funkci (pruzina nahoru/dolt)
AME 659 SD - s bezpecnostni funkci (pruzina dolu); s certifikaci DIN EN 14597

Popis Vlastnosti:

+Ru¢ni ovlddani bud'mechanické,
nebo elektrické
+ Indikace polohy, LED signalizace
+ Volitelnd rychlost 2 nebo 6 s/mm
« Funkce automatického prizpGsobeni
zdvihu koncovych poloh ventilu,
které zkracuje dobu uvedeni do provozu
(rezim automatického zdvihu)
+ Integrovany pomocny spinac
« Optimalizace charakteristiky
+ Nastavitelné omezeni zdvihu
« Protioscila¢ni funkce
+ Pulzni nebo nepfretrzity vystupni signal (4 a 5)
«  Napétovy nebo proudovy vystupni signal X
. Externitlacitko resetovani
« Automatickd detekce signalu Y
+  Moznost 3polohového nebo modulaéniho

fizeni
Servopohony jsou uréeny primarné S A , .
P Y Jsou urceny p . + Galvanické oddéleni Y, X a na vystupni
pro regulaci ventil(i fizenou reguldtorem svorce 4 a5

v soustavach dalkového vytapéni/chlazeni,

oy s - s « Tepelna ochrana a ochrana proti pretizeni
vytapéni, ventilace a klimatizace.

« Presné ovlddani a rychla odezva

Servopohony AME 655, 658 a 659 mohou byt v 3polohoveém rezimu (0,01 s)
fizeny elektronickymi reguldtory s modula¢nim

nebo 3polohovym Fizenim. Specialni funkce pouze k servopohoniim

AME 655GA a AME 659SD:
Servopohony Ize pouzit bez adaptéru ve spojenis: + Bezpotencialova svorka
- Typy ventilu VFM, VFS (DN 65-100), - Moznost pfipojeni vodicd jako
VF (DN 100-150) a VL (DN 100) u AMV (E 41X nebo 61X)
- PFimocinny regulator pratoku AFQM 6* + Vcetné kabelovych hrdel
a AFQM 2. .
* S adaptérem 065B3527 pro AFQM 6 nebo Technické udaje:
AFQM PN 25, pokud byly vyrobeny drive « Jmenovité napéti (AC nebo DC):
neZ v breznu 2015. - 24V, 50 Hz/60 Hz
—-230V, 50 Hz/60 Hz
A Pouzijte s adaptérem 065B3527 « Ridici vstupni signal:
v kombinacis: modula¢ni nebo ttipolohovy
- Typy ventilu VFG(S) a VFU. « Sila:2 000 N
+  Zdvih: 50 mm

+ Rychlost (volitelnd): 2 nebo 6 s/mm
+ Max. teplota média: zavisi na typu ventilu
(od 150 do 300 °C)
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Danifi

Datovy list Pohony pro modulacni a 3polohové fizeni AME 655/658/659
Objednavani Servopohony Prislusenstvi — ohFivac vietena
Obrazek  |Typ :\\’g"a’e“' Obj. &. Typ DN Obj. &.
Ohfivac vietena pro ventil VFM 65-250 06527022
24 082G3442 vory . P
AME 655 PtisluSenstvi — adaptér
230 082G3443 -
Typ Obj. ¢.
AME 655 GA | 082G3439 Adaptér pro VFG/S, VFU a AFQM 6
230 082G3438 a AFQM PN 25, pokud byly vyrobeny 065B3527
dfive nez v breznu 2015
24 082G3450
AME 658 SU rislug {— i ¥
230 082G3451 Prislusenstvi — Spojka vietena
24 082G3448 Typ Obj. &.
AME 658 SD Spojka vietena pro véechny servopohony
230 082G3449 AMV (E) 65x 003G6398
24 082G3454
AME 659 SD rislus i— ia a *
230 082G3455 Pfislusenstvi — bezpotencialova svorka
Typ Obj. ¢.
Bezpotencidlova svorka pro vsechny
servopohony AME 65x 24 V 003G6336
Bezpotencidlova svorka pro viechny
servopohony AME 65x 230 V 003G6337
*Zahrnuto do AME 659 SD & AME 655 GA
Technické tdaje Typ pohonu AME 655/655 GA | AME658 SD | AME658SU | AME 659 SD
Napéjeni " 24 nebo 230; +10 az-15 %; AC nebo DC
" . 12(24V) 19 (24 V) 19 (24 V) 19,2(24V)
spotfeba energie VA 121230y 28(230V) 28(230V) 35,7 (230 V)
Frekvence Hz 50/60
Pied pFipoieni . &it \ 0-10 (2-10) [Ri =40 kQ]
re ripojenim si overte
.. Pripoj C . . Ridici vstup Y mA 0-20 (4-20) [Ri = 500 Q]
pFivod elektrické energie — FRS———
a spotiebu energie! - 3stupniovy (aut. detekce vedeni)
o v 0-10 (2-10) [Ri = 10 kQJ
Ridici vystup X -
Poznamka: mA 0-20 (4-20) [Ri=510Q]
NepouZivejte bezpecnostni Uzaviraci sila N 2000
aktivace pro dvoupolohovou —
regulaci (ON/OFF). Maximalni zdvih mm 50
Rychlost (volitelna) s/mm | 2nebo 6
Max. teplota média Zavisi na typu ventilu. Zédna omezeni do 150 °C,
-tep pro vyssi teploty viz str. 3, INSTALACE
Okolni teplota c 0az+55
Skladovaci a prepravni teplota -40 az +70 (ulozeni na 3 dny)
Vlhkost 5-95% (bez kondenzace)
Trida ochrany Il
Trida kryti IP 54
Hmotnost kg 53 8,6 8,6 8,6
Bezpecnostni funkce - Ano Ano Ano (DIN EN 14597)
Doba spusténi bezpec¢nostni
funkce / zdvih 50 mm s B 120 120 120
Ru¢ni ovladani Elektr|cke- . EIektr|cke- . EIektncke_ .| Elektricka instalace
a mechanické amechanické | amechanické
P P Vieteno zlistane Bezpecnostni | Bezpecnostni Bezpecnostni funkce
Reakce na preruseni napéjeni : funkce vysune | funkce zasune "
v posledni poloze | ; vysune vieteno
vreteno vieteno
Smérnice o nizkém
— s " napéti 2014/35/EHS
L X Smérnice o nizkém napéti 2014/35/EHS .
C € oznacenivsouladu s normami Smérnice EMC 2014/30/EHS smernice EVIC 2014/30/EHS
Bezpecnostni funkce podle
normy DIN EN 14597
Uvedeni do provozu Podle pokynt provedte mechanickou

a elektrickou instalaci a provedte
potiebné kontroly a zkousky:

—Zapnéte napdjeni.

- Privedte pfislusny fidici signél a zkontrolujte,
zda je smér pohybu vietena ventilu spravny
pro danou aplikaci.

Jednotka je nyni pIné uvedena do provozu.
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Datovy list

Danfi

Pohony pro modulacni a 3polohové fizeni AME 655/658/659

Konstrukce

Knoflik ru¢niho ovladani

Funkeni tlacitka

Servisni kryt

Odnimatelné

kabelové vlozky *

5. Krouzek indikace
koncové polohy

6. Konektor vietena

7. Konektor ventilu (tfmen)

HWN =

* Dalsi kabelovd vlozka s jednim
hrdlem M16 a jednim M20 pfiddna
pouze pro servopohony AME 655GA
a AME 6595D.

Instalace

Mechanicka

Ovérte si povolené instala¢ni polohy ventilu

a pohonu v soustavé. Pohon muze byt instalovan
ve vsech pozicich (viz nize).
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Pomoci klice M8/SW13 (neni soucasti dodavky)
nasadte servopohon na télo ventilu. Pro ucely
udrzby neutahujte servopohon uplné.

Ke spojeni ventilu a vietena servopohonu
pouzijte 4 mm imbusovy kli¢ (neni soucasti
dodavky). Servopohon ma indika¢ni krouzky
polohy, které by mély byt pritisknuty k sobé
pred ptipojenim elektrického napajenti;

po provedeni funkce automatického zdvihu
budou signalizovat koncové polohy zdvihu.

Elektrické pfipojeni
Prvky elektroinstalace se nachazeji pod servisnim
krytem.

AME 655GA/659SD
Servopohon mad k dispozici ¢tyfi kabelové vstupy.

AME 655/658

Pro kabelova hrdla M 16x1,5 nebo M 20x1,5 jsou
k dispozici ¢tyfi kabelové vstupy. PovSimnéte si,

ze pro zachovani stupné kryti IP skiiné je nutné

pouzit vhodnd kabelova hrdla.

Obj. ¢.

ZF 4 003G1394

<150°C

150-200 °C ZF4
200-350 °C ZF5

ZF5 003G1396

MM.040.2/01

VFG/S + adaptér 065B3527

VFG/S + adaptér 065B3527 + ZF4/5
VFGS + adaptér 065B3527 + ZF5 (DN 15-125)

=
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Datovy list

Danifi

Pohony pro modulacni a 3polohové fizeni AME 655/658/659

Zapojeni AME 655
AME 658 SU/SD

Nikdy se nedotykejte zddné
soucdsti na desce plosnych spoj!
Nesunddvejte servisni kryt, dokud
neni zcela vypnuté napdjeni.
Maximdlni povoleny proudovy
vystup na svorkdch4 a5 je 4 A.
Min. vykon je 3 W.

Doporuceny priifez vodici
kabeldze je 1,5 mm?

*Vystupy 4 a 5 mohou fungovat pouze
se stridavym napdjenim. Pokud jsou
pozZadovdny vystupy na stejnosmérném
napdjecim zdroji, doporucuje se pouZit
externi kompardtorovy modul pripojeny
k signdlu zpétné vazby X.

AME 658 - zapojeni pro modulacni rezim

SP

AME 655 - zapojeni pro modulacni rezim

S TREGULATOR | B N S TREGULATOR |
rlmo ! i
| NI | \ | - | \ |
Ly o N R o N B
4 . \ 4 T
[sn[spTa1[3]s] Tfeno v[x] |° [sn[sp[af1[3]5]
T I 2
N } 4 N |
r A 1a 1b ol 24V N A
2 230V 73
DIP 6 OFF (1a, 1b)
AME 658 AME 655 DIP6ON (2a, 2b)
SN ov Nulovy vodi¢
SP 24,230V AC/DC Napajeni
y P
] Vystup S
4,5 | SP(AC)*A\ — -max.4A
-min.3W
| e e )
N S J 55
SP & E & &l g A Vstup
| fE] F (=] S
GND |0V Nulovy vodi¢
0(2)-10V
Y Vstup
0(4)-20 mA
0(2)-10V .
X Vystup
0(4)-20 mA

SP

Volitelné: AME 655 pripojeny jako tfipolohovd verze

rea | REGULATOR | %
L \ \
A I
24V
230V
A
[sn[sPTa1 3]s Tfenof v]x]
A‘ SN oV Nulovy vodi¢
D 1,3 24,230V AC/DC Napéjeni
/. Vystup SP
4,5 | SP(AC)*/\ —max.4A
—min.3W
e :
By E =
AME 655 sp ] E W Vstup
— 2
=
2 || dE] :
Iﬂx V X
g ystup X je mozny,
E@E-ADmE 9 pouze pokud je
X Ux napajeni pfipojeno
Ix na svorky SN a SP.
_ | Ochranny vodi¢ musi
UREE=OY ] byt také zapojen.
X
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Datovy list

Pohony pro modulacni a 3polohové fize

ni AME 655/658/659

Zapojeni AME 659 SD
AME 655 GA

Nikdy se nedotykejte Zddné
soucdsti na desce plosnych spojti!
Nesunddvejte servisni kryt, dokud
neni zcela vypnuté napdjeni.
Maximdlni povoleny

vystupni proud na

svorkdch 4nc a 5ncje 4 A.

Min. vykon je 3 W.

Doporuceny priifez vodici
kabeldze je 1,5 mm?

24V
230V

SP

AME 659 SD - zapojeni pro modulacni rezim

T 1

-
T

\L L } REGULATOR
|

-

»!

s
N
vy YVY \ 4
‘r [sN]sP [st st Janc[4no] 4c [ 1] 3 [5c [sno[snc] |[ [sno] Y [ x|
| |
| - * *7 |
| |
|
|
|
|
e w————
AME 659 SD

SP

AME 655 GA - zapojeni pro modulacni rezim
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Datovy list

Danifi

Pohony pro modulacni a 3polohové fizeni AME 655/658/659

Provoznirezimy
servopohonu

LED indikator provozniho rezimu

Ttibarevné (zelena/zluta/Cervend) LED indikatory
funkci jsou umistény na krytu servopohonu.
Signalizuji rdizné provozni rezimy.

Tlacitko RESET

Servopohony AME 655/658/659 maji vnéjsi
tlacitko RESET, které se nachazi na horni strané
krytu vedle LED indikator(. Toto tlacitko slouzi

k aktivaci nebo ukon¢eni pohotovostniho rezimu
(jednou stisknéte) nebo rezimu automatického
zdvihu (stisknéte a podrzte 5 sekund).
Podrobnosti jsou uvedeny v dal$im odstavci.

Provoznirezimy

« Rezim automatického zdvihu
Rezim automatického zdvihu se automaticky
spusti, jakmile je poprvé zapnuto napdjeni
servopohonu. Chcete-li spustit proces
automatického zdvihu, stisknéte a podrzte
tlacitko RESET na 5 sekund, dokud nezac¢ne
blikat zelena kontrolka. Koncové polohy
ventilu se automaticky ulozi a servopohon
se pfepne do stacionarniho rezimu a za¢ne
reagovat na fidici signal.

+ Pohotovostnirezim
(verze AME 655/658/659)
Stisknutim tlacitka RESET na 1 s piepnete
servopohon do pohotovostniho rezimu.
Servopohon se zastavi v aktudIni poloze
a nebude reagovat na zadny fidici signal.
Bude svitit ¢ervend LED kontrolka.
Servopohon mUzete ovladat ru¢né pomoci
paky (verze AME 655/658) nebo ovladacich
tlacitek (verze AME 655/658/659). Tento rezim
mUze byt velmi uzite¢ny béhem uvadéni
jiného zafizeni do provozu nebo pro servisni
Ucely. V tomto rezimu muzete rovnéz nastavit
polohy dalsich spinacd. Pohotovostni rezim
ukoncite dalsim stisknutim tlacitka RESET.

Rezim polohovani

Servopohon pracuje automaticky. Vieteno
se vysunuje nebo zasunuje podle fidiciho
signalu. Po dokonceni polohovéni se
servopohon prepne do stacionarniho
rezimu. Pokud z néjakého dlivodu dojde

k sou¢asnému pfijmu signalu tfipolohového
fizeni (svorky 1 a 3) a signdlu Y, tfipolohové
fizeni bude mit pfednost.

Stacionarni rezim

Servopohon funguje bezchybné.
Chybovy rezim

Provozni teplota je pfilis vysoka

- zkontrolujte okolni teplotu.

Zdvih je pfilis kratky — zkontrolujte spojeni
s ventilem a funk¢nost ventilu, pfipadné
zda ventil neni zablokovany.

6| Al164086478959¢s-001001
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Datovy list

Pohony pro modulacni a 3polohové fizeni AME 655/658/659

LED signalizace

LED Typ indikace Provoznirezim
O | - . - -
Sviti Rezim polohovani - servopohon zasunuje vieteno
O
O | - .. - -
Sviti Rezim polohovani - servopohon vysunuje vieteno
O
Zelena
kontrolka:
£ © 38 I o | Blika Rezim automatického zdvihu
o) (vintervalu 1) | - servopohon zasunuje vieteno
o) Blika Rezim automatického zdvihu
{} 1 1 [ a¥a (vintervalu 1) [ —servopohon vysunuje vieteno
—J
O
Sviti Stacionarni rezim - servopohon dosahl horni
koncové polohy (zasunuté vieteno)
Zlutd LED Sviti Stacionarni rezim - servopohon doséahl dolni
kontrolka: koncové polohy (vysunuté vieteno)
Blika Stacionarni rezim - jedno bliknuti, kdyz je signal Y
detekovan, a dvé bliknuti, kdyz signal Y neni pfipojen
Sviti Pohotovostnirezim
Cervena LED
kontrolka:
Blika Chybovy rezim
Tt o Blika
o L‘ S (intervalu1s) Nastaveni omezeni zdvihu (zasunuté vieteno)
Zluta/ ‘%’
cervena LED
kontrolka
C} L Blika . P -
e} (intervalu 1) Nastaveni omezeni zdvihu (vysunuté vieteno)
?
Zhasnuta Z&dnd indikace Napéjeni odpojeno

© Danfoss | 2024.11
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Datovy list

Pohony pro modulacni a 3polohové fizeni AME 655/658/659

Nastaveni DIP pfepinaci

Servopohon ma volici DIP ptepinace (obr. 1),
které jsou umistény pod servisnim krytem.

DIP1: FAST/SLOW - voli¢ rychlosti
— FAST; 2 s/mm
- SLOW; 6 s/mm

DIP2: DIR/INV - voli¢ pfimého

nebo inverzniho chodu (Obr. 2):

- DIR; servopohon je v rezimu pfimého
chodu podle vstupniho signalu

- INV; servopohon je v rezimu inverzniho
chodu podle fidiciho signalu

DIP3:2-10 V/0-10 V - vstup/vystup
- 2-10V; vstupni signal je v rozsahu
2-10V (napétovy vstup) nebo
4-20 mA (proudovy vstup)
- 0-10V; vstupni signal je v rozsahu
0-10 V (napétovy vstup) nebo
0-20 mA (proudovy vstup)
Voli¢ rozsahu signalu nastavuje signal Y a X

DIP4: LIN/MDF - funkce zmény

charakteristiky (Obr. 3):

— LIN; lineérni korelace mezi signalem Y
a polohou vietena

- MDF (modifikovana); aktivuje modifikovanou

korelaci mezi signalem Y a polohou
vietena. Stupen zmény zavisi na nastaveni
potenciometru CM
Tato funkce umoznuje ménit charakteristiku
(napfiklad z linearni na logaritmickou
a z logaritmické na linearni) ventilu MCV
(Motorised Control Valve) a pracuje se vsemi
kombinacemi nastaveni DIP pfepinaca.

DIP5: 100 %/95 % - omezeni zdvihu (Obr. 4):

- Nastaveni nové maximalni zasunuté
polohy servopohonu

- Nastaveni nové minimalni vysunuté
polohy servopohonu

DIP6: C/P - voli¢ rezimu vystupniho signalu

(Obr. 5.):

- Vystupni signal je pfitomny na svorce 4,
kdyz je poloha servopohonu na stejné
nebo nizsi hodnoté neZ bod nastaveni S4.
Vystupni signal je pfitomny na svorce 5,
kdyz je poloha servopohonu na stejné
nebo vyssi hodnoté nez bod nastaveni S5

- DIP6 v poloze C pfivadi konstantni vystupni

signal na svorku 4 nebo 5, nezavisle na
vstupnim signélu

Z zu. E
R222803 >x >4 55 ™
ON \\I/’ \\Ilr \\Ilf
RS FRRFETF E2] B Fos
FXS>SZROE 22X
nN=so5¢ [SR=Re]
£°378 <
Obr. 1
E\(g_l] ovRv) mnv
|7 0 mA (4 mA) 20 mA
181
s !
ov@V) 0V
= 0mA @4 mA) 20 mA
181
Obr.2

Ve 7 ’ . z v CM CM CM
- DIP6 v poloze P pfivadi pulzni signél pies Obr 3
paralelni nebo kaskadové elektrické zapojeni :
na vstupnich svorkach 1 a 3 z regulatoru
na vystupni svorky 4, respektive 5
h (mm) h (mm)
h Max. zasunuti [ \
oz - xgr
ﬁlastavnt ﬂastavenl nové g
nové zasunuti vysunuté polohy. =
\ —
4\ Kv
\ / Max. vysunuti
ke (i
Ny
t(min) t(min) ‘%Q'

Obr. 4 (Podrobneéjsi informace najdete v ndvodu)
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Datovy list

Pohony pro modulacni a 3polohové fizeni AME 655/658/659

Nastaveni DIP piepina¢u
(pokracovdni)

DIP7: Voli¢ funkce Smart:

- OFF; servopohon se nesnazi
detekovat oscilace v systému

- ON; servopohon aktivuje zvIastni
protioscilacni algoritmus — viz ¢ast
o protioscila¢nim algoritmu

DIP8: Uy/ly - volic typu vstupniho signalu:
— Uy; vstupni signdl Y je nastaven na napéti (V)
- ly; vstupni signal Y je nastaven na proud (mA)

POZNAMKA:
Pokud jsou oba prepinace DIP3 a DIP8 nastavené
do polohy ON (ZAP.), detekce Y je vypnuta.

DIP9: Ux/Ix - voli¢ typu vystupniho signalu:
— Ux; vystupni signdl X je nastaven na napéti (V)
- Ix; vystupni signdl X je nastaven na proud (mA)

A
s
£
Tz =
-
h—> signal Y <—h o
sS4 S5
Obr. 5

Protioscilacni algoritmus
(SW 7 v poloze ON)

Servopohon pouziva zvlastni protioscilacni
algoritmus. Pokud fidici signal Y v urcitém

bodu kolisa (obr. 1), algoritmus za¢ne ¢asem
snizovat zesilovéani vystupu vedouciho k ventilu.
Servopohon zméni svou statickou charakteristiku
na dynamickou charakteristiku. Jakmile fidici
signdl prestane kolisat, vystup vedouci k ventilu
se pomalu vrati na statickou charakteristiku.

Oscilace

Harmonické kmity predstavuji vysokofrekvencni
kolisani s nizkou amplitudou, kterd se pohybuje
kolem své rovnovazné hodnoty a ne kolem bodu
nastaveni teploty. Mohou se objevovat az v 70 %
doby regulace, i kdyz je systém spravné uveden
do provozu. Harmonické kmity maji negativni
vliv na regula¢ni stabilitu a na zivotnost ventilu

a servopohonu.

Signdl X polohy ventilu (V)

11a

| ALK
L MR A VU VY
\[V

0 100 200 300 400 500 600 700

cas (s)
Obr. 1

Funkce vyrovnani

Funkce vyrovnani implementovand v nové,
2. generaci protioscilacni funkce snizuje
harmonické oscilace; aktudlni teplota je blize
nastavené hodnoté (poZadované teploté).
Rovnomeérnéjsi provoz prodluzuje zivotnost
ventilu a servopohonu. Tim se 3etfi energie
a obecné se snizuji ndklady.

teplota

nastavend hodnota

¢as (24 h)

\ N
\| nastavena |l \

hodnota

—— (Y) Fidici signal

———(X) zpétnovazebnisignal
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Datovy list

Pohony pro modulacni a 3polohové fizeni AME 655/658/659

Danifi

Ru¢ni ovladani

Je zakazano soucasné
pouzivat mechanické
a elektrické ovladani!

U servopohon(l AME 655/658 Ize ru¢né upravit
polohu, pokud jsou v pohotovostnim rezimu
nebo pokud nejsou napajeny (mechanicky).

U servopohonu AME 659 Ize ru¢né upravit
polohu pouze v pohotovostnim rezimu.

Typ pohonu Mech’an’icl’(é Elek’trifk’e'
ovladani ovladani
AME 655 v v
AME 658 v v
AME 659 x v

Mechanické ru¢ni ovladani
Servopohony AME 655/658 maji knoflik

s klickou na horni strané skiiné, diky cemuz
Ize polohu servopohonu nastavit ru¢né.
Mechanické ru¢ni ovladani pouzivejte
pouze pfi vypadku napajeni.

Elektrické ruc¢ni ovladani
Servopohony AME 655, 658/659 maji na horni
strané dvé tlacitka, ktera slouzi k elektrickému
ru¢nimu polohovani (nahoru nebo dolt),

kdyz je servopohon v pohotovostnim rezimu.
Nejprve stisknéte tlacitko RESET pro pfepnuti
servopohonu do pohotovostniho rezimu
(Cervena LED kontrolka sviti). Stisknutim horniho
tlacitka 4=} se vieteno vysune a stisknutim
spodniho tlacitka 4} se vieteno zasune.

Rozméry

191

369
353

Min. 450

186

10 | AI164086478959¢s-001001
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Datovy list

Danfi

Pohony pro modulacni a 3polohové fizeni AME 655/658/659

Servopohon
- kombinace ventilt

AME 65x +
VFM 2

AME 65x +
VFG + adapter 065B3527 + ZF 4/5
VFGS + adapter 065B3527
+ZF5 (DN 15-125)

AME 65x +
AFQM 6 *

* Pouzijte adaptér 065B3527 v kombinaci s AFQM PN 25 a AFQM 6, pokud byly vyrobeny drive nez v bfeznu 2015.

AME 65x +
VF 2 (DN 100-150)
VL2 (DN 100)
VFS 2 (DN 65-100)

’OOOO\

AME 65x +
VFU +
adapter:
065B3527 (DN 15-125)

AME 65x +
VF 3 (DN 100-150)
VL 3 (DN 100)

AME 65x +
VFG3+
adapter:
065B3527 (DN 25-125)

=

AMV(E) 65x/AFQM 2
DN 65-250, PN 16/25/40

© Danfoss | 2024.11
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Datovy list Pohony pro modulacni a 3polohové fizeni AME 655/658/659

Danfoss s.r.o.
Climate Solutions « danfoss.cz « +420 22 888 76 66 » zakaznickyservis@danfoss.com

Veskeré informace, mimo jiné informace o vybéru produktu, jeho pouziti, designu, hmotnosti, rozmérech, kapacité nebo jakychkoli jinych technickych tdajich v pfiru¢kach k produktim, popisech v
katalozich, reklamach atd., bez ohledu na to, zda byly poskytnuty pisemné, istné, elektronicky, online nebo prostfednictvim stahovani, budou povazovény za informativni a jsou zavazné pouze za
podml’nlkyla1 vrozsahu, v némz na né byl uveden vyslovny odkaz v nabidce nebo v potvrzeni objednéavky. Danfoss nepiejima odpovédnost za ptipadné chyby v katalozich, brozurach, videich a dalich
materialech.

Danfoss si vyhrazuje pravo zménit své vyrobky bez predchoziho upozornéni. To plati také pro objednané, avsak nedodané vyrobky za pfedpokladu, ze takové zmény Ize provadét bez zmén podoby,
vhodnosti nebo funkce vyrobku.

Viechny ochranné znamky uvedené v tomto materialu jsou majetkem spole¢nosti Danfoss A/S nebo spole¢nosti skupiny Danfoss. Nazev Danfoss a logo Danfoss jsou ochranné znamky spole¢nosti
Danfoss A/S. VSechna prava vyhrazena.
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