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iC7-Automation Frequency Converters M

Installation Guide Installation

1 Installation

1.1 Safety and Installation Awareness

A quick installation guide and a safety guide are provided with the drive. Before starting installation, read all safety guidelines and
precautions in the safety guide (136R0243). For details on cybersecurity, see Security Features in the application guide (136R0283). The

design guide and application guide can be downloaded at https://www.danfoss.com/service-and-support.

1.2 Required Tools

e Lifting aid

e  Measuring tape

e  Wrench with extensions and 8, 17, 19 mm sockets
e Torx and slotted screwdrivers (T25, SL1, and SL2)
e  Wire crimper

e Sheet metal punch and/or pliers for cable entry plate

1.3 Verifying the Shipment and the Contents

Make sure that the items supplied and the information on the product label correspond to the order confirmation. The product label is

placed on the top of the drive.
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Figure 1: Example of a Product Label
1 Model code (2D code shows the full model code) 2 Code number, serial number, manufacture date (YYWW)
3 Power rating 4 Input and output voltage, frequency, and current
5 Frame designation 6 Compliance code

7 2D code - accessible by using a Datamatrix ECC 200
compatible barcode reader - containing the model code,
code number, serial number, and manufacture date

14 EMC-compliant Installation
For EMC-compliant installation, refer to the operating or design guide and follow the electrical installation instructions.

e  Use shielded cables for motor output (unshielded cables within metal conduit are acceptable), brake, DC, and control wiring.
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e Connect the shield to the enclosures at both ends. If the shield connection points have a voltage potential difference, connect a low
impedance equalizing wire parallel to the shielded cable. Otherwise, break the shield connection on one end to prevent ground
current loops.

e  Ensure that motor, brake, and DC cables are as short as possible to reduce the interference level from the entire system.

e Provide a minimum 200 mm (7.9 in) separation, if possible, between mains input, motor cables, and control cables.

e Convey the currents back to the unit using an EMC plate. Ensure good electrical contact from the EMC plate through the mounting
screws to the drive chassis.

e  Parts identified with (!) must be installed. See step 4 in the /llustrationssection.

1.5 Installing the Drive

/\ WARNING

SHOCK HAZARD
Touching an uncovered motor, mains, or DC connection plug or terminal can result in death or serious injury.

e All plugs and terminal protection covers for the motor, mains, and DC connections must be installed
within the IP20 enclosure to provide an IP20 protection rating. If plug and terminal covers are not
installed, the protection rating is considered IP0O0.

The installation location is important. Full output current is available when the following installation conditions are met. For
temperatures and altitudes outside this range, consult the Derating section in the design guide.

e Maximum surrounding air temperature: 45 °C (113 °F) average over 24 hours and 50 °C (122 °F) for 1 hour.
e Minimum surrounding air temperature: -30 °C (-22 °F).
e Altitude < 1000 m (3280 ft) above sea level.
1. Identify the frame designation. See Figure 1.
2. Ensure that the operating environment and electrical installation meet the following standards.
a. Indoor unconditioned/pollution degree 2.
b. Overvoltage category 3.

3. Review the wiring diagram. See illustration step 1.

All wiring must comply with local and national regulations regarding cross-section and ambient temperature requirements.
Loose connections can cause equipment faults or reduced performance. Tighten the terminals according to the proper
torque value in illustration step 8.

4. Review the fuse specifications. See illustration step 2.

The drive can be suitable for use on a circuit capable of delivering up to 100 kA short circuit current rating (SCCR) at the
respective drive voltage rating. For circuit breaker/combination motor controller and mains disconnect switch SCCR
ratings, see the design guide.

5. Review the power cable specifications. See illustration step 3.

Use copper wire with a minimum 70 °C (158 °F) rating for Fx02-Fx07 enclosures and 90 °C (194 °F) rating for Fx08
enclosures. For aluminum wire, see the design guide.

6. Install the drive following the numbered steps in the /llustrations section. Certain illustrations/steps pertain to specific frame
designations and are marked as such. If the illustration or step applies to all variants, the 2nd character in the frame designation

is replaced with an x - for example Fx06 indicates FA06, FB06, and FK06.

a. Attach the components from the accessory bag to the drive (illustration step 4).
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b. Mount the drive on or against a solid, non-combustible mounting surface such as concrete or metal. Ensure proper cooling
by providing minimum clearance above and below the drive (illustration step 5).

c. For frames FK06-FK08, drill cable openings in the cable entry plate and install the cable glands (illustration step 6).
d. Install the control wiring (illustration step 7).
e. Install the motor, mains, and PE ground wiring. (illustration step 8).
f. Route the control cables to the side of the drive (illustration step 9).
7. Securely fasten the cover to the drive.
8. Perform initial drive and motor setup. Consult the iC7 Series Industry Application Guide.

9. Configure the fieldbus. Consult the iC7 Series Fieldbus Application Guide.
1.6 Functional Safety (Safe Torque Off)

The drive is shipped with all safe inputs de-energized. Without extra wiring to the safe 1/0 terminal blocks (X31 and X32), the STO
function is always active and the motor will not turn. For more information, refer to the iC7 Series Functional Safety Operating Guide
(136R0268).

To disable the STO function, install jumper wires to terminals X31 and X32. See step 7.

To use the STO function, wire a safety device to 1 or both of the safe I/O terminal blocks. See step 1. To prevent erroneous faults or
warnings from occurring, any unused safe 1/0 terminal blocks must be disabled using jumper wires or a jumper clip. One jumper clip
is included in the accessory bag.

RESIDUAL ROTATION

The STO function can be used for asynchronous, synchronous, and permanent magnet motors. Two faults can occur in the
power semiconductor of the drive. When using synchronous or permanent magnet motors, a residual rotation can result from

the faults. The rotation can be calculated to angle = 360/(number of poles). The application using synchronous or permanent

magnet motors must consider this residual rotation and ensure that it does not pose a safety risk. The situation is not relevant for

asynchronous motors.

NOTICE

A successful commissioning test of the STO function is required after the initial installation and after each subsequent change to

the installation or application involving the STO.

Commissioning test

There are 2 types of commissioning tests based on whether the STO parameter is configured for manual restart (M) or automatic restart

(A). For more information on the STO parameter, see the application guide.

e If Parameter 7.2.1 Safe Torque Off Response = Fault - reset required, perform the steps marked with an "M".

e If Parameter 7.2.1 Safe Torque Off Response = Warning - no reset required, perform the steps marked with an "A".

Table 1: Commissioning Test for STO Functionality

Type of test Commissioning steps X
M/A Power on the frequency converter.
M/A Verify that no safety faults are present.
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Table 1: Commissioning Test for STO Functionality (continued)

Type of test Commissioning steps X
M/A Start the motor.
M/A Without interrupting the mains supply, remove the 24 V DC voltage supply to both STO input

terminals using the safety device.

M/A Verify that the motor coasts. This process can take some time.

M/A Verify that STO activated is shown on the control panel or in the event log.

M/A If the STO feedback is used, verify that STO is activated by checking the state of the STO Feed-
back.

M/A Reapply 24 V DC supply to both the STO input terminals.

M/- Verify that the motor remains in the coasted state and any connected relays remain activated.

M/- Send a reset signal via fieldbus, digital I/0, or the control panel.

M/A Verify that the motor starts up and runs within the original speed range.

1.7 Power Losses and Efficiency

For power loss data including part load losses, see https://energy.mydrive.danfoss.com
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1 Installation

1.1 Sicherheits- und Installationsbewusstsein

Eine Schnellinstallationsanleitung und ein Sicherheitshandbuch sind im Lieferumfang des Frequenzumrichters enthalten. Lesen Sie vor
Beginn der Installation alle Sicherheitsrichtlinien und SchutzmalBnahmen im Sicherheitshandbuch (136R0243). Weitere Informationen
zur Cybersicherheit finden Sie unter Sicherheitsfunktionen im Applikationshandbuch (136R0283). Das Projektierungshandbuch und das

Applikationshandbuch sind unter https://www.danfoss.com/service-and-support zum Download verfligbar.

1.2 Erforderliche Werkzeuge

e Hubvorrichtung

e MaBband

e Schraubenschliissel mit Verlangerungen sowie 8-, 17- und 19-mm-Steckschliisseleinsatzen
e  Torx- und Schlitzschraubendreher (T25, SL1 und SL2)

e  Kabelcrimper

e Blechstanze und/oder Zange fiir Kabeleinfiihrungsplatte

1.3 Uberpriifung der Lieferung und des Inhalts

Stellen Sie sicher, dass die gelieferten Teile und die Angaben auf dem Typenschild mit der Auftragsbestatigung tibereinstimmen. Das

Typenschild befindet sich oben auf dem Frequenzumrichter.
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Abbildung 1: Beispiel fiir ein Typenschild

1 Typencode (2D-Code zeigt den vollstandigen Typencode) 2 Bestellnummer, Seriennummer und Herstellungsdatum
(JJww)

3 Nennleistung 4 Ein- und Ausgangsspannung, Frequenz und Strom

5 BaugroRe 6 Konformitatscode

7 2D-Code - mit einem Datamatrix ECC 200-kompatiblen

Barcode-Lesegerét abrufbar - enthélt Typencode,

Bestellnummer, Seriennummer und Herstellungsdatum
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14 EMV-gerechte Installation

Informationen zur EMV-gerechten Installation finden Sie im Betriebs- oder Projektierungshandbuch. Halten Sie sich auBerdem an die

Anweisungen zur fachgerechten Elektroinstallation.

Verwenden Sie fiir Motorausgangs-, Brems-, DC- und Steuerkabel abgeschirmte Kabel (ungeschirmte Kabel in Metallrohren sind
ebenfalls zuldssig).

Verbinden Sie das Schirmgeflecht an beiden Enden mit den Geh&usen. SchlieBen Sie einen niederohmigen Ausgleichsdraht parallel
zum abgeschirmten Kabel an, wenn die Anschlusspunkte des Schirmgeflechts eine Spannungspotenzialdifferenz aufweisen.
Anderenfalls unterbrechen Sie die Schirmgeflechtverbindung an einem Ende, um Erdstromschleifen zu vermeiden.

Stellen Sie sicher, dass die Motor-, Brems- und Gleichstromkabel so kurz wie mdglich gehalten werden, um das Stérungsniveau des
Gesamtsystems zu reduzieren.

Halten Sie, wenn moglich, zwischen Netzeingang, Motorkabeln und Steuerleitungen einen Mindestabstand von 200 mm ein.
Fuhren Sie die Stréme mithilfe eines Abschirmblechs zurlick zum Geréat. Durch die Montageschrauben muss stets ein guter
elektrischer Kontakt vom Abschirmblech zum Frequenzumrichtergehduse gewahrleistet sein.

Mit (!) gekennzeichnete Teile missen installiert werden. Siehe Schritt 4 im Abschnitt Abbildungen.

1.5 Installation des Frequenzumrichters

/\ WARNUNG

STROMSCHLAGGEFAHR
Das Beriihren eines nicht abgedeckten Motor-, Netz- oder DC-Anschlusssteckers oder -anschlusses kann zum
Tod oder zu schweren Verletzungen fiihren.

e Alle Stecker und Klemmenschutzabdeckungen fir die Motor-, Netz- und DC-Anschliisse miissen

innerhalb des IP20-Gehduses installiert werden, um die Schutzart IP20 zu gewdhrleisten. Wenn Stecker
und Klemmenabdeckungen nicht installiert sind, gilt die Schutzart IP0O.

Der Einbauort ist wichtig. Der volle Ausgangsstrom steht zur Verfiigung, wenn die folgenden Installationsbedingungen erfiillt sind. Fiir

Temperaturen und Hohen auBerhalb dieses Bereichs lesen Sie bitte den Abschnitt Leistungsreduzierung im Projektierungshandbuch.

Maximale Umgebungslufttemperatur: 45 °C im Mittel Gber 24 Stunden und 50 °C wahrend 1 Stunde.

Minimale Temperatur der Umgebungsluft: -30 °C.

Hohe weniger als 1000 m (iber Meeresspiegel.

1. Ermitteln Sie die BaugroBe. Siehe Abbildung 1.

2. Stellen Sie sicher, dass die Betriebsumgebung und die elektrische Installation den folgenden Normen entsprechen.
a. Innenrdume nicht klimatisiert/Verschmutzungsgrad 2.
b. Uberspannungskategorie 3.

3. Uberpriifen Sie den Schaltplan. Siehe Abbildung Schritt 1.

In Bezug auf Querschnitte und Umgebungstemperaturen miissen alle Leitungen lokale und nationale Vorschriften erfiillen.
Lockere oder lose Anschlisse konnen zu Geratefehlern oder LeistungseinbuBen fiihren. Ziehen Sie die Klemmen gemaf
den in der Abbildung in Schritt 8 angegebenen Drehmomenten fest.

4, Uberpriifen Sie die Sicherungsspezifikationen. Siehe Abbildung Schritt 2.

Der Frequenzumrichter kann fiir den Einsatz in einem Stromkreis mit einem Kurzschluss-Nennstrom (SCCR) von
maximal 100 kA bei der entsprechenden Nennspannung geeignet sein. Die SCCR-Nennwerte fiir Hauptschalter/
Kombinationsmotorregler und Netztrennschalter finden Sie im Projektierungshandbuch.
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5. Uberpriifen Sie die Spezifikationen des Leistungskabels. Siehe Abbildung Schritt 3.

Verwenden Sie Kupferdraht mit einem Nennwert von mindestens 70 °C fiir die Gehduse Fx02-Fx07 und 90 °C fiir Gehduse
des Typs Fx08. Fiir Aluminiumdraht siehe Projektierungshandbuch.

6. Installieren Sie den Frequenzumrichter gemaR den nummerierten Schritten im Abschitt Abbildungen. Bestimmte Abbildungen/
Schritte beziehen sich auf bestimmte Baugro3en und sind entsprechend gekennzeichnet. Wenn die Abbildung bzw. der
betreffende Schritt fiir alle Varianten gilt, wird das 2. Zeichen in der Baugréenbezeichnung durch ein x ersetzt - z. B. steht Fx06
fir FAO6, FBO6 und FKO06.

a. Befestigen Sie die Komponenten aus dem Montagezubehor am Frequenzumrichter (Abbildung Schritt 4).

b. Montieren Sie den Frequenzumrichter auf oder an einer stabilen, nicht brennbaren Montageflache wie Beton oder Metall.
Sorgen Sie fiir ausreichende Kiihlung, indem Sie einen freien Mindestabstand iber und unter dem Frequenzumrichter
einhalten (Abbildung Schritt 5).

c. Bohren Sie bei den BaugréBen FK06-FK08 Kabel6ffnungen in die Kabeleinfiihrungsplatte und montieren Sie die
Kabelverschraubungen (Abbildung Schritt 6).

d. [Installieren Sie die Steuerleitungen (Abbildung Schritt 7).
e. |Installieren Sie die Motor-, Netz- und Schutzerdungskabel (Abbildung Schritt 8).
f. Verlegen Sie die Steuerleitungen zur Seite des Frequenzumrichters (Abbildung Schritt 9).
7. Befestigen Sie die Abdeckung sicher am Frequenzumrichter.
8. Fuhren Sie die Ersteinrichtung von Fregenzumrichter und Motor durch. Lesen Sie das Industrie-Applikationshandbuch zur iC7-Serie.

9. Konfigurieren Sie den Feldbus. Lesen Sie die Feldbus-Anwendungsanleitung der iC7-Serie.

1.6 Funktionale Sicherheit (Safe Torque Off)

Alle Sicherheitseingdnge des Frequenzumrichters sind bei Auslieferung abgeschaltet. Ohne zusatzliche Verdrahtung zu den Sicherheits-
E/A-Klemmenbldcken (X31 und X32) ist die STO-Funktion immer aktiv und der Motor dreht sich nicht. Weitere Informationen finden Sie

in der Bedienungsanleitung zur funktionalen Sicherheit der iC7-Serie (136R0268).

e Installieren Sie zur Deaktivierung der STO-Funktion Drahtbriicken an den Klemmen X31 und X32. Siehe Schritt 7.

Verdrahten Sie zur Nutzung der STO-Funktion eine Sicherungseinrichtung an einem oder beiden Sicherheits-E/A-Klemmenbldcken.

Siehe Schritt 1. Zur Verhinderung unzutreffender Fehler oder Warnungen missen alle nicht verwendeten Sicherheits-E/A-
Klemmenbl&cke mithilfe von Drahtbriicken oder einer Steckbriickenklemme deaktiviert werden. Eine Steckbriickenklemme ist im

Montagezubehor enthalten.

RESTDREHUNG

Sie kdnnen die STO-Funktion fiir asynchrone, synchrone und Permanentmagnetmotoren verwenden. Im Leistungshalbleiter
des Frequenzumrichters kdnnen zwei Fehler auftreten. Bei Verwendung synchroner oder Permanentmagnetmotoren kann
dies zu einer Restdrehung fiihren. Die Drehung ergibt sich mit Winkel = 360/(Polzahl). Bei Anwendungen, die synchrone oder
Permanentmagnetmotoren einsetzen, miissen Sie die Restdrehung berticksichtigen und sicherstellen, dass dadurch kein

sicherheitskritisches Problem entsteht. Dies trifft nicht auf Asynchronmotoren zu.

HINWEIS

Nach der Erstinstallation und jeder darauf folgenden Anderung der Installation oder Applikation ist eine erfolgreiche

Inbetriebnahmepriifung der STO-Funktion erforderlich.
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Inbetriebnahmepriifung

Es gibt zwei Arten von Inbetriebnahmepriifungen, je nachdem, ob der STO-Parameter fiir manuellen (M) oder automatischen

Wiederanlauf (A) konfiguriert ist. Weitere Informationen zu den STO-Parametern finden Sie im Applikationshandbuch.

e Wenn der Parameter 7.2.1 Safe Torque Off Response auf Fehler, Reset erforderlich steht, flihren Sie die mit einem ,M” gekennzeichneten

Schritte durch.

e Wenn der Parameter 7.2.1 Safe Torque Off Response auf Warnung, kein Reset erforderlich steht, fihren Sie die mit einem , A"

gekennzeichneten Inbetriebnahmeschritte aus.

Tabelle 1: Inbetriebnahmepriifung fiir STO-Funktion

Art der Priifung
M/A
M/A
M/A

M/A

M/A

M/A

M/A

M/A
M/~
M/~

M/A

Inbetriebnahmeschritte X
Den Frequenzumrichter einschalten.

Stellen Sie sicher, dass keine Sicherheitsfehler vorliegen.

Starten Sie den Motor.

Trennen Sie UGber die Sicherungseinrichtung die 24 V DC-Spannungsversorgung von beiden
STO-Eingangsklemmen, ohne die Netzversorgung zu unterbrechen.

Stellen Sie sicher, dass der Motor in den Freilauf geht. Dieser Vorgang kann einige Zeit in An-

spruch nehmen.

Uberpriifen Sie, ob an der Bedieneinheit oder im Ereignisprotokoll ,STO aktiviert” angezeigt

wird.

Uberpriifen Sie bei Verwendung des STO-Istwertes, ob STO aktiviert ist, indem Sie den Status des
STO-Istwerts Uberprifen.

Legen Sie die 24 V DC-Versorgungsspannung wieder an beide STO-Eingangsklemmen an.
Stellen Sie sicher, dass der Motor im Freilauf und angeschlossene Relais aktiviert bleiben.
Senden Sie ein Reset-Signal tiber Feldbus, Digital-E/A oder die Bedieneinheit.

Stellen Sie sicher, dass der Motor anlduft und innerhalb des urspriinglichen Drehzahlbereichs
lauft.

1.7 Verlustleistungen und Wirkungsgrad

Informationen zu Leistungsverlusten, inklusive Teillastverlusten, finden Sie unter https://energy.mydrive.danfoss.com.
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1 Installation

1.1 Sensibilisation a la sécurité et a l'installation

Un guide d'installation rapide et un guide de sécurité sont fournis avec le variateur. Avant de commencer l'installation, lire toutes
les consignes et précautions de sécurité figurant dans le guide de sécurité (136R0243). Pour plus de détails sur la cybersécurité, voir
Fonctionnalités de sécurité dans le guide d’application (136R0283). Le manuel de configuration et le guide d'application peuvent étre

téléchargés sur https://www.danfoss.com/service-and-support.

1.2 Outils nécessaires

e Aide aulevage

e Métre-ruban

e Cléavecrallonges et douilles de 8,17, 19 mm
e Tournevis Torx et vis a fente (T25, SL1 et SL2)
e Pince a sertir

e Poincon pour tole et/ou pince pour plaque d’entrée des cables

1.3 Vérification de I'expédition et du contenu

Vérifier que les éléments fournis et les informations disponibles sur I'’étiquette du produit correspondent bien a la commande. Létiquette

du produit figure sur le dessus du variateur. E
U
L] . a C
iC7-Automation M 3 o
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1 3 LL
—— | M/C:1C7-60FA3NO5-01ASE20F1... ]
2 — | P/N:132X3393 S/N:DGO009XP MFG: 2409 / DG -
3 — | POWER: 0.55kW(400V)/0.75HP(460V)
IN: 3x380-500V 50/60Hz 1.5/1.3A ;
4 ——— | OUT:3x0-Vin 0-590Hz 1.8/1.6A H L
ENCL: IP20 / OPEN TYPE Tamb: 45°C/113°F et brehe
IE2 - 2,92% 3 h:
5 SCCR: 100kA FA02B [N ) :
' e
Danfoss A/S =
DK-6430 Nordborg| 22 Wycombe End,
6 —— | IC7FA02AT501A81B1X1FA1A www.danfoss.com |Hpg 1NB, GB
MADE IN DENMARK
H A\[C
X1 X2
MACX1/X2: 00:1B:08:49:9B:F3 / X0: 00:1B:08:49:9B:F2
Illustration 1: Exemple d'étiquette de produit
1 Code du modéle (le code 2D indique le code completdu 2 Code produit, numéro de série et date de fabrication
modeéle) (AAMM)
3 Dimensionnement puissance 4 Tension d’entrée et de sortie, fréquence et courant
5 Désignation du chassis 6 Code de conformité
7 Code 2D - consultable a I'aide d'un lecteur de codes-

barres compatible Datamatrix ECC 200 - contenant le code
du modele, le code produit, le numéro de série et la date
de fabrication
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14 Installation conforme aux criteres CEM

Pour une installation conforme aux criteres CEM, voir le manuel de configuration ou d'utilisation et suivre les instructions d'installation

électrique.

e  Utiliser des cables blindés pour la sortie du moteur (des cables non blindés dans un conduit métallique sont acceptables), le frein,
CC et le cablage de commande.

e Raccorder le blindage aux boitiers aux deux extrémités. Si les points de raccordement du blindage présentent une différence de
potentiel de tension, connecter un fil d’égalisation a faible impédance paralléelement au cable blindé. Sinon, rompre la connexion du
blindage a une extrémité pour empécher les boucles de courant a la terre.

e \Veiller a ce que les cables moteur, frein et CC soient aussi courts que possible pour réduire le niveau d'interférences de I'ensemble du
systéme.

e Sipossible, prévoir au moins 200 mm (7,9 po) de séparation entre les cables réseau, les cables moteur et les cables de commande.

e Réacheminer les courants vers I'unité a I'aide d'une plaque CEM. Assurer un bon contact électrique a partir de la plaque CEM a
travers les vis de montage et jusqu'au chassis du variateur.

e Les piéces identifiées par (!) doivent étre installées. Voir I'étape 4 de la section //lustrations.

1.5 Installation du variateur

/\ AVERTISSEMENT

RISQUE DE CHOC

Tout contact avec un moteur non couvert, I'alimentation réseau, une fiche de raccordement CC ou une borne

peut entrainer des blessures graves, voire mortelles.

2
©
U
c
©
S

L.

e Tous les connecteurs et capots de protection des bornes pour les connexions du moteur, du réseau et CC
doivent étre installés dans la protection IP20 pour assurer une classe de protection IP20. Si la fiche et les
caches du bornier ne sont pas installés, la classe de protection est considérée IPOO.

Lemplacement d'installation est important. Le courant de sortie total est disponible lorsque les conditions d'installation suivantes sont
remplies. Pour les températures et altitudes en dehors de cette plage, voir la section Déclassement du manuel de configuration.

e Température maximale de I'air ambiant : 45 °C (113 °F) en moyenne sur 24 heures et 50 °C (122 °F) pendant 1 heure.
e  Température minimale de I'air ambiant : -30 °C (-22 °F).
e Altitude < 1000 m (3 280 ft) au-dessus du niveau de la mer.
1. Identifier la désignation du chassis. Voir lllustration 1.
2. Sassurer que l'environnement de fonctionnement et l'installation électrique répondent aux normes suivantes.
a. Intérieur non climatisé/degré de pollution 2.
b. Catégorie de surtension 3.

3. Consulter le schéma de cablage. Voir I'étape 1 de l'illustration.

L'ensemble du cablage doit étre conforme aux réglementations nationales et locales en matiére de sections de cable et de
température ambiante. Des raccordements desserrés peuvent étre a I'origine de défauts de I'équipement ou d’une baisse
des performances. Serrer les bornes en respectant le couple de serrage approprié indiqué a I'étape 8 de l'illustration.

4. Consulter les spécifications des fusibles. Voir I'étape 2 de lillustration.

Le variateur peut étre utilisé sur un circuit capable de délivrer un courant de court-circuit (SCCR) allant jusqu’a 100 kA, a
la tension nominale respective du variateur. Pour les caractéristiques nominales SCCR de l'interrupteur-sectionneur et du

disjoncteur moteur, voir le manuel de configuration.
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5. Consulter les spécifications du cable de puissance. Voir I'étape 3 de l'illustration.

Utiliser un fil de cuivre d’'une valeur nominale minimale de 70 °C (158 °F) pour les protections Fx02-Fx07, et de 90 °C (194 °F)
pour les protections Fx08. Pour un fil en aluminium, voir le manuel de configuration.

6. Installer le variateur en suivant les étapes numérotées de la section /llustrations. Certaines illustrations/étapes se rapportent a la
désignation du chassis et sont signalées comme telles. Si l'illustration ou I'étape s'applique a toutes les variantes, le 2e caractere

de la désignation du chassis est remplacé par un x — par exemple Fx06 indique FA06, FBO6 et FK06.
a. Fixer les éléments du sac d'accessoires au variateur (étape 4 de l'illustration).

b. Monter le variateur sur ou contre une surface de montage solide et non combustible, comme du béton ou du métal.
Assurer un refroidissement correct en laissant un dégagement minimum au-dessus et en dessous du variateur (étape 5 de

I'illustration).

c. Pour les chassis FKO6-FK08, percer des orifices de cable dans la plaque d'entrée des cables et installer les presse-étoupes

(étape 6 de l'illustration).
d. Installer le cadblage de commande (étape 7 de l'illustration).
e. Installer le cablage du moteur, du réseau et de terre de protection (étape 8 de l'illustration).

f. Acheminer les cables de commande sur le c6té du variateur (étape 9 de l'illustration).

7. Fixer solidement le capot au variateur.
8. Effectuer la configuration initiale du variateur et du moteur. Consulter le guide d'application Industrie de la série iC7.

9. Configurer le bus de terrain. Consulter le guide dapplication de bus de terrain de la série iC7.

1.6 Sécurité fonctionnelle (Safe Torque Off)

Francais

Le variateur est livré avec toutes les entrées de sécurité hors tension. Sans cablage supplémentaire vers les borniers d'E/S de sécurité
(X31 et X32), la fonction STO est toujours active et le moteur ne tourne pas. Pour plus d’informations, voir le Manuel dutilisation de la

sécurité fonctionnelle de la série iC7 (136R0268).

Pour désactiver la fonction STO, installer des fils cavaliers sur les bornes X31 et X32. Voir I'étape 7.

Pour utiliser la fonction STO, raccorder un dispositif de sécurité a I'un des borniers d’E/S de sécurité ou aux deux. Voir I'étape 1.
Pour éviter les défauts ou les avertissements erronés, il convient de désactiver les borniers d'E/S de sécurité inutilisés a I'aide de fils

cavaliers ou d’'une pince cavalier. Une pince cavalier est incluse dans le sac d’accessoires.

ROTATION RESIDUELLE

La fonction STO peut étre utilisée pour les moteurs synchrones, asynchrones et les moteurs a magnétisation permanente. Deux
défauts peuvent survenir dans le semi-conducteur de puissance du variateur. Lorsque des moteurs synchrones ou des moteurs

a magnétisation permanente sont utilisés, une rotation résiduelle peut provenir de défaillances. La rotation peut étre calculée
comme suit : angle = 360/(nombre de pbles). L'application utilisant des moteurs synchrones ou a magnétisation permanente doit
tenir compte de cette rotation résiduelle et veiller a ce qu'il n'y ait pas de risque en termes de sécurité. Cette situation ne concerne

pas les moteurs asynchrones.

REMARQUE

Un essai de mise en service réussi de la fonction STO est nécessaire aprés l'installation initiale et aprés chaque modification

ultérieure de l'installation ou de I'application utilisant la fonction STO.
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Essai de mise en service

Il existe deux types d'essais de mise en service selon que le paramétre STO est réglé pour un redémarrage manuel (M) ou automatique

(A). Pour plus d'informations sur le paramétre STO, voir le guide d’application.

e Sile paramétre 7.2.1 Safe Torque Off Response = Fault - reset required, effectuer les étapes marquées d'un « M »,

e Sile paramétre 7.2.1 Safe Torque Off Response = Warning - no reset required, effectuer les étapes marquées d’'un « A ».

Tableau 1: Essai de mise en service de la fonctionnalité STO

Type d'essai Etapes de mise en service X
M/A Mettre le variateur de fréquence sous tension.

M/A Vérifier qu'il n'y a pas de défaut de sécurité.

M/A Démarrer le moteur.

M/A Sans interrompre |'alimentation réseau, couper I'alimentation 24 V CC des deux bornes d’entrée

STO a l'aide du dispositif de sécurité.

M/A Vérifier que le moteur tourne en roue libre. Ce processus peut prendre un certain temps.
M/A Vérifier que STO activé s'affiche sur le panneau de commande ou dans le journal des événe-
W ments.
©
\CJ" M/A Si le retour STO est utilisé, vérifier que la fonction STO est activée en vérifiant |'état du retour STO.
E M/A Rétablir I'alimentation 24 V CC aux deux bornes d’entrée STO.
LL
M/- Vérifier que le moteur demeure en état de roue libre et que tous les relais raccordés restent acti-
vés.
M/- Envoyer un signal de reset via le bus de terrain, I'E/S numérique ou le panneau de commande.
M/A Vérifier que le moteur démarre et tourne dans la plage de vitesse d'origine.

1.7 Pertes de puissance et efficacité

Pour les données de perte de puissance, y compris les pertes a charge partielle, voir https://energy.mydrive.danfoss.com.
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1 Installazione

1.1 Consapevolezza in materia di sicurezza e installazione

Insieme al convertitore di frequenza vengono fornite una guida di installazione rapida e una guida alla sicurezza. Prima di iniziare
I'installazione, leggere tutte le linee guida e le precauzioni di sicurezza contenute nella guida alla sicurezza (136R0243). Per dettagli
sulla sicurezza informatica, vedere Caratteristiche di sicurezza nella guida applicativa (136R0283). La guida alla progettazione e la guida

applicativa possono essere scaricate all'indirizzo https://www.danfoss.com/service-and-support.

1.2 Utensili richiesti

e Ausilio di sollevamento

e Nastro di misurazione

e Brugola con prolunghe e preseda 8,17, 19 mm

e  Cacciaviti per viti Torx e intaglio semplice (T25, SL1 e SL2)
e  Crimpatrice per cavi

e Punzone e/o pinza punzonatrice per piastra ingresso cavo

1.3 Verifica della spedizione e del contenuto

Assicurarsi che gli elementi forniti e le informazioni sulle etichette del prodotto corrispondano alla conferma d'ordine. Letichetta del

prodotto e applicata sulla sommita del convertitore di frequenza. (@)
c
©
o
. . ﬁ —
iC7-Automation 3 8
5 —
1 2
——| M/C:IC7-60FA3NO5-01ABE20F1... 3
2 — | P/N:132X3393 S/N:DGO009XP MFG: 2409 / DG -
3 — | POWER: 0.55kW(400V)/0.75HP(460V)
IN: 3x380-500V 50/60Hz 1.5/1.3A )
4 ——— | OUT:3x0-Vin 0-590Hz 1.8/1.6A : [
ENCL: IP20 / OPEN TYPE Tamb: 45°C/113°F itk
1E2-2,92% 3 h:
5 SCCR: 100kA FAO2B i :
' W
Danfoss A/S —
DK-6430 Nordborg| 22 Wycombe End,
6 —— | IC7FA02AT501A81B1X1FA1A www.danfoss.com |Hpg 1NB, GB
MADE IN DENMARK
X1 X2
MAC X1/X2: 00:1B:08:49:9B:F3 / X0: 00:1B:08:49:9B:F2
Figura 1: Esempio di etichetta di un prodotto
1 Codice modello (il codice 2D mostra il codice modello 2 Numero di codice, numero seriale, data di fabbricazione
completo) (AASS)
3 Potenza nominale 4 Tensione, frequenza e corrente di ingresso e di uscita
5 Sigla frame 6 Codice di conformita
7 Codice 2D - accessibile tramite lettore di codici a barre

compatibile con Datamatrix ECC 200 - contenente codice
modello, codice, numero seriale e data di fabbricazione
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1.4 Impianto conforme ai requisiti EMC

Per un'installazione conforme ai requisiti EMC, fare riferimento alla Guida alla Progettazione o al funzionamento e seguire le istruzioni per

I'installazione elettrica.

Usare cavi schermati per l'uscita motore (sono ammessi cavi non schermati all'interno di canaline metalliche), il freno, i cavi CCei
cavi di controllo.

Collegare lo schermo dei contenitori a entrambe le estremita. Se i punti di collegamento dello schermo presentano potenziali

di tensione differenti, collegare un filo di equalizzazione a bassa impedenza parallelamente al cavo schermato. In caso contrario,
interrompere il collegamento dello schermo a una delle estremita per evitare correnti di terra ad anello.

Assicurarsi che i cavi motore, i cavi del freno e i cavi CC siano il piu possibile corti per ridurre il livello di interferenza dell'intero
sistema.

Se possibile, fornire uno spazio minimo di 200 mm (7,9 pollici) tra cavi di ingresso della rete, cavi motore e cavi di comando.
Ricondurre le correnti nell'unita con una piastra EMC. E necessario assicurare un buon contatto elettrico dalla piastra EMC allo
chassis del convertitore di frequenza per mezzo delle viti di montaggio.

Le parti identificate con (!) devono essere installate. Vedere il passaggio 4 della sezione /llustrazioni.

1.5 Installazione del convertitore di frequenza

PERICOLO DI SCOSSE

Toccare un motore, una rete, una connettore di collegamento CC o un morsetto scoperto puo causare la morte

o lesioni gravi.

e Per ottenere un grado di protezione IP20, & necessario che tutti i tappi e i coprimorsetti di protezione per
i collegamenti del motore, della rete e CC siano installati all'interno del contenitore IP20. Se il tappo e i

coprimorsetti non sono installati, il grado di protezione & IPQO.

La posizione di installazione & importante. La piena corrente di uscita & disponibile quando sono soddisfatte le seguenti condizioni

di installazione. Per temperature e altitudini al di fuori di questo intervallo, consultare la sezione Declassamento nella Guida alla

Progettazione.

Temperatura massima dell'aria circostante: 45 °C (113 °F) in media nelle 24 ore e 50 °C (122 °F) per 1 ora.
Temperatura minima dell'aria circostante: -30 °C (-22 °F).
Altitudine <1.000 m (3.280 piedi) sopra il livello del mare.
1. Individuare la sigla frame. Vedere Figura 1.
2. Assicurarsi che I'ambiente operativo e I'installazione elettrica soddisfino i seguenti standard.
a. Interni non condizionati/grado di inquinamento 2.
b. Categoria di sovratensione 3.

3. Esaminare lo schema elettrico. Vedere il passaggio illustrativo 1.

Tutti i fili devono essere conformi alle norme locali e nazionali relative ai requisiti in termini di sezioni trasversali e
temperature ambiente. Collegamenti allentati possono causare guasti all'apparecchiatura o prestazioni ridotte. Serrare i
morsetti secondo il valore di coppia corretto nel passaggio illustrativo 8.

4. Rivedere le specifiche dei fusibili. Vedere il passaggio illustrativo 2.
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Questo convertitore di frequenza puo essere adatto per I'uso su un circuito in grado di fornire 100 kA di corrente nominale
di cortocircuito (SCCR) alla rispettiva tensione nominale del convertitore. Per i gradi SCCR dell'interruttore/controllore
motore combinato e del sezionatore di rete, consultare la guida alla progettazione.

5. Rivedere le specifiche del cavo di potenza. Vedere il passaggio illustrativo 3.

Utilizzare un filo di rame con un grado minimo di 70 °C (158 °F) per contenitori Fx02-Fx07 e 90 °C (194 °F) per contenitori
Fx08. Per il conduttore in alluminio, vedere la guida alla progettazione.

6. Installare il convertitore di frequenza seguendo i passaggi numerati nella sezione /llustrazioni. Alcune illustrazioni/passaggi
riguardano denominazioni specifiche del telaio e sono contrassegnate come tali. Se l'illustrazione o il passaggio sono validi per

tutte le varianti, il secondo carattere della sigla frame viene sostituito da una x, ad esempio Fx06 indica FA06, FBO6 e FKO06.
a. Collegare i componenti contenuti nella busta per accessori al convertitore di frequenza (passaggio illustrativo 4).

b. Montare il convertitore di frequenza su o contro una superficie di montaggio solida, non combustibile, come cemento
o metallo. Assicurare un corretto raffreddamento fornendo uno spazio minimo sopra e sotto il convertitore di frequenza

(passaggio illustrativo 5).

c. Periframe FK06-FKO08, praticare dei fori per i cavi nella piastra ingresso cavo e montare i pressacavo (passaggio illustrativo
6).

d. |Installarei cavi di controllo (passaggio illustrativo 7).
e. |Installare i cavi motore, di rete e di messa a terra PE (passaggio illustrativo 8).

f. Disporre i cavi di comando sul lato del convertitore di frequenza (passaggio illustrativo 9).

Italiano

7. Fissare saldamente il coperchio al convertitore di frequenza.

8. Eseguire l'impostazione iniziale del convertitore di frequenza e del motore. Consultare la guida applicativa per l'industria della serie
iC7.

9. Configurare il bus di campo. Consultare la Guida all'applicazione bus di campo serie iC7.

1.6 Sicurezza funzionale (Safe Torque Off)

Il convertitore di frequenza viene spedito con tutti gli ingressi di sicurezza diseccitati. Senza cablaggio supplementare verso le
morsettiere 1/0 sicure (X31 e X32), la funzione STO & sempre attiva e il motore non gira. Per ulteriori informazioni, fare riferimento alla

Guida operativa per la sicurezza funzionale della serie iC7 (136R0268).

e  Perdisabilitare la funzione STO, collegare i cavi del ponticello ai morsetti X31 e X32. Vedere il passaggio 7.

e Per utilizzare la funzione STO, collegare un dispositivo di sicurezza a una o a entrambe le morsettiere I/O sicure. Vedere il passaggio
1. Per evitare guasti o avvisi errati, tutte le morsettiere 1/0 sicure inutilizzate devono essere disabilitate utilizzando cavi a ponticello o
una clip per ponticello. Nella busta per accessori & inclusa una clip per ponticello.

ROTAZIONE RESIDUA

La funzione STO puo essere utilizzata per motori asincroni, sincroni e a magneti permanenti. Nel semiconduttore di potenza del
convertitore di frequenza possono verificarsi due guasti. Quando si utilizzano motori sincroni o a magneti permanenti, i guasti
possono causare una rotazione residua. La rotazione puo essere calcolata come angolo = 360/(numero di poli). Lapplicazione che
fa uso di motori sincroni o a magneti permanenti deve tenere conto di questa rotazione residua e assicurarsi che non costituisca

un rischio per la sicurezza. Tale situazione non & pertinente ai motori asincroni.
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NOTA

E necessario un test riuscito di messa in funzione dell'STO dopo l'installazione iniziale e dopo ogni modifica successiva

dell'impianto o applicazione che preveda I'impiego della stessa.

Test di messa in funzione

Esistono due tipi di test di messa in funzione, a seconda che il parametro STO sia impostato per il riavvio manuale (M) o automatico (A).

Per ulteriori informazioni sul parametro STO, vedere la Guida applicativa.

e Seil parametro 7.2.1 Safe Torque Off Response = Fault, reset required, eseguire i passaggi di messa in funzione contrassegnate con una
"
e Seil parametro 7.2.1 Safe Torque Off Response = Warning, no reset required, non & necessario alcun ripristino), eseguire le fasi di messa

in funzione contrassegnate con una "A".

Tabella 1: Test di messa in funzione per la funzionalita STO

Tipo di test Fasi della messa in funzione X
M/A Accendere il convertitore di frequenza.

M/A Verificare che non siano presenti guasti di sicurezza.

M/A Avviare il motore.

M/A Senza interrompere I'alimentazione di rete, rimuovere la tensione di alimentazione a 24V CCda

entrambi i morsetti di ingresso STO usando il dispositivo di sicurezza.

M/A Verificare che il motore giri a ruota libera. Questo processo puo richiedere del tempo.

M/A Verificare che "STO attivata" sia visualizzato sul pannello di controllo o nel registro eventi.

M/A Se si utilizza la retroazione STO, verificare che la funzione STO sia attivata controllando lo stato
della stessa.

M/A Riapplicare I'alimentazione a 24 V CC a entrambi i morsetti di ingresso STO.

M/- Verificare che il motore rimanga in rotazione libera e che tutti i relé collegati rimangano attivati.

M/- Inviare un segnale di ripristino tramite bus di campo, I/0 digitale o pannello di controllo.

M/A Verificare che il motore si avvii e funzioni nell'intervallo di velocita originale.

1.7 Perdite di potenza ed efficienza

Per i dati sulle perdite di potenza, incluse le perdite di carico parziali, vedere https://energy.mydrive.danfoss.com
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1 Instalacao

1.1 Conscientizacao sobre seguranca e instalacao

Um guia de instalacéo rapido e um guia de seguranca sao fornecidos com o conversor. Antes de iniciar a instalacao, leia todas as
orientac¢des e precaugdes de seguranca contidas no guia de seguranca (136R0243). Para obter detalhes sobre seguranca cibernética,
consulte Recursos de sequranca no guia de aplicacdo (136R0283). O guia de design e o guia de aplicacdo podem ser baixados em https://

www.danfoss.com/service-and-support.

1.2 Ferramentas necessarias

e Auxilio de elevacdo

e Trena

e Chave com extensbes e soquetes de 8,17, 19 mm
e Chaves Torx e de fenda (T25, SL1 e SL2)

e Crimpador de fios

e  Perfurador de chapa metalica e/ou alicate para a placa de entrada de cabos

1.3 Verificacao da entrega e do contetudo

Certifique-se de que os itens fornecidos e as informacdes contidas na etiqueta do produto correspondam a confirmacao do pedido. A

etiqueta do produto é colocada na parte superior do conversor.

iC7-Automation “Doanfot

M/C:1C7-60FA3N05-01A8E20F1...

P/N: 132X3393 S/N: DGO009XP MFG: 2409 / DG
POWER: 0.55kW(400V)/0.75HP(460V)

IN: 3x380-500V 50/60Hz 1.5/1.3A

OUT: 3x0-Vin 0-590Hz 1.8/1.6A

ENCL:1P20 / OPEN TYPE Tamb: 45°C/113°F
1E2 - 2,92%
SCCR: 100kA FA02B

< ( Danfoss A/S S
DK-6430 Nordborg| 22 Wycombe End,

6 —— | IC7FA02AT501A81B1X1FA1A www.danfoss.com |Hpg 1NB, GB

MADE IN DENMARK
X1 X2

AWN =
130bu734.12

E
©
| -
(a'a]
(@]

©
v

@
=
(@)]
=
)
S
(@]
o

X [C

MACX1/X2: 00:1B:08:49:9B:F3 / X0: 00:1B:08:49:9B:F2

Figura 1: Exemplo de uma etiqueta de produto

1 Cddigo do modelo (o cdédigo 2D mostra o cdédigo 2 Cddigo, numero de série, data de fabricacao (AASS)
completo do modelo)

3 Valor nominal da poténcia 4 Tenséo, frequéncia e corrente de entrada e saida
5 Tipo de chassi 6 Cdédigo de conformidade
7 Cdédigo 2D - acessivel utilizando-se um leitor de cédigo de

barras compativel com Datamatrix ECC 200 - contendo o
c6digo do modelo, o c6digo, o nimero de série e a data de
fabricacao
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14 Instalacao compativel com EMC

Para instalagdes compativeis com EMC, consulte o guia de design ou de operacdo e siga as instru¢des de instalagao elétrica.

e Use cabos blindados para a saida do motor (sdo aceitaveis cabos nao blindados em conduites metélicos), freio, CC e fiacdo de
controle.

e Conecte a blindagem aos gabinetes nas duas extremidades. Se houver uma diferenca de potencial de tensdo nos pontos de
conexdo da blindagem, conecte um fio de equalizacdo de baixa impedancia paralelo ao cabo blindado. Caso contrario, remova a
conexao da blindagem em uma extremidade para evitar circuitos de corrente de terra.

e Certifique-se de que os cabos de motor, freio e CC sejam o mais curto possivel para reduzir o nivel de interferéncia de todo o
sistema.

e Se possivel, forneca uma separacdo minima de 200 mm (7,9 pol.) entre os cabos de entrada da rede elétrica, cabos do motor e cabos
de controle.

e Direcione as correntes de volta a unidade usando uma placa EMC. Garanta um bom contato elétrico da placa EMC através dos
parafusos de montagem até o chassi do conversor.

e Pecasidentificadas com (!) devem ser instaladas. Consulte a etapa 4 na secao /lustracoes.

1.5 Instalacao do drive

PERIGO DE CHOQUE

Tocar em um motor, rede elétrica ou plugue ou terminal de conexdo CC descobertos pode resultar em morte
ou lesdes graves.

e Todos os plugues e tampas de protecao de terminal de motor, rede elétrica e conexdes CC precisam
ser instalados dentro do gabinete IP20 para fornecer caracteristicas nominais de protecédo IP20. Se o
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plugue e as tampas dos terminais ndo estiverem instalados, as caracteristicas nominais de protecédo serdo
consideradas como IP0O.

O local de instalagao é importante. A corrente de saida total estara disponivel quando estas condi¢des de instalagdo forem atendidas.
Para temperaturas e altitudes fora dessa faixa, consulte a secao de Derating no guia de design.

e Temperatura méaxima do ar circundante: média de 45 °C (113 °F) ao longo de 24 horas e de 50 °C (122 °F) por 1 hora.
e  Temperatura minima do ar circundante: -30 °C (-22 °F).
e Altitude < 1.000 m (3.280 pés) acima do nivel do mar.
1. Identifique o tipo de chassi. Consulte Figura 1.
2. Certifique-se de que o ambiente operacional e a instalagdo elétrica atendam as seguintes normas.
a. Interno ndo condicionado/grau de poluicdo 2.
b. Categoria de sobretensdo 3.

3. Revise o diagrama de fiacdo. Veja a etapa 1 da ilustracao.

Toda a fiagdo devera estar em conformidade com as regulamentagées locais e nacionais com relagao a secéo transversal e
aos requisitos de temperatura ambiente. Conexdes soltas podem causar falhas no equipamento ou menor desempenho.
Aperte os terminais de acordo com o valor de torque adequado indicado na etapa 8 da ilustracéo.

4. Revise as especificacdes do fusivel. Veja a etapa 2 da ilustracao.
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O conversor pode ser adequado para uso em um circuito capaz de fornecer caracteristicas nominais da corrente de curto-
circuito (SCCR) de até 100 kA a respectiva tensao nominal do conversor. Para saber as caracteristicas nominais SCCR do
disjuntor/combinacéo de controlador do motor e chave de desconexao da rede elétrica, consulte o guia de design.

5. Revise as especificagdes do cabo de energia. Veja a etapa 3 da ilustragéo.

Use fio de cobre com caracteristicas nominais minimas de 70 °C (158 °F) para gabinetes metalicos Fx02-Fx07 e
caracteristicas nominais de 90 °C (194 °F) para gabinetes metélicos Fx08. Para fio de aluminio, consulte o guia de design.

6. Instale o conversor seguindo os passos enumerados na secdo /lustracdes. Algumas ilustracdes/etapas referem-se a tipos de
chassi especificos e estdo indicadas como tal. Se a ilustracdo ou a etapa se aplicar a todas as variantes, o segundo caractere no

tipo de chassi é substituido por um x — por exemplo, Fx06 indica FA06, FB0O6 e FK06.
a. Instale os componentes da sacola de acessérios no conversor (etapa 4 da ilustracdo).

b. Monte o conversor sobre ou junto a uma superficie de montagem sélida e nao inflamdvel, como concreto ou metal.
Garanta uma refrigeracdo adequada fornecendo espaco livre minimo acima e abaixo do conversor (etapa 5 da ilustracao).

c. Para chassis FK0O6-FKO08, perfure aberturas para cabos na placa de entrada de cabos e instale os prensa-cabos (etapa 6 da
ilustracao).

d. Instale afiacdo de controle (etapa 7 da ilustracdo).
e. Instale afiacdo do motor, da rede elétrica e de aterramento PE (etapa 8 da ilustracao).
f.  Passe os cabos de controle para o lado do conversor (etapa 9 da ilustragéo).
7. Fixe bem a tampa no conversor.
8. Faca a configuracdo inicial do conversor e do motor. Consulte o Guia de Aplicagdo Industry da Série iC7.

9. Configure o fieldbus. Consulte o Guia de Aplicagéo de Fieldbus da Série iC7.
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1.6 Seguranca Funcional (Safe Torque Off)

O conversor é enviado com todas as entradas seguras desenergizadas. Sem fiacdo adicional para os blocos de terminais de E/S segura
(X31 e X32), afungdo STO estd sempre ativa e 0 motor néo ird girar. Para obter mais informagdes, consulte o Guia de Operacdo de Sequranca
Funcional da Série iC7 (136R0268).

e Paradesabilitar a fungdo STO, instale jumpers nos terminais X31 e X32. Consulte a etapa 7.

e  Para usar a funcao STO, conecte um dispositivo de seguranca a um ou aos dois blocos de terminais de E/S segura. Consulte a etapa
1. Para evitar que ocorram falhas ou adverténcias erréneas, qualquer bloco de terminais de E/S segura ndo utilizado precisa ser
desativado usando fios de jumper ou um grampo de jumper. Um grampo de jumper esta incluso na sacola de acessérios.

ROTAGAO RESIDUAL

A funcédo STO pode ser usada em motores assincronos, sincronos e de ima permanente. Podem ocorrer duas falhas no
semicondutor de poténcia do conversor. Ao usar motores sincronos ou de ima permanente, uma rotacao residual pode resultar
das falhas. A rotacdo pode ser calculada como angulo = 360/(nimero de polos). A aplicagdo que usar motores sincronos ou de ima
permanente deve levar em consideragdo essa rotacdo residual e assegurar que ndo representa um risco de seguranca. A situacdo

nao é relevante para motores assincronos.
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AVISO

E necessario um teste de comissionamento bem-sucedido da funcdo STO apds a instalacdo inicial e apés cada modificacdo

subsequente da instalagdo ou aplicagdo envolvendo a fungao STO.

Teste de Comissionamento

Ha dois tipos de testes de colocagdo em funcionamento com base em se o parametro de STO esté4 configurado para nova partida manual

(M) ou nova partida automatica (A). Para obter mais informagdes sobre o parametro de STO, consulte o guia de aplicacéo.

e Se Pardmetro 7.2.1 Resposta do Safe Torque Off = Falha, uma reinicializagdo serd necessdria; execute as etapas marcadas com um "M".
e Se Pardmetro 7.2.1 Resposta do Safe Torque Off = Adverténcia, ndo serd necessdrio reinicializar; execute as etapas marcadas com um
A"

Tabela 1: Teste de colocacao em funcionamento da funcionalidade de STO

Tipo de teste Etapas de comissionamento X
M/A Ligue o conversor de frequéncia.

M/A Verifique se ndo hé falhas de seguranca presentes.

M/A Dé a partida no motor.

M/A Sem interromper a alimentacdo de rede elétrica, remova a alimentacao de tensao de 24 V CC dos

terminais de entrada de STO por meio do dispositivo de seguranca.

M/A Verifique se o motor para por inércia. Esse processo pode levar algum tempo.

M/A Verifique se STO ativado é mostrado no painel de controle ou no registro de eventos.

M/A Se o feedback do STO for usado, verifique se o STO esta ativo verificando o estado do feedback
do STO.

M/A Reaplique a alimentacdo de 24 V CC nos dois terminais de entrada de STO.

M/- Verifique se o motor permanece no estado de parada por inércia e se todos os relés conectados

permanecem ativados.
M/- Envie um sinal de reset via fieldbus, E/S digital ou painel de controle.

M/A Verifique se o motor dé partida e funciona dentro da faixa de velocidade original.

1.7 Perdas de energia e eficiéncia

Para obter dados de perda de energia, incluindo perdas de carga parcial, consulte https://energy.mydrive.danfoss.com
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1 Instalacion

1.1 Concienciacion sobre la seguridad y la instalacion

Con el convertidor de frecuencia se incluyen una guia de instalacion rapida y una guia de seguridad. Antes de comenzar la instalacion,
lea todas las directrices y precauciones de seguridad de la guia de seguridad (136R0243). Para obtener mas informacion sobre la
ciberseguridad, consulte el apartado Funciones de seguridad en la guia de aplicacion (136R0283). La guia de disefio y la guia de aplicacién

se pueden descargar en https://www.danfoss.com/service-and-support.

1.2 Herramientas necesarias

e Elemento de elevacion

e Cinta métrica

e Llave con alargaderasy vasosde 8,17y 19 mm

e Destornilladores Torx y ranurados (T25, SL1y SL2)
e Engastador de cables

e Punzén de chapa metilica o tenazas para la placa de entrada de cables
1.3 Verificacion del envio y del contenido

Asegurese de que los elementos suministrados y la informacién de las etiquetas de los productos se correspondan con la confirmacién

del pedido. La etiqueta del producto se encuentra en la parte superior del convertidor.

o~
. . —
iC7-Automation M 5
5
1 2
—— | M/C:1C7-60FA3NO5-01ASE20F1... ]
2 — | P/N:132X3393 S/N:DGO009XP MFG: 2409 / DG -
3 — | POWER: 0.55kW(400V)/0.75HP(460V)
IN: 3x380-500V 50/60Hz 1.5/1.3A ;
4 ——— | OUT:3x0-Vin 0-590Hz 1.8/1.6A H L
ENCL: IP20 / OPEN TYPE Tamb: 45°C/113°F et brehe
IE2 - 2,92% ; *h:
SCCR: 100kA FA02B MR - fo: :
5 ) -
J._. F 2 g
Danfoss A/S =
DK-6430 Nordborg| 22 Wycombe End,
6 —— | IC7FA02AT501A81B1X1FA1A www.danfoss.com |Hpg 1NB, GB
MADE IN DENMARK
X1 X2
MACX1/X2: 00:1B:08:49:9B:F3 / X0: 00:1B:08:49:9B:F2
Figura 1: Ejemplo de una etiqueta de producto
1 Cddigo de modelo (el cddigo 2D muestra el cédigo de 2 Cddigo numérico, numero de serie y fecha de fabricacion
modelo completo) (YYWW)
3 Potencia nominal 4 Tensidn de entrada y salida, frecuencia e intensidad
5 Tipo de bastidor 6 Cdédigo de conformidad
7 Cdédigo 2D: accesible mediante un lector de cédigos de

barras compatible con Datamatrix ECC 200, que contiene
el c6digo de modelo, el nimero de serie, el nimero de
piezay la fecha de fabricacién.
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14 Instalacion conforme a EMC

Para una instalacién conforme a EMC, consulte la guia de disefio o funcionamiento y siga las instrucciones para la instalacion eléctrica.

Utilice cables apantallados para la salida del motor (se aceptan cables no apantallados en conductos de metal), el freno, la CCy el
cableado de control.

Conecte la pantalla a las protecciones en ambos extremos. Si los puntos de conexién de la pantalla tienen una diferencia de
potencial de tensién, conecte un cable ecualizador de baja impedancia en paralelo al cable apantallado. De lo contrario, interrumpa
la conexién de la pantalla en un extremo para evitar lazos de corriente a tierra.

Asegurese de que los cables del motor, el freno y la CC sean lo mas cortos posible para reducir el nivel de interferencias de todo el
sistema.

Si fuera posible, deje un espacio libre minimo de 200 mm (7,9 in) entre los cables de entrada de alimentacién, de motor y de control.
Devuelva las corrientes a la unidad mediante el uso de una placa EMC. Asegurese de que la placa EMCy el chasis del convertidor de
frecuencia hagan buen contacto eléctrico a través de los tornillos de montaje.

Las piezas identificadas con (!) deben estar instaladas. Consulte el paso 4 de la seccidn /lustraciones.

1.5 Instalacion del convertidor

/\ ADVERTENCIA

RIESGO DE DESCARGA

Tocar un terminal o un enchufe de conexion de CC, red o motor no cubiertos puede provocar lesiones graves o

incluso la muerte.

e Todas las cubiertas de protecciéon de los conectores y terminales del motor, la alimentacion de red y las
conexiones de DC deben instalarse dentro de un alojamiento IP20 para asi obtener una clasificacion de
proteccién IP20. Si las cubiertas de los conectores y terminales no estan instaladas, la clasificacién de
proteccion se considera IP0O.

La ubicacion de la instalacién es importante. La intensidad de salida maxima estd disponible cuando se cumplen las siguientes

condiciones de instalacion. Para temperaturas y altitudes fuera de estos intervalos, consulte los apartados dedicados a la Reduccién de

potencia en la Guia de disefo.

Temperatura maxima del aire circundante: 45 °C (113 °F) de media durante un periodo de 24 horas y 50 °C (122 °F) para un periodo
de una hora.
Temperatura minima del aire circundante: -30 °C (-22 °F).
Altitud <1000 m (3280 pies) sobre el nivel del mar.
1. Identificacion del tipo de bastidor. Consulte Figura 1.
2. Asegurese de que el entorno de funcionamiento y la instalacion eléctrica cumplan con las siguientes normas.
a. Grado 2 de contaminacién/sin acondicionamiento en interiores.
b. Categoria de sobretension 3.

3. Revise el diagrama de cableado. Consulte la ilustracién del paso 1.

Todos los cableados deben cumplir las normas nacionales y locales sobre requisitos de seccién transversal y temperatura
ambiente. Las conexiones flojas pueden provocar fallos o una reduccién del rendimiento en el equipo. Apriete los
terminales de acuerdo con el valor de par de apriete correcto que se muestra en la ilustracién del paso 8.

4. Revise las especificaciones de los fusibles. Véase la ilustracion del paso 2.

El convertidor puede ser adecuado para su uso en un circuito capaz de proporcionar una intensidad nominal de
cortocircuito (SCCR) maxima de 100 kA al valor nominal de tensién correspondiente del convertidor de frecuencia. Para
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conocer las clasificaciones SCCR del magnetotérmico/controlador del motor combinado y el interruptor de desconexién de
la red eléctrica, consulte la Guia de disefio.

5. Revise las especificaciones del cable de alimentacion. Consulte la ilustracion del paso 3.

Utilice un cable de cobre con una clasificacion minima de 70 ° C (158 ° F) para las protecciones Fx02-Fx07 y una clasificacion
de 90 ° C (194 ° F) para las protecciones Fx08. Para el cable de aluminio, consulte la guia de disefo.

6. Instale el convertidor de frecuencia siguiendo los pasos numerados en la seccién /lustraciones. Ciertas ilustraciones/pasos hacen
referencia a un tipo de bastidor determinado y se identifican como tales. Si la ilustracién o el paso son validos para todas las

versiones, el segundo caracter de la designacién de bastidor se sustituye por una x; por ejemplo, Fx06 indica FA06, FB06 y FK06.
a. Acople los componentes de la bolsa de accesorios al convertidor (ilustracion del paso 4).

b. Monte el convertidor sobre o contra una superficie de montaje sélida y no combustible, como por ejemplo una superficie
de hormigdn o metal. Asegurese de que la refrigeracién sea adecuada dejando un espacio minimo por encimay por
debajo del convertidor (ilustraciéon del paso 5).

c. Paralos bastidores FK06-FKO08, taladre orificios para cables en la placa de entrada de cables e instale los prensacables
(ilustracion del paso 6).

d. [Instale el cableado de control (ilustracién del paso 7).
e. Instale el cableado del motor, de alimentacion de red y de conexién a tierra (ilustracion del paso 8).
f. Tienda los cables de control hacia el lateral del convertidor (ilustracion del paso 9).
7. Fije firmemente la cubierta al convertidor.
8. Realice el primer accionamiento y ajuste el motor. Consulte la Guia de aplicacién para la industria de la serie iC7.

9. Configure el bus de campo. Consulte la Guia de aplicacidn del bus de campo de la serie iC7.
1.6 Seguridad funcional (Safe Torque Off)

El convertidor se envia con todas las entradas seguras desactivadas. Sin cableado adicional en los bloques de terminales de E/S seguras
(X31y X32), la funcién STO esta siempre activa y el motor no gira. Para obtener més informacién, consulte la Guia de funcionamiento de
seguridad funcional de la serie iC7 (136R0268).

Para deshabilitar la funcion STO, instale cables de puente en los terminales X31 y X32. Consulte el paso 7.

Para utilizar la funcién STO, conecte un dispositivo de seguridad a uno o ambos bloques de terminales de E/S seguras. Consulte el
paso 1. Para evitar fallos o avisos erréneos, los bloques de terminales de E/S seguras que no se utilicen deben desactivarse utilizando
cables de puente o una pinza de puente. En la bolsa de accesorios se incluye una pinza de puente.

ROTACION RESIDUAL

La funcion STO puede utilizarse con motores sincronos, asincronos y de magnetizacién permanente. Pueden producirse dos
fallos en el semiconductor de potencia del convertidor de frecuencia. Los fallos pueden provocar una rotacién residual si se
utilizan motores sincronos o de magnetizacion permanente. La rotacion puede calcularse asi: angulo=360/(ntimero de polos). La
aplicacién que usa motores sincronos o de magnetizaciéon permanente debe tener en cuenta esta rotacion residual y garantizar

que no suponga ningun riesgo para la seguridad. Esta situacion no es relevante para los motores asincronos.

AVISO

Tras la instalacién inicial, y tras cada cambio que se efectue en la instalacidn o aplicacion, es necesario llevar a cabo una prueba de

puesta en marcha correcta de la funcién STO.
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Prueba de puesta en servicio

Existen dos tipos de pruebas de puesta en servicio basadas en si el pardmetro de STO se ha configurado para rearranque manual (M) o

automatico (A). Para obtener mas informacién sobre el parametro STO, consulte la guia de aplicacion.

e Siel pardmetro 7.2.1 Respuesta de Safe Torque Off = Fallo, restablecimiento necesario, ejecute los pasos sefialados con una «My.

e Siel pardmetro 7.2.1 Respuesta de Safe Torque Off = Advertencia, sin restablecimiento necesario, ejecute los pasos sefialados con una

«A».

Tabla 1: Prueba de puesta en servicio para la funcion STO

Tipo de prueba Pasos de la puesta en servicio X
M/A Conecte la alimentacion del convertidor de frecuencia.

M/A Compruebe que no haya ningun fallo de seguridad.

M/A Ponga en marcha el motor.

M/A Sin interrumpir la alimentacion de red, retire el suministro de tensién de 24 V CC que llega a los

terminales de entrada STO mediante el uso del dispositivo de seguridad.

M/A Compruebe que el motor funcione por inercia. Este proceso puede tardar algo de tiempo.

M/A Asegurese de que la funcién STO activada se muestre en el panel de control o en el registro de
eventos.

M/A Si se utiliza el feedback de STO, verifique que la funcion STO esta activada comprobando el es-

tado del feedback de STO.

M/A Vuelva a aplicar un suministro externo de 24 V CC a los dos terminales de entrada de STO.

M/- Compruebe que el motor permanezca en estado de inercia y que todos los relés conectados
permanezcan activos.

M/- Envie una senal de reset a través de fieldbus, I/O digitales o el panel de control.

M/A Verifique que el motor arranque y funcione dentro del rango de velocidad original.

1.7 Pérdidas de potenciay eficiencia

Para conocer los datos de pérdida de potencia, incluidas las pérdidas a carga parcial, consulte https://energy.mydrive.danfoss.com.
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RIEFESIE: -30°C (-22 °F),

HEIRAREBE 1000 3K (3280 ER)

1. WENREMR. HSFE L

2. HBFELEFENBSRELZHRFEUTIREER,

a. ERETHE/SEER 2

b. FEHI3,
=

BiREE. BEAPTHE L

FrEREEHO AN SRR S ZMPXTHREERNMREENER, ERMHZSBURERIEERIEE. &
T E 8 FimBVIERAL R EIT R IR Fo

4. BERMLNIE. FEHADTE 2

ALINERIE A TN A ESMRTE BIE T e FI e 100 kA FEER FEREE [E (SCCR) BYREER. BXENIKIR/HEHE
HIZHIZEMEBRIFEF X SCCRAEENES, BSIRILITHER,

5. BEHERENE. BEHANTE 3.

FFF Fx02-Fx07 #138, ERZEREZE A 70°C (158 °F) AL, F Fx08 HlFE, EREZEREZE /D 90°C (194
°F) B934, BXRIBANGES, BSHARITER.
6. HREXR BOPNRSTRLETINE, —EEXR/SRSHBENEMEER, H#H1TTHENRC. NMREXRIPRER
TERARS, WHERAMPHE 2 MFIIRFRERA x - fI0, Fx06 &7 FA06. FBO6 #l FK06,
a. KGR AREETITME (DPE4) .

b. RBTMBLREFAIMNROLERE L, WINERLIHERE, FLMB LA THBHS/NER, WREBHITS
i (PFES) .

¢ FFHIZR FK06-FK08, FERMANAR LHHBEFD, AEREBLALE (HPE6) -
d. ZEEHEE (HFET)
e. TERBHLAL. FTRRAGNRIFEML (HFPES)
f. REHBLAHRIITMENE (DPEI)
7. BERFEEETLME L,
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REER TE

8. XM B HITIRIRE. FSIHA ICT R TV AR,
9. EEMZEL. B ICT RYNMHELNBIER.

16 EERE (REFIEXHET)

RIETHBRE, FIAERSHWABLTHBIRE, ERTLL /0 #HEHT (X311 X32) #ITEIMESL, STO IERIMKLFEUE
RS, HFEBNBFRER. BXEARER, H5E ICT RYIIEER 21R(FHER (136R0268).

o EEMHSTOINREE, BRBEREEIRTF X31 M X32 Lo SRPET,
o EEASTONEE, BRI REEEEEI—HRIT R /0 iR F. SAPRE 1. AMEHMERBERES, L0
EABE BV AR B AEARERANT 2 /0 #inF. MEaEPaE— 1 BkERk,

TR TERS

STOEERIA TR . RPMKHEIEBN. LIMBHINRLSENTRRERTHE, EEREDSOKMEENY, HES
TURTRES e RIER . NERERILUR TRAARNITE: AE=360/(1kEK). EEMAED SKEEBIBINAERNITE SX MR
Ted%iald, HRRXFARSELEN, R ENAFELIRE,

AN
MRREURMEE R RERS R STO MR RRFHHTENIE, ELFX STO HAERITARIEEEIIR,
IS
1RIE STO SHEBMBENFHER (M) TREER (A), ARMEEIERNE. HXSTOSKNESRER, ESHANABESE.

o MRBIT21REWEXMMN = K&, FBEN, BRITIHE "M" NP R
o MRBIT21REWEXMMN = &S, TFEM, BRITHE "A" TR,

& 1: STO ThaeaviEiLil i

M2 JEEEZE X
M/A FTFESmER IR,

M/A HWIATREERENE,

M/A BEhEl.

M/A FEARMATBENERT, EARERBMARD STO WAKTFH 24V EREIR,
M/A AR RS IRIEEE, IIERERE LAY,

M/A BIHEHERNEGICRPESIER STO BE#E.

M/A INREA STO &%, MH@IIE STO RIFHKRZERIIE STO BEHE.

M/A TS STO MNGHFEHHE 24 V EREIRo

M/~ LB RS RFRIEEERTS, HEEEASER(IRENERT,

M/- B EL. BF /0 HiITHIERAEEMES.

M/A LB RS ERRESEE AR MIET.
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1.7 ThERRFEFMRE

BXERGFELUR, SIFIRAERFE, 155 https://energy.mydrive.danfoss.com

30 | Danfoss A/S © 2025.05

AN31974005764102-000601 / 136R0242


https://energy.mydrive.danfoss.com

iC7-Automation Frequency Converters M

Instrukcja instalacji Instalacja

1 Instalacja

1.1 Swiadomos¢ bezpieczenstwa i instalacji

Do napedu dotaczona jest skrocona instrukgja instalacji oraz podrecznik dotyczacy bezpieczenstwa. Przed rozpoczeciem instalacji
nalezy zapoznac sie ze wszystkimi wytycznymi i srodkami ostroznosci opisanymi w niniejszym podreczniku dotyczacym bezpieczenstwa
(136R0243). Szczegotowe informacje na temat cyberbezpieczenstwa patrz Funkcje bezpieczeristwa w przewodniku po zastosowaniach
(136R0283). Zalecenia projektowe i przewodnik po zastosowaniach mozna pobrac ze strony https://www.danfoss.com/service-and-

support.

1.2 Wymagane narzedzia

e  Przyrzad do podnoszenia

e Tasma pomiarowa

e  Klucz z przedtuzkami i nasadkami 8, 17, 19 mm
e Whkretaki Torx oraz ptaskie (T25, SL1iSL2)

e  Zaciskarka do przewodow

e Przebijak do blachy i/lub szczypce do ptyty wejsciowej kabli

1.3 Weryfikacja przesytki i zawartosci

Nalezy sie upewnié¢, ze dostarczone elementy oraz informacje znajdujace sie na etykiecie produktu odpowiadaja informacjom zawartym

w potwierdzeniu zamoéwienia. Etykieta produktu znajduje sie na gérnej stronie przetwornicy czestotliwosci.

o~
. . —
iC7-Automation ?g{ﬂéﬁ %
5
1 2
~ M/C:1C7-60FA3N05-01A8E20F1... 9,
2 — | P/N:132X3393 S/N:DGO009XP MFG: 2409 / DG -
3 —— | POWER: 0.55kW(400V)/0.75HP(460V)
IN: 3x380-500V 50/60Hz 1.5/1.3A
4 —— | OUT:3x0-Vin 0-590Hz 1.8/1.6A
ENCL: IP20 / OPEN TYPE Tamb: 45°C/113°F 7
IE2 - 2,92%
5 SCCR: 100kA FA02B
Danfoss A/S
DK-6430 Nordborg|22 Wycombe End,
6 —— | IC7FA02AT501A81B1X1FA1A www.danfoss.com |Hpg 1NB, GB
MADE IN DENMARK
H A\[C
X1 X2
MAC X1/X2: 00:1B:08:49:9B:F3 / X0: 00:1B:08:49:9B:F2
Rysunek 1: Przyktadowa etykieta produktu
1 Kod modelu (kod 2D przedstawia petny kod modelu) 2 Numer kodu, numer seryjny, data produkcji (YYWW)
3 Moc znamionowa 4 Napiecie wejsciowe oraz wyjsciowe, czestotliwos¢ i prad
5 Oznaczenie obudowy 6 Kod zgodnosci

7 Kod 2D — dostepny za pomoca czytnika kodéw
kreskowych zgodnego z Datamatrix ECC 200 — zawiera
kod modelu, numer kodu, numer seryjny oraz date
produkgji
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1.4 Instalacja zgodna z wymogami kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC)

W przypadku instalacji zgodnej z wymogami kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC) nalezy zapoznac sie z instrukcja obstugi lub

zaleceniami projektowymi oraz przestrzegac instrukgji instalacji elektrycznej.

Uzywac kabli ekranowanych do okablowania wyjscia silnikowego z przetwornicy (dopuszczalne sa kable nieekranowane w
metalowych kanatach kablowych), hamulca, DC i sterowania.

Podigczy¢ ekranowanie do obudowy na obu koricach. Jesli punkty potaczen ekranu maja réznice potencjatéw napiecia, podtaczyc
przewdd wyréwnawczy o niskiej impedancji rbwnolegle do kabla ekranowanego. W przeciwnym razie nalezy przerwa¢ potaczenie
ekranowania na jednym koncu, aby zapobiec powstawaniu petli uziemienia.

Kable silnika, hamulca i DC powinny by¢ jak najkrétsze, aby ograniczy¢ poziom zaktdcen z catego systemu.

Jesli to mozliwe, nalezy zapewnic co najmniej 200 mm (7,9 cala) odstepu miedzy wejsciem zasilania, kablami silnika oraz kablami
sterujagcymi.

Prady nalezy odprowadzac¢ z powrotem do urzadzenia za pomoca ptyty EMC. Nalezy zapewni¢ dobry styk elektryczny miedzy ptyta
EMC a obudowa napedu poprzez wkrety montazowe.

Czesci oznaczone symbolem (!) muszg by¢ zainstalowane. Patrz krok 4 na rysunkach.

1.5 Montaz napedu

/\ OSTRZEZENIE

RYZYKO PORAZENIA PRADEM

Dotkniecie odstonietej wtyczki lub zacisku silnika, zasilania lub szyny DC moze skutkowac smiercia lub
doznaniem powaznych obrazen ciafa.
e W celu zapewnienia klasy ochrony IP20 wszystkie wtyczki i ostony zaciskéw silnika, zasilania i DC musza

pozostawac zainstalowane wewnatrz obudowy IP20. Brak zainstalowanych wtyczki i oston zaciskéw
bedzie réwnoznaczny z klasg ochrony IPOO.

Lokalizacja instalacji jest wazna. Praca ze znamionowym pradem wyjsciowym jest mozliwa jedynie wdowczas, gdy spetnione sg ponizsze

warunki instalacji. W przypadku temperatur i wysokosci poza tym zakresem nalezy zapoznac sie z rozdziatem Obnizanie wartosci

znamionowych w zaleceniach projektowych konkretnego produktu.

Maksymalna temperatura powietrza otoczenia: 45°C (113°F) srednio przez 24 godziny oraz 50°C (122°F) przez 1 godzine.
Minimalna temperatura powietrza otoczenia: -30°C (-22°F).
Wysokos¢ < 1000 m (3280 stop) n.p.m.
1. Zidentyfikowac oznaczenie obudowy. Patrz Rysunek 1.
2. Upewnic sie, ze srodowisko pracy oraz instalacja elektryczna sa zgodne z nastepujacymi normami.
a. Wewnatrz budynku, bez klimatyzacji/stopien zanieczyszczenia 2.
b. Kategoria przepiecia 3.

3. Zapoznac sie ze schematem elektrycznym. Patrz ilustracja krok 1.

Cate okablowanie musi by¢ zgodne z miedzynarodowymi oraz lokalnymi przepisami dotyczacymi przekrojéw
poprzecznych kabli oraz temperatury otoczenia. Luzne potaczenia moga spowodowac usterke urzadzenia lub obnizenie
wydajnosci. Dokrec¢ zaciski zgodnie z odpowiednia warto$cia momentu obrotowego podang na ilustracji w kroku 8.

4. Sprawdz specyfikacje bezpiecznikéw. Patrz ilustracja krok 2.
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Naped mozna stosowac w obwodzie zdolnym dostarcza¢ maksymalnie 100 kA wartosci znamionowej pradu zwarciowego
(SCCR) przy odpowiednim napigeciu znamionowym. Wartosci znamionowe SCCR wytacznika automatycznego/
kombinowanego sterownika silnika i roztgcznika zasilania znajduja sie w zaleceniach projektowych.

5. Sprawdz specyfikacje przewodéw silnopragdowych. Patrz ilustracja krok 3.

W obudowach Fx02-Fx07 nalezy stosowac przewdd miedziany o minimalnej temperaturze znamionowej 70°C (158°F), a w
obudowach Fx08 o temperaturze znamionowej 90°C (194°F). Przewody aluminiowe — patrz zalecenia projektowe.

6. Zainstalowac naped, wykonujac czynnosci opisane numerami w rozdziale /lustracje. Niektore ilustracje/kroki odnosza sie do
okreslonych oznaczen obudowy i sg odpowiednio oznaczone. Jedli ilustracja lub krok dotyczy wszystkich wariantéw, drugi znak
w oznaczeniu obudowy jest zastepowany znakiem x — na przykfad Fx06 oznacza FA06, FB06 i FKOG6.

a. Przymocowac komponenty z torby z wyposazeniem dodatkowym do napedu (ilustracja, krok 4).

b. Naped nalezy zamontowac do lub na solidnej, niepalnej powierzchni montazowej, takiej jak beton lub metal. Zapewni¢
odpowiednie chtodzenie, zostawiajac minimalny odstep nad i pod napedem (ilustracja krok 5).

c. W przypadku obudéw FK06-FKO8 wywierci¢ otwory w ptycie wejsciowej kabli oraz zamontowac dtawiki kablowe (ilustracja
krok 6).

d. Zamontowac okablowanie sterowania (ilustracja krok 7).
e. Zainstalowac okablowanie silnika, zasilania i uziemienia PE (ilustracja krok 8).
f. Poprowadzi¢ przewody sterownicze z boku napedu (ilustracja, krok 9).
7. Dokfadnie przymocowac¢ ostone do napedu.
8. Przeprowadzi¢ wstepng konfiguracje napedu oraz silnika. Zapoznaj sie z Przewodnikiem po zastosowaniach przemystowych serii iC7.

9. Konfiguracja magistrali komunikacyjnej. Zapoznaj sie z Przewodnikiem po zastosowaniach serii iC7 z magistralq komunikacyjng.

1.6 Bezpieczenstwo funkcjonalne (Safe Torque Off)

Naped jest dostarczany z odigczonym zasilaniem wszystkich wej$¢ bezpiecznych. Bez dodatkowego okablowania do bezpiecznych
blokéw zaciskéw we/wy (X31 i X32), funkcja STO jest zawsze aktywna oraz silnik nie obraca sie. Wiecej informacji mozna znalez¢ w

instrukcji obstugi bezpieczeristwa funkcjonalnego serii iC7 (136R0268).

e Aby wylaczyc funkcje STO, nalezy zainstalowac przewody zwierajace na zaciskach X31 oraz X32. Patrz krok 7.

e Aby uzy¢ funkgji STO, nalezy podtaczy¢ urzadzenie zabezpieczajace do jednego lub obu bezpiecznych blokéw zaciskdw we/wy.
Patrz krok 1. Aby zapobiec btednym usterkom lub ostrzezeniom, wszystkie nieuzywane bloki zaciskow bezpiecznego wejscia/
wyjscia nalezy wytaczy¢ za pomoca przewodéw zwierajacych lub zworki. W torbie z wyposazeniem dodatkowym znajduje sie

zworka.

ROTACJA SZCZATKOWA

Funkcja STO moze by¢ stosowana w przypadku silnikéw asynchronicznych, synchronicznych oraz silnikéw z magnesami trwatymi.
Moga wystapi¢ dwa btedy w pétprzewodniku napedu. W przypadku silnika synchronicznego lub silnika z magnesami trwatymi
moze to spowodowac szczatkowa rotacje. Rotacje mozna obliczy¢ wedtug wzoru: Kat = 360/(liczba biegunéw). W przypadku
aplikacji z silnikami synchronicznymi i silnikami z magnesami trwatymi nalezy uwzglednic¢ szczatkowa rotacje i upewnic sie, ze nie

stanowi ona zagrozenia bezpieczenstwa. Ta sytuacja nie dotyczy silnikéw asynchronicznych.
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UWAGA

PomysIne przeprowadzenie préby uruchomienia funkcji STO jest wymagane po pierwszej instalacji oraz po kazdej zmianie

wprowadzonej w instalacji lub aplikacji obejmujacej STO.

Proba uruchomienia

Istniejg 2 typy testéw uruchomienia, w zaleznosci od tego, czy parametr STO jest skonfigurowany na reczny (M) czy automatyczny
(A) restart. W celu uzyskania dalszych informacji dotyczacych parametru STO zachecamy do zapoznania sie z przewodnikiem po

zastosowaniach.

e Jedliparametr 7.2.1 Safe Torque Off Response = Fault - reset required, wykona¢ kroki oznaczone literg ,M".

e Jedliparametr 7.2.1 Safe Torque Off Response = Warning - no reset required, wykona¢ kroki oznaczone literg ,A".

Tabela 1: Préba uruchomienia funkcji STO

Rodzaj préby Pierwsze uruchomienie X
M/A Wiaczy¢ zasilanie przetwornicy czestotliwosci.

M/A Sprawdzi¢, czy nie wystepuja zadne usterki zabezpieczen.

M/A Uruchom silnik.

M/A Nie przerywajac zasilania, odfaczy¢ napiecie 24 V DC od obydwu zaciskéw wejsciowych STO za

pomoca urzadzenia zabezpieczajacego.

M/A Sprawdzi¢, czy silnik obraca sie z wybiegiem. Proces ten moze potrwac pewien czas.

M/A Sprawdzi¢, czy na panelu sterujacym lub w dzienniku zdarzen wyswietlana jest informacja STO
aktywne.

M/A Jesli uzywane jest sprzezenie zwrotne STO, nalezy sprawdzi¢, czy funkcja STO jest aktywowana,

sprawdzajac stan sprzezenia zwrotnego STO.

M/A Ponownie doprowadzic¢ zasilanie 24 V DC do obu zaciskéw wejsciowych STO.

M/- Sprawdzi¢, czy silnik pozostaje w stanie wybiegu, a wszystkie podtaczone przekazniki pozostaja
aktywne.

M/- Wystac sygnat Reset za posrednictwem magistrali komunikacyjnej, wejscia/wyjscia cyfrowego

lub panelu sterowania.

M/A Sprawdzi¢, czy silnik uruchamia sie i pracuje w pierwotnym zakresie predkosci.

1.7 Straty mocy i wydajnos¢

Dane dotyczace strat mocy, w tym strat przy obcigzeniu czesciowym, patrz https://energy.mydrive.danfoss.com.
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1 Instalace

1.1 Povédomi o bezpecnosti a instalaci

K ménici je pfilozena stru¢nd instalacni pfirucka a bezpecnostni pfirucka. Pfed zahdjenim instalace si pfectéte viechny bezpecnostni
pokyny a opatfeni v této bezpecnostni pfiru¢ce (136R0243). Podrobnosti o kybernetické bezpecnosti naleznete v ¢asti Bezpecnostni funkce

v pravodci aplikaci (136R0283). Pfirucka projektanta a prlivodce aplikaci jsou k dispozici ke stazeni na adrese https.//www.danfoss.com/

service-and-support.

1.2 Potrebné naradi

e  Zdvihaci zatizeni

e Mé&Fici pasmo

e Kli¢ s nastavci a nastrénymi klic¢i 8,17, 19 mm
e Sroubovéky Torx a rovné (125, SL1 a SL2)

e  Krimpovaci klesté

e  Prlbojnik na plech a/nebo klesté pro vstupni kabelovou desku

1.3 Kontrola zasilky a jejiho obsahu

Presvédcte se, zda obsah baleni a informace na typovém stitku odpovidaji objednédvce. Typovy stitek je umistén na horni strané ménice.

o~
. . —
iC7-Automation ?g{ﬂéﬁ %
5
1 2
~ M/C:1C7-60FA3N05-01A8E20F1... 9,
2 — | P/N:132X3393 S/N:DGO009XP MFG: 2409 / DG -
3 —— | POWER: 0.55kW(400V)/0.75HP(460V)
IN: 3x380-500V 50/60Hz 1.5/1.3A ;
4 —— | OUT:3x0-Vin 0-590Hz 1.8/1.6A Tl iy
ENCL: IP20 / OPEN TYPE Tamb: 45°C/113°F  |4H e 7
IE2 - 2,92% = A !* T h:
5 SCCR: 100kA FA02B MR i
: c € Danfoss A/S
- DK-6430 Nordborg|22 Wycombe End,
6 —— | IC7FA02AT501A81B1X1FA1A www.danfoss.com | Hpg 1NB, GB
MADE IN DENMARK
H A\[C
X1 X2
MAC X1/X2: 00:1B:08:49:9B:F3 / X0: 00:1B:08:49:9B:F2
Obrazek 1: Priklad typového Stitku
1 Kéd modelu (2D kéd zobrazuje kompletni kdd modelu) 2 Objednaci ¢islo, sériové ¢islo, datum vyroby (RRTT)
3 Jmenovity vykon 4 Vstupni a vystupni napéti, frekvence a proud
5 Oznaceni konstrukce 6 Kéd shody

7 2D kéd - dostupny pomoci ¢tecky ¢arovych koda
kompatibilni s Datamatrix ECC 200 - obsahuje kdd
modelu, objednaci ¢islo, sériové &islo a datum vyroby
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1.4 Instalace vyhovujici EMC

Informace o instalaci vyhovujici EMC naleznete v ndvodu k pouzivani nebo v ptirucce projektanta. Dodrzujte pokyny k elektrické

instalaci.

Pouzijte stinéné kabely pro vystup motoru (nestinéné kabely v kovovém kabelovodu jsou pfipustné), brzdu, meziobvod a Fidici
kabely.

Na obou koncich ptipojte stinéni ke kryti. Pokud maji pfipojovaci body stinéni rozdil napétovych potencial(, pfipojte vyrovnavaci
vodi¢ s nizkou impedanci paralelné ke stinénému kabelu. Jinak stinéni na jednom konci pferuste, abyste zamezili smy¢kam zemniho
proudu.

Aby byla snizena Uroveri ruseni z celého systému, zkratte co nejvice kabely motoru, brzdy a meziobvodu.

Mezi napdjecimi, motorovymi a fidicimi kabely musi byt minimalni vzdalenost 200 mm (7,9 palce) (pokud je to mozné).

Svedte proudy zpét do ménic¢e pomoci desky EMC. Zajistéte dobry elektricky kontakt desky EMC a $asi frekvenéniho ménice pres
montdazni Srouby.

Dily oznacené (!) musi byt nainstalovany. Viz krok 4 v ¢asti Obrdzky.

1.5 Instalace ménice

NEBEZPECI URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM
Pokud byste se dotkli nezakryté zastrcky nebo svorky pfipojeni motoru, napéjeni nebo meziobvodu, hrozi smrt
nebo vazny Uraz.

e Vsechny ochranné kryty zastrcek a svorek pro pfipojeni motoru, napdjeni nebo meziobvodu musi byt

nainstalovany uvnitf kryti IP20, aby byla zajisténa tfida ochrany IP20. Bez nainstalovanych krytG zastréek a
svorek plati tfida ochrany IPOO.

Misto instalace je dllezité. PIny vystupni proud je k dispozici, kdyz jsou splnény nasledujici instala¢ni podminky. Informace o teplotéch a

nadmofskych vyskach mimo tento rozsah naleznete v ¢asti Odlehceni v pFirucce projektanta.

Maximalni teplota okolniho vzduchu: 45 °C (113 °F) primér za 24 hodin a 50 °C (122 °F) za 1 hodinu.
Minimalni teplota okolniho vzduchu: -30 °C (-22 °F).
Nadmofska vyska < 1 000 m (3 280 ft) nad morem.
1. Identifikujte oznaceni rdmu. Viz Obrazek 1.
2. Zajistéte, aby provozni prostredi a elektrickd instalace splfovaly nasledujici standardy.
a. Vnitini prostory bez klimatizace/stupen znecisténi 2.
b. Kategorie prepéti 3.

3. Zkontrolujte schéma zapojeni. Viz obrazek, krok 1.

Veskerd kabeldz musi vyhovovat platnym narodnim a mistnim predpisiim pro prirezy kabell a okolni teplotu. Uvolnéné
spoje mohou zpusobit zdvady zafizeni nebo zhorseni vykonu. Utdhnéte svorky spravnym momentem uvedenym na
obréazku, krok 8.

4. Zkontrolujte specifikace pojistek. Viz obrazek, krok 2.

Méni¢ je vhodny pro pouziti v obvodu dodévajicim zkratovy proud (SCCR) maximalné 100 kA pfi pfislusném jmenovitém
napéti ménice. Jmenovité hodnoty SCCR jistice/kombinované fidici jednotky motoru a hlavniho vypinace naleznete v
pfirucce projektanta.

5. Zkontrolujte specifikace napdjeciho kabelu. Viz obrazek, krok 3.
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8.
9.

1.6 Provozni bezpecnost (Safe Torque Off)

U frekven¢niho ménice jsou pii dodani vsechny bezpec¢né vstupy deaktivovany. Bez dalsiho zapojeni do svorkovnic bezpecnych vstupt
a vystupll (X31 a X32) je funkce STO vzdy aktivni a motor se neotdci. Dalsi informace naleznete v uZivatelské prirucce k provozni bezpecnosti
fady iC7 (136R0268).

krok 1. Aby nedochézelo k chybnym porucham nebo varovanim, nepouzité svorkovnice bezpecnych vstupl a vystupt musi byt

Chcete-li funkci STO vypnout, nainstalujte na svorky X31 a X32 propojky. Viz krok 7.

Chcete-li pouzit funkci STO, pfipojte bezpecnostni zafizeni k jedné nebo k obéma svorkovnicim bezpecnych vstupu a vystupt. Viz

Pouzijte médény vodi¢ s minimalni charakteristikou 70 °C (158 °F) pro skfiné Fx02-Fx07 a 90 °C (194 °F) pro skfiné Fx08.
Informace pro hlinikovy vodi¢ naleznete v pfirucce projektanta.

Nainstalujte frekvencni ménic¢ podle ocislovanych krokl v ¢ésti Obrdzky. Nékteré ilustrace/kroky se tykaji konkrétnich oznaceni
rdmu a jsou takto oznaceny. Pokud se obrazek nebo krok tyka viech variant, je 2. znak v oznaceni rdmu nahrazen znakem x —
napfiklad Fx06 oznacuje FA06, FBO6 a FK06.

a. Pripevnéte soucasti ze sady s prislusenstvim k ménici (obrazek, krok 4).

b. Méni¢ namontujte na pevny, nehoflavy montazni povrch, napf. na beton nebo kov. Zajistéte dostatecné chlazeni tim, ze

dodrzite minimélni volny prostor nad a pod méni¢em (obrézek, krok 5).

c. UrdmUl FKO6-FKO08 vyvrtejte otvory pro kabely ve vstupni kabelové desce a nainstalujte kabelové prichodky (obrazek, krok
6).

d. Nainstalujte Fidici kabely (obréazek, krok 7).

e. Nainstalujte kabely motoru, napéjeni a uzemnéni (obrazek, krok 8).

f. Vedte fidici kabely po strané ménice (obrazek, krok 9).

Pevné upevnéte kryt k ménici.

Provedte pocatecni nastaveni ménice a motoru. Podivejte se do pfirucky Privodce primyslovych aplikaci fady iC7.

Nakonfigurujte komunikacni sbérnici. Podivejte se do ptirucky Privodce aplikaci pro komunikacni sbérnici fady iC7.

deaktivovany pomoci propojek. Jedna propojka je soucasti sady s pfislusenstvim.

ZBYTKOVA ROTACE

Funkci STO Ize pouzit pro asynchronni a synchronni motory a motory s permanentnimi magnety. Mlize se stat, ze ve vykonovém
polovodici ménice dojde ke dvéma porucham. Pfi pouziti synchronnich motort nebo motort s permanentnimi magnety mohou
poruchy zpUsobit zbytkovou rotaci. Rotaci Ize vypocitat jako Uhel = 360/(pocet péli). Se zbytkovou rotaci je tfeba pocitat
v aplikacich, které pouzivaji synchronni motor nebo motor s permanentnimi magnety a je tfeba se ujistit, Ze se nejedna o

bezpecnostni riziko. U asynchronnich motord neni tato situace podstatna.

OZNAMENI

Uspésna zkouska funkce STO je vyzadovana po pocateéni instalaci a po kazdé nasledné zméné instalace nebo aplikace zahrnuijici

funkci STO.
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Test uvedeni do provozu

Existuji 2 typy testl uvedeni do provozu podle toho, zda je parametr STO nakonfigurovan na rucni restartovani (M) nebo automatické

restartovani (A). Dalsi informace o parametru STO naleznete v privodci aplikaci.

e Pokud parametr 7.2.1 Safe Torque Off Response = Fault - reset required, provedte kroky oznacené pismenem ,M".

e Pokud parametr 7.2.1 Safe Torque Off Response = Warning - no reset required, provedte kroky oznacené pismenem ,A".

Tabulka 1: Test uvedeni do provozu pro funkci STO

Typ testu Kroky pfi uvedeni do provozu X
M/A Zapnéte frekvencni ménic.

M/A Ovéfte, ze nedoslo k zddnym bezpecnostnim porucham.

M/A Spustte motor.

M/A Bez pferuseni sitového napdjeni odpojte napajeci napéti 24 V DC z obou vstupnich svorek STO

pomoci bezpecnostniho zafizeni.

M/A Ovérte, zda motor volné dobéhne. Tento proces muze chvili trvat.

M/A Zkontrolujte, zda je na ovlddacim panelu nebo v protokolu udalosti zobrazena aktivace STO.

M/A Pokud je pouzita zpétna vazba STO, zkontrolujte aktivaci STO kontrolou stavu zpétné vazby STO.

M/A Znovu privedte napéti 24 V DC na obé vstupni svorky STO.

M/- Zkontrolujte, zda motor zlistane ve stavu volného dobéhu a vsechna pripojena relé zlistanou ak-
tivovana.

M/- Odeslete signal resetu prostrednictvim komunikaéni sbérnice, digitalniho vstupu/vystupu nebo

ovladaciho panelu.

M/A Zkontrolujte, zda se motor rozbéhne a bézi v plivodnim rozsahu otacek.

1.7 Vykonové ztraty a u€innost

Udaje o vykonovych ztratach véetné ztrat pii Easte¢ném zatizeni naleznete na adrese https://ecosmart.mydrive.danfoss.com.
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1 Telepités
1.1 Biztonsaggal és telepitéssel kapcsolatos tudatossag

A frekvenciavaltohoz rovid telepitési utmutatot és biztonsagi itmutatot mellékeliink. A telepités megkezdése el6tt olvassa el
a biztonsagi utmutatdban (136R0243) foglalt biztonsagi irdnyelveket és dvintézkedéseket. A kiberbiztonsagot illetéen lasd az

alkalmazasi itmutato (136R0283) Biztonsdgi funkcidk cimU szakaszat. A tervezéi segédlet és az alkalmazasi Utmutato letolthetd a https://

www.danfoss.com/service-and-support cimrol.

1.2 Szlikséges szerszamok

e Emel6eszkoz

e Mérdszalag

e Nyomatékkulcs hosszabbitokkal és 8, 17, 19 mm-es dugdkulcsokkal
e Torx és laposfeji csavarhizok (T25, SL1 és SL2)

e  Krimpel6

e Fémlemezlyukaszté és/vagy fogo kabelfogadd lemezhez

1.3 A széllitmany és a tartalom ellenérzése

Ellenérizze, hogy a leszallitott tételek és az adattablan szereplé adatok megfelelnek-e a visszaigazolt rendelésnek. Az adattabla a

frekvenciavalté tetején taldlhato.

o~
. 3 —
iC7-Automation M 3
1 5
Ke)
—— | M/C:1C7-60FA3NO5-01ASE20F1... 2
2 — | P/N:132X3393 S/N:DGO009XP MFG: 2409 / DG -
3 — | POWER:0.55kW(400V)/0.75HP(460V)
IN: 3x380-500V 50/60Hz 1.5/1.3A :
4 ——— | OUT:3x0-Vin 0-590Hz 1.8/1.6A H L
ENCL: IP20 / OPEN TYPE Tamb: 45°C/113°F  atiincebai
IE2 - 2,92% ; 3 h:
5 SCCR:100kA FA02B WD ey :
c ( Danfoss A/S SR
DK-6430 Nordborg| 22 Wycombe End,
6 —— | IC7FA02AT501A81B1X1FA1A www.danfoss.com | Hpg 1NB, GB
MADE IN DENMARK

X [C

MACX1/X2: 00:1B:08:49:9B:F3 / X0: 00:1B:08:49:9B:F2

Abra 1: Példa az adattablara

1 Modellkéd (a 2D-kéd megmutatja a teljes modellkédot) 2 Kodszam, sorozatszam, gyartasi datum (EEHH)
3 Névleges teljesitmény 4 Be- és kimeneti fesziiltség, frekvencia és dram
5 Hazméret megjeldlése 6 Megfeleléségi kdd

7 2D-kéd - leolvashaté a Datamatrix ECC 200-kompatibilis

vonalkédolvaséval -, amely tartalmazza a modellkédot, a
kodszamot, a sorozatszamot és a gyartasi datumot
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1.4 EMC-kompatibilis telepités

Az EMC-kompatibilis telepités érdekében lapozza fel a kezelési Utmutatdt vagy a tervezdi segédletet, és kdvesse az elektromos

telepitésre vonatkozo utasitasokat.

A motorkimenet, a fék-, a DC- és a vezérlékdbelek drnyékolt kdbelek legyenek (a motor esetében fém védécsében vezetett
arnyékolatlan kabel is elfogadhato).

Az arnyékolast mindkét végen csatlakoztassa a készililékhazhoz. Ha az arnyékolds csatlakozasi pontjain potencialkiilénbség
van, akkor az arnyékolt kabellel parhuzamosan csatlakoztasson egy kis impedanciaju kiegyenlitévezetéket. Ellenkez6 esetben a
foldzarlati hurkok kialakuldsanak megel6zése érdekében az arnyékolas egyik végén bontsa a csatlakozast.

A teljes rendszer interferenciaszintjének csokkentése érdekében a motor-, a fék- és a DC-kabelek minél révidebbek legyenek.

A hélézati tap-, a motor- és vezérlékabelek kozott legyen legaldbb 200 mm (7,9 hiivelyk) tdvolsag.

EMC-lemez hasznalataval vezesse vissza az aramokat a berendezésbe. Biztositson jo elektromos érintkezést az EMC-lemez és a
frekvenciavaltd chassis-je kozott a rogzitécsavarokon keresztiil.

A (!) jelolés alkatrészek telepitése kotelezé. Lasd az lllusztrdciok cim( szakasz 4. |épését.

1.5 A frekvenciavalté telepitése

/\ FIGYELMEZTETES

ARAMUTES VESZELYE
A burkolat nélkuli motor-, halézati vagy egyendramu csatlakozédugdé vagy csatlakozd megérintése halalt vagy
sulyos sérulést okozhat.

e A motor-, halézati és egyendramu csatlakozasok valamennyi csatlakozédugdjat és csatlakozo
véddéburkolatat az IP20 mechanikai védettség biztositasa érdekében az IP20 mechanikai védettségi

késziilékhazba kell szerelni. Ha nincsenek felszerelve dugdk és kivezetésapkak, akkor a védettség IPOO.

A telepités helye |ényeges. A teljes kimeneti dram akkor all rendelkezésre, ha teljesiilnek az alabbi telepitési feltételek. Ha a hémérséklet

vagy a tengerszint feletti magasséag kivil esik ezeken a tartomanyokon, akkor tekintse meg a tervezdi segédlet Leértékelés cimU részét.

Kornyezeti levegé maximalis hdmérséklete: 24 6ras atlagban 45 °C (113 °F), 1 6ran at 50 °C (122 °F).

Kornyezeti levegd minimalis hémérséklete: -30 °C (-22 °F).

Tengerszint feletti magassag: < 1000 m (3280 lab).

1. Azonositsa a hazméret megjeldlését. Lasd Abra 1.

2. Gondoskodjon réla, hogy az lizemi kdrnyezet és az elektromos telepités megfeleljen az aldbbi szabvanyoknak.
a. Beltéri kondicionalatlan/2-es szennyezettségi fokozat.
b. 3.tulfesziltség-kategoria.

3. Tekintse meg a kapcsoldsi rajzot. Lasd az Illusztraciok 1. 1épését.

Minden vezetéknek meg kell felelnie a keresztmetszetre és a kornyezeti hémérsékletre vonatkozé helyi és nemzeti
eléirasoknak. Az érintkezési hibdk a berendezés hibasan vagy csokkent teljesitménnyel tortén6é miikodését okozhatjak.
Huzza meg a csatlakozokat az lllusztraciok 8. Iépésében szereplé megfelelé6 nyomatékértékkel.

4. Tekintse at a biztositokra vonatkozé specifikaciokat. Lasd az Illusztraciok 2. 1épését.

A frekvenciavaltd alkalmas lehet olyan dramkoron torténé hasznalatra, amely a neki megfelelé névleges fesziiltségnél 100
kA névleges rovidzarlati dram (SCCR) biztositasara képes. A megszakitd/kombinalt motorvezérld és a halozati fékapcsold
SCCR-értékeit illetéen lapozza fel a tervezéi segédletet.

5. Tekintse at az er6saramu kabelekre vonatkozo specifikacidkat. Lasd az lllusztracidk 3. [épését.
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Legalabb 70 °C (158 °F) névleges értéki rézvezetéket hasznaljon Fx02-Fx07 hazméret, illetve 90 °C (194 °F) névleges
értékit Fx08 hazméret esetén. Aluminiumvezeték esetén lasd a tervezdi segédletet.

6. Telepitse a frekvenciavaltot az lllusztrdciok cim(i szakasz szamozott Iépései alapjan. Egyes abrak, illetve 1épések csak bizonyos
megjeldlési hdzméretekre vonatkoznak; ez megallapithaté a feltlintetett megjel6lésbdl. Az 6sszes valtozatra vonatkozé dbrak
és lépések esetében a hazméret megjeldlésének 2. karaktere ,x” - példaul az Fx06 magaban foglalja az FA06, FBO6 és FK06

véltozatot.
a. Szerelje fel a frekvenciavaltora a tartozékos tasakban taldlhaté komponenseket (az Illusztraciok 4. 1épése).

b. A frekvenciavaltot szilard, nem éghetd feliiletre, példaul betonra vagy fémre szerelje. A megfeleld htités érdekében
legaldbb a minimalisan el&irt tdvolsagot hagyja szabadon a frekvenciavalto alatt és felett (az Illusztraciok 5. [épése).

c. FKO6-FK08 hazméret esetén furjon kabelnyildsokat a kdbelfogadd lemezbe, és telepitsen kabeltémszelencéket (az

Illusztraciok 6. [épése).
d. Telepitse a vezérl6kabeleket (az lllusztraciok 7. [épése).
e. Telepitse a motor-, a halézati és a foldeldvezetékeket (az lllusztracidk 8. [épése).
f. Vezesse a vezérl6kabeleket a frekvenciavalto oldala felé (az lllusztraciok 9. |épése).
7. Szildrdan rogzitse a burkolatot a frekvenciavaltéra.
8. Végezze el a frekvenciavélté és a motor kezdeti bedllitdsat. Ldsd Az iC7 sorozat ipari alkalmazdsi atmutatdjdt.

9. Konfigurdlja a terepi buszt. Lasd Az iC7 sorozat terepi busz alkalmazdsi utmutatdjdt.

1.6 Funkciondlis biztonsag (Safe Torque Off)

A leszéllitott frekvenciavalté valamennyi biztonsdgi bemenete fesziiltségmentes. A biztonsagi I/0-sorkapcsok (X31 és X32) kilon

vezetékezése nélkil az STO funkcié mindig aktiv, a motor nem fog forogni. Tovabbi informacidkkal Az iC7 sorozat funkciondlis biztonsdgi

kezelési uitmutatdja (136R0268) szolgal.

Az STO funkci6 letiltdsdhoz helyezzen 4tkotévezetékeket az X31 és az X32 csatlakozokra. Lasd 7. [épés.

Az STO funkcié hasznalatdhoz csatlakoztasson egy biztonsagi berendezést az 1-es vagy mindkét biztonsagi I/0O-sorkapocsra.
Lasd 1. [épés. A hibak és figyelmeztetések megelézése érdekében minden nem hasznalt biztonsagi I/0-sorkapcsot le kell tiltani
atkotévezeték vagy rovidzar segitségével. A tartozékos tasakban talalhaté egy révidzar.

MARADEKELFORDULAS

Az STO funkcié aszinkron-, szinkron- és dllandé magneses motoroknal egyarant hasznélhaté. A frekvenciavélto eratviteli
félvezet6jében kétféle hiba jelentkezhet. Szinkron- vagy allandé magnes(i motoroknal maradékelforduldst okozhatnak a hibak.
Ennek mértéke a sz6g = 360/(pdlusok szama) képlettel hatarozhaté meg. A szinkron- vagy allandé magneses motorral miikédoé
alkalmazasoknal ezt a maradékelfordulast szamitasba kell venni, és gondoskodni kell arrél, hogy az ne jelentsen biztonsagi

kockazatot. Az aszinkronmotorokra mindez nem vonatkozik.

MEGJEGYZES

Az elsé telepités utén, valamint a telepités minden késébbi médositasat kdvetden sikeres lizembehelyezési tesztet kell

végrehajtani az STO funkcidval.
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Uzembehelyezési teszt

Az Gizembehelyezési tesztnek két tipusa van attél fliggéen, hogy az STO paraméter kézi (M) vagy automatikus (A) Ujrainditasra van-e

konfiguralva. Az STO paramétert illetéen az alkalmazasi Utmutaté szolgal tovabbi informacidkkal.

e Haa 7.2.1Safe Torque Off Response paraméter = Fault - reset required, hajtsa végre az ,M" jel(i |épéseket.

e Haa 7.2.1 Safe Torque Off Response paraméter = Warning - no reset required, hajtsa végre az ,A” jel(i Iépéseket.

Tablazat 1: Az STO funkci6 Gizembehelyezési tesztje

Teszt tipusa Az lizembe helyezés |épései X
M/A A frekvenciavaltd be van kapcsolva.

M/A Gy6z6djon meg rdla, hogy nincsenek biztonsagi hibak.

M/A Inditsa el a motort.

M/A A hélozati tap megszakitasa nélkil tavolitsa el a 24 V-os egyenfesziiltséget mindkét STO beme-

neti csatlakozoérdl a biztonsagi berendezés segitségével.
M/A Gy6z6djon meg rdla, hogy a motor szabadon fut. Ez a folyamat némi id6t igényelhet.

M/A Gy6z6djon meg réla, hogy a kijelz6- és kezel6egységen vagy az eseménynapléban megjelenik
az STO aktivalasanak jelzése.

M/A Az STO-visszacsatolas hasznalata esetén az STO Feedback allapota alapjan ellenérizze, hogy akti-

vélva van-e az STO.
M/A Kapcsolja vissza a 24 V-os egyenfesziiltséget mindkét STO bemeneti csatlakozoéra.

M/- Gy6z6djon meg réla, hogy a motor szabadonfutds allapotban marad, és a csatlakoztatott relék
aktivalva maradnak.

M/- Kildjon hibatorlés jelet terepi busz, digitélis I/0 vagy a kijelzé- és kezel6egység segitségével.

M/A Gy6z6djon meg réla, hogy a motor elindul és az eredeti fordulatszam-tartomanyban muikodik.

1.7 Teljesitményveszteség és hatasfok

A teljesitményveszteség adatai — beleértve a részterhelési veszteségeket - itt talalhatok: https://energy.mydrive.danfoss.com.
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1 Instalarea

1.1 Cunoasterea instructiunilor privind siguranta si instalarea

Convertizorul de frecventa este insotit de un ghid de instalare rapida si de un ghid de siguranta. Inainte de a incepe instalarea, cititi
toate instructiunile privind siguranta si masurile de precautie din acest ghid de instalare (136R0243). Pentru detalii privind securitatea
cibernetica, consultati Caracteristicile de securitate din ghidul aplicatiei (136R0283). Ghidul de proiectare si ghidul aplicatiei pot fi

descarcate de la https://www.danfoss.com/service-and-support.

1.2 Unelte necesare

e Instrument de ridicare

e Ruleta

e  Cheie fixa cu extensii si chei tubulare de 8,17, 19 mm
e  Surubelnite Torx si crestate (T25, SL1 si SL2)

e Cleste de sertizare

e  Perforator si/sau cleste pentru tabla pentru placa de intrare a cablului

1.3 Verificarea pachetului livrat si a continutului

Asigurati-vd ca articolele furnizate si informatiile de pe placutele nominale corespund cu confirmarea comengzii. Eticheta produsului se

afla pe convertizorul de frecventa.

o~
. . —
iC7-Automation M 5
5
1 2
—— | M/C:1C7-60FA3NO5-01ASE20F1... ]
2 — | P/N:132X3393 S/N:DGO009XP MFG: 2409 / DG -
3 — | POWER: 0.55kW(400V)/0.75HP(460V)
IN: 3x380-500V 50/60Hz 1.5/1.3A ;
4 ——— | OUT:3x0-Vin 0-590Hz 1.8/1.6A H L
ENCL: IP20 / OPEN TYPE Tamb: 45°C/113°F  [apbiAorb-- Ay
IE2 - 2,92% 3 h:
5 SCCR: 100kA FA02B [N ) :
» rt-.‘l"l" A . :
Danfoss A/S =
DK-6430 Nordborg| 22 Wycombe End,
6 —— | IC7FA02AT501A81B1X1FA1A www.danfoss.com |Hpg 1NB, GB
MADE IN DENMARK
H A\[C
X1 X2
MACX1/X2: 00:1B:08:49:9B:F3 / X0: 00:1B:08:49:9B:F2
Figura 1: Exemplu de eticheta de produs
1 Cod model (codul 2D indicd codul complet al modelului) 2 Numar de cod, numadr de serie, data fabricatiei (AASS)
3 Putere nominala 4 Tensiune, frecventa si curent de intrare si iesire
5 Denumire carcasa 6 Cod de conformitate
7 Cod 2D: poate fi accesat cu un cititor de coduri de bare

compatibil cu Datamatrix ECC 200, care contine codul de
model, numarul de cod, numarul de serie si data fabricatiei
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1.4 Instalarea in conformitate cu prevederile directivei privind compatibilitatea
electromagnetica

Pentru instalarea in conformitate cu EMC, consultati Ghidul de operare sau Ghidul de proiectare si urmati instructiunile de instalare

electrica.

e  Utilizati cabluri ecranate pentru iesirea de la motor (cablurile neecranate in conducte metalice sunt acceptate), de frana, de curent
continuu si cabluri de control.

e Conectati cablul ecranat la carcase la ambele capete. Daca punctele de conectare ale cablului ecranat au o diferenta de potential
de tensiune, conectati un cablu de egalizare cu impedanta scazuta paralel cu cablul ecranat. In caz contrar, intrerupeti conexiunea
cablului ecranat la un capat pentru a preveni buclele de curent de impamantare.

e Asigurati-vd ca utilizati cabluri de motor, de frana si de curent continuu cat mai scurte pentru a reduce nivelul de interferenta de la
intregul sistem.

e Asigurati o distanta minima de 200 mm (7,9 in), daca este posibil, intre intrarea retelei de alimentare, cablurile motorului si cablurile
de comanda.

e  Transmiteti curentul inapoi spre unitate cu ajutorul unei placi EMC. Asigurati un contact electric bun de la placa EMC catre sasiul
convertizorului de frecventa prin suruburile de montaj.

e Piesele marcate cu (!) trebuie montate. Consultati pasul 4 din sectiunea /lustratii.

1.5 Montarea convertizorului de frecventa

/\ AVERTISMENT

PERICOL DE ELECTROCUTARE
Atingerea unui motor, a retelei de alimentare sau a fisei sau bornei de conectare la c.c. neacoperite poate
cauza deces sau vatamari corporale grave.

e Toate capacele de protectie pentru fise si borne pentru conexiunile motorului, retelei de alimentare si
conexiunile c.c. trebuie instalate in carcasa IP20 pentru a asigura protectia nominala IP20. Dacd nu sunt
instalate capace de protectie pentru fise si borne, se considerd cd protectia nominald este IPOO.

Locul de montare este important. Curentul de iesire complet este disponibil atunci cand sunt indeplinite urmatoarele conditii de
instalare. Pentru temperaturi si altitudini in afara acestui interval, consultati sectiunea Devaluarea din ghidul de proiectare.

e  Temperatura maxima a aerului inconjurdtor: 45 °C (113 °F) medie timp de 24 de ore si 50 °C (122 °F) timp de 1 ora.
e  Temperatura minima a aerului inconjurator: -30 °C (-22 °F).
e Altitudine < 1.000 m (3.280 ft) deasupra nivelului marii.
1. Identificati denumirea carcasei. Consultati Figura 1.
2. Asigurati-va ca mediul de functionare si instalatia electrica respecta standardele urmatoare.
a. |Interior fard aer conditionat/grad de poluare 2.
b. Supratensiune categoria 3.

3. Consultati diagrama de cablare. Consultati pasul 1 din ilustratie.

Toate cablurile trebuie sd respecte reglementarile locale si nationale cu privire la cerintele legate de sectiunea transversala
si de temperatura mediului ambiant. Conexiunile slabite pot cauza defectiuni ale echipamentului sau performante reduse.

Strangeti bornele conform valorii de cuplu corespunzatoare indicate la pasul 8 din ilustratie.

4. Consultati specificatiile legate de sigurantele fuzibile. Consultati pasul 2 din ilustratie.
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Convertizorul de frecventd poate fi adecvat pentru utilizare in cadrul unui circuit capabil sd livreze curent nominal de
scurtcircuit (SCCR) de cel mult 100 kA la tensiunea nominald a respectivului convertizor de frecventa. Consultati Ghidul
de proiectare pentru valorile nominale pentru SCCR ale intrerupdtorului de circuit/controlerului de motor combinat si ale
intrerupdtorului de retea.

5. Consultati specificatiile pentru cablul de alimentare. Consultati pasul 3 din ilustratie.

Utilizati un cablu de cupru cu o temperatura nominala minima de 70 °C (158 °F) pentru carcasele Fx02 - Fx07 si o
temperaturd nominald de 90 °C (194 °F) pentru carcasele Fx08. Pentru cablurile din aluminiu, consultati ghidul de
proiectare.

6. Instalati convertizorul de frecventa urmand pasii numerotati din sectiunea /lustratii. Anumite ilustratii/anumiti pasi se referd la
carcase speciale si sunt marcate ca atare. Daca ilustratia sau pasul se aplica tuturor variantelor, al doilea caracter din denumirea

carcasei este inlocuit cu un x; de exemplu, Fx06 indica FA06, FB06 si FKO6.
a. Atasati componentele din geanta cu accesorii la convertizorul de frecventa (pasul 4 din ilustratie).

b. Montati convertizorul de frecventa pe o suprafata de montare solida, neinflamabild, cum ar fi o suprafata din beton sau
metal. Asigurati rdcirea corespunzatoare ldasand un spatiu liber minim deasupra si dedesubtul convertizorului de frecventa
(pasul 5 din ilustratie).

c. Pentru carcasele FK06 - FK08, perforati orificiile pentru cabluri in placa de intrare a cablului si instalati presetupele (pasul 6

din ilustratie).
d. Instalati cablurile de control (pasul 7 din ilustratie).
e. Instalati cablurile de motor, de alimentare si de impamantare (PE) (pasul 8 din ilustratie).
f. Treceti cablurile de comanda pe partea lateralad a convertizorului de frecventa (pasul 9 din ilustratie).
7. Fixati carcasa pe convertizorul de frecventa.

8. Efectuati configurarea initiald a convertizorului de frecventa si a motorului. Consultati Ghidul de aplicatie in industrie pentru seria
iC7.

9. Configurati magistrala de comunicatie. Consultati Ghidul de aplicatie pentru magistrala de comunicatie din seria iC7.

1.6 Siguranta functionala (Safe Torque Off)

Convertizorul de frecventa este livrat cu toate intrarile de siguranta scoase de sub tensiune. Fara cabluri suplimentare la blocurile de
borne I/0 de siguranta (X31 si X32), functia STO este intotdeauna activa, iar motorul nu se va roti. Pentru mai multe informatii, consultati

Ghidul de operare privind siguranta functionald pentru seria iC7 (136R0268).

e Pentru a dezactiva functia STO, montati conductori de suntare la bornele X31 si X32. Consultati pasul 7.

e Pentru a utiliza functia STO, conectati un dispozitiv de sigurantd la unul sau la ambele blocuri de borne I/0 de siguranta. Consultati
pasul 1. Pentru a preveni aparitia erorilor sau avertismentelor false, toate blocurile de borne I/0 de siguranta neutilizate trebuie
dezactivate utilizaind conductori de suntare sau o clema de suntare. In geanta cu accesorii se giseste o clema de suntare.

/\ AVERTISMENT

ROTATIE REZIDUALA

Functia STO poate fi utilizatd pentru motoare asincrone, sincrone si motoare cu magneti permanenti. Pot aparea doua defectiuni
in semiconductorul electric al convertizorului de frecventa. La utilizarea motoarelor sincrone sau a motoarelor cu magneti
permanenti, o rotatie reziduala poate proveni de la defectiuni. Rotatia poate fi calculata la unghi = 360/(numar de poli). Aplicatia

care utilizeaza motoare sincrone sau motoare cu magneti permanenti trebuie sa ia in considerare aceasta rotatie reziduala si

trebuie sd se asigure ca nu reprezinta un pericol pentru siguranta. Aceastd situatie nu este relevantd pentru motoarele asincrone.
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NOTIFICARE

Un test de punere in functiune reusit pentru functia STO este necesar dupa instalarea initiala si dupa fiecare modificare ulterioara

a instalatiei sau a aplicatiei care contine STO.

Test de punere in functiune

In functie de setarea parametrului STO pentru repornire manuala (M) sau pentru repornire automata (A), exista 2 tipuri de testari de

punere in functiune. Pentru mai multe informatii despre parametrul STO, consultati Ghidul aplicatiei.

e Daca parametrul 7.2.1 Safe Torque Off Response = Fault - reset required, efectuati pasii marcati cu un ,M”.

e Daca parametrul 7.2.1 Safe Torque Off Response = Warning - no reset required, efectuati pasii marcati cu un ,A”".

Tabel 1: Test de punere in functiune pentru functia STO

Tip de test Pasi pentru punerea in functiune X
M/A Convertizorul de frecventd este alimentat.

M/A Verificati sa nu existe erori de siguranta.

M/A Porniti motorul.

M/A Fard a intrerupe alimentarea de la retea, indepartati sursa de alimentare cu tensiune de 24V c.c.

de la ambele borne de intrare STO utilizand dispozitivul de siguranta.

M/A Verificati daca motorul se roteste din inertie. Acest proces poate dura.

M/A Verificati daca functia STO activata este afisatd pe panoul de comanda sau in jurnalul de eveni-
mente.

M/A Daca se utilizeaza feedbackul STO, verificati dacd functia STO este activata verificand starea feed-
backului STO.

M/A Aplicati din nou tensiunea de 24 V c.c. la ambele borne de intrare ale functiei STO.

M/- Verificati daca motorul rdamane in starea de rotire din inertie si dacd releele conectate rdman acti-
vate.

M/- Trimiteti un semnal de resetare prin magistrala de comunicatie, prin I/E digitala sau de la panoul
de comanda.

M/A Verificati daca motorul porneste si functioneaza in intervalul de turatie original.

1.7 Pierderile de putere si eficienta

Pentru date privind pierderile de putere, inclusiv pierderile de sarcind partiala, consultati https://energy.mydrive.danfoss.com.
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1 Eykatdotaon

1.1 Emiyvwon Ogpdtwv ac@alelag Kat eyKataotaong

Madi pe Tov puUBIOTH OTPOPWV TTAPEXOVTAL £VAG 08NYOC YPryopNng EYKATACTAONG Kal évag o8nydc aopaAelag. Mpotol apxioete Tig
epyaoiec eykatdotaong, Siapaote SAeC TIC kKateuBuvTrpleG 0dnyieg kat TPOoPUAAEELC aopAAelag Tou TapatiBevtal oTov 08nNyd acPAAELNS
(136R0243). Na Aentopépeleg 000V agopd TNV KUPBePVoao@AAEla, avaTpEETe 0NV EVOTNTA XapaKkTNPIOTIKG a0pdAElac oTov odnyo
e@appoyng (136R0283). Mmopeite va mpoxwprioete otn AjYn Tou o6nyou oxediaong epapuoywv Kat Tou odnyou epapuoyng and tnv

otooeAiba https://www.danfoss.com/service-and-support.

1.2 Amartovpeva epyaleia

e BoniBnua avoypwong

e  MetpnTikn Tawvia

o KAe1di pe emektdoelg kal kapuddkia 8, 17, 19 mm

e Katoafibia Torx kat pe mAaké putn (T25, SL1 kat SL2)
e FQIyKTpag KaAwSiwv

e Tévta ka/ry mévoeg Aapapivag yia mAdaka g1666ou KaAwdiwv

1.3 EmaAR®&uon tng amooTtoAn G Kal TOU TTEPLEXOUEVOU

O
BePfaiwBeite 611 Ta MapexOuEva e€apTrATA KAl Ol TTANPOQOPIEG OTNV ETIKETA TOU TTPOIOVTOC AVTIOTOIKOUV LIE TA OTOLXEID OTNV v
—-—
empBePaiwon g mapayyeAiac. H etikéta Tou mpoiovtog BpiokeTtal otnv mavw mAEUPA TOu PUBUIOTY) CTPOPWV. é
<
. . o <
iC7-Automation 3 L
5
1 2
~ M/C:1C7-60FA3N05-01A8E20F1... 9,
2 — | P/N:132X3393 S/N:DGO009XP MFG: 2409 / DG -
3 —— | POWER: 0.55kW(400V)/0.75HP(460V)
IN: 3x380-500V 50/60Hz 1.5/1.3A
4 —— | OUT:3x0-Vin 0-590Hz 1.8/1.6A
ENCL: IP20 / OPEN TYPE Tamb: 45°C/113°F 7
1E2 - 2,92%
5 SCCR: 100kA FA02B
Danfoss A/S
DK-6430 Nordborg|22 Wycombe End,
6 —— | IC7FA02AT501A81B1X1FA1A www.danfoss.com | Hpg 1NB, GB
MADE IN DENMARK
X1 X2
MAC X1/X2: 00:1B:08:49:9B:F3 / X0: 00:1B:08:49:9B:F2
Eikova 1: Mapddelypa TIKETAG TPOIOVTOG
1 Kwd1ko¢ povtédou (O kwdikdg 2D umodelkviel tov mAfpn 2 Kwd1ko¢ aplBudc, ogiplakd aplOpog, nuepounvia
KwOIKO TUTTOU.) kataokeung (YYWW)
3 OvopaoTikn 1oxUg 4 Tdon e10660u kal e£680v, cuxvoTNTa KAl PELHA
5 Ovopaaoia mAaiciov 6 Kwd1kog ouppdpewong

7 Kwdikog 2D - mpooPAcipog pe xprion piag cupPatic
OUOKEUNC avdyvwong ypaupokwdikwy Datamatrix
ECC 200 - mepiAapPdvel Tov KwdIKO pHovTEAOU, TOV
KwOIKO aplBuo, Tov oelplakd aplduo Kal v nuepopnvia
KATOOKEVUNAG
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1.4 Eykatraotaon PE CUHMOp@won EMC

Ma eykatdotaon cupPati e Tnv OSnyia yia TNV NAEKTPOUAYVNTIKA CUUPBATOTNTA, avaTpéETe 0ToV 08NYO AstToupyiag r} oTov 0dnyo

oxediaong epappoywv kal akoAouBroTe TG 08nyieg Tou aPopouV TNV NAEKTPIKY eykataoTaon.

Xpnotpomolote Bwpakiopéva kahwdia yia tnv KaAwdiwon tng e€66ou Tou Kivntrpa (Ta pun Bwpakiopéva kaAwdia evtog
peTaAAIKOU aywyou gival amodekTd), Tnv kaAwdiwaon Tou epévou, TNV kaAwdiwon cuvexolg pevpatog (DC) kat Tnv kaAwdiwon
eAéyxyou.

Yuvdéote Tn Bwpdkion ota mepIBApata Kat ota SUo dkpa. Av Ta onpeia ouvdeon Tng Bwpdkiong €xouv dlapopd SuvauikoL Taong,
ouvdéoTe éva kahwdio e§looppodmnong xapnAng ouvBetng avtiotaong mapdAAnAa pe 1o Bwpakiopévo KaAwdio. AAIWG, SlakoYTe T
ouvdeon TG Bwpdakiong oTo éva AKPO Yla va amo@UYETE T dnuioupyia Bpdxwv Tou peUUATOC YeiwoNG.

Aao@ahioTe 011 Ta KOAWSIA KIVNTAPA, PPEVOU Kal CUVEXOUG peUHATOG (DC) éxouv 000 To SuVATO UIKPOTEPO URKOG YIa PEiwon Tou
emmédou mapeUPoAig amo Ao to cloTnUa.

Opovtiote va umdpyel eAdxlotn amdotacn 200 mm (7,9 in), av gival QIKTO, HeTa&V TNG 10680V TOou SIKTUOU PEVUATOC, TWV
kaAwdiwv Tou KivnTpa kat Twv KaAwdiwv eAéyxou.

MeTagépete To pevpa miow oTn povada xpnotpomolwvtag pia mAdka EMC. E€aopaliote kaAn nAekTpikn emaer and tnv mAdka EMC
péow Twv BISWV 0TEPEWONE TPOC TO TTAQICLO TOU PUBUIOTH OTPOPWV.

Anarteital n eykataotaon twv e§apTnUdTwy mou emonpaivovtal pe (!). Avatpé€te oto Brpa 4 otnv evotnta Fikdvec.

1.5 Eykatdotaon Tou pulpioti oTpopwv

/\ NPOEIAONOTHEH

KINAYNOX HAEKTPOMNAH=1AX
H emaen pe pun kaAvppévo Kivntrpa, Siktuo pebpatog f Bucua f akpodEKTn cUVOEDNG CUVEXOUG PEVUATOG
umopei va mpokaAéoel BAvato 1} coapo TPAUUATIOUO.

e ‘OAa 10 TPOOTATEVUTIKA KAAUUMATA BUCUATWV KAl AKPOSEKTWV YIa TOV KIVNTHPA, TO SIKTUO PEUNATOG

KAl TIC OUVOETEIG OLVEXOUG PEVATOC TTPETIEL VO TOMTOBETOUVTAL EVTOC TOU TepIBAuaTog IP20, wote va
TIOPEXETAL OVOACTIKA TR mpooTaciag IP20. Eav ev €xouv TomoBetnOei KaAUuHATA AKPOSEKTWV Kal

Buopdtwy, n ovopaoTIKN TP TpooTaciag Bswpeital IPOO.

H B¢on tomoBétnong eival onuavtikn. H mArjpng évtaon pebpatog e€66ou givatl Siabéoiun epdoov mANPoUVTaL Ol TTAPAKATW CGUVONKEG

gykatdotaonc. MNa Bepuokpacieg Kat UPOUETPA EKTOC AUTOU TOU EUPOUC, avaTpEETe oTnV evotnTa YmofiBacuds otov 0dnyo oxediaong
EPAPHUOYWV.

Méyiotn Beppokpacia mepiBarovtog aépa: 45°C (113°F) katd péco 6po yia 24 wpeg kat 50°C (122°F) yia 1 wpa.

EAdxiotn Oeppokpaocia mepiBdAlovtog aépa: -30°C (-22°F).

Youetpo < 1.000 m (3.280 ft) mavw amno to enimedo tn¢ OaAacoag.

1. Evtomiote tnVv ovopaocia mAatsiou. BA. Eikéva 1.

2. BeBawBeite 011 0 MEPIBAANOV AEtTOUPYIAC KAl N NAEKTPIKT EYKATACTACHN CUMHOPPWVOVTAL IE TA TTAPAKATW TTPOTUTIA.
a. BaBuog pumavong/ecwtepIKoU XWPou Xwpig mpoUmobEoelq 2.
b. Katnyopia unéptaong 3.

3. EAéy€te 1o didypappa kahwdiwong. Avatpéfte oto Bripa 1 Tng evotnTag «EIKOVEG».

‘OAgC ol KAAWSIWOEIG TIPETTEL VA CUUMOPPWVOVTAL E TOUC TOTTIKOUG Kat EBVIKOUG KAVOVIGOUE TTOU a@opoUV TIG SIATOUEG
Kat tn Beppokpacia mepiBarlovtog. Av undpyxouv xaAapég ouvoEoelg, umdpxel kivbuvog va mpokAnBouv cpdAuata iy
pelwéve eMOOOELG Tou eEOTTAIOHOU. ZPIETE TOUG AKPOSEKTEG CUUPWVA UE TN eVOESEIYUEVN TIUK POTING TTOU UMTOSEIKVUETAL
oT10 Bripa 8 Tng evétnTag «EIKOVESY.

4. XupPBouleuteite Tig mpodiaypagég Twv ac@alelwv THENG. Avatpé€te oto Bripa 2 TG evotntag «ElkOvESy.
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O pubuIoTNG OTPOYWV UTopPE( gival KATAAANAOG yia Xprion o0& KUKAWHA HE SuvaTOTNTA TTAPOXIG OVOUACTIKAG TIUAG
pevpatog BpayxukukAwpatog éwg kat 100 kA (SCCR) atnv avtiotolxn OVOUOOTIKH TAoN Tou puBUIoTH oTtpo@wv. MNa Tig
OVOMAOTIKEG TIHEG SCCR Tou ao@aAelodiakomtn/cuvduaacTikol eAeyKTH KivnTripa Kat Tou Slakomtn anéleuéng Tou Siktuou

pevpaTog, avatpéfte oTov 0dnyo oxediaong EQapuoywy.

5. XupPoulAeuteite Tig mpodiaypagég Tou kaAwdiou 1oxVoc. Avatpé€te oo Bripa 3 Tng evotnTag «EIKOVES».

Xpnotpomoiote XaAKIvo KOAwSIO Pe OVOUAOoTIKH TIUr TouAdytotov 70°C (158°F) yia ta mepifArjuata Fx02-Fx07 kat
ovopaoTIKN Tip 90°C (194°F) yia ta mepiBAnuata Fx08. MNa 1o oUpua aAouuiviou, avatpé€te otov odnyd oxediaong

EQPAPUOYWV.

6. EykataotioTe Tov puBUIOTH 0TPO®WV akoAouBwvTag Ta aplfunuéva Bripata mou mapatifevtal otny evotnTa FIKOVEC.
Oplopéveg elkovec/Oplopéva Bripata apopoUV GUYKEKPIUEVEG OVOUACIEG TTAALGIOU Kal PEPOUV TN OXETIKN Orjpavon. Av n eikéva
1 To Brpa oxVEel yia OAEC TIG TAaPaAAQyEG, 0 206 XOPAKTHPAG OTNV OVOUAsia TTAAIoiou €xel avTIKaTaoTadel e éva x — .. To Fx06
vrodeikvUel FA06, FBO6 kat FK06.

a. [lMpooaptote Ta e€apTAATA TOU OET £€0PTNUATWY O0TOV PUOUIOTH 0TPOPWV (Bria 4 oTnV evoTnTa «EIKOVEDY).

b. TomoBetrioTe TOV PUBUIOTH OTPOPWV ETTAVW GE [IA OTEPEN, AKAUOTN EMPAVELD TOTTOBETNONG, TI.X. ATTO TOIUEVTO 1} HETAAAO.
AwopahioTe Tn owoTn YPu&n mapéxovtag eAdyioto Siakevo mavw Kal KATw amod Tov pubuioTh otpopwv (Bripa 5 otnv
evoTNTa «EIKOVEG).

c. XtamAaiota FK06-FK08, avoi€te omég yia kaAwdia otnv mAdka £10060u KaAwSiwv Kal EYKATACTAOTE TOUG GPLYKTIPES

KoAWSIwV (Bripa 6 otnv evotnTa «EIKOVES®).

d. Eykataotiote Tnv kaAwdiwon eAéyxou (Bripa 7 otnv evotnta «EIKOVEC»).

O
=
>
o

<

<

L

e. Eykataotiote Tnv kaAwdiwon KivntApa, SIKTUOU peVUATOC Kal Yeiwong (Brina 8 otnv evdtnta «EIKOVEC).
f. Apopoloynote ta kaAwdia eAéyxou otnv mAdivr TAeUPd Tou PUBUIOTHA OTPOPWV (Bria 9 TNV evoTNTA «EIKOVECY).
7. ITEPEWOTE KAAA TO KAAUULA OTOV pUBUIOTH) OTPOPWV.

8. [payuatomolnoTe TNV apXIKh pUBUION Tou PUBUIOTY OTPOPWV Kal Tou KivnTApa. Avatpé€te otov O8nyd Biounyavikig Epapuoyng

NG oelpdg iC/.
9. Mapapetpomnoiiote 1o Fieldbus. Avatpé€te otov Odnyd epapuoync Fieldbus tne ogipac iC7.

1.6 Aertoupyikn ac@alela (unxaviopog Safe Torque Off)

O pubuIoTAC 0TPOPWV aTOCTEAAETAL pE OAEG TIC A0PAAEiC E10660U¢ amTeVEPYOTIOINUEVEG. XWPI¢ TPOoOEeTN KAAwWSiwon oTa UMAOK Twv
aKPOSEKTWV aoPaAwv €1000wv/e68wv (X31 kat X32), n Aertoupyia STO (acpaAng amevepyomoinon pormiig, Safe Torque off) eivatl mévta
€vepyn Kat o Kivntnpag dev Ba meplotpépetal. MNa meplocdtepeg MAnpoopieg, avatpéfte otov 06Ny Asitoupyiag yia t Aertoupyikr

aopdeia TG oelpdgiC7 (136R0268).

e Ta va amevepyomoljoete T Asitoupyia STO, eykataotrote KAAWSIA YEQUPWONG 0TOUG akpodEKTeS X31 Kat X32. Avatpé€te oto
Bripa 7.

e Tlava xpnotpomnolrjoete Tn Asttoupyia STO, kaAwdiwaote pia cuokeur] ao@dAelag og 1 1 kal ota U0 PITAOK TWV AKPOSEKTWY
aocpalwv el068wv/e€60wv. Avatpéfte oto Bripa 1. Na va amo@euxBei n epedavion AavBaopévwv oQalpdaTwy r TPoEISomoIcEWY,
KABE pn XpNOLUOTTOIOUUEVO UTTAOK OKPOSEKTWY ao@aAwV El06Swv/e€0dwv ipémel va anevepyomolnBei pe xprion KaAwsiwv
YEQUPpWONG 1 evog ouvdetripa BpayxukukAwTr. Evag ouvdetripag BpaxukukAwTr meplAapfavetal oto o€t e€apTnUATWV.
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0dnyog eykaTaoTaAONG Eykatdotaon

YMNOAEIMTOMENH NEPIZTPO®'H

H Aertoupyia STO pmopei va xpnotpomnolnBei yla aclyxpovoug Kal oUyXpovoug KIvNTHPES, KaBwg Kal yla KIvNTAPEG HOVILOU
HayvATN. ZTOV NUIAywyo 10XV0E TOU pUBUIOTH OTpopwV evdéxeTal va Tapouactaotouv Vo opdAuata. Katd tn xprion oclyxpovwv
KIVNTAPWV A KIVNTAPWVY HOVIHOU payvATh, evdéxetal va mpokAnBei umoAeimépevn meptotpo@r Adyw Twv o@aApdtwy. H
TIEPIOTPOPH UTTOpE( va uttoAoyioTei o€ ywvia = 360/(apBudc Twv moAwv). H epappoyr) ou XpnotUomolei cUyXpovoug KIVNTHPESG
N KIVNTAPES MOVIPOU payvATn TIPEMEL va AapBAavel utoPn autr TV UTIOAEITTOPEVN TTEPLOTPOEPN Kal va Stac@alilel 6Tt Sev Ba

mpokaAéaoel kavévav kivduvo acpdAelag. H ev Adyw katdotaon Sev 1oxVEl yia acUyXpovoug KIVNTHPEG.

EMIZHMANZH

Anauteital pua emruxng Sokipr 8€ong o Asrtoupyia Tou pnxaviopoUl STO PETA TNV ApXIKH EYKATACTAON Kalt HETA ammd KAOe

enduevn aAAayr 0TnV EyKATACTAON 1) EQAPHOYN OTNV oToia Xpnaotpomoleital n Aetrtoupyia STO.

Aok 8éon¢ og Asttoupyia

Ynidpyouv 2 tumot Sokipwv Béong oe Aertoupyia pe BAon to av n mapdpeTpog STO éxel pUBUIOTEL yla Un autopatn emavekkivnon (M) i yia

autopatn emavekkivnon (A). MNa meplocdtepeg MANPOPOPIEG OXETIKA PE TNV TAPANETPO STO, avatpééte oTov 08nyod EQAPUOYNG.

Av n puBuion givat Parameter 7.2.1 Safe Torque Off Response (Mapduetpog 7.2.1 Amékpion acpaloUc amevepyomoinong pomric) = Fault —
reset required (XpaAua — Arraiteitatl emavapopd), eKTeAéoTe Ta BrilaTa Tou emonuaivovtal Pe 1o «M».

Av n puBuion givat Parameter 7.2.1 Safe Torque Off Response (Mapduetpog 7.2.1 Arfékpion acpaloUc amevepyomoinong pormnic) =
Warning — no reset required (Mpogidomoinon — Asv anaiteitai emavagopd), EKTEAECTE TA BrIHATA TTOU EMICNUAIVOVTAL LE TO «A»,

el
X
S
c
<
<
Ll

Nivakag 1: Aokipr 0éong o€ Aertoupyia yia tn Agttoupyia STO

Tomog Sokiung Brjpata Béong o€ Asitoupyia X
M/A EvepyorolnoTe Tov HETATPOTTED CUXVOTNTAG.

M/A EmaAnBelote 611 Sev undpyouv o@AApaTa acPAAELAG.

M/A Z€EKIVAOTE TOV KIvNTHPa.

M/A Xwpig va Siakdyete TNV TpoPodoaia peupatog diktuou, SlakdYTte Tnv mapoxn Taong 24 V DC kat

otoug SU0 akpodEKTeC 10080V STO XPNOILOTIOIWVTAC TN CUCKEUN ac@AAElac.

M/A EmaAnBevote v kivnon xwpig nAektpodotnon tou kivntripa. H diadikacia autr evééxetal va
Slapkéoel Aiyn wpa.

M/A EnmaAnBevote 6ti n evepyomoinuévn Aertoupyia STO epgavietal 0To XEIPLOTHPLO 1) OTO APXEIO
KATAYPAPNG CUUBAVTWV.
M/A Av xpnoipomolgital n avadpaon STO, emaAnBevote &Ti n Aettoupyia STO eival evepyomoinuévn

eAéyxovtag tnv katdotaon tng avadpaong STO.
M/A Epapuoote Eava tpopodoaia 24 V DC kal otoug dUo akpodékteg ei1065ou STO.

M/- ErmaAnBevote 6T1 0 KivnTrpag mapapével otnv Katdotaon Kivnong xwpig nAektpodotnon kat ot
000 peAé eival cuvSEeSEPEVA TTAPAPEVOUV EVEPYOTTOLNMEVAL.
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0dnyad¢ eykataotaong Eykatdotaon

Nivakag 1: Aokipn 0£ong o€ Aertoupyia yia tn Agitovpyia STO (cuvéyeia)

Tomog SoKiung Brjpata 6£ong o€ Artoupyia X
M/- Tteihte éva orjpa emavagopdg péow tou Fieldbus, TG Yneiakng ei1066ou/e€d660u 1 Tou XEIPIoTN-

piou.
M/A EmaAnBevoTe &Ti n ekkivnon kal n Aeltoupyia Tou KivnTripa PAyUaTomolouvTal e TaxuTnTa mTou

EUTTIMTEL OTO APXIKO EVPOG TIUWV.

1.7 AMWAELEG LOXVOG KAl armodoTIKOTNTA

Na dedopéva anwAelag 1oxUog, cupmepAauBavopévwy Twv anwAelwv HEPIKOU PopTiou, avatpé€te otov loTotomo hitps:/

energy.mydrive.danfoss.com.

O
=
>
o

<

<

L
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lllustrations / Abbildungen / lllustrations / lllustrazioni / llustragoes /
llustraciones / 7R =& / llustracje / Obrazky / lllusztraciék / lustratii /
EikoveG / dymuudgidl agawyll
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12 24V) —— < > ?? 3 A =
1301 —— =
£ 34 (Al2)
14 D)  —— iio
= 35 (GND)
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* Optional. ** Functionality set by parameters. *** Option B is available only in FA02-FA05/FK02-FKO5.
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@ FA02-FA08/FK02-FK08

Typeﬂ
I —

IEC UL L (cu. ft)
05-01A3 FA02 10A,9G | 3A RK5 52(1.8)
05-01A8 FA02 10A,gG | 6 A RK5 52(1.8)
05-02A4 FAO02 10A,9G | 6A RK5 52(1.8)
05-03A0 FA02 | 10A,gG | 10A RK5 52(1.8)
05-04A0 FAO02 10A, 9G 10 A, RK5 52(1.8)
05-05A6 FA02 10 A 9gG 10 A, RK5 52(1.8)
05-07A2 FA02 10A,9G | 15A,RK5 52(1.8)
05-09A2 FA02 16 A, gG 15 A, RK5 52(1.8)
05-12A5 FA02 | 20A,gG | 20A,RK5 52(1.8)
05-16A0 FA03 | 25A,9G | 25A RK5 52(1.8)
05-24A0 FA04 | 40A,gG | 40 A, RK5 96 (3.4)
05-31A0 FA04 | 50A,9G | 50A, RK5 96 (3.4)
05-38A0 FAO5 | 50A,9G | 60A, RK5 96 (3.4)
05-43A0 FAO5 | 63A,gG | 70A, RK5 96 (3.4)
05-61A0 FAO06 | 80A,gG | 80A, RK5 192 (6.8)
05-61A0 FKO6 | 80A,gG | 80A,T/J -
05-73A0 FA06 | 100A,gG | 100A,T/J 192 (6.8)
05-73A0 FKO6 | 100A,gG | 100A,T/J -
05-90A0 FA07 |125A,9G | 125A,T/) 240 (8.5)
05-90A0 FKO7 |125A,9G | 125A,T/) -
05-106A FA07 |160A,9G | 150A,T/J 240 (8.5)
05-106A FKO7 | 160A,9G | 150A,T/) -
05-147A FA08 |200A,gG | 200A,T/J 288(10.2)
05-147A FK0O8 |200A,gG | 200A,T/J -
05-170A FA08 |224A,gG | 225A,T/) 288(10.2)
05-170A FKO8 |224A,gG | 225A,T/J -

e30bu740.12
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i

@ FA02-FA08/FK02-FKO08

%ﬁ

§

[

— L1/L2/L3 (U/V/W) -DC, R-, +DC/R+
[mm (in)]
05-01A3 FA02 1.5-4 (16-12) 10 (0.4) 1.5-4 (16-12) 10 (0.4)
05-01A8 FA02 1.5-4 (16-12) 10(0.4) 1.5-4(16-12) 10 (0.4)
05-02A4 FA02 1.5-4 (16-12) 10(0.4) 15-4(16-12) 10 (0.4)
05-03A0 FA02 1.5-4 (16-12) 10(0.4) 1.5-4(16-12) 10 (0.4)
05-04A0 FA02 1.5-4 (16-12) 10 (0.4) 1.5-4 (16-12) 10 (0.4)
05-05A6 FA02 1.5-4 (16-12) 10 (0.4) 1.5-4 (16-12) 10 (0.4)
05-07A2 FA02 1.5-4 (16-12) 10(0.4) 1.5-4 (16-12) 10 (0.4)
05-09A2 FA02 4-6 (12-10) 10 (0.4) 4-6 (12-10) 10 (0.4)
05-12A5 FAO02 4-6 (12-10) 10 (0.4) 4-6 (12-10) 10 (0.4)
05-16A0 FAO03 4-6 (12-10) 10 (0.4) 4-6 (12-10) 10 (0.4)
05-24A0 FA04 6-16 (10-6) 15 (0.6) 6-16 (10-6) 15 (0.6)
05-31A0 FA04 6-16 (10-6) 15 (0.6) 6-16 (10-6) 15 (0.6)
05-38A0 FAO5 10-25 (8-4) 22(0.9) 10-25 (8-4) 22(0.9)
05-43A0 FAO05 10-25 (8-4) 22 (0.9) 10-25 (8-4) 22(0.9)
05-61A0 FA06 16-50 (6-1) 17 (0.7) 16-50 (6-1) 17 (0.7)
05-61A0 FK06 16-50 (6-1) 17 (0.7) 16-50 (6-1) 17 (0.7)
05-73A0 FA06 16-50 (6-1) 17 (0.7) 16-50 (6-1) 17 (0.7)
05-73A0 FK06 16-50 (6-1) 17 (0.7) 16-50 (6-1) 17 (0.7)
05-90A0 FA07 35-95 (2-3/0) 22(0.9) 16-50 (6-1) 17 (0.7)
05-90A0 FKO07 35-95 (2-3/0) 22 (0.9) 16-50 (6-1) 17 (0.7)
05-106A FA07 35-95 (2-3/0) 22(0.9) 16-50 (6-1) 17 (0.7)
05-106A FKO7 35-95 (2-3/0) 22(0.9) 16-50 (6-1) 17 (0.7)
05-147A FA08 50-150 (1-300 mcm) 29(1.1) 35-95 (2-3/0) 22(0.9)
05-147A FKO08 50-120 (1-4/0) 29(1.1) 35-95 (2-3/0) 22 (0.9)
05-170A FA08 50-150 (1-300 mcm) 29(1.1) 35-95 (2-3/0) 22(0.9)
05-170A FKO08 50-120 (1-4/0) 29(1.1) 35-95 (2-3/0) 22(0.9)
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@ FA02-FA08/FK02-FK08

e
3
[mm (in)] FA02 FAO3 FAO4 FAO5 FA06/FK06 FAQ7/FKO7 FAO8/FK08 g
A 257 (10.1) 257 (10.1) | 380(15.0) | 380(15.0) 535(21.1) 580 (22.1) 721 (28.4)
B 70 (2.8) 94 (3.7) 105 (4.1) 140 (5.5) 170 (6.7) 200 (7.9) 200 (7.9)
C 100 (3.9) 100 (3.9) 100 (3.9) 100 (3.9) 200 (7.9) 200(7.9) 200 (7.9)
% 4 x M5 4 x M6 4 x M8
I —
ﬁ
© ° 0 =
=roui
e
A
@
A
| v/
A X—— ———————— X @ (e . 0
C2G ~__ Pl
© C .
I— L Ly — 2 G0
- 06
0mm (0.0 in)
o C ‘k'("‘
- Wk — ::’/\"
&
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@ FA02-FA08/FK02—-FKO08

41 28V
%5 || 42 SINA+
2| 03 5B+

44 S.FB

45 GND
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3| a7 sunE-
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31401
|| 32410V
=|z3a1
2|34 Ar2
35 GND

=1 com
2lz2no
523 Me
|4 com
2|5 no
52| snc

1 %%% : %% 1122 — X32

X12
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® ®© © © © o
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16 17

o
S
N &
N
SL2

0.25(24)-1.5(16) [mm 2 (AWG)]
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FA02-FA03

0O

L1 L2 L3

bk

|
56

-DC

{ &

R- +DC/RH U " w

[

[ ]

FA04-FAO5

\

7.

e30bl663.10

L1,L2,L3 0.7 Nm (6 in-lb)
FAO2
FAO3 |U VW 0.7 Nm (6 in-Ib)
-DC, R-, +DC, R+ | 0.7 Nm (6 in-Ib)
L1,L2,L3 1.2-1.5Nm (11-13 in-lb)
FAO4 | U,V,W 1.2-1.5Nm (11-13 in-Ib)
-DC, R, +DC, R+ | 1.2-1.5Nm (11-13 in-Ib)
L1,L2,L3 2.0-2.5 Nm (18-22 in-Ib)
FAO5 | U,V,W 2.0-2.5 Nm (18-22 in-Ib)
-DC, R-, +DC, R+ | 2.0-2.5 Nm (18-22 in-lb)
@ 3 Nm (26 in-Ib)
FA02-FA03
SL1/PZ1
FAO4 /10 \
SLyTis  (mm)
FAO5 10
SL2/T20 \mm

-DC  R- +DC/R

(P

-f
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FAO6-FAQ7 é
g
ulll v wj
B g1 |
CULL L1,12,13 14 Nm (124 in-lb)
FAO6 | U,V,W 14 Nm (124 in-lb)
=ee) DG, R-, +DC/R+ | 14 Nm (124 in-Ib)
L1,12,13 14 Nm (124 in-lb)
® FAO7 | U,V,W 14 Nm (124 in-Ib)
=
Z DG, R-, +DC/R+ | 14 Nm (124 in-Ib)
@ 2 Nm (8 in-Ib)

T30

@ @ @

L1,L2,L3/U,V,W -DC, R-, +DC/R+
[ [—

FAO6 | 50mm2(1 AWG) |16 mmZ2(6AWG)|| FA06 | 50mm2(1 AWG) |16 mmZ2(6 AWG)

FAO7 | 95mm2(3/0 AWG) |35 mm? (2 AWG)| | FAO7 | 50 mmZ(1 AWG) |16 mm? (6 AWG)
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L

FAO8

=
-DC, R-, +DC/R+ 2
L1,L2,L3 u,v,w 2
r yﬂﬂ?@/ —_—
D631 &62- 634
— PULL UP PULL up PULL UP I
IR L] [ [
L1,L2,L3 20 Nm (177 in-Ib)
{ = \@ FAO8 | U,V,W 20 Nm (177 in-Ib)
= -DC, R-, +DC/R+ | 14 Nm (124 in-Ib)
- @ 12 Nm (106 in-lb)
T30
&
T50
(]
7‘6/// 7777 /\Iii
O g © 0
= : Vi
63-1
PULL UP
el
/ /

L1,L2,L3/U,V,W -DC, R-, +DC/R+
iy i)
[— — = —

FAO8 | 150 mm?2(1 AWG) |50 mmZ(1 AWG)| | FA08 | 95mmZ2(3/0 mcm) |35 mm? (2 AWG)
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i

FKO6-FKO7

e30bu786.12

L1,12,L13 14 Nm (124 in-lb)

FKO6 | U,V,W 14 Nm (124 in-Ib)
-DC, R-, +DC/R+ | 14 Nm (124 in-Ib)
L1,12,L3 14 Nm (124 in-Ib)

FKO7 | U,V,W 14 Nm (124 in-Ib)
-DC, R-, +DC/R+ | 14 Nm (124 in-Ib)
@ 2Nm (8 in-lb)

= L1,L2,L3/U,V, W
FKO6 | 50 mm2 (1 AWG) 16 mm? (6 AWG
i
FKO7 | 95 mm2(3/0 AWG) | 35 mm2 (2 AWG)
,jgi,ﬂjgﬁt\
-DC, R-, +DC/R+
FKO6 | 50 mm?2 (1 AWG) 16 mmZ2 (6 AWG)
FKO7 | 50 mmZ2 (1 AWG) 16 mm?2 (6 AWG)
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L

FKO8 g
-DC, R-, +DC/R+ %
L1,L2,13 g
[}
¢ ©
/
L1,12,13 20 Nm (177 in-Ib)
FKO8 | U,V, W 20 Nm (177 in-Ib)
DC, R, +DC/R+ | 14 Nm (124 in-Ib)
@ 12 Nm (106 in-Ib)
T30
T40
T50

L1,L2,L3/U,V,W

\ FKO8 \ 120 mm” (4/0 mem) \ 50 mm? (1 AWG)‘

-DC, R-, +DC/R+

— \ FK08 \ 95 mm? (3/0 AWG) \35 mm? (2 AWG)‘
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ENGINEERING
TOMORROW

Danfoss A/S

6430 Nordborg
Denmark
CVRnr.:20 16 57 15

Telephone: +45 7488 2222
Fax: +45 7449 0949

EU DECLARATION OF CONFORMITY
Danfoss A/S
Danfoss Drives
declares under our sole responsibility that the

Product category: Frequency Converter, iC7-Automation
Type designation(s): iC7yyyyyyyyyyyyyyyy***y

y are varying numbers or letters indicating drive configurations which impact this DoC.

Character 4-5 (Frame type) FA, FK, FB
Character 6-7 (Frame size) 02,03, 04, 05,06,07, 08,09,10, 11,12
Character 8 (Cooling type) A

Character 9-10 (Voltage class) TS5

Character 11-14 (Current rating) 01A3, 01A8, 02A4, 03A0, 04A0, 05A6, 07A2, 09A2, 12A5, 16A0, 24A0, 31A0, 38A0, 43A0,
61A0, 73A0, 90A0, 106A, 147A, 1704, 206A, 245A, 3024, 3854, 395A, 4804, 588A, 6584,
736A, 7994, 8934, 1000, 1120, 1260.

Character 15 (Enclosure rating) 1, 2,4

Character 16 (RFI class) B,C,D,E

Character 17 (Brake) X1

Character 18 (Internal fuse) X,1,2,3

Character 19 (DC-terminals) X, 1

Character 23 (Functional Safety) X, A, B

* may be any number or letter indicating drive options which do not impact this DoC.

Covered by this declaration is in conformity with the following directive(s), regulations(s), standard(s) or other
normative document(s), provided that the product is used in accordance with our instructions.

Machinery Directive 2006/42/EU (only applicable for Character 23 equals A or B, see below)

EN 61800-5-2:2017 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2:
Safety requirements - Functional
TV SUD Certificate Z10 082282 0011
Character 23: A: +BEF1

B: +BEF2
Date: Issued by Date: Approved by
2025.02.26 DocuSigned by: 2025.02.26 DocusSigned by:
Place of issue: . Place of issue:
Graasten, DK Signature: ._uo_.num—._ mﬂ<=3_3@mm3 Graasten, DK i M?\mﬁ? anw%

7D84099A150E417. 3407E91C691B4B6.
Name:Torben srynningsen Name:Stefan vescn

Title:Product Owner, iC7 Automation Title:Vice President, Performance Drives & Motion

Danfoss only vouches for the correctness of the English version of this declaration. In the event of the declaration being translated into any
other language, the translator concerned shall be liable for the correctness of the translation

ID No: 00774231 Revision No: A,6 Page 1 of 2
This doc. is managed by 500B0577

Low Voltage Directive 2014/35/EU

EN 61800-5-1:2007+A1:2017+A11:2021 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-1:
Safety requirements - Electrical, thermal and energy.

EMC Directive 2014/30/EU

IEC 61800-3:2022 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 3: EMC
requirements and specific test methods.

RoHS Directive 2011/65/EU including amendment 2015/863.

EN 63000:2018 Technical documentation for the assessment of electrical and
electronic products with respect to the restriction of hazardous
substances.

Commission Regulation (EU) 2019/1781 under the Ecodesign Directive 2009/125/EC including
d inC ission Regulation (EU) 2021/341
EN 61800-9-2:2023 Adjustable speed electrical power drive systems - Part 9-2: Ecodesign
for power drive systems, motor starters, power electronics and their
driven applications - Energy efficiency indicators for power drive
systems and motor starters.

Batteries Regulation 2023/1542 concerning batteries and waste batteries, amending Directive

2008/98/EC and Regulation (EU) 2019/1020 and repealing Directive 2006/66/EC

EN 45554:2020 General methods for the assessment of the ability to repair,
reuse and upgrade energy-related products

ID No: 00774231 Revision No: A6 Page 2 of 2
This doc. is managed by 50080577
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Danfoss A/S
Ulsnaes 1
DK-6300 Graasten

Any information, including, but not limited to information on selection of product, its application or use, product design, weight, dimensions, capacity or any other
technical data in product manuals, catalog descriptions, advertisements, etc. and whether made available in writing, orally, electronically, online or via download,
shall be considered informative, and is only binding if and to the extent, explicit reference is made in a quotation or order confirmation. Danfoss cannot accept any
responsibility for possible errors in catalogs, brochures, videos and other material. Danfoss reserves the right to alter its products without notice. This also applies to
products ordered but not delivered provided that such alterations can be made without changes to form, fit or function of the product. All trademarks in this material
are property of Danfoss A/S or Danfoss group companies. Danfoss and the Danfoss logo are trademarks of Danfoss A/S. All rights reserved.
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